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Dieses Dokument muss gelesen und verstanden werden

Bitte lesen Sie sich dieses Dokument vor der Verwendung der Produkte gut durch, bis Sie alles verstanden haben.
Bitte wenden Sie sich an lhren Ansprechpartner von ABB JOKAB SAFETY, sollten Sie Fragen oder Anmerkungen
haben.

GEWAHRLEISTUNG

ABB JOKAB SAFETY gewahrleistet exklusiv flr einen Zeitraum von einem Jahr (oder einen anderen Zeitraum, falls
angegeben) ab dem Datum des Verkaufs durch ABB JOKAB SAFETY, dass die Produkte frei von Material- und
Fertigungsfehlern sind.

ABB JOKAB SAFETY UBERNIMMT KEINERLEI GEWAHRLEISTUNG ODER ZUSICHERUNGEN, WEDER
AUSDRUCKLICH NOCH IMPLIZIT, HINSICHTLICH DER NICHT-VERLETZUNG VON RECHTEN DRITTER, DER
ALLGEMEINEN GEBRAUCHSTAUGLICHKEIT ODER EIGNUNG DER PRODUKTE FUR EINEN BESTIMMTEN
ZWECK. DER JEWEILIGE KAUFER ODER BENUTZER ERKENNT AN, DASS DER KAUFER ODER BENUTZER
DIE PRODUKTE ALS FUR SEINE ANFORDERUNGEN ODER DEN VORGESEHENEN VERWENDUNGSZWECK
GEEIGNET ERACHTET HAT. ABB JOKAB SAFETY SCHLIESST JEGLICHE SONSTIGE GEWAHRLEISTUNG AUS,
OB AUSDRUCKLICH ODER IMPLIZIT.

HAFTUNGSEINSCHRANKUNGEN

ABB JOKAB SAFETY UBERNIMMT KEINE VERANTWORTUNG FUR BESONDERE, INDIREKTE SCHADEN ODER
FOLGESCHADEN, VERLUST VON GEWINNEN ODER HANDELSVERLUSTEN, DIE IN IRGENDEINER WEISE MIT
DEN PRODUKTEN IN VERBINDUNG STEHEN, UNABHANGIG DAVON, OB EIN DERARTIGER ANSPRUCH
VERTRAGLICH BEGRUNDET IST ODER AUF GEWAHRLEISTUNG, FAHRLASSIGKEIT ODER KAUSALHAFTUNG
BERUHT.

In keinem Fall Gbersteigt die Haftung von ABB JOKAB SAFETY fir irgendeine Handlung den Einzelpreis des
Produkts, auf das der Haftungsanspruch erhoben wird.

UNTER KEINEN UMSTANDEN IST ABB JOKAB SAFETY FUR GEWAHRLEISTUNG, REPARATUR ODER
ANDERE ANSPRUCHE BEZUGLICH DER PRODUKTE VERANTWORTLICH, ES SEI DENN, EINE VON

ABB JOKAB SAFETY DURCHGEFUHRTE PRUFUNG ERGIBT, DASS DIE PRODUKTE SACHGEMASS
BEHANDELT, GELAGERT, MONTIERT UND GEWARTET WURDEN UND KEINEM MISSBRAUCH, KEINER
FEHLBENUTZUNG ODER UNSACHGEMASSER MANIPULATION ODER REPARATUR AUSGESETZT WAREN.

GEBRAUCHSTAUGLICHKEIT

ABB JOKAB SAFETY ubernimmt keine Verantwortung fur die Einhaltung von Normen, Regelungen oder
Bestimmungen, die auf die Kombination von Produkten im Rahmen der Anwendung des Kunden oder die
Verwendung des Produkts anzuwenden sind. Auf Anfrage des Kunden stellt ABB JOKAB SAFETY
Zertifizierungsdokumente Dritter zur Verfigung, anhand derer Klassifizierungen und Nutzungseinschrankungen der
jeweiligen Produkte identifiziert werden kdnnen. Diese Informationen allein sind nicht ausreichend, um die Eignung
der Produkte in Kombination mit dem Endprodukt, der Maschine, dem System oder einer anderen Anwendung oder
Nutzung uneingeschrankt festzustellen.

Die folgenden Beispiele nennen Anwendungen, bei denen besondere Vorsicht geboten ist. Dies soll keine
vollstandige Liste aller moglichen Verwendungen des Produkts sein und sie ist nicht daftir gedacht, die genannten
Verwendungen als fur die Produkte geeignet darzustellen:

e Verwendung im Freien, Verwendungen, die eine potenzielle chemische Verunreinigung oder elektrische
Stérungen beinhalten, oder Bedingungen oder Verwendungen, die in diesem Dokument nicht erwahnt
werden.

e Steuerungs- und Regelungssysteme flr Kernenergie, Verbrennungssysteme, Eisenbahnsysteme,
Luftfahrtsysteme, medizinische Ausristung, Spielautomaten, Fahrzeuge und Vorrichtungen, die
branchenspezifischen oder staatlichen Vorschriften unterliegen.

e Systeme, Maschinen und Ausristung, die eine Gefahr fiir Leben oder Eigentum darstellen kénnten.

Bitte machen Sie sich mit allen nicht zuléssigen Verwendungen der Produkte vertraut und halten Sie sich an die
entsprechenden Vorschriften.

VERWENDEN SIE DIE PRODUKTE NIE FUR EINE ANWENDUNG, DIE EINE ERNSTHAFTE GEFAHR FUR LEBEN
ODER EIGENTUM BIRGT, OHNE SICH ZU VERGEWISSERN, DASS DAS SYSTEM ALS GANZES DAFUR
AUSGELEGT IST, DEN RISIKEN RECHNUNG ZU TRAGEN, UND DASS DAS PRODUKT VON

ABB JOKAB SAFETY ORDNUNGSGEMASS KLASSIFIZIERT UND FUR DEN VORGESEHENEN
VERWENDUNGSZWECK INNERHALB DER GESAMTAUSRUSTUNG ODER DES GESAMTSYSTEMS MONTIERT
WURDE.

LEISTUNGSDATEN
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Auch wenn alle Anstrengungen unternommen wurden, um die Genauigkeit der in dieser Anleitung enthaltenen
Informationen sicherzustellen, kann ABB JOKAB SAFETY keine Verantwortung fur Fehler oder Auslassungen
tibernehmen und behélt sich das Recht vor, Anderungen und Berichtigungen ohne Vorankiindigung vorzunehmen.
Die in diesem Dokument angegebenen Leistungsdaten dienen als Leitfaden fiir den Benutzer zur Ermittlung der
Eignung und stellen keine Gewahrleistung dar. Sie sind unter Umsténden das Ergebnis von Testbedingungen bei
ABB JOKAB SAFETY. Der Benutzer muss diese an die tatsachlichen Anwendungsanforderungen anpassen. Die
tatséchliche Leistung unterliegt der Gewahrleistung und den Haftungseinschrankungen von ABB JOKAB SAFETY.
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1 Einleitung

1.1 Geltungsbereich
Diese Anleitung ist dafiir gedacht, die Orion1 Base Lichtvorhange zu beschreiben und die notwendigen Informationen
fur die Auswabhl, Installation und den Betrieb der Schutzeinrichtungen bereitzustellen.
1.2 Zielgruppe
Dieses Dokument richtet sich an Konstrukteure von Maschinen sowie an das fir die Installation und den Betrieb
autorisierte Personal.
1.3 Voraussetzungen
Es wird angenommen, dass der Leser dieses Dokuments Uiber Kenntnisse der folgenden Themen verfiigt:
e Grundlegende Kenntnis der Produkte von ABB Jokab Safety.

e Kenntnisse im Bereich Maschinensicherheit.

1.4 Abklrzungen

ACM (Advanced Configuration Mode): Erweiterter Konfigurationsmodus
AOPD: Aktive opto-elektronische Schutzeinrichtung

BCM: Basis-Konfigurationsmodus

EDM: Uberwachung externer Geréte

MPCE: Hauptsteuerelement der Maschine

OSSD: Ausgangssignal Schaltelement (Schaltausgang)

RX: Empfanger

TX: Sender

1.5 Besondere Hinweise

Achten Sie auf die folgenden besonderen Hinweise im Dokument:

Ernsthafte Verletzungsgefahr!

A Warnung! Eine Anweisung oder ein Verfahren, die/das bei unsachgemafer Ausfiihrung zu einer Verletzung
des Bedieners oder sonstiger Mitarbeiter fihren kann.

Gefahr einer Beschadigung der Ausristung!
Vorsicht!  Eine Anweisung oder ein Verfahren, die/das bei unsachgemafRer Ausfiihrung zu einer Beschadigung
der Ausrustung fuhren kann.

Anmerkung: Hinweise dienen dazu, wichtige Informationen oder Erlauterungen zu liefern.

2TLC172287M0101 Rev B 6 www.abb.com/jokabsafety
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2 Ubersicht

2.1 Allgemeine Beschreibung

Die Orionl Base Lichtvorhange sind Aktive opto-elektronische Schutzeinrichtungen (AOPDs) und werden zur
Absicherung von Arbeitsbereichen verwendet, die aufgrund der Anwesenheit von Maschinen, Robotern und
automatischen Systemen im Allgemeinen eine Gefahr fiir Bediener darstellen kénnen, die mit beweglichen Teilen in
Kontakt kommen kdnnen, sei es auch unbeabsichtigt.

Die Orionl Base Lichtvorhange sind eigensichere Schutzeinrichtungen vom Typ 4 und werden als
Schutzeinrichtungen zur Unfallvermeidung eingesetzt. Sie werden entsprechend international geltenden
Sicherheitsnormen gefertigt. Darunter sind insbesondere folgende zu nennen:

EN 61496-1:2013 Sicherheit von Maschinen — Beriihrungslos wirkende
Schutzeinrichtungen
— Teil 1: Allgemeine Anforderungen und Priifungen

IEC 61496-2:2013 Sicherheit von Maschinen — Beriihrungslos wirkende
Schutzeinrichtungen
— Teil 2: Besondere Anforderungen an Einrichtungen, welche nach
dem aktiven opto-elektrischen Prinzip arbeiten

EN ISO 13849-1:2008 Sicherheit von Maschinen — Sicherheitsbezogene Teile von
Steuerungen
— Teil 1: Allgemeine Gestaltungsleitsatze

EN 61508-1:2010 Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener

elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme —
Teil 1: Allgemeine Anforderungen

EN 61508-2:2010 Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener
elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme —
Teil 2: Anforderungen an sicherheitsbezogene
elektrische/elektronische/programmierbare elektronische Systeme

EN 61508-3:2010 Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener
elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme —
Teil 3: Anforderungen an Software

EN 61508-4:2010 Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener
elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme —
Teil 4: Begriffe und Abklrzungen

EN 62061:2005/A1:2013 Sicherheit von Maschinen — Funktionale Sicherheit
sicherheitsbezogener elektrischer, elektronischer und
programmierbarer elektronischer Steuerungssysteme

Die Einrichtung, bestehend aus einem Sender und einem Empfanger, die in starke Aluminiumprofile gefasst sind,
erzeugt Infrarotstrahlen und erkennt jedes lichtundurchlassige Objekt, das einen der Strahlen unterbricht. Die beiden
Einheiten bestehen aus einem oder mehreren Sende- und Empfangsmodulen.

Sender und Empfanger sind mit Leit- und Steuerungsfunktionen ausgestattet. Der Empfanger tberpriift die
Steuerungsablaufe und SicherheitsmalRnahmen.

Die Synchronisation zwischen Sender und Empféanger erfolgt optisch, d. h. es ist keine elektrische Verbindung
zwischen den beiden Einheiten erforderlich.

Die Mikroprozessoren gewahrleisten die Uberpriifung und Steuerung der ausgesendeten und empfangenen Strahlen.
Zudem informieren sie den Bediener Uiber LEDs Uber den allgemeinen Zustand der AOPD, einschliel3lich
Fehlermeldungen (siehe Abschnitt 8 — ,Diagnosefunktionen®).

Die Anschlusse erfolgen durch M12-Steckverbinder, die sich an der Unterseite des Profils befinden.

Waéhrend der Installation erméglicht ein Display die Ausrichtung der beiden Einheiten (siehe Abschnitt
6 — “Ausrichtung”).

Sobald ein Objekt, eine Extremitat oder der Kérper des Bedieners versehentlich einen oder mehrere der vom Sender
ausgehenden Infrarotstrahlen unterbricht, schalten sich die OSSD-Ausgange ab und blockieren das
Hauptsteuerelement der Maschine, das MPCE (falls sachgemaf an die OSSD-Ausgange angeschlossen).

2TLC172287M0101 Rev B 7 www.abb.com/jokabsafety
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2.2 Auflésung

Die Auflésung der AOPD sind die Mindestabmessungen, die ein lichtundurchlassiges Objekt haben muss, um
mindestens einen der Strahlen des Erfassungsbereichs zu unterbrechen.

Die Wahl der Auflésung ist abhéngig von dem zu schitzenden Korperteil:

R=14m

R=30m

m

m

Fingerschutz

Handschutz

Die Aufldsung R wird mit dieser Formel berechnet:

R=I1+d

wobei:

| Abstand zwischen den Zentren von zwei angrenzenden Optiken.

d Durchmesser der Linse.

-l

TX

- B oo
- ot

e
RX
Abbildung 1 — Auflésung

Daher ist die Auflosung lediglich abh&ngig von den geometrischen Eigenschaften der Linsen (Durchmesser und
Abstand zwischen den Zentren) und unabhéngig von allen Umwelt- und Betriebsbedingungen der AOPD.

Siehe Abschnitt 12 — ,Modellubersicht* fir die Auflésungen der jeweiligen Modelle.

2TLC172287M0101 Rev B
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2.3 HOhe des Schutzbereichs
i s = 3
I ) =
E & =
w
& DETECTION ZONE
£ 5 -
w
5 -
&
E 3
. /. = [
2l B |
TX RX

Abbildung 2 — Héhe des Schutzbereichs

Die Hohe des Schutzbereichs des jeweiligen Orionl Base ist in der untenstehenden Tabelle angegeben. Gemessen
wird ab der weif3en Linie, die in die vordere Glasscheibe eingraviert ist:

Modell Hohe des Schutzbereichs Hp (mm)
Orion1-4-xx-015-B 150
sreeagnes Orion1-4-xx-030-B 300
Orion1-4-xx-045-B 450
Orion1-4-xx-060-B 600
Orion1-4-xx-075-B 750
Hp Orion1-4-xx-090-B 900
Orionl1-4-xx-105-B 1050
Orionl1-4-xx-120-B 1200
‘Bezuq Orionl1-4-xx-135-B 1350
Orionl1-4-xx-150-B 1500
Orionl1-4-xx-165-B 1650
Orionl1-4-xx-180-B 1800
xx = Auflésung (14 mm — 30 mm)
2TLC172287M0101 Rev B 9 www.abb.com/jokabsafety
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2.4 Mindestinstallationsabstand

Warnung! Die in diesem Kapitel enthaltenen Informationen sind als Ubersicht gedacht. Bitte ziehen Sie fiir die
korrekte Anordnung die neueste Version der vollstdndigen Norm EN ISO 13855 ,Sicherheit von Maschinen —
Anordnung von Schutzeinrichtungen im Hinblick auf Anndherungsgeschwindigkeiten von Kérperteilen“ zu Rate.

Die Sicherheitseinrichtung muss in einem Abstand angebracht werden, durch den eine Person daran gehindert wird,
den Gefahrdungsbereich vollstandig oder teilweise zu erreichen, bevor die gefahrliche Bewegung der Maschine durch
die AOPD angehalten wurde.

Entsprechend EN 1SO 13855:2010 wird der Mindestabstand zum Gefahrdungsbereich mit folgender Formel errechnet:
S=(KxT)+C
S Mindestabstand (mm) zwischen Sicherheits- und Gefahrdungsbereich.

K Parameter fir die Anndherungsgeschwindigkeit von Kdrperteilen zum Gefahrdungsbereich hin (mm/s). Werte
siehe unten.

T Nachlauf des gesamten Systems (s) mit T = T1 + T2, wobei:
T1 = Ansprechzeit der Schutzeinrichtung (s).
T2 = Anhaltezeit der Maschine, einschlief3lich der Ansprechzeit des Sicherheitssteuerungssystems (s).

C Eindringabstand (mm). C ist abhangig von der Auflésung d und der Position des Schutzfelds. Siehe unten.

2.4.1 Vertikal montierte AOPD
Der Mindestabstand S bei einer vertikal montierten AOPD wird in drei Schritten ermittelt:
a) Berechnung des Mindestabstands fur das Hindurchreichen durch das Schutzfeld, Srr.
b) Berechnung des Mindestabstands flr das Hintiberreichen tber das Schutzfeld, Sro.
¢) Vergleich zwischen Skt und Sro. Der Mindestabstand S ist der gréRere der beiden Werte.

Anmerkung: Falls der Zugang zum Gefahrdungsbereich durch Hintiberreichen tber das Schutzfeld ausgeschlossen
werden kann, z. B. durch die Anbringung von Schutzblenden oder anderen Schutzmafinahmen, sind Schritt b) und c)
nicht notwendig.

S = Mindestabstand in mm
H1= Ho6he des untersten Strahls

H2= Hbhe des obersten Strahls

H1 <300 mm*
H2 =900 mm

* Bei zwei Strahlen kann eine Hohe
von 400 mm verwendet werden, wenn
die Risikobeurteilung dies zulasst.

Abbildung 3 — Mindestabstand bei einer vertikal montierten AOPD

a) Sprr=(KxT)+Cgr
Crt = 8 x (d-14) mm bei Geraten mit einer Auflosung von d <40 mm
Crt = 850 mm bei Geraten mit einer Auflésung von d > 40 mm

Anmerkung: Die bewegliche Ausblendung wirkt sich auf die Aufldsung aus. Bitte Uberprifen Sie den korrekten
Wert.

e Bei einer Auflésung von < 40 mm verwenden Sie zuerst K = 2000 mm/s.
In diesem Fall ist der Mindestwert von S = 100 mm, auf3er im Eintakt-/Zweitaktbetrieb bei einer Auflésung
von d > 14 mm, hier muss S > 150 mm sein.

2TLC172287M0101 Rev B 10 www.abb.com/jokabsafety
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e Bei einer Auflésung von > 40 mm oder bei einem zuvor errechneten Wert fir S von > 500 mm verwenden
Sie K = 1600 mm/s. In diesem Fall ist der Mindestwert fir S = 500 mm.

b) Sro=(K xT)+ Cro
Kund T gemafR a).

Cro = Eindringabstand bei Hinuberreichen tber das Schutzfeld zum Geféahrdungsbereich hin vor Auslésen der
AOPD. Dieser Wert richtet sich nach der Hohe des Gefahrdungsbereichs und der Héhe des obersten
Strahls, siehe EN ISO 13855:2010.
2.4.2 Horizontal montierte AOPD

In diesem Fall ist S der Mindestabstand zwischen der geféahrlichen Maschine und dem &uR3ersten Strahl:

S = Mindestabstand in mm

H = Hohe des Erfassungsbereichs.
Berechnung siehe unten

Abbildung 4 — Mindestabstand bei einer horizontal montierten AOPD
S=(KxT)+C
K =1600 mm/s.

C =1200 - 0,4 x H, wobei H die Hohe des Erfassungsbereichs in mm ist. S darf nicht weniger als 850 mm
betragen.

Die zulassige Mindesthdhe des Erfassungsbereichs oberhalb der Bezugsebene wird mit der Formel H = 15 x (d - 50)
errechnet, wobei d die Auflésung in mm ist. H darf nicht weniger als 0 oder mehr als 1000 betragen.

2.4.3 In beliebigem Winkel montierte AOPD

Siehe die neueste Version der EN ISO 13855.

2.4.4 Praktische Beispiele

Es wird von einem Orion1-4-xx-060-E in vertikaler Position ausgegangen, bei dem nicht die Gefahr besteht, dass man
Uber das Schutzfeld hinliberreicht.

S=K x(T1+T2)+8x (d -14)

Orion1-4-14-060 Orion1-4-30-060
T1, Ansprechzeit der AOPD 0,022 s 0,014 s
(siehe Abschnitt 13 — ,Modellliibersicht*)
T2, Anhaltezeit Maschine + Sicherheitssteuerungssystem 0,379 s 0,379 s
(Wert wie im Bsp.)
d, Auflésung der AOPD 14 mm 30 mm
Sk=2000, Mindestabstand bei K = 2000 mm/s 802 mm 914 mm

In beiden Féllen ist S gréRer als 500 mm und kann mit K = 1600 mm/s neu berechnet werden.

Sk=1600, Mindestabstand bei K = 1600 mm/s 642 mm 757 mm

S ist gréRer als 500 mm und daher in Ordnung.

2TLC172287M0101 Rev B 11 www.abb.com/jokabsafety
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2.5 Sicherheitsinformationen

& Warnung!

Um eine sachgemafe und sichere Verwendung der Orionl Base Lichtvorh&nge zu gewéhrleisten, missen die
folgenden Punkte beachtet werden:

Die Nachlaufzeit der Maschine muss elektrisch tiberwacht sein.

Dieses Steuerungssystem muss in der Lage sein, die gefahrliche Bewegung der Maschine innerhalb der
Gesamtnachlaufzeit der Maschine T gemaf Abschnitt 2.4 — ,Mindestinstallationsabstand“ anzuhalten und
zwar in allen Phasen des Betriebszyklus.

Montage und Anschluss der AOPD dirfen nur von qualifiziertem Fachpersonal vorgenommen werden. Die
Arbeiten sind entsprechend den Angaben in den Sonder abschnitten (siehe Abschnitte 3; 4; 5; 6) sowie in den
anzuwendenden Normen auszufuihren.

Die AOPD muss sicher in einer bestimmten Position angebracht werden, sodass kein Zugang zum
Gefahrdungsbereich maglich ist, ohne die Strahlen zu unterbrechen (siehe Abschnitt 3 — ,Installation®).

Das im Gefahrdungsbereich tatige Personal muss gut geschult sein und Giber angemessene Kenntnisse aller
Betriebsvorgange der AOPD verfligen.

Die TEST-Taste muss sich auRerhalb des Geféahrdungsbereichs befinden, da der Bediener den
Gefahrdungsbereich bei allen Testdurchlaufen tberprifen muss.

Die Taste QUITTIEREN/RESET muss sich auRerhalb des Gefahrdungsbereichs befinden, da der Bediener
den Gefahrdungsbereich bei allen Testdurchlaufen quittieren/zurtickstellen muss. Die Taste darf vom
Gefahrdungsbereich aus nicht erreichbar sein.

Falls die Funktion Uberwachung externer Gerate (EDM) verwendet wird, muss diese durch AnschlieRen eines
speziellen Kabels an das Gerét aktiviert werden, siehe Abschnitt 5 — ,Elektrische Anschliisse®.

Bitte lesen Sie sich die Anweisungen zur sachgemalfien Funktionsweise gut durch, bevor Sie die AOPD in Betrieb
nehmen.

2TLC172287M0101 Rev B 12 www.abb.com/jokabsafety
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3 Installation

3.1 Bei der Auswahl und Installation der AOPD zu treffende VorsichtmaRnahmen

e Die Ausgéange (OSSD) der AOPD missen als Stoppeinrichtungen der Maschine fungieren, nicht als
Steuerungseinrichtungen. Die Maschine muss uber eine eigene Startfunktion verfuigen.

e Die Abmessung des kleinsten zu erfassenden Objekts muss grof3er sein, als die Auflésung der AOPD.

e Die AOPD muss in einem Raum installiert werden, der den in Abschnitt 11 ,Technische Daten“ angegebenen
technischen Anforderungen entspricht.

e Platzieren Sie die AOPD nicht in der Nahe von hellen und/oder blinkenden Lichtquellen oder ahnlichen
Geréaten.

e Starke elektromagnetische Stérungen kénnen die Funktionstiichtigkeit der AOPD geféhrden. Bitte lassen Sie
sich von lThrem Ansprechpartner von ABB Jokab Safety beraten.

e Die Reichweite des Gerats kann bei Smog, Nebel oder Staub in der Luft eingeschrankt sein.
e Eine plotzliche Veranderung der Umgebungstemperatur mit sehr niedrigen Minimalpunkten kann eine diinne
Kondensatschicht auf den Linsen hervorrufen und die Funktionstiichtigkeit geféahrden.
3.2 Allgemeine Informationen zur Anordnung der AOPD

Die AOPD muss sorgféltig angeordnet werden, um fur wirksamen Schutz zu sorgen: Der Zugang zum
Gefahrdungsbereich darf nur mdéglich sein, indem man den Erfassungsbereich der AOPD passiert.

A Warnung! Abbildung 5 zeigt einige Beispiele fur einen mdglichen Zugang zur Maschine von oben oder von unten.
Diese Situationen kénnen sehr gefahrlich sein. Die AOPD muss in korrekter Hohe installiert werden, um den Zugang
zum Gefahrdungsbereich vollstandig abzudecken (Abbildung 6).

@,

NEIN NEIN

Abbildung 5 — Falsche Anordnung des Geréts

JA

Abbildung 6 — Richtige Anordnung des Gerats
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Unter normalen Betriebsbedingungen darf es nicht méglich sein, die Maschine zu starten, wahrend sich ein Bediener
innerhalb des Gefahrdungsbereichs befindet.

Sollte eine Installation der AOPD in der Nahe des Gefahrdungsbereichs nicht mdéglich sein, muss eine zweite AOPD
in horizontaler Position montiert werden, um jeglichen Zugang von der Seite zu verhindern, siehe Abbildung8.

A Warnung! Wenn der Bediener den Gefahrdungsbereich betreten kann, muss ein zusétzlicher mechanischer Schutz
montiert werden, um diesen Zugang zu verhindern.

Q

Hi
NEIN

Abbildung 7 — Falsche Installation

=

JA

Abbildung8 — Richtige Installation

3.2.1 Mindestinstallationsabstand

Siehe Abschnitt 2.4 — “Mindestinstallationsabstand”.

3.2.2 Mindestabstand zu reflektierenden Flachen

Reflektierende Flachen, die sich in der Nahe der Lichtstrahlen der AOPD befinden (oberhalb, unterhalb oder seitlich

davon) kdnnen passive Reflexionen erzeugen. Diese Reflexionen kénnen die Erkennung eines Objekts innerhalb des
Erfassungsbereichs beeintréachtigen (siehe Abbildung 9).

Wenn beispielsweise der Empfanger (RX) einen sekundéren Strahl erfasst (der von der seitlich reflektierenden Flache
reflektiert wird), wird das Objekt unter Umstanden nicht erfasst, selbst wenn das Objekt den Hauptstrahl unterbricht.

2TLC172287M0101 Rev B 14
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Abbildung 9 — Mindestabstand zu reflektierenden Flachen

T

Daher ist es wichtig, einen Mindestabstand zwischen der AOPD und reflektierenden Flachen einzuhalten. Der
Mindestabstand, Dsr, richtet sich nach:

e dem Abstand zwischen Sender (TX) und Empfanger (RX),

e dem effektiven Offnungswinkel (EAA) der AOPD:

Fir eine Typ 4 AOPD ist der EAAwax =5° (a =% 2,5°).

Das Diagramm unten zeigt den Mindestabstand zu der reflektierenden Flache (Dsr), basierend auf dem Abstand
zwischen Sender und Empfanger bei einer Typ 4 AOPD:

Operating distance (Dop)

e.z
) m
(8]
09 ek e R Sl S e S e
g I
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o {
= I
= |
5 i
L) i
= {
@ i
(o] |
- I
i
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B !
5 03 Type 4 AOPD !
£ i
S 015 {
£ 0 i i
= i ! !
= - L 5

02 3 6 19

Abbildung 10 — Mindestabstand zu einer reflektierenden Flache als Funktion des Abstands zwischen Sender und Empfanger
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Dies ist die Formel zur Ermittlung von Dsr bei einer Typ 4 AOPD:
Dsr (M) = 0,15 bei einem Abstand zwischen Sender und Empfanger von <3 m

Dsr (m) = 0,5 x Abstand zwischen Sender und Empfanger (m) x tan (2a) bei einem Abstand zwischen Sender und
Empfanger von 23 m

A Warnung! Falls es sich bei der reflektierenden Flache um den Ful3boden handelt, kann der errechnete Dsr weniger
betragen als der korrekte Abstand zum FuRRboden, der dennoch eingehalten werden muss.
3.2.3 Mindestabstand zwischen angrenzenden Geréten

Wenn mehrere AOPDs nah bei einander installiert werden missen, darf der Sender eines der Gerate keine
gefahrlichen Interferenzen mit dem Empfanger des anderen Gerats aufweisen.

Der TXB des interferierenden Gerats muss sich auRerhalb eines Mindestabstands Ddo von der Achse des Sender-
Empfanger-Paars TXa — RXa befinden, siehe Abbildung unten.

X, o RX,

y B> ————- >-—--=-0
3 T o i
//7
Ddo //
//
e an
//

| -~

Ct []

TXg RXg

<« D >

op

Abbildung 11 — Mindestabstand zwischen angrenzenden Geraten

Dieser Mindestabstand Ddo richtet sich nach:
e dem Abstand zwischen Sender (Txa) und Empfanger (Rxa),
e dem effektiven Offnungswinkel der AOPD (EAA):
Fur eine Typ 4 AOPD ist der EAAmax =5° (a =+ 2,5°).

Das Diagramm unten zeigt den Abstand zu den interferierenden Geraten (Ddo) basierend auf dem Abstand zwischen
Sender und Empfanger (Dop) der Module (TXa — RXa) bei einer Typ 4 AOPD.

m

-
N

o
(3]

o
w

Minimum distance to adjacent device (D,

Operating distance (D _)

op

Abbildung 12 — Mindestabstand zu einem angrenzenden Gerat als Funktion des Abstands zwischen Sender und Empfanger
Dies ist die Formel zur Ermittlung von Ddo bei einer Typ 4 AOPD:
Ddo (m) = 0,3 bei einem Abstand zwischen Sender und Empféanger von <3 m

Ddo (M) = Abstand zwischen Sender und Empfanger (m) x tan (2a) bei einem Abstand zwischen Sender und
Empfanger von = 3 m
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A Warnung! Bitte beachten Sie, dass TXamit RXgin derselben Weise interferieren kann wie TXs mit RXa, und wenn die
beiden Paare der AOPD unterschiedliche Abstande zwischen den Sendern und Empfangern aufweisen, sollte der
gréRere davon zur Errechnung von Ddo verwendet werden.

3.2.4 Installation mehrerer angrenzender AOPDs

Wenn mehrere AOPDs nah bei einander installiert werden miissen, missen Interferenzen zwischen dem Sender des

einen Gerats und dem Empfanger des anderen verhindert bzw. ausgeschlossen werden.

Abbildung 13 enthélt einige Beispiele richtiger und falscher Installation in Bezug auf Interferenzen.

= = = = = =) =)
NEIN
= F 5 o
TX RX X RX

JA

JA

- = &= = =

- 5 » = =

= . v .
RX TX TX RX
e NN e N

= = = = =

Opaque surface

= = = = =

Abbildung 13 — Installation mehrerer benachbarter Geréte
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3.2.5 Ausrichten von Sender und Empfanger

Die beiden Einheiten missen parallel zueinander, mit ihren Strahlen im rechten Winkel zur Sende- und
Empfangerflache liegend und mit ihnren Anschliissen in gleicher Richtung montiert werden.

Die in Abbildung 14 abgebildeten Konfigurationen sind zu vermeiden.

NEIN NEIN

»

;f =

Abbildung 14 — Falsche Ausrichtung

3.2.6 Einsatz von Umlenkspiegeln

Wird eine einzige AOPD eingesetzt, kdnnen alle Gefahrdungsbereiche mit unterschiedlichen, jedoch nebeneinander
liegenden Zugangsseiten durch den Einsatz entsprechend angeordneter Umlenkspiegel Giberwacht werden.

Abbildung 15 zeigt ein Losungsbeispiel fur die Uberwachung dreier verschiedener Zugangsseiten unter Einsatz von
zwei, in einem Neigungswinkel von 45° zu den Strahlen angeordneten Umlenkspiegeln.

RX & TX
A m M A
i 8 . HAZARD S
1 ZONE I |5
A
¥ v
v k;-c e ; ¥
mirror mirror
D2
- | g

Abbildung 15 — Einsatz von Umlenkspiegeln

Anmerkung: Bei der Verwendung von Umlenkspiegeln missen folgende VorsichtsmafRhahmen getroffen werden:

e Das Ausrichten von Sender und Empféanger bei gleichzeitiger Verwendung von Umlenkspiegeln kann sich als
sehr schwieriger Vorgang herausstellen. Selbst die kleinste Fehlstellung des Spiegels gentgt fur einen
Verlust der Ausrichtung. Unter diesen Umstéanden wird der Einsatz einer Orion Laser Ausrichthilfe (als
Zubehor erhaltlich) empfohlen.

e Der Mindestabstand (S) ist bei jedem einzelnen Abschnitt der Strahlen einzuhalten.

e Der Einsatz von nur einem Umlenkspiegel senkt die effektive Reichweite um 15 %. Die Reichweite verringert
sich bei Verwendung von 2 oder mehr Spiegeln immer weiter (lesen Sie fur weitere Details die technische
Dokumentation der verwendeten Umlenkspiegel).Es sollten nicht mehr als drei Spiegel pro Einrichtung
verwendet werden.

2TLC172287M0101 Rev B 18 www.abb.com/jokabsafety
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e Staub oder Schmutz auf der reflektierenden Spiegelflache bewirken eine drastische Minderung der
Reichweite.

In der untenstehenden Tabelle sind die Reichweiten im Verhaltnis zu der Anzahl der verwendeten Spiegel aufgefihrt.

Anzahl Reichweite Reichweite
der Spiegel (14 mm) (30 mm)
1 51m 16,5 m
2 43m 13,7m
3 3,7m 11,6 m

3.3 Uberprifungen nach der Erstinstallation

Nachstehend werden die Kontrollvorgange aufgelistet, die nach erfolgter Erstinstallation und vor dem Starten der
Maschine durchgefiihrt werden miissen. Diese Kontrollen missen von qualifiziertem Fachpersonal durchgefuihrt
werden, entweder direkt oder unter strenger Aufsicht des zusténdigen Leiters fur die Sicherheit von Maschinen.

Vergewissern Sie sich, dass:

e Die AOPD wahrend der Strahlenunterbrechung entlang des gesamten Erfassungsbereichs im OSSD-AUS-
Zustand (1) verweilt. Verwenden Sie dafiir den entsprechenden ,Teststab“ und befolgen Sie das in
Abbildung 16 gezeigte Schema. Der entsprechende ,Teststab“ hat ein Mal} entsprechend der Auflésung der
verwendeten AOPD, z. B. einen Durchmesser von 14 mm fir einen Lichtvorhang mit 14 mm Auflésung.

=

Ly
Abbildung 16 — Schema zur Uberpriifung der Funktion

e Die AOPD korrekt ausgerichtet ist: Driicken Sie die Produktseite leicht in beide Richtungen und vergewissern
Sie sich, dass die rote LED 31 nicht aufleuchtet.

e Die OSSD-Ausgange sich abschalten (die rote LED 1 aufleuchtet und die gesteuerte Maschine anhélt),
wenn die Test-Funktion aktiviert wird.

e Sich die Nachlaufzeit der Maschine, einschlie3lich der Ansprechzeit der AOPD und der Anhaltezeit der
Maschine, bei der Berechnung des Mindestsicherheitsabstands innerhalb der festgelegten Grenzen befindet
(siehe Abschnitt 2.4 — ,Mindestinstallationsabstand®).

e Der Mindestsicherheitsabstand zwischen dem Gefahrdungsbereich und der AOPD den Anweisungen in
Abschnitt 2.4 — ,Mindestinstallationsabstand® entspricht.

e Personen den Bereich zwischen der AOPD und dem Gefahrdungsbereich der Maschine nicht betreten oder
sich dort aufhalten kénnen, ohne erfasst zu werden.

e Der Zugang zum Gefahrdungsbereich der Maschine aus einem ungeschiitzten Bereich nicht mdglich ist.

e Die AOPD nicht durch &ul3ere Lichtquellen gestort ist: Sie sollte sich mindestens 10 — 15 Minuten lang im
Zustand OSSD AN befinden und fir den gleichen Zeitraum im Zustand OSSD AUS verweilen, nachdem der
spezielle Teststab im Erfassungsbereich platziert wurde.

e Alle zusatzlichen Funktionen sich wie erwartet verhalten, indem Sie sie in verschiedenen Betriebszustanden
aktivieren.
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4 Mechanische Montage

Sender (TX) und Empfanger (RX) mussen mit den entsprechenden Abtastflichen zueinander gerichtet installiert
werden. Die Stecker missen auf der gleichen Seite angeordnet sein. Der Abstand zwischen den beiden Einheiten
muss innerhalb der Reichweite des verwendeten Modells liegen (siehe Abschnitt 11 — ,Technische Daten®).

Die beiden Einheiten mussen ausgerichtet und so gut wie méglich parallel montiert werden. Daraufhin muss man zum
Feinausrichten Gbergehen wie in Abschnitt 6 ,Ausrichtung“ gezeigt.
4.1 Befestigung mit Montagewinkeln

Montagewinkel werden bei allen Orionl Base Modellen mitgeliefert. Fiihren Sie fiur die Montage der AOPD die
mitgelieferten Gewindestifte in die Nuten an den beiden Einheiten ein (siehe Abbildung 17).

Abbildung 17 — Befestigung mit Montagewinkeln
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5 Elektrische Anschlisse

Alle elektrischen Anschliisse an der Sende- und Empféangereinheit erfolgen tber einen M12-Stecker, der sich im
unteren Bereich der beiden Einheiten befindet. Fir den Sender wird ein 4-poliger Stecker und fur den Empfanger ein
8-poliger M12-Stecker verwendet.

5.1 Sender (TX)

N.O.
+24VDC
TEST +24VDC
ov NOT USED
Pin Ader?! Funktion Anschluss an Verweis
1 Braun Stromversorgung +24V DC
. SchlieRer-Kontakt an +24 V DC, falls verwendet
2 Weil3 TEST - - 7.2
Nicht angeschlossen oder 0 V, falls nicht verwendet

3 Blau Stromversorgung 0V
4 Schwarz Nicht verwendet -

Farben entsprechend Standardkabel von ABB Jokab Safety
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5.2 Empfanger (RX)

0OSsD1

0SSD2 +24 VDC
oV % EDM SELECTION
N.O. N
+24VDC e = e—
ACKNOWLEDGE / RESET
MAN/AUTO
Pin Ader! Funktion Anschluss an Verweis
Auto. Reset ohne Funktion y'\(;ht angeschlossen oder
Auto. Reset mit . 7.1,
. QUITTIEREN/ - . SchlieRer-Kontakt an
1 Weil3 RESET Qunt_lerungsfunknon oder +24 VDC 7.3,
Ausrichtungsmodus 6.1
SchlieRer-Kontakt an
Manueller Reset +24 VDC
2 Braun  Stromversorgung +24 V DC
EDM aktivieren Nicht angeschlossen oder
3  Grin  EDM-ANWAHL oV 7.4
EDM deaktivieren +24V DC
Funktion verwendet/aktiviert Offner—KonEakt emes
zwangsgefihrten Relais
4 Gelb  EDM — _ 7.4
Funktion nicht Nicht angeschlossen oder
verwendet/deaktiviert ov
5 Grau 0OSSD1 z.B.
Sicherheitskontrollmodul
6 Rosa OSSD2 z.B.
Sicherheitskontrollmodul
7 Blau Stromversorgung ov
Automatische Ruckstellung Pin 5 (OSSD1)
8 Rot RESET-MODUS (Reset) 7.1

Manueller Reset

Pin 6 (OSSD2)

!Farben entsprechend Standardkabel von ABB Jokab Safety
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5.3 Wichtige Hinweise zu Anschlissen

Die folgenden Vorsichtsmafinahmen fiir die elektrischen Anschliisse sind zu beachten, um die korrekte
Funktionsweise der Orionl Base Lichtvorhéange zu gewahrleisten:

e Verwenden Sie ein ausreichend isoliertes Niederspannungsversorgungssystem vom Typ SELV oder PELV.

e Anschlusskabel nie in die Nahe oder in Kontakt mit Hochspannungskabeln und/oder Kabeln bringen, die hohe
Stromschwankungen aufweisen (z. B. Motoranschliisse, Inverter, usw.).

¢ Nie die Adern der OSSD aus unterschiedlichen AOPDs in einem mehrpoligen Kabel zusammenfassen.

e Die TEST-Ader muss uber eine Taste mit SchlieRer-Kontakt an die Betriebsspannung der AOPD
angeschlossen werden.

e Die QUITTIEREN/RESET-Ader muss Uber eine Taste mit Schlieer-Kontakt an die Betriebsspannung des
Orionl Base Lichtvorhangs geschlossen werden.

A Warnung! Die TEST-Taste muss so angeordnet sein, dass der Bediener den Gefahrdungsbereich bei jeder Art von
Test Uberprifen kann (siehe Abschnitt 7 — ,Funktionen®).

A Warnung! Die QUITTIEREN/RESET-Taste muss so angeordnet sein, dass der Bediener den Gefahrdungsbereich bei
jeder Art von Riickstellvorgang tberpriifen kann (siehe Abschnitt 7 — ,Funktionen®).

e Die Einrichtung ist bereits mit internen Unterdriickern fiir Uberspannungen und -strom ausgestattet. Vom
Einsatz sonstiger externer Komponenten wird abgeraten.
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Abbildung 18 — Anschluss an ein RT9 Sicherheitsrelais
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Abbildung 19 — Anschluss an eine Pluto B20 Sicherheits-SPS
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Auf den Abbildungen ist die Verbindung zwischen dem Orionl Base und dem RT9 Sicherheitsrelais / der Pluto B20
Sicherheits-SPS bei AOPD in Manueller Reset-Funktion mit an die AOPD angeschlossener Reset-Taste gezeigt.

Anmerkung: Der Einsatz von Varistoren, RC-Schaltungen oder LEDs in Parallelschaltung zu den Relaiseingdngen
oder in Reihenschaltung zu den OSSD-Ausgéangen ist zu vermeiden.

Anmerkung: Die Sicherheitsausgange OSSD1 und OSSD2 kdnnen untereinander nicht in Reihe oder parallel
geschaltet werden, kdnnen jedoch einzeln unter Einhaltung der Sicherheitsanforderungen der Anlage eingesetzt
werden.

Sollte irrtimlich eine dieser Konfigurationen verwendet werden, schaltet die Einrichtung in den OSSD-Fehlerzustand
(siehe Abschnitt 8 — ,Diagnosefunktionen®).

Anmerkung: Schliel3en Sie beide OSSD-Ausgange an die Aktivierungseinrichtung an. Wird ein OSSD nicht an die
Aktivierungseinrichtung angeschlossen, wirkt sich dies negativ auf den SIL (Sicherheits-Integritatslevel) und/oder PL
(Performance Level) des Systems aus, das von der AOPD gesteuert wird.

+24VDC

JA

+24VDC +24VDC +24VDC

OSSD1 0SSD2

i

NEIN e NEIN

+24VDC

E NEIN
+24‘VDC

—— ——— — o — — — — —

Abbildung 21 — Falscher Anschluss der OSSD-Ausgéange
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+24 VDO
ov
+24VDC
ov
i I
-

1M5us
500 ms

1000 ms

CssD1

0ssD2

OSSD test behaviour
in OSSD ON state

Abbildung 22 — Zeitdiagramm der OSSD-Ausgéange
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6 Ausrichtung

Die Ausrichtung zwischen Sender und Empfanger ist notwendig, damit die AOPD korrekt funktionieren kann. Durch
eine gute Ausrichtung wird eine Instabilitat der Ausgange aufgrund von Staub oder Schwingungen vermieden.

Eine perfekte Ausrichtung ist dann erreicht, wenn die optischen Achsen des ersten und letzten Strahls des Senders
mit den optischen Achsen der entsprechenden Elemente des Empféngers Uibereinstimmen.

Zur Synchronisierung der beiden Einheiten wird der Strahl verwendet, der dem Stecker am néchsten liegt. Mit FIRST
wird die Optik bezeichnet, die an diesen Strahl gekoppelt ist, und mit LAST die Optik, die, bei FIRST beginnend, an
den letzten Strahl gekoppelt ist.

last optic (LAST)

first optic (FIRST) = syncronisation optics

Abbildung 23 — LAST- und FIRST- Optik

Die Symbole auf dem Display missen unbedingt erkannt werden. Die Symbole lassen sich unabhangig von der
Ausrichtung der AOPD leicht interpretieren.

Receiver Transmitter

OSSD ON LAST POWER ON

OSSD OFF FIRST EMISSION

Figure 24 — Displays auf Sender und Empfanger

Die nachstehend beschriebene Standard-Installation ist in Abbildung 23 abgebildet, d. h. die Anschliisse zeigen dabei
nach unten.
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6.1 Ausrichtungsmodus

Der Ausrichtungsmodus wird durch Betatigen des externen SchlieRer-Kontakts (QUITTIEREN/RESET-Taste) fiir
mindestens 0,5 s in eingeschaltetem Zustand aktiviert, siehe Abbildung 25.

AOPD STATUS
POWER ON -—==—=——————=—

POWER OFF

RESET

+24 VDC 7

oV

ALIGNMENT MODE
Mode ON

Mode OFF

Abbildung 25 — Zeitdiagramm des Ausrichtungsmodus

Sobald die optische Ausrichtung abgeschlossen ist, wird die Einrichtung durch Aus- und Einschalten des Empféangers
wieder in den Normalbetrieb versetzt.

Anmerkung: Der Ausrichtungsgrad wird auch im normalen Betriebszustand der Einrichtung per Display Gberwacht
(siehe Abschnitt 8.2 — ,Diagnosemeldungen®). Sobald die AOPD ausgerichtet und richtig befestigt wurde, werden die
Informationen auf dem Display daflr verwendet, die Ausrichtung zu tUberprifen und etwaige Veranderungen der
Umgebungsbedingungen zu erkennen (Vorhandensein von Staub, Lichtstérungen usw.).

Anmerkung: Die OSSD-Ausgange sind im Ausrichtungsmodus ausgeschaltet.

6.2 Anleitung zum korrekten Ausrichten

Nachdem die mechanische Montage und die elektrischen Anschliisse wie oben beschrieben vorgenommen wurden,
kann mit der Ausrichtung begonnen werden. Vergleichen Sie die Ergebnisse der Ausrichtung mit den in der folgenden
Tabelle angegebenen Werten.

Wechseln Sie in den Ausrichtungsmodus wie oben beschrieben.

Im Ausrichtungsmodus wird der Nutzer per Display Uber den erreichten Ausrichtungsgrad informiert.
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Display

LED LED LED LED
> S v A : Ausrichtung
0ssD  ossp  FIRST  LasT  Bedingung Status
AN AUS (gelb) (gelb)

First nicht OK
Last nicht OK

First OK

AN AN

I I AUS AN Nicht

AUS AN Last nicht OK

First OK
AUS AUS Last OK
Mittlere Optik nicht OK.

ausgerichtet

Jeder Strahl liegt Uber dem min.
Betriebsschwellenwert fur

Lichtempfang und die Strahlenanzahl  MINIMUM-
Uber dem Schwellenwert fur Ausrichtung
Lichtempfang liegt zwischen 0 und

25 %.

AN AUS AUS AUS

Jeder Strahl liegt Uber dem min.
Betriebsschwellenwert fir
Lichtempfang und die Strahlenanzahl
Uber dem Schwellenwert fur
Lichtempfang liegt zwischen 25 und
50 %.

AN AUS AUS AUS

Jeder Strahl liegt Gber dem min.
Betriebsschwellenwert fur
Lichtempfang und die Strahlenanzahl
Uber dem Schwellenwert fur
Lichtempfang liegt zwischen 50 und
75 %.

AN AUS AUS AUS

Ll AN AUS AUS AUS

I

Jeder Strahl liegt Gber dem min.
Betriebsschwellenwert fur

Lichtempfang und die Strahlenanzahl ~MAXIMUM-
tber dem Schwellenwert fiir Ausrichtung
Lichtempfang liegt zwischen 75 und

100 %.

1)

2)

3)

4)

5)

Den Empfanger festhalten und den Sender so lange ausrichten, bis die gelbe LED (¥ FIRST), erlischt. Dieser
Zustand entspricht der erfolgten Ausrichtung des ersten Synchronisationsstrahls.

Den Sender so lange um die Achse der unteren Optik drehen, bis die gelbe LED (a LAST) erlischt.
Anmerkung: Vergewissern Sie sich, dass die griine LED (’) eingeschaltet ist und permanent leuchtet.

Drehen Sie beide Einheiten vorsichtig in beide Richtungen, um die Grenzwerte des Bereichs zu ermitteln, in
dem die grine LED (,) permanent leuchtet und ,4“ angezeigt wird (Maximale Ausrichtung). Richten Sie
beide Einheiten auf die Mitte dieses Bereichs aus.

Beide Einheiten sicher mit Halterungen befestigen.

Vergewissern Sie sich, dass die grine LED (’) des Empfangers bei nicht unterbrochenen Strahlen
eingeschaltet ist. Priifen Sie dann, ob bei Unterbrechung eines einzigen Strahls die rote LED (38 1)
aufleuchtet. Diese Kontrolle sollte mit dem entsprechenden zylinderférmigen , Teststab“ durchgefiihrt werden,
der einen geeigneten Durchmesser entsprechend der Auflésung der verwendeten AOPD hat (siehe Abschnitt
3.3 — ,Uberpriifungen nach der Erstinstallation).

Die Einrichtung ausschalten und erneut im normalen Betriebszustand einschalten.

Der Ausrichtungsgrad wird auch im normalen Betriebszustand der Einrichtung Gberwacht und auf dem Display
angezeigt (siehe Abschnitt 8.2 — ,Diagnosemeldungen®). Sobald die AOPD ausgerichtet und richtig befestigt wurde,
kann das Signal auf dem Display dafir verwendet werden, die Ausrichtung zu Uberprufen und Veranderungen der
Umgebungsbedingungen anzuzeigen (Vorhandensein von Staub, Lichtstérungen usw.).
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7 Funktionen

7.1 Reset-Funktion

Die Unterbrechung eines Strahls durch ein lichtundurchlassiges Objekt fuhrt dazu, dass sich die OSSD-Ausgéange
abschalten (1) .

Die AOPD kann auf zwei verschiedene Arten in den OSSD-AN-Zustand (LED » an) zurlickgesetzt werden:;
e Automatische Rickstellung (Reset)

Ist diese Funktion aktiviert, schaltet die AOPD auf OSSD AN, sobald das Objekt aus dem Erfassungsbereich
entfernt wurde.

e Manueller Reset

Ist diese Funktion aktiviert, schaltet die AOPD auf OSSD AN, sobald die RESET-Taste gedriickt wurde,
vorausgesetzt, das Objekt wurde aus dem Erfassungsbereich entfernt. Die Bedingung, bei der das Objekt
entfernt wurde und das System auf die Ruckstellung wartet, wird als Interlock bezeichnet und am Display per
Anzeigesignal angegeben (siehe Abschnitt 8.2 — ,Diagnosemeldungen®).

& Warnung! Prifen Sie sorgféltig die Gefahrenbedingungen und Reset-Modi. Bei Anwendungen, die den Zugang zu
Gefahrdungsbereichen sichern, erweist sich die Automatische Reset-Funktion als unsicher, wenn der Bediener sich
im Gefahrdungsbereich aufhalten kann, ohne erfasst zu werden. In diesem Fall ist der Manuelle Reset der AOPD
bzw. ein Sicherheitsrelais erforderlich (siehe Abschnitt 5.3 — ,Wichtige Hinweise zu Anschliissen®).

OUTPUT STATUS; Do
s o .
OSSD OFF e S S
INTERLOCK STATUS ' ' &+ &
ON == b= - - - po—fe———
0] R G N R U U U A——
RESET (RESET/ACKNOWLEDGE pusH-blitton)
+24VDC - , '
v I

B
0.5s 0.5s 0.5s
Abbildung 26 — Zeitdiagramm der Manuellen Reset-Funktion

Waéhlen Sie entweder den Automatischen oder den Manuellen Reset-Modus durch Anschlielen von Pin 8 am RX-
Stecker gemaR Abschnitt 5 — ,Elektrische Anschliisse®).
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7.2 Test-Funktion

Die Test-Funktion aktivieren Sie durch Betatigen eines externen SchlieRer-Kontakts (TEST-Taste) fir mindestens
0,5s.

Das Testsignal ist high-aktiv.

OUTPUT STATUS

OSSD ON
'
)
1
1
1
! OSSD OFF
1 1
1 1
1 1
L !
1 1
] 1
|| 1
! : +24 VDC
!
1
:
1
TEST : ov
PR S i —— o
!  05s !
B e

Abbildung 27 — Zeitdiagramm der Test-Funktion

7.3 Quittierungsfunktion

Die Quittierungsfunktion wird bei Vorliegen eines internen Fehlers verwendet, z. B. eines optischen Fehlers, eines
OSSD-Fehlers, eines EDM-Fehlers oder eines Fehlers beim Anwéhlen des Manuellen/Automatischen Reset-Modus
(siehe Abschnitt 8 — ,Diagnosefunktionen®).

Die Quittierungsfunktion wird durch Betatigen eines externen Schlie3er-Kontakts (QUITTIEREN/RESET-Taste) fur
mindestens 0,5 s aktiviert. Die AOPD wechselt dann wieder in den normalen Betriebszustand. Das Quittierungssignal
ist high-aktiv.

AOPD STATUS ERROR MODE

NORMAL OP. MODE

ACKNOWLEDGE +24 VDC

oV

5s

- e

Abbildung 28 — Zeitdiagramm der Quittierungsfunktion
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7.4 EDM-Funktion

Die AOPD verfiigt (iber eine Funktion zur Uberwachung der Betatigung externer Gerate (EDM). Diese Funktion kann
aktiviert oder deaktiviert werden (siehe Abschnitt 5 — ,Elektrische Anschlisse®).

EDM aktiviert:

1) Trennen Sie Pin 3 des Empfangers oder schliel3en Sie ihn an den L +24Vdc
Erdungskontakt an (EDM-Anwahl = ON). i 0SSD1 ‘
f
2) SchlieRen Sie den EDM-Eingang (Pin 4 des 8-poligen M12 — RX) (iber die | Jd =
Offner-Kontakte der zu tiberwachenden Gerate an einen +24-V DC-Anschluss | (
an. Q | —
_ . . . . . N Q. | ossb2
Anmerkung: Der Dezimalpunkt am Display weist auf eine aktivierte Funktion hin. o |
EDM deaktiviert: < : """"" /
il
1) Schlie3en Sie Pin 3 an den Empfanger mit +24 V DC an (EDM-Anwahl = OFF). | -
2) Trennen Sie den EDM-Eingang (Pin 4 des 8-poligen M12 — RX) oder schliel3en JI GO

Sie ihn an den Erdungskontakt an. Figure 29 — EDM-Anschluss

Diese Funktion priift, ob die Offner-Kontakte bei einem Statuswechsel der OSSD-Ausgénge umschalten.

OUTPUT STATUS
0SSD ON
0SSD OFF 1 S—
+24 VDC 1= E—
oV __________i___i 1
>. < > <

Abbildung 30 — Zeitdiagramm der EDM-Funktion

Tcund Tosind die Zeiten zwischen dem Statuswechsel der OSSD-Ausgéange und dem Statuswechsel des Offner-
Kontakts des externen Gerats.

Tc < 350 ms: Die externen Offner-Kontakte miissen sich innerhalb dieses Zeitraums 6ffnen, nachdem die OSSD-
Ausgénge eingeschaltet wurden.

To £ 100 ms: Die externen Offner-Kontakte miissen sich innerhalb dieses Zeitraums schlieRen, nachdem die OSSD-
Ausgénge ausgeschaltet wurden.
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8 Diagnosefunktionen

8.1 Statusanzeige der AOPD

Der Bediener kann den Status der AOPD anhand eines einstelligen Displays Uberpriifen, das sich an Empfanger und
Sender befindet.

Orionl Base verfugt zudem tber vier LEDs am Empfanger und zwei LEDs am Sender.

Abbildung 31 zeigt alle Anzeigezustéande der LEDs: AUS, AN und BLINKEND.

LED AUS

LED BLINKEND

LED AN
Abbildung 31 — Anzeigezustande der LEDs

8.2 Diagnosemeldungen

Uber das Display und die Anzeige-LEDs kann der Bediener die wesentlichen Ursachen fiir einen Stillstand oder einen
Defekt des Systems beurteilen.

8.2.1 Sender

Funktion Status Bedeutung LED DIGIT
TEST AOPD wird gepruft.

Normaler (gran AN) OSSD-Status am Empfanger muss OFF sein. IL

Betriebs- —

zustand Ausstrahlung —
(grin AN AOPD in normalem Betriebszustand. ! 50
gelb AN) [

Funktion Typ Uberpriifen und reparieren LED DIGIT
Interner Eehler Netzstrom aus- und wieder anschalten.
(grin AN) Falls der Fehler fortbesteht, wenden Sie sich an lhren ! I 1]
9 Ansprechpartner von ABB Jokab Safety. I_[

Fehler- Optischer Fehler Netzstrom aus- und wieder anschalten.

sustand (griin AN) Falls der Fehler fortbesteht, wenden Sie sich an Ihren

Ansprechpartner von ABB Jokab Safety.

Uberprifen Sie die Kabel, Anschliisse und den Wert der

Kelne Spannungsversorgun 7
Spannungsversorgung P 9 gung. ! b

Falls der Fehler fortbesteht, wenden Sie sich an Ihren
(LEDs AUS) Ansprechpartner von ABB Jokab Safety.
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8.2.2 Empfanger
Funktion  Status Bedeutung LED
Ausrichtung Siehe Abschnitt 6 — ,,Ausrichtung®. /
TEST AOPD wird gepruft. 7
(rot an) OSSD-Ausgange ausgeschaltet. i
Empfang AOPD lauft in normalem Betriebszustand. I
(gruin an) OSSD-Ausgange ausgeschaltet. y:p
Strahlen unterbrochen Strahl(en) bei Automatischem Reset unterbrochen. 7
(rot an) OSSD-Ausgange ausgeschaltet.
Normaler Interlock
Betriebs-  strahlen nicht AOPD im Interlock, Warten auf Reset. > A I
zustand unterbrochen OSSD-Ausgange ausgeschaltet. I
(rot an - gelb an) M )
Interlock Strahl(en) bei Manuellem Reset unterbrochen. _
Strahlen unterbrochen AOPD im Interlock. bﬂ
(rot an - gelb an) OSSD-Ausgéange ausgeschaltet.
Mindestwert (1Strich) -
Ausrichtungsgrad Mittelwert (2 Striche) m —_—
Hochstwert (3 Striche) ———
EDM freigegeben EDM-Funktion wurde angewabhilt. E
@
Funktion Typ Uberpriifen und reparieren LED
Uberpriifen Sie die Kabel und Anschliisse der OSSD-
Ausgange. Stellen Sie sicher, dass es zwischen ihnen oder
an der Betriebsspannung nicht zu einem Kurzschluss kommt. —
OSSD-Fehler Siehe auch 5.4 “Anschlussbeispiele”. AnschlieRend m /_ I
(rot an) quittieren. o
Falls der Fehler fortbesteht, wenden Sie sich an Ihren
Ansprechpartner von ABB Jokab Safety.
Netzstrom aus- und wieder anschalten. —
Interner Fehler S I 1]
(rot an) Falls der Fehler fortbesteht, wenden Sie sich an Ihren I_l
Ansprechpartner von ABB Jokab Safety.
Optischer Fehler Quittieren. o I
(rot an) Falls der Fehler fortbesteht, wenden Sie sich an Ihren Ij
Ansprechpartner von ABB Jokab Safety.
Fehler- Uberpriifen Sie die Verkabelung und Anschliisse der EDM _
zustand EDM-Fehler sowie die Zeitsequenz (siehe Zeitdiagramm, Abbildung 30). IL l_
(rot an) Falls der Fehler fortbesteht, wenden Sie sich an Ihren l_

Ansprechpartner von ABB Jokab Safety.

Fehler beim Ruickstellen
der Auswahl

Uberpriifen Sie die Verkabelung und die Anschliisse des
MAN/AUTO-Pins (siehe Abschnitt 5.2 —,,

Empfanger (RX)).

(rot an)
Falls der Fehler fortbesteht, wenden Sie sich an Ihren
Ansprechpartner von ABB Jokab Safety.
Uberpriifen Sie die Kabel und Anschliisse der
Keine Spannungsversorgung. Vergewissern Sie sich, dass der ﬂ
Spannungsversorgung entsprechende Wert im zuldssigen Rahmen liegt. m
(LEDs aus) Falls der Fehler fortbesteht, wenden Sie sich an Ihren ”-j

Ansprechpartner von ABB Jokab Safety.
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9 Regelmallige Kontrollen

Nachstehend werden die empfohlenen Uberpriifungen und Wartungstatigkeiten aufgelistet, die regelmaRig von
qualifiziertem Fachpersonal ausgefiihrt werden sollten.

Vergewissern Sie sich, dass:

Die AOPD wahrend der Strahlenunterbrechung entlang des gesamten Erfassungsbereichs im OSSD-AUS-
zustand (1) verweilt. Verwenden Sie dafiir den entsprechenden , Teststab“ und befolgen Sie das in
Abbildung 16 gezeigte Schema (Abschnitt 3.3).

Die AOPD korrekt ausgerichtet ist: Driicken Sie die Produktseite leicht in beide Richtungen und vergewissern
Sie sich, dass die rote LED 3| nicht aufleuchtet.

Die OSSD-Ausgange sich abschalten (die rote LED 31 AUFLEUCHTET und die gesteuerte Maschine
anhalt), wenn die Test-Funktion aktiviert wird.

Die Nachlaufzeit der Maschine, einschlieBlich der Ansprechzeit der AOPD und der Anhaltezeit der Maschine,
innerhalb der festgelegten Grenzen fur die Berechnung des Mindestsicherheitsabstands liegt (siehe Abschnitt
2.4 — Mindestinstallationsabstand®).

Der Mindestsicherheitsabstand zwischen dem Gefahrdungsbereich und der AOPD den Anweisungen in
Abschnitt 2.4 — ,Mindestinstallationsabstand® entspricht.

Personen den Bereich zwischen der AOPD und dem Gefahrdungsbereich der Maschine nicht betreten oder
sich dort aufhalten kénnen, ohne erfasst zu werden.

Der Zugang zum Gefahrdungsbereich der Maschine aus einem ungeschitzten Bereich nicht méglich ist.

Die AOPD und die externen elektrischen Anschliisse nicht beschadigt sind.

Die Haufigkeit der Kontrollen hangt von der spezifischen Anwendung und von den Betriebsbedingungen der AOPD

ab.
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10 Wartung der Einrichtung
Orionl Base Lichtvorhange erfordern keine besondere Wartung.

Um eine reduzierte Reichweite zu vermeiden, ist eine regelmé&Rige Reinigung der frontalen Schutzflachen der Optiken
erforderlich. Dazu immer mit Wasser befeuchtete Baumwolltiicher verwenden. Vermeiden Sie beim Reinigen, zu viel
Druck auf die Oberflachen auszuliben, da diese dadurch matt werden kénnten.

Zum Reinigen der Kunststoffflachen oder der lackierten Flachen des Lichtvorhangs wird vom Einsatz folgender Mittel
abgeraten:

e Alkohol oder Lésungsmittel
e Wolltlicher oder synthetische Stoffe

e Papier oder anderes scheuerndes Material.
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11 Technische Daten

Hersteller

Adresse

ABB JOKAB SAFETY
Varlabergsvagen 11
SE-434 39 Kungsbacka
Schweden

Elektrische Daten

Spannungsversorgung (Vdd):

+24-V DC £ 20 %

Leistungsaufnahme (TX): max. 1,5W

Leistungsaufnahme (RX): max. 4 W (ohne Last)

Ausgange 2 PNP
Kurzschlusssicherung: max. 1,4 A
Ausgangsstrom: max. 0,5 A / Ausgang
Ausgangsspannung — ON: Vdd min. -1V
Ausgangsspannung — OFF: max. 0,2V

Kapazitive Last:

2,2 uF bei max. +24 V DC

Ansprechzeit:

Siehe Abschnitt 13 — ,Modelllibersicht®.

Elektrische Schutzklasse:

Klasse Il — SELV/PELV verwenden

Anschlisse:

Sender: 4-poliger M12-Verbinder
Empfanger: 8-poliger M12-Verbinder

Kabellange (fir Spannungsversorgung):

max. 50 m

Optische Daten

Lichtabgabe (1 ):

Infrarot, LED (950 nm)

Auflosung:

14 — 30 mm

Hohe des Schutzbereichs:

150...1800 mm. Siehe Abschnitt 13 — ,Modelliibersicht®.

Reichweite:

0,2...19 m bei 30 mm Auflésung
0,2...6 m bei 14 mm Auflésung

Umgebungslichtabschirmung:

Gemal IEC 61496-2:2013

Mechanische und Umgebungsdaten

Betriebstemperatur: 0...+55°C
Lagertemperatur: -25..+70°C
Temperaturklasse: T6

Luftfeuchtigkeit:

15...95 % (nicht kondensierend)

Mechanische Schutzart:

IP65 (EN 60529:2000)

Schwingung: Breite 0,35 mm, Frequenz 10...55 Hz,
20 Abtastungen pro Achse, 1 Oktave/min
(EN 60068-2-6:2008)

StoRfestigkeit: 16 ms (10 G) 108 StodRe pro Achse

(EN 60068-2-29:2008)

Gehausematerial:

Lackiertes Aluminium (gelb RAL 1003)

Frontflachenmaterial:

PMMA

Material der Anschlusskappen:

Polycarbonat

Gewicht:

1,3 kg / Meter pro einzelne Einheit

2TLC172287M0101 Rev B
2015-09-17

38

www.abb.com/jokabsafety



MmpD
Daten zur funktionalen Sicherheit
EN ISO 13849-1:2008 PL e, Kat 4
EN IEC 61508-1:2010 SIL3
EN IEC 61508-2:2010
EN IEC 61508-3:2010
EN IEC 61508-4:2010
EN IEC 62061:2005/A1:2013 SILCL 3
Wahrsch. eines gefahrbringenden Ausfalls pro PFHd 2,64 x10°
Stunde (1/h)
Lebensdauer (Jahre) T1 20
Mittlere Zeit bis zum gefahrbringenden Ausfall MTTFq 444

(Jahre)

2TLC172287M0101 Rev B
2015-09-17

39

www.abb.com/jokabsafety



MpD

12 Abmessungen

12.1 Profile

4

e

=

14 50.5
———

M12
—

38

et —
—

L2

L1

Abbildung 32 — Abmessungen der Profile

Anmerkung: Alle Abmessungen in Millimetern.

716

Modell Ly L,
Orionl1-4-xx-015-B 233.3 153.3
Orion1-4-xx-030-B 383.2 303.2
Orionl1-4-xx-045-B 533.2 453.3
Orionl1-4-xx-060-B 683.2 603.2
Orion1-4-xx-075-B 833.2 753.3
Orionl1-4-xx-090-B 983.2 903.2
Orion1-4-xx-105-B 1133.2 1053.2
Orion1-4-xx-120-B 1283.3 1203.3
Orionl1-4-xx-135-B 1433.2 1353.2
Orion1-4-xx-150-B 1583.3 1503.3
Orion1-4-xx-165-B 1733.3 1653.3
Orionl1-4-xx-180-B 1883.3 1803.3

xx: Auflésung, 14 oder 30 (mm)
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12.2 Montagewinkel

18.5

Anmerkung: Alle Abmessungen in Millimetern.

i

17.5

25.6

37.8

R2.7
6.6

30.7

18.5

R2.7
N N

P

?ﬁfi\_; o
N4

o N 6.6
| |

34.5

Abbildung 33 — Abmessungen Montagewinkel

12.3 Montagewinkel mit Profil
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13 Modelltbersicht
Hohe des
Typ Artikelnummer Sch_utzbere Anzahl der Ansprechzeit Auflésung
ichs Strahlen (ms) (mm)
(mm)
Orionl1-4-14-015-B  2TLA022300R0000 150 16 11 14
Orion1-4-14-030-B  2TLA022300R0100 300 32 15 14
Orion1-4-14-045-B  2TLA022300R0200 450 48 18 14
Orion1-4-14-060-B  2TLA022300R0300 600 64 22 14
Orionl1-4-14-075-B  2TLA022300R0400 750 80 25 14
Orion1-4-14-090-B  2TLA022300R0500 900 96 29 14
Orionl1-4-14-105-B  2TLA022300R0600 1050 112 33 14
Orionl1-4-14-120-B  2TLA022300R0700 1200 128 36 14
Orionl1-4-14-135-B  2TLA022300R0800 1350 144 40 14
Orionl1-4-14-150-B  2TLA022300R0900 1500 160 43 14
Orionl1-4-14-165-B  2TLA022300R1000 1650 176 47 14
Orionl1-4-14-180-B  2TLA022300R1100 1800 192 50 14
Orion1-4-30-015-B  2TLA022302R0000 150 8 9 30
Orion1-4-30-030-B  2TLA022302R0100 300 16 11 30
Orion1-4-30-045-B  2TLA022302R0200 450 24 13 30
Orion1-4-30-060-B  2TLA022302R0300 600 32 14 30
Orion1-4-30-075-B  2TLA022302R0400 750 40 16 30
Orion1-4-30-090-B  2TLA022302R0500 900 48 18 30
Orion1-4-30-105-B  2TLA022302R0600 1050 56 19 30
Orion1-4-30-120-B  2TLA022302R0700 1200 64 21 30
Orion1-4-30-135-B  2TLA022302R0800 1350 72 23 30
Orion1-4-30-150-B  2TLA022302R0900 1500 80 25 30
Orion1-4-30-165-B  2TLA022302R1000 1650 88 26 30
Orion1-4-30-180-B  2TLA022302R1100 1800 96 28 30
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MONTAGE A

MONTAGE B
53.6

min. 42.4

Abbildung 34 — Abmessungen Montagewinkel mit Profil

Anmerkung: Alle Abmessungen in Millimetern.
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14 EG-Konformitatserklarung

Wir ABE AB
JOKAB Safety
Varlabergsvagen 11
SE-434 39 Kungsbacka
Schweden

Bevollméachtigt, die technischen
Unterlagen zusammenzustellen

Produkt

Sicherheitslichtgitter Crion, alle
Modelle

Zentifizierungsstelle

Angewandits harmenisierte Normen

Andere angewandie Mormen

Jesper Kristenszson
PRU Manager
Kungsbacka 2015-03-19
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EG-Konformitatserklarung
(gemdk 2006/42/EG, Anhang 2A)

erkldren, dass nachfolgend aufgefihrie Geratetypen des Herstellers ABB den
Anforderungen der aktuellen Richtlinien

2006/42/EG
2004M108/EG

entaprechen

ABB AB

JOKAB Safety
Varlabergsvagen 11
SE-434 39 Kungsbhacka
Schweden

Lertifikat

£10 1502 49833 011

TV Sid Produkt Service GmiH
Ridlerstrasse 65

80349 Minchen

Deutschland

EM 61496-1:2013, EN 150 13549-1:2008, EN 62061:2005/41:2013

EM 61496-2:2013, EN 61508-1:2010, EN 61508-2:2010,
EM 61308-3:2010, EN 613058-4:2010
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