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Guvenlik talimatlan

Bu boliimiin icerigi
Bu bélumde, strtcinin kurulumunu yaparken, suriciyu baslatirken, cahstinrken ve
surlict Uzerinde bakim islemlerini yaparken uymamz gereken giivenlik talimatlar yer &

almaktadir. Glvenlik talimatlarina uymamaniz halinde 6lim, yaralanma ya da hasar
meydana gelebilir.

Uyan ve notlann kullaniimasi

Uyanilar, size yaralanma veya 6lim ya da ekipman hasan ile sonuclanabilecek durumlar
hakkinda bilgi verir ve ayrica tehlikeleri nasil dnleyebilecediniz hakkinda sizi bilgilendirir.
Notlar belirli bir duruma veya olaya dikkatinizi ceker ya da bir konu ile ilgili size bilgi
verir.

Bu kilavuzda su uyan sembolleri kullanihr:

UYARI!
A Elektrik uyansi, yaralanmalara veya 6liime ya da ekipman hasarina yol agabilen
elektrik kaynakh tehlikeler konusunda bilgi verir.

UYARI!
A Genel uyanlarda, yaralanma veya 6lim ya da ekipman hasarina neden olabilecek,
elektrik kaynakh olmayan durumlarla ilgili bilgiler verilir.

UYARI!
& Elektrostatik acidan hassas cihazlar uyansi, ekipman hasarnna neden olabilecek
elektrostatik bosalma riski konusunda bilgi verir.
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Genel kurulum, baslatma ve bakim giivenligi

Bu talimatlar surici Gzerinde cahsma yapan tim personel icindir.

UYARI!
Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

«  Kurulumuyapana kadar surticuyd ambalajindan ¢ikarmayin. Ambalajindan ¢ikardikt-
an sonra slirlicliyl toza, dékuntulere ve neme karsi koruyun.

«  Gerekli kisisel koruyucu ekipmanlar kullanin: metal burunlu emniyet ayakkabilan,
koruyucu gézIliik, koruyucu eldiven ve uzun kollu is kiyafeti vb. Baz1 parcalarin ken-
arlan keskindir.

«  Agirsuriciyl bir kaldirma cihaziyla kaldirnn. Belirlenmis kaldirma noktalarini kullanin.
Boyut cizimlerine bakin.

«  Yuksek bir moduli tutarken dikkatli olun. Agir oldugu ve agirhk merkezi yliksek
oldugu icin modiil kolay devrilir. MUmkiin oldugunda moddili zincirlerle sabitleyin.
Desteklenmemis bir moduli, 6zellikle egimli bir zemin tzerinde tek basina birakm-
ayin.

«  Sicakylzeylere dikkat edin. Gli¢ yaniletkenlerinin sogutma bloklan ve fren direncleri
gibi baz1 parcalar, glic beslemesi kesildikten sonra bile bir siire sicak kalir.

«  Surlcl sogutma faninin, tahrikin igine toz cekmesini nlemek amaciyla, baslatmadan
once tahrikin etrafindaki alam elektrik stpurgesiyle temizleyin.

«  Kurulum esnasinda, delme, kesme ve taslama islemlerinde olusan birikintinin strtict
icine girmemesini saglayin. Suricu icindeki elektrik iletebilen kahintilar hasar veya
anzaya neden olabilir.

«  Yeterli diizeyde sogutma oldugundan emin olun. ilgili teknik verilere bakin.

- Siruculye gerilim vermeden 6nce, tim surici kapaklarinin yerinde oldugundan
emin olun. Gerilim baghyken kapaklan ¢ikarmayin.

- Sirucu cahsma limitlerini ayarlamadan dnce, motorun ve tahrik edilen ekipmanlarin
tumilndn ayarlanan cahsma limitlerinde cahsabileceginden emin olun.
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«  Surucu kontrol programinin otomatik hata resetleme veya otomatik yeniden basl-
atma fonksiyonlarn etkinlestirmeden 6nce tehlikeli durumlar olusmayacagindan
emin olun. Bu fonksiyonlar hatadan veya besleme kesintisinden sonra striclyl
otomatik olarak resetler ve cahsmaya devam etmesini saglar. Bu fonksiyonlar etk-
inlestirildiyse kurulum IEC/EN/UL 61800-5-1, 6.5.3 alt bendinde tanimlanchd gibi
(6rnegin, "BU MAKINE OTOMATIK OLARAK CALISMAYA BASLAR") acikca isaretlenm-
elidir.

«  Ondakika icinde sirlicliye maksimum bes defa gli¢ verilebilir. Cok sik gli¢ verme,
DC kondansator sarj devresine zarar verebilir.

«  Silrlcuye guvenlik devresi bagladiysaniz (6rnegin, Glvenli moment kapatma veya
acil durdurma), devreye alma sirasinda dogrulayin. Giivenlik devreleri igcin ayr talim-
atlara bakin.

- Hava gikislarindan ¢ikan sicak havaya dikkat edin.
«  Slrucu cahsirken hava girisini veya ¢ikisin1 kapatmayin.
Not:

«  Baslatma komutuicin bir harici kaynak secerseniz ve bu komut aktif durumda olursa,
surliclyu darbeli baslatma icin yapilandirmadigimz siirece siirticu hata resetleme
sonrasinda hemen baslayacaktir. Bkz. yazihm kilavuzu.

«  Slrucu uzak kontrol modundaysa suruclyu kontrol paneli ile durduramaz veya
baslatamazsimz.

«  Anzah slriclyu yalmzca yetkili kisilerin onarmasina izin verilir.
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Elektriksel kurulum, baslatma ve bakim giivenligi

Elektrik glivenligi 6nlemleri

Bu elektrik glivenligi 6nlemleri; siirlicti, motor kablosu ve motor lizerinde cahisma yapan
tum personel icindir.

UYARI!
A Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim islerini yapmayin.

Kurulum veya bakim ¢ahismalarina baslamadan dnce bu adimlan uygulayin.

1. Cahsma konumunu ve ekipmanlan agik bir sekilde belirleyin.

2. Tdm muhtemel gerilim kaynaklarini ayinn. Yeniden baglanmalarinin miimkiin olm-

adigindan emin olun (kilitleme ve etiketleme).

«  Sirlcunin ana ayirma cihazini agin.

- Sdruciye bagh bir sabit miknatish motorunuz varsa, bir glivenlik anahtanyla
veya baska yollarla motorun siirlict ile baglantisim kesin.

- Kontrol devrelerindeki tim tehlikeli harici gerilimleri kesin.

«  Sirucuniun gig baglantisinm kestikten sonra ara devre kondansatérlerinin yiku
bosaltmalan icin mutlaka 5 dakika bekleyin.

Cahsma alanmindaki diger enerji yukli parcalann temas etmelerini engelleyin.
4. Acikiletkenleri kapatmak icin 6zel dnlem ahn.

Tesisatta enerjinin bulunmadigindan emin olmak icin élctim yapin. Kaliteli bir gerilim

test cihaz1 kullanin.

«  Kurulumda 6lcim yapmadan 6nce ve yaptiktan sonra, bilinen bir gerilim kaynag
lizerinde gerilim test cihazimin cahstigin dogrulayin.

«  Sdrucu giris glic terminalleri (L1, L2, L3) ile topraklama (PE) barasi arasindaki
gerilimin sifir oldugundan emin olun.

«  Surlcu ¢ikis terminalleri (T1/U, T2/V, T3/W) ile topraklama (PE) barasi arasindaki
gerilimin sifir oldugundan emin olun.
Onemli! Blciimii, test cihazimin DC voltaj ayariyla da tekrarlayin. Her faz ve
topraklama arasinda dlciim yapin. Motor devresinin kacak kapasitanslar ned-
eniyle tehlikeli DC voltaj sarji riski olusur. Bu voltaj, surici gucu kapatildiktan
sonra uzun siire boyunca yiiklii halde kalabilir. Olgiimle, voltaj bosaltihr.

«  Slrucu DCterminalleri (UDC+ ve UDC-) ile topraklama (PE) terminali arasindaki
gerilimin sifir oldugundan emin olun.

Not: Kablolar siiriicii DC terminallerine bagh degilse DC terminal vidalarindan
gelen gerilimin él¢lilmesi yanhs sonuglar verebilir.

6. Yerel diizenlemelerce gerekli kihnan sekilde gecici topraklama kurun.

7. Elektrik tesisati isinden sorumlu kisinin iznini isteyin.
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Ek talimatlar ve notlar

UYARI!
A Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim islerini yapmayin.

«  Elektrik sebekesi, motor/jeneratér ya da cevre kosullarinin siirlici verileriyle uyumlu
oldugundan emin olun.

«  Slrucu uzerinde yahtim veya gerilim dayanim testleri yapmayin.

- Kalp pili veya baska bir elektronik tibbi cihaz kullanmyorsamz sirtici ¢ahsirken
motor, siirlict ve sirlict gli¢ kablolarinin yakinindaki alandan uzak durun. Bu tur
cihazlann iglevini etkileyebilecek elektromanyetik alanlar mevcuttur. Bu durum
saghk agisindan tehlike yaratabilir.

Not:

«  SUrlcu giris gliciine baglandiginda, motor kablosu terminalleri ve DC barasi tehlikeli
gerilim altindadir.

Sirlclnun giris guclyle baglantisinm kestikten sonra, bunlar ara devre kondansatorl-
eri bosalana kadar tehlikeli gerilim altinda kahr.

« Harici kablo baglantisi surticinin kontrol Gnitesi réle ¢ikislarimin terminallerine A
tehlikeli gerilim saglayabilir.

«  Glvenlimoment kapatma fonksiyonu, ana ve yardimci devrelerdeki gerilimi ortadan
kaldirmaz. Bu fonksiyon kasti sabotaj veya hatah kullanima kars etkili degildir.

Basih devre kartlan

UYARI!

Baski devre kartlarina dokunurken topraklama bilek bandi kullanin. Kartlara ger-
ekmedigi siirece dokunmayin. Kartlarda elektrostatik bosalmaya karsi hassas
bilesenler bulunur.

Topraklama

Bu talimatlar, surtictintin topraklanmasindan sorumlu olan tim personel igindir.

UYARI!

A Bu talimatlara uyun. Talimatlara uyulmamasi durumunda yaralanma veya 6lim
ya da ekipman arizas1 meydana gelebilir ve elektromanyetik parazit seviyesi art-
abilir.

Kalifiye bir elektrik¢i dedilseniz, topraklama islemi yapmayin.
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Suriclyl, motoru ve yakindaki ekipmanlar her zaman topraklayin. Bu, personelin
glivenligi icin gereklidir.

Koruyucu topraklama (PE) iletkenlerinin iletkenliginin yeterli oldugundan ve diger
gereksinimlerin karsilandigindan emin olun. Suiriiciiniin elektriksel planlama talim-
atlarnna bakin. Gegerli ulusal ve yerel diizenlemelere uyun.

Blendajh kablolar kullanirken elektromanyetik emisyonu ve paraziti azaltmak Gzere
kablo girislerinde kablo blendajlarin1 360° topraklayin.

Birden fazla stirlici kurulumu sirasinda, her bir siirlicliyli ayn ayn gi¢ beslemesinin
koruyucu topraklama (PE) barasina baglayin.

Cahstirmada genel giivenlik

Bu talimatlar striclyl ¢ahstiran tim personel igindir.

UYARI!
Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6liim ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar goérebilir.

Kalp pili veya baska bir elektronik tibbi cihaz kullaniyorsamz siirlicti cahsirken
motor, slirlict ve siirticu gug kablolarinin yakinindaki alandan uzak durun. Bu tir
cihazlann islevini etkileyebilecek elektromanyetik alanlar mevcuttur. Bu durum
saghk agisindan tehlike yaratabilir.

Bir hatayi resetlemeden dnce siirlicliye durma komutu verin. Baslatma komutu igin
bir harici kaynak secerseniz ve bu komut aktif durumda olursa, strticliyl darbeli
baslatmaicin yapilandirmadigimz stirece siriict hataresetleme sonrasinda hemen
baslayacaktir. Bkz. yazihm kilavuzu.

Sirlcu kontrol programimn otomatik hata resetleme veya otomatik yeniden basl-
atma fonksiyonlarini etkinlestirmeden 6nce tehlikeli durumlar olusmayacagindan
emin olun. Bu fonksiyonlar hatadan veya besleme kesintisinden sonra siirlicliyl
otomatik olarak resetler ve cahsmaya devam etmesini saglar. Bu fonksiyonlar etk-
inlestirildiyse kurulum IEC/EN/UL 61800-5-1, 6.5.3 alt bendinde tamimlandigi gibi
(6rnegin, "BU MAKINE OTOMATIK OLARAK CALISMAYA BASLAR") acikca isaretlenm-
elidir.

Not:

On dakika icinde suricllye maksimum bes defa gli¢ verilebilir. Cok sik gli¢ verme,
DC kondansator sarj devresine zarar verebilir. Strticliyu baslatmanmz veya durdurm-
amiz gerekirse, sirticunin I/O terminallerinden komutlan veya kumanda paneli
tuslarinm kullanin.

Sirlcl uzak kontrol modundaysa stirtictiyl kontrol paneli ile durduramaz veya
baslatamazsinz.
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Sabit mknatish motor siirticiiler i¢in ek talimatlar

Kurulum, baslatma ve bakim giivenligi

Bunlar, sabit miknatish motor siricileri ile ilgili ek uyanlardir. Bu bélimdeki diger
guvenlik talimatlan da gecerlidir.

UYARI!
A Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrikci degilseniz montaj veya bakim islerini yapmayin.

- Donen sabit miknatish bir motor baghyken siriict Uzerinde cahsma yapmayin.
Dénen bir sabit miknatish motor giris ve ¢ikis gli¢ terminalleri dahil olmak tzere,
suruclye enerji saglar.

Sirlclyt kurmadan, baslatmadan ve lizerinde bakim yapmadan 6nce:
«  Slrlclyl durdurun.
«  Motoru sirictden bir glivenlik anahtan veya baska bir yéntem ile ayinn.

«  Motoruayiramiyorsaniz, calisma sirasinda motorun dénemeyeceginden emin olun.
Motorun, hidrolik stirinmeli striculer gibi herhangi bir baska sistem tarafindan
dogrudan veya kay1s, nip, halat vb. mekanik baglantilar yardimiyla dSnmeyeceginden
emin olun.

«  Elektrik gtvenligi onlemleri (sayfa 16) bélimundeki adimlarn gergeklestirin.

-  Surucu gikis terminallerine (T1/U, T2/V, T3/W) gecici topraklama yapin. Cikis
terminallerini birbirlerinin yam sira PE'ye baglayin.

Baslatma esnasinda:

«  Motorun asin hizda cahsamayacagindan, érnegin yiik ile tahrik edilemeyeceginden
emin olun. Asiri motor hizi, ylksek gerilime neden olur ve siirliclinlin ara devresindeki
kondansatorler hasar gorebilir veya imha olabilir.

Cahstirma giivenligi:

UYARI!

A Motorun asirn hizda cahsamayacagindan, drnegin yik ile tahrik edilemeyeceginden
emin olun. Asirt motor hizy, yliksek gerilime neden olur ve sirliciiniin ara devres-
indeki kondansatorler hasar gorebilir veya imha olabilir.
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Kilavuza giris

Bu boliimiin icerigi
Bu béliimde kilavuzun kullanic1 profili ve icerigi hakkinda bilgi verilmektedir. Bu bélimde
strdclinin teslimatinin kontrol edilmesine, kurulumuna ve devreye ahnmasina yénelik

adimlardan olusan bir akis semasi bulunmaktadir. Akis semasi, bu kilavuz ve diger kil-
avuzlardaki bolimlere/kisimlara atifta bulunmaktadir.

Hedef kitle

Bu kilavuz, stirlictintin kurulum planlamasi, kurulum, devreye alma ve bakim islerini
yapan veya surucu kurulumu ve bakimiyla ilgili olarak surdcinin son kullamicisi igin tal-
imatlar olusturan kisiler i¢indir.

Surucu uzerinde cahismadan once kilavuzu okuyun. Elektrik sistemi, kablo sistem, elektr-
ikli bilesenler ve elektrik semasi1 sembolleriyle ilgili temel hususlan biliyor olmamz
beklenir.

Kasa tipi ve opsiyon koduna gore simflandirma

Kasa tipi, stiriciinlin yalmzca belirli bir kasa tipiyle ilgili bilgileri tamimlar. Kasa tipi, tip
etiketi Uzerinde gosterilir. Tim kasa tipleri teknik verilerde listelenir.

Opsiyon kodu (A123) yalmzca belirli bir opsiyonel secimle ilgili bilgileri tanimlar. Striiciide
bulunan opsiyonlar tip etiketi Uizerinde listelenmistir.

Hizh kurulum, devreye alma ve cahstirma akis semas

Gorev Bkz.

Surlclnitzin kasasinm belirleyin: R3, R6 veya R8.
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Gorev

A

Elektrik kurulumunu planlayin ve gerekli aksesuarlan

(kablolar, sigortalar vb.) temin edin.

Degerleri, gerekli sogutma hava akisim, giris glict bagl-
antisim, motorun uyumlulugunu, motor baglantisim ve

diger teknik datalarn kontrol edin.

A g

Sirlclyu paketten gikarin ve inceleyin.

Standart siirlicl, simetrik topraklamah bir TN-S sistemine
kurulabilir. Strlcliyl baska bir sisteme kurarsanmz EMC
filtresinin ve topraktan faza varistériiniin baglantisim

kesmeniz gerekebilir.

.

Surlcuyu bir duvara kurun.

Kablolar déseyin.

« «

Giris kablosu, motor ve motor kablosunun yahtiminm dl¢tin.

Gu¢ kablolarini baglayin.

« «

Kontrol kablolarin1 baglayin.

Montaji kontrol edin.

« «

Surlcuyu devreye ahn.

Terimler ve kisaltmalar

Terim Aciklama

Bkz.

Elektriksel kurulumu planlamay&nerg-
eleri (sayfa 53)

Teknik veriler (sayfa 139)

Mekanik kurulum (sayfa 39)

Topraklama sistemi uyumluluk kontr-
ol (sayfa 83)

Mekanik kurulum (sayfa 39)

Kablolan déseme (sayfa 70)

Elektriksel kurulum - IEC (sayfa 81)

Elektriksel kurulum — IEC (sayfa 81)

Elektriksel kurulum — IEC (sayfa 81)

Kurulum kontrol listesi (sayfa 117)

Yazihm el kitab
Surdciicin mzh devreye alma kilavuzu

ACS-AP-| Bluetooth arabirimsiz endustriyel gelismis kontrol paneli

ACS-AP-W Bluetooth arabirimli endiistriyel gelismis kontrol paneli
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Terim Acgiklama

Ag kontrolu DeviceNet ve Ethernet/IP gibi Ortak Endustriyel Protokol (CIPTM) tabanh
haberlesme ad1 protokollerinde, ODVA AC/DC Siriici Profilinin Net Ctrl
ve Net Ref nesnelerini kullanarak siirlici kontroliinii ifade eder. Daha
aynntih bilgi icin www.odva.org adresine bakin.

Ara devre Dogrultucu ve inverter arasindaki DC devresi

Cevirici Dogru akimi ve gerilimi, alternatif akim ve gerilime cevirir.

DC baglantisi

hat tarafindaki dénustirlici ve motor tarafindaki déniistiiriicti arasindaki
DC devresi

DC baglantis1
kondansatorleri

Ara devre DC gerilimini dengede tutan enerji depolama

Dogrultucu Alternatif akim ve gerilimi, dogru akim ve gerilime cevirir

DPMP Kumanda paneli kapisinin montaji i¢in istege bagh montaj platformu

DPMP-01 Kontrol paneli icin montaj platformu (gémme montaj)

DPMP-02, DPMP-03 Kontrol paneli i¢in montaj platformu (ylizey tipi montaj)

EFB Dabhili haberlesme

EMC Elektromanyetik uyumluluk

FAIO-01 Analog G/C genisletme moduili

FCAN Opsiyonel CANopen® adaptér moduld

FCNA-01 Opsiyonel ControlNet™ adaptér moduli

FDIO-01 Opsiyonel dijital G/C genisletme moduli

FECA-01 Opsiyonel EtherCAT® adaptér moduli

FENA-21 EtherNet/IP™, Modbus TCP ve PROFINET 10 protokolleriicin istege bagh
Ethernet adapt6ri modili, 2 baglanti noktasi

FEPL-02 istege bagh Ethernet POWERLINK adaptér modiilii

FIO-01 Opsiyonel dijital G/C genisletme moduli

FlO-11 Opsiyonel analog G/C genisletme modulu

FPBA-01 Opsiyonel PROFIBUS DP® adaptér modulu

FSO-21 FSE-31 modilini ve glivenlik enkoderlerinin kullanimin destekleyen
glivenlik fonksiyonlari modiili

FSO-12 Enkoderlerin kullanimim desteklemeyen giivenlik fonksiyonlari modduli

FSO-12, FSO-21

Hat tarafindaki
donusturicu

IGBT

Opsiyonel fonksiyonel glivenlik modiilleri

Sirdcinitnara DC baglantisiigin t¢ fazh AC akimini dogru akima dogrult-
ur. Hat tarafindaki donustiricu, enerjiyi elektrik gli¢ sisteminden DC
baglantisina veya tam tersi yonde aktarabilir.

Yahtimh gecit iki kutuplu transistori

Kasa, kasa tipi

Sirlcinin veya glic modulinin fiziksel boyutu

Kontrol Unitesi
Motor tarafindaki

Kontrol programinin cahstigi kisim.
Ara DC baglanti akimini motor i¢in AC akimina dénustarir

donustiricl

NETA-21 Uzaktan izleme arac

Parametre Siricu kontrol programinda, stirlictintin kullama tarafindan ayarlanabilir
cahsma talimati veya siiriict tarafindan odl¢llen veya hesaplanan sinyal.
Bazi (6rnedin haberlesme) baglamlarda bir nesne olarak erisilebilecek bir
deger. Ornegin, degisken, sabit veya sinyal.

PLC Programlanabilir lojik kontrol cihaz1
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Terim Acgiklama

PTC Pozitif sicakhk katsayisi

STO Guvenli moment kapatma (IEC/EN 61800-5-2)
Sirdcu AC motorlannin kontroli icin frekans donusturici
ZCU Kontrol Ginitesi turl

ilgili belgeler

El kitaplarimi ve diger Urlin belgelerini internette
adresinde PDF formatinda bulabilirsiniz.

Kod ve asagidaki baglantiyla, bu trin icin gecerli olan kilavuzlarnn ¢evrimici bir listesi

acihr.



http://www.abb.com/drives/documents
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A9565&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Cahsma ilkesi ve donanim
aciklamalan

Bu boliimiin icerigi

Bu bélumde, kisaca sirtcunin cahsma prensibi ve yapisi agiklanmaktadir.
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Cahsma ilkesi
ACS880-11 dort kadranh bir stirdctdr.

Sirlci hat tarafinda bir dénustirici ve motor tarafinda bir donlsturicu icerir. Her iki
doénustiricl icin parametreler ve sinyaller tek bir birincil kullamc programinda birlest-
irilmistir.

Asagidaki sekilde striclnln basitlestirilmis ana devre semasi gosterilmektedir.

® )

L']%— H ~— — _4T1/U
Lzo_m:_"':rm_ = H 72 T2V
L3 === T H — T3W
O @ G @ (& .
L. - . S S _
uDC+ UDC-
A | Sirici
1 | LCL filtre

2 | Hat tarafindaki dénusturict

3 | DC bara. Hat tarafindaki dénisturiicti ve motor tarafindaki dénustiirlicti arasindaki DC
devresi.

4 | Motor tarafindaki dénistiricu

5 | Ortak mod filtresi (opsiyon +E208)

Hat tarafindaki donisturici siirliciiniin ara DC barasi igin t¢ fazh AC akimini dogru
akima donusturur. Ara DC barasi, motoru cahstiran motor tarafindaki dénustiriclye
ek gli¢ sagdlar.

Her iki dénistiirlici bagimsiz diyotlan olan alt1 adet yahtimh gecit iki kutuplu trans-
istoérden (IGBT) olusur. AC gerilimi ve akim harmoniklerinin icerigi diisuktuir. LCL filtre,
harmonikleri daha da bastirr.

Hat tarafindaki dénistiirlicl, enerjiyi elektrik sebekesinden siiriicli DC barasina ve tersi
yonde aktarabilir. Béylece suriicl, motoru dort kadranin timiinde (hiz, tork) cahstirab-
ilir. Asagndaki sekil dort kadranh siirliciiniin calismasimi gosterir. Kadran | ve lII'te, stirlicl
motor cahstirma modunda ¢ahsir ve sebekeden enerji alir. Kadran Il ve IV'te, stricu Ur-
etim modunda cahsir ve sebekeye enerji rejenere eder.
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1 \Y

Hat tarafindaki ve motor tarafindaki dénusturtctlerin kendi kontrol programlar vardir.
Her iki programin parametreleri bir kumanda paneli kullanarak incelenebilir ve degistir-
ilebilir.
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DC gerilimi ylikseltme fonksiyonu

Siricl, DC baglanti gerilimini ylkseltebilir. Bagka bir deyisle, DC baglantisinin cahsma
gerilimini varsayilan degerinden artirabilir.

DC gerilimi ylkseltme fonksiyonunu kullanima almak igin:

1. Kullamc1 DC gerilim referansi degerini (94.22) ayarlayin ve

2. Kullamcitanimh referansi (94.22) siirtict DC gerilim referansi (94.21) kaynagi olarak
secin.

DC gerilimi yiikseltmenin avantajlar:

«  Slriclinin besleme gerilimi motor nominal gerilim diizeyinin altinda olsa bile
motora nominal gerilim saglama imkam

- Cikis filtresi, motor kablosu veya giris besleme kablolarindan kaynaklanan gerilim
dususlerinin kompanzasyonu

«  Alan zayiflama bolgesinde artan motor torku (6rn. suriicl, motoru nominal motor
hizinin Gzerindeki hiz arahginda ¢cahstirdiginda)

+  SurGclnln gercek besleme geriliminden daha yiiksek nominal gerilime sahip bir
motor kullanma imkani. Ornek: 415 V'a bagh bir siriici, 460 V'luk bir motora 460 V
saglayabilir.

DC gerilimi yilikseltmenin giris akim ilizerindeki etkisi

DC gerilimi yukseltildiginde, siirlicii tip belirleme etiketinde belirtilenden daha fazla
giris akim ¢ekiyor olabilir. Deger distrme gereklidir:

«  Motor alan zayiflama bélgesinde veya yakininda calisirken ve siirlici nominal yikte
veya buna yakin ¢ahsirken

«  Durum uzun siirdigiinde
«  Yilkseltme %10'dan fazla oldugunda.

Giris akiminin ylkselmesi sigortalan isitabilir. Stirlictiniin gerilimi énemli dl¢lide yuks-
elttigi kisa sireli disuk hat durumlan varsa daha kiigiik AC hat sigortalarinda hatah
sigorta atma riski vardir.

Daha fazla bilgi icin bkz. ACS880-11, ACS880-31, AC5880-14, ACS880-34, ACS880-17,
ACS880-37 drives product note on DC voltage boost (3AXD50000691838 [Ingilizce]).
DC baglantisi

R3 ve R6 siirlict kasalarini ortak bir DC sistemine baglayabilirsiniz. Bkz. Common DC
systems with ACS880-01, -04, -11, -14, -31 and -34 drives application guide
(3AUA0000127818 [Ingilizce]).



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000691838&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000691838&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000127818&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000127818&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000127818&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Dilizen

Sirici diizeni asagida gosterilmektedir.

IP55 (UL Tip 12) opsiyon +B056, R6

UL Tip 12 (R6)

1 |Kaldirma halkalan (R3 kasada 2 adet, R6 5 |On kapak
ve R8 kasada 6 adet)

IP20 (UL Acik Tip) opsiyon +P940, R8

2 |Kontrol paneli 6 | Kontrol paneli kapaginin arkasindaki
kontrol paneli
3 | Sogutma blogu 7 | R6 ve R8 kasalarinda list kapak

Montaj noktalan (4 adet)




30 Cahsma ilkesi ve donanim agiklamalan

8 |Yardimci sogutma fani. IP55 (UL Tip 12) 14 |Kontrol kablolarint mekanik olarak sabitl-
siirlculerdeki R3 kasa ve R3 +C135 IP21 (UL emek icin kelepceler
Tip 1) sUrlcller igin. IP55 (UL Tip 12) R8
kasalar ve R6 kasa tipleri-061A-3 ve -052A-
5 ve lizeri modellerde, kontrol panelinin
sag tarafinda baska bir yardimci sogutma
fanm bulunur.

9 | FSOkablolarim mekanik olarak sabitlemek | 15 |360 derece topraklama kelepceleri ark-

icin kelepceler asinda giris glicl kablosu girisi
10 [Muhafaza arkasinda gii¢ kablosu baglanti1| 16 |Kontrol kablosu girisi (4 adet)
terminalleri

11 | Gug kablosu blendajlan igin 360 derece 17 | DC kablo girisi
topraklama kelepgeleri

12 | Kontrol kablosu blendajlanicin 360 derece | 18 |360 derece topraklama kelepceleri ark-
topraklama kelepgeleri asinda motor kablosu girisi
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G/C kablo baglant: terminalleri olan

13
kontrol Ginitesi

Gii¢ ve kontrol baglantilarina genel bakis

Asagidaki mantiksal semada, striclniin glg baglantilan ve kontrol arabirimleri goster-
ilmektedir.

X208
X13

UDC+ UDC-
) )
A\
1 | Analog ve dijital G/C genisletme modydilleri, geri bildirim arabirim moddlleri ve endistriyel
2 | ag sistemi iletisim modiilleri 1, 2 ve 3 yuvalarina takilabilir.
3
4 | Hafiza Unitesi
5 | Guvenlik fonksiyonlart modiilleri i¢in konektor.
6 | Bkz. siiriicii kontrol (initesi (ZCU-1x) varsayilan I/0 semas (sayfa 107) ve Konektor veril-
eri (sayfa 112).
7 | Kontrol paneli
8 du/dt, ortak mod veya sinis filtresi (istege bagh). Bkz. Ortak mod, du/dt ve sinis filtrel-
eri (sayfa 205).
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Kontrol paneli

Kumanda panelini ¢ikarmak igin st kisimdaki sabitleme klipsine bastirin (1a) ve paneli
Ust kenardan éne dogru ¢ekin (1b).

Kontrol panelini takmak igin kabin alt kismin (2a) konumuna getirin, Ustteki tutma kl-
ipsine basin (2b) ve kontrol panelini Ust kenardan igeri itin (2c).

1®
2

Kontrol panelinin kullanimi igin bkz. Griin yazihmi kilavuzu ve ACS-AP-|, -S, -W and ACH-
AP-H, -W assistant control panels user's manual (3AUA0000085685 [Ingilizce]).



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Kontrol paneli kapis1 montaj kitleri

Kontrol panelini kabin kapisina monte etmekicin bir montaj platformu kullanabilirsiniz.
Kontrol panelleriigin montaj platformlan, ABB'den secenek olarak temin edilebilir. Daha
fazla bilgi icin asagidaki konulara bakin:

Kilavuz Kod (ingilizce)
DPMP-01 mounting platform for control panels installation guide 3AUA0000100140
DPMP-02/03 mounting platform for control panels installation guide 3AUA0000136205

DPMP-04 and DPMP-05 mounting platform for control panels installation 3AXD50000308484
guide

Kontrol paneli montaj kiti kapag

Kumanda paneli olmayan (secenek + 0J400) teslimatlarda kumanda paneli montaj pl-
atformunun Ustu kapahdir. Platform Gizerindeki gésterim LED'leri koruyucu kapaktan
gorulebilir.

Not: Kapak, +0J400+P940 seceneklerine dahil degildir.

Birden fazla siirlicliniin kontrolii

Bir panel veriyolu lzerinden birden fazla siirlicliyl kontrol etmek i¢in bir kumanda
paneli kullamlabilir. Bkz. Panel barasi (Bir kontrol panelinden birden fazla tinitenin
kontroll) (sayfa 102) boluma.



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000100140&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000136205&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000308484&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Tip etiketi

A DD ACS880-11-061A-3 @
FAIPI»

Origin Finland
Made in Finland

ABB Oy Input U1 3~ 400 VAC
Hiomotie 13 @ 11T 51A
00380 Helsinki
Finland Output
FRAME
o L® K
20
===
Air cooling R-REI-Abb-ACS880-087A-3

@ I

P21 Icc 100 KA @
UL type 1
S/N: 1213701528

HW v2 @

1 | Tip tanimlamasi

2 | Ureticinin ad ve adresi

3 | Kasa boyutu (R6 kasa tiplerinin yeni tasarim HW v2 olarak isaretlenmistir)

4 | Sogutma yontemi ve ek bilgiler

5 | Koruma sinifi

6 | Besleme gerilimi arahginda nominal degerler. Teknik verilere bakin.

7 | Nominal kosullu kisa devre akimi. Teknik verilere bakin.

8 | Gegerliisaretler

S/N: MYYWWXXXX bigiminde seri numarasi, asagidaki kisaltmalarin anlamlan su
sekildedir.

M: Uretici

YY: 2016, 2017, 2018, ... i¢in 16, 17, 18, ...

WW: hafta 1, hafta 2, hafta 3 i¢in ...01, 02, 03 ...
XXXXX: Her hafta 0001 degerinden baslayan tamsay

10 | Uriin bilgileri baglantis1

Tip tanimlama anahtan

Tip tanmimlamas, stirlictiniin teknik 6zellikleri ve konfiglirasyonu hakkinda bilgiler icerir.
Soldaki ilk basamaklar temel siirtict tipini belirtir. Opsiyonel secimler buradan sonra
verilir ve artiisaretleriyle ayrihr. Ana secimler asagida agiklanmistir. Opsiyonlarin hepsi
tim tiplericin gecerli degildir. Daha fazla bilgi almak igin istendiginde ayn olarak verilen
siparis talimatlanna bakin.
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Temel kod

Kod

Aciklama

ACS880

Uriin serisi

Tip
11

Boyut

XXXX

Rejeneratif duvara monte siriicl. Higbir secenek belirlenmediginde: IP21 (UL tip 1),
alttan kablo girisi, bluetooth arabirimli ACS-AP-W Gelismis kontrol paneli, EMC filtresi
yok, R3 ve R6 kasalarda dahili ortak mod filtresi, ACS880 birincil kontrol programi,
Guvenlik torku kapah, kaplamah panolar, ¢cok dilli hizh kurulum ve baslatma kilavuzu (EN
+DE, ES, FR, IT, TR).

Teknik verilerdeki Elektriksel degerler (sayfa 139) bélimine bakin.

Gerilim arahg

3 380...415V. Bu, tip tamimlama etiketinde tipik giris gerilimi seviyeleri 3 ~ 400 V AC olarak
gosterilir.
5 380...500 V. By, tip tamimlama etiketinde tipik giris gerilimi seviyeleri 3 ~

400/480/500 V AC olarak gdsterilir.

Opsiyon kodlan

Kod Aciklama
BO56 IP55 (UL Tip 12)
C131 Titresim damperleri
C132 Denizcilik tipi onay
C135 Flans montaji
C205 DNV GL tarafindan verilen deniz rlinu sertifikas
C206 American Bureau of Shipping (ABS) tarafindan verilen deniz Uriini sertifikas
C207 Lloyd's Register (LR) tarafindan verilen deniz trini sertifikas
C208 Denizcilik Grtin sertifikas1 Registro Italiano Navale (RINA) tarafindan verilmistir
C209 Bureau Veritas tarafindan verilen deniz trlini sertifikas
cz227 Korean Register of Shipping (KR) tarafindan verilen deniz Griini sertifikas:
E200 ikinci ortam, TN (topraklamalh) sistem icin EMC filtresi, kategori C3
E201 2. ortam BT (topraklamasiz) sistem i¢in EMC filtresi, kategori C3
E202 1. ortam TN (topraklamah) sistem icin EMC filtresi, kategori C2
Ortak mod filtresi
E208 R3 ve R6 kasalar: Standart olarak yerlesik. +E208, tip tanimlama etiketinde gosterilmez.

R8 Kasa: +E208 secenedi siparis edilir. Kurulum musteri tarafindan yapihr.
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Kod Acgiklama

H358 Kablo kanah girisi (ABD/Birlesik Krallik).

0J400 | Kontrol paneli yok.

J410 DPMP-01 kap1 montaj kiti

1413 Panel icin DPMP-02 kapak montaj kiti (ylizeye montaj)

1425 ACS-AP-I kontrol paneli

K451 FDNA-01 DeviceNet™ adaptér modulu

K454 FPBA-01 PROFIBUS DP adaptér modulu

K457 FCAN-01 CANopen adaptér modulu

K458 FSCA-01 RS-485 (Modbus/RTU) adaptor moduli

K462 FCNA-01 ControlNet™ adaptoér modulu

K469 FECA-01 EtherCat adaptor moduli

K470 FEPL-02 EtherPOWERLINK adaptér moduli

KA4T5 Ethet."l\lnet/IPT“, Modbus TCP ve PROFINET IO protokollerii¢in FENA-21 Ethernet adaptor
modiild, 2 portlu

K490 FEIP-21 EtherNet/IP adaptér modilu

K491 FMBT-21 Modbus/TCP adaptér modili

K492 FPNO-21 PROFINET IO adaptdr moduli

L500 FIO-11 analog G/C genisletme modull (1, 2 veya 3 adet)

L501 F1O-01 Dijital G/C genisletme modulu

L502 FEN-31 HTL artimh enkoder arabirimi moduili

L503 FDCO-01 optik DDCS iletisimi adaptér moduli

L508 FDCO-02 optik DDCS iletisimi adaptér moduli

L516 FEN-21 ¢6ziimleyici arabirim modulu

L517 FEN-O1 TTL artimh enkoder arabirim moduli

L518 FEN-11 TTL mutlak enkoder arabirimi modulu

L525 FAIO-01 analog G/C genisletme moduili

L526 FDIO-01 dijital G/ genisletme modulu

L536 FPTC-01 termistér koruma modulu.

L537 FPTC-02 ATEX sertifikah termistér koruma moduli

P904 Uzatilmis garanti (devreye ahndiktan sonra 24 ay veya teslimattan sonra 30 ay)

P909 Uzatilmis garanti (devreye ahndiktan sonra 36 ay veya teslimattan sonra 42 ay)
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Kod Aciklama

Po11 Uzatilmis garanti (devreye alindiktan sonra 60 ay veya teslimattan sonra 66 ay)

P940 Panoya montaj versiyong o o
(On kapaklan olmayan stirtici moduli)

P952 Avrupa Birligi Mense Ulkesi

Q971 ATEX sertifikah glivenli baglant: kesme fonksiyonu

Q972 FSO-21 glvenlik islevleri moduli

Q973 FSO-12 glivenlik fonksiyonlar modduli

Qo82 FSQ-xx guvenlik fonksiyonlan modiiliine ve FENA-21 Ethernet adapt6ri modiiliine
sahip PROFIsafe

Q986 PROFIsafe givenlik islevleri moduli, FSPS-21

R700 ingilizce basih el kitaplan

R701 Almanca basih el kitaplan )

R702 italyanca basih el kitaplari®)

R703 Felemenkge basih el kitaplari)

R704 Danca basih el kitaplan®)

R705 isvecce basih el kitaplan®)

R706 Fince basih el kitaplanl)

R707 Fransizca basih el kitaplan?

R708 | ispanyolca basih el kitaplan®)

R709 Portekizce basih el kitaplari®)

R711 Rusca basih el kitaplan®)

R712 Gince basih el kitaplari®

R714 Tiirkce basih el kitaplar?)

1 Belirtilen dilde bir ceviri mevcut degilse ingilizce kilavuzlar eklenebilir.
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Mekanik kurulum

Bu boliimiin icerigi
Bu bélim, montaj alaninin nasil incelenecegini, teslimatin ambalajindan nasil cikarihp
incelenecegini ve sirlciiniin mekanik olarak nasil kurulacagini aciklar.

Pano kurulumu (secenekler +P940 ve +P944)

Aynica bkz. %

Surtcl modillerinin kullanici tamimh panoya kurulumunun planlanmasina yonelik genel
yoénergeler icin bkz.

Titresim damperleri (opsiyon +C131)

Denizcilik tipi onay1 (segenek +C132) icin duvara kurulumlarda R8 kasaya yonelik titresim
sonlUmleyiciler takilmasi gerekir. Bkz.

Kilavuz, titresim séniimleyici paketinde yer almaktadir.
Flans montaji (opsiyon +C135)
Ayrica bkz.:

El kitabi ach Kod (ingilizce)

ACS880-11...,ACS880-31...,ACH580-31... and ACQ580-31...+C135 drives
with flange mounting kit supplement


http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000145446&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000145446&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000107668&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000107668&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000956265&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000956265&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000349838&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch

N

40 Mekanik kurulum

El kitab1 ach Kod (ingilizce)

ACS880-11...,ACS880-31...,ACH580-31... and ACQ580-31...+C135 frame | 3AXD50000181506
R3 flange mounting kit quick installation guide

ACS880-11...+C135, ACS880-31...+C135, ACH580-31...+C135and ACQ580- | 3AXD50000133611

31...+C135 frames R6 and R8 flange mounting kit quick installation guide

Glivenlik

UYARI!

R6 ve R8 kasalar: Surlcuyu kaldirma cihaziyla kaldirnn. Striciniin kaldirma halkal-
arin kullamin. Surictiyi yana yatirmayin. Siriicii agirdir ve agirhk merkezi yiiks-

ektedir. Devrilen siiriicii fiziksel yaralanmaya neden olabilir.

Kurulum alaninin incelenmesi

Kurulum yerini inceleyin. Sunlardan emin olun:

«  Kurulum alam suriclden ¢ikan 1siy1 atmak igin yeterince havalandinimah veya sog-

utulmahdir. Teknik verilere bakin.

«  Surucunun cahsma ortami kosullar teknik ozellikleri karsilamahdir. Teknik verilere

bakin.

«  Siricunidn arkasindaki, stiindeki ve altindaki malzeme yanmci degildir.

«  Kurulumyizeyiolabildigince egimsiz ve siriicliyl destekleyebilecek kadar dayanikh

olmahdir.

«  Sogutma, bakim ve cahistirmaicin stirliciiniin etrafinda yeterince bosluk bulunmahdir.

Surucu icin belirtilen bosluk teknik 6zelliklerine bakin.

«  Slruclinin yakimnda yuksek akimh tek nuveli iletkenler veya kontaktor bobinleri
gibi glicli manyetik alanlan olan kaynaklar olmadigindan emin olun. Gli¢li bir
manyetik alan stricinin cahsmasinda parazite veya hataya neden olabilir.



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000181506&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000133611&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Kurulum konumlan

Slrlicliyl kurmanin ¢ alternatif yolu vardir:

Tek basina dikey olarak. Surticuyi bas asag kurmayin.
Dikey olarak yan yana
yatay olarak tek basina, sadece IP21 (UL Tip 1).

Not: Teknik verilerdeki titresim teknik 6zellikleri karsilanamayabilir.

Not: IP21 (UL Tip 1) yapisi sadece yatay konumda IP20 simifim (UL Agik Tip) karsilar.
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Bos yer gereksinimleri

Bos alan gereksinimleri asagidaki ¢cizimlerde gésterilmistir.

@ 200 mm (7.87 in)

ﬁ 300 mm (11.81 in)

#30 mm (1.18 in)

200 mm (7.87in) % 300 mm (11.81 in)
- ¢
<] <=
v30 mm (1.18 in)
300 mm (11.81 in) 5 200 mm (7.87 in)
b o
—> ==

200 mm (7.87 in)
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/' 7
200 mm (7.87 in.) ;
° ' [0~ —
120 mm
(4.72in.)
250 mm (9.84 in.)
120 mm
/ (4.72in.)
o —O\-T_=%
A
300 mm (11.81in.)
Y

Gerekli aletler

Agir bir strticiyl hareket ettirmek igin, ving, forklift veya palet tasiyiciya ihtiyacimz
vardir (ylk kapasitesini kontrol edin!).

Agir bir stirlicliyl kaldirmak icin, bir ylik asansériine ihtiyacinmz vardir.
Sirictnin mekanik kurulumu icin asagidaki aletler gereklidir:
« uygun uclu matkap

« tornavida seti (Torx, diiz ve/veya yildiz, uygun oldugu sekilde)
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- tork anahtan
« Lokma seti, Altigen anahtar seti (metrik)

« saglanan montaj sablonunu kullanmayacaksaniz serit metre.

Siirlicu

Suricu, tasima paketi igcinde, kurulum tesisine tasiyin.

Teslimatin ambalajindan ¢ikariimasi ve incelenmesi

Asagidaki sekilde, icerigiyle birlikte sirlicl paketi gosterilmektedir. Tim 6gelerin
mevcut oldugunu ve herhangi bir hasar belirtisi olmadigin inceleyin. Tip tanimlama
etiketi lizerindeki verileri okuyarak siirliciiniin dogru tipte oldugundan emin olun.
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R31P21 (UL Tip 1) ve IP55 (UL Tip 12)

3AXD50000664825
1 | Kontrol paneli 7 | Ambalaj yastign
2 | Montaj sablonu 8 | Koplk yastik
3 | Paket kayislan 9 | Mukavva tepsi
4 | G/C secenek modilu 10 | Mukavva kihf
5 | Endustriyel ag sistemi secenek moduli 11 | Kumanda paneli kutusu 1 ve se¢enek kut-
ulan 4 ve 5'in yer aldigr mukavva kutu
6 | Basih hizh kurulum ve baslatma kilavuzu | 12 | Suricl

ve el kitaplan, ¢ok dilli artik gerilim uyan
etiketi

Ambalaji agmak igin:

Kayislan (3) kesin.
Tepsi (9) ve kihfi (10) ¢ikarin.
Kapak koruma filmini ¢ikarin.
Siricuyu kaldinn.
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R6 IP21 (UL Tip 1)

1 | Basih hizh kurulum ve baslatma kilavuzu
ve el kitaplan, ¢ok dilli artik gerilim uyan

3AXD50000038252

Fabrikada monte edilmis opsiyonlarla
slrica

Plastik torba

etiketi
2 | Aksesuarlar Dis kutu
3 | Montaj sablonu Palet
4 | Paket kayislan VCl torba
5

Ambalaji agmak igin:
« Seritleri (4) kesin.
D1s kutuyu (7) gikann.
VClI torbay1 (9) agin.
Baglant1 vidalarim sokiin (A, B).
Sirdciyu kaldinn.
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R6 IP55 (UL Tip 12)

3AXD50000038252

1 | Basih hizh kurulum ve baslatma kilavuzu 7 | Fabrikada monte edilmis opsiyonlarla
ve el kitaplan, ¢ok dilli artik gerilim uyan surlcl
etiketi

2 | Aksesuarlar 8 | Dis kutu

3 | Baloncuklu sarg 9 | Mukavva dolgu

4 | Montaj sablonu 10 | Palet

5 | Paket kayislan 11 | VCl torba

6 | Plastik torba 12 | UL Tip 12 st kapak

Ambalaji agmak igin:
- Seritleri (5) kesin.
D1s kutuyu (8) ¢ikann.
VClI torbayi (11) agin.
Baglant1 vidalarim sokiin (A, B).
Surlcuyu kaldinn.
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Mekanik kurulum

R8 I1P21 (UL Tip 1)

3AXD50000106974

1 | Basih hizh kurulum ve baslatma kilavuzu 8 | Mukavva kihf

ve el kitaplan, ¢ok dilli artik gerilim uyan

etiketi
2 | VCltorba 9 | Ambalaj braketi
3 | Montaj sablonu 10 | Palet
4 | Paket kayislan 11 | Vida

Plastik torba 12 | Vida
6 | Kontrplak destegi 13 | Fabrikada monte edilmis opsiyonlarla

slricl

7 | Tepsi 14 | Ortak mod filtresi (opsiyon +E208)

Ambalaji agmak igin:

Seritleri (4) kesin.

Tepsi (7) ve mukavva kihfi (8) ¢ikann.
VCI torbay1 (2) agin.

Baglant1 vidalannm sokiin (a, b).
Siraciyu kaldinn.
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R8 IP55 (UL Tip 12)

3AXD50000106974
1 | Basih hizh kurulum ve baslatma kilavuzu 9 | Mukavva kihf
ve el kitaplan, ¢ok dilli artik gerilim uyan
etiketi
2 | VCltorba 10 | Kontrplak destegi
3 | Baloncuklu sarg 11 | Palet
4 | Montaj sablonu 12 | UL Tip 12 Ust kapak
5 | Paket kayislan 13 | Fabrikada monte edilmis opsiyonlarla
surlcl
6 | Plastik torba 14 | Vidalar
7 | Ambalaj braketi 15 | Ortak mod filtresi (opsiyon +E208)
8 | Tepsi -

Ambalaji agmak igin:

- Seritleri (5) kesin.

«  Tepsi (8) ve mukavva kihfi (9) cikarin.
- VCltorbayi (2) agin.

« Baglanti vidalarin sékin (a, b).

« Surucuyu kaldinn.
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Siuriiciiniin dikey olarak kurulumu

Slrlclnln Ustlinde ve altinda gerekli bos alan icin Bos yer gereksinimleri (sayfa 42)
boélimiine bakin.

1. Deliklerin yerlerini isaretlemek i¢in pakette bulunan montaj sablonunu kullanmn.
Montaj sablonunu sirticiinin altinda birakmayin. Suriict boyutlan ve deliklerin
yerleri boyut cizimlerinde de gosterilmektedir.

(1)

7 T

N\

2. Montaj deliklerini agin.

3. Ankraj veya dubelleri deliklere yerlestirin ve vida ya da civatalan ankrajlara veya
dibellere oturtun. Vidalan veya civatalan sirlicliniin agirhginm tasimalanni saglay-
acak sekilde duvara yeterince sokun.

4. Surlclyl duvardaki civatalarnn Gizerine yerlestirin.

+B056 (UL Tip 12) secenekli R6 ve R8 igin: Ust baglant civatalarini sikmadan énce
kapadi slirlicliniin Gstline takin. Ust kapadin dikey kenarini duvar ile stirliciniin arka
plakasi arasina yerlestirin.

6. Duvardaki civatalan iyice sikin.
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\

R3: M5 (#10)
R6: M8 (5/16")
R8: M8 (5/16")

R3 R6 R8
mm inc mm inc mm in¢
a 474 18,66 753 29,64 945 37,20
b 160 6,30 212,5 8,37 262,5 10,33
R3 R6 R8
kg pound kg pound kg pound
IP21, UL Tip 1 21,3 47 61,0 135 118 260
IP55, UL Tip 12 23,3 52 63 139 124 273
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Surlcuniin dikey olarak yan yana kurulumu

Surlciler yanyana kurulabilir. Strtictnin dikey olarak kurulumu (sayfa 50) bélumuindeki
adimlarn uygulayin.

Suriciinlin yatay olarak kurulumu

Sirlicy, sol veya sag tarafi yukan gelecek sekilde monte edilebilir. Strticintn dikey ol-
arak kurulumu (sayfa 50) bolimuindeki adimlar uygulayin. Bos alan gereksinimleri igin
Bos yer gereksinimleri (sayfa 42) bolimune bakin.
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Elektriksel kurulumu planlama
yonergeleri

.

Bu boliimiin icerigi
k

Bu bolim, siirlict elektrik kurulumunun planlanmasina iliskin yénergeleri icerir.

Sorumluluk sinirlamasi

Kurulum mutlaka yurirlikteki yerel yasa veya diizenlemelere uygun olarak tasarlanmah
ve gerceklestirilmelidir. ABB, yerel yasalari ve/veya diger diizenlemeleri ihlal eden kurul-
umlar icin hicbir sekilde sorumluluk kabul etmemektedir. ABB tarafindan verilen talim-
atlar izlenmezse, suricide garanti kapsami disinda kalan sorunlar meydana gelebilir.

Ana besleme ayirma cihazinin se¢imi

Sirlclye, yerel guvenlik dizenlemelerini karsilayan bir ana besleme ayirma cihaz
takmaniz gerekir. Ayirma cihazini kurulum ve bakim islerii¢in agik konuma kilitleyebilm-
elisiniz.

Avrupa Birligi ve Birlesik Kralhk

Avrupa Birligi ydnergeleri ve Birlesik Kralhk diizenlemeleriyle uyumluluk icin, EN 60204-
1 standardina uygun olarak, ayirma cihazinin tipi asagidakilerden biri olmahdir:

« AC-23B (IEC 60947-3) kullanim kategorisinden bir salterli ayina

« her durumda ayincinin ana kontaklarn agilmadan anahtarlama cihazlannin yik
devresini kesmeyi saglayan yardimci kontak iceren bir ayinci (EN 60947-3).

« |EC 60947-2 ile uyumlu yahtim icin uygun bir devre kesici.
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Kuzey Amerika

Kurulumlar, konumunuz ve uygulamaniz icin eyalet yasalarinmin ve yerel yasalarin yam
sira NFPA 70 (NEC)Y ve/veya Canadian Electrical Code (CE) ile uyumlu olmahdir.

D Ulusal Yangin Koruma Birligi 70 (Ulusal Elektrik Yasas).

Diger bolgeler

Kesme cihaz1 yururlikteki yerel glivenlik diizenlemeleriyle uyumlu olmahdir.

Giui¢ hatt1 ve jenerator arasinda hizh gecis yapma

Suruclyu durdurmadan gli¢ hatti ile jenerator arasinda hizh gegis yapabilirsiniz.
Sirlclnin baslatiimasi ve durdurulmasi, hizh gecgisten daha fazla zaman alr.

irir. Daha kisa gecis siiresi veya farkh bir faz sirasi, stirlicli hatasina veya siirliciiniin
hasar gérmesine neden olabilir.

f UYARI! Siriicl, anahtarlamada en az 50 ms hizh gecis ve ayni faz sirasin1 gerekt-

Hizh gegis sisteminin uygulama talimatlan icin ABB'ye danmisin.

Ana kontaktor secimi
Suruculye bir ana kontaktor takabilirsiniz.
Musteri tamimh bir ana kontaktér sectiginizde bu yonergelere uyun:

«  Kontaktori siiriciniin nominal gerilim ve akimina uygun olarak boyutlandirin. Cevre
hava sicakh@i gibi ortam kosullarin1 da g6z 6niinde bulundurun.

«  Yalmzca lEC cihazlan: IEC 60947-4 ile uyumlu olarak, AC-1 (yik altindaki islem sayis1)
kullanim kategorisinden bir kontaktor secin.

«  Uygulama 6émri gereksinimlerini goz 6niinde bulundurun.

Kuzey Amerika

Kurulumlar, konumunuz ve uygulamanz icin eyalet yasalarimin ve yerel yasalarin yam
sira NFPA 70 (NEC)Y ve/veya Canadian Electrical Code (CE) ile uyumlu olmahdir.

) National Fire Protection Association 70 (National Electric Code).

Diger bolgeler

Kesme cihaz yururlukteki yerel glivenlik diizenlemeleriyle uyumlu olmahdir.
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Motor ve siiriicii uyumlulugunun kontrol edilmesi

Surucdu ile birlikte asenkron AC endiiksiyon motorlar, sabit miknatish senkron motorlar,
AC enduksiyon servomotorlar veya ABB senkron reliiktans motorlan (SynRM motorlar)
kullanin.

AC hat gerilimine ve motor yiikiine gére deger tablosundan motor boyutunu ve stiriici
tipini se¢in. Derecelendirme tablosunu uygun donanim kilavuzunda bulabilirsiniz. Driv-
esize PC aracim da kullanabilirsiniz.

Motorun AC siirlictslyle kullamlabildiginden emin olun. Bkz. Gereksinim tabl-
osu (sayfa 55). Surlcu sistemlerindeki motor yahtimin ve rulmanlarin1 korumanin
temelleri i¢in bkz. Motor yalitiminin ve yataklarinin korunmasi (sayfa 55).

Not:

«  Nominal gerilimi siiriici girisine bagh AC hatt1 geriliminden farkh olan bir motor
kullanmadan 6nce, motorun Ureticisine danisin.

- Motor terminallerindeki gerilim tepe degerleri siirlict ¢ikis gerilimine degil,
siirlcuniin besleme gerilimine baghdir.

Motor yahtiminin ve yataklarimin korunmasi

Sirliciide modern IGBT cevirici teknolojisi kullaniimaktadir. Frekans ne olursa olsun,
suruci gikis1 yaklasik olarak DC bara geriliminde ve ¢ok kisa ylikselis suresi olan palsl-
ardan olusur. Pals gerilimi, motor kablosu ve terminallerin azaltma ve yansitma 6zellikl-
erine bagh olarak motor terminallerinin hemen hemen iki kati olabilir. Bu da motor ve
motor kablosu yalitimi Gizerinde fazladan gerilime neden olur.

Modern degisken hizh stricilerin hizh yiikselen gerilim palslan ve yliksek anahtarlama
frekanslan, motor yataklarindan gegen akim palslan olusturabilmektedir. Bu, zamanla
yatak bileziklerini ve yuvarlanma elemanlarin agindirabilir.

du/dt filtreleri, motor yahtim sistemini korur ve yatak akimlanni azaltir. Ortak mod
filtreleri genellikle yatak akimlarin azaltir. Yahtimh N uglu (surtci tarafinda olmayan
ucg) yataklar motor yataklarini korur.

Gereksinim tablosu

Bu tablolarda motor yalitim sisteminin nasil secilecegi ve sirilici du/dt ve ortak mod
filtrelerinin, yahtimh N uglu (siriict tarafinda olmayan) motor yataklarinin ne zaman
gerekli olacagi gosterilmistir. Bu gerekliliklerin dikkate ahnmamasi veya uygun olmayan
kurulum motor dmriiniin kisalmasina, motor yataklarinin hasar gérmesine ve garantinin
gecgersiz kihnmasina neden olabilir.




56 Elektriksel kurulumu planlama yénergeleri

ABB motorlan icin gereksinimler, P, < 100 kW (134 hp)
Aynica bkz. Kisaltmalar (sayfa 60).

Motor tipi Nominal AC hat Gereklilik gerektiren bélim

gerilimi Motor | ABB du/dt ve ortak mod filtreleri, yaltimh

yahtim sist- N uclu motor yataklan

emi Ppy < 100 kW ve kasa tipi < IEC 315
Pp <134 hp ve kasa tipi < NEMA 500
Rastgele sargih Un =500V Standart -
M2_, M3_veM4_ 500V < U,<600V| Standart +du/dt
Kuvvetlendir- -
ilmis
600V < Up <690V | Kuvvetlendir- +du/dt
(kablo uzunlugu < ilmis
150 m)
600V < Up <690V | Kuvvetlendir- -
(kablo uzunlugu > ilmis
150 m)
Form sargih HX_ |380V < Un<690V| Standart Yok

ve AM_
Eski® form sargih 380V < Uy<690V | Motordiretic-| +N + du/dt, 500V lzeri gerilimler + CMF
HX_ ve modiiler isine

damsin.
Rastgele sargil OV<U,<500V | Fiberglas + N+ CMF
HX_ve AM_2  |500V < Up <690V | geritli elmaye +N +du/dt + CMF
te
HDP Motor Ureticisine damsin.

1) 1.1.1998 tarihinden énce Uretilmis

2) 1.1.1998 tarihinden énce iiretilen motorlar icin motor Ureticisi ile goriiserek baska talimatlar olup olmadigim
kontrol edin.
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ABB motorlan icin gereksinimler, P, > 100 kW (134 hp)

Aynca bkz. Kisaltmalar (sayfa 60).

Eskil) form sargih | 380V < Up <690V

Motor Uretic-

Motor tipi Nominal AC hat Gereklilik gerektiren boliim
gerilimi Motor | ABB du/dt ve ortak mod filtreleri, yalitimh
yahtim sist- N uclu motor yataklan
em 100 kW < Pp, < 350 Pp, = 350 kW
kw veya
veya kasa tipi 2 IEC 400
IEC 315 < kasa tipi <
IEC 400
134 hp < P, <469 hp Pn 2469 hp
veya veya
NEMA 500 < kasa tipi | kasa tipi > NEMA 580
< NEMA 580
Rastgele sargih Un <500V Standart +N + N+ CMF
M2_,M3_veM4_ 500V <U,<600V| Standart +N +du/dt +N +du/dt + CMF
Kuvvetlendir- +N + N+ CMF
ilmis
600V < Up <690V | Kuvvetlendir- + N + du/dt +N +du/dt + CMF
(kablo uzunlugu < ilmis
150 m)
600V < Uy 2690V | Kuvvetlendir- +N + N+ CMF
(kablo uzunlugu > ilmis
150 m)
Form sargih HX_ |380V < U,<690V| Standart + N+ CMF P <500 kW: +N +
ve AM_ CMF
Ppy 2 500 kW: +N +
du/dt+ CMF

+ N + du/dt, 500 V Uzeri gerilimler + CMF

HX_ ve moduler isine
danmsin.
Rastgele sargih 0V <U, <500V | Fiberglas +N + CMF
HX_ve AM_2%  |500V < U <690V | seritli elmaye +N +du/dt + CMF
te
HDP Motor Ureticisine damsin.

1) 1.1.1998 tarihinden énce Uretilmis

2) 1.1.1998 tarihinden énce iiretilen motorlar i¢in motor Ureticisi ile gériiserek baska talimatlar olup olmadigim

kontrol edin.
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ABB dis1 motorlar icin gereksinimler, P,, < 100 kW (134 hp)

Aynica bkz. Kisaltmalar (sayfa 60).

Motor tipi Nominal AC hat

Gereklilik gerektiren bélim

gerilimi Motor
yahtim sist-

emi

ABB du/dt ve ortak mod filtreleri, yahtimh
N uglu motor yataklan

Pp <100 kW ve kasa tipi < IEC 315

Pp <134 hp ve kasa tipi < NEMA 500

Standart:
UL =1300V

Rastgele sargilh ve
form sargih

Un <420V

Standart:
U L=1300V
Kuvvetlendir-
ilmig: U | =

1600V,
0,2 us ylks-
elme siresi
500V < Un<600V| Takviyeli:

UL=
1600 V

420V < Up<s500V

+du/dt

+du/dt

Takviyeli:
UL =
1800V

600V <Un<690V| Takviyeli:
UL =
1800V
Kuvvetlendir-
ilmig: Oy =
2000V,
0,3 ps ylks-
elme siir-
esil

+du/dt

1) siriiciiniin ara DC devresi gerilimi, uzun sireli direng frenleme cevrimleri nedeniyle nominal seviyenin lizerine
artinhrsa ek ¢ikis filtrelerine ihtiyag olup olmadigin1 motor Ureticisi ile goériistin.
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ABB dis1 motorlar icin gereksinimler, P, > 100 kW (134 hp)
Aynca bkz. Kisaltmalar (sayfa 60).

Motor tipi Nominal AC hat Gereklilik gerektiren boliim
gerilimi Motor | ABB du/dt ve ortak mod filtreleri, yalitimh
yahtim sist- N uclu motor yataklan
em 100 kW < Pp, < 350 Pp, = 350 kW
kw veya
veya kasa tipi 2 IEC 400
IEC 315 < kasa tipi <
IEC 400
134 hp < P, <469 hp Pn 2469 hp
veya veya
NEMA 500 < kasa tipi | kasa tipi > NEMA 580
< NEMA 580
Rastgele sargih ve Uns420V Standart: + N veya CMF + N+ CMF
form sargih UL =1300V
420V < Un<500V| Standart: +du/dt+ (N veya + N +du/dt + CMF
0L =1300V CMF)
Kuvvetlendir- + N veya CMF + N+ CMF
ilmis: Uy =
1600V,
0,2 us yliks-
elme suresi
500V < Un<600V| Takviyeli +du/dt+ (N veya + N +du/dt+ CMF
U= CMF)
1600 V
Takviyeli: + N veya CMF +N + CMF
UL =
1800V
600V < U,<690V| Takviyeli: +du/dt+ N + N + du/dt + CMF
UL =
1800V
Kuvvetlendir- +N+CMF +N+CMF
ilmis: O =
2000V,
0,3 ps ylks-
elme siir-
esil)

1) Siriiciiniin ara DC devresi gerilimi, uzun siireli direng frenleme ¢evrimleri nedeniyle nominal seviyenin tlizerine
artinhrsa ek gikis filtrelerine ihtiyag olup olmadigint motor Ureticisi ile gériisiin.
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Kisaltmalar
Kis. Tanim
Un Nominal AC hat gerilimi
OLL Motor yahtiminin dayanmasi gereken motor terminallerindeki hatlar arasi tepe
gerilimi
Pn Motor nominal glici
du/dt Sirdci gikisinda du/dt filtresi
CMF Sirlci ortak mod filtresi
N N uglu yatak: yahtimh motorun siriict tarafinda olmayan ug yatag
yok Bu gli¢ arahgindaki motorlar standart tinite olarak bulunmaz. Motor Ureticisine
damsin.

cevirici tipine gore du/dt filtresi ve ortak mod filtresinin kullamlabilirligi

Bkz. Ortak mod, du/dt ve sinus filtreleri (sayfa 205) bolimu.

Patlamaya dayanikh (EX) motorlar icin ilave gereklilikler

Patlamaya dayanmkh (EX) bir motor kullanirsanmz, yukandaki gereklilikler tablosundaki
kurallara uyun. Ayrica, olas1 baska gereklilikler i¢cin motor Ureticisine damsin.

M2_, M3_, M4_, HX_ ve AM_ disindaki ABB motor tipleri icin ilave gereklilikler

ABB olmayan motorlarda kullanilan secim &lcutlerinden yararlanin.

Rejeneratif ve diisiik harmonikli siiriiciiler icin ek gereklilikler

Ara devre DC gerilimini kontrol programindaki bir parametreyle nominal (standart)
seviyeden artirmak miumkinddr. Bunu yapmayi secerseniz artan DC gerilim seviyesine
dayanikh olan motor yahtim sistemini secin.

ABB yiiksek ¢ikish motorlan ve IP23 motorlar icin ilave gereklilikler

Yuksek ¢ikish motorlarin nominal ¢ikis giici, EN 50347 (2001) standardinda ilgili kasa
tipi icin belirtilenden daha ytksektir.

Bu tablo, ABB rastgele sargih motor serisi (6r. M3AA, M3AP ve M3BP) icin slirlicl sist-
emlerindeki motor yahtimini ve yataklarin1 koruma gerekliliklerini géstermektedir.
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Nominal AC besl-

Gereklilik gerektiren boliim

eme gerilimi Motor yahtim

ABB du/dt ve ortak mod filtreleri, yahtimh N u¢lu motor

sistemi yataklan
P <100 kw 100 kW < Pp, < P 2200 kW
200 kW
Pn <140 hp 140 hp s Py < P, 2268 hp
268 hp
Un <500V Standart - +N + N+ CMF
500V < Un<600V | Standart +du/dt +du/dt+N +du/dt+ N+ CMF
veya
Kuvvetlendirilmis |- +N + N+ CMF
600V < Uy <690V | Kuvvetlendirilmis |+ du/dt +du/dt+N +du/dt+ N + CMF

ABB olmayan yiiksek cikish motorlar ve IP23 motorlar icin ilave gereklilikler

Yiksek ¢ikish motorlarin nominal ¢ikis glicli EN 50347 (2001) standardinda ilgili kasa
tipi icin belirtilenden daha yiksektir.

ABB dis1yuksek ¢ikish bir motor veya IP23 motor kullanmayi planhyorsamz siirlicli sist-
emlerindeki motor yahtimini ve yataklarim korumak icin asagidaki ek gereklilikleri g6z

o6nlinde bulundurun:

«  Motor glicli 350 kW"n altindaysa: Asagidaki tabloya gore sirlicliyli ve/veya motoru
filtreler ve/veya yataklarla donatin.

«  Motor glicli 350 kW"n lizerindeyse: Motor Ureticisine damsin.
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Nominal AC besleme

Gereklilik gerektiren boliim

420V < Up <500 V

Standart: U | = 1300V
veya

Gliclendirilmis: Uy | =
1600V, 0,2 mikro saniye
artis sliresi

+du/dt+ (N veya CMF)

+ N veya CMF

gerilimi Motor yahtim sistemi | ABB du/dt ve ortak mod filtreleri, yahtimh N
uclu motor yataklan
Pn < 100 kW veya kasa | 100 kW < P, < 350 kW
tipi < IEC 315 veya
IEC 315 < kasa tipi <
IEC 400
Pn <134 hp veyakasa | 134 hp < P, < 469 hp
tipi < NEMA 500 veya
NEMA 500 < kasa tipi <
NEMA 580
Un=420V Standart: U | =1300V |+ N veya CMF + N veya CMF

+N +du/dt + CMF

+ N veya CMF

500V < Un<s600V

600V < Up < 690 V

Gliclendirilmis: Uy | =
1600 V

+du/dt+ (N veya CMF)

+ N+ du/dt + CMF

veya
Gliclendirilmis: U = |+ Nveya CMF +N + CMF
1800V
Giclendirilmis: O = |+ N + du/dt +N +du/dt + CMF
1800V

+N+CMF +N+CMF

Gliclendirilmis: 0 =
2000V, 0,3 mikro san-
iye artis stiresi®)

D siiriiciiniin ara DC devresi gerilimi, uzun sireli direng frenleme ¢evrimleri nedeniyle nominal seviyenin lizerine
artinhrsa ek ¢ikis filtrelerine ihtiyag olup olmadigin1 motor Ureticisi ile gorisiin.

Artis zamam ve hatlar arasi tepe geriliminin hesaplanmasi icin ilave veriler

Asagidaki semalarda, hatlar arasi bagil tepe gerilimi ve gerilim degisim hizi motor

kablosu uzunlugunun bir fonksiyonu olarak gosterilmektedir. Gercek kablo uzunlugunu
dikkate alarak gercek tepe gerilimini ve gerilim artis zamanini hesaplamamz gerekiyorsa
asagidaki islemleri yapin:

«  Hatlar arasi tepe gerilimi: Asagidaki semadan badil U, / U, degerini okuyun ve bunu
nominal besleme gerilimiyle (U,,) carpin.

«  Gerilim artis siiresi: Asadidaki semadan badil U, /U, ve (du/dt)/ U, degerlerini ok-
uyun. Degerleri nominal besleme gerilimi (U,) ile carpinve t = 0.8 - ULL/(du/dt)
denklemiyle degistirin.
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Not: Uy |_ve du/dt degerleri direng frenlemesi ile yaklagik %20 daha fazladir.
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Sinis filtreleri icin ilave not

Bir sinUs filtresi ayrica motor yahtim sistemini de korur. Sinis filtreli fazdan faza tepe
gerilimi yaklasik 1.5 - U,,'dir.

Senkron reliiktans motorlar (SynRM motorlar) icin siirlict
secimi

Uygulama yiik déngisiine (nominal kullamm, hafif sartlarda kullanim veya agir sartlarda
kullanim) ait motor akimi derecesiicin senkron reliiktans motora (SynRM motor) uygun

bir slirict secin. boélimiinde verilen tim gerekli deger
disirmeleri uygulayin.

Not: SynRM motor akimi dereceleri genellikle aym glic derecesindeki endiiksiyon motor
akimi derecelerinden daha yiksektir.

Gli¢ kablolarinin secilmesi

Genel yonergeler
Girig glicli ve motor kablolarin yerel diizenlemelere uygun olarak secin.

«  Akim: Besleme sebekesinin sagladigr muhtemel kisa devre akim i¢in uygun olan ve
maksimum yik akimini tasiyabilecek bir kablo secin. Montaj yéntemi ve ortam sic-
akhdy, kablo akim tasima kapasitesini etkiler. Yerel diizenlemelere ve yasalara uyun.

- Sicakhk: IEC kurulumunda, sirekli olarak kullanilan iletkenin en az 70 °C (158 °F)
maksimum izin verilen sicakhk degerine sahip bir kablo secin.

Kuzey Amerika icin, en az 75 °C (167 °F) nominal degere sahip bir kablo secin.

Onemli: Baz: iiriin tiirleri veya opsiyon yapilandirmalan igin daha yiiksek sicakhk
degeri gerekebilir. Ayrnintilar icin teknik verilere bakin.

«  Gerilim: 500 V AC degerine kadar bir 600 V AC kablo uygundur. 600 V AC degerine
kadar bir 750 V AC kablo uygundur. 690 V AC degerine kadar bir 1000 V AC kablo
uygundur.

CE isaretinin EMC gerekliliklerine uymak icin tercih edilen kablo tiplerinden birini kullanin.
Bkz.

Simetrik blendajh kablo, tiim surici sistemindeki elektromanyetik emisyon ve bunun
yani sira motor yahtimi Gzerindeki gerilimi, rulman akimlarini ve asinmayi da azaltir.

Metal kanal, tiim surtcu sisteminin elektromanyetik emisyonunu azaltir.

Tipik glic kablosu boyutlan

Teknik verilere bakin.
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Tercih edilen gli¢ kablosu tipleri

Bu bélimde tercih edilen kablo tipleri gosterilmektedir. Yerel/eyalet/ulke elektrik yas-
alarimin bu kablo tipine uydugundan emin olun.

Uc faz iletkeni ve bir blendaja
(veya zirh) ve ayn PE iletken-
ine/kablosuna sahip simetrik
blendajh (veya zirhh) kablo?

Kablo tipi Giris gli¢ kablosu olarak kull- | Motor kablosu olarak ve fren

anin direnci kablosu olarak kullanmin
Evet Evet

Ug faz iletkeni ve blendaj (veya

zirh) olarak esmerkezli bir PE

iletkenine sahip simetrik blend-

ajh (veya zirhh) kablo.

Evet Evet

Ug faz iletkeni, simetrik yapih

PE iletkeni ve bir blendaja (veya

zirh) sahip simetrik blendajh

(veya zirhh) kablo

Evet Evet

n Blendajin (veya zirhin) iletkenligi PE kullamimi igin yeterli degilse, ayn bir PE iletkeni gerekir.

Alternatif gli¢ kablosu tipleri

PVC kanal veya yahtim icinde
dortiletkenlikablo (li¢ faziletk-
eni ve PE)

Kablo tipi Girisg gli¢ kablosu olarak kull- | Motor kablosu olarak ve fren
anin direnci kablosu olarak kullanin
10 mm?2 (8 AWG) kesitinden 10 mm?2 (8 AWG) kesitinden
PVC kiclik bakir faziletkeniyle evet. | kliclk bakir faz iletkeniyle veya

30 kW'ye (40 hp) kadar motorl-
arla evet.

Not: Radyo frekansi parazitini
en aza dislirmek i¢in blendajh
veya zirhh kablo ya da metal
kanal icinde kablo tesisati da-
ima onerilir.
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Kablo tipi Giris glic kablosu olarak kull- | Motor kablosu olarak ve fren
anin direnci kablosu olarak kullanin
Evet 10 mm? (8 AWG) kesitinden

kiiclik Cu faz iletkeniyle veya

EvT 30 kW'ye (40 bg) kadar motorl-
arla evet.
Metal kanal icinde dort iletkenli
kablo (U¢ faz iletkeni ve PE).
Ornegin, EMT veya dort iletk-
enli zirhh kablo
Evet 100 kW'ye (135 bg) kadar mot-

orlarla evet. Motorlarin kasalan
ve tahriklenen ekipman ar-
asinda potansiyel esitlemesi
gereklidir.

Blendajh (Al/Cu blendaj ya da
zirh) 1) dért iletkenli kablo (t¢
fazh iletkenler ve bir PE)

D zirh, blendajh bir kablonun es merkezli EMC blendaji ile aym performansi saglacidn siirece, bir EMC blendaji
gorevi gorebilir. Yiksek frekanslarda etkili olabilmesi igin ekran iletkenligi, faz iletkeninin iletkenliginin en az
1/10'u olmahdir. Blendajin etkinligi, dlisiik olmasi ve frekansa ¢ok az bagh olmasi gereken blendaj endiiktansina
dayalh olarak degerlendirilebilir. Gereksinimler, bir bakir veya aliiminyum blendaj/zirh ile kolayca karsilanir.
Celik bir blendajin kesiti genis ve blendaj sarmah egiminin diisiik olmasi gerekir. Galvanizli gelik blendaj, galv-
anizli olmayan ¢elik blendaja gére daha iyi yliksek frekans iletkenligine sahiptir.

izin verilmeyen gii¢ kablosu tipleri

Kablo tipi Giris gli¢ kablosu olarak kull- | Motor kablosu olarak ve fren
anin direnci kablosu olarak kullanin

ﬁ« pE Hayir Hayir

Her bir faz iletkenine iligkin
minferit blendajlara sahip
simetrik blendajh kablo

Gli¢ kablosu blendaji

Kablo blendaji tek koruyucu topraklama (PE) iletkeni olarak kullanilyorsa, iletkenliginin
PE iletkeni gerekliliklerini kargiladigindan emin olun.

Yayilan ve iletilen radyo frekans1 emisyonlarim etkin bir sekilde énlemek icin kablo bl-
endajiiletkenligi, faz iletkeninin iletkenliginin en az 1/10'u olmahdir. S6z konusu gerekl-
ilikler, bakir veya aliminyum blendajla kolay bir sekilde karsilanir. Stirictiniin motor
kablosu blendaji icin minimum gereklilik asagida verilmektedir. Esmerkezli bir bakir tel
katman ve acik bakir serit burgusu veya bakir telden olugsmaktadir. Blendaj ne kadar
iyi ve sikiysa emisyon seviyesi ve yatak akimlan da o kadar dusuktar.
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1 | Digyahtim

2 | Bakir serit veya bakir tel burgusu
3 | Bakir tel blendaj

4 | igyahtim

5 | Kablo cekirdegdi

Topraklama gereklilikleri

Bu bolimde siriictinlin topraklanmasina iliskin genel gereklilikler verilmektedir. Stirliclyu
topraklamayi planlarken gecerli ulusal ve yerel diizenlemelerin hepsine uyun.

Koruyucu topraklama iletkenlerinin iletkenligi yeterli olmahdir.

Kablo baglantisiylailgili yerel dizenlemelerde aksi belirtilmedikce koruyucu topraklama
iletkenin kesit alan1 IEC 60364-4-41:2005'teki 411.3.2’de belirtilen, glic kaynagi bagl-
antisimin otomatik olarak kesilmesini gerektiren kosullara uymal ve koruyucu cihazin
baglantisinin kesilmesi esnasinda ilgili hata akimina dayanabilecek durumda olmahdir.
Koruyucu topraklama iletkeninin kesit alanm asagidaki tablodan secilebilir ya da

IEC 60364-5-54'teki 543.1'e gore hesaplanabilir.

Bu tabloda faz iletkeni ve koruyucu topraklama iletkeni aym metalden yapildiginda
IEC/UL 61800-5-1'e gore faziletkeni boyutuyla ilgili olarak koruyucu topraklama iletken-
inin minimum kesit alan gésterilmektedir. Boyle degilse koruyucu topraklama iletken-
inin kesit alan bu tablonun uygulanmasindan elde edilene esdeger bir iletkenlik saglay-
acak sekilde belirlenmelidir.

Faz iletkenlerinin kesit alam ilgili koruyucu topraklama iletkeninin minimum
S (mmz) kesit alam
Sp (mmz)
S<16 Sl)
16<5<35 16
35<S S/2

1) IEC kurulumlannda minimum iletken boyutu igin bkz. Topraklamayla ilgili ilave gereklilikler — IEC.

Koruyucu topraklama iletkeni, giris gli¢ kablosunun veya giris gii¢ kablosu muhafazasinin
bir pargasim olusturmuyorsa izin verilen minimum kesit alam su sekildedir:

. iletken mekanik olarak korundugunda 2,5 mm?,




68 Elektriksel kurulumu planlama ydnergeleri

veya

. iletken mekanik olarak korunmadiginda 4 mm?. Ekipman kabloyla baghysa gerilim
bosaltma mekanizmasinda anza olugsmasi durumunda koruyucu topraklama iletkeni
kesintiye ugratilan son iletken olmahdir.

Topraklamayla ilgili ilave gereklilikler - IEC

Bu bélimde IEC/EN 61800-5-1 standardina uygun sekilde topraklamayla ilgili gereklil-
ikler verilmektedir.

Clink, stricinin normal dokunma akimi 3,5 mA AC veya 10 mA DC degerinden yliks-
ektir:

«  koruyucu topraklama iletkeninin minimum boyutu yiiksek koruyucu topraklama il-
etkeni akim ekipmanlarina iliskin yerel giivenlik diizenlemelerine uymahdir ve

«  bubaglant1 yéntemlerinin birini kullanmanz gerekir:

1. sabit bir baglanti ve:

«  minimum kesit alanm 10 mm? Cu veya 16 mm? Al olan bir koruyucu topraklama
iletkeni (alternatif olarak, aliminyum kablolara izin verildiginde),
veya

»  kesit alam orijinal koruyucu topraklama iletkeniyle ayni olan ikinci bir kor-
uyucu topraklama iletkeni,
veya

« koruyucu topraklamailetkenihasar gordiiglinde beslemeyi otomatik olarak
kesen bir cihaz.

2. 1EC 60309 uyarinca bir endustriyel konektori ve ¢cok iletkenli glic kablosunun
parcasi olarak koruyucu topraklama iletkeninin ¢capraz kesit alanm en azindan
2,5 mm? olan bir baglanti. Gerilim bosaltma yeterli diizeyde saglanmahdr.

Koruyucu topraklama iletkeni bir fis veya prizden ya da benzer bir baglanti kesme
yonteminden yénlendirilirse es zamanh olarak gii¢ kesilmedigi takdirde bunun baglantisi
kesilebilir olmamahdir.

Not: Gl¢ kablosu blendajlariniyalmzca iletkenlikleri yeterli oldugunda topraklama iletk-
enleri olarak kullanabilirsiniz.

Topraklamayla ilgili ilave gereklilikler - UL (NEC)
Bu bdlimde UL 61800-5-1 standardi uyarinca topraklama gereklilikleri verilmektedir.

Koruyucu topraklama iletkeni Ulusal Elektrik Yasasi ANSI/NFPA 70, Madde 250.122 ve
tablo 250.122’de belirtilen boyutta olmahdir.

Kabloyla bagh ekipmanlar icin gli¢ kesilmedigi takdirde koruyucu topraklama iletkeni
baglantisi kesilememelidir.
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Kontrol kablosu se¢imi

Blendajlama
Sadece blendajl kontrol kablolar kullanin.

Analog sinyaller icin ¢ift blendajh biikiimli ¢ift kablo kullanin. ABB bu kablo tiiriini ayrica
pals enkoder sinyalleri i¢in de 6nerir. Her sinyal icin ayn blendajh bir ¢ift kullamn. Farkh
analog sinyaller icin ortak donus kullanmayin.

Alcak gerilim dijital sinyalleri icin ¢ift blendajh kablo (a) en uygun alternatiftir, ancak
tek blendajh (b) bukimlu cift kablo da kabul edilebilir.

®

Sinyaller ayn kablolarda

Analog ve dijital sinyalleri ayn, blendajh kablolarda ¢ahstinn. 24 V DC ve 115/230 V AC
sinyallerini aym kabloda kanstirmayin.

Aym kabloda tasinabilen sinyaller
Voltajlan 48 V degerini gegmezse role kontrolll sinyaller dijital giris sinyalleriyle aym
kablolarda cahstinlabilir. Role tarafindan kontrol edilen sinyaller cift bikimli olarak
cahstinlmahdir.

Réle kablosu
Orgiilii metalik blendajh kablo tipi (6rnedin, LAPPKABEL'in OLFLEX {riin{, Almanya)
ABB tarafindan test edilmis ve onaylanmistir.

Kontrol paneli - siiriicii kablosu
Erkek R3-45 konektorler icin EIA-485, Cat 5e (veya daha iyi) kablo kullanin. Maksimum
kablo uzunlugu 100 m'dir (328 ft).

Bilgisayar yazihm kablosu

Drive Composer bilgisayar aracini, kumanda panelindeki USB baglant1 noktasindan,
surlcuye takin. USB Tip A (bilgisayar) - Tip Mini-B (kumanda paneli) kablosu kullanin.
Kablonun maksimum uzunlugu 3 m’dir (9,8 ft).
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Kablolar doseme

Genel yonergeler - IEC

«  Motorkablosu diger kablolardan uzaga désenmelidir. Cok sayida siirlicliniin motor
kablolan yan yana paralel olarak désenebilir.

«  Motor kablosu, giris gli¢ kablosu ve kontrol kablolari kurulumunu ayr tepsilerde
yapin.

- Digerkablolarile motor kablolarimin uzun mesafeler boyunca paralel désenmesinden
kaginin.

«  Kontrol kablolarinin gti¢ kablolaryla kesismesi gereken yerlerde, bunlar miimkiin
oldugunca 90 derecelik aciyla yerlestirin.

«  Surucuden ekstra kablo gecirmeyin.

- Kablo tepsilerinin birbirleri ve topraklama elektrotlan ile diizgiin bir elektrik bagl-
antisina sahip olmasini saglayin. Lokal potansiyel esitlemesini iyilestirmek icin
aliminyum tepsi sistemleri kullanilabilir.

Asagidaki sekilde 6rnek bir siirlict ile kablo yonlendirme kilavuzlan gésterilmektedir.

[y —
A 1

I min. 300 mm (12 in)

| |

AN min. 300 mm (12 in)

2 ®

min. 500 mm (20 in)

o ¥ nl
90° |
I min. 200 mm (8 in) J J min. 500 mm (20 in)

=2

1 | Motor kablosu

2 | Giris gug kablosu

3 | Kontrol kablosu

4 | Fren direnci veya kiyici kablosu (varsa)
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Siirekli motor kablosu blendaji/kanah veya motor kablosu donanim
icin muhafaza

Guvenlik anahtarlan, kontaktorler, baglanti kutulan veya benzer cihazlarnn siirlicl ve
motor arasindaki motor kablosuna kurulmasi durumunda emisyon diizeyini minimuma
indirmek icin:

«  Cihazi metal bir muhafaza i¢cine monte edin.
«  Simetrik blendajh kablo kullanin veya kablolan metal bir kanala déseyin.

«  Surlcl ve motor arasindaki blendajda/kanalda uygun ve siirekli bir galvanik baglant:
bulundugundan emin olun.

- Blendaji/kanal, stirliciiniin ve motorun koruyucu topraklama terminallerine baglayin.

Ayn kontrol kablosu kanallar

24 V DC kablosu 230 V AC (120 V AC) icin yalitilmamigsa veya 230 V AC (120 V AC) i¢in
bir yahtim mansonuyla yahitilmamissa, 24V DC ve 230 V AC (120 V AC) kontrol kablolarinm
ayn kanallara yerlestirin.

230 VAC '24VDC
(120 V AC)

©N\24VvDC (120VAC)

Siirlicu, giris gli¢c kablosu, motor ve motor kablosunun kisa
devre ve termal asin yiike karsi korunmas

Kisa devrelerde siiriiciiniin ve giris glic kablosunun korunmas

Surucu ve giris kablosunu, sigortalarla ya da bir devre kesici ile koruyun.

. — Wi <
_~ — ' 77/ ~

anill

Giris kablosu korumas icin sigortalan veya devre kesicileri yerel ydnetmeliklere gére
boyutlandinn. Surici icin sigortalan veya devre kesicileri teknik verilerde verilen talim-
atlara gore secin. Sirlici korumasina iliskin sigortalar veya devre kesiciler, stirticti has-
anm sinmirlandinr ve siirlict icinde bir kisa devre durumunda bagh ekipmana yonelik
hasar engeller.
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Not: Dagitim panosunda siriici korumasina iliskin sigortalar veya devre kesiciler yerl-
estirildiginde ve giris kablosu teknik verilerde verilen siirlicliye ait nominal giris akimina
gore boyutlandinldiginda sigortalar veya devre kesiciler ayrca, kisa devre durumunda
giris kablosunu koruyacak, stiriiciiniin zarar gérmesini engelleyecek ve kisa devrenin
sirtctude gerceklesmesi durumunda bitisik ekipmanlarin zarar gérmesini dnleyecektir.
Giris kablosu korumas igin ayn sigortalara veya devre kesicilere gerek yoktur.

UYARI!

A Devre kesicilerin dahili calisma prensibi ve yapisi nedeniyle, Ureticiden bagimsiz
olarak, kisa devre durumunda devre kesici muhafazasindan sicak, iyonlasmis gaz
¢ikabilir. Guvenli kullamm saglamak amaciyla devre kesicilerin kurulumuna ve
yerlestiriimesine 6zellikle 8zen gdsterin. Ureticinin talimatlarina uyun.

Devre kesiciler

Devre kesiciler (IEC) (sayfa 154) bolimine bakin.

Kisa devre durumlarinda motor ve motor kablosunun korunmasi

Asagidakiler gecerli oldugunda siriici, kisa devre olustugunda motor kablosunu ve
motoru korur:

- motor kablosu dogru boyutta oldugunda
« motor kablo tipi, ABB motor kablo se¢imi kilavuzlarina uygun oldugunda
«  kablo uzunlug@u, sirici igin izin verilen maksimum uzunluga asmadiginda

«  sUrucudeki 99.10 Motor nominal glici parametresinin ayar, motor anma plakasinda
verilen degere esit oldugunda.

Elektronik gli¢ ¢ikis1 kisa devre koruma devre aksam, IEC 60364-4-41 2005/AMD1’deki
gereksinimlere uydugunda.
Motor kablolarimin termik asin yiike karsi1 korunmasi

Sirlicy, kablolar siirlictiniin nominal ¢ikis akimina gore boyutlandinidiginda motor
kablolarnn termik asin ylike kars1 korur. Ek termik koruma cihaz gerekmez.




Elektriksel kurulumu planlama ydnergeleri 73

UYARI!

ASUrUcU birden fazla motora baglanmissa her bir motor kablosu ve motoru igin
ayn bir asin yuk korumasi kullanin. Stricunin asin yik korumasi toplam motor
yukiline gbre ayarlanmistir. Sadece bir motor devresinde olusan asin ylku algilam-
ayabilir.

Kuzey Amerika: Yerel yasalar (NEC) uyarinca, her kzir motor devresi icin bir asin
ylik korumasi ve bir kisa devre korumasi gerekir. Ornegin asagidakileri kullanin:

- manuel motor koruyucu
- devre kesici, kontaktor ve asin yuk rolesi ya da

- sigortalar, kontaktor ve asin yik rélesi.

Motorun termik asin yiike kars1 korunmasi

Diizenlemelere gore motor termik asin ylike karsi korumalh olmah ve asin yik algil-
andiginda akim kesilmelidir. Stirliciide, motoru koruyan ve gerektiginde akimi kesen
bir termik koruma fonksiyonu bulunmaktadir. Stirlicl parametresi degerine gére
fonksiyon hesaplanan bir sicakhk degerini (motor termik modeline gére) ya da motor
asin sicakhk sensorleri tarafindan verilen bir gercek sicakhk gostergesini izler.

Motor termik koruma modeli termik bellekte tutma ve hiz hassasiyetini destekler. Kull-
anicl, termik modeli ek motor ve ylk verileri ile besleyerek daha ayrnintih ayarlayabilir.

En yaygin sicakhk sensoru turleri PTC veya Pt100’dUr.

Daha fazla bilgi icin, yazihm el kitabina bakin.

Termik model veya sicakhk sensérleri olmadan motoru asin yiike karsi
koruma

Motor asin yik korumasi, motor termik modeli veya sicakhk sensérleri kullanmilmadan
motoru asin yike karsi korur.

Motor asin ylik korumasi, US National Electric Code (NEC), UL/IEC 60947-4-1ile baglantih
genel UL\IEC 61800-5-1 standardiniiceren birden fazla standart tarafindan belirtilmistir
ve gereklidir. Standartlar, harici sicakhik sensoru olmadan motor asirn yik korumasina
olanak saglar.

Sirlclnin koruma 6zelligi, asin yuk rélelerinin UL/IEC 60947-4-1 ve NEMA ICS 2 stand-
artlannda belirtildigi gibi kullamicinin cahsma sinifim belirtmesine olanak verir.

Motor asin yik korumasi, termik bellekte tutma ve hiz hassasiyetini destekler.

Daha fazla bilgi igin, slirlicliniin yazihm kilavuzuna bakin.
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Motor sicakhgi sensorii baglantisimin uygulanmasi

UYARI!
A IEC 61800-5-1, asagidaki durumlarda canh parcalar ve erisilebilir parcalar arasinda

cift veya gliclendirilmis yahtim gerektirir:
« erisilebilir parcalar iletken olmadiginda veya

- erisilebilir parcalar iletken oldugunda ancak koruyucu topraklamaya bagh
olmadiginda.

Motor sicakhk sensoriniin siirliciiye baglanmasim planlarken bu gerekliligi goz
onilinde bulundurun.

Asadgidaki alternatifleri uygulayabilirsiniz:

1

Sensor ve motorun elektrik yUklli parcalan arasinda iki kath veya kuvvetlendirilmis
bir yahtim varsa: Sensori direkt siirliciiniin analog/djijital girislerine baglayabilirs-
iniz. Kontrol kablosu baglanti talimatlarina bakin. Gerilimin sensor lizerinde izin
verilen maksimum gerilimi asmadigindan emin olun.

Sensor ve motorun elektrik yukli parcalan arasinda temel yahtim varsa ya da yahtim
turd bilinmiyorsa senséri, secenek modiili Gzerinden siriclye baglayabilirsiniz.
Sensor ve modul, motorun elektrik yuklu parcalanile strtict kontrol Unitesi arasinda
cift veya takviyeli yahtim olusturmahdir. Bkz. Stirticlye, istege bagh bir modul tzer-
inden motor sicakhk sensort baglama (sayfa 74). Gerilimin senso6r Uzerinde izin
verilen maksimum gerilimi agsmadigindan emin olun.

Sensor ve motorun elektrik ylkli parcalan arasinda temel yahtim varsa ya da yahtim
turu bilinmiyorsa: Sensérd, harici bir réle vasitasiyla stirlictiniin dijital girisine
baglayabilirsiniz. Sensor ve réle, motorun elektrik yiikli parcalan ile striiciinin dij-
ital girisi arasinda ¢ift veya takviyeli yahtim olusturmahdir. Gerilimin sensér Gizerinde
izin verilen maksimum gerilimi asmadigindan emin olun.

Siirliciiye, istege bagh bir modiil iizerinden motor sicakhk sensorii

baglama

Bu tablo sunlan gdsterir:

motor sicakhk sensori baglantisi icin kullanabileceginiz opsiyon modulu tipleri

her bir opsiyon modiiliiniin kendi sicakhk sens6ri konektoru ile diger konektorler
arasinda olusturdugu yahtim veya izolasyon seviyesi

her bir opsiyon modiliine baglayabileceginiz sicakhk senséri tipleri

opsiyon modulunin yahtimiyla birlikte, motor elektrikli parcalan ile strtcu kontrol
Unitesi arasinda takviyeli bir yahtim olusturmak i¢in sicakhk senséri yahtim gereks-
inimi.
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Opsiyon modiilii

Sicakhk sensorii tipi

Tip

Yahtim/izolasyon

PTC

KTY

Pt100,
Pt1000

Sicakhk sensorii
yahtim gerekliligi

FlO-11

Sensdr konektdri ve siirlici kum-
anda Unitesi konektori arasinda
galvanik yahtim vardir. Sensér
konektori ve diger I/O konektorl-
eri arasinda yahtim yoktur.

X

Takviyeli yahtim

FlO-21

Sensor konektori ve diger kon-
ektorler arasinda (suriici kum-
anda Unitesi konektori dahil) ar-
asinda galvanik yahtim vardr.

Takviyeli yahtim

FEN-01

FEN-11

Sensor konektori ve siirtict kum-
anda unitesi konekt6ri arasinda
galvanik yahtim vardir. Sensor
konektori ve TTL enkoder emil-
asyon ¢ikisi arasinda yahtim yokt-
ur.

Sensor konektdri ve sirlicli kum-
anda Unitesi konektéri arasinda
galvanik yahtim vardir. Sensor
konektoérl ve TTL enkoder emiil-
asyon ¢ikisi arasinda yahtim yokt-
ur.

Takviyeli yahtim

Takviyeli yahtim

FEN-21

Sensor konektori ve siirtict kum-
anda Unitesi konekt6ri arasinda
galvanik yahtim vardir. Sensér
konektori ve TTL enkoder emil-
asyon ¢ikigi arasinda yahtim yokt-
ur.

Takviyeli yahtim

FEN-31

Sensor konektori ve siirtict kum-
anda unitesi konekt6ri arasinda
galvanik yahtim vardir. Sensor
konektori ve diger konektorler
arasinda yahtim yoktur.

Takviyeli yahtim

FAIO-01

Sensodr konektdril ve siriici
kontrol Ginitesi konektori ar-
asinda temel yahtim. Sensér kon-
ektori ve diger G/C konektorleri
arasinda yahtim yok.

Guglendirilmis veya
temel yahtim. Temel
yahtimla, istege bagh
modulin diger I/0
konektorleri, baglantil-
an kesilmis durumda
tutulmahdir.

FPTC-
01/02D

1) Guvenlik islevlerinde kullanima uygun (SIL2 / PL ¢ nominal).

Sensodr konektori ve diger kon-
ektorler arasinda (siriict kontrol
Unitesi konektori de dahil) takviy-
eli yahtim.

Ozel gereklilik yok
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Daha fazla bilgi almak icin, ilgili istege bagh modulin kullanim kilavuzuna bakin.

Siiriiciiniin topraklama anzalarina kars1 korunmasi

Sirlicl, motor ve motor kablosundaki topraklama anzalarina kars1 koruma saglamaya

yonelik bir dahili topraklama arizas1 koruma fonksiyonuna sahiptir. Bu bir kisisel koruma

veya yangin korumasi 6zelligi degildir. Daha fazla bilgi icin, yazihm kilavuzuna bakin.
Kacak akim cihazi uyumlulugu

Siricd, Tip B artik akim cihazlanyla kullanima uygundur.

Not: Sirlicude standart olarak ana devre ve kasa arasina bagh kondansatoérler vardir.
Bu kondansatdrler ve uzun motor kablolan topraklama kagak akimin artinr ve artik
akim cihazlarinda sorun yaratan hatalara neden olabilir.

Acil durdurma fonksiyonunun uygulanmasa

Guvenlik amach olarak her bir operatér kontrol istasyonuna ve acil durdurmanin gerekli
olabilecegdi diger cahstirma istasyonlarina acil durdurma cihazlarn monte edin. Acil
durdurma cihazim ilgili standartlara uygun olarak uygulayin.

Not: Acil durdurma fonksiyonunu uygulamak icin strtciiniin Glvenli moment kapatma
fonksiyonunu kullanabilirsiniz.

Gilivenli moment kapatma fonksiyonunun uygulanmasa
Bkz.

Gii¢c kaybinda cahsmaya devam etme fonksiyonunun uygul-
anmasi

Gelen besleme gerilimi kesilirse siirtici, donen motorun kinetik enerjisini kullanarak
calismaya devam eder. Motor déndiigi ve surici icin enerji olusturdugu siirece sirici
tam olarak cahsir durumda olacaktir.

Siriclye bir ana kontaktor veya kesici takarsanz kisa devre olustuktan sonra sirlci
giris gliclinu geri getirdiginden emin olun. Kontaktér kisa devreden sonra otomatik ol-
arak yeniden baglanmahdir ya da kisa devre boyunca kapah kalmahdir. Konektor
kontrol devresi tasanimina bagh olarak bunun icinilave tutma devresi, kesintisiz yardima
gu¢ kaynagi ya da yardimai gli¢ kaynad tamponlamasi gerekebilir.

Not: Gl kaybn, surliciinin diglk gerilim hatasi vermesine neden olacak kadar uzun
siirerse calismaya devam etmek icin hata sifirlama ve yeni bir start komutu gerekir.
Gli¢ kaybinda cahsmaya devam etme fonksiyonunu su sekilde uygulayin:

1. Sdricunun gug kesintisi glc iletim fonksiyonunu etkinlestirin (parametre 30.31).

2. Kurulumda bir ana kontaktér varsa giris glici kesilmesinde takilmasini énleyin.
Ornegdin, kontaktdr kontrol devresinde bir zaman gecikmeli réle (tutucu) kullanin.
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3. Kisabirgli¢ beslemesi kesintisinden sonra motorun otomatik yeniden baslatiimasim
etkinlestirin:
«  Baslatma modunu ‘otomatik’ yapin (kullaniimakta olan motor kumanda moduna
gore, parametre 21.01 veya 21.19).
« Otomatik yeniden baslatma siresini tanimlayin (parametre 21.18).

UYARI!

A Motorun hizh sekilde yeniden baslatiimasinin herhangi bir tehlikeye neden olmay-
acagindan emin olun. Siipheniz varsa gui¢ kaybinda cahsmaya devam etme
fonksiyonunu uygulamayin.

FSO giivenlik fonksiyonu modiiliiniin sagladig: fonksiyonlan
uygulayarak.

Sirlicliyl, FSO-12 glivenlik fonksiyonlar modiillyle (opsiyon +Q973) veya FSO-21 gliv-
enlik fonksiyonlan modill (opsiyon +Q972) ile siparis verebilirsiniz. Bir FSO modul{,
Guvenli fren kontrolii (SBC), Glivenli durus 1 (SS1), Acil durumda giivenli durus (SSE),
Guvenli sinirh iz (SLS) ve Guvenli maksimum hiz (SMS) gibi fonksiyonlarin uygulanmasin
saglar.

FSO moduliinin ayarlan, fabrikadan génderildiginde varsayilan degerlerde olur. Harici
gtivenlik devresinin kablo sistemi ve FSO modyiliinitin yapilandirmasa, kullanicinin sor-
umlulugundadir.

FSO modaiilu surici kontrol Gnitesinin standart Glvenli moment kapama (STO) bagl-
antisim rezerve eder. STO, FSO modiliinden diger glivenlik devreleri tarafindan da
kullamlabilir.

Daha fazla bilgi icin ilgili el kitabina bakin.

Adh Kod
FSO-12 glivenlik fonksiyonlart modiill kullanici el kitab1 3AXD50000015612
FSO-21 glivenlik fonksiyonlart modiill kullamici el kitab1 3AXD50000015614

Siirlicii ile gli¢ faktori kompanzasyon kondansatorlerinin
kullanmimas
AC suriculerde gii¢ faktori kompanzasyonuna gerek yoktur. Ancak, siirlicii kompanz-

asyon kondansatori takih bir sisteme baglanacaksa asagidaki kisitlamalan dikkate
ahn.

UYARI!

AGUQ faktorl kompanzasyon kondansatérlerini veya harmonik filtreleri motor
kablolarnna (strici ve motor arasindaki) baglamayin. AC suriciler ile kullanim
amach dedildir ve siirlicliye veya kendilerine kahci hasar verebilir.

Slriclniin girisine paralel gli¢ faktérii kompanzasyon kondansatorleri varsa:



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000015612&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000015614&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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1. Sdrucu baghyken gi¢ hattina ylksek gli¢li bir kondansatér baglamayin. Bu tir bir
baglanty, stirliciiniin arnza yapmasina ve hatta hasar gérmesine neden olabilecek
gecici gerilimlere yol agacaktir.

2. ACsuruci gug hattina baglandiginda kondansatér yliki adim adim arttinhr veya
azaltihrsa baglanti adimlarimin siricinin arizas icin gecici gerilimlere neden olm-
ayacak kadar kucguk olmasina dikkat edin.

3. Gug faktdrl kompanzasyon Unitesinin AC surtcller ile kullanima uygun olup olm-
adigindan emin olun (6r. harmonik Greten yukler). Bu tir sistemlerde kompanzasyon
Unitesinde genellikle engelleyici reaktdr veya harmonik filtre olmahdir.

Surlicii ve motor arasinda bir giuivenlik anahtan kullanma

ABB, siirlicli bakim faaliyetleri sirasinda motorun siirliciiden yahtilmasi icin kahc
miknatish motorile siirlici ¢ikisi arasina bir glivenlik anahtari monte edilmesini 6nerm-
ektedir.

ATEX sertifikah bir motor termik korumasinin uygulanmas

+Q971 opsiyonu ile siirlicl, Glivenli Moment Kapatma fonksiyonunu kullanarak kont-
aktorsiiz ATEX sertifikah glivenli motor baglantisi saglar. Bir motorun termal korumasim
patlayici ortamlarda (Ex motor) uygulamak icin ayrica sunlarn yapmanz gerekir:

«  ATEX sertifikah bir Ex motor kullanin

«  Sdricuicin ATEX onayh bir termistér koruma modiill siparis edin (opsiyon +L537)
veya ATEX uyumlu bir koruma rélesi ahp takin

- gerekli baglantilan yapin.

Daha fazla bilgi icin bkz.

Kullanim kilavuzu El kitab1 kodu
(ingilizce)

ACS880 siriciler (+Q971) icin ATEX sertifikah Glvenli baglant1 kesme
fonksiyonu, Ex Il (2) GD uygulama kilavuzu

ACS880 surlicliler icin FPTC-02 ATEX sertifikah termistér koruma moddli, Ex
11 (2) GD (opsiyon +L537+Q971) kullanim kilavuzu

Siriicu ve motor arasindaki kontaktoriin kontrol edilmesi

Cikis kontaktoriiniin kontroli siriciyd nasil kullandhigimza, yani hangi motor kontrol
modunu ve hangi motor durdurma modunu sectiginize baghdir.

DTC motor kontrol modu ve motor rampa durdurma modu seciliyse kontaktori agmak
icin asagidaki islem sirasini kullanin:

1. Siruclye durma komutu verin.

2. Surldcl motoru sifir devire yavaslatana kadar bekleyin.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000132231&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000027782&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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3. Kontaktoéri agin.

DTC motor kontrol modu ve motor serbest durus veya skaler kontrol modu seciliyse
kontaktori asagidaki sekilde agin:

1. Siruclye durma komutu verin.

2. Kontaktoériu agin.

UYARI!

& DTC motor kontrol modu kullanimdayken, siirlicii motoru kontrol ediyorsa asla
¢ikis kontaktériini agmayin. DTC motor kontroli ¢ok yiiksek hizda ¢ahsir ve
kontaktorin kontaklarin1 agmasi icin gereken sireden ¢ok daha hizhdir. Stirtict
motoru kontrol ederken kontaktor agilmaya baslarsa DTC kontroli siricu ¢ikis
gerilimini hemen maksimum degere ¢ikararak yiik akimin1 korumaya cahsacaktir.
Bu da kontaktére hasar verecek ve hatta kontaktori tamamen kullaniimaz hale
getirecektir.

Baypas baglantisi uygulama

Baypas gerekirse motor ile siirlici arasinda ve motor ile gi¢ hatti arasinda mekanik
veya elektriksel olarak birbirine bagh kontaktdérler kullanmin. Birbirine baglandiginda
kontaktoérlerin aym anda kapanmadigindan emin olun. Kurulum, IEC/EN/UL 61800-5-1,
alt madde 6.5.3'te tammlandid1 sekilde agikca isaretlenmelidir, drnedin "BU MAKINE
OTOMATIK OLARAK BASLATILIR".

UYARI!
ASUrUcU cikisin kesinlikle sebeke elektrigine baglamayin. Baglanti siirliciiniin
hasar gérmesine neden olabilir.

Role cikislarna ait kontaklarin korunmasi

Endiktif ylkler (roéleler, kontaktorler, motorlar) kapatildiklarinda gecici gerilimlere
neden olurlar.

Sirlict kontrol Unitesi tUzerindeki réle kontaklan, asin ylksek gerilim gikislarina karsi
varistorlerile (250 V) korunmaktadir. Buna ragmen, kapatma esnasinda EMC emisyonunu
en disiik seviyeye cekmek icin endiiktif yiklerin glriltl azaltma devreleriyle (varistorler,
RC filtreleri [AC] veya diyotlar [DC]) donatiimalan siddetle tavsiye edilir. Engellenmem-
eleri durumunda bozulmalar, kapasitif veya enduktif olarak kontrol kablosundaki diger
iletkenlerle baglanti kurabilir ve sistemin diger parcalarinda anza riski olusturabilir.

Koruyucu bileseni endiiktif ylike mimkuin oldugu kadar yakin monte edin. Role ¢ikislarina
koruyucu bilesenler takmayin.
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Elektriksel kurulum - IEC

Contents of this chapter

This chapter contains instructions on the wiring of the drive.

Glivenlik

UYARI!

A Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim islerini yapmayin. Talimatlara
uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar
gorebilir.

Gerekli aletler \

Elektriksel kurulumu gergeklestirmek i¢in asagidaki aletler gerekir:
«  kablo siyina
« tornavida seti (Torx, diiz ve/veya yildiz, uygun oldugu sekilde)

. tork anahtan.

Motor kablo blendajinin motor ucunda topraklanmasa

Minimum radyo frekansi paraziti icin motor kablosu blendajini, motor terminal kutus-
unun kablo girisinde 360 derece topraklayin.
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Yahtimm 6lgme

Sirlictiniin yahtim direncini 6lgme

UYARI!
ATest islemleri siirlicliye zarar verebilecedi icin, slirlicliniin herhangi bir parcasi

Uzerinde gerilim dayanim veya yahitim direnci testleri gerceklestirmeyin. Her
siirlict, fabrikada ana devre ve sasi arasindaki yahtim agisindan test edilmistir.
Aynica, surlci icinde test gerilimini otomatik olarak kesen gerilim simirlama
devreleri bulunmaktadir.

Giris glic kablosunun yahtim direncini 6lcme

Giris gli¢ kablosunu siiriiciiye baglamadan 6nce, yerel ydnetmeliklere uygun sekilde
yahtim direncini él¢un.

Motor ve motor kablosu yalhitim direncini 6igme

UYARI!
AA Surtcunun guvenlik talimatlanna uyun. Bunlan g6z ardi ederseniz yaralanma

veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzman degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim cahsmasi yapmayin.

Qxl.

Cahsmaya baslamadan once Elektrik guvenligi onlemleri (sayfa 16) bolimindeki
adimlan gergeklestirin.

Motor kablosunun siirlicl ¢ikis terminallerinden ayrldigindan emin olun.

Her bir faz iletkeni ile koruyucu topraklama iletkeni arasindaki yahtim direncini
6l¢lin. 1000 V DC él¢tim gerilimi kullanin. ABB motorunun yahtim direnci

100 Mohm'dan fazla olmahdir (25°C'de [77°F] referans deger). Diger motorlarin
yahtim direnci icin Ureticinin talimatlarina bakin.

Not: Motor icindeki nem yahtim direncini diistirecektir. Motor icinde nem oldugunu
disiiniyorsanmz motoru kurutun ve élcimu tekrarlayin.
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U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 vV DC,
> 100 Mohm

Topraklama sistemi uyumluluk kontrolii

Standart suricu, simetrik topraklamah bir TN-S sistemine kurulabilir. Striclyl baska
bir sisteme kurarsanmz, EMC filtresini veya toprak-faz varistériini ayirmanmz gerekebilir.
Bkz. ACS880 frames R1 to R11 EMC filter and ground-to-phase varistor disconnecting

instructions (3AUA0000125152 [English]) (ACS880 R1 ile R11 arasi kasalar EMC filtresi

ve toprak-faz varistéri ayirma talimatlan).

UYARI! EMC filtresi opsiyonlan +E200 veya +E202 bagh olan bir siirliclyt filtrenin
uygun olmadig bir sisteme bagh sekilde kurmayin. Aksi takdirde tehlike olusab-
ilir veya suruci hasar gorebilir.

UYARI! Toprak-faz varistérii bagh olan bir siirlicliyd varistériin uygun olmadign
bir sisteme kurmayin. Aksi halde, varistor devresi hasar gorebilir.



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000125152&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000125152&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Elektrik kablolarim1 baglama

Baglanti semasi

T L1 | L2 | L3 @ UDC+| UDC- T1/U | T2/V| T3/W !

(PE) PE (PE) L1 L2 L3

A | Surlcu

1 | iki koruyucu topraklama iletkeni. PE iletkenin kesit alanm 10 mm2 Cu veya 16 mm?2 Al altinda
oldugu takdirde, IEC/ EN 61800-5-1 siirlicli glivenligi standardina gore iki PE iletkeni kull-
aniimasi gerekir. Ornegin, dérdiinci iletkene ek olarak kablo blendajim kullanabilirsiniz.

2 | Dordiinciiletkenin veya blendajin iletkenligi PE iletkeniyle ilgili gereksinimleri karsilamiyorsa
hat tarafiicin ayn bir topraklama kablosu veya ayn bir PE iletkeni olan bir kablo kullanin.

3 | Blendajiniletkenligiyeterli degilse veya kabloda simetrik olarak olusturulmus bir PE iletkeni
yoksa motor tarafiicin ayn bir topraklama kablosu kullanin.

4 | ABB, motor kablosu icin 360° kablo blendaji topraklamasi gerektirir. ABB, giris gli¢ kablosu
i¢in de bunu &nerir.

5 | Gerekirse harici bir filtre (du/dt, ortak mod veya sinUs filtresi) takin. Bkz. Ortak mod, du/dt
ve sinus filtreleri (sayfa 205).

Not: iletken blendaj disinda motor kablosunda simetrik olarak olusturulmus topraklama iletkeni
varsa topraklama iletkenini siirlici ve motor ucglarindaki topraklama terminaline baglayin.

30 kW Uzeri motorlar icin asimetrik olarak olusturulmus motor kablosu kullanmayin. Giic kablolarinin
secilmesi (sayfa 64) bélimine bakin.

Dordiinci iletkeninin motor ucuna baglanmasi, rulman akimlarim arttinr ve daha fazla asinmaya
neden olur.
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Baglant: prosediirii

Gu¢ kablolanni standart striclye baglama prosediri asagida agiklanmistir. UK salm-
astra plakah prosediirigin (secenek +H358) ayrica bkz. ACS880-11, ACS880-31, ACH580-
31 and ACQ580-31 UK gland plate (+H358) installation guide (3AXD50000110711 [Ingil-
izcel).

1. R3kasaicin: On kapad cikarmak icin kapadn alttan disariya dogru (1a) ve ardindan
yukan (1b) kaldirin.

R3-1P21 R3-1IP55

R6 ve R8 kasa igin (IP21): Kapadi asagidaki gibi ¢ikarin:

«  Sabitleme klipsini tornavidayla ayirin.

«  Orta 6n kapag ¢ikann.

« At 6n kapad ¢ikann.

R6 ve R8 kasa i¢in (IP55): Kapaklan asagidaki gibi ¢ikarin:

. Onkapad kasaya baglayan vidalan gevsetin.

«  Kapadi ¢ikarnn.

« R8kasada, yardimci sogutma fam gli¢ beslemesi kablosunun baglantisini kesin.

R6, RS - IP21



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000110711&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000110711&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000110711&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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R6, R8 - IP55

2. Yerel dildeki artik gerilim uyan etiketini yapistinn.

Sl ;
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R6 ve R8 kasalan icin: Gl kablosu terminallerindeki kapadi ¢ikarin.

[ s

R6

R6 kasa icin: Daha fazla cahsma alanina ihtiyacimz varsa, vidayr gevsetin ve EMC
plakasinm gikarin. Motor ve giris gli¢ kablolarin taktiktan sonra EMC plakasini tekrar

takin.

R8 kasa icin: EMC kapak plakalarini ¢ikarin (4a). EMC yan plakalarim ¢ikarin (4b).

3xM5
3Nm

* (26 Ibf.in)

xms "

3 N-m (26 Ibf-in)

4 x M5
.

r i

o

o |

Vi ||

3 N-m (26 Ibf-in)
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5. R8kasa icin: Daha kolay kurulum amaciyla yan plakalan ¢ikarabilirsiniz.

6 x M5
3N-m (26 Ibf-in) 5

6. Takmak istediginiz kablolarin lastik rondelalarini kablo giris plakasindan ¢ikarin.
Rondelalan kullanmiimayan kablo giris plakasi deliklerine asag1 bakacak sekilde yerl-
estirin.

8. Kablolarin uglanim sekilde gésterildigi gibi hazirlayin. iki farkh motor kablosu gést-
erilmistir. Aliminyum kablolar kullaniyorsaniz siirlicliye baglamadan dnce soyulmus
aliminyum kablo Uizerine gres surin.




10.
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Not: Ciplak blendaj 360° topraklanir.

Yalmzca faz iletkeni kesiti 10 mm? (8 AWG)

degerinden kii¢lk olan giris kablolari igin izin
\ verilir
PE

PE

Kabloyu, kablo giris plakasi deliginden gecirin ve rondelayr delige takin.

Kablolan baglayin:

«  Guckablosu topraklama plakasi kelepgesini kablonun soyulmus kisminin tizer-
inde sikistirarak blendaji 360° topraklayin.

«  Kablonun bukimli blendajim topraklama terminaline baglayin.

. ilave PE iletkenlerini (varsa) baglayin.

- R8Kasa (secenek +E208) i¢in: Ortak mod filtresini takin. Talimatlar icin bkz.
Common mode filter kit for ACS880-01 frame R7, and for ACS880-11, ACS880-
31, ACH580-31 and ACQ580-31 frame R8 installation instructions
(3AXD50000015179 [ingilizce]).

«  Motor kablosunun faz iletkenlerini T1/U, T2/V ve T3/W terminallerine ve giris
kablosunun faz iletkenlerini L1, L2 ve L3 terminallerine baglayin.

- Vidalan, asagidaki montaj ¢iziminde belirtilen tork degerlerinde sikin.



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015179&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015179&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015179&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W: 1.7 N-m

1.7N-m

R6
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° e |
=|5Lelllle RllIEIElIE=) o
(o] ; T[Tz ,7[“@ o] | [TTo] || r2v] \,- Q)

—

"o (®
5 | el @ | 5

o | &)
o ELOBLIO) o 5
— - —

| L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W: 15 N-m
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R8 T[4, 12 13:30Nm
T1/U, T2V, T3/W: 30 N'm

Not: R8 kasa icin: Cikanldiysa yan plakalan takin.

Not: R8 kasa icin: Gli¢ kablosu konektdrleri aynlabilir. Talimatlar icin Kablo konektorl-
erini ayirirsamz R8 glc kablosu baglantisi (sayfa 92) bélimine bakin.

11. R8 kasa i¢in: Aym islemleri tersine dogru tekrarlayarak EMC plakalar geri takin. 4.
Adimi kontrol edin.

12. -040A-x lizeri R6 kasa tipleri igin: Takilan kablolar i¢in kapakta gikintilar kesin.

13. Kapad gii¢ kablosu baglanti terminalleri tizerine takin. Q\
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Kablo konektdrlerini ayirirsamz R8 gii¢ kablosu baglantis

R8 kasanin gli¢c kablosu konektérleri ayrlabilirdir. Bunlar ayinrsamz kablolan asagidaki
gibi kablo pabuglanyla baglayabilirsiniz:

«  Konektoril terminal diregine baglayan somunu sokiin ve konektori ¢ikarin.

«  Alternatif 1: iletkeni konekt&re koyun. 30 N-m tork degerinde sikin. Konekt&rii
tekrar terminal diregine yerlestirin. Konektori 16 N-m tork degerinde sikin.

«  Alternatif 2: iletkene bir kablo pabucu bagdlayin. Kablo pabucunu terminal diregine
yerlestirin. Somunu 16 N-m tork dederinde sikin.
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Kontrol kablolarin1 baglama

Baglanti semasi

Sdruciniin varsayllan G/ baglantilan igin siriict kontrol Unitesi (ZCU-1x) varsayilan
1/0 semasi (sayfa 107) bolimuine bakin.

Baglanti prosediirii

UYARI!
Sdrdcunun glvenlik talimatlarina uyun. Bunlari géz ardi ederseniz yaralanma

veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degdilseniz kurulum, devreye alma veya bakim cahsmasi yapmayin.

3.

Cahsmaya baslamadan énce suruciyl durdurun ve Elektrik glivenligi onleml-
eri (sayfa 16) bélumuindeki adimlan uygulayin.

Zaten gikanlmamissa 6n kapagi/kapaklan ¢ikann.

R3 kasa icin: Kumanda paneli tutucuyu yukar cekin.

Lastik rondelanin icine yeterli boyutta bir delik agin ve rondelayr kablonun tizerine
gecirin. Kabloyu alt plakadaki delikten gecirin ve rondelayi delige takin.

Kabloyu asagidaki sekillerde gosterildigi gibi yonlendirin.

Kablo dis blendajim, kablo girisindeki topraklama kelepcesinin altindan 360 derece
topraklayin. Kabloyu, miimkiin oldugu kadar kumanda Unitesinin yakinina kadar
soyulmanms halde tutun. Kablolan suricunin icinde mekanik olarak sabitleyin.

R3 kasa icin: Kablo cifti blendajlarini ve topraklama kablolarini kablo girisindeki
topraklama kelepcesi vidasinin altinda topraklayin.

R6 ve R8 kasa icin Kablo cifti blendajlarimi ve topraklama kablosunu kumanda unit-
esinin altinda bulunan kelepce vidasi altinda topraklayin.

iletkenleri kumanda panelinin ilgili terminallerine baglayin ve 0,5 ... 0,6 N-m deger-
inde sikin. Bkz. strlict kontrol Gnitesi (ZCU-1x) varsayilan I/O semasi (sayfa 107).
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Not:

«  Kontrol kablosu blendajlarinin diger uclarini1 baglanmamis halde birakin veya birkag
nanofarad (0r. 3,3 nF/630 V) ylksek frekansh kondansator lizerinden dolayh olarak
topraklayin. Her iki u¢ ayn topraklama hattindaysa ve ug noktalan arasinda 6nemli
bir gerilim distisi yoksa blendaj dogrudan her iki uctan da topraklanabilir.

«  Tum sinyal kablosu ciftlerini terminallere miimkiin oldugunca yakin biakimli tutun.
Kablonun déniis kablosuyla biikilmesi endiktif baglantinin neden oldugu bozulm-
alan azaltir.

Ornek kablolamalar asagida gésterilmistir.




R6
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R8

A

0.5...0.6 N'm
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istege bagh modiillerin takilmasi

Opsiyonel modiillerin mekanik kurulumu

Her modiile ait mevcut yuvalar icin G ve kontrol baglantilarina genel bakis (sayfa 31)
bélimune bakin. Opsiyonel modiilleri asagidaki gibi kurun:

UYARI!
Sirtclinln guvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim
ya da yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

1. Cahsmaya baslamadan 6nce siirliciylu durdurun ve Elektrik glvenligi onleml-
eri (sayfa 16) bélimindeki adimlan uygulayin.

2. Zaten gikanlmamissa 6n kapagi/kapaklan ¢ikarn.

3. R3kasaic¢in: Kumanda paneli tutucuyu yukar ¢ekin.

4. Modilu dikkatle kontrol Gnitesindeki yerine takin.
Montaj vidasini1 0,8 N-m tork degerinde sikin.

Not: Vidalar, baglantilan sikilastinr ve modull topraklar. EMC gereksinimlerinin
karsilanmasi ve moduliin diizglin cahsmas icin gereklidir.
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Opsiyonel modiillerin kablo baglantilan

Ozel kurulum ve kablo baglantisi talimatlar i¢in uygun opsiyonel modiil el kitabina
bakin. Kablolarin yonlendirilmesi icin Baglanti prosediru (sayfa 93) bolumune bakin.

Giivenlik fonksiyonlan modiillerinin kurulumu

Glvenlik fonksiyonlart modiilii kontrol Gnitesinin lizerindeki Yuva 2'ye veya R6 - R8 kas-
alarda kontrol Ginitesinin yanina takilabilir.

Yuva 2'ye kurulum prosediirii

UYARI!
Sdruciuniin givenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim
ya da yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

1. Cahsmaya baslamadan 6nce siirlicliyl durdurun ve Elektrik gtivenligi onleml-
eri (sayfa 16) bélumuindeki adimlan uygulayin.

On kapad gikann.
R3 kasa icin: Kumanda paneli standin1 yukan ¢ekin.
Modiilu dikkatle kontrol Uinitesindeki yerine takin.

Modull dort adet vida ile baglayin.

I I T

Elektronik sistemlerin topraklama vidasin1 0,8 N m tork degerinde sikin.

Not: Topraklama vidasi, EMC gerekliliklerini karsilamak ve moduiliin diizgiin sekilde
calismasi icin son derece 6nemlidir.

7. Duzkabloyu modil Gizerindeki X110 konektoriine ve strlict kontrol Ginitesindeki X12
konektoriine baglayin.

8. Glvenlitork kapatma (STO) kablosunu modiil Gizerindeki X111 konektoériine ve siiriici
moduli kumanda tnitesindeki XSTO konektoriine Kablolama (sayfa 185) bélimiinde
gosterildigi gibi baglayin.

9. Harici +24 V gli¢c besleme kablosunu X112 konektdriine baglayin.

10. Diger kablolan, FSO-12 safety functions module user’s manual
(3/—\XD50000015612[I_ngilizce]) veya FSO-21 safety functions module user’s manual
(3AXD50000015614 [Ingilizce]) el kitabinda gosterildigi gibi baglayin.



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015612&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015612&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015614&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015614&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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R6 ve R8 kasalarda kontrol linitesinin yanina montaj

UYARI!
Siruclinln guvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim
ya da yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

1. Siruclyl durdurun ve Elektrik guvenligi onlemleri (sayfa 16) bolimindeki adimlan
gerceklestirin.

On kapad gikann.
Modiilt dikkatle yerine takin.
Modiili dért adet vida ile baglayin.

oA W

Elektronik sistemlerin topraklama vidasin1 0,8 N m tork degerinde sikin.

Not: Topraklama vidasinin (a) uygun sekilde takiimasi, EMC gerekliliklerini karsilamak
ve modiiliin diizglin sekilde cahsmasi icin son derece dnemlidir.

6. Duzkabloyu modiul Gizerindeki X110 konektoériine ve surtici kontrol Ginitesindeki X12
konektoriine baglayin.
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7. Guvenlitork kapatma (STO) kablosunu modiil Gizerindeki X111 konekt6riine ve stirlici
moduli kumanda Unitesindeki XSTO konektoriine Kablolama (sayfa 185) bélimunde
gosterildigi gibi baglayin.

8. Harici +24 V gli¢ besleme kablosunu X112 konektériine baglayin.

9. Diger kablolan, FSO—_12 safety functions module user’s manual
(3AXD50000015612[Ipgilizce]) veya FSO-21 safety functions module user’s manual
(3AXD50000015614 [Ingilizce]) el kitabinda gosterildigi gibi baglayin.



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015612&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015612&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015614&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015614&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

Kapagi/kapaklan yerine takma
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Kurulumdan sonra, kapaklan tekrar takin. IP55 (UL Tip 12) R8 kasa i¢in sogutma fam
gl¢ kaynag kablosunu baglayin. IP55 (UL Tip 12) kapaktaki yardimeci sogutma faninin
degistirilmesi, R8 kasa (sayfa 132) bolimune bakin.

R3

P21

1P21

IP55

IP55
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PC'ye baglant:

UYARI!
A Bilgisayan, kontrol tnitesinin kontrol paneli konektoriine dogrudan baglamayin.
Bu, hasara neden olabilir.

Bir bilgisayar (6rnegin, Drive composer bilgisayar araciyla) asagidaki gibi baglanabilir:

1. Uniteye bir ACS-AP-... ya da ACH-AP-... kumanda paneli baglayin
«  kontrol panelini panel tutucuya veya platforma takarak veya
«  Ethernet (6r. Cat 5e) ag kablosu kullanarak.

2. Kontrol panelinin 6n tarafindaki USB konekt6r kapagdim ¢ikann.

3. Kontrol panelindeki USB konektdéri (3a) ile bilgisayardaki bos bir USB portu (3b)
arasina bir USB kablosu (Tip A - Tip Mini B) baglayin.

4. Baglanti etkin oldugunda panelde bir gésterge goériintilenir.

5. Kurulum talimatlan icin bilgisayar yazihminin belgelerine bakin.

Panel barasi (Bir kontrol panelinden birden fazla iinitenin
kontrolii)

Bir kumanda paneli (ya da bilgisayar), bir panel veriyolu olusturularak birkag stiriciiniin
(ya dainvertdr Uniteleri, besleme Uniteleri vb.) kumanda edilmesinde kullanilabilir.
Sirictlerin panel baglantilarina zincirleme baglanti yapilarak bu gergeklestirilir. Bazi
sirucilerde, kumanda paneli tutucuda gerekli (ikiz) panel konektoérleri vardir; bir FDPI-
02 modiiltiniin (ayn olarak sunulur) kurulumunu gerektirmeyenler. Daha fazla bilgi
almak icin, donamim agiklamasina ve FDPI-02 diagnostics and panel interface user’s
manual (3AUA0000113618 [English]) (FDPI-02 ariza tanmsi ve panel arabirimi kullanim
kilavuzu) baglantisina bakin.

izin verilen maksimum kablo zinciri uzunlugu 100 m'dir (328 ft).

1. Paneli, bir Ethernet kablosu (6r. CAT 5e) kullanarak bir striicliye baglayin.
- Surucuye tanimlayic bir ad vermek icin MenU - Ayarlar — Metinleri Diizenle -
Suricl 6gelerini kullanin
«  Surlclye benzersiz bir ag tamimlama numarasi atamak icin 49.01* parametresini
kullanin



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000113618&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000113618&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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«  Gerekirse 49* grubundaki diger parametreleri ayarlayin

« Herhangi bir degisikligi dogrulamak icin 49.06* parametresini kullanin.
*Parametre grubu, besleme (hat tarafi), fren veya DC/DC donusturicu Uniteleriile
149'dur.

Yukandakileri her bir stirlict icin tekrarlayin.

2. Panel bir Uiniteye baghyken, tiniteleri Ethernet kablolan kullanarak baglayin.

3. Zincirdeki kontrol panelinden en uzak olan sirlictideki bara sonlandirmasini agin.
. Onkapaga panel monte edilmis siiriiciilerle, sonlandirma anahtarini dis konuma
getirin.
- FDPI-02 modiliinde, S2 sonlandirma anahtarim TERMINATED konumuna getirin.
Diger tiim siricullerde bara sonlandirmasinin kapah oldugundan emin olun.

4. Kontrol panelinde panel baras islevselligini agin (Opsiyonlar - Siirlicl se¢ — Panel
barasi). Kontrol edilecek siirlicli artik Opsiyonlar — Strlicl seg altindaki listeden
secilebilir.

Kontrol paneline bir PC baglandiysa panel barasindaki stiriicliler otomatik olarak Drive
Composer PC aracinda goriintdlenir.

Kontrol paneli tutucusunda ikiz konektoérler ile:

aAnDn
ADD
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FDPI-02 modiilleri ile:
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Surucunun kontrol uniteleri

Bu boliimiin icerigi
Bu bélimde
surlcude kullanilan kontrol tinitelerinin baglantilan agiklanmaktadir,

kontrol Giniteleri giris ve ¢ikislarimin teknik 6zellikleri bulunur.
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ZCU-12 diizeni

Aciklama

XAl Analog girigler

XAO Analog ¢ikislar

XDl Dijital girisler

XDIO Dijital giris/¢ikiglar

XD24 Dijital giris ara kilidi (DIIL) ve +24 V
cikis

XD2D | Siricl - strlict baglantisy

XPOW | Harici gii¢ girisi

XRO1 Réle ¢ikis1 RO1

XRO2 Role ¢ikis1 RO2

XRO3 Role ¢ikis1 RO3

XSTO Guvenlimoment kapatma baglantisi

X12 FSO glvenlik fonksiyonlart moduli
icin baglanti

X13 Kontrol paneli baglantisi

X202 Opsiyon yuvasi 1

X203 Opsiyon yuvasi 2

X204 Opsiyon yuvasi 3

X205 Bellek Unitesi baglantis1 (resimde
bellek Unitesi takihdir)

X208 Sogutma fam 1 baglantisi

X210 Sogutma fam 2 baglantis1

J1,32 Analog girigler i¢in akim/gerilim
secim jumper'lan (31, 32)

13 Sirdcd - slrtict baglantisi sonl-
andirma anahtan (33)

J6 Ortak dijital giris topraklama se¢im

anahtan (36)
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suriicu kontrol tinitesi (ZCU-1x) varsayilan 1/0 semasi

DIOGND|

Baglant | Terim ‘ Aciklama
XPOW Harici gli¢ girisi
+24VI
GND . X .
1 +24V| 24V DC, 2 Amin (opsiyonel modiiller olmadan)
2 GND
XAl Referans voltaj ve analog girisler
+VREF |10V DC, R 1...10 kohm
L VREF VREF 10 VDC, R 1...10 koh
2 |-vrer|| - - » RL L. 10 kohm
3 |AGND AGND | Toprak
4 All+ All+ Hiz referansi
5 | At All-  |0(2)...10V, R > 200 kohm Y
6 Al2+
= A Al2+ Varsayilan olarak kullanimda degildir.
Al2:| Al Al2- 0(4)...20 mA, Rin =100 ohml)
Al2:U | Al1:U All Allicin akim (I)/voltaj (U) se¢imi atlama kabl-
osu
Al2 Al2 icin akim (I) /voltaj (U) secimi atlama kabl-
osu
XAO Analog ¢ikislar
o AO1 Motor hizi rpm
QZ:::‘ 1| Aot AGND | 0...20 mA, R <500 ohm
———==+ 2 | AGND
-
VAN == oy :)4 °§%r al:n;el <500 oh
T~ 4 |AGND|| AGND ---cUMmA, K ohm
XD2D Siiriici - suriict baglantisi
] B B Master/follower, striict-sirlicli veya timlesik
2 A A haberlesme baglantis1 2)
3 |BoND|| BGND
2
3 Siriici-siirlict baglantisim sonlandirma J
XRO1, XRO2, XRO3 Role ¢ikislan
NC Cahsmaya hazir
i NC 250 VAC /30VDC
COM
< 2 | com 2A
X138 | no NO
1 NC NC Cahsiyor
‘% 2 COM COM :io VAC/30VDC
o e — 3 NO NO
aut s [ NC
™~ 2 1 com NC Hata (-1)
) ) COM §5AOVAC/30v DC
+24VD NO
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Baglant Terim Aciklama
XD24 Yardima gerilim ¢ikisy, dijital kilit 3)
3)
DIIL i
— Iy DIIL Cahgma izni
2 | +24vD || *+24VD 424V DC200 mAY
g Dicom DICOM | Dijital giris topraklamasi
4 +24VD T
5 Dpioanp|| *24VD  |+24 v DC200 mA )

DIOGND | Dijital giris/¢gikis topraklamasi

XDIO Dijital girig/¢ikislar

DIO1 Cikis: Calismaya hazir

1 DIO1
2 DIO2 DIO2 Cikis: Cahsiyor

J6 Toprak segimi 5)

XDI Dijital girigler

DIl Stop (0) / Start (1)
DI2 ileri (0) / Geri (1)

DI DI3  |Reset

DI2 Di4 Hiz/Yav sliresi se¢imi 6)

DI3

o DI5 | sabitmz1(l=Ack) "

DI5 DI6 Varsayilan olarak kullammda degildir.
DI6

o= Sirlcunin start etmesiigin glivenli tork kapama devreler-
inin kapatilmasi gerekir. 8

X12 Guvenlik opsiyonlar baglantisi
X13 Kontrol paneli baglantisi
X205 Bellek lnitesi baglantis:

b)) Jumper ile segilen akim [0(4)...22 mA, Rjn = 100 ohm] veya gerilim [0(2)...11 V, Rjn > 200 kohm] girisi. Ayarin
degistirilmesi igin kontrol Unitesinin yeniden baslatiimasi gerekir.

2) XD2D konektdrii (sayfa 110) bolimine bakin
3) DIIL girisi (sayfa 110) bélimiine bakin.
4) Bu gikislann toplam yiik kapasitesi 4.8 W (24 V'ta 200 mA) eksi DIO1 ve DIO2 tarafindan ahnan gligtiir.

5) DICOM'un DIOGND'den aynhp aynimadigim belirler (yani, dijital girigler icin ortak referans kayar; pratikte, dij-
ital girislerin akim diislisu veya kaynak olusturma modunda kullanihp kullamimayacagim seger). Ayrica bkz.
ZCU-1x topraklama yahtim semasi (sayfa 114). DICOM = DIOGND ON: DICOM, DIOGND'a bagh. OFF: DICOM ve
DIOGND ayn.

6) 0 = Kullammda olan 23,12/23,13 parametreleri tarafindan tamimlanan hizlanma/yavaslama rampalan. 1 = Kull-
animda olan 23,14/23,15 parametreleri ile tamimlanan hizlanma/yavaslama rampalar.

7) sabit hiz 1, 22,26 parametresiyle tanimlanir.
8) Bkz. Giivenli moment kapatma fonksiyonu (sayfa 183) bolimu.

= L

TUm vidah terminaller tarafindan kabul edilen kablo boyutu (hem bukili hem de tek
telli kablo icin) 0,5... 2,5 mm2'dir (24...12 AWG). Tork 0,5 N-m'dir (5 Ibf-ing).
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Baglantilarla ilgili ek bilgi

Kontrol iinitesi (XPOW) harici gii¢ kaynag
Kontrol Ginitesi, XPOW terminal bloku lGzerinden 24 V DC, 2 A beslemeden giig alir.
Asadidaki durumlarda harici gli¢c kaynag kullamim dnerilir:

« kontrol Ginitesi slirekli haberlesme iletisimi gibi durumlarda giris giicl kesildiginde
cahsmanin devam ettirilmesini gerektirdiginde

« gl kesildikten sonra hizh yeniden baslatma gerektiginde (burada, kontrol tinitesi
acilma gecikmesine izin verilmez).

PTC sensorii girisi olarak DI6

PTC sensorleri, motor sicakhk dl¢cimi icin bu girise asadidaki gibi baglanabilir. Sensér
alternatif olarak, bir FEN enkoder arabirim modiili baglanabilir. Kablonun sensér ucunda,
korumalan baglamadan birakin veya 6rnedin 3,3 nF / 630 V gibi birka¢ nanofarad deg-
erinde ylksek frekansh bir kondansator aracihdiyla onlan dolayh olarak topraklayin. Her
iki u¢c noktasi arasinda dnemli voltaj diislisi olmadan, uglar aym topraklama hattina
bagh olduklarinda, koruma her iki u¢ta dogrudan da topraklanabilir. Parametre ayarlan
icin, invertdr Unitesinin cihaz yazihm kilavuzuna bakin.

”" ] +24v ]

[y Al

1 ‘ 1...6 PTC termisto6ri seri olarak baglancdh

UYARI!

AYukanda gosterilen girisler IEC 60664'e gore yahtiimadigindan, motor sicakhk
senso6ri baglantisi icin motorun elektrikli parcalan ile sensér arasinda ¢ift ya da
guclendirilmis yahtim olmasi gerekir.

UYARI!
A Gerilimin, PCT sensori izin potansiyel maksimum gerilim degerini agsmadigindan
emin olun.

Pt100, Pt1000, PTC veya KTY84 sensor girisi olarak All veya Al2

Motor sicakhdr lclim sensord, bir analog giris ve ¢ikis arasina baglanabilir; 6rnek bir

baglantiasagida gosterilmistir. (Alternatif olarak, KTY’yi bir FIO-11ya da FAIO-01 analog
I/0 uzatma mododilliine ya da FEN enkoder arabirim modiiliine baglayabilirsiniz.) Kablonun
sensor ucunda, korumalarn baglamadan birakin veya 6rnegdin 3,3 nF / 630 V gibi birkag
nanofarad degderinde yiiksek frekansh bir kondansatér aracihdiyla onlan dolayh olarak
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topraklayin. Her iki u¢ noktasi arasinda 6nemli voltaj diisiisii olmadan, uglar ayn topr-
aklama hattina bagh olduklarinda, koruma her iki ucta dogrudan da topraklanabilir.

. Al1+
Al @
@s‘"“;/%ﬁ L

—_ — J L T '::

I AO1 ()

AGND

1 | Bir, iki veya ti¢ Pt100, Pt1000 veya PTC sensori veya bir KTY84 sensori

2 | Kontrol Uinitesindeki uygun anahtar veya jumper ile giris tipini gerilim olarak ayarlayin. Par-
ametre grubu 12 Standart Al'deki kontrol programinda ilgili ayar yapin.

3 | 13 Standart AO parametre grubunda etkinlestirme modunu segin.

UYARI!

AYukanda gosterilen girisler IEC/EN 60664'e gore yahtilmadidindan, motor sicakhk
sensoru baglantisiicin motorun elektrikli parcalar ile sensér arasinda ¢ift ya da
guclendirilmis yahtim olmasi gerekir.

UYARI!
A Uyarnm akiminmin, Pt100/Pt1000 sensori izin verilen maksimum akim dederini
asmadigindan emin olun.

DIIL girisi

DIIL girisi, glivenlik devrelerinin baglanmasinda kullanilir. Giris, giris sinyali kayboldug-
unda Uniteyi durdurmak i¢in parametrelendirilir.

Not: Bu giris SIL veya PL sertifikah degildir.

XD2D konektorii
XD2D konektdrii, RS-485 baglantisi saglar ve sunun icin kullamhr
«  bir master sirici ve ¢ok sayida follower ile temel master/follower iletisimi,
« dabhili haberlesme arabirimi (EFB) aracihdiyla haberlesme kontroli veya
« uygulama programlamasiile uygulanan siirlicti-stirlici (D2D) iletigimi.
ilgili parametre ayarlan icin, siiriiciiniin yazihm el kitabina bakin.

Sirlci-suruci baglantisimin uglarnindaki tnitelerde bara sonlandirmayi etkinlestirin. Ara
Unitelerde bara sonlandirmayi devre dis1 birakin.
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Kablolama icin ylksek kaliteli blendajh kivrilmis ¢ift kablo kullanin, drnegin Belden 9842.
Kablonun nominal empedansi 100...165 ohm olmaldir. Veri kablolamas i¢in bir cift ve
topraklama icin baska bir ¢ift veya bir kablo kullanabilirsiniz. Glg kablolarinin yakininda,
gereksiz diigiimler ve paralel yerlestirmeler olmasindan kaginmn.

Asagidaki sema, kontrol Uniteleri arasindaki kablolamay1 gésterir.

ZCU-12
h SR R :
U - MJ __________ =5 U
Q| « N ™ Qf « N [sp] Q| «— N ™
S S S
o< m|<|AO om
X 4 x Z X < g
(O] (O] (O]
[a2] o [a2]
J3 (IN J3 [N J3 (HN

Giivenli moment kapatma (XSTO)
Bkz. Guvenli moment kapatma fonksiyonu (sayfa 183) bolimda.

Not: XSTO girisi, ¢evirici kontrol linitesinde yalmzca gercek Glvenli moment kapatma
girisi olarakislev gorur. Diger Unitelerin (besleme, DC/DC ddnistlirlici veya fren Unitesi)
IN1 ve/veya IN2 terminallerinin enerjisinin kesilmesi tiniteyi durdurur ancak gercek bir
guvenlik islevi olusturmaz.

FSO giivenlik fonksiyonlarn modiiliiniin baglantis1 (X12)

ilgili FSO modiiliiniin kullamm kilavuzuna bakin.
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Konektor verileri

Gl¢ besleme (XPOW)

Réle ¢ikislan RO1...RO3
(XRO1...XRO3)

+24 V gikig (XD24:2 ve XD24:4)

Konektér disi 5 mm, kablo boyutu 0,5 ... 2,5 mm?2

(22...12 AWG)

24V (¥%10) DC, 2 A

Harici glc¢ girisi.

Konektor disi 5 mm, kablo boyutu 0,5 ... 2,5 mm2
(22...12 AWG)

250 VAC /30VDC,2A

Varistorler ile korunur

Konektor disi 5 mm, kablo boyutu 0,5 ... 2,5 mm?2

(22...12 AWG)
Bu ¢ikislarin toplam yiik kapasitesi 4,8 W (200 mA / 24 V)
eksi DIO1 ve DIO2 tarafindan ahnan guigtdr.

Dijital girigler DI1...DI6
(XDI:1...XDI:6)

Konektér disi 5 mm, kablo boyutu 0,5 ... 2,5 mm?2

(22...12 AWG)

24 V lojik seviyeleri: “0” <5V, “1” > 15V

Rjn: 2,0 kohm

Giris turl: NPN/PNP (DI1...DI5), PNP (DI6)

Donanmim filtreleme: 0,04 ms, 8 ms'ye kadar dijital filtreleme
D16 (XDI:6) alternatif olarak PTC sensori igin giris olarak
kullamlabilir. "0"> 4 kohm, "1" < 1,5 kohm.

Imax: 15 mA (DI1...DI5), 5 mA (DI6)

Start kilidi giris DIIL (XD24:1)

Dijital girisler/¢ikislar DIO1 ve DIO2
(XDIO:1 ve XDIO:2)

Parametre ile giris/cikis mod segimi.
DIO1, 24 V seviyesi kare dalga sinyali
(sintsoidal veya baska dalga formu
kullanilamaz) icin frekans girisi (4
mikrosaniye donamm filtreleme ile
0...16 kHz) olarak konfigure edilebil-
ir. DIO2, 24 V seviyesi kare dalga fr-
ekans ¢ikisi olarak yapilandinlabilir.
Bkz. yazihm kilavuzu, parametre gr-
ubu 111/11.

Konektor disi 5 mm, kablo boyutu 0,5 ... 2,5 mm?2

(22...12 AWG)

24 V mantik seviyeleri: "0" <5V, "1"> 15V

Rin: 2,0 kohm

Giris tiirti: NPN/PNP

Donanmim filtreleme: 0,04 ms, 8 ms'ye kadar dijital filtreleme

Konektér disi 5 mm, kablo boyutu 0,5 ... 2,5 mm2

(22...12 AWG)

Giris olarak: 24 V mantik seviyeleri: "0" <5V, "1" > 15 V. Rin:
2,0 kohm. Filtreleme: 1 ms.

Cikis olarak: +24 VD'den toplam ¢ikis akim1 200 mA ile
sinirhdir

+24VD

T
Lop
-

+VREF ve -VREF (XAl:1ve XAl:2) anal-
og girisler icin referans gerilim

Konektor disi 5 mm, kablo boyutu 0,5 ... 2,5 mm?2

(22...12 AWG)
10 V £%1 ve -10 V %1, Rigad 1...10 kohm
Maksimum ¢ikis akimi: 10 mA
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Analog girigler All ve Al2

(XAl:4 ... XAL:T).

Jumper'lar ile akim/gerilim giris
modu segimi

Analog ¢ikislar AO1 ve AO2 (XAO)

XD2D konektoru

Guvenli moment kapatma baglantisi
(XSTO)

Konektér disi 5 mm, kablo boyutu 0,5 ... 2,5 mm?

(22...12 AWG)

Akim girisi: -20...20 mA, Rjn =100 ohm

Gerilim girisi: -10...10 V, Rjn > 200 kohm

Diferansiyel girisler, ortak mod arahg +30 V

Kanal basina érnekleme arahg: 0,25 ms

Donanim filtreleme: 0,25 ms, 8 ms'ye kadar ayarlanabilir
dijital filtreleme

Coziundrlik: 11 bit + isaret bit'i

Hata: tam skala arahdinda %1

Konektor disi 5 mm, kablo boyutu 0,5 ... 2,5 mm?2

(22...12 AWG)

0...20 mA, Rjpad < 500 ohm
Frekans arahd:: 0...300 Hz
COzlndrluk: 11 bit + isaret bit'i
Hata: tam skala arahginda %2

Konektor disi 5 mm, kablo boyutu 0,5 ... 2,5 mm?2

(22...12 AWG)

Fiziksel katman: RS-485

Aktarnm hizi: 8 Mbit/s

Kablo tipi: Veriigin bUkiimli ¢ifti olan blendajh bukumli ¢ift
kablo ve sinyal topraklamasi icin bir tel veya baska bir ¢ift
(nominal empedans 100 ... 165 ohm, 6r. Belden 9842)
Maksimum baglant1 uzunlugu: 50 m (164 ft)

Jumper ile sonlandirma

Konektor disi 5 mm, kablo boyutu 0,5 ... 2,5 mm?

(22...12 AWG)
Giris gerilimi arahd: -3...30 V DC
Mantik seviyeleri: "0" <5V, "1" > 17 V.

Not: Unitenin baslamasi icin her iki baglant1 "1" olmahdhr.
Bu, tiim kontrol Uniteleri (slriicd, gevirici, besleme, fren,
DC/DC donustiriicl vb. kontrol tniteleri dahil) i¢in gecerl-
idir ancak gergek Glvenli moment kapatma islevi yalmzca
surlicli/cevirici kontrol Ginitesinin XSTO konektord ar-
acihgiyla elde edilir.

Akim tiketimi: STO kanah basina 30 mA (R3, R6 kasalar)
veya 12 mA (R8 kasa) (kesintisiz)
IEC 61326-3-1 ve IEC 61800-5-2 uyarinca EMC (badisikhk)

Kontrol paneli baglantisi (X13)

Konektor: RJ-45
Kablo uzunlugu < 100 m (328 ft)

Kontrol Ginitesi terminallerin Koruyucu Asin Alcak Gerilim (PELV) gerekliliklerini karsilamasi ger-
ekir. Role gikisina 48 V degerinden ylksek bir gerilim baglanmasi durumunda, réle ¢ikisi PELV

gereklilikleri karsilanmaz.
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ZCU-1x topraklama yahtim semas

XPOW
+24V1 1 N
GND 2 S
XAl
+VREF 1
-VREF 2
AGND 3
A1+ 4
Al1- 5 Kanallar arasi ortak mod gerilim
Al2+ 6 +30V
Al2- 7
AO
AO1 1
AGND 2 l
AO2 3
AGND 4
XD2D
B 1
A 2 1
BGND 3
XRO1, XRO2, XRO3
NC 1 — z
COM 12 t- -
NO 13—
NC 21 i
COM 22 -
NO 23—
NC 31 —
COM 32 i——%
NO 33— 1
XD24
DIIL 1
+24VD 2
DICOM 3
+24VD 4
DIOGND 5
XDIO
DIOT 1 |\
DIO2 2 |J
XDl
DI 1 *
DI2 2
DI3 3
DI4 4 J/
DI5 5
DI6 6
XSTO
OUT1 1
GND 2 l
IN1 3
IN2 4

* Topraklama secici J6 ayarlan

Tum dijital girisler ortak bir topraklamayi (DICOM'a bagh olan DIOGND) paylasir. Bu, varsayilan
ayardir.
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DI1...DI5 dijital girisler ve DIIL (DICOM) topraklamasi DIO sinyal topraklamasindan (DIOGND)

yahtilmistir.
Yahtim gerilimi 50 V.
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Kurulum kontrol listesi

Bu boliimiin icerigi
Bu bélimde, suricinin mekanik ve elektriksel kurulumuna iliskin bir kontrol listesi yer
almaktadir.

Kontrol listesi

Cahstirmadan dnce sirlcliniin mekanik ve elektriksel donaniminin kurulumunu kontrol
edin. Kontrol listesini baska biriyle birlikte gézden gegcirin.

UYARI!

M Sirlcinin glvenlik talimatlarna uyun. Bunlar g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim cahsmasi yapmayin.

UYARI!
Cahsmaya baslamadan 6nce siriclyl durdurun ve
boélimindeki adimlan uygulayin.

Asagidakilerden emin olun...
Ortam ¢ahsmakosullan, sGrtictiniin ortam kosullan teknik 6zelliklerine ve mahfaza simfina| []
(IP kodu) uyuyor.

Besleme gerilimi siirlicti nominal giris gerilimine uygundur. Tip tammlama etiketine bakin.| []
Giris gli¢ kablosu, motor kablosu ve motorun yahtim direnci, yerel ydnetmeliklere ve stirlicti | []
el kitaplarina gore ol¢ulur.

Sdricu; diz, dikey ve yanmaz malzemeden imal edilmis bir duvara sikica takilmistir. ]
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Asagidakilerden emin olun...

]

Sogutma havasi, striciinlin igine ve disina serbest sekilde akiyor.

Siricd, simetrik olarak topraklanms TN-S sisteminden farkh bir aga baghysa: Gerekliolan
tiim degisiklikleri yaptimz (6rnegin, EMF filtresini veya toprak-faz varistériiniin baglantisim
kesmeniz gerekebilir). Elektriksel kurulum talimatlarina bakin.

Uygun AC sigortalan ve ana ayirma cihaz takilmistir.

Siricl ve pano arasinda yeterince biyik koruyucu topraklama iletken(ler)i bulunmaktadir,
iletken(ler) dogru terminale baglanmistir ve terminal dogru torka sikilmistir.
Topraklama, yonetmeliklere gore de dl¢tlmustir.

Giris glic kablosu dogru terminallere baglanmistir, faz siras1 dogrudur ve terminaller dogru
torka sikilmistir.

Motor ve siiriicli arasinda yeterince byiik koruyucu topraklama iletkeni bulunmaktadr.
lletken, dogru terminale baglanmis ve terminal dogru tork degerine sikilmis.
Topraklama, yonetmeliklere gore de Slgtlmustdr.

Motor kablosu dogru terminallere baglanmistir, faz siras1 dogrudur ve terminaller dogru
torka sikilmistir.

OO

]

[

Motor kablosu diger kablolardan uzaga désenmis.

Motor kablosuna gli¢ faktérii kompanzasyon kondansatérleri baglanmamistir.
Kontrol kablolari dogru terminallere baglanmistir ve terminaller dogru torka sikilmistir.

Bir siiriicii baypas baglantisi kullanilacaksa: Motorun Dogrudan Hat Uzeri kontaktérii ve
siirlict gikis kontaktorii gerek mekanik olarak gerekse elektriksel olarak birbirine kilitlenm-
istir, bu durumda ayni anda kapatilamazlar. Siirlicli baypaslanirken koruma icin termik
asin yuk cihazi kullamlmahdir. Yerel yasalara ve ydnetmeliklere uyun.

O oo .

Sdrdcunin icindeki delikte alet, yabanci madde ve toz bulunmamaktadir.

Suriicinlin 6ntindeki alan temizdir: Strlicl sogutma fan iceri toz veya kir cekemez.

Motor baglant: kutusu kapadn ve siriict kapaklan yerindedir.

Motor ve tahrik edilen ekipman ¢ahstirmaya hazirdir.

O oo .
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Devreye alma

Bu boliimiin icerigi
Bu bolum, suriciyi devreye alma prosedurini icerir.

Kondansatorlerin yenilenmesi

Sirlcl bir y1l veya daha fazla siire boyunca cahstinlmadiysa (ya depolanmissa ya da
kullamimamigsa) kondansatérler yenilenmelidir. Uretim tarihi tip tamimlama etiketinde
bulunur. Kondansatérlerin yenilenmesiyle ilgili bilgi almak icin, bkz. Converter module
capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [English]) (Donlstiriict moduli
konsandator yenileme talimatlan).

Devreye alma prosediirii

1. Surici kontrol programi kurulumunu, ACS880-11 drives quick installation and start-
up guide (3AXD50000803026 [ingilizce]) el kitaplarinda veya yazihm el kitabinda
verilen baslatma talimatlanna gére ¢ahstinn.

. ABBsins filtreli siiriiciiler icin: 95.15 Ozel donamm ayarlan parametresinin ABB
sinus filtresi olarak ayarlamp ayarlanmadigini kontrol edin.
Diger sinis filtreleri icin: Bkz. Sine filter hardware manual (3AXD50000016814
[ingilizce]).

- Patlayici ortamlardaki ABB motorlu surtcdler icin: Bkz. ACS880 drives with ABB
motors in explosive atmospheres supplement (3AXD50000019585 [ingilizce]).

2. Guvenlitork kapatma fonksiyonunu, Guvenli moment kapatma fonksiyonu (sayfa 183)
bolimiinde verilen talimatlara gére dogrulayin.

3. Guvenlik fonksiyonlanni (secenekler +Q923, +Q973 ve +Q982) FSO-12 safety functions
module user's manual (3AXD50000015612_[Ingih’zce]), FSO-21 safety functions
module user's manual (3AXD50000015614 [Ingilizce]) veya FSPS-21 PROFIsafe safety



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000803026&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000803026&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000016814&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000016814&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000019585&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000019585&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015612&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015612&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
DocumentID=3AXD50000015614&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
DocumentID=3AXD50000015614&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158638&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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functions module user's manual (3AXD50000158638 [ingilizce]) el kitabinda acikl-
andid1 gibi dogrulayin.



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158638&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Bakim

.

Bu boliimiin icerigi

Bu boélimde bakim talimatlan yer almaktadir.

Bakim arahklan

Asagidaki tablolarda, son kullanic1 tarafindan yapilabilecek bakim gérevleri gosterilm-
ektedir. Tam bakim programi internette (

) mevcuttur. Daha fazla bilgi icin lokal ABB Servis
temsilcinize ( ) damisin.
Sembollerin agiklamasi

Eylem Acgiklama

| inceleme (gérsel inceleme ve gerekirse bakim islemi)
P Sahaici/dis1 cahisma performansi (devreye alma, testler, Sl¢limler veya diger isler)
R Degistirme

Devreye alma isleminden sonra 6nerilen bakim arahklan

Kullama tarafindan yapilmasi 6nerilen yilhk islemler

Eylem Acgiklama

Besleme geriliminin kalitesi

Yedek parcalar

Yedek modiiller ve yedek kondansatérler igcin kondansatér yenileme
Terminallerin sikihgn

— 0 |—-|70


https://new.abb.com/drives/services/maintenance/preventive-maintenance
https://new.abb.com/drives/services/maintenance/preventive-maintenance
http://www.abb.com/searchchannels
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Kullamc tarafindan yapilmasi énerilen yilhk islemler

Eylem Aciklama

I Toz, korozyon veya sicakhk
P Sogutma blogu temizleme

Kullama tarafindan yapilmasi énerilen bakim islemleri

Bilesen Devreye alma sonrasindaki
yil sayis1

3/6|9 12/15(18 |21

Sogutma

Ana sogutma fam

Ana sogutma fanlan R R
Yardimci sogutma fam

Yardimcr sogutma fam R R
ikinci yardima sogutma fam (IP55, UL Tip 12) R R
Eskime

Kontrol Uinitesi pili (gercek zamanh saat) R R R
Kontrol Uinitesi pili (gercek zamanh saat) R R

islevsel giivenlik

Guvenlik iglevi testi |
Guvenlik islevine iliskin
bakim bilgilerine bakin
Guvenlik bileseninin son kullanma tarihi (Gérev siiresi, Tm) 20 vl
4FPS10000309652

Not:

«  Bakimve parca degisimi arahklan, ekipmanin belirtilen degerlerde ve ortam kosull-
annda cahstinldidgr varsayimina dayanir. ABB, en yiiksek glivenilirlik ve optimum
performans saglamak icin slirlicliniin y1lhk olarak incelenmesini tavsiye eder.

«  Belirtilen maksimum dedgerlere veya ortam kosullarina yakin, uzun sireli cahsma
belirli parcalar icin daha kisa bakim arahklarini gerektirebilir. Ek bakim dnerileriigin
yerel ABB Servis yetkilinize damsin.

Siiriclintin dis kismim temizleme

UYARI!

AA Sirlcunun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlan g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6liim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzman degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim cahsmasi yapmayin.

1. Cahsmaya baslamadan 6nce siirlicliyl durdurun ve Elektrik gtivenligi onleml-
eri (sayfa 16) bélumuindeki adimlan uygulayin.

2. Surdcindn dis kismim temizleyin. Sunlan kullanin:




Bakim 123

«  Antistatik hortum ve uca sahip bir elektrikli stiplirge

- yumusak firca

«  Kuru veya nemli (1slak degil) temizlik bezi. Temiz su ya da hafif deterjanla
nemlendirin (metal i¢in pH 5...9, plastik i¢in pH 5...7).

UYARI!
ASUrUcUye su girmesine engel olun. Higbir zaman geregdinde fazla miktarda
su, hortum, buhar vb. kullanmayin.

Sogutma blokunu temizleme

Modiil soguma bloku kanatlan tizerinde sogutma havasindan kaynaklanan toz birikir.
Sogutma blokunun temiz olmamasi durumunda suricl asin sicakhk uyarnsi ve hata
verir. Gerektiginde, sogutma blokunu asagidaki sekilde temizleyin.

UYARI!
A Gerekli kisisel koruyucu ekipmani kullanin. Koruyucu eldiven ve uzun kollu giysiler
giyin. Baz1 pargalarin kenarlan keskindir.

UYARI!

Antistatik hortum ve bashgda sahip bir elektrikli stipilirge kullanin ve topraklama
bilek band takin. Normal bir elektrikli siiptirge kullamimasi, devre kart1 hasarina
yol acabilecek statik bosalmalara neden olur.

1. Cahsmaya baslamadan énce siirlicliyl durdurun ve Elektrik gtivenligi nleml-
eri (sayfa 16) bélimiindeki adimlar uygulayin.

2. Modiliin sogutma fanini/fanlarim ¢ikann. Ayn talimatlara bakin.

3. Asagidan yukan dogru temiz, kuru ve yagsiz basingh hava uygulayin ve ayni anda
tozu cekmek icin hava ¢ikisinda bir elektrikli stipirge kullanin. Bitisik ekipmanlara
toz girme riski varsa, bu temizleme islemini baska bir odada gerceklestirin.

4. Sogutma fanmm tekrar takin.

Fanlar

Hiz kontrolli fanda, fanin hiz1 sogutma gereksinimlerine gore degisir. Bu durum, fanin
kullanim émrina artinr.

Ana fanlar hizkontrollidir. Stiriict durduruldugunda ana fan, kontrol tinitesini sogutmak
icin diislik hizda calismaya devam eder. IP21 (UL Tip 1) R6...R8 kasalar ve tim IP55 (UL
Tip 12) kasalarda, hmz kontrollii olmayan ve kumanda Unitesine gti¢ verildiginde siirekli
cahsan yardimai fanlar bulunur.

Degdistirilecek fanlar Ureticiden temin edilebilir. Belirtilen yedek pargalar disinda baska
parca kullanmayin.
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Ana sogutma fanmimin degistirilmesi, R3 kasa

1. Cahsmaya baslamadan 6nce siirlicliyl durdurun ve Elektrik gtivenligi onleml-
eri (sayfa 16) bélumuindeki adimlan uygulayin.

2. Kilidi agmak i¢in bir tornavida ile saat yéninde déndurin.
Fan tertibatim dondurerek cikarin.

4. Aymislemleri tersine dogru tekrarlayarak yeni fam takin.
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Ana sogutma fanimin degistirilmesi, R6 kasa

Cahsmaya baslamadan énce suriclyl durdurun ve Elektrik glivenligi onleml-
eri (sayfa 16) bélumuindeki adimlarn uygulayin.

Fan tertibatim 6rnedin bir tornavida yardimiyla siirlicli kasasindan kaldirin ve fan
tertibatim disan ¢ekin.

Fan tertibatin1 asad gekin.
Fan gli¢ besleme kablosunun siirlicliyle baglantisini kesin.

Ayni islemleri tersine dogru tekrarlayarak yeni fan takin.
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Ana sogutma faninmin degistirilmesi, R8 kasa

1. Cahismaya baslamadan 6nce siirlicliyl durdurun ve Elektrik gtivenligi onleml-
eri (sayfa 16) bélumuindeki adimlan uygulayin.

Fan tertibatimin montaj vidalarim sékun.
Fan gli¢ besleme ve topraklama kablolarini strtictiden sékin.
Fan tertibatim asag cekin.

Fanin montaj vidalarini sékiin.

o v A WD

Ayni islemleri tersine dogru tekrarlayarak yeni fan takin.
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R3 kasa, IP55 (UL Tip 12) ve +C135 IP21 (UL Tip 1) yardimci sogutma
famnin degistirilmesi

1. Cahismaya baslamadan 6nce siirlicliyl durdurun ve Elektrik glivenligi nleml-
eri (sayfa 16) bélumuindeki adimlarn uygulayin.

On kapad sékiin. Bkz. blim Baglanti prosediirii (sayfa 85).
Tutma klipslerini agin.
Fam kaldirarak ¢ikarin.

Fan glic besleme kablolarin1 sékun.

o v s w P

Ayniislemleri tersine dogru tekrarlayarak yeni fan takin.

Not: Fanin Gizerindeki okun asag1 dogru baktigindan emin olun.

™ n n M~ Vo @

*Ufleme yénii asadn
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Yardimci sogutma fanimin degistirilmesi, R6 kasa

1. Cahsmaya baslamadan 6nce siirlicliyl durdurun ve Elektrik gtivenligi onleml-
eri (sayfa 16) bélumuindeki adimlan uygulayin.

Ust 6n kapaklan ¢ikarin. Baglanti prosediirii (sayfa 85) bélimiine bakin.
Tutma klipslerini agin.

Fam kaldirarak ¢ikann.

Fan glic besleme kablolarini sékin.

Izgaray1 fandan ¢ikarin.

No v~ WD

Ayni islemleri tersine dogru tekrarlayarak yeni fan takin.

Not: Fanin (izerindeki okun yukan dogru baktigindan emin olun.

8. Onkapaklan tekrar takin. Kapagi/kapaklar yerine takma (sayfa 101) bélimiine bakin.

M
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ikinci yardima sogutma fanimin degistirilmesi, IP55 (UL Tip 12) R6 kasa

IP55 (UL Tip 12) R6 kasa tipleri -061A-3 ve -052A-5 ve Gizeri modellerde, kontrol panelinin
sag tarafinda baska bir yardimc1 sogutma fanm (FAN2) bulunur. Degistirme islemi icin
bkz. Yardimcr sogutma faninin degdistirilmesi, R6 kasa (sayfa 128).

i
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Dahili yardimc1 sogutma faninin degistirilmesi, R8 kasa

1. Cahsmaya baslamadan 6nce siirlicliyl durdurun ve Elektrik gtivenligi onleml-
eri (sayfa 16) bélumuindeki adimlan uygulayin.

Ust 6n kapaklar ¢ikarin. Baglant prosediirii, sayfa 90 béliimiine bakin.
Tutma klipslerini agin.
Fam kaldirarak ¢ikann.

Fan glic besleme kablolarini sékin.

o v s w P

Ayni islemleri tersine dogru tekrarlayarak yeni fan takin.

Not: Fanmin (izerindeki okun yukan dogru baktigindan emin olun.

7. On kapaklan yerine takin.
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ikinci dahili yardimc1 sogutma fammin degistirilmesi, IP55 (UL Tip 12)
R8 kasa

1. Cahismaya baslamadan 6nce siirlicliyl durdurun ve Elektrik glivenligi nleml-
eri (sayfa 16) bélumuindeki adimlarn uygulayin.

2. IP550nkapagin ¢ikarin, kapaktakiyardimeci sogutma fam glic besleme kablosunun
baglantisimkesin (Yardimci sogutma fani IP55 (UL Tip 12) kapaginin degistirilmesi,
R8 kasa bolimiine bakin).

Tutma klipslerini agin.
Fam kaldirarak ¢ikarin.

Gl¢ besleme kablosunu bransman fisinden cikann.

o v s W

Ayniislemleri tersine dogru tekrarlayarak yeni fan1 takin. Fanin lizerindeki okun
disar dogru baktigindan emin olun.

7. On kapad degistirin.

ANZ AIRFLOW W
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IP55 (UL Tip 12) kapaktaki yardimci sogutma faninin degistirilmesi,

R8 kasa

1.

o v op W

Cahsmaya baslamadan énce suriclyu durdurun ve Elektrik glivenligi onleml-
eri (sayfa 16) bélumuindeki adimlan uygulayin.

IP55 6n kapadinm ¢ikann. Yardimcr sogutma fan gli¢ besleme kablosunu ¢ikarin.
Alt 6n kapagi IP55 kapagindan sékiin.

Fan besleme kablosunu rondeladan cekin.

Fam sokun.

Yeni fani ters sirayla takin. Fan Gizerindeki okun yukar dogru baktigindan emin olun.
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il

B=1

&

*Fan oku yukany: géstermelidir
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Siiriiciiniin degistirilmesi

UYARI! Bu el kitabinin teknik verilerinde verilen koruma cihazlanm kullanin. ABB,
R6 ve R8 kasalar i¢in gG sigortalarin kullaniimasini 6nermez.

Kondansatorler

Sirlclnin ara DC devresinde birkag elektrolitik kondansatér bulunur. Cahsma siresi,
yuk ve etraftaki hava sicakhdinin, kondansatdrlerin 6mri lizerinde etkisi vardir. Etraftaki
hava sicakhgi azaltildiginda, kondansator 6mri uzatilabilir.

Kondansator arizasinin ardindan genellikle Ginite hasar gorir ve giris kablosu sigortasi
atar veya hata tetiklenir. Siirlicideki herhangi bir kondansatdrde anza oldugunu
dusiiniyorsaniz, ABB ile irtibata gegin.

Kondansatorlerin yenilenmesi

Siirlict bir y1l veya daha fazla siire boyunca gahstinimadiysa (ya depolanmigsa ya da
kullamlmarssa) kondansatérler yenilenmelidir. Uretim tarihi tip tamimlama etiketinde
bulunur. Kondansatérlerin yenilenmesiyle ilgili bilgi almak i¢in, bkz. Converter module
capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [English]) (DOnUsturtict moduali
konsandatér yenileme talimatlan).

Kontrol paneli

Bkz. ACS-AP-I, -S, -W and ACH-AP-H, -W Assistant control panels user's manual
(3AUA0000085685 [English]) (ACS-AP-I, -S, -W and ACH-AP-H, -W Assistant kumanda
panelleri kullamm kilavuzu).

Sirlicu LED'leri

Kumanda paneli gikanldiginda yesil GUG ve kirmmzi ARIZA LED'i gériiniir. Siiriicliye bir
kumanda paneli takihysa uzaktan kumandaya gecin (aksi takdirde bir anza olusturulur)
ve ardindan LED'leri gérebilmek i¢in paneli ¢ikarin. Uzaktan kumandaya nasil gecilecegiyle
ilgili yazihm kilavuzuna bakin.

i TS



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Asagidaki tabloda sirtict LED agiklamalan yer almaktadir.

en SIFIRLA tusuna basin veya
sirlictiniin gliclinit kapatin.

Kontrol linitesi

ZCU-12 bellek iinitesinin degistirilmesi

LED'ler | LED yanyor ve sabit LED yamp soniiyor
kapah
Gugyok| Yesil Unitedeki gii¢ kaynag sorunsuz | Yesil Yanip sénme:
(GUQ) (GUG) | Siriicti alarm durumunda
Bir saniye yanip sénme:
Ayni panel barasina birden cok
sirlicli baghyken kontrol panel-
inde secili olan siiricu.
Kirmmzi | Sirliclide etkin anza. Anzayi Kirmiz1 | Surlctde etkin anza. Anzayi
(ARIZA) | sifirlamakicin kumanda panelind- | (ARIZA) | sifirlamak icin siirlictiniin glictini

kapatin.

Bir kontrol Uinitesini degistirdikten sonra, bellek lnitesini arnzah kontrol Ginitesinden
yeni kontrol Unitesine aktararak mevcut parametre ayarlarnni koruyabilirsiniz. Glg ver-
ildikten sonra siricu bellek birimini tarayacaktir. Bu islem birka¢ dakika surebilir.

UYARI!
A Kontrol linitesinde enerji varken hafiza linitesini cikarmayin veya takmayin.

1. Cahsmaya baslamadan énce siirlicliyl durdurun ve Elektrik gtivenligi nleml-
eri (sayfa 16) bolimuindeki adimlan uygulayin.

2. Bellegin yan tarafindaki klipsi yukar cekin.

3. Uniteyi cikann.
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4. islemleri tersine dogru uygulayarak {initeyi takin.

ZCU-12 kontrol iinitesi bataryasimin degistirilmesi

Kontrol Unitesi pili, pil cikancinin (asagidaki ¢cizimde, a) yardimiyla degistirilebilir. Cikana,
pil yuvasinda bulunur. Pilin tipi CR2032’dir.

1. Cahsmaya baslamadan 6nce siiriclyl durdurun ve Elektrik glivenligi onleml-
eri (sayfa 16) bélimindeki adimlan uygulayin.

2. Pil gkanay, pil Uzerindeki pil yuvasinin icine yerlestirin.
Pili dikkatlice cekerek pil tutucusundan gikarnn.

4. Yenibir CR2032 pili dikkatlice pil tutucusunun icine yerlestirin.




Bakim 137

X208 X210
FAN! FAN2
e

X208 X210 ==

Bl
—a

X208 X210
FAN! FAN2
e

X208 X210
FANI FANZ | ]

Gilivenlik fonksiyonu modiillerini (FSO-12, opsiyon +Q973 ve
FSO-21, opsiyon +Q972) degistirme

Guvenlik fonksiyonlar modiillerini onarmayin. Anzah modill, Guvenlik fonksiyonlan
modullerinin kurulumu (sayfa 98) boliminde agiklandid1 gibi yenisiyle degdistirin.
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islevsel giivenlik bilesenleri

islevsel giivenlik bilesenlerinin gérev siiresi, elektronik bilesenlerin hata oranlarinin
sabit kaldig1 suireye esit olan 20 yildir. Bu, standart Glvenli moment kapatma devresinin
bilesenlerinin yanm sira tim moddiller, réleler ve genellikle islevsel glvenlik devrelerinin
parcasi olan diger bilesenler i¢in gegerlidir.

Gorev siiresinin sona ermesi, glivenlik islevinin sertifikasini ve SIL/PL simflandirmasim
sona erdirir. Asagidaki secenekler kullanilabilir:

«  Tum suricinin ve tim opsiyonel islevsel guvenlik modiillerinin ve bilesenlerinin
yenilenmesi.

«  Guvenlik islevi devresindeki bilesenlerin yenilenmesi. Uygulamada bu, yalnizca
degistirilebilir devre kartlarina ve réleler gibi diger bilesenlere sahip daha buyulk
surucilerde ekonomik bir secenektir.

Baz1 bilesenlerin 6nceden yenilenerek gorev surelerinin yeniden baslatilmis olabilecegini
unutmayin. Ancak tim devrenin kalan gorev siiresi, en eski bileseni tarafindan belirlenir.

Daha fazla bilgi igin yerel ABB servis temsilciniz ile irtibata gecin.
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Teknik veriler

Bu boliimiin icerigi
Bu bolimde degerler, boyutlar ve teknik gereklilikler, CE, UL ve diger onay isaretlerinin

gerekliliklerinin karsilanmasina yonelik hiikiimler dahil olmak tzere sirlclinin teknik
ozellikleri yer ahr.

Denizcilik tipi onayh siirtictiler (opsiyon +C132)

Siniflar, denizcilige 6zgu veriler ve gecerli deniz tipi onaylarina referans icin bkz.

Elektriksel degerler
50 Hz ve 60 Hz beslemeli siirlicli icin nominal degerler asagida verilmistir.

IEC DEGERLERI

ACS880-11- | Kasa | Giri Cikis degerleri
tipi | akam Nominal kullanim Hafif sartlarda | Agir sartlarda
kullanim kullamim

Ul Imax Sn I2 Pn ILd PLd IHd PHd

A A kVA A kw A kw A kw
Un =400V
09A4-3 R3 8 13,6 6,9 10,0 4,0 9,5 4,0 8,0 3,0
12A6-3 R3 10 17,0 8,9 12,9 5,5 12,0 5,5 10,0 4,0
017A-3 R3 14 21,9 12 17,0 7,5 16 7,5 12,9 55

025A-3 R3 20 28,8 17 25 1 24 11 17 7,5


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000010521&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000010521&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000010521&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
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IEC DEGERLERI

ACS880-11- | Kasa | Giri Cikis degerleri
tipi | akarm Nominal kullanim Hafif sartlarda | Agir sartlarda
kullanim kullanim
i Imax Sn 2 Pn ILd P d IHd PHd
A A kVA A kw A kw A kw
032A-3 R6 27 42,5 22 32 15 30 15 25 1
038A-3 R6 33 54,4 26 38 18,5 36 18,5 32 15,0
045A-3 R6 40 64,6 31 45 22 43 22 38 18,5
061A-3 R6 51 76,5 42 61 30 58 30 45 22
072A-3 R6 63 103,7 50 72 37 68 37 61 30
087A-3 R6 76 122,4 60 87 45 83 45 72 37
105A-3 R8 88 148 73 105 55 100 55 87 45
145A-3 R8 120 178 100 145 75 138 75 105 55
169A-3 R8 144 247 117 169 90 161 20 145 75
206A-3 R8 176 287 143 206 110 196 110 169 90
Un =500 V
07A6-5 R3 7 9,5 6,6 7,6 4,0 7,2 4,0 5,2 2,2
11A0-5 R3 9 13,8 9,5 11,0 5,5 10,4 5,5 7,6 4,0
014A-5 R3 12 18,7 12 14 7,5 13 7,5 11,0 55
021A-5 R3 17 26,3 18 21 11,0 19 11,0 14 7,5
027A-5 R6 24 35,7 23 27 15,0 26 15,0 21 11,0
034A-5 R6 29 45,9 29 34 18,5 32 18,5 27 15,0
040A-5 R6 34 57,8 35 40 22,0 38 22,0 34 18,5
052A-5 R6 44 68,0 45 52 30,0 49 30,0 40 22,0
065A-5 R6 54 88,4 56 65 37,0 62 37,0 52 30,0
077A-5 R6 66 110,5 67 7 45,0 73 45,0 65 37,0
101A-5 R8 71 148 87 101 55,0 91 55,0 7 45,0
124A-5 R8 96 178 107 124 75,0 118 75,0 96 55,0
156A-5 R8 115 247 135 156 90,0 148 90,0 124 75,0
180A-5 R8 141 287 156 180 110,0 171 110,0 156 90,0
3AXD00000588487
UL (NEC) DEGERLERI
ACS880-11- Kés'a\ Giri§1) Maks. Cikis degerleri
tipi | akam akam Uyg. |Hafif sartlarda kull-| Agir sartlarda kull-
glic amm amm
h Imax Sn ILd PLd IHd PHd
A A kVA A hp A hp
Un =480V
07A6-5 R3 7,0 9,5 6,6 7,6 5,0 5,2 3,0
11A0-5 R3 9,0 13,8 9,5 11,0 7,5 7,6 5,0
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UL (NEC) DEGERLERI

ACS880-11- | Kasa Giri Maks. Cikis degerleri
tipi akam akam Uyg. | Hafif sartlarda kull- | Agir sartlarda kull-
gii¢ anim anim
h Imax Sn ILd PLd IHd PHd
A A KVA A hp A hp
014A-5 R3 12,0 18,7 12 14,0 10,0 11,0 7,5
021A-5 R3 17,0 26,3 18 21,0 15,0 14,0 10,0
027A-5 R6 24,0 35,7 23 27,0 20,0 21,0 15,0
034A-5 R6 29,0 45,9 29 34,0 25,0 27,0 20,0
040A-5 R6 34,0 57,8 35 40,0 30,0 34,0 25,0
052A-5 R6 44,0 68,0 45 52,0 40,0 40,0 30,0
065A-5 R6 54,0 88,4 56 65,0 50,0 52,0 40,0
077A-5 R6 66,0 110,5 67 77,0 60,0 65,0 50,0
101A-5 R8 74,0 148 87 96,0 75,0 77,0 60,0
124A-5 R8 100,0 178 107 124,0 100,0 96,0 75,0
156A-5 R8 120,0 247 135 156,0 125,0 124,0 100,0
180A-5 R8 147,0 287 156 180,0 150,0 156,0 125,0
3AXD00000588487

D DC gerilimi yiikseltildiginde, siiriicii tip belirleme etiketinde gésterilenden daha fazla
giris akim cekiyor olabilir. Bu, motorun siirekli olarak alan zayiflama bdlgesinde veya
yakininda cahstig ve slirliciniin nominal yiikte veya yakininda ¢cahstigh durumdur. Bu,
belirli DC gerilim yiikseltme seviyeleri ve slirici tipine 6zgi deger kaybi egrilerinin bir
sonucu olabilir.

Girig akimindaki artis, giris kablosunu ve sigortalari1sitabilir. Issnmay1 6nlemek i¢in DC
gerilim yukselmesinin neden oldugu artan giris akimina gére bir giris kablosu ve sigorta
secin. Daha fazla bilgiicin bkz. ACS880-11, ACS880-31, ACS880-14, ACS880-34, ACS880-
17, ACS880-37 drives product note on voltage boost (3AXD50000691838 [ingilizcel).

Un Sirlcl nominal gerilimi

h 40°C'de (104°F) normal giris akim (rms)

Imax Maksimum ¢ikis akimi. Baslatmada 10 saniye siiresince, diger durumlarda sirici sic-
akhgimin izin verdigi siireyle. Gli¢ degerine bagh olarak %140 ... %200 /4g.

I Surekli rms ¢ikis akimi. 40°C'de (104°F) asin yiik kapasitesi yok.

Pn Asin yuk olmayan kullanimda tipik motor giict

Sn Gorilen gli¢ (asin yuk yok)

ILd Her 5 dakikada 1 dakika sureyle %10 asin yike izin veren siirekli rms ¢ikis akim

PLd Hafif asin yuk kullaniminda tipik motor giicli

IHd Her 5 dakikada 1 dakika sureyle %50 asin ylke izin veren siirekli rms ¢ikis akim

PHd Agir sartlarda kullanimda nominal motor giici



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000691838&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000691838&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Not: Tabloda belirtilen nominal motor gtictine ulasmak i¢in stirliciiniin nominal akimimin nominal
motor akimindan yliksek veya esit olmasi gerekir. Gli¢ degerleri, stirliciniin nominal geriliminde
¢ogu IEC 34 motor icin gegerlidir.

ABB, gerekli hareket profili i¢in stirliclyl, motoru ve disli kombinasyonunu ABB'den temin edileb-
ilen DriveSize boyutlandirma yazihmi ile segmenizi 6nerir.

Deger kayiplan
Ortam hava sicakhgina bagh deger diisiirme

Sicakhk arahg Deger kayb1
TUm sdruciler
IP55 (UL Tip 12) -206A-3 siirlici tipi harig

+40°C'ye kadar Deger distirme yok
+104°F'a kadar

+40...+55°C Her 1°C (1,8°F) icin %1 deger kayb1: Cikisi, nominal deger tablosunda
+104...+131°F verilen akimin deger kayb faktori (asagidaki semada k) ile carparak
hesaplayin.

k

1.00

0.95

0.90

0.85

0.80

415°C .. +40°C +50°C  +55°C T
+5°F +104 °F +122°F  +131°F
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Sicakhk arahg Deger kayb1

IP55 (UL Tip 12) -206A-3 siirlic tipi
+40°C'ye kadar Deger diistirme yok
+104°F'a kadar

+40 ... +55°C +40...+45°C sicakhk arahdinda, eklenen her 1°C (1,8°F) icin %1 diser.

+104 ... +131°F +45...+55°C sicakhk arahdinda, eklenen her 1°C (1,8°F) icin % 1,5 dlser.
Cikisi, nominal deger tablosunda verilen akimin deger kayb faktori (as-
agidaki semada K) ile carparak hesaplayin.

k

1.00

0.95

0.90

0.85

0.80
-15°C ... +40°C +45°C  +50°C +55°C T
+5°F +104°F  +113°F  +122°F +131°F

Not: +40°C (+104°F) Gzerindeki ortam hava sicakhklar icin gli¢ kablolar minimum +90°C
(+194°F) degerinde olmahdir.

Rakima bagh deger diisiirme

Deniz seviyesinin 1000 m (3281 ft) tstundeki rakimlarda, ¢ikis akimi deger dusiirme,
eklenen her 100 m (328 ft) icin yiizde 1 puandir. Ornegin, 1500 m (4921 ft) icin glic
dusirme faktéri 0,95'tir. izin verilen maksimum kurulum rakim, teknik verilerde verilm-
istir.

Etraftaki hava sicakhdi +40 °C’den (104 °F) disik olugunda, gli¢ disiirme, sicakhktaki
her 1°C’lik (1,8 °F) diisus icin ylizde 1,5 puan dusurilir. Birkag yukseklik deger kaybi
egrisi asagida gosterilmistir.
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4000 m
13123 ft ~T. ~

3500 m N S ‘N N
11429 ft N K 085

3000 m .
9842 t N S N

2500 m 0.95 ~
8202 ft ~

1.00 N N

2000 m N
6562 ft N

1500 m N
4921 ft

1000 m
3300 ft

+20 °C +25°C +30 °C +35 °C +40 °C
+68 °F +77 °F +86 °F +95 °F +104 °F

Deger dustirme faktord 1,00

Deger distrme faktori 0,95

—————— Deger dusitrme faktori 0,90

—_——————— Deger diislirme faktorii 0,85

- — - — Deger distirme faktorii 0,80

Daha dogru deger disiirme icin DriveSize PC yazihminm kullanin.

Ornek 1: -045A-3 siiriici tipi, I, = 45 A, rakim 4000 m ve sicakhk +40°C. 30 x 100 m igin
%1 deder diisiirme %30'dur. Degeri duslrilmis akim=45A-0,3x 45 A =315 A,

Ornek 2: -045A-3 siiriicii tipi, I, = 45 A, rakim 4000 m ve sicakhk +30°C. Deger diisiirme
faktordl, %1 - 1,5 x 10 = 0,85. Degeri dustrilmis akim = 0,85 x 45 A = 38,25 A.

Siirlicli kontrol programindaki 6zel ayarlar icin deger diisiirme

Ex motoru, sinus filtresi, dlisik guralti

Deger dusurme islemleri su durumlarda gerekir:

Sirlcd, patlayici ortamlar (Ex) icin bir ABB motoruyla kullamldiginda ve 95.15 Ozel
donanim ayarlan parametresinde “EX motor” etkinlestirildiginde

Filtreler bélimundeki se¢cim tablosunda verilen sinis filtresi kullamldiginda ve 95.15
Ozel donanim ayarlan parametresinde “ABB sindis filtresi” etkinlestirildiginde
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«  97.09 Anahtarlama frek modu parametresinde “Dusuk gurilti optimizasyonu”
secildiginde.

Not: EX motorlar sindis filtreleriyle birlikte kullamlirsa, 95.15 Ozel donamm ayarlar par-
ametresindeki “EX motor”devre dis1 birakilir ve 95.15 Ozel donanim ayarlar parametr-
esindeki “ABB Sinus filtresi” etkinlestirilir. Motor Ureticisinin talimatlarina uyun.

Onerilen siniis filtreleri diginda filtre ve ABB {iretimi olmayan Ex motorlan séz konusu
oldugunda, ABB ile irtibata gecin.

ACS880- |95.15 Ozel HW ayarlar parametresinde EX ABB Siniis filtresi
11-... motor secildiginde ¢ikis degerleri
Nominal kullanim Hafif Agir Nominal kullanim Hafif Agir
sartlarda | sartlarda sartlarda | sartlarda
kullanim | kullanim kullanim | kullanim

2 Pn ILd IHd 2 Pn ILd IHd

A kw A A A kw A A
Un =400V
09A4-3 10,0 4,0 9,5 8,0 9,2 4,0 8,7 7,2
12A6-3 12,9 5,5 12 10,0 12,1 6 11,5 9,2
017A-3 17 8 16,2 12,6 16 8 15,2 12,1
025A-3 25 11 23,8 17 24 11 22,8 16
032A-3 32 15 30,4 25 31 15 29,5 23
038A-3 38 18,5 36,1 32 37 18 35,2 31
045A-3 45 22 42,8 38 43 22 40,9 36
061A-3 61 30 58 45 58 30 55,1 43
072A-3 72 37 68,4 61 64 30 60,8 58
087A-3 87 45 82,7 72 7 37 73,2 64
105A-3 103 55 98 85 102 55 98 85
145A-3 142 75 135 103 141 75 135 102
169A-3 166 90 158 142 165 20 157 141
206A-3 202 110 192 166 201 110 191 165
Un =500V
07A6-5 7,6 4,0 7,2 5,2 7,0 3 6,7 4,8
11A0-5 11,0 55 10,4 7,6 10,2 4 9,7 7,0
014A-5 14 7,5 13 11 13 6 12,4 10,2
021A-5 21 11 19 14 19 8 18,1 13
027A-5 27 15 26 21 25 11 23,8 19
034A-5 34 18,5 32 27,0 31 15 29,5 25
040A-5 40 22 38 34 34 18 32,3 31
052A-5 52 30 49 40 44 22 41,8 34
065A-5 65 37 62 52 52 30 49,4 44
O77A-5 7 45 73 65 61 37 58 52
101A-5 99 55 89 75 98 55 89 75
124A-5 122 75 116 924 121 75 115 94
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ACS880- |95.15 Ozel HW ayarlan parametresinde EX ABB Siniis filtresi
11-... motor secildiginde ¢ikis degerleri
Nominal kullanim Hafif Agir Nominal kullanim Hafif Agir
sartlarda | sartlarda sartlarda | sartlarda
kullamim | kullanim kullanim | kullanim
2 Pn ILd Ind 2 Pn ILd Ind
A kw A A A kw A A
156A-5 153 90 145 122 152 90 144 121
180A-5 176 110 168 153 176 110 167 152
Tanimlar
Un Sirdct nominal gerilimi
7} Sirekli rms gikis akimi. 40°C'de (104°F) asin yik kapasitesi yok
Pn Asin yuk olmayan kullamimda tipik motor gtict
ILd Her 5 dakikada 1 dakika sireyle %10 asin yiike izin veren siirekli rms ¢ikis akimm
IHd Her 5 dakikada 1 dakika sireyle %50 asin yike izin veren siirekli rms ¢ikis akirm
PHd  Agir sartlarda kullanimda tipik motor glci

Degerler 40°C (104°F) ortam sicakhdinda gecerlidir.

ACS880-11- | 97.09 Anahtarlama frekans1 modu parametresinin Diisiik giiriiltii optimizasyonu
secimiyle ¢ikis degerleri
Nominal kullanim Hafif sartlarda kullamm | Agir sartlarda kullamm

2 ILd Ind

A A A
Upn =400V
09A4-3 8,5 8,1 6,5
12A6-3 11,3 10,7 8,5
017A-3 15 14,3 11,3
025A-3 22 20,9 15,0
032A-3 30 28,5 22
038A-3 35 333 30
045A-3 41 39 35
061A-3 56 53,2 41
072A-3 56 53,2 47
087A-3 67 63,7 56
105A-3 105 100 87
145A-3 145 138 105
169A-3 169 161 145
206A-3 206 196 169
Up =500 V
07A6-5 6,5 6,2 4,4
11A0-5 9,4 8,9 6,5
014A-5 12,0 11,4 9,4
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ACS880-11- |97.09 Anahtarlama frekans1 modu parametresinin Diisiik giiriiltii optimizasyonu
secimiyle ¢ikis degerleri
Nominal kullanim Hafif sartlarda kullamm | Agir sartlarda kullanim
2 ILd Ind
A A A
021A-5 18,0 17,1 12,0
027A-5 23,0 21,9 18,0
034A-5 29 27,6 23
040A-5 29 27,6 23
052A-5 37 35,2 29
065A-5 39 37,1 33
O77A-5 46 43,7 39
101A-5 101 91 v
124A-5 124 118 96
156A-5 156 148 124
180A-5 180 171 156
Un Sirlcli nominal gerilimi
I Surekli rms ¢ikis akimi. 40°C'de (104°F) asin yik kapasitesi yok
ILd Her 5 dakikada 1 dakika siireyle %10 asin yiike izin veren siirekli rms ¢ikis akimi
IHd Her 5 dakikada 1 dakika sureyle %50 asin ylke izin veren siirekli rms ¢ikis akim

Not: Nominal degerler 40°C (104°F) ortam sicakhdn icin gecerlidir.

Yiksek hiz modu

95.15 Ozel Donamm ayarlan parametresinde “Yiiksek h1iz modu” gesinin secilmesi,
yuksek ¢ikis frekanslarinda kumanda performansini gelistirir. ABB, ¢ikis frekansi1 120
Hz ve lGzerindeyken bunun secilmesini 6nerilir.

Bu tablo, 95.15 Ozel donamm ayarlan parametresinde “Yiiksek hiz modu” 6gesi etkinl-
estirildiginde maksimum ¢ikis frekansi icin siirlici degerlerini verir: Daha disiik ¢ikis
frekanslaninda, akim degeri diisiirme daha azdir. Onerilen maksimum ¢ikis frekansinin
Uzerinde calistirma icin ya da ¢ikis frekanslan 120 Hz'in (izerinde ve maksimum cikis fr-
ekansimn altindayken c¢ikis akim deger kayb1 icin ABB ile baglanti kurun.

120 Hz ¢ikis frekansinda: deger diistirme yok.

95.15 Ozel HW ayarlan parametresinde Yiiksek hiz modu secildiginde cikta

degerleri
Maksimum ¢ikig . Hafif sartlarda | Agr sartlarda kull-
ACS880-11- frekansi Nominal kullanim kullanim anim
fmax IN Id Ind
Hz A A A

Up = 400 V
09A4-3 500 8,5 8,1 6,5
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95.15 Ozel HW ayarlan parametresinde Yiiksek hiz modu secildiginde gikta
degerleri
ACS880-11- Mak::;z:sfiklg Nominal kullanim Haflit:j ﬁ:;tll:\rda Agir §a;:‘llar:lda kull-
fmax IN ILd IHd
Hz A A A

12A6-3 500 11,3 10,7 8,5
017A-3 500 15 14,3 11,3
025A-3 500 22 20,9 15,0
032A-3 500 30 28,5 22
038A-3 500 35 333 30
045A-3 500 41 39 35
061A-3 500 56 53,2 41
072A-3 500 56 53,2 47
087A-3 500 67 63,7 56
105A-3 500 105 100 87
145A-3 500 145 138 105
169A-3 500 156 148 122
206A-3 500 192 180 155
Un =500V
07A6-5 500 6,5 6,2 4,4
11A0-5 500 9,4 8,9 6,5
014A-5 500 12,0 11,4 9,4
021A-5 500 18,0 17,1 12,0
027A-5 500 23,0 21,9 18,0
034A-5 500 29 27,6 23
040A-5 500 29 27,6 23
052A-5 500 37 35,2 29
065A-5 500 39 37,1 33
077A-5 500 46 43,7 39
101A-5 500 101 91 7
124A-5 500 124 118 96
156A-5 500 144 136 87
180A-5 500 169 160 147
Un Sirict nominal gerilimi
fmax Yiksek hiz modu ile maksimum ¢ikis frekans
In Sirekli rms gikis akim. 40°C'de (104°F) asin yiik kapasitesi yok.
ILd Her 5 dakikada 1 dakika sireyle %10 agin ylike izin veren sirekli rms ¢ikig akim

IHd

Her 5 dakikada 1 dakika stireyle %50 asin yuke izin veren siirekli rms ¢ikis akim
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Cikis gerilimi yiikseltmede deger diisiirme

Surucu, besleme geriliminden daha yiksek bir motor gerilimi tUretebilir. Bu, surekli
calisma icin besleme gerilimi ve motora giden ¢ikis gerilimi arasindaki farka bagh olarak
suruci gikis enerjisinde deger diisirme gerektirebilir.

400 V ve 500 V siriciler

Bu ¢izimde, -3 ve -5 (400 V ve 500 V) suriici tipleri igin gereken deger diisiirme goster-
ilmektedir.

Ornek 1: ACS880-11-045A-3 icin P, 22 kW'tir. Besleme gerilimi (U), 350 V'tur.
U/U, =350V/400V = 0,875. Grafikten P/ P, = 0,975 oldugunu gérebiliriz.
Degeri dislirilmis glic P= 0,975 x 22 kW = 21,45 kW.

Cikis gerilimini 400 V nominal besleme gerilimine karsilik gelecek sekilde artirmak icin
DC gerilimini 400 V x ¥v2 = 567 V'a yukseltin.

Ornek 2: ACS880-11-101A-5 icin P, 55 kW'tir. Besleme gerilimi (U), 450 V'tur.

U/U, =450V/500V = 0,9. Grafikten P/P, = 1,00 oldugunu gérebiliriz.

Degeri disliriilmis glic P=1,00 x 55 kW = 55 kW.

Cikis gerilimini 500 V nominal besleme gerilimine karsihk gelecek sekilde artirmak icin
DC gerilimini 500 V x v2 = 707 V'a yukseltin.

U Surlcu giris gerilimi

Un Sdrictiniin nominal besleme gerilimi. -3 tipleriicin Uy = 400V, -5 tiplerii¢in Up = 500 V.

-7 tiplerii¢in Up = 690 V ancak Pp, UL (NEC) 575 V deger tablolarinda nominal gli¢ deg-
erlerine atifta bulundugunda, 575 V.

P Sirlcinin azaltilms ¢ikis glcl
Pn Sirliciniin nominal enerji degeri

Daha fazla bilgi icin bkz. ACS880-11, ACS880-31, AC5880-14, ACS880-34, ACS880-17,
ACS880-37 drives product note on voltage boost (3AXD50000691838 [Ingilizce]).

Sigortalar (IEC)

Sigortalar, kisa devre durumlarinda giris kablosunu korur. Sigortalar ayrica, strici
hasarimi sinirlandinr ve siirlict iginde bir kisa devre durumunda bagh ekipmana yonelik



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000691838&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000691838&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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hasan 6nler. ABB asagida belirtilen ylksek hizh aR sigortalar kullanmanizi 6nerir. gG
sigortalar, yeterince hizh cahsiyorlarsa (maks. 0,1 saniye) R3 kasa icin kullamlabilir.
Cahsma suresi, besleme sebekesi empedansina, besleme kablosu kesit alanina ve uz-
unluguna baghdir. Yerel diizenlemelere uyun.

Not: Sigorta degerleri ve erime egrisi tabloda bahsedilen sigortanin erime egrisini
asmiyorsa, baska Ureticilerin sigortalan da kullamlabilir.

aR sigortalar DIN 43653 saplamaya monte

ACS880- Min. kisa | Giris akim | Ultra hizh (aR) sigortalar (saplamaya monte, faz basina bir
11-... devre sigorta)
akam) Nominal Pt Gerilim | Bussmann| Tip DIN
akim degeri tipi 43653
A A A AZs v
3 fazh U, =400V
09A4-3 70 8 25 130 690 170M1311 000
12A6-3 70 10 25 130 690 170M1311 000
017A-3 70 14 25 130 690 170M1311 000
025A-3 100 20 32 270 690 170M1312 000
032A-3 110 27 40 460 690 170M1313 000
038A-3 210 33 63 1450 690 170M1315 000
045A-3 300 40 80 2550 690 170M1316 000
061A-3 300 51 80 2550 690 170M1316 000
072A-3 400 63 100 4650 690 170M1317 000
087A-3 400 76 125 8500 690 170M1318 000
105A-3 700 88 160 16000 690 170M1319 000
145A-3 970 120 200 28000 690 170M1320 000
169A-3 1100 144 250 42000 690 170M2618 00
206A-3 1600 176 315 68500 690 170M2619 00
3 fazh U, =500 V
07A6-5 32 7,0 10 25,5 690 170M1308 000
11A0-5 42 9,0 16 48 690 170M1309 000
014A-5 65 12,0 25 130 690 170M1311 000
021A-5 65 17,0 25 130 690 170M1311 000
027A-5 120 24,0 40 460 690 170M1313 000
034A-5 170 29,0 63 1450 690 170M1315 000
040A-5 170 34,0 63 1450 690 170M1315 000
052A-5 280 44,0 80 2550 690 170M1316 000
065A-5 400 54,0 100 4650 690 170M1317 000
077A-5 400 66,0 125 8500 690 170M1318 000
101A-5 700 71,0 160 16000 690 170M1319 000
124A-5 970 96,0 200 28000 690 170M1320 000
156A-5 1100 115,0 250 42000 690 170M2618 00
180A-5 1600 141,0 315 68500 690 170M2619 00
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D Elektrik glic sistemi minimum kisa devre akimi

aR sigortalar DIN 43620 bicak stili

ACS880- Min. kisa | Girig akim | Ultra hizh (aR) sigortalar (bicak stili, faz bagina bir sigorta)
H-.. devre Nominal Pt Gerilim |Bussmann| Tip DIN
akim ) akim degeri tipi 43620
A A A A%s v
3 fazh Uy =400V
09A4-3 65 8 25 130 690 170M1561 000
12A6-3 65 10 25 130 690 170M1561 000
017A-3 120 14 40 460 690 170M1563 000
025A-3 120 20 40 460 690 170M1563 000
032A-3 170 27 63 1450 690 170M1565 000
038A-3 170 33 63 1450 690 170M1565 000
045A-3 280 40 80 2550 690 170M1566 000
061A-3 380 51 100 4650 690 170M1567 000
072A-3 500 63 125 8500 690 170M1568 000
087A-3 700 76 160 16000 690 170M1569 000
105A-3 1200 88 315 46500 690 170M3817 1
145A-3 1200 120 315 46500 690 170M3817 1
169A-3 1900 144 450 105000 690 170M5809 2
206A-3 2200 176 500 145000 690 170M5810 2
3 fazh U, =500V
07A6-5 65 7,0 25 130 690 170M1561 000
11A0-5 65 9,0 25 130 690 170M1561 000
014A-5 120 12,0 40 460 690 170M1563 000
021A-5 120 17,0 40 460 690 170M1563 000
027A-5 170 24,0 63 1450 690 170M1565 000
034A-5 170 29,0 63 1450 690 170M1565 000
040A-5 280 34,0 80 2550 690 170M1566 000
052A-5 380 44,0 100 4650 690 170M1567 000
065A-5 500 54,0 125 8500 690 170M1568 000
077A-5 700 66,0 160 16000 690 170M1569 000
101A-5 1000 71,0 250 28500 690 170M3816 1
124A-5 1200 96,0 315 46500 690 170M3817 1
156A-5 1600 115,0 400 74000 690 170M5808 2
180A-5 2200 141,0 500 155000 690 170M5810 2

D Elektrik gli¢ sistemi minimum kisa devre akim

gG sigortalar DIN 43620 bicak stili

gG sigortalar, yeterince hizh cahsiyorlarsa (maks. 0,1 saniye) R3 kasa i¢in kullanmlabilir.
Ancak ABB, aR sigortalan 6nerir. R6 ve R8 kasalar icin gG sigortalara izin verilmez.
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ACS880- Min. kisa Girig gG sigortalan (faz basina bir sigorta)

1-... devre | akm oo Al Rt Gerilim | ABBtipi |BoyutDIN
akim?) akim degeri 43620

A A A A2s \"

3fazh Uy =400V

09A4-3 120 8,0 16 700 500 OFAFOOO0OH16 000

12A6-3 120 10,0 16 700 500 OFAFOOOH16 000

017A-3 200 14,0 25 2500 500 OFAFO00H25 000

025A-3 250 20,0 32 4500 500 OFAFOOO0OH32 000

3 fazh U, =500V

07A6-5 120 7,0 16 700 500 OFAFOOO0OH16 000

11A0-5 120 9,0 16 700 500 OFAFOOOH16 000

014A-5 200 12,0 25 2500 500 OFAFO00H25 000

021A-5 250 17,0 32 4500 500 OFAFO00OH32 000

1) Minimum kurulum kisa devre akim

dgG ve aR sigortalar arasinda secim yapmak i¢in hizh kilavuz

Bu tablodaki kombinasyonlar (kablo boyutu, kablo uzunlugu, transformatér boyutu ve
sigorta tipi), sigortamn dogru kullanimina iliskin minimum gereklilikleri karsilamaktadir.
gG ve aR sigortalar arasinda secim yapmak ya da Kurulumun kisa devre akimini hesapl-
ama (sayfa 152) béluminde agiklandidi gibi kurulumun kisa devre akimini hesaplamak
icin bu tabloyu kullanin.

ACS880- Kabilo tipi Besleme transformatdrii minimum goériilen glicii S, (kVA)
11-...

Bakir |Aliiminy-| gG sigortalar ile maksimum | aR sigortalar ile maksimum
um kablo uzunlugu kablo uzunlugu

mm? mm? 10m 50m | 100m | 10m | 100m | 200m

Un = 400V

09A4-3 | 3x1,5 - 5,8 6,2 8,4 3,1 3,4 5,0

12A6-3 3x1,5 - 58 6,2 8,4 31 34 5,0

017A-3 3%6 - 9,6 9,8 10 5,8 5,9 6,2

025A-3 3%6 - 12 12 13 538 5,9 6,2
Up = 500 V

07A6-5 3x1,5 - 7,2 7,5 8,9 3,9 41 5,0

11A0-5 3x1,5 - 7,2 7,5 8,9 3,9 41 5,0

O14A-5 3%6 - 12 12 12 7,2 7,3 7,6

021A-5 3%6 - 15 15 16 7,2 7,3 7,6

Kurulumun kisa devre akiminm hesaplama

Kurulumun kisa devre akiminin en az sigorta tablosunda belirtilen degerde oldugundan
emin olun.

Kurulumun kisa devre akimi asagidaki gibi hesaplanabilir:




v

lko-ph =
2 [RE+(Z+ X

Kisaltmalarin anlamlan:

Ik2-ph  Simetrik iki fazh kisa devrede kisa devre akim

U Sebeke hatlar arasi gerilimi (V)

Rc Kablo direnci (ohm)

Zk Zk = 2 - UnZ/Sn = transformatér empedansi (ohm)
% Transformatdr empedans (%)

Un Transformatdr nominal gerilimi (V)

Sn Transformatdriin nominal goriinir glict (kVA)

Xc Kablo reaktansi (ohm)

Hesaplama &6rnegi

Suricu:
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ACS880-11-145A-3

besleme gerilimi = 410 V

Transformator:

Nominal gii¢ Sy = 600 kVA

Nominal ikincil gerilim (surucu beslemesi icin besleme) U, = 430 V

transformatér empedansi z, = %7,2

Besleme kablosu:

uzunluk =170 m

direng¢/uzunluk = 0,398 ohm/km

reaktans/uzunluk = 0,082 ohm/km.

z U 0.072 - 430 Y _ 5216 moh

= —— = —_— = ) m m

k=25 T 600 KVA ©
ohm _

Re=170 m~0.398 < = 67.66 mohm

X, =170 m+0.082 OKTTT = 13.94 mohm
410 V

ho-ph =

2 -

(67.66 mohm)? + (22.19 mohm + 13.94 mohm)?

=2.7TKkA
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Hesaplanan 2,7 kA kisa devre akimi, aR sigorta tipi 1170M1320 (970 A) minimum surici
kisa devre akimindan yuksektir. -> 690 V aR sigorta (Bussman 170M1320) kullanmlabilir.

Devre kesiciler (IEC)

ABB minyatiir ve kahph muhafazah devre kesiciler
Bu bélim Kuzey Amerika pazan igin gecerli dedildir. Devre kesiciler (UL) bélimiine bakin.

Devre kesicilerin koruyucu 6zellikleri kesicilerin tipine, yapisina ve ayarlarina baghdir.
Besleme sebekesinin kisa devre kapasitesine bagh olarak sinirlamalar mevcuttur.

UYARI!

A Devre kesicilerin dahili cahsma prensibi ve yapisi nedeniyle, Gireticiden bagimsiz
olarak, kisa devre durumunda devre kesici muhafazasindan sicak, iyonlasmis gaz
cikabilir. Glvenli kullanim saglamak amaciyla devre kesicilerin kurulumuna ve
yerlestiriimesine 6zel 6zen gésterin. Ureticinin talimatlarina uyun.

Not:
- Tablolardaki degerler, verilen devre kesici kasa boyutu i¢gin maksimum degerlerdir.

- Aynm kasa boyutu ve daha dusuk akim degerlerinde kesme derecesi olan kesicilere
de izin verilir.

«  Mevcut SC akim 65 kA'den az olsa bile daha diistik KAIC derecesi olan bir devre
kesicinin kullaniimasina izin verilmez.

«  ABB devre kesici yapilandinaisi igin bkz.: https://lowvoltage-configurat-
or.tnb.com/configurator/#/config/tmax_xt

Asagida listelenen devre kesicileri kullanabilirsiniz. Diger devre kesiciler, benzer elektr-
iksel karakteristikleri saglarlarsa suricuyle kullanilabilirler. ABB, asagida listelenmemis
devre kesicilerle dogru fonksiyon ve koruma icin hicbir sekilde sorumluluk kabul etmem-
ektedir. Ayrica, ABB tarafindan verilen talimatlara uyulmazsa, stirlicide garanti kapsami
disinda kalan sorunlar meydana gelebilir.

Not: Devre kesiciler, R6 kasa "HW V2" i¢in koruma cihazi olarak heniiz onaylanmamistir.
R6 kasa "HW V2" modellerinde sigorta kullamlmahdir. "HW V2", tip tanimlama etiketinde
gosterilir.

ACS880- Kasa ABB kahp muhafazah devre kesici (Tmax)

11-... Tip KAD
Up =400V

09A4-3 R3 XT2H 160 EKIP DIP LS/IIN 25 65
12A6-3 R3 XT2H 160 EKIP DIP LS/ IN 25 65
017A-3 R3 XT2H 160 EKIP DIP LS/I'IN 63 65
025A-3 R3 XT2H 160 EKIP DIP LS/I'IN 63 65
032A-3 R6 XT2H 160 EKIP DIP LS/I IN 100 65
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ACS880- Kasa ABB kahp muhafazah devre kesici (Tmax)

11-... Tip )
038A-3 R6 XT2H 160 EKIP DIP LS/I IN 100 65
045A-3 R6 XT2H 160 EKIP DIP LS/I IN 100 65
061A-3 R6 XT2H 160 EKIP DIP LS/IIN 160 65
072A-3 R6 XT2H 160 EKIP DIP LS/IIN 160 65
087A-3 R6 XT2H 160 EKIP DIP LS/IIN 160 65
105A-3 R8 XT4H 250 EKIP DIP LS/I IN 250A 65
145A-3 R8 XT4H 250 EKIP DIP LS/1 IN 250A 65
169A-3 R8 XT4H 250 EKIP DIP LS/ IN 250A 65
206A-3 R8 XT4H 250 EKIP DIP LS/I IN 250A 65
Un =500V

07A6-5 R3 XT2H 160 EKIP DIP LS/IIN 25 30
11A0-5 R3 XT2H 160 EKIP DIP LS/IIN 25 30
014A-5 R3 XT2H 160 EKIP DIP LS/I IN 63 30
021A-5 R3 XT2H 160 EKIP DIP LS/1IN 63 30
027A-5 R6 XT2H 160 EKIP DIP LS/1IN 100 30
034A-5 R6 XT2H 160 EKIP DIP LS/1IN 100 30
040A-5 R6 XT2H 160 EKIP DIP LS/I IN 100 30
052A-5 R6 XT2H 160 EKIP DIP LS/IIN 160 30
065A-5 R6 XT2H 160 EKIP DIP LS/IIN 160 30
077A-5 R6 XT2H 160 EKIP DIP LS/IIN 160 30
101A-5 R8 XT4H 250 EKIP DIP LS/I IN 250A 45
124A-5 R8 XT4H 250 EKIP DIP LS/I IN 250A 45
156A-5 R8 XT4H 250 EKIP DIP LS/I IN 250A 45
180A-5 R8 XT4H 250 EKIP DIP LS/ IN 250A 45

1) Elektrik sebekesinin maksimum izin verilen nominal kosullu kisa devre akirm (IEC 61800-5-1).
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Boyutlar, agirhklar ve bos alan gereklilikleri

Kasa Agirhk | Agirhk | Yiikseklik | Yiikseklik | Geniglik | Geniglik | Derinlik | Derinlik
tipi kg pound mm in¢ mm in¢ mm inc
P21 (UL Tip 1)

R3 21,3 a7 495 19 205 8 356 14,02
R6 61 135 771 30 252 9,92 382 15,03
R8 1181 260 965 38 300 11,81 430 16,94
IP55( UL Tip 12 ), secenek +B056

R3 23,3 51 495 19 205 8 360 14,17
R6 63 139 771 30 252 9,92 445 17,52
R8 1242) 273 965 38 300 11,81 496 19,52
IP20 (opsiyon +P940)

R3 18,3 40,34 490 19 203 7,99 349 13,74
R6 59 131 771 30 252 9,92 358 14
RS 1153 254 964 38 300 11,81 430 16,94

1) 105A-3, 145A-3, -101A-5, -124A-5 tipleri icin: 103 kg (227 Ib)
2) 105A-3, 145A-3, -101A-5, -124A-5 tipleri icin: 109 kg (240 Ib)
3) 105A-3, 145A-3, -101A-5, -124A-5 tipleri icin: 100 kg (220 Ib)

Kasa Flans kiti ile siirlicii agirhg (secenek +C135)
tipi P21 IP55
kg kg
R3 25,45 27,45
R6 66,80 68,88
R8 125,90 131,90

Bos yer gereksinimleri

Kurulum konumlar (sayfa 41) bolimine bakin.




Ambalaj boyutlan ve agirhklan
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Kasa Ambalaj agirhg
tipi

kg pound
R3 23,4 51,6
R6 74,8 164,9
R8 1361 299,82

1) 105A-3, 145A-3, -101A-5, -124A-5 tipleri igin: 121 kg

2) 105A-3,145A-3, -101A-5, -124A-5 tipleri icin: 266,8 Ib
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Kayiplar, sogutma verileri ve giiriilti
Hava akig1 yond, asadidan yukariya dogrudur.

Bu tablo tipik 1s1 kayiplarini, gerekli hava akisim ve siricinin nominal degerlerindeki
guriltlyu gostermektedir. Is1 kayb1 degerleri gerilim, kablo kosullar, motor verimliligi
ve gli¢ faktoriine bagh olarak degisebilir. Belirli kosullar icin daha dogru degerleri elde
etmek icin ABB DriveSize yazilimim (http://new.abb.com/drives/software-tools/driv-
esize) kullanmn.

IEC
ACS880-11-... | Gii¢ kayiplan Hava akig1 Giirtlti Kasa
w m3/h £t3/dak dB(A) boyutu

Up = 400 V

09A4-3 226 361 212 57 R3
12A6-3 329 361 212 57 R3
017A-3 395 361 212 57 R3
025A-3 579 361 212 57 R3
032A-3 625 550 324 71 R6
038A-3 751 550 324 71 R6
045A-3 912 550 324 71 R6
061A-3 1088 550 324 71 R6
072A-3 1502 550 324 71 R6
087A-3 1904 550 324 71 R6
105A-3 1877 860/9131 506/537 ) 68 RS
145A-3 2963 860/913D | 506/537 1) 68 RS
169A-3 3168 860/913 1) 506/537 1) 68 R8
206A-3 3990 860/9131) 506/537 1) 68 R8
Up = 500 V

07A6-5 219 361 212 57 R3
11A0-5 278 361 212 57 R3
014A-5 321 361 212 57 R3
021A-5 473 361 212 57 R3
027A-5 625 550 324 71 R6
034A-5 711 550 324 71 R6
040A-5 807 550 324 71 R6
052A-5 960 550 324 71 R6
065A-5 1223 550 324 71 R6
O77A-5 1560 550 324 71 R6
101A-5 1995 860/913 1 506/537 1) 68 R8
124A-5 2800 860/9130) | 506/537 ) 68 RS
156A-5 3168 860/913 1 506/537 1) 68 R8



http://new.abb.com/drives/software-tools/drivesize
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ACS880-11-... | Gii¢ kayiplan Hava akig Giirilti Kasa
w m3/h £t3/dak dB(A) boyutu

180A-5 3872 860/913 1) 506/537 1) 68 R8

1) 1p21/1P55

Bu kayiplar, IEC 61800-9-2 eko-tasarim standardina gére hesaplanmaz.

Flans montaji icin sogutma hava akisi ve 1s1 dagitim (opsiyon +C135)

ACS880- Is1 yayrhm Sogutma havasi akis1 Kasa
... Sogutma blogu 6n Sogutma blogu 6n tipi
w w m3/h m3/h

Up = 400V

09A4-3 186 40 361 (0] R3
12A6-3 288 41 361 (0] R3
017A-3 353 42 361 (o] R3
025A-3 533 46 361 (o] R3
032A-3 578 47 498 52 R6
038A-3 702 49 498 52 R6
045A-3 860 52 498 52 R6
061A-3 1032 56 498 52 R6
072A-3 1437 65 498 52 R6
087A-3 1829 75 498 52 R6
105A-3 1803 74 740 60 R8
145A-3 2858 105 740 60 R8
169A-3 3056 112 740 60 R8
206A-3 3849 141 740 60 R8
Un =500V

07A6-5 180 39 361 0 R3
11A0-5 238 40 361 (0] R3
014A-5 280 41 361 0 R3
021A-5 429 44 361 (o] R3
027A-5 578 47 498 52 R6
034A-5 663 48 498 52 R6
040A-5 757 50 498 52 R6
052A-5 907 53 498 52 R6
065A-5 1164 59 498 52 R6
077A-5 1494 66 498 52 R6
101A-5 1918 7 740 60 R8
124A-5 2700 100 740 60 R8
156A-5 3056 112 740 60 R8
180A-5 3736 136 740 60 R8

Bu kayiplar, IEC 61800-9-2 eko-tasarim standardina gére hesaplanmaz.
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Gli¢ kablolan icin terminal ve giris verileri

Girig, motor ve DC kablo girisleri, maksimum kablo boyutlan (faz basina) ve terminal
vida boyutlar ile sikma torklan asagida verilmistir. @ = Kabul edilen maksimum kablo

capu.

« Alt plaka deligi caplarn icin Boyut semalan (sayfa 175) bélimiine bakin.

«  Belirtilen minimum kablo boyutu, maksimum yiikte yeterli akim tagima kapasitesine
sahip olmayabilir.

«  Terminaller, belirtilen maksimum kablo boyutundan bir boyut daha biyik iletkeni
kabul etmez.

«  Terminal basina maksimum iletken sayis1 1'dir.

Kasa Kablo girigleri L1,L2,L3,T1/U, T2/V, T3/W, UDC+, UDC- terminalleri PE terminali
adet [] Min. kablo boyutu | Maks. kablo boyutu | Kablo T Kablo | Kablo T
(som/damarh) 1) (som/damarh) | vidas boy- | vidas
utu
mm I'\‘In‘l2 mm2 M... N-m mm2 M... N-m
R3 3 23 0,5 16,0 M4 1,7 25 M5 1,7
R6 3 45 6,0 70,0 M8 15 35 M6 2,9
R8 3 50 25 150 M10 30 185 M6 9,8

1) Not:-032A-3'e ve -027A-5'e kadar olan siiriicii tipleri igcin sadece bakir kablolara izin verilir.

360° topraklama kelepcelerinin sikma torklan icin Baglanti proseduru (sayfa 85)
bolimuine bakin.

‘ Kasa

Ana devrenin terminalleri igin tornavidalar

. R3

Diz bicak 0,6 x 3,5 mm

Kontrol kablolan i¢in terminal ve giris verileri

IEC

Kontrol kablosu girisleri, kablo boyutlan ve sikma momentleri (T) asagida verilmistir.

Kasa Kablo girigleri Kontrol kablosu girigleri ve terminal boyutlan
boyutu Delikler | Maks. kablo | +24V, DCOM, DGND, EXT. | DI, Al/O, AGND, RO, STO
boyutu 24V terminalleri terminalleri
Kablo boyutu T Kablo boyutu T

adet mm mm? N-m mm? N-m
R3 4 17 0,2...2,5 0,5...0,6 0,14...2)5 0,5...0,6
R6 4 17 0,14...2,5 0,5...0,6 0,14...2)5 0,5...0,6
R8 4 17 0,14...2)5 0,5...0,6 0,14...2)5 0,5...0,6
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Gii¢ kablolan

Asagidaki tabloda nominal akimh surtculer i¢in es merkezli bakir blendaja sahip bakir
ve aliminyum kablo tipleri verilmektedir. Gli¢ kablolari i¢in terminal ve giris verileri igin
bkz. Gug kablolar i¢in terminal ve giris verileri (sayfa 161).

Siiriicii tipi Kasa 1ecl) uL (NEC)3)
’l‘lcff“' tipi Bakir kablo tipi | Aliminyumkablo tipi2)|  Bakr kablo tipi
mm?2 mm?2 AWG/kcmil
Un = 400V
09A4-3 R3 3x1,5 ; -
12A6-3 R3 3x1,5 ; -
017A-3 R3 3%6 ; -
025A-3 R3 3x6 ; ;
032A-3 R6 3x10 3x16 ;
038A-3 R6 3x10 3x16 ;
045A-3 R6 3x16 3x35 -
061A-3 R6 3x25 3x35 -
072A-3 R6 3x35 3x35 ;
087A-3 R6 3x35 3x50 -
105A-3 R8 3x50 3x70 ;
145A-3 RS 3x95 3x120 ;
169A-3 RS 3x120 3x150 ;
206A-3 R8 3x150 ; ;
Up =500V
07A6-5 R3 3x1,5 ; 14
11A0-5 R3 3x1,5 ; 14
014A5 R3 3x6 : 10
021A-5 R3 3x6 ; 10
027A-5 R6 3x10 3x16 8
034A-5 R6 3x10 3x16 8
040A-5 R6 3x16 3x35 6
052A-5 R6 3x25 3x35 4
065A-5 R6 3x35 3x35 2
077A-5 R6 3x35 3x50 2
101A-5 R8 3x50 3x70 1
124A-5 R8 3x95 3x95 2/0
156A-5 RS 3x120 3x150 3/0
180A-5 RS 3x150 ; 250MCM

1) Kablo boyutlandirmasinda, bir kablo merdiveni Gizerine yan yana désenen maksimum
9 kablo, Ust Uste Ui¢ merdiven tipi tepsi, ortam sicakhd1 30°C, PVC yahtim, ylizey sicakhdn
70°C (EN 60204-1 ve IEC 60364-5-52/2001) esas ahnir. Diger kosullar i¢in kablolar lokal
guvenlik diizenlemelerine, uygun giris gerilimine ve siriclnin yuk akimina gére boyutl-
andinn.
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2) Aliminyum kablolar R3 kasa boyutundaki siirtictlerle kullanilmamahdir.

3) Kablo boyutlandirmasinda, bakir teller igcin NEC Tablo 310-16, 40°C (104°F) ortam
sicakh@inda 75°C (167°F) kablo yahtim1 esas alinir. Kablo kanahnda veya kablo veya
toprakta (dogrudan gomiuill) licten fazla olmayan akim tasiyan iletken. Diger kosullar
icin kablolar lokal glivenlik diizenlemelerine, uygun giris gerilimine ve siirlicliniin yik
akimina gore boyutlandinn.

4) ABD'de aliminyum kablolar kullaniimamahdir.

Sicakhk: IEC icin surekli olarak kullanilan iletkenin en az 70 C seklindeki izin verilen
maksimum sicakhk degerine sahip bir kablo secin. Kuzey Amerika i¢in gli¢ kablolarinin
degeri 75 C (167 F) ya da Ustl olmahdir.

40°C (104°F) lzerindeki ortam hava sicakliklar veya secenek +B056 (UL Tip 12) bulunan
R6 kasa igin siirekli kullanimda en azindan 90°C (194°F) maksimum izin verilen iletken
sicakhd icin simiflandinlimis bir kablo segin.

Gerilim: 500 V AC degerine kadar bir 600 V AC kablo uygundur.

Elektrik sebekesi 6zellikleri

Gerilim (Uy) ACS880-11-xxxx-3 slirliculer: 380...415 V AC 3 fazh +%10...-%15. Bu, tip
tammlama etiketinde tipik giris gerilimi seviyesi 3~400 V AC olarak
gosterilir.

ACS880-11-xxxx-5 sirdculer: 380...500 V AC 3 fazh +%10...-%15. Bu, tip
tanmimlama etiketinde tipik giris gerilimi seviyeleri 3~400/480/500 V AC
olarak gosterilir.

Sebeke tipi Kamu diisiik gerilim sebekeleri. TN (topraklamalh) ve IT (topraklamasiz)
sistemler. IT (topraklamasiz), kése topraklamah delta, orta nokta topr-
aklamah delta ve TT sistemler ile uyumluluk bdlimiine bakin.

Nominal kosullu kisa | Sigorta tablosunda verilen sigortalar ile korundugunda 65 kA.
devre akimi (IEC 61439-
1)

Kisa devre akim korum- | Siiriici, sigorta tablosunda verilen sigortalar ile korundugu zaman 480 V
as1 (UL 61800-5-1) maksimum gerilimde en fazla 100.000 rms simetrik amper verebilen bir
devrede kullamlabilir.

Frekans (f1) 47...63 Hz. Bu, tip tammlama etiketinde tipik giris frekansi f1 (50/60 Hz)
olarak gosterilir.

Dengesizlik Nominal fazdan, faz giris gerilimine maks. +%3

Temel gli¢ faktori (cos | 1 (nominal yiikte)
phiy)
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Harmonik bozulma

Harmonikler; IEEE 519-2014 ve G5/4 standartlarinda tanimlanan sinirlann
altindadir. Suirlici IEC 61000-3-2, IEC 61000-3-4 ve |IEC 61000-3-12 ile
uyumludur.

Asadidaki tabloda 20 - 100 arasindaki kisa devre oram (Is¢c/ /) igin
strticiinin tipik degerleri gosterilmektedir. Besleme sebekesi gerilimi
diger yiklerle bozulmazsa ve siiriici nominal yiikte cahstiginda degerler
karsilanir.

PCC'de nominal bara gerilimi ‘ THDi (%) ‘ THDvV (%)
V<690V \ 3 \ <3#*

PCC Belirli bir ylike elektriksel olarak en yakin olan, diger yuklerin
bagh oldugu veya olabilecegi genel bir gii¢ kaynadi sisteminin
Uzerinde bulunan nokta. PCC, disunilen kurulumun éncesinde
yer alan bir noktadr.

THDi Dalga formunun toplam harmonik akim bozulmasinm gdésterir.
Bu deger, 6lcim yapihrken belirli bir yiik noktasinda élgilen
harmonik akimin temel (harmonik olmayan) akima orani (%
cinsinden) olarak tanimlanir:

2 Iy
THDi= —2— 100%
1

THDv Toplam gerilim bozulmas biylkligini gdsterir. Bu deger,
harmonik gerilimin temel (harmonik olmayan) gerilime oram (%
cinsinden) olarak tanimlanir:

o
THDv = -2 .100%
Ui

Isc/l1 Kisa devre oram

Isc PCC'de maksimum kisa devre akimi
h Sirici strekli rms giris akim

In Akim harmonigi n siddeti

U1 Besleme gerilimi

Un Gerilim harmonigi n siddeti

* Kisa devre oran1 THDi degerini etkileyebilir
** Diger ylkler THDv degerini etkileyebilir
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Motor baglant verileri

Motor tipleri

Kisa devre akim korum-
as1 (IEC/EN/UL 61800-
5-1)

Asenkron AC enduiksiyon motorlar, daimi miknatish senkron motorlar,
AC endiiksiyon servomotorlar ve ABB senkron reliiktans motorlan
Sirdcd, IEC/EN 61800-5-1 ve UL 61800-5-1 uyarinca motor baglantisiigin
kat1 hal kisa devre korumasi saglar.

Frekans (f2)

0....500 Hz
du/dt filtreli srlcdler igin: 0...120 Hz
Sinis filtreli strdcdler igin: 0...120 Hz

Frekans ¢oziinarltaga

0,01 Hz

Akim
Anahtarlama frekansi

Onerilen maksimum
motor kablosu uzunl-
ugu

EMC uyumlulugu ve
motor kablo uzunlugu

Degerler bélimine bakin.
2 kHz, 4 kHz, 8 kHz, 12 kHz (kasaya ve parametre ayarlarina baghdir)

R3 kasa igin: 150 m (492 ft)

R6 ve R8 kasalar igin: 300 m (984 ft).

Not 1: 150 m'den (492 ft) uzun motor kablolaninda veya varsayilan degerd-
en yiiksek anahtarlama frekanslarinda EMC Direktifi gereksinimleri
karsilanamayabilir.

Not 2: Daha uzun motor kablolar, mevcut motor gliclini sinirlandiran
motor gerilimi azalmasina neden olur. Azalma, motor kablosunun uzunl-
uguna ve 6zelliklerine baghdir. Daha fazla bilgi almak icin ABB ile irtibata
gecin. Surlict gikisindaki bir sinus filtresinin (secenek) gerilim azalmasina
neden oldugunu unutmayin.

Avrupa EMC Yénergeleriyle (EN 61800-3 standardi) uyumluluk amaciyla
4 kHz anahtarlama frekans1 icin asagida belirtilen maksimum motor
kablosu uzunluklarini kullamin. Terimler igin Tanimlar (sayfa 171) bélimine
bakin.

Kasa tipi Maksimum motor kablo uzunlugu, 4 kHz
m | ft

C2 surlcl kategorisi (EMC filtresi +E202 mevcuttur)

Bkz. not 1.

R3, R6 ve R8 100 | 330

C3 siirlict kategorisi (EMC filtresi +E200 veya +E201 mevcuttur)

R3, R6 100 | 330

R8 150 | 492

Not 1: Radyasyonlu emisyonlar standart emisyon dl¢tiim diizenegiyle
olclldigiinde uyumlu degdildir veya kabin ve makine tesisatlarinda tek
tek kontrol edilmeli ve &l¢lilmelidir. Yayillan emisyonlar entegre EMC
filtresi ile C2 kategorisine uygundur.

Kumanda linitesi (ZCU-12) kumanda linitesi baglant1 verileri

Bkz. Siiriciniin kontrol Gniteleri.

Verim

Nominal gii¢ seviyesinde verimlilik:

Yaklasik %96 R3 kasa igin
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Yaklasik %96,5 R6 kasa icin
Yaklasik %97 R8 kasa igin

Enerji verimliligi (ekolojik tasarim)

Sirici icin enerji verimliligi verileri saglanmaz. Rejeneratif siirlicliler AB ekolojik tasarim
gereksinimlerinden (AB/2019/1781 Duzenlemesi, §2.3.c) ve Birlesik Krallik ekolojik tasarim
gereksinimlerinden (SI 2021 No. 745 Diizenlemesi) muaftir.

Modiil icin koruma simiflan

Koruma dereceleri IP21 (standart)
(IEC/EN 60529) IP20 (secenek +P940)
IP55 (opsiyon +B056)

Muhafaza tipleri (UL ULTip1
50/50E) UL Acgik Tip (secenek +P940)
UL Tip 12 (opsiyon +B056)

Yuksek gerilim kategor- | 111
isi (IEC/EN 60664-1)

Koruma sinifi |
(IEC/EN 61800-5-1)

Renkler
Sirlict mahfazasi: RAL 9002 ve RAL 9017.

Malzemeler

Siiriicii
Bkz. Recycling instructions and environmental informayion ACS880-11, ACS880-31,
ACH580-31 and ACQ580-31 drives (3AXD50000137671 [Ingilizce]).
Kiiciik duvara monte siiriiciiler ve doniistiiriicii modiilleri icin ambalaj
malzemeleri
.« Mukavva
- Kahph kagit hamuru
. EPP (k&puk)
« PP (bant)
«  PE (plastik torba).



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000137671&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000137671&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Biiyiik duvara monte siiriiciiler ve doniistiiriicli modiilleri icin ambalaj
malzemeleri

- Islak mukavemetli tutkal ile agir hizmet tipi kalitede mukavva

«  Kontrplak
« Tahta
« PP (bant)

- PE (VClfolyo)

«  Metal (sabitleme kelepgeleri, vidalar).

Opsiyonlar, aksesuarlar ve yedek parcalar icin ambalaj malzemeleri
«  Mukavva
«  Ambalaj kagich
e« PP (bantlar)
«  PE (folyo, baloncuklu naylon)
- Kontrplak, tahta (yalmzca agir bilesenler icin).

Malzemeler, 6ge tipine, boyutuna ve sekline gére degisiklik gdsterir. Tipik ambalaj, kagit
dolgu veya baloncuklu naylon olan mukavva kutudan olusur. ESD gtivenlikli ambalaj
malzemeleri, basih devre kartlan ve benzer 6geler icin kullanhr.

Kilavuzlarin malzemeleri

Basih Uriin kilavuzlan, geri déniisiime kazandinlabilir kagittan yapiimistir. Uriin kilavuzlan
internetten edinilebilir.

Elden Cikarma

Slriciiniin temel parcalan dogal kaynaklan ve enerjiyi korumak tizere geri donustirdl-
ebilir. Urlin parcalan ve malzemeleri parcalarina aynlarak sokilmelidir.

Genellikle ¢elik, aliminyum, bakir ve alasimlan ile degerli metaller gibi tiim metaller
malzeme olarak geri donusturulebilir. Plastikler, kaucuk, mukavva ve diger ambalaj
malzemeleri enerji geri kazamminda kullamlabilir. Baski devre kartlarinmin ve biiy ik elektr-
olitik kondansatérlerin IEC 62635 yonergelerine uygun olarak selektif isleme tabi tut-
ulmalan gerekir. Geri déniisiime katkida bulunmak icin, plastik parcalarda uygun bir
tanmimlama kodu bulunur.

Cevresel hususlar ve profesyonel geri donlisiim firmalarina yénelik geri dénisim talim-
atlan ile ilgili daha fazla bilgi igin yerel ABB distribltoriinlz ile irtibata gegin. Kullanim
omri sonunda gerceklestirilen islemler uluslararasi ve yerel diizenlemelere uygun olm-
ahdir.
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Yiururliikteki standartlar

Sirici, asagidaki standartlara uygundur. Avrupa Disiik Gerilim Direktifine uygunluk
EN 61800-5-1 standardina gore dogrulanmistir.

EN 60204-1:2006 +
Al:2009 + AC:2010

IEC/EN 60529:1981 +
A1:1999 + A2: 2013

Makine glivenligi. Makinelerin elektrik techizatlan. B6lim 1: Genel gerekl-
ilikler. Uygunluk gerektiren hiikimler: Makinenin nihai montajcisiasagid-
akilerin kurulumundan sorumludur

- acil durdurma cihaz

- besleme kesme cihazi.

Muhafazalar tarafindan saglanan koruma simfi (IP kodu)

IEC 61000-3-2:2018,
EN 61000-3-2:2014

Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Harmonik akim emisyonlarn (giris
akim < 16 A faz basina) i¢in sinirlar

IEC/EN 61000-3-
12:2011

Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - B&lUm 3-12: Limitler- Giris akim faz
basina > 16 A ve < 75 A iken sebeke alcak gerilim sistemlerine bagh ek-
ipmanlar tarafindan iretilen harmonik akimlar i¢in simirlamalar.

IEC 61000-3-4:1998

Sinirlar - 16 A'den yiiksek nominal akimi olan ekipman igin diisiik gerilim
gli¢ besleme sistemlerindeki harmonik akimlarnn emisyonunun simirlanm-
asi

IEC/EN 61800-3:2004
+ Al1:2012

Ayarlanabilir hizh elektrikli stirlici sistemleri. BoIUm 3: EMC gereklilikleri
ve 6zel test yontemleri

IEC 61800-5-1:2007 +
Al1:2016
EN 61800-5-1:2007 +
Al1:2017

IEC 61800-9-2: 2017

Ayarlanabilir mzh elektrikli stirlici sistemleri. B6lim 5-1: Glvenlik gerekl-
ilikleri — elektriksel, termik ve enerji

Ayarlanabilir hizh elektrik gtict surlicu sistemleri — Blum 9-2: Elektrikli
siirlici sistemleri, motor starterleri, gli¢ elektronigi ve bunlann tahrikl-
enen uygulamalar i¢in ¢evreci tasarim — Elektrikli stirlicl sistemleri ve
motor starterleri icin enerji verimliligi gdstergeleri

IEC/EN 60664-1:2007

UL 61800-5-1: Birinci
baski 2012

NEMA 250:2014

CSA C22.2 No. 274-17

Ortam kosullan

Distik gerilim sistemlerinin igindeki ekipman i¢cin yahitim koordinasyonu.
B&lUm 1: Temel bilgiler, gereklilikler ve testler.

Ayarlanabilir Hizh Elektrikli SUriict Sistemleri i¢in Standart - BolUm 5-1:
Guvenlik Gereksinimleri - Elektriksel, Termik ve Enerji

Elektrik Ekipmanlan i¢cin Muhafazalar (Maksimum 1000 Volt)

Endistriyel kontrol ekipmam

Surdclinin ortam kosullan sinirlar asagida verilmistir. Strtict 1sitmalh, kontrolll bir
kapah mekanda kullamiimahdir. Tim baskih devre kartlarinda koruyucu kaplama bulunur.

Nakliye
ambalajda

Cahgtirma Depolama
sabit kullamim i¢in kur-| ambalajda
ulur
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Kurulum yerinin rakimm

Deniz seviyesinin O -
4000 m (13123 ft) Uzer-
inde?)

Deniz seviyesinin O -
2000 m (6561 ft) lzer-
inde?

1000 m (3281 ft) lizer-
inde degeri disurilen
cikig, bkz. Rakima bagh
deger

dustirme (sayfa 143).

Cevre hava sicakhgn.

Bagil nem

-15ila +55°C

(5ila 131°F). Donmaya
izin verilmez.
Elektriksel degerl-

er (sayfa 139) bolimine
bakin.

-40ila +70°C
(-40ila +158°F)

%5 ila 95 Maks. %95

Yogusma olmamahdir. Korozyona neden olan ga
unda maksimum izin verilen bagil nem %60't1r.

-40ila +70°C
(-40ila +158°F)

Maks. %95

zlarnn bulunmasi durum-

Kirlilik duzeyleri IEC 60721-3-3: IEC 60721-3-1: IEC 60721-3-2:
(IEC 60721-3-x) 2002 1997 1997
Kimyasal gazlar Simf 3C2. Simf 1C2 Simf 2C2
Kati maddeler 352 simfi. iletken toz | Simif 1S3 (paketleme Simf 252
olmamabhdir. bunu desteklemelidir,
aksi halde 1S2)
Kirlilik derecesi 2 - -
(IEC/EN 60664-1)
Atmosfer basinc 70 -106 kPa 70 - 106 kPa 60 - 106 kPa
0,7 - 1,05 atmosfer 0,7 - 1,05 atmosfer 0,6 - 1,05 atmosfer
Titresim 10...150 Hz - -
(IEC 60068-2:6) Genlik £0,075 mm,
10...57,56 Hz

Sabit maksimum hizl-
anma 10 m/s? (1 gn),
57,56...150 Hz

Titresim (ISTA)

- R3: Yer degistirme, tep

eden tepeye 25 mm,

14.200 titresimli carpma
R6, R8 ISTA 3E): Rastgele, genel

0,54 Grms seviyesi
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Darbe/Diisme (ISTA) izin verilmez R3 (ISTA 1A): Disme, 6 yliz, 3 kenar ve 1 kdse,

460 mm (18,11in¢)

R6, R8 (ISTA 3E): Darbe, egik diizlem ¢carpmas1:
1,2m/s (3,94 ft/sn)

Darbe, dénme kenar distisi: 230 mm (9,1 ing)

1 No&tr topraklamah TN ve TT sistemleri ile kdseden topraklamah olmayan IT sistemleri i¢indir
2) Kdgeden topraklamah TN, TT ve IT sistemleri igindir

isaretler

Sirlclye asagidaki isaretler monte edilmistir:

C€

CE isareti
Uriin, yirirliikteki Avrupa Birligi mevzuatina uygundur. EMC gereksinimlerini kargilamak
icin stirlici EMC uyumlulugui ile ilgili ek bilgilere bakin (IEC/EN 61800-3).

TOV Giivenlik Onayi isareti (fonksiyonel giivenlik)

Uriin, Glivenli moment kapama fonksiyonunu ve ilgili fonksiyonel giivenlik standartlan
uyarinca TUV tarafindan onaylanms olasi diger (istege bagh) giivenlik fonksiyonlarim
icerir. Stirlculer ve invertorler icin gecerlidir; besleme, fren ya da DC/DC dénustiriici
Uniteleri ya da moduilleri igin gecerli degildir.

UKCA (Birlesik Kralhk Uyumlulugu Degerlendirildi) isareti
Uriin, gecerli Birlesik Kralhk mevzuatina (Destekleyici Yasalar) uygundur. Blylk Brit-
anya'da (Ingiltere, Galler ve Iskogya) piyasaya surtilen Uriinler i¢in isaretleme gereklidir.

ABD ve Kanada i¢in UL sinmfiisaret
Urilin, Underwriters Laboratories tarafindan ilgili Kuzey Amerika standartlanna gore
test edilmis ve degerlendirilmistir. 600 V'a kadar nominal gerilimler i¢in gecerlidir.

RCM isareti

Uriin, Avustralya ve Yeni Zelanda'da gecerli EMC, telekomiinikasyon ve elektrik giivenligi
gerekliliklerine uygundur. EMC gereksinimlerini karsilamak igin stirlici EMC uyumlulugu
ile ilgili ek bilgilere bakin (IEC/EN 61800-3).

EAC (Avrasya Uygunlugu) isareti
Urilin, Avrasya GUmruk Birligi teknik diizenlemelerine uygundur. Rusya, Belarus ve Kaz-
akistan'da EAC isareti gereklidir.

KCigareti )
Urlin, Radyo Dalgalar Yasasi Madde 3, Bent 58-2 Kore Yayin ve lletisim Ekipmanlan
Kaydr'na uygundur.

Cevre Dostu Kullamim Siresi (EFUP) iceren Elektronik Bilgi Uriinleri (EIP) semboli.
Uriin, tehlikelimaddelere iliskin Cin Halk Cumhuriyeti Elektronik Endiistrisi Standardina
(S3/T 11364-2014) uygundur. EFUP 20 yildir. Cin RoHS Il Uygunluk Beyan https://libr-
ary.abb.com adresinden edinilebilir.



https://library.abb.com
https://library.abb.com
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AEEE isareti
Kullamim 6mri sonunda Uriin, normal atik olarak imha edilmemeli, uygun toplama
e noktasinda geri dénlisiim sistemine sokulmahdir.

EN 61800-3:2004 + Al1:2012’ye uygunluk

Tanmlar

EMC'nin agihm, Electromagnetic Compatibility'dir (Elektromanyetik Uyumluluk). Bu,
elektrikli/elektronik ekipmanlarin elektromanyetik ortam icinde sorunsuz ¢cahsabilmesi
anlamina gelir. Benzer sekilde, ekipmanlar bulundugu alan i¢indeki diger Griin veya
sistemleri bozmamalh ve parazite neden olmamahdir.

Birinci ortam, mesken olarak kullanilan binalar besleyen alcak gerilim sebekesine bagh
binalan icermektedir.

ikinci ortam, mesken olarak kullamimayan tesisleri besleyen sebekeye bagh binalar ic-
ermektedir.

C1 kategorisi surtici: Nominal gerilimi 1000 V'un altinda olan, birinci ortamda kullanim
amaciyla tasarlanms surticu.

C2 kategorisi surici: nominal gerilimi 1000 V'un altinda olan ve birinci ortamda kull-
anldiginda sadece bir profesyonel tarafindan kurulmasi ve devreye ahnmasi gereken
surucu.

Not: Profesyonel terimi, EMC ydnleri de dahil olmak Ulizere gii¢ siirlict sistemlerini
kurmak ve/veya devreye almak icin gereken becerilere sahip bir kisi veya kurulus anlamina
gelmektedir.

C3 kategorisi surlcli: Nominal gerilimi 1000 V’'un altinda olan, sadece ikinci ortamda
kullamm amaciyla tasarlanms olan birinci ortamda kullanim igin tasarlanmis olmayan
siiricd.

C4 kategorisi slirlicli: Nominal gerilimi 1000 V veya lzerinde olan, nominal akim1 400 A
veya Uizerinde olan, ikinci ortamda karmasik sistemlerde kullanim amaciyla tasarlanms
siirGcd.

Kategori C2
SirlcU, asagidaki kosullarda standarda uyum saglamaktadir:
1. Sdricu, EMC filtresi secenek +E202 ile donatilmistir.
2. Motor ve kontrol kablolan bu kilavuzda belirtilen sekilde secilmistir.
3. Sduricy, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmahdir.
4

4 kHz anahtarlama frekansiyla maksimum motor kablosu uzunlugu i¢in Motor
baglanti verileri (sayfa 165) bélimiine bakin.
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ilir. Kullamci, yukanda listelenen CE uyumlulugu gerekliliklerinin yan sira, gerekt-
iginde paraziti engellemek icin gerekli dnlemleri almahdir.

f UYARI! Siirlict yerlesim bolgelerinde kullanildiginda radyo parazitine neden olab-

Not: Not: EMC filtresi bagh olan bir siirlicliyi filtrenin uygun olmadidi bir sisteme
kurmayin. Bu, tehlike olusmasina veya siirlictiniin hasar gérmesine neden olabilir.

Not: Toprak-faz varistori bagh olan bir stirlicliyl varistoriin uygun olmadigi bir sisteme
kurmayin. Bunun yapilmasi halinde varistér devresi hasar gérebilir.

Siriclyu simetrik topraklamah TN-S sistemden baska bir sisteme kuruyorsamz EMC
filtresinin veya toprak-faz varistdriiniin baglantisin1 kesmeniz gerekebilir. Topraklama
sistemi uyumluluk kontroll (sayfa 83) bolimune bakin.

Kategori C3
Sirlcl, asadidaki kosullarda standarda uyum saglamaktadir:
1. Sdricude, EMC filtresi secenek +E200 veya +E201 bulunur.
2. Motor ve kontrol kablolan bu kilavuzda belirtilen sekilde secilmistir.
3. Sdricd, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmahdir.
4

4 kHz anahtarlama frekansiyla maksimum motor kablosu uzunlugu i¢in Motor
baglanti verileri (sayfa 165) bélumuine bakin.

kamu alcak gerilim sebekesine bagh olarak kullanim icin tasarlanmamstir.
Surlclnin bu tir sebekelerde kullaniimasi radyo frekansi parazitine neden olac-
aktir.

f UYARI! C3 kategorisindeki bir siirlici, mesken olarak kullanmlan binalarn besleyen

Not: EMC filtresi bagh olan bir suriclyd filtrenin uygun olmadidi bir sisteme kurmayin.
Bu, tehlike olusmasina veya siricliniin hasar gérmesine neden olabilir.

Not: Toprak-faz varistorii bagh olan bir siirlicliyl varistoriin uygun olmadidn bir sisteme
kurmayin. Bunun yapilmasi halinde varistor devresi hasar gérebilir.

Sirliclyu simetrik topraklamah TN-S sistemden baska bir sisteme kuruyorsamz EMC
filtresinin veya toprak-faz varistdriiniin baglantisin1 kesmeniz gerekebilir. Topraklama
sistemi uyumluluk kontroll (sayfa 83) boliumune bakin.

Kategori C4
Sirict, asagidaki kosullarda C4 kategorisine uygundur:

1. Bitisik duslk gerilim sebekelerine asin emisyon génderilmemesi saglanir. Bazi
durumlarda, transformator ve kablolarda dogal emisyon bastinmi yeterlidir. Emin
olamiyorsaniz, primer ve sekonder sargilan arasinda statik ekran bulunan bir besl|-
eme transformatdéri kullanmlabilir.
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Orta gerilim sebekesi Ekipman

Besleme transformatéri
Statik ekran
Suricu

Komsu sebeke
Olgiim noktas1
Alcak gerilim

[l REN RN

Uld w =

Ekipman (magdur) - -

2. Kurulum icin paraziti engelleyen bir EMC plani ¢izilir. Technical guide No. 3 EMC
compliant installation and configuration for a power drive system (3AFE61348280
[English]) (Teknik kilavuz No.3 Elektrikli stirlicli sistemi icin EMC uyumlu kurulum
ve yapilandirma) baglantisinda bir sablon vardir.

3. Motorve kontrol kablolari secilir ve stirlictiniin elektrik planlama yénergelerine gére
y6nlendirilir. EMC 6nerilerine uyulur.

4. Suaricd, kurulum talimatlarina gére takihr. EMC 6nerilerine uyulur.

UYARI!

AC4 kategorisindeki bir siirlici, mesken olarak kullanilan binalan besleyen kamu
alcak gerilim sebekesine bagh olarak kullanim icin tasarlanmarstir. Stricinin
bu tlr sebekelerde kullanilmasi radyo frekansi parazitine neden olacaktir.

Uygunluk beyanlan

Uygunluk beyanlariniinternette www.abb.com/drives/documents adresinde PDF
formatinda bulabilirsiniz. AB ve UK uygunluk beyanlan i¢in Givenli moment kapatma
fonksiyonu (sayfa 183) bolimine bakin.

Denizcilige 6zgii onaylar

Bkz. ACS880-01...,ACS880-04..., ACS880-11..., ACS880-31...,ACS880-14... and ACS880-
34... +C132 marine type-approved drives supplement(3AXD50000010521 [ingilizce]).
Tasarim kullanim 6mrii beklentisi

Sirlclnin ve genel bilesenlerinin tasarim kullanim 6mri beklentisi, normal cahsma
ortamlarinda on (10) yih asar. Bazi durumlarda stirtict 20 y1l veya daha uzun siire dayan-



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE61348280&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE61348280&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE61348280&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://www.abb.com/drives/documents
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000010521&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000010521&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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abilir. Urtin icin uzun bir kullanim émru elde edilmesi adina, suriict boyutlandirmas;,
kurulum, cahsma kosullan ve 6nleyici bakim planina yénelik tretici talimatlarina uyulm-
ahdir.

Sorumluluk reddi beyanlan

Genel sorumluluk reddi

Uretici (i) uygun olmayan sekilde onanlms veya degisiklik yapilmms; (ii) hatah kullanima,
dikkatsizlige veya kazaya maruz kalmis; (iii) Ureticinin talimatlarina uygun olmayan
sekilde kullamlmis ya da (iv) normal asinma veya yipranma sonucunda arnizalanmis
hicbir Urtine iliskin yukimltlik kabul etmez.

Siber giivenlik sorumluluk reddi

Bu iriin bir ag arabirimi aracih@iyla baglanabilir ve bilgilerle verileri iletebilir isletime
alma araci1 (Drive Composer) ve Urlin arasinda kullanilan HTTP protokoli, glivenliksiz
bir protokoldiir. Uriiniin bagimsiz ve kesintisiz cahsmasi icin, isletime alma aracina ag
aracihgiyla boyle bir baglanti yapilmasi gerekli degildir. Ancak Grin ile Misterinin ag
veya baska bir ag (olmasi durumunda) arasinda glivenli bir baglanti saglamak ve bagl-
antiyr kurmak ve surekli olarak korumak tamamen Musterinin sorumlulugundadir.
Misteri Grlin{, agy, sistemi ve arabirimi her tiir glivenlik ihlaline, yetkisiz erisime, mud-
ahaleye, zorla girmeye, sizmaya ve/veya verilerin ya da bilgilerin calinmasina karsi kor-
umak i¢in tim uygun énlemleri (bunlarla sinirh olmamak kaydiyla 6rnegin giivenlik
duvarlarimin kurulumu, fiziksel erisimin engellenmesi, kimlik dogrulama énlemlerinin
uygulanmasi, verilerin sifrelenmesi, virlis-6nleyici programlarin kurulumu vb.) alacak ve
surdurecektir.

Aksine herhangi bir hiikiim bulunsa bile ve s6zlesmenin feshedilip feshedilmedigine
bakilmaksizin, ABB ve bagh kuruluslan bu gibi glivenlik ihlalleri, yetkisiz erisim, miidahale,
zorla girme, sizma ve/veya verilerin ya da bilgilerin cahnmasiileilgili zararlardan ve/veya
kayiplardan hi¢ bir durumda sorumlu degildir.
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Boyut semalan

ow o

Bu bolumiin icerigi

Bu boliimde surucinin boyut ¢izimleri yer alhir. Boyutlar milimetre ve [in¢] cinsinden
verilmistir.
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R6, IP21 (UL Tip 1)
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R6 - Opsiyon +B056 (IP55, UL Tip 12)
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13

Glivenli moment kapatma
fonksiyonu

Bu boliimiin icerigi
Bu bélim siirlicliniin Glvenli moment kapatma (STO) fonksiyonunu anlatir ve kullaniim-
asina iliskin talimatlar verir.

Acgiklama

UYARI!
A Paralel bagh siirlicliler veya ¢ift sargih motorlar durumunda, motordan momenti
gidermek icin her sirtcide STO etkinlestirilmelidir.

Ornegin, tehlike olustugunda siirliciiyii durduran giivenlik devrelerinin (6rnegin acil
durumda durdurma devresi) nihai aktiator cihazi olarak, Glivenli moment kapatma
fonksiyonu kullanilabilir. Baska bir tipik uygulama ise, surticliye saglanan gii¢ beslem-
esini kapatmadan makinenin elektrikli olmayan parcalan tizerinde cahsma yapmak ya
da temizlik yapmak gibi kisa siireli bakim islemlerine olanak saglayan beklenmedik
devreye almayi 6nleme islevidir.

Glivenlimoment kapatma fonksiyonu etkinlestirildiginde, stirlicli ¢ikis asamasi glic yan
iletkenlerinin kontrol gerilimini devre dis1 birakarak, strlicliniin motorun déndurilmesi
icin gereklimomenti Giretmesini engeller. Glvenlimoment kapatma etkinlestirildiginde
motor cahsiyorsa serbest durus yapar.

Glvenli moment kapatma fonksiyonu, glivenlik fonksiyonunun uygulanmasinda her iki
kanahn da kullamimasi gereken bir yedeklilik mimarisine sahiptir. Bu kilavuzda verilen
guivenlik verileri yedekli kullanim i¢in hesaplanmistir ve her iki kanahn kullamimadig
durumlarda gecerli degildir.



184 Gulvenli moment kapatma fonksiyonu

Guvenli moment kapatma fonksiyonu su standartlara uygundur:

Standart

Adh

IEC 60204-1:2016
EN 60204-1:2018

IEC 61000-6-7:2014

Makine glivenligi — Makinelerin elektrikli ekipmanlarn — Bolim 1:
Genel gereksinimler

Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - B6liim 6-7: Genel standartlar
- Sanayi konumlarninda givenlikle ilgili (fonksiyonel glivenlik) bir
sistemde fonksiyon gerceklestirmesi tasarlanan ekipman igin
badisikhk gereklilikleri

IEC 61326-3-1:2017

Olgiim, kontrol ve laboratuvar kullammn igin elektrik techizatlan
— EMC gereklilikleri — Bolim 3-1: Guvenlikle ilgili sistemler igin ve
glvenlikle ilgili fonksiyonlar gerceklestirmesi tasarlanmis tech-
izatlar icin (fonksiyonel glivenlik) bagisikhk gereklilikleri — Genel
endustriyel uygulamalar

IEC 61508-1:2010

Elektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik giivenlikle ilgili
sistemlerin fonksiyonel glivenligi— Bolim 1: Genel gereksinimler

IEC 61508-2:2010

IEC 61511-1:2017

Elektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik giivenlikle ilgili
sistemlerin fonksiyonel glivenligi - BolUm 2: Giivenlikle ilgili el-
ektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik sistemler igin
gereklilikler

Fonksiyonel glivenlik— Proses endiistrisi i¢in glivenlik enstrimanh
sistemler

IEC 61800-5-2:2016
EN 61800-5-2:2007

Ayarlanabilir hizh elektrikli strict sistemleri. Bolim 5-2: Glivenlik
gereksinimleri — Fonksiyonel

EN IEC 62061:2021

ENISO 13849-1:2015

Makine glivenligi - Glvenlikle ilgili kontrol sistemlerinin fonksiy-
onel glvenligi

Makine giivenligi - Kontrol sistemlerinin giivenlikle iliskili kisimlan
- BOlim 1: Genel tasarim ilkeleri

ENISO 13849-2:2012

Makine giivenligi - Kontrol sistemlerinin giivenlikle iliskili kisimlan
- B6lim 2: Dogrulama

Bu fonksiyon ayrica EN ISO 14118:2018 (ISO 14118:2017) uyarinca belirtildigi gibi bekl-
enmedik devreye almanin 6nlenmesi ve EN/IEC 60204-1'de belirtildigi gibi kontrolsiiz
durdurma (durdurma kategorisi 0) ile uyumludur.

Avrupa Makine Direktifi ve Birlesik Kralhk Makine Besleme (Giivenlik)
Diizenlemelerine Uygunluk

Uygunluk beyani bu bélimiin sonunda sunulmaktadir.
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Kablolama

STO baglantisinin elektriksel 6zellikleri i¢in kontrol Ginitesinin teknik verilerine bakin.

Aktivasyon anahtan

Kablo semalarinda, aktivasyon anahtan [K] tanimlamasina sahiptir. Bu, elle kumanda
edilen anahtar, basmah acil stop butonu ya da bir glivenlik rélesi ya da glivenlik PLC
kontaklan gibi bir bileseni ifade eder.

«  Ellekumanda edilen aktivasyon anahtarn kullanilirsa, anahtar agik konumda kilitlen-
ebilen tipte olmahdir.

«  Roleyada aktivasyon anahtan kontaklan birbirinden 200 ms arahklarla agiimah/kap-
anmahdir.

«  Ayncabir FSO glivenlik fonksiyonlart modiili, bir FSPS glivenlik fonksiyonlar modli
veya FPTC termistér koruma moduli de kullamlabilir. Aynintih bilgi i¢in, modiil
belgesine bakin.

Kablo tipleri ve uzunluklan
- ABB, cift korumabh, ¢ift biikimli kablo kullamimasin 6nerir.

«  Maksimum kablo uzunluklan:
« 300 m (1000 ft), aktivasyon anahtan [K] ve surilcl kontrol Uinitesi arasinda
« 60 m (200 ft), birden fazla stirlicl arasinda
«  Harici gli¢ beslemesi ve birinci kontrol linitesi arasinda 60 m (200 ft)

Not: Anahtarla STO terminali arasindaki kablolarda kisa devre tehlikeli bir hataya neden
olur ve bu nedenle kisa devrenin sebep oldugu riski azaltan ya da ortadan kaldiran bir
guvenlik rélesi (kablo teshisleri dahil) veya kablolama yontemi (blendaj topraklama,
kanal ayirma) kullaniimasi 6nerilir.

Not: Kontrol tnitesinin STO giris terminallerindeki gerilimin "1" olarak yorumlanmasi
icin en az 17 V DC degerinde olmasi gerekir.

Giris kanallarinin darbe toleransi 1 ms'dir.

Koruyucu blendajlarin topraklanmasi

- Aktivasyon anahtan ile kontrol Gnitesi arasindaki kablolardaki blendaj yalnmzca
kontrol Ginitesinde topraklayin.

. iki kontrol linitesi arasindaki kablolarda blendaji yalmzca bir kontrol {initesinde
topraklayin.
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Harici gli¢ kaynag
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2 Kontrol Ginitesi

Aktivasyon anahtan
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Cahsma ilkesi

1.

Guvenli moment kapatma etkinlestirilir (aktivasyon anahtan acilir veya givenlik
rolesi kontaklar agihr).

Sirlcl kontrol tnitesi STO giriglerinin enerjisi kesilir.
Kontrol Uinitesi ¢ikis IGBT'lerinden gelen kontrol gerilimini keser.

Kontrol program, 31.22 parametresiyle tanimlanan sekilde bir gésterge olusturur
(slirtcinln Grin yazihm kilavuzuna bakin).

Parametre, STO sinyallerinden biri veya her ikisi de kapatildiginda veya kayboldug-
unda hangi gostergelerin verilecegini secer. Gostergeler, bu durum gerceklestiginde
slirliciiniin cahsip cahsmadigina veya durdurulup durdurulmadigina da baghdir.

Not: Bu parametrenin STO fonksiyonunun ¢alismasi Uzerinde etkisi yoktur. STO
fonksiyonu bu parametrenin ayarindan badimsiz olarak ¢ahsir: Cahsan bir sirici
bir ya da her iki STO sinyalinin kesilmesiyle durur ve her iki STO sinyali tekrar saglanip
tim hatalar resetleninceye kadar start etmez.

Not: Sadece bir STO sinyali kayb1 bir STO donanimi anzasi veya kablolama anzasi
gibi yorumlandigindan mutlaka bir hata olusturur.

Motor serbest durus yapar (cahsiyorsa). Aktivasyon anahtarn veya glivenlik rolesi
kontaklan agik durumdayken, sirlici yeniden baslayamaz. Kontaklar kapandiktan
sonra, sifirlama gerekli olabilir (31.22 parametresinin ayarina bagh olarak). Strtctyu
baslatmak igin yeni bir start komutu gereklidir.
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Dogrulama testi dahil baslatma

Bir glivenlik fonksiyonunun gilivenli cahsmasinm saglamak icin dogrulama gereklidir.
Makinenin son montajcisy, bir dogrulama testi gerceklestirerek fonksiyonu dogrulam-
ahdir. Test su durumlarda gerceklestirilmelidir:

1. guvenlik fonksiyonunun ilk baslatiimasinda

2. guvenlik fonksiyonunailiskin herhangi bir degisiklikten sonra (devre kartlan, kablo,
bilesenler, ayarlar, invertér moduliiniin degistirilmesi vb.)

glivenlik fonksiyonuyla ilgili tim bakim islemlerinden sonra
4. suricu Urin yazihm gincellemesinden sonra.

5. guvenlik fonksiyonunun dogrulama testinde.

Yeterlilik

Glvenlik fonksiyonunun dogrulama testi, IEC 61508-1 madde 6 uyarnca givenlik
fonksiyonu ve fonksiyonel glivenlik hakkinda yeterli uzmanhga ve bilgiye sahip yetkili
bir kisi tarafindan gerceklestirilmelidir. Test proseddrleri ve raporu bu kisi tarafindan
belgelenmeli ve imzalanmahdir.

Dogrulama test raporlan

imzah dogrulama testi raporlari, makinenin kayit defterinde saklanmahdir. Rapor,
devreye alma faaliyetlerinin ve test sonuglannin belgelerini, anza raporlarina referanslan
ve arnizalann ¢ézdmdini icermelidir. Degisiklikler veya bakim nedeniyle gerceklestirilen
tim yeni dogrulama testleri, kayit defterine kaydedilir.

Dogrulama testi prosediirii

Guvenlik moment kapatma fonksiyonunun kablo baglantis1 yapildiktan sonra, cahsmasim
asagidaki sekilde onaylayin.

Not: Sirliclide +Q972, +Q973 veya +Q982 glvenlik opsiyonu varsa, FSO modiill belgel-
erinde sunulan proseduri de uygulayin.

Bir FSPS-21 modiili takihysa, moduliun belgelerine bakin.

Eylem

K]

UYARI!
Bu giivenlik talimatlarina uyun. Talimatlara uymamamz halinde 6liim ya da yaralanma
s6z konusu olabilir veya ekipman zarar goérebilir.

Baslatma esnasinda motorun rahatca cahstinlabildiginden ve durdurulabildiginden emin| []
olun.

Sirlciyt durdurun (cahsiyorsa), giris gliciinii kapatin ve bir ayinci kullanarak siirlictyt ]
gu¢ hattindan yahtin.

Kablo baglantisi semasina gére STO devresinin baglantilarini kontrol edin. ]
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Eylem

Ayinciyr kapatin ve giict agin. ]

Motor dururken STO fonksiyonunun ¢alismasinm test edin.

« Sdrici igin bir durdurma komutu verin (¢ahsiyorsa) ve motor mili duruncaya kadar
bekleyin.

Sirldclniin asagidaki sekilde cahstigindan emin olun:

« STO devresini agin. 31.22 parametresinde “durduruldu” durumu igin bir gésterim
tammlanmissa, siirlict bir gésterim olusturur (bkz. Grin yazihm kilavuzu).

« STO fonksiyonunun siriicliniin cahsmasinm engelledigini dogrulamak icin bir baslatma
komutu verin. Motor baslamamahdir.

+ STO devresini kapatin.

« Aktif hatalan sifirlayin. Siirliciyd yeniden baslatin ve motorun normal ¢ahsip cahsm-
adigim kontrol edin.

STO fonksiyonunun ¢ahismasini motor cahsirken test edin. ]

« Sdruclyl baslatin ve motorun cahstigindan emin olun.

« STO devresini agin. Motor durmahdir. 31.22 parametresinde ‘cahsiyor’ durumu igin bir
gdsterim tanimlanmissa, siirlict bir gésterim olusturur (bkz. Grin yazihmi kilavuzu).

« TUm aktif hatalan sifirlayin ve siirliciyi baslatmaya ¢cahsin.

« Motor dururken yapilan cahsma testinde, motorun yukanda agiklanchdi gibi durmaya
devam ettiginden ve siirliciiniin cahstigindan emin olun.

« STO devresini kapatin.

« Aktif hatalan sifirlayin. Stirlicllyd yeniden baslatin ve motorun normal cahsip cahsm-
adiginm kontrol edin.

Sirldclnin hata algilamasinin cahsmasini test edin. Motor durdurulabilir veya ¢ahsir dur-|  []

umda olabilir.

« STOdevresinin 1. giris kanahni agin. Motor cahsiyorsa, serbest durus yapmahdir. Stirlicd,
FA81 hata gosterimi olusturur (bkz. Griin yazihmi kilavuzu).

« STO fonksiyonunun sirliciiniin cahsmasini engelledigini dogrulamak icin bir baslatma
komutu verin. Motor baslamamahdir.

« STO devresini kapatin.

« Aktif hatalan sifirlayin. Stirliclyd yeniden baslatin ve motorun normal cahsip cahsm-
adiginm kontrol edin.

« STOdevresinin 2. giris kanalin agin. Motor cahsiyorsa, serbest durus yapmahdir. Stirticy,
FA82 hata gdsterimi olusturur (bkz. Grlin yazihmi kilavuzu).

« STO fonksiyonunun siriciiniin cahsmasin engelledigini dogrulamak igin bir baslatma
komutu verin. Motor baslamamahdir.

« STO devresini kapatin.

- Aktif hatalan sifirlayin. Strliclyi yeniden baslatin ve motorun normal ¢cahsip cahsm-
adigim kontrol edin.

Guvenlik fonksiyonunun glivenli oldugunu ve cahstirma icin kabul edildigini dogrulayan O
dogrulama testi raporunu belgeleyin ve imzalayin.
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Kullanim

1. Aktivasyon anahtarim acin veya STO baglantisina baglanan giivenlik fonksiyonelligini
etkinlestirin.

2. Suraci kontrol Unitesindeki STO giriglerinin enerjisi kesilir ve kontrol Unitesi, cikis
IGBT'lerinden gelen kontrol gerilimini keser.

3. Kontrol programi, 31.22 parametresiyle tanimlanan sekilde bir gosterge olusturur
(stirticlinlin Urtin yazihmi kilavuzuna bakin).

4. Motor yavaslayarak durur (cahsiyorsa). Aktivasyon anahtan veya giivenlik rélesi
kontaklan acgikken sirlicli yeniden baslamayacaktir.

5. Aktivasyon anahtarini kapatarak veya STO baglantisina baglanan glivenlik fonksiy-
onelligini resetleyerek STO'yu devre dis1 birakin.

6. Tekrar baslatmadan dnce tim hatalan sifirlayin.

UYARI!

A Guvenli moment kapatma fonksiyonu, ana ve yardimci devrelerin gerilimini
surucuden ayirmaz. Bu nedenle, slrlicliniin veya motorun elektrikli parcalan Gizer-
indeki bakim cahsmalan, yalnizca suriiclyl beslemeden ve diger tim gerilim
kaynaklarindan yahttiktan sonra gerceklestirilebilir.

UYARI!

A Siricd, stirlict kontrol Ginitesine enerji verilmediginde STO devresindeki herhangi
bir degisikligi algilayamaz veya bellege alamaz. Her iki STO devresi de kapalysa
ve gli¢ geri geldiginde seviye tipi bir baslatma sinyali etkinse sirlciliniin yeni bir
baslatma komutu olmadan baslamasi mimkindur. Sistemin risk degerlendirm-
esinde bunu dikkate ahn.

UYARI!
ASadece sabit miknatish veya senkron reliiktans [SynRM] motorlarda:

Coklu IGBT gui¢ yan iletken anzasi durumunda stirtici, Guvenli Moment Kapatma
fonksiyonunun etkinlestiriimesinden bagimsiz olarak motor saftint maksimum
180/ pderece (sabit miknatish motorlarile) veya 180/2p derece (senkron relliktans
[SynRM] motorlar ile) déndiren bir hizalama momenti iretebilir. p, kutup ciftler-
inin sayi1sin belirtir.

Notlar:

«  Cahsan bir surlicti Glivenli moment kapatma fonksiyonu kullanilarak durdurulursa
siirlici motor besleme gerilimini keser ve motor yavaslayarak durur. Bu tehlikeye
neden oluyorsa veya baska sekilde kabul edilemezse Glivenli moment kapatma
fonksiyonunu etkinlestirmeden 6nce uygun durdurma modunu kullanarak striciyu
ve makineyi durdurun.

- Gilvenlimoment kapama fonksiyonu diger tiim siirilicti fonksiyonlarim gecersiz kilar.
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Bu fonksiyon kasti sabotaj ve hatal kullanima kars etkili degildir.

Guvenli moment kapatma fonksiyonu bilinen tehlikeli durumlan azaltmak igin tas-
arlanmistir. Buna ragmen, her zaman olasi1 tim tehlikeler ortadan kaldinlamaz.
Makinenin montajcisi nihai kullaniciyr kalan riskler hakkinda bilgilendirmelidir.
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Bakim

Devrenin ¢calismasi, baslatma esnasinda dogrulandiktan sonra, STO fonksiyonu periy-
odik dogrulama testleriyle korunmahdir. Yiiksek talep cahsma modunda, maksimum
koruma testi arahgi 20 yildir. Disuk talep cahsma modunda, maksimum koruma testi
arahdi 10 yildir; Glvenlik verileri (sayfa 198) boliumiine bakin.

Dogrulama testi icin iki alternatif prosedir vardir:

1. Mikemmel dogrulama testi. STO devresinin tim tehlikeli arizalarinin test sirasinda
tespit edilecegi kabul edilir. Mikemmel dogrulama testi prosediri ile STO igin
PFD,,4 degerleri glivenlik verileri b8lumiinde verilmistir.

2. Basitlestirilmis dogrulama testi. Bu prosediir, milkkemmel dogrulama testinden
daha hizh ve basittir. STO devresinin tim tehlikeli arnzalan test sirasinda tespit
edilmez. Basitlestirilmis dogrulama testi proseduri ile STO i¢in PFD,,q degeri,
guvenlik verileri bélimuinde verilmistir.

Not: Dogrulama testi proseddrleri yalmzca dogrulama testi icin gegerlidir (periyodik
test, Dogrulama testi dahil baslatma bolimi altindaki madde 5) ancak devrede yapilan
degisikliklerden sonra yeniden dogrulama icin gecerli degildir. Yeniden dogrulama
(Dogrulama testi dahil baslatma altindaki madde 1...4) ilk dogrulama proseddiriine gére
yapilmahdir.

Not: Ayrica, elektromekanik ¢ikisi olan ¢ift kanalh, glvenlikle iliskili sistemler ile ilgili
Avrupa Onaylanmig Kuruluslar koordinasyonu tarafindan yayinlanan CNB/M/11.050
sayih Kullanim Onerisi'ne bakin.

«  Glvenlik fonksiyonuicin gtivenlik biitlinlligi gereksinimi SIL 3 veya PL e (kat. 3 veya
4) olursa, fonksiyon icin dogrulama testi en az ayda bir defa gerceklestirilmelidir.

«  Guvenlik fonksiyonu icin guivenlik butlnltgu gereksinimi SIL 2 (HFT = 1) veya PL d
(kat. 3) olursa, fonksiyon icin dogrulama testi en az yilda bir defa gerceklestiriimel-
idir.

Sirlclniin STO fonksiyonu elektromekanik bilesen icermez

Dogrulama testine ek olarak, makine lizerinde baska bakim prosediirleri gergeklestiril-
irken fonksiyonun cahsmasinin kontrol edilmesi tavsiye edilir.

Siriclyu cahstiran makinelerin rutin bakim programina yukanda agiklanan Guvenli
moment kapatma calisma testini dahil edin.

Baslatma sonrasinda herhangi bir kablo veya bilesenin degdistirilmesi gerekirse ya da
parametreler geriylklenirse Dogrulama testi proseduru (sayfa 190) béliminde belirtilen
testi uygulayin.

Yalmzca ABB onayh yedek parcalar kullanin.

Tim bakim ve deneme testi faaliyetlerini makine kayt defterine kaydedin.
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Yeterlilik

Glvenlik fonksiyonunun bakim ve deneme testi faaliyetleri, IEC 61508-1 madde 6 gereg-
ince glivenlik fonksiyonu hakkinda bilgi sahibi, uzman bir nitelikli kisi tarafindan gerg-
eklestirilmelidir.

Miikemmel dogrulama testi prosediirii

Eylem

O]

UYARI!
Bu giivenlik talimatlarina uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6liim ya da yaralanma
s6z konusu olabilir veya ekipman zarar goérebilir.

STO islevinin calismasin test edin. Motor cahsiyorsa test sirasinda duracaktir. ]

« Sdrici igin bir durdurma komutu verin (¢cahsiyorsa) ve motor mili duruncaya kadar
bekleyin.

Surlclinin asadidaki sekilde cahstigindan emin olun:

« STO devresini agin. 31.22 parametresinde “durduruldu” durumu igin bir gésterim
tammlanmissa, siiriict bir gésterim olusturur (bkz. Grin yazihm kilavuzu).

« STO devresini kapatin.

« Aktif hatalan sifirlayin. Stirliclyd yeniden baslatin ve motorun normal ¢cahsip cahsm-
adigim kontrol edin.

Sirlcinin hata algilamasinin cahsmasini test edin. Motor durdurulabilir veya cahsir dur-| [ ]

umda olabilir.

« STOdevresinin 1. giris kanahni agin. Motor cahsiyorsa, serbest durus yapmahdir. Stiriicd,
FA81 hata g&sterimi olusturur (bkz. Griin yazihmi kilavuzu).

+ STO devresini kapatin.

« TUm aktif hatalan sifirlayin.

« STOdevresinin 2. giris kanahniagin. Motor ¢cahsiyorsa, serbest durus yapmahdir. Stiriicd,
FA82 hata gdsterimi olusturur (bkz. tGriin yazihmi kilavuzu).

+ STO devresini kapatin.

« Aktif hatalan sifirlayin. Stirliciyi yeniden baslatin ve motorun normal ¢ahsip cahsm-
adigim kontrol edin.

Glvenlik islevinin prosediire gore test edildigini dogrulamak igin test raporunu belgeleyin| []
ve imzalayn.

Basitlestirilmis dogrulama testi prosediirii

Eylem

]

UYARI!
Bu giivenlik talimatlarina uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6liim ya da yaralanma
s6z konusu olabilir veya ekipman zarar goérebilir.
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Eylem

]

STO islevinin cahgmasini test edin. Motor cahsiyorsa test sirasinda duracaktir. ]

« Sdrici igin bir durdurma komutu verin (cahsiyorsa) ve motor mili duruncaya kadar
bekleyin.

Sirdciniin asagidaki sekilde calistigindan emin olun:

« STO devresini agin. 31.22 parametresinde “durduruldu” durumu igin bir gésterim
tammlanmissa, siirlict bir gésterim olusturur (bkz. Grin yazihm kilavuzu).

« STO devresini kapatin.

« Aktif hatalan sifirlayin. Stirliclyi yeniden baslatin ve motorun normal ¢ahsip cahsm-
adigim kontrol edin.

Glvenlik islevinin prosediire gore test edildigini dogrulamak icin test raporunu belgeleyin| []
ve imzalayn.
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Hata izleme

Glvenli moment kapatma fonksiyonunun normal cahsmasi sirasinda verilen géstergeler,
slirls kontrol programi parametresi 31.22 ile segilir.

Guvenli moment kapatma fonksiyonu ariza tanisi, iki STO kanahnin durumunu gapraz
karsilastirir. Kanallarin ayn1 durumda olmamasi halinde, bir hata reaksiyon fonksiyonu
gerceklestirilir ve suricu bir FA81 veya FA82 hatasinda agihir. STO'nun yalmzca bir kanah
etkinlestirme gibi yedekli olmayan bir durumda kullanmima girisimi ayni reaksiyonu tet-
ikleyecektir.

Sirlict tarafindan olusturulan géstergeler ve harici tanilama i¢in kontrol Unitesindeki
bir ¢ikisa hata ve uyan gostergelerinin yonlendirilmesine iliskin ayrintilar icin stirtict
kontrol programinin yazihm el kitabina bakin.

Givenli moment kapatma fonksiyonuna iliskin her tlrli anza ABB'ye bildirilmelidir.
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Guvenlik verileri
Glivenli moment kapatma fonksiyonunun giivenlik verileri asagida verilmistir.

Not: Guvenlik verileri yedekli kullanim i¢in hesaplanmistir ve yalnizca her iki STO kanah
kullanihyorsa gecerlidir.
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Glvenlik degeri hesaplamalan i¢in asagidaki sicakhk profili kullanihr:
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AT =71,66 °C sicakhkta yllda 670 agma/kapatma cevrimi
AT = 61,66 °C sicakhkta yilda 1340 agma/kapatma ¢cevrimi
AT =10,0 °C sicakhkta yilda 30 agma/kapatma ¢evrimi

32 °C kart sicakh@y, siirenin %2,0’sinde

60 °C kart sicakhdn, slirenin %1,5’inde

85 °C kart sicakhgy, sirenin %2,3’lGnde

« STO, IEC 61508-2'de tanimlandig gibi bir A tipi glivenlik bilesenidir.

« ilgilianza modlar:

STO gercek olmayan hata verir (glvenli anza)

STO talep edildiginde etkinlestirilmez

“Baski devre kartinda kisa devre” hata modunda bir hata istisnas1 meydana
gelmistir (EN 13849-2, tablo D.5). Analiz, bir seferde tek bir ariza meydana
geldigi varsayimina dayanr.

« STO tepki sureleri:

STO reaksiyon siiresi (tespit edilebilir en kisa kesinti): 1 ms

STO tepki suresi:

- R3ve R6 kasalar: 2 ms (tipik), 10 ms (maksimum)

- R8kasa: 2 ms (tipik), 15 ms (maksimum)

Hata tespit suresi: 200 ms'den daha uzun sure icin farkh durumlardaki kanallar
Hata reaksiyon siresi: Hata algilama suresi + 10 ms.

. Gosterge gecikmeleri

STO hata gosterimi (parametre 31.22) gecikmesi: < 500 ms
STO uyan gosterimi (parametre 31.22) gecikmesi: < 1000 ms.

Terimler ve kisaltmalar

Terimveya | Referans Aciklama
kisaltma
Cat. ENISO 13849-1 Bir kontrol sisteminin glivenlikle iliskili pargalarinin, hatalara

kars1 direnclerine ve parcalarin yapisal diizenlenmeleri, hata
algilamasi ve/veya glivenilirliklerine gére elde edilen hata
durumundan sonraki davraniglarina gére simflandinimas.
Kategoriler sunlardir: B, 1, 2, 3 ve 4.

CCF EN ISO 13849-1 Temel nedenli anza (%)

DC EN ISO 13849-1 Anza teshis kapsami (%)

HFT IEC 61508 Donanim hata toleransi

MTTFp EN ISO 13849-1 Tehlikeli anzaya ortalama siire: (Toplam yasam Unitesi sayis1)
/ (toplam tehlikeli, tespit edilemeyen anza sayis1) belirli bir
olclim arah@inda ve belirtilen kosullarda

PFDavg IEC 61508 Talep halinde ortalama tehlikeli anza olasih@, yani, bir talep

meydana geldiginde belirtilen glivenlik fonksiyonunu yerine
getirmek icin glivenlikle ilgili sistemin ortalama kullamlabilir
olmama durumu
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Terimveya | Referans Aciklama

kisaltma

PFH IEC 61508 Saatte ortalama tehlikeli anza sikh@y, yani, belirli bir zaman
icinde belirtilen giivenlik fonksiyonunu yerine getirmek icin
glvenlikle ilgili sistemin ortalama tehlikeli anza sikhd

PFHdiag IEC/EN 62061 STO tamlama isleviigin saatte ortalama tehlikeli anza sikhdn

PL EN ISO 13849-1 Performans seviyesi. SIL, a...e dlizeylerine karsihk gelir

Dogrulama | IEC 61508, IEC Gerekirse bir onarimin, sistemi "yeni gibi" bir duruma veya

testi 62061 uygulamada bu duruma olabildigince yakin bir duruma geri
ylkleyebilmesi amaciyla glivenlikle ilgili sistemdeki arizalan
tespit etmek icin yapilan periyodik test.

SC IEC 61508 Sistematik kapasite (1...3)

SFF IEC 61508 Glvenli anza oram (%)

SIL IEC 61508 Glvenlik bltinlik diizeyi (1...3)

STO IEC/EN 61800-5-2 | Guvenli moment kapatma

71 IEC 61508-6 Dogrulama testi arahgi. T3, glivenlik fonksiyonu veya alt
sistem i¢in olasihksal hata oranim (PFH veya PFD)
tanimlamada kullamlan bir parametredir. SIL kapasitesinin
gecerliligini korumak i¢in maksimum T arahdinda bir
dogrulama testi gerceklestirmek gereklidir. PL kapasitesinin
(EN 1SO 13849) gecerliligini korumak i¢in aym arahga
uyulmahdir.
Aynica Bakim bolimiine bakin.

™ ENISO 13849-1 Gorev siiresi: glivenlik fonksiyonu/cihazinin kullanim amacim
kapsayan siire. Gorev siresi dolduktan sonra, glivenlik cihaz1
degistirilmelidir. Verilen Tpm degerlerinin bir garanti veya
teminat gibi gériilemeyecegini unutmayin.

ADiag_d IEC 61508-6 STO tanilama islevi tehlikeli anza oram (saat basina)

ADiag_s IEC 61508-6 STO tanilama islevi glivenli anza oran (saat basina)

TUV sertifikasi

TOV sertifikasi internette www.abb.com/drives /documents adresinden temin edilebilir.
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Uygunluk beyanlan

EU Declaration of Conformity
Machinery Directive 2006/42/EC

We
Manufacturer: ABB Oy
Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +358102211

declare under our sole responsibility that the following products:

Frequency converters

ACS880-01/-11/-31
ACS880-04/-04F/-M04/-14/-34

with regard to the safety functions

- safe Torque Off
- Safe stop 1, Safe stop emergency, Safely-limited speed, Safe maximum speed, control, ion of start-up

(with FSO-12 option module, +Q973, encoderless)
- Safe stop 1, Safe stop emergency, Safely-limited speed, Safe maximum speed, Safe brake control, Safe speed monitor, Safe direction,
Prevention of unexpected start-up (with FSO-21 and FSE-31 option modules, +Q972 and +L521, encoder supported)

- safe motor (with FPTC-01 i ion module, +L536)

- Safe stop 1 (SS1-t, with FSPS-21 PROFlsafe module, +Q986)

are in conformity with all the relevant safety component requirements of EU Machinery Directive 2006/42/EC, when the listed safety functions are
used for safety component functionality.

The following harmonized standards have been applied:

EN 61800-5-2:2007 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2: Safety requirements -
Functional

EN IEC 62061:2021 Safety of machinery - Functional safety of safety-related control systems

EN SO 13849-1:2015 Safety of machinery - Safety-related parts of control systems. Part 1: General
requirements

ENISO 1384922012 Safety of machinery - Safety-related parts of the control systems. Part 2:
Validation

EN 60204-1:2018 Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part 1: General
requirements

The following other standards have been applied:

IEC 61508:2010, parts 1-2 Functional safety of electrical / electronic / programmable electronic safety-
related systems

IEC 61800-5-2:2016 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2: Safety requirements -
Functional

The product(s) referred in this Declaration of conformity fulfil(s) the relevant provisions of other European Union Directives which are notified in
Single EU Declaration of conformity 3AXD10000497831.

Authorized to compile the technical file: ABB Oy, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.

Helsinki, August 31, 2022

C 2 Oate

Signed for and on behalf of:
Mika Vartiainen Aaron D. Wade
Local Division Product Unit Manager
Manager ABB Oy
ABB Oy

Document number 3AXD10000099646

Page 1of 1
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Declaration of Conformity
Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

we
Manufacturer: ABB Oy
Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +3581022 11

declare under our sole responsibility that the following products:

Frequency converters
ACS880-01/-11/-31
ACS880-04/-04F/-M04/-14/-34
with regard to the safety functions
- safe Torque Off
- safe stop 1, Safe stop emergency, Safely-limited speed, Safe maximum speed, Safe brake control, Prevention of unexpected start-up
(with FSO-12 option module, +Q973, encoderless)

- safe stop 1, Safe stop fely-limited speed, Safe maximum speed, Safe brake control, Safe speed monitor, Safe direction,
Prevention of unexpected start-up (with FSO-21 and FSE-31 option modules, +Q972 and +L521, encoder supported)

- safe motor temperature (with FPTC-01 thermistor protection module, +L536)

- Safe stop 1 (SS1-t, with FSPS-21 PROFIsafe module, +Q986)

are in conformity with all the relevant safety component requirements of the Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008, when the listed
safety functions are used for safety component functionality.

The following designated standards have been applied:

EN 61800-5-2:2007 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2: Safety requirements -
Functional

EN IEC 62061:2021 Safety of machinery - Functional safety of safety-related control systems

EN IS0 13849-1:2015 Safety of machinery - Safety-related parts of control systems. Part 1: General
requirements

EN IS0 13849-2:2012 Safety of machinery - Safety-related parts of the control systems. Part 2:
Validation

EN 60204-1:2018 Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part 1: General

requirements
The following other standards have been applied:

EN 61508:2010, parts 1-2 Functional safety of electrical / electronic / programmable electronic safety-
related systems

EN 61800-5-2:2017 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2: Safety requirements -
Functional

The product(s) referred in this declaration of conformity fulfil(s) the relevant provisions of other UK statutory requirements, which are notified in
a single declaration of conformity 3AXD10001326405.

Authorized to compile the technical file: ABB Limited, Daresbury Park, Cheshire, United Kingdom, WA4 4BT.

C o ate

Mika Vartiainen Aaron D. Wade

Helsinki, August 31, 2022
Signed for and on behalf of:

Local Division Product Unit Manager
Manager ABB Oy
ABB Oy

Document number 3AXD10001329538

Page 10f1
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14

Ortak mod, du/dt ve sinis
filtreleri

Bu boliimiin icerigi
Bu bolimde sirici icin ek filtrelerinin nasil secilecegi anlatilmaktadir.

Ortak mod filtreleri

Ortak mod filtresi icin
bélimiine bakin. R8 kasa i¢in ortak mod filtresi secenek kodu +E208 ve ayrica
3AXD50000017270 siparis numarasiyla mevcuttur. R3 ve R6 kasalar icin filtre yerlesiktir.

Kurulum talimatlar icin bkz.

du/dt filtreleri

du/dt filtresi ne zaman gerekli olur?

bolimiine bakin.


http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015179&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015179&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015179&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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du/dtfiltre tipleri

Tip du/dt filtre tipi Tip du/dt filtre tipi
ACS880-11 ACS880-11

Up =400V Un =500V

09A4-3 NOCHO0016-6X 07A6-5 NOCHO0016-6X
12A6-3 NOCHO0016-6X 11A0-5 NOCHO0016-6X
017A-3 NOCH0030-6X 014A-5 NOCHO0030-6X
025A-3 NOCH0030-6X 021A-5 NOCHO0030-6X
032A-3 NOCHO0070-6X 027A-5 NOCHO0070-6X
038A-3 NOCHO0070-6X 034A-5 NOCHO0070-6X
045A-3 NOCHO0070-6X 040A-5 NOCHO0070-6X
061A-3 NOCHO0070-6X 052A-5 NOCHO0070-6X
072A-3 NOCHO0120-6X 065A-5 NOCHO0120-6X
087A-3 NOCHO0120-6X O077A-5 NOCHO0120-6X
105A-3 NOCH0120-6X 101A-5 NOCHO0120-6X
145A-3 FOCHO0260-70 124A-5 FOCHO0260-7X
169A-3 FOCHO0260-70 156A-5 FOCHO0260-7X
206A-3 FOCHO0260-70 180A-5 FOCHO0260-7X

3AXD00000588487

Filtrelerin tanim, kurulumu ve teknik verileri
Bkz. AOCH and NOCH du/dt filters hardware manual (3AFE58933368 [ingilizce]) veya
FOCHxxx-xx du/dt filters hardware manual (3AFE68577519 [ingilizce]).
Siniis filtreleri
Motor ve surtct uyumlulugunun kontrol edilmesi (sayfa 55) bélimiine bakin.
Siiriicii icin bir siniis filtresi secme

Asagidaki tabloda, TDK (daha 6nce Epcos) tarafindan 6nceden secilmis sinus filtreleri
listelenmektedir.

Tip Siniis filtresi tipi 7] Pn Is1 yayrihm Giiriiltii
Acs8go-11 Siirlicii | Filtre | Toplam

A KW w w w dB(A)
Un =400V
09A4-3 B84143V0011R229 9,2 4,0 226 80 316 2
12A6-3 B84143V0016R229 12,1 5,5 329 80 409 72
017A-3 B84143V0025R229 16 7,5 395 140 535 75
025A-3 B84143V0025R229 24 11 579 140 719 75
032A-3 B84143V0033R229 31 15 625 160 785 75
038A-3 B84143V0050R229 37 18,5 751 220 971 78



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE58933368&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68577519&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

Ortak mod, du/dt ve sinus filtreleri 207

Tip Siniis filtresi tipi I Pn Is1 yayihm Giiriilti
ACs880-11 Siiriici | Filtre | Toplam
A kw w w w dB(A)
045A-3 B84143V0050R229 43 22 912 220 1132 78
061A-3 B84143V0066R229 58 30 1088 250 1338 78
072A-3 B84143V0075R229 64 30 1502 310 1812 79
087A-3 B84143V0095R229 7 37 1904 400 2304 79
105A-3 B84143v0130S230 91 55 1877 600 2477 80
145A-3 B84143V01625229 126 75 2963 550 3513 80
169A-3 B84143V01625229 153 90 3168 550 3718 80
206A-3 B84143V0230S229 187 110 3990 900 4890 80
Un =500V
07A6-5 B84143V0011R229 7,0 3,0 219 920 309 72
11A0-5 B84143V0011R229 10,2 4,0 278 90 368 72
014A-5 B84143V0016R229 13 5,5 321 80 401 70
021A-5 B84143V0025R229 20 7,5 473 140 613 75
027A-5 B84143V0033R229 25 11,0 625 160 785 75
034A-5 B84143V0050R229 32 15 711 220 931 78
040A-5 B84143V0O050R229 35 18,5 807 220 1027 78
052A-5 B84143V0066R229 44 22 960 250 1210 78
065A-5 B84143V0066R229 52 30 1223 250 1473 78
077A-5 B84143V0075R229 61 37 1560 310 1870 78
101A-5 B84143V0130S230 80 45,0 1995 630 2625 80
124A-5 B84143v0130S230 104 55,0 2800 630 3430 80
158A-5 B84143V01625229 140 75,0 3168 550 3718 80
180A-5 B84143V01625229 161 90,0 3872 550 4422 80
3AXD00000588487
Tanimlar
P, Tipik motor glicu
A 40°C'de asin yik olmadan surekli olarak kullamlabilen surici-filtre
kombinasyonu nominal akimi.
Gurultd Gurdltu seviyesi, striici ve filtre icin birlesik bir degerdir. Is1 dagihm,
filtreye ait bir degerdir.
Deger kayb1

Surucl kontrol programindaki 6zel ayarlar icin deger diislirme (sayfa 144) bolimiine
bakin.

Aciklama, kurulum ve teknik veriler

Filtre veriformlanicin http://en.tdk.eu/ adresine gidin. Aynca bkz. Sine filters hardware
manual (3AXD50000016814 [ingilizce]).



http://en.tdk.eu/
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000016814&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000016814&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Daha fazla bilgi

Uriin ve servis ile ilgili sorular

Urtinile ilgili her tirlt sorunuzu, s6z konusu Unitenin tip kodu ve seri numarasi
ile birlikte yerel ABB temsilcinize yoneltin. ABB satis, destek ve servis noktalarina
www.abb.com/searchchannels adresinden ulasabilirsiniz.

Uriin egitimi
ABB Uriin egitimi hakkinda bilgi almak i¢in, new.abb.com/service/training adresine
gidin.

ABB kilavuzlan hakkinda geri bildirimde bulunma

El kitaplarnnmiz hakkindaki yorumlarimzi bekliyoruz. new.abb.com/drives/manuals-
feedback-form adresine gidin.

internetteki belge kiitiiphanesi

El kitaplarnm ve diger UGrlin belgeleriniinternette www.abb.com/drives /documents
adresinde PDF formatinda bulabilirsiniz.

a4 (frozen)
PDF-A5
Created 2022-10-14, 11:26:18
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