MOTION SERVICES

ABB Air Gap Inspector
In-situ-inspektion fér motorer och generatorer

ABB:s erfarenhet som
tillverkare sakerstal-

ler idrifttagning av
hégsta kvalitet, sdkerhet
och effektivitet

Hogkvalitativ visuell inspektion

ABB Air Gap Inspector erbjuder hégkvalitativ visuell
inspektion av stator, rotor och lindning hos stora
elektriska motorer och generatorer, utan tidskra-
vande rotoruttag.

ABB Air Gap Inspector besar av en ultra-slim robot
som obehindrat rér sig i maskinens luftgap och leve-
rerar en effektivare inspektion an vad som ar méjligt
med konventionella boroskop-metoder.

Tjansten bidrar till att forbattra det férebyggande
underhallsarbetet inklusive ABB:s férebyggande un-
derhallsniva L3 och ABB Ability™ LEAP (Life Ex-
pectancy Analysis Program), genom att leverera ett
battre beslutsunderlag med potential att reducera
risk, stillestandstid och kostnad i samband med
stdrre planerade underhallsinsatser.

Forbattrat underhall

ABB:s rekommenderade underhallsprogram fér mo-
torer och generatorer bestar av fyra nivaer (L1-L4),
dar underhallsatgarder schemaldggs 6ver en ma-
skins hela livscykel.

Under ett planerat L3-underhall (nar skdldar tas bort,
men rotorn ar pa plats) hjalper ABB Air Gap Inspector
att leverera en effektiv visuell inspektion av stator
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Air Gap Inspector ar en ultra-slim
robot som ror sig i luftgapet mellan
stator och rotor.
Inspektionsroboten gor det majligt
att undersdka status och identifiera
fel utan att behdva genomfora ett
tidskravande rotoruttag.

och rotor genom att underséka delar som normalt
inte ar tillgangliga i detta skede. De data som produ-
ceras bidrar till tidig upptackt av problem som an-
nars bara skulle kunna bli synliga under L4-underhall.

I de fall dar det inte ar mojligt att ta ut rotorn under
L4-underhall (t.ex. pa grund av utrymmes- eller at-
komstbegransningar), kan L3-underhall utféras till-
sammans med ABB Air Gap Inspector. Detta kan na-
turligtvis inte helt ersatta L4-underhall, men det kan
ge ytterligare information om maskinens status, vil-
ket hjalper till i planeringen av ytterligare
underhallsatgarder.

Forbattrad livslangdsanalys

ABB Ability™ LEAP analyserar tillstandet hos stator-
lindningens isolationssystem i stora elektriska ma-
skiner, den mest driftkritiska komponenten i hg-
spanda motorer och generatorer.

En detaljerad visuell inspektion i kombination med
ABB Ability™ LEAP bidrar till att 6ka férstaelsen for
LEAP-analysen. ABB Air Gap Inspector kan lokalisera
eventuella fel som upptacks av ABB Ability™ LEAP.
Dessa fel - t.ex. féroreningar, partiell urladdning
(glimning) och I6sa kilar - bekraftas av inspektions-
roboten och deras exakta lage och allvarlighetsgrad
kan beddémas.



Ol Inspektionsrobot
med justerbara
magnetiska
sparmoduler.

02 Komplett utrustning
for in-situ-inspektion.

02

Bred tillampning

Den 8,5 mm tunna inspektionsroboten rér sig i luft-
gapet mellan stator och rotor med hjalp av juster-
bara magnetiska sparmoduler. Den &r utrustad med
fem kameror och dess moduléra, konfigurerbara de-
sign sdkerstaller att den passar i ett brett utbud av
motorer och generatorer.

Till skillnad fran konventionella inspektionsanord-
ningar som ar begransade till turbo-/hydrogenera-
torer med mycket stora luftgap kan ABB Air Gap In-
spector anvandas pa alla stora synkrona motorer
och generatorer med luftgap ned till 10 mm.

Hardvara och metodik

Utrustningen for in-situ-inspektion bestar av fol-
jande komponenter:

ABB Air Gap Inspector, en ultra-slim
inspektionsrobot inklusive justerbara magnetiska
sparmoduler.

Lank fér anslutning av inspektionsrobot till
styrenheten.

Kontrollsystem fér att styra inspektionsroboten.
Display for live-feed.

Inspektionsrobotens fem kameror ar placerade sa
att det ar mojligt att hdmta in data i flera olika rikt-
ningar samtidigt. Kamerans brannvidd ar justerbar
for att passa olika typer av motorer och generatorer.

Roboten ar aven utrustad med lysdioder bredvid
varje kamera med méjlighet f6r anvandaren att jus-
tera ljusstyrka efter behov.

De frontmonterade sidokamerorna kan vinklas fér
att ge basta mojliga bild av féremal som t.ex. stator-
tander och luftkanaler. Servicetekniker kan i realtid
folja utdata fran kamerorna via kontrollenhetens
display samtidigt som hégupplost videoflode spelas
in for framtida analys.

ABB Air Gap Inspector faster sig pa statorn med
hjdlp av magneter som finns lokaliserade under in-
spektionsrobotens sparmoduler. Avstandet mellan
sparmodulerna ar justerbart vilket gor att inspek-
tionsroboten passar till en mangd olika motor- och
generatorutféranden.

Viktiga funktioner och férdelar

- Visuell inspektion utan tidskravande rotoruttag.

« 100% enhetlig, hogupplost tackning 6ver hela
statorkarnans langd.

- All data registreras for vidare analys och

expertutvardering vid behov.

Tillater konsekvent repeterbarhet av inspektioner.

- Kan leverera bade film och stillbilder.

ABB Sverige

Contact Center

Telefon: 010-732 50 00

E-post: contact.center@se.abb.com

abb.com/se

Vi forbehaller oss ratten att gora tekniska
andringar eller andra innehallet i detta do-
kument utan foregdende meddelande. Nar
det gdller inkdpsorder ska de dverens-
komna uppgifterna rada.

ABB tar inget ansvar for eventuella fel eller
eventuell brist pa information i detta do-
kument.

Viforbehaller oss alla rattigheter till detta
dokument och dess innehall. Reproduk-
tion, anvandning och spridning till tredje
part eller utnyttjande av innehallet - helt
eller delvis - ar forbjudet utan foregaende
skriftligt samtycke fran ABB.
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