Sirliciiyl vidalarla monte etmek icin 2. Motor kablosunu soyun. Kablo blendajim

“ ll ll . motorun altinda topraklayin. Motor kablosu

" l. l. 1. Pakette bulunan montay 7 : blendajim bikerek bir demet haline getirin ve 000
sablonu parcasim kesip uygun sekilde isaretleyip topraklama terminaline _
I Gikararak montaj baglayin. Faz iletkenlerini U2, V2 ve W2 Ll s
ABB MAKINE SURUCULERI ?‘;‘;‘;L‘T: f:‘n“ yerlerini terminallerine baglayin. Pide® $-8-%
ee oo _ee ¥ 'y' . . 3. Fren direnci kullamyorsanmiz fren direnci O o=
ACS355 sirucller 2. Montajvidalan icin delik kablosunu BRK+ ve BRK- terminallerine baglayin. g
aginve uygun dbel Blendajh bir kablo kullanin ve topraklama

H]Zh kU rU | U m Ve ba§ |atma k] |aVUZU z:i;ankra] elemanlanm kelepgesi altinda topraklayin. U Y

4. BRK+ ve BRK- terminal vidalarinin sikildigindan
emin olun. Kablolan terminallere baglamiyorsamz da bu adimi uygulayin.

3. Montaj vidalarim takin.
Vida bas ile montaj
ylzeyi arasinda bosluk
birakin.

5. Kablolan mekanik olarak siirliciiniin disina baglayin.

10. Kontrol kablolarim baglama

Baglantilan sectiginiz uygulama makrosunun varsayilan kontrol baglantilarina
gore yapin.

Varsayilan 1/0 baglantilarn (ABB standart makrosu)

9902 parametresi 1 (ABB STANDARDI) olarak ayarlandiginda, semada 1/0
baglantilan gdsterilir.

4. Sirlciyld montaj
deliklerine yerlestirin.

5. Montaj vidalarim sikin.

se _se e .o s . XlA
Siirliciyu DIN rayina monte etmek i¢in - -
e 1 SCR |Sinyal kablosu blendaj (ekran)
1. Surlcunln Ust kisrmm c ¢ 5
DIN montaj rayina l I i 2 Al |Cikis frekansi referansi: 0 ... 10 V
sekilde gbsterilen agiyla ~— | 3 | GND [Analog giris devresi, ortak
yerlestirin. ) | | | - -
‘- T | 4 +10V |Referans gerilimi: +10 VDC, maksimum 10 mA
. Surlcuyu 1...10koh
2 zg;g;fgu duvara onm | 5 Al2  [Hazir deger olarak kullammda degil. 0 ... 10 V
e e P | 6 GND |Anal iris d i, ortak
3. Siriiciniin diizgiin | nalog ginis devres, orta
0 monte edildiginden I | 7 AO  |Cikis frekansi degeri: O ... 20 mA
3 ] emin olun. 8 GND [Analog ¢ikis devresi ortak ucu
» e e - maks. 500 ohm = 4)
A 4. SHFHCHyH s?km_ek ein 9 | +24V |Yardimai gerilim gikig: +24 VDC, maks. 200 mA
; slirticiinlin tizerindeki serbest birakma koluna basin.
10 | GND |Yardimai gerilim cikigi ortak ucu
6' Kelepge pla'ka'la'rllnl| ta'kln‘ [ 11 | DCOM |[Dijital giris ortak ucu
1. Kelepge plakasini, | 2| on Stop (0) / Start (1)
verilen vidalarla |~ -
strlictiniin altindaki — 13| DI2 |ileri(0) / Geri (1)
plakaya takin. Egi 14 | DI3 |Sabit hiz secimi®
2. Kasatipleri RO...R2: L 5| Dia |sabitme secimi 2
1/0 kelepge plakasim
v/erilen v?galgrla 1/0 /— 16 DI5 [Hizlanma ve yavaslama se¢imi 3
kelepge plakasina takin. X1B
17 |ROCOM Role cikis1 1
o . . Hata yok [Hata (-1
Giivenlik talimatlan 18 | RONC :, ata yok Hata (1)
- —— 7. Yahtim direncini 6lcme @ 19 | RONO |
UYARI! Bu talimatlara uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da . o . . o 20 | DOSRC Difital akis. maks. 100 MA
yaralanma séz konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir. Kalifiye Kuzey Amerika'da yahtimin 8l¢iilmesi genellikle gerekli degildir. j Hallta ygk [?—iata ]
bir elektrik¢i degilseniz elektrik montaj ve bakim islerini yapmayin. Siirlicii: Surliclye zarar verebilecegi i¢in, strlicinin Uzerinde gerilim tolerans & 21 | DOOUT <§z
veya yaltim direnci testleri gerceklegtirmeyin. 22 | DOGND
* Sirlci girig gliciine baghyken, siirlicli, motor kablosu, motor veya kontrol Giris glicii kablosu: Giris gli¢ kablosunun yahtimin siricliye baglamadan énce XICSTO
kablolan lizerinde cahsmayin. Cahsmaya baslamadan 6nce, surliclyi tim Olciln. Yerel diizenlemelere uyun. o :
tehlikeli gerilim kaynaklarindan yahtin ve gahsmaya baslamamn gtivenli Motor ve motor kablosu: —Q/ﬂ— 1 | OUT1 |Giivenlimoment kapatma (STO). Stirliciiniin baslamas icin
oldugundan emin olun. Girig giiciiniin baglantisim kestikten sonra her zaman 1. Motor kablosunun motora bagh oldugundan ve U2, V2 ve W2 siiriicii gikig &4 > | out2 :ier:]ki;\ii\;irlfll::r’::;:lr:r?l:::&l(ﬁl'z:r?adséls);a2ut\;fiTr:l; ds;’f‘;:‘n'_
5 dakika bekleyerek ara devre kondansatorlerinin bosalmasim saglayin. terminalleriyle baglantisimin kesik oldugundan emin olun. - 3 o t,s,.ff gbsterilmektedir. STO kﬂuyam.m]yorfa fabriﬁadf
. & i i g triicl Gzeri . s takilan atlayicil, inde birakin. Ayrica bkz. bélii
Dgnen sabit mlkn.atlsh.blr motor baghyken surict uzennde.gah§njaym.. 2. Her faz iletkeni ile koruyucu topraklama c?ul::/,amiﬂﬂfﬁﬁg?mi (g;ol)n yrica bkz. balim
Donmekte olan bir sabit miknatish motor giris ve ¢ikis terminalleri dahil iletkeni arasindaki yahtim direncini dlgmek icin 4 IN2 :
olmak lizere, stirlictiye enerji saglar. 1000 V DC gerilim kullanin. Bir ABB motor icin 1) Vekts d dImis o halind 3)0= 2202ve 2203 treler .
. . 3 3 0 ekKtor modunun segiimig olmasi halinde = ve parametrelerine gore
1. Teslimati ambala]lndan glkarma yaI1°t1m dLrenC] lgokMOhm,dan fazla |O|mahd|]r hiz referans olarak AlL kullambhr. rampa sireleri. 1 = rampa sireleri 2205ve
(25°C/77°F sicakhkta). Diger motorlarin yahtim 2) Bkz. 12 SABIT HIZLAR parametre grubu: 2206 parametrelerine gére.
Kurulumunu yapmaya hazir olana kadar siiriiciiyli paketinden ¢ikarmayin. direnci icin Ureticinin belgelerine bakin. Motor DI3 [ DI4 [Gahsma (par.) 4) Kelepge altinda 360 derece topraklama.
Paketten ¢ikardiktan sonra siirlicliyl toz, kalinti ve nemden koruyun. Asadidaki icindeki nem yalhtim direncini diiglrdr. Motor 0 0 [All iizerinden hiz ayan
6gelerin bulundugundan emin olun: Lgmdte nem “callo!yggr;uf@lunuyorsamz, motoru U1-PE, V1-PE, W1-PE 1 0 [H1z1(1209
. n m n.
* kelepge plakalan, kelepceler ve vidalar urutun ve olcumu tekrariayn 0 1 |[Hiz2(1203)
* endustriyel ag sistemi segenegi topraklama plakast 8. Siiriiciiniin topraklama sistemiyle uyumlu L1 |He3(209
* panelkapadi oldugundan emin olun

* montaj sablon ki ntegredir g rd
ontaj gablonu, pakete entegred TUm suricd tiplerini simetrik topraklamah TN-S sisteme baglayabilirsiniz (orta Baglant] proseduru

¢ hizh kurulum ve baglatma kilavuzu topraklamah delta). Enduiktif kuplaji 6nlemek igin sinyal

¢ olasi segenekler (uzatma modiilleri, kontrol panelleri). Siiriiciiyii bir kése topraklamal delta sistemine veya IT sistemine (topraklamasiz kablosu c¢iftlerini terminallere miimkin

Ogelerde hasar belirtisi olmachigindan emin olun. veya yiiksek direngli topraklamah) baglamadan 8nce metal EMC filtresi topraklama $|d“§“”|c; y?:(lnﬁlkadar bﬁkkﬁmlﬁ tll(’tun-
= : : vidasin gikarin. Siriiclide plastik EMC vidasi varsa (ACS355-03U-... tip kodu olan erminal baglantiarinin sikma torku

2. Kondansatérleri yenileme siirliciiler) vidanin cikanimas: gerekmez. 0,4 N-m'dir (3,5 lbf-ing).

Suriicliye bir y1l veya daha uzun bir siire gii verilmediyse DC baglantisi 1. Terminal kapagim ¢ikarin.

9. Gug kablolarim baglama 2. Kablonun dis yahtimin1 soyun ve

Baglant1 semasi (blendajh kablolar) ¢iplak blendaji kelepge altinda
360 derece topraklayin.

kondansatérlerini yenilemeniz gerekir. Uretim tarihi tip tammlama etiketinde
bulunur. Bkz. Guide for capacitor reforming (3AFE68735190 [Ingilizce]).

3. Kablolan ve sigortalar segme

« Giic kablol in. Verel diizenlemel ACS355 3. iletkenleri dogru kontrol
li¢ kablolarim segin. Yerel diizenlemelere uyun. o Tvi Twa terminallerine baglayin.

kablo (VFD kablosu) kullanmamz énerir. o T T Fer bir Giftin ¢ K

* Motor kablosu: En iyi EMC performansi i¢in simetrik blendajh kablo | Ffi [ I R - I ﬁT\ ner ir ¢ittin toprakiama .
(VFD kablosu) kullamn. Simetrik blendajh kablo ayrica yatak akimlarim, | 1 L 4+ 1 @ ‘7 ‘ d @ C | | = iletkenlerini blikiin ve demeti SCR

| |

| T

motor yahtirm lGzerindeki stresi ve agsinmay1 azaltir.

|
1
* Giris glicii kablosu: ABB, en iyi EMC performansi icin simetrik blendajh | BRK+| BRK- Uz | v2 | w2
s9 yi EMC p c j | PE | L) | N @) ® 4. Cift ekranh kablolar icin kablodaki
|
|
: (1) terminaline baglayin.

* Giig kablosu tipleri: IEC kurulumlarinda, bakir veya alliminyum kablolar 5. Kontrol kablolarimt mekanik olarak
kullanin (izin verildiyse). UL kurulumlarinda yalmzca bakir kablolar @ slirlctinlin disina baglayin.
kullanin.

¢ Akim degeri: maks. yik akimi.
* Gerilim degeri: min. 600 V AC.
¢ Sicakhk degeri: IEC kurulumlarinda, siirekli olarak kullanilan iletkenin en

kullanacaksamz STO iletkenlerini

\
] kapatma (STO) fonksiyonunu
D I

dogru terminallere baglayin.

1

I

|

I

I

@ ‘: | J @\ :

| I 6. Istege bagh Glvenli moment

L ! |

| I

| I

I

I

J

|
|
|
|
70°C (158°F) maksi izi il khk degeri hip bir kabl : ST Y L L |
az maksimum izin verilen sicakhk degerine sahip bir kablo -\ " e o N -
segin. UL kurulumlannda, en az 75°C (167°F) nominal degere sahip bir ! 1 I istege Ea_ﬁ;h fren v Ggrgklrs;]ie%g. Ik?.ig.hterlldnustnyel
kablo segin. : C | ‘rﬁ direnci veya ag sistemi moddiliind takin.
* Boyut: Tipik kablo boyutlar i¢in Sigortalar ve tipik giris besleme kablosu | \ ,\ ,ﬁ Loy ortak DC 8. Terminal kapadim kaydirarak tekrar
boyutlarive maksimum kablo boyutlan i¢in Gli¢ kablolari i¢in terminal I yerine takin.
verileri bolumine bakin. TS
* Kontrol kablolarini segin. Analog sinyaller igin ¢ift blendajh biikiimli ¢ift kablo PE Lo L2 13
kullamn. Dijital, réle ve 1/0 sinyalleri icin ¢ift blendajh veya tek blendajh kablo LN
kullamin. 24 V ve 115/230 V sinyallerini aym kabloda ¢ahstirmayin. 1. iki koruyucu topraklama iletkeni. PE iletkenin kesit alam 10 mm? Cu veya 11. Teslimata dahil edildiyse kontrol panelini takma
*  Siiriiciiyli ve giris giic kablosunu dogru sigortalarla koruyun. Bkz. Sigortalar 16 mm? Al degerinin altindaysa IEC/EN/UL 61800-5-1 surlici guvenligi
ve tipik giris besleme kablosu boyutlari. standardina gore iki PE iletkeni kullanilmasi gerekir. Ornegin, dérdiinci 12. Si.ll"i.lci.lyi.l devreye alma
iletkene ek olarak kablo blendajim kullanabilirsiniz.
4. Kurulum alaniniinceleme 2. Dérdiincil iletkenin veya blendajin iletkenligi PE iletkeniyle ilgili

gereksinimleri karsilamiyorsa ayn bir topraklama kablosu veya hat tarafiigin
ayn PE iletkeni olan bir kablo kullanin.
3. Belandajin iletkenligi yeterli degilse veya kabloda simetrik olarak

- .. . UYARI! Motoru ¢ahstirmanin glivenli oldugundan emin olun. Hasar veya
Siricit pano kurulumu igin tasarlanmistir ve standart olarak IP20/UL agik tip yaralanma riski varsa motorun diger makinelerle baglantisin1 kesin.

koruma simfina sahiptir.

Suriictiyl kurmak istediginiz alam inceleyin. Asagidakilerden emin olun: olusturulmus bir PE iletkeni yoksa motor tarafi icin ayr bir topraklama Siriiclyl devreye almadan &nce, kurulumun tamamlandigindan ve motor plakasi
* Kurulum alam yeterince havalandinhyor ve sicak hava devridaim yapmiyor. kablosu kullanin. verilerinin elinizde mevcut oldugundan emin olun.
¢ Siricinin gevresinde sogutma, bakim ve cahstirma igin yeterli bos alan 4. Motor kablosu ve fren direnci kablosu (kullanihyorsa) i¢in 360 derece kablo :
mevcuttur. Minimum bos alan gereksinimleri igin bkz. Bos yer gereksinimleri. blendaji topraklamasi gerekir. Giris glic kablosu icin de 6nerilir. Kontrol Paneh o!m?dan deyreye alma
* Ortam kosullan gereksinimleri kargihyor. Bkz. Ortam kogullari. 5. 1fazh sdrlciiler: Faz1 Ul'e ve nétrii V1'e baglayin. W1 baglantisi kesik kalsin. 1. Girig glicind agin ve bir siire bekleyin.
*  Kurulum yiizeyi olabildigince dikeye yakin ve siriicliniin agirhgim o o e . 2. Asagidakilerden emin olun:
destekleyebilecek kadar dayamkhdir. Bkz. Boyutlar ve agirliklar. Baglant'| proseduru (blenda]h kabIOIar) * karmiz1 LED séner
* Sirtclnin yakimindaki kurulum yilizeyi, zemin ve malzemeler yanici degildir. Sikma torklan icin bkz. Gli¢ kablolari igcin terminal verileri. * yesil LED yanar ancak yamp sénmez.
* Sirlctunin yakimnda yliksek akiml tek niiveli iletkenler veya kontaktdr 1. Girig gl¢ kablosunu Siriicli artik kullamma hazirdir.
bobinleri gibi glicli manyetik alanlar olan kaynaklar yok. Gii¢lii bir manyetik soyun. Kablo e
alan siiriciiniin cahsmasinda parazite veya hataya neden olabilir. blendajim (varsa) Kontrol paneli ile devreye alma (manuel devreye alma)
ve oo oo topraklar_‘na [Eeegecedrgs Temel kontrol panelini ya da gelismis kontrol panelini kullanabilirsiniz. Talimat
5. Siirtict kurulumu kelepcesi altinda yalnmizca gelismis kontrol paneli i¢in gegerli olmadikg¢a, ekranda temel kontrol
Suriclyl vidalarla veya bir DIN rayina takabilirsiniz (silindir sapka tipi, E?g;gg;?r{:guﬁi?i i 2_] paneli goriintdlenir.
L . o = . : o —o B _® —
g?n.1.§|.1.k.).( yuksekh“k 35 mm x 7.5‘mm [},4 in¢ x 0,3ing]). ) bir demet haline TN\Y 6 Glicliagma
Surucuyg .b§§. asagi monte etmeyin. Sogutma havasi gikisinin sogutma getirin ve uygun ) \ [J | Giris gicand agin.
havas girisinin yukarsinda oldugundan emin olun. sekilde isaretleyip o O— Temel kontrol paneli, Cikis modunda cahsir. REM O O e
topraklama .
OUTPUT FWD

terminaline baglayn.

Diger toprakl.arpa iletkenlerini (PE? toprgklama“ terminaline baglayin. Geligmis kontrol paneli, Devreye Alma asistamm _

Faz iletkenlerini U1, V1 ve W1 terminallerine baglayin. cahstirmak isteyip istemediginizi sorar. ﬁm };El\fq [ SEQIMtf
= e ererans setup_ile

tusuna bastigimzda Devreye Alma asistam :

cahsmaz. Devreye alma asistani calismazsa ?gjcg;c-aal 21 nl-i(gi-l anmak

temel kontrol paneliicin asagida anlatildig gibi Evet .

manuel devreye alma iglemine devam Hay1r

edebilirsiniz. “CIKIS 100:00 [TAMAM |
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Devreye alma veri girisi (parametre grubu 99)

Hata Acgiklama

[ | Geligmis kontrol paneliniz varsa dili secin.
Mevcut dil alternatifleriyle ilgili degerler igin
9901 parametresine bakin.

REM U PAR YAZ

0045 STO1 KAYBI (FFAL) - STO giris kanah 1'e enerji verilir ancak kanal 2 enerijisi kesilir.
Bunun nedeni, kanal 1'de bulunan hasarh bir agma kontag1ya da kisa devre olabilir.

Ortam kosullan

Gereklilikler Calhisma sirasinda (sabit kullamm amaciyla kurulmus)

Kurulum rakim Deniz seviyesinin 0 ... 2000 m (O ... 6562 ft) {izerinde. Nominal ¢ikig
akim, 1000 m (3281 ft) Gzerindeki her 100 m (328 ft) i¢in %1

disurilmelidir.

Cevre hava sicakhgn -10 ... +50°C (14 ... 122°F). Donmaya izin verilmemelidir. Nominal akim

cikisl, 40°C (104°F) lizerindeki her 1°C (1,8°F) igin %1 disurilmelidir.

Bagil nem %0 ... %95. Yogusmaya izin verilmez. Korozyona neden olan gazlarin

bulunmasi durumunda maksimum izin verilen badil nem %60'tir.

Kirlilik duizeyleri iletken toz olmamaldir

Darbe (IEC 60068-2- |izin verilmez
27,1STA 1A)

Serbest diisme izin verilmez

Boyutlar ve agirhklar

IP20/UL agik tip

Kasa H1 H2 H3 w D Agirhk
tip mm | ing | mm | ing¢ [ mm | ing¢ | mm | ing¢ | mm | ing kg |pound
RO 169 | 6,65 | 202 [ 7,95 [ 239 [ 9,41 | 70 | 276 | 161 | 634 [ 1.2 2,6
R1 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 9,41 | 70 | 276 | 161 | 6,34 | 1,4 | 3,0
R2 169 | 6,65 | 202 | 795 | 239 | 9,41 | 105 | 4,13 | 165 | 650 | 1,8 39
R3 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 236 | 9,29 | 169 | 6,65 | 169 | 6,65 [ 3,1 6,9
R4 181 | 7,13 | 202 | 795 | 244 | 9,61 | 260 (10,24 | 169 | 6,65 | 5,2 11,5

H1 montaj parcalan veya kelepge plakasi olmadan yiikseklik

H2 montaj pargalan varken ve kelepce plakasi olmadan yiikseklik
H3 montaj parcalan ve kelepce plakasi varken yiikseklik

W genislik

D  derinlik

Bos yer gereksinimleri

9901 DIiL . . 0046 STO2 KAYBI (FFA2) - STO girig kanah 2'ye enerji verilir ancak kanal 1 enerjisi kesilir.
I NG ILI ZC E Bunun nedeni, kanal 2'de bulunan hasarh bir agma kontagn ya da kisa devre olabilir.
[0] Ded
egerler
IPTAL | 00:00 [KAYDET 9
ACS355-... Giri Bobinli giri ki K
[ | Motor tipini se¢in (9903). s obinfi ging Gikig t?;ia
1 (AM): Asenkron motor REM 9 9 O 3 hn hn hn hn bn | Bas10 | Bmax Py
2 (PMSM): Sabit mknatish senkron motor. (480 V) (480 V)
PAR FWD x=E/U A A A A A A A kW | hp
Parametreyi temel kontrol panelinde asadidaki gibi ayarlayin:
yiteme! P gagidakt gibt ayariay 1fazh Uy =230V
1. Ana meniye gidin: Alt satirda CIKIS 01x-02A4-2 6,1 _ 45 _ 2,4 36 42 0,37 0,5 RO
goriinilyorsa tuguna basin. Aksi REM rl E F
takdirde, altta MENU 8gesi gériinene 01x-04A7-2 1 - 81 - 47 71 82 | 075 1 R1
kadar (7 tuguna basin. MENU FwD 01x-06A7-2 16 - 11 - 67 10,1 | 117 1,1 1,5 R1
2. “PAr” yazisim goriinceye kadar /A N/ 01x-07A5-2 17 - 12 - 75 11,3 13,1 1,5 2 R2
d tuglarina basin. REM P A r' 01x-00A8-2 | 21 B 15 B 98 | 147 | w2 | 22 3 R2
MENU FWD 3 fazh Uy =230V
03x-02A4-2 4,3 - 2,2 - 2,4 3,6 4,2 0,37 0,5 RO
3. '\fl tusuna basin. Panel, Parametre moduna
gecer. Ekranda parametre gruplarindan REM —_ O 1 —_ 03x-03A5-2 6,1 - 3,5 - 3,5 53 6,1 0,55 | 0,75 RO
birinin say1s1 gérintdlenir. 03x-04A7-2 | 7,6 - 4,2 - 4,7 71 8,2 0,75 1 R1
PAR Fwb 03x-06A7-2 | 12 et | - |67 |01 | 17| 11| 15 | R
4~@b/®b ItU§|arly|a dogru parametre 03x-07A5-2 | 12 B 6,9 B 75 | 113 | 131 | 15 2 RL
nu (99 n.
grubunu (99) bulu REM _— 9 9 _— 03x-09A8-2 | 14 - 9,2 - 9,8 147 | 17,2 2,2 3 R2
PAR FwD 03x-13A3-2 22 - 13 - 13,3 20,0 233 3 3 R2
5. ﬁ tusuna basin. Ekranda secilen gruptaki 03x-17A6-2 25 - 14 - 176 264 | 308 4 5 R2
arametrelerden biri gosterilir. A N/ REM 9 9 O 3 03x-24A4-2 41 - 21 - 24,4 | 36,6 | 427 55 75 R3
% \ tuslanyla dogru parametreyi (9903) g N N N
bulun. PAR FWD 03x-31A0-2 50 26 31 46,5 54,3 75 10 R4
03x-46A2-2 69 - 41 - 46,2 69,3 80,9 11,0 15 R4
6.Degerin altinda arametre degeri =
gdriinene kadar% tusunu yaklagik iki REM O 1 3 fazh Uy = 400/480 V
saniye basih tutun. Gerektiginde, degeri 03x-01A2-4 2,2 18 11 0,9 1,2 1,8 2,1 0,37 0,5 RO
/@ tuslarim kullanarak degistirin. PAR FWD 03x-01A9-4 3,6 3,0 1,8 15 1,9 2,9 3,3 0,55 075 RO
7. "] tusuna basarak parametre degerini 03x-02A4-4 | 4,1 3,4 2,3 1,9 2,4 36 42 | 075 1 R1
kaydedin. REM 9 9 O 3 03x-03A3-4 | 60 | 50 | 31 | 26 | 33 | 50 | 58 | 11 | 15 | R
PAR FWD 03x-04A1-4 | 69 | 58 | 35 | 29 | 41 | 62 | 72 15 2 RL
_ N - 03x-05A6-4 9,6 8,0 4,8 4,0 5,6 8,4 9,8 2,2 3 R1
[ | Kontrol kablolarimin baglanma sekline gére
uygulama makrosunu (9902) segin. REM 9 9 O 2 03x-07A3-4 12 9,7 6,1 51 73 11,0 | 12,8 3 3 R1
Varsayilan deger 1 (ABB STANDART) bir¢ok 03x-08A8-4 14 11 77 6,4 8,8 13,2 15,4 4 5 R1
durumda uygundur. PAR FWwD
03x-12A5-4 19 16 11 9,5 12,5 18,8 21,9 55 75 R3
[ | Motor kontrol modunu (9904) segin. 03x-15A6-4 | 22 18 12 10 | 156 | 234 | 273 | 75 10 R3
1 (VEKTOR: HIZ) cogu durumda kullamhr REM 9 9 O 4
2 (VEKTOR: TORK) tork kontroli ile kullanmhr 03x-23A1-4 31 26 18 15 231 34,7 40,4 u 15 R3
3 (SKALER: FREK) kontrol dogrulugu énemli PAR FWD 03x-31A0-4 52 43 25 20 31 46,5 54,3 15 20 R4

degilse ve belirli 6zel durumlarda kullamhr. Sabit
miknatish senkron motorlar i¢in degildir.

03x-38A0-4 61 51 32 26 38 57 66,5 18,5 25 R4

[ | Motor plakasindan motor verilerini girin: nominal motor gerilimi (9905), nominal
motor akimi (9906), nominal motor frekansi (9907), nominal motor hiz1 (9908),
nominal motor giicii (9909).

03x-44A0-4 67 56 38 32 44 66 77,0 22,0 30 R4

[ | Motor tammlama y8ntemini (9910) secin.
Tanmimlama miknatislamasi kullanan O (KPL/ REM 9 9 1 O
TNMMIK) varsayilan deg@eri bircok uygulama igin
uygundur. Burada uygulanir. (Aym zamanda PAR FwD

9904 degerinin 1 (VEKTOR: HIZ) veya 2 (VEKTOR:
MOMENT) olarak ayarlanmasim da gerektirir).

Tamimlama ¢ahismasi se¢imi O (KPL/TNMMIK) oldugunda tanimlama miknatislanmasi

(ekranda LOK gériintiilenir).

[ | Yerel kontrole gegmek icin tU§una basin LoC 9 9 10

hn strekli rms girig degeri (kablolarin ve sigortalarin boyutlandiriimasi igin)
hn (480 V) 480V giris gerilimine sahip surtictiler igin strekli rms giris akimi (boyutlandirma
kablolar ve sigortalar igin)

by kesintisiz rms akimi. Her on dakikada bir dakika siireyle %50 asin ylike izin verilir.
h1/10 her on dakikada bir dakika slireyle maksimum (%50 agin yiik) akima izin verilir
bmax maksimum ¢ikis akimi. Basglangigta iki saniye siiresince.

Py tipik motor giici (nominal kullanim). Kilowatt nominal degerleri IEC 4 kutuplu

motorlarin cogunda gegerlidir. Kilowatt glic nominal degerleri NEMA 4 kutuplu
motorlarin cogunda gegerlidir.

Sigortalar ve tipik giris besleme kablosu boyutlan

Suriicliyl start etmek igin tusuna basin. ACS355-... Sigortalar iletken boyutu (Cu)
Motor modeli, motoru sifir mzda 10 ... 15 sn PAR FwD pr ULSmiT Girts Motor PE Fren
miknatislayarak hesaplanir. veyaCC | (UL, V1, w1) | (U2, V2, w2) (BRK+, BRK-)
Motor dénis yonl (600V) D2
= z z z z
[ | Motor dénis yéntini kontrol edin: x=E/U A A mm® | AWG | mm® | AWG | mm® | AWG | mm® | AWG
1. Siiriici uzaktantrol modundaysa (ekranda o= 1fazh Uy =230V
REM gbsterilir) (2§ tusuna basarak yerel 9 9 1 O 01x-02A4-2 10 10 25 | 14 [075] 18 | 25 | 14 | 25 | 14
kontrole gegin.
PAR FWD 01x-04A7-2 16 20 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
o 01x-06A7-2 | 16/20 25 25 | 10 | 15 | 14 [ 25 | 10 | 25 | 12
2. Alt satirda CIKIS goriiniiyorsa ﬁ tusuna Loc o)
basarak ana meniiye gidin. Aksi takdirde, altta PA rl 01x-07A5-2 | 20/25 30 2,5 10 15 14 2,5 10 2,5 12
MENU 6gesi gériinene kadar "7 tusuna 01x-09A8-2 | 25/357 35 6 0 | 25 | 12 6 10 6 2
basin. MENU FWD 3fazh Uy =230 V
e
3.“rEF” yazisim gériinceye kadar (“A ™/ Toc 03x-02A4-2 | 10 10 25 [ 14 [o75] 18 [ 25 [ 14 [ 25 [ 14
tuslanna basin ve " tusuna basm. X X X Hz 03x-03A5-2 | 10 10 25 | 14 |075 | 18 | 25 | 14 | 25 | 14
4.Frekans referansini sifirdan, kiiglik bir degere " 03x-04A7-2 10 15 25 14 | 075 18 25 12 25 12
artirmak igin tusunu kullanin. ’ g ” .
5.Motoru ¢ahstirmak igin tusuna basin. 03x-06A7-2 16 15 2,5 12 15 14 2,5 12 2,5 12
6.Motorun gergek yoniiniin, ekranda gériintle- 03x-07A5-2 16 15 2,5 12 15 14 2,5 12 2,5 12
nenle aym oldugundan emin olun (ILR, ileri ve 03x-09A8-2 16 20 2,5 12 2,5 12 2,5 12 2,5 12
GER, geri anlamina gelmektedir).
7. Motoru durdurmak igin tusuna basin. 03x-13A3-2 25 30 6 10 6 10 6 10 25 12
03x-17A6-2 25 35 6 10 6 10 6 10 2,5 12
Gerekirse motor déniis yoniini degistirin:
9914 parametresi degerini tersine cevirin, érn. 03x-24A4-2 63 60 10 8 10 8 10 8 6 10
0 (HAYIR) degerinden 1 (EVET) degerine. 03x-31A0-2 80 80 16 6 16 6 16 6 10 8
Bu islem, fazlan ters cevirir. Yukanda agiklandign PAR FWD 03x-46A2-2 100 100 25 2 25 2 16 4 10 8
gibi tekrar kontrol yapin.
— — 3 fazh Uy = 400/480 V.
Hiz limitleri ve hizlanma/yavaslama sureleri 03x01A24 T 0 55 14 075 I 55 14 55 14
[ | Minimum hiz1 (2001), maksimum hiz1 (2002), LoC 03x-01A9-2 | 10 10 25 | 14 |075 | 18 | 25 | 14 | 25 | 14
hizlanma siiresini 1 (2202) ve yavaglama siiresini i 4 4 ’
1(2203) olarak ayarlayin 03x-02A4-4 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
PAR FwD 03x-03A3-4 10 10 2,5 12 [ 075 | 18 2,5 12 2,5 12
Kullanict makrosu kaydetme ve son kontrol 03x-04A1-4 16 15 2,5 12 0,75 18 2,5 12 2,5 12
[] | Devreye aima artik tamamlanmistir. Parametre Toc 03x-05A6-4 16 15 2,5 12 15 14 | 25 12 | 25 12
ayarlarinm kullamict makrosu olarak kaydetmek 9 9 O 2 03x-07A3-4 16 20 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
icin 9902 parametresini KULLANICI S1 KAYDET
degerine ayarlayn. AR Fub 03x-08A8-4 | 20 25 25 | 12 [ 25 [ 12 [ 25 | 12 [ 25 | 12
R — . 03x-12A5-4 | 25 30 6 |10 | 6 [ 10| 6 [10 [25] 12
O Ekranda hata veya alarm gésterilmediginden emin olun. 031564 5 s 3 3 3 s 3 3 55 mn
03x-23A1-4 50 50 10 8 10 8 10 8 6 10
Hata kodlan 03x-31A0-4 | 80 80 6 | 6 | 6] 6 | 16| 6 | 0] 8
03x-38A0-4 100 100 16 4 16 4 16 4 10 8
Hata Acgiklama
03x-44A0-4 100 100 25 4 25 4 16 4 10 8
0001 ASIRI AKIM - Cikis akim, tetikleme limitinin Gzerinde.
0002 ASIRI DC GRLM - Ara devre DC gerilimi ¢ok yliksek. 1) IEC/EN/UL 61800-5-1 listesini korumak igin belirtilen sigortalan kullamn.
— — — 2) Suriicl, bu tabloda verilen sigortalar ile korundugunda, 480 V maksimum gerilimde en fazla
0003 CHZ ASIRI SICAKLIK - Siirlici IGBT sicakh@ ¢ok yiksek. 100.000 simetrik amper (rms) verebilen bir devrede kullamma uygundur.
0004 KISA DEVRE - Motor kablolarinda veya motorda kisa devre var. 3) %50 asin yiik kapasitesi igin daha bliylk olan sigorta alternatifini kullanin.
0006 DUSUK DC GRLM - Ara devre DC gerilimi ¢ok diisiik. Giig kablolar igin terminal verileri
0009 MOT ASIR SICAK - Motor sicakhgi cok yiksek veya devreye alma verileri yanhs.
0016 TOPRAKLAMA ARIZASI - Siirlicii, motor veya motor kablosunda topraklama za?a UL, Vi, W1, U2, V2, W2, BRK+, BRK- PE
arizasi var. P Min. kablo Maks. kablo Sikma Maks. kablo Sikma
. A boyutu boyutu torku boyutu (tek torku
0022 BESLEME FAZI - Ara devre DC gerilimi, eksik giris glici hatt1 fazi veya yanms (som/damarh) (som/damarh) veya cok telli)
sigorta nedeniyle osilasyon yapiyor.
— - — mm? AWG mm? AWG | N-m |Ibfing| mm? | AWG | N-m |Ibf-ing
0044 GUVENLI MOMENT KAPATMA - STO fonksiyonu etkin. Bu ariza yalmzca siriict

3025 STO CALISMA parametresi ile anza durumunda tetiklenecek sekilde

RO...R2 | 0,25/0,2 24 6,0/4,0 10 0,8 7 25 3 12 11

llgili belgeler
ACS355 kullamm kilavuzu  ACS355 kilavuz listesi
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yapilandinlidiysa olusturulur. R3 0,5 20 |[16,0/10,0 6 17 15 25 3 12 11
R4 0,5 20 |35,0/25,0 2 2,5 22 25 3 1.2 11
Notlar:

* Belirtilen minimum kablo boyutu, maksimum yiikte yeterli akim tagsima
kapasitesine sahip olmayabilir.

* Terminaller, belirtilen maksimum kablo boyutundan bir boyut daha blylk
iletkeni kabul etmez.

* Terminal basina maksimum iletken sayisi 1'dir.

Kasa tipi Ustte Altta Yanlarda
mm ing mm ing mm ing
Tami 75 3 75 3 0 0
Isaretler

Gecerli isaretler Grin tip tammlama etiketi Gizerinde gésterilmektedir.
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Giivenli moment kapatma (STO)

Sirucude, IEC/EN 61800-5-2'ye uygun bir Glivenli moment kapatma fonksiyonu
(STO) bulunur. Ornegin, siirlictiyli tehlike durumunda (bir acil durdurma devresi
gibi) durduran gtivenlik devrelerinin son aktliatér cihazi olarak kullamlabilir.

STO fonksiyonu etkinlestirildiginde, siirlicli ¢ikis asamasi glig yar iletkenlerinin
kontrol gerilimini devre dis1 birakarak, stiricinin motorun dondirilmesi igin
gerekli torku tiretmesini engeller. Kontrol programinda, 3025 parametresiyle
tanmmlandi gibi bir gésterge olusur. Glivenli moment kapatma etkinlestirildiginde,
motor cahsiyorsa serbest durus yapar. Aktivasyon anahtar kapatildiginda STO
devre dis1 birakihr. Tekrar baglatmadan 6nce olugsan tiim anzalar sifirlanmahdhr.
STO fonksiyonu, glivenlik fonksiyonunun uygulanmasinda her iki kanahn da
kullaniimasi gereken yedekli mimariye sahiptir. Glivenlik verileri yedekli kullanim
icin hesaplanmistir ve her iki kanahn kullaniimadig durumlarda gecerli degildir.

UYARI! STO fonksiyonu, siirlicli ana ve yardimci devrelerinden gelen
gerilimi kesmez.

Notlar:

* Serbest sekilde durdurma kabul edilebilir bir durum degilse STO'yu
etkinlestirmeden énce uygun durdurma modunu kullanarak siirlictiyt
ve makineyi durdurun.

* STO fonksiyonu diger tim sirici fonksiyonlarni gegersiz kilar.

Kablolama
Glvenlik kontaklan birbirine gére 200 ms icerisinde agihp kapanmalhdir.
Baglantiigin ¢ift blendajh bikimli kablo ¢ifti 6nerilir. Anahtar ve siirlicti kontrol
Uinitesi arasindaki kablolarin maksimum uzunlugu 300 m'dir (1.000 ft). Kablo
blendajim yalmzca kontrol tinitesinde topraklayin.

Onaylama
Bir glivenlik fonksiyonunun giivenli sekilde cahgmasim saglamak i¢in dogrulama
testi gereklidir. Test, glivenlik fonksiyonu hakkinda yeterli uzmanhk ve bilgiye
sahip yetkin bir kisi tarafindan gerceklestirilmelidir. Test prosediirleri ve raporu
bu kisi tarafindan belgelenmeli ve imzalanmahdir. STO fonksiyonu dogrulama
talimatlan suiriici donamm kilavuzunda bulunabilir.

Teknik veriler

* IN1ve IN2'de “1” olarak yorumlanacak minimum gerilim: 13V DC

* STO reaksiyon siresi (tespit edilebilir en kisa kesinti): 10 mikro saniye
* STO tepki siresi: 2 ms (tipik), 5 ms (maksimum)

* Hata tespit slresi: 200 ms icin farkh durumlardaki kanallar

* Hata reaksiyon siresi: Hata algilama siiresi + 10 ms

® STO hata gosterimi (parametre 3025) gecikmesi: < 200 ms

* STO uyan gdsterimi (parametre 3025) gecikmesi: < 200 ms

* Guvenlik butlnlUk diizeyi (EN 62061): SIL 3

* Performans diizeyi (EN ISO 13849-1): PL e

Siirticli STO, IEC 61508-2'de tamimlandhdh gibi bir A tipi glivenlik bilesenidir.

STO fonksiyonunun tam givenlik verileri, tam anza oranlan ve ariza modlar igin
surlicti donanim kilavuzuna bakin.

Uygunluk Beyanlan

EU Declaration of Conformity
Machinery Diccive 200842EC



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000071766&LanguageCode=tr&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107680A5563&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
https://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
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