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Explosionsgeschiitzte elektrische Regelantriebe

(Contrac)

System-Beschreibung

RSDE50
RHDE1250
SD241-B
EBN861
EBN853

Einfiihrung

Elektrische Antriebe fir die Verstellung von

Ventilklappen und Ventilen im Prozessregelkreis.

Langlebig und positioniergenau.

Geeignet fir kontinuierliche Positionierung und
Dreipunkt-Ansteuerung.

Weitere Informationen

Zusatzliche Dokumentation zu den kontinuierlichen
Regelantrieben steht kostenlos unter
www.abb.de/aktorik zum Download zur Verfligung.
Alternativ einfach diesen Code scannen:
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1 Aufbau und Funktion

Funktionsprinzip
Der Antrieb wird durch eine spezielle Elektronikeinheit angesteuert. Diese spezielle Elektronikeinheit bildet die Schnittstelle zwischen

Regelsystem und Antrieb.

Bei der kontinuierlichen Positionierung verandert die Elektronikeinheit das Motormoment stufenlos, bis ein Krafteausgleich zwischen
Regelantrieb und Armatur besteht. Hohe Ansprechempfindlichkeit und Positioniergenauigkeit bei kurzen Stellzeiten ergeben eine
ausgezeichnete Regelglte bei langer Lebensdauer.

Komponenten

115V AC
230 VAC

Motortemperatur- @ |

. Iz Prozessleitsystem
Uberwachungseinheit / ( Regle)r, /

(z. B. SD241B)

Signalkabel zum Leitsystem /
Regler (abgeschirmt)

Temperaturfiihlerkabel ——— Contrac-Elektronikeinheit

=3

Nicht-explosionsgefdhrdeter

Bereich

Explosionsgefdhrdeter Bereich

Motor-/ Bremskabel Sensorkabel
@ P (abgeschirmt) (abgeschirmt)
Bremse —MMMMMM—
noNAANANY Sensor-Anschlussraum

[

" (Anti-Kondensationsheizung, optional)
I:’_.—' ——————— Sensorelektronik

Motor mit Temperaturfiihler

Motor-Anschlussraum UUUUL L|[| | J———————stellungssensor
——
o] o
—5—1— Getriebe
o o
| =

Abbildung 1: Anordnung der Contrac-Baugruppen bei Anwendung im explosionsgefihrdeten Bereich (Beispiel)
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... Komponenten

Pos. Schwenkantrieb Nenndrehmoment Nenngeschwindigkeit Nennstellweg
(einstellbar) (einstellbar) (einstellbar)
@ RHDE250-10 250 Nm 10s/90° 90°
RHDE500-10 500 Nm 10s/90° 90°
RHDE800-10 800 Nm 10s/90°
RHDE1250-12 1250 Nm 12s/90° 90°
RHDE2500-10 2500 Nm 10s/90°
RHDE2500-25 2500 Nm 25s/90°
RHDE4000-10 4000 Nm 10s/90° 90°
RHDE4000-40 40s/90°
RHDE8000-15 8000 Nm 15s/90° 90°
RHDE8000-80 80s/90°
RHDE16000-30 16000 Nm 30s/90° 90°
Linearantrieb Nennstellkraft Nenngeschwindigkeit Maximaler Stellweg
(einstellbar) (einstellbar) (einstellbar)
RSDE10-5 10 kN 5,0 mm/s 100 /300 mm
RSDE10-10 10 kN 10,0 mm/s
RSDE20-5 20 kN 5,0 mm/s
RSDE20-7,5 20 kN 7,5 mm/s
RSDE50-3 50 kN 3,0 mm/s 120 /300 mm
RSDE50-10 10,0 mm/s
Pos. Elektronikeinheit Montage

)

Pos.

EBN853 / EBN861
EBS852 / EBS862

Motortemperatur-Uberwachung

Flr Feldmontage (IP 66)

Fir Gestellmontage (IP 20)

Montage

®

Fir Feld- oder Gestellmontage

(IP 54)

Tabelle 1:

Verfligbare Komponenten
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Typenschliissel

R X D E XXX - XX Antriebe
Stellzeit in s/90° oder Stellgeschwindigkeit in mm/s
Nenndrehmoment in Nm oder Nennstellkraft in kN
Explosionsgeschiitzte Ausfiihrung
Baureihe
H = Schwenkantrieb, S = Linearantrieb
R = Antriebe fir Regeltrieb

E B X 8 XX Elektronikeinheiten
52 und 53 mittlerer Leistungsbereich, 61 und 62 oberer Leistungsbereich
Baureihe
N = fir Feldmontage IP 66, S = fir Gestellmontage IP 20
Leistungsklasse
Elektronikeinheit

SD241-B Motortemperatur Uberwachungsgerit

Typenbezeichnung
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2 Komponenten

RHDE250 RHDE500/ RHDE1250/
RHDE800O RHDE2500

RHDE4000 RHDE8000/
RHDE16000

Abbildung 2: Schwenkantriebe

RSDE10/ RSDE50
RSDE20

Abbildung 3: Linearantriebe



Explosionsgeschiitzte elektrische Regelantriebe (Contrac) SYSTEM-BESCHREIBUNG | TD/ACTUATOR/002-DE REV. A

EBN853

EBS852 EBS862

Abbildung 4: Elektronikeinheiten

Abbildung 5: Motortemperatur-Uberwachungseinheit
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3 Typische Anwendungen

@

@ Ventilklappen-Betdtigung
@ Drehkegelventil-Betatigung

Abbildung 6: Typische Anwendungen fiir elektrische Regelantriebe (Beispiele)

4 Merkmale

. Elektrische Antriebe fiir die Verstellung von Ventilklappen
und Ventilen im Prozessregelkreis

« Niedrigste Wartungskosten

- Langlebig und positioniergenau

« Geeignet fiir kontinuierliche Positionierung und Dreipunkt-
Ansteuerung

« Blockierfest ohne weg- und drehmomentabhangige
Abschaltung

« Explosionsschutz gemaB ATEX und Rostechnadzor / GOST

« Drehstrom-Asynchronmotor; druckfest gekapselt

« Anschlussrdume in erhéhter Sicherheit

« Robustes Getriebe mit hohem Wirkungsgrad

« Einstellbare mechanische Anschlage zur
Endlagenbegrenzung

« Handrad zur Notbetatigung

@ Ventilverstellung

« Sensoren fiir Stellung und Temperatur integriert
« Ansteuerung Uber separate prozessgesteuerte
Elektronikeinheit
- Regelantriebe flr anspruchsvolle Regelaufgaben
« Hohe Positioniergenauigkeit
« Hochste Zuverlassigkeit und Lebensdauer durch:
— Kontinuierliches Positionierprinzip
- Robuste, 6lgeschmierte Getriebe; blockierfest
- Dauerbetrieb mit 100 % ED (S9 gemaB IEC 60034-1 /
EN 60034-1)
— Zuverladssige Frequenzumformer-Elektronik
— Ansteuerung Uber konventionelle Signale (mit HART®)
oder Feldbus
— Zusatzliche Funktionen (z.B. Justierung, Diagnose,
Wartung, Prozessregler)
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5 Elektrische Anschliisse

Elektronikeinheit EBN853 (Contrac)

Analog / Binar

Hinweis
Der elektrische Anschluss erfolgt Gber Schraubklemmen am Regelantrieb und an der Elektronikeinheit.

Unterverteilung

I Schirm beidseitig geerdet;
\ Einseitige Schirmauflegung
im weiteren Verlauf zuldssig
- \ : ! ‘ : ! : ; ' ! |
Sl BE1 | BE2 . BE3 : BA1 ; EanAIazge EanAIa?Z_;e LUy ; Sﬁ'_:‘zs.rrt i Messumformer ! Istwert
0@ ‘ ‘ MAN/AUT; MAN (+)§ MAN (-) o.k./Stérung 3 0% ; 100% 3 out ;0/4 50 mA- 4..20mA 0/4..20 mA
c |
g5/ [T N[z =456 7] 9|1o|11|12|13|+14|15| |+26|27| [28[29] [+30[31]
55 p— ‘ RB ‘ \
n PE D
T e T 24V !
115V AC/ PR R R U
230V AC AL A LA 1 \ \
Contrac-Elektronikeinheit
PE
|U|v|w||3r|E5r|+Ll [H1]H2] [17 [18]19 202122 23] 24]
J‘-_T—" 777777777777777777 R J__‘L. T T T o
Nicht-Ex A R . R T R R B — S R
Ex n f. S— -

Heizung ca. 6 W (Option)

Contrac-Ex-Antrieb

Sensoren

BE = Bindreingang
BA = Bindrausgang

Abbildung 1: Ansteuerung iiber Analogeingang 0/4 bis 20 mA, HART®-Kommunikation oder Bindreingdange
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... 5 Elektrische Anschliisse

... Elektronikeinheit EBN853 (Contrac)

PROFIBUS DP®

Hinweis

Der elektrische Anschluss erfolgt Gber Schraubklemmen am Regelantrieb und an der Elektronikeinheit.

Unterverteilung
J*'L’}% D =
Schirm beidseitig geerdet; : P
N {|i Einseitige Schirmauflegung @ ﬁ
| im weiteren Verlauf zuldssig | P
i—r}’ | J-g -------------- B — '3'14;
SDB241-B a1 | oas i I v
Endlage | Endlage ! o G & o} 9
@ g" ‘ ‘ 0% | 100% [ B1 AL B2 a2 Slo}
QED [LJL]N [10]11 [12]13] : 28]29] [30] 31 o
&2 b o D | i._._._Busin_ _Busout BusAnschiuss |
115V AC/
230 VAC
Contrac-Elektronikeinheit
PE
|U|v|w||3r|E5r|+Ll [H1]H2] [17 [18]19[20[ 2122 23] 24]
JT‘T_‘/ 7777777777777777777777777777777 - J—‘L» - T T )
Nicht-Ex I s e s By B B ' B - R
x 8 e
< [ S N U R R L S SRR R N T - '
'r" . I I 'r‘
— 1 . .
[2TP1[2TP2] [ui] vi[wi[BA1[BA2[ + |—T [1H : : [1]2] [17] [J19]20]21]22]23]24]
e -
.
- __.Motor-Anschiussraum _ ;- _ | _ | Semsor-Anschlussraum | -

BA = Bindrausgang

Sensoren

Heizung ca. 6 W (Option)

Contrac-Ex-Antrieb

Abbildung 2: Ansteuerung iiber Feldbus PROFIBUS DP®
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Elektronikeinheit EBS852, EBS862, EBN861 (Contrac)

Analog / Bindr

Hinweis

Der elektrische Anschluss erfolgt liber Schraubklemmen am Regelantrieb und an der Elektronikeinheit.
Bei der separaten Heizungseinspeisung muss die Heizung bauseitig mit einer Sicherung 2 bis 6 A mitteltrage abgesichert werden

(z. B. NEOZED DO1 E14).

Unterverteilung

i Schirm beidseitig geerdet;
> {|i Einseitige Schirmauflegung

|| im weiteren Verlauf zuldssig
= | : ‘ : : : | : | |
e BE1 | BE2 . BE3 : BA1 : EanAIazge ' EanAIa?Z_;e : ; Sﬁ'_:‘zs.rrt i Messumformer | Istwert
0@ ‘ ‘ MAN/AUT; MAN (+) MAN () | ok./Stérung | % : Toos 3 out ;o /4. 20 mA- 4..20mA | 0/4..20mA
£ ; ‘ :
g5/ TN [a[2]3]4 |+5|—6| 7180 |1o|11 |12|13 [alas] |+26|27| [F2g[29]  [30[31]
55 p— ‘ RB ‘ \
) PE D
T e R 24V !
115V AC / RO ERE R )
230 V AC LS R, S B AT I \ \
Contrac-Elektronikeinheit
U V W Br Br PE
|1|2|3|5|6|4Ll [17 [18]19]20] 2122 23]24]
. J—‘T—c — A J—"La: N N s =
Nicht-Ex LT T 10..230vAC LT - S |
2 e P SRR S S e e
i —=c e i O O =
— : 14
[2TP1[2TP2] [ui] vi[wi[BA1[BA2[ + [tHE1[1HE?] : : [1J2] [17] [J19]20]21]22]23]24]
PE .
.
i i._.l._l_ Semsor-Anschlussraum | _ _ _ _ _ _. -

Heizung ca. 6 W (Option) Sensoren
siehe Hinweis auf dieser Seite

Contrac-Ex-Antrieb

BE = Bindreingang
BA = Bindrausgang

Abbildung 7: Ansteuerung iiber Analogeingang 0/4 bis 20 mA, HART®-Kommunikation oder Bindreingange



12 Explosionsgeschiitzte elektrische Regelantriebe (Contrac) SYSTEM-BESCHREIBUNG | TD/ACTUATOR/002-DE REV. A

... 5 Elektrische Anschliisse

... Elektronikeinheit EBS852, EBS862, EBN861 (Contrac)
PROFIBUS DP®

Hinweis
- Der elektrische Anschluss erfolgt liber Schraubklemmen am Regelantrieb und an der Elektronikeinheit.
- Beider separaten Heizungseinspeisung muss die Heizung bauseitig mit einer Sicherung 2 bis 6 A mitteltrage abgesichert werden

(z. B. NEOZED D01 E14).

Unterverteilung
T Jﬂ:J ‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ RS
Schirm beidseitig geerdet; P
N i|i Einseitige Schirmauflegung @ ﬁ
| im weiteren Verlauf zuldssig | P
J;r}’ | J_-g ‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘
SDB241-B a1 | oas i I v
Endlage | Endlage ! o G & o} 9
@ g" ‘ ‘ 0% | 100% [ B1 AL B2 a2 Slo}
EED [TTL[N] [10]1t[12]13] ! 28[29] [30]31 o
ﬁ 2 p— ‘ H Bus in Bus out Bus-Anschluss
& PE D / lo_._._.2usin_ _ Busout B Anschlss ]
115V AC /
230V AC
Contrac-Elektronikeinheit
U V W Br Br PE
|1|2|3|5|¢5|4Ll [17]18]19[20] 212223 ]24]
. Jj—«;: """"" — s J;La: T =
Nicht-Ex N T 10..230vaAC LT - T §
EX L g T T ":j 1 e § A R i A i o ij
L e S50 O I T U e MU NS SRS S
1 - I Y ‘ -
[2TP1[2TP2] [ui] vi[wi[BA1[BA2[ + |—T [tHE1[1HE?2] : : [1]2] [17] [J19]20]21]22]23]24]
e -
D
Motor-Anschiussraum _ - _ | _ |_ Semsor-Anschlussraum | _ _ _ _ _ _ -

Heizung ca. 6 W (Option) Sensoren
siehe Hinweis auf dieser Seite

Contrac-Ex-Antrieb

BA = Bindrausgang

Abbildung 8: Ansteuerung iiber Feldbus PROFIBUS DP®
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6 Technische Daten

Schwenkantriebe
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RHDE250 bis RHDE16000

Nenndrehmoment
Anfahrdrehmoment

Nennstellzeit fiir 90°; einstellbar

Nennstellgeschwindigkeit; einstellbar

Arbeitswinkel

Gewicht

Thermische Motoriiberwachung

Motor

Sensoren

Betriebsart
IP-Schutzart
Explosionsschutz
Feuchte

Umgebungstemperatur

Transport- und Lagertemperatur
Langzeitlagertemperatur
Einbaulage

Anstrich

Heizung als Betauungsschutz

Elektrischer Anschluss

Energieversorgung fiir Motor und Sensoren

250 bis 16000 Nm (185 bis 11800 Ibf-ft), einstellbar auf 0,5, 0,75 oder 1 x Nenndrehmoment
1,2 x Nenndrehmoment (zum Losbrechen aus den Endlagen kurzzeitig 2 x Nenndrehmoment)
10 bis 900 s

9,0 bis 0,1°/s

Typisch 90° (min. 35°, max. 140°), mit Hebel und Anschldgen sind die mechanischen Grenzen gemaR der

Betriebsanleitung zu beachten.
61,5 bis 1030 kg (136 bis 2270 Ib)

Mit Motortemperatur-Uberwachungsgerit SD241-B oder vergleichbarem, zertifiziertem Ausldsegerét fiir

Kaltleiter-Temperaturfiihler
BD 80... ... BD112...

Stellungsgeber und Temperatursensor sind immer vorhanden.

S9; blockierfest nach EN 60034-1

IP 66

ATEX

< 95 % im Jahresmittel; Betauung nicht zulassig

-25 bis 60 °C (-13 bis 140 °F)

-30 bis 40 °C (-22 bis 104 °F)

(reduzierte Stellgeschwindigkeit bei Nennlast und unter -10 °C (14 °F))
-30 bis 60 °C (-22 bis 140 °F)

-30 bis 40 °C (-22 bis 104 °F)

IMB 3, IMB 6, IMB 7, IMV 6; vorzugsweise IMB 3 nach EN 60034-7
2-Schicht-Epoxidharzlackierung (RAL 9005, schwarz)

Motorwicklung: Direkt aus der Elektronikeinheit.

Signalraum: Separater Heizwiderstand, separat oder aus der Contrac-Elektronikeinheit gespeist.

Klemmanschluss im Ex e Raum; getrennt fiir Motor und Signale.

Verbindungskabel Elektronikeinheit — Antrieb optional (siehe Bestellangaben der Elektronikeinheit).

Nur Uber Contrac-Elektronikeinheit

Tabelle 2: Technische Daten - Schwenkantriebe
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... 6 Technische Daten

Linearantriebe

RSDE10 bis RSDE50

Nennstellkraft
Anfahrstellkraft

Nennstellgeschwindigkeit; einstellbar

Hub

Gewicht

Thermische Motoriiberwachung

Motor
Sensoren
Betriebsart
IP-Schutzart
Feuchte

Umgebungstemperatur
Transport- und Lagertemperatur

Langzeitlagertemperatur

Einbaulage

Anstrich

Heizung als Betauungsschutz

Elektrischer Anschluss

Energieversorgung fiir Motor und Sensoren

10 bis 50 kN (2200 bis 11000 Ibf), (einstellbar auf 0,5 / 0,75 oder 1 x Nennstellkraft)

1,2 x Nennstellkraft (zum Losbrechen aus den Endlagen kurzzeitig 2 x Nennstellkraft)

0,1 bis 10,0 mm/s (254 bis 2,5 s/in)

min.: 0 bis 15 mm (0 bis 0,59 in) / max. O bis 100 mm (O bis 4 in)

oder min.: 0 bis 50 mm (0 bis 1,97 in) / max. 0 bis 300 mm (O bis 11,8 in)

57 bis 85 kg (126 bis 187 Ib)

Mit Motortemperatur-Uberwachungsgerit SD241B oder vergleichbarem, zertifiziertem Ausldsegerit fiir

Kaltleiter-Temperaturfihler.

BD8O... ... ... BD112...

Stellungsgeber und Temperatursensor sind immer vorhanden.

S9; blockierfest nach IEC 60034-1 / EN 60034-1

IP 66 nach IEC 60529 / EN 60529; Ex -Schutz IP6x nach EN 60079-31

<95 % im Jahresmittel; Betauung nicht zuldssig

-20 bis 60 °C (-4 bis 140 °F)

(reduzierte Stellgeschwindigkeit bei Nennlast und unter -10 °C (14 °F))

-20 bis 60 °C (-4 bis 140 °F)

-20 bis 40 °C (-4 bis 104 °F)

IMV 1; IMV 3; IMB 5; vorzugsweise IMV 1 nach IEC 60034-7 / EN 60034-7

RSDE10 / RSDE20 Die Einbaulage IMB 5 (Handrad unten) ist bei Anwendungen in den Zonen 21 und 22
nicht zulassig.

RSDE50 Die Einbaulage IMV 3 ist fiir RSDE50 120 mm Hub nicht zuldssig.

2-Schicht-Epoxidharzlackierung (RAL 9005, schwarz)

Motorwicklung: Direkt aus der Elektronikeinheit.

Signalraum: Separater Heizwiderstand, separat oder aus der Contrac-Elektronikeinheit gespeist

Klemmanschluss im Ex e Raum; getrennt fiir Motor und Signale

Verbindungskabel Elektronikeinheit — Antrieb optional (siehe Bestellangaben der Elektronikeinheit)

Nur Gber Contrac-Elektronikeinheit

Tabelle 3: Technische Daten - Linearantriebe
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Elektronikeinheiten
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EBN853 / EBN861 fiir Feldmontage

IP-Schutzart IP 66 gemaB IEC 60529 / EN 60529
NEMA 4X gemaB CAN / CSA22.2 No. 94
Feuchte <95 % im Jahresmittel; Betauung nicht zuldssig
Umgebungstemperatur -25 bis 55 °C (-13 bis 131 °F)
Transport- und Lagertemperatur -25 bis 70 °C (-13 bis 158 °F)
Gewicht EBN853: 11 kg (24 Ibs)
EBN861: 40 kg (88 Ibs)
Energieversorgung 115V AC (94 bis 127 V) oder 230 V AC (190 bis 253 V); 47,5 bis 63 Hz; einphasig
Maximale Kabellange zwischen Antrieb und 100 m (328 ft)

Elektronikeinheit

Tabelle 4: Technische Daten - Elektronikeinheiten fiir Feldmontage

EBS852 / EBS862 fiir Tragergestellmontage

IP-Schutzart IP 20

Feuchte <75 % im Jahresmittel; Betauung nicht zuldssig
Lufteintrittstemperatur am Tragergestell 0 bis 45 °C (32 bis 113 °F)

Transport- und Lagertemperatur -25 bis 70 °C (-13 bis 158 °F)

Einbaulage EBS852: senkrecht; Anschliisse seitlich, rechts

EBS862: senkrecht; Kabelverschraubungen unten
Schwingungsbelastung 2 bis 9 Hz: maximale Auslenkung: 3 mm (0,12 in)

9 bis 200 Hz: Beschleunigung: 1 g

Langzeitlagertemperatur -25 bis 40 °C (-13 bis 104 °F)
Gewicht EBS852: 11 kg (24 Ib)
EBS862: 40 kg (88 Ib)
Energieversorgung 115 V AC (94 bis 127 V) oder 230 V AC (190 bis 253 V); 47,5 bis 63 Hz; einphasig
Maximale Kabellange zwischen Antrieb und Abhdngig vom Kabelquerschnitt, maximal 470 m (1542 ft)

Elektronikeinheit

Tabelle 5: Technische Daten - Elektronikeinheiten fiir Tragergestellmontage

Motortemperatur-Uberwachungseinheit

SD241-B

IP-Schutzart IP 54

Betriebstemperatur —-25 bis 60 °C (-13 bis 140 °F)

Transport- und Lagertemperatur -25 bis 70 °C (-13 bis 158 °F)

Versorgungsspannung 115 V AC (94 bis 127 V) oder 230 V AC (190 bis 253 V); 50 / 60 Hz; einphasig

Tabelle 6: Technische Daten - Motortemperatur-Uberwachungseinheit

Trademarks

HART ist ein eingetragenes Warenzeichen der FieldComm Group, Austin, Texas, USA
PROFIBUS® und PROFIBUS DP® sind eingetragene Warenzeichen der PROFIBUS & PROFINET International (PI)



ABB Automation Products GmbH

Measurement & Analytics

Instrumentation Sales

Oberhausener Str. 33

40472 Ratingen

Deutschland

Tel: 0800 1114411

Fax: 0800 1114422

Email: vertrieb.messtechnik-produkte@de.abb.com

ABB AG

Measurement & Analytics
Brown-Boveri-Str. 3

2351 Wr. Neudorf

Osterreich

Tel: +431601090

Email: instr.at@at.abb.com

abb.de/aktorik

ABB Automation Products GmbH
Measurement & Analytics

Im Segelhof

5405 Baden-Dattwil

Schweiz

Tel: +4158 586 8459

Fax: +4158 586 7511

Email: instr.ch@ch.abb.com

Technische Anderungen sowie Inhaltsdnderungen dieses Dokuments behalten wir uns

jederzeit ohne Vorankindigung vor.

Bei Bestellungen gelten die vereinbarten detaillierten Angaben. ABB Ubernimmt keinerlei
Verantwortung fur eventuelle Fehler oder Unvollstandigkeiten in diesem Dokument.

Wir behalten uns alle Rechte an diesem Dokument und den darin enthaltenen Themen und
Abbildungen vor. Vervielfaltigung, Bekanntgabe an Dritte oder Verwendung des Inhaltes,
auch auszugsweise, ist ohne vorherige schriftliche Zustimmung durch ABB verboten.
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