Guia rdpida de introduccion

Herramienta de ingenieria Automation Builder 1.2

Gama AC500-eCo para
aplicaciones sencillas y
modernas

Introduccion

La plataforma de automatizaciéon AC500 de ABB se
distingue por su escalabilidad, flexibilidad, oferta
muy amplia de comunicaciones y ademas por su
facilidad de configuracion, programacion y puesta
en marcha.

La compatibilidad total entre CPU AC500 y AC500-
eCo y modulos de E/S S500 y S500-eCo, las
comunicaciones integradas y opcionales y la
programacion estandar mediante la misma
herramienta de ingenieria Automation Builder
hacen de la plataforma AC500 la solucién ideal
para  aplicaciones  sencillas, arquitecturas
avanzadas, aplicaciones en condiciones extremas
(AC500-XC) e incluso sistemas redundantes con el
sistema AC500 High Availability.

Las capturas de pantalla en este documento se
han hecho con Windows 7, Windows® siendo una
marca registrada del grupo Microsoft.

Objetivo

Este documento le ayudara a iniciarse a los PLC
de la familia AC500, terminales de operador
CP600-eCo y convertidores de frecuencia ACS355,
con el fin de que disponga de los conocimientos
basicos y necesarios para poder realizar
aplicaciones con la herramienta de ingenieria
Automation Builder de ABB.

Power and productivity
for a better world™
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Plataforma de automatizacion AC500
;, Como es el PLC AC500-eCo?

Elementos de funcionamiento, LED de estado y conexion de la CPU AC500-eCo

1] LED de estado: PWR (alimentacion), RUN, ERR y
estado de las Entradas / Salidas.

Conmutador Run / Stop. Operacion de control de

la CPU.
a
CPU Ethernet con el puerto RJ45 con
funcionalidad FTP (servidor), HTTP (servidor Web),
a8 SNTP (protocolo de tiempo de red simple), SMTP
a (correo elctréonico), BACNet (comunicacion de
datos), KNX IP (control de Home & building) y MySQL
(gestién de base de datos).
i B com1: Acceso en linea, Modbus RTU (RS485),
a Maestro de bus CS31, ASCII.

Entradas / Salidas integradas.



Plataforma de automatizacion AC500
., Qué accesorios puede incorporar?

La CPU AC500-eCo ofrece todo lo que pueda esperar de un
PLC moderno. Desde un software completo incluyendo una
herramienta para visualizacién mediante el servidor Web
hasta los cables de programacion y los bloques terminales.
También existen una gran cantidad de accesorios que
proporcionan al usuario las herramientas necesarias para
implementar proyectos que se adaptan, de forma econdémica
y rapida, a las necesidades de cada aplicacion.

a B E

[Ell Montaje en pared Cubierta (TA570) Y Adaptador de tarjeta SD
(TA566) (MC503)
.
) C g C/
con COl j de 6 con reloj de tiempo Adaptador con COM2
tiempo real (TA562-RS-RTC) real (TA561-RTC) bateria CR2032 (TA562-RS)
Bateria CR2032 no incluida no incluida
s .
6,", 3 S
&.’Q |
7 “

Cable de programacién ﬂ Cable de programacion Simulador de entradas
COM1 USB (TK503) COM2 USB (TK504) para las E/S (TA571-SIM)

)
.
7
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Plataforma de automatizacion AC500
Herramienta de ingenieria Automation Builder

Industrial Ethernet

Programacion de la plataforma AC500 y de los HMI
CP600. Configuracion de los convertidores de

frecuencia de ABB con Automation Builder g
Para los PLC, convertidores de frecuencia o terminales de
operador, existe una sola herramienta inteligente:
Automation Builder!

- Una herramienta para programar y configurar PLC AC500,
AC500-eCo y convertidores de frecuencia de baja tension
ofrecidos por ABB.

- Potente programacion en cinco lenguajes segun IEC
61131-3, el Unico estandar internacional reconocido.

- Visualizacion avanzada.

- Diagndsticos y depuracion practicos.

- Configuracion facil y rapida de redes y buses de campo.
- Configuraciones y descargas masivas y remotas.

Visualizacion avanzada

El software Automation Builder soporta multiples clases de
visualizacién integrada.

- Visualizacién integrada en modo online.

- Visualizacion autonoma en PC con proteccion de cédigo.
- Visualizacion de los datos del PLC a través de un *
navegador web (en un PC o tablet) o a través de un terminal
de operador CP600-WEB de ABB en cualquier momento y
desde cualquier lugar utilizando la funcién de Servidor Web.

- Servidor OPC integrado en el USB de instalacion de *
Automation Builder.

Diagndstico y depuracion practicos

- Gestion de recetas para soluciones de produccién mas
sencillas.

- Mdltiples listas de vigilancia.

- Diagnostico y depuracion para un uso online mas sencillo.
- Gestién de alarmas para mantenimiento y puesta en marcha
mejorados.

Configuracion facil y rapida de redes y buses

de campo

- Configuracién simple de buses de campo y enlaces
serie: PROFIBUS DP, CAN, CANopen, Modbus, Bus
CS31.

- Configuracién sencilla de redes Ethernet de tiempo
real: PROFINET, EtherCAT.

- Protocolos de Internet compatibles:

- HTTP (servidor web en CPU AC500)

- SNTP (sincronizacién de la fechay de la hora)

- SMTP (para envio de correo electronico)

- FTP (transferencias de archivos)

- DHCP (configuracion IP automatica)

- TCP/IP (protocolo de Internet y control de
transmisiones estandar)

- UDP/IP (para comunicaciones rapidas).

- IEC60870-5-104 (protocolo de telecontrol).

- BACnet, KNX/IP, MySQL.

Configuraciones y descargas masivas y

remotas

- Los convertidores conectados a través de Profibus o
PROFINET a un AC500 pueden configurarse
remotamente desde un solo punto, el PC en el que se
ejecuta Automation Builder.

- La herramienta MultiOnlineChange permite la descarga
de un proyecto a un gran numero de PLC de una forma
facil y comoda.

- Las actualizaciones remotas de firmware reducen el
tiempo y los costes de desplazamiento.

9
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Plataforma de automatizacion AC500
Como montar las CPU AC500-eCo en un carril DIN

Las CPU AC500-eCo se pueden montar en carril DIN o con tornillos en una placa de metal. A
continuacion aparecen los procedimientos para montarlas y desmontarlas:

1. Desembale la CPU de la caja.

2. Cologue la CPU en la parte superior del carril DIN y presione suavemente hacia abajo.

3. La CPU se bloguea automaticamente en el carril DIN con un chasquido audible.

Para desmontar:

Repita los pasos anteriores en orden inverso.

Riesgo de fallos de funcionamiento.
La CPU se ha conectado a tierra a través de la guia DIN.
La guia DIN debe incluirse en la concepcidn de toma a tierra de |la planta.

ATENCION
1. Cologue la CPU en la parte superior de la guia DIN; a 2. La CPU emite un chasquido y se acopla de forma
continuacién, acéplela por debajo. automatica.
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e?[[g Véase el capitulo Instalacidn v desmontaje de los médulos de E/S del 5500-eCo para la conexion de
mddulos de EfS.

NOTA  Véase el capitulo CPU AC500 PM554 v PM564 para la conexidn eléctrica.




Plataforma de automatizacion AC500
Como montar las CPU AC500-eCo en una placa
metalica

Las CPU AC500-eCo también pueden ser montadas con tornillos en pared con los accesorios de
montaje TA566 (este Ultimo opcional). A continuacion aparecen los procedimientos para montarlas y
desmontarlas:

1. Desembale la CPU de la caja.

2. Cologue el TA566 en la parte posterior de la CPU (consulte la ilustracidn siguiente).

3. Fije la CPU con dos tornillos (diametro max: 4 mm) en la placa de metal.

Para desmontar:
Repita los pasos anteriores en orden inverso.

Se necesita un Accesorio para instalacidn en pared TAS66 por cada CPU.
NOTA

Riesgo de fallos de funcionamiento.

La CPU se ha conectado a tierra a través de la placa metélica.

La CPU solo debe montarse en una placa metélica con tomnillos metalicos. Mo deben utilizarse arandelas aislantes. La placa metélica debe
ATENCION incluirse en la concepcidn de toma a tierra de |a planta.

1. Acople #l TASES par Ia parte posterior de |a CPU {whase la ilustracidn a 2. Apuste Ia CPU con dos tomillos {didmetro mibama: 4 mm) a la TR
cantinuacisn) metalica

=




Plataforma de automatizacion AC500
Como conectar la fuente de alimentacion a la CPU
AC500-eCo

En funcién de la variante de la CPU AC500-eCo, el modulo tiene que ser alimentado a 24V DC o 100-
240V AC.

Un bloque de terminales de tornillo permite la conexién de la alimentacion. Cabe tener en cuenta que
la alimentacién ha de conectarse en las entradas IN del conector.

Peligro de muerte por descarga eléctrica

Los terminales del mddulo pueden conducir una tensidn de 230 V.

Aseglirese de gue todas las fuentes de tensidn (tensidn de alimentacidn y de proceso) estan desconectadas antes de comenzar cualquier
PELIGRO operacidn en el sistema.

Riesgo de dafios para los modulos PLC

La CPU puede resultar dafiada por sobretensiones y cortocircuitos.

Aseglirese de gue todas las fuentes de tensidn (tensidn de alimentacidn y de proceso) estan desconectadas antes de comenzar cualquier
ATENCION operacidn en el sistema.

24VDCIN 24VDC OUT 100-40VACIN 24VDC OUT
L+ M|FE |L+ M L NI|FE|L+ M
24V CC 100 - 240V CA

Riesgo de dafios para la CPU y los modulos conectados.

Las tensiones = 30 V CC pueden causar dafios irreparables en la CPU y los mddulos conectados.
Aseglrese de que |a tensidn de alimentacidn nunca supera los 30 V CC.

ATENCION

Riesgo de darios para la CPU
Una sobrecorriente de 24 V CC de salida (variante de CPU de 24 V' CC) dafiaria la CPU.

Use un fusible adecuado (3 A rapido) en las conexiones de entrada de 24 V CC.
ATENCION

&“} La salida de tensidn de las variantes de 100-240 V CA puede suministrar 180 mA como méaximo. La salida estd protegida contra sobrecargas
T mediante un fusible con rearme automatico (PTC).

De acuerdo con IEC 60204-1:2005, todos los circuitos de control alimentados con CA deben estar provistos de transformadores de control con
bobinados aislados eléctricamente.

g
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Plataforma de automatizacion AC500
Como instalar Automation Builder

Para poder instalar Automation Builder, su PC necesita cumplir los requisitos minimos expuestos a
continuacion:

- Pentium PC, 1 GHz, 3 GB RAM

- Memoria de disco duro: 10 GB

- Tarjeta grafica SVGA 256 colores, resolucion 1024 x 768 Pixel

- PuertoUSB 2.0

- Windows XP (Service Pack 3 minimo), Windows 7 (32/64 bits)

Abrir www.abb.com/automationbuilder y descargar Automation Builder 1.2.

Seleccionar el idioma que prefiera para la instalacion, por ejemplo, espanol.

r R’
488 ABB Automation Builder P
T k B . .. -
Fupip Seleccione el idioma para |a instalacion entre las siguientes
opciones
[Spanish ']
( OK ] [ Cancelar ]
\ A

B Para seguir con el proceso de instalacion seleccione Instalacién Automation Builder.

Para poder instalar el programa debe poseer derechos de administrador.

a2 ABB Automation Builder Setup 1.2.2 Build 3375 - Start Page =8 X

Automation Builder

Version 1.2.2.3375 \ Versién instalada 1.2.0.3296 Ayuda

v | Opciones de instalacién avanzadas

Cancelar



http://www.abb.com/automationbuilder

Plataforma de automatizacion AC500
Como instalar Automation Builder

Bl Seleccionar el tipo de instalacién (Basic, Standard o Premium) para

del software.

Seleccionar paquetes de software a instalar.

B seleccionar descargar e instalar.

]

~[] Control de versién de proyectos
= =v[#] PLC - AC500
= Safety PLC - AC500-S
=y [ Programacién C/C++
=z [¥] AC500 Condition Monitoring Syste
s—[_| PS565 BACnet-ASC Library
=] Panel de control
=y [ Panel de control - CP600-eCo
sy [ Panel de control - CP600
[=] Accionamientos
=[] Accionamiento programable
v [¥] Admini de acei i
< 1 ] »
) Instalar también las versiones anteriores del
producto

[[] Automation Builder 1.1
[] Automation Builder 1.0
[ Control Builder Plus 2.2
[] Control Builder Plus 2.1

ABB |

488 ABB Automation Builder Setup 1.2.2 Build 3375 - Selection Page (=8 X
Automation Builder ABkB
Engineering Productivity

Elija el tipo de instalacién: Descripcién | Notas de publicacién | Paguetes
(Premium Ediion v | Automation Builder i
Instale paquetes de software para Suite de software de ingenieria
g ey R PLC, HMI, accionamientos, ser y robots
[_] Opciones de plataforma T ABB

Este paquete de software contiene los siguientes componentes

y caracteristicas principales:

Plataforma Automation Builder para una ingenieria integrada con eficiencia

Diversas

Package Manager para
Installation Manager para

parala

Builder

de

¥e
del software Builder

wes No instalado o Actualizado

= Descargado

T —rterio—|—{Descargar e nstalar | [ Canceler

Espere a que se lleve a cabo la instalacién y seleccionar Finalizar.

Automation Builder

Engineering Productivity

-2 ABB Automation Builder

Py

2 PLC-AC500
@ CODESYS 2.3 [239.49)

Q) AC50025 [25.2.1506]

@ AC500eCo 25 [252.1267)

4% S50025 [25.0.1365]

@ S500Co 25 [252.1371]

@ PackML Examples [25.0.28]

4% AC500 documentacién 2.5 [2.5.0)
4% AC500 Fimware 2.5 [2.5.2.1289]

4% PS553 Drives Library [1.2.1.55]
4D Safety PLC - AC500S

@ AC5005 25 [25.0.1261]
& $500525 [25.0.1314]
& Programacién C/C++

' - AC500 Condtion Monkoring System
FY

ACEANCMS IR 1R 11671

@ AC31 Replacement 25 [25.2.1402)

@ AC500-5 Configuration 25 [2.5.0.2259]

AC500 C/C++ Builder 2.5 [2.5.0.634]

9 Platafomna de Automation Buider 1.2 [1.2.02118]
@ Administrador de paquetes de Automation Buider 1.2 [1.2.0.
@ Automation Buider Instalation Manager 1.2 [1.2.22112)

@ Automation Buider Platform Extensions 1.2 [1.22.2164]

&

4D Cortroladores de puerta de enlace AC500 2.5 [25.0.0]
@ ACS00 Target Support 25 [25.2.1412]
@ ACS00 Corfiguration 2.5 [25.23151]

- @ Exito

Setup has successfully installed Automation Builder on your
computer.

© Pleasealso check for Additional Tools update.

Copia para instalacién
offline

Mostrar registro

Enlaces e informacién

instalar las herramientas
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Plataforma de automatizacion AC500
Puerto COM para programacion via TK503

Dependiendo del tipo de CPU AC500-eCo que esté usando, tendra que elegir entre dos tipos

diferentes de cable de programacion:

o Para CPU AC500-eCo sin Ethernet, se tiene que utilizar el cable de programacion TK503.

o Para CPU AC500-eCo con Ethernet es posible utilizar un cable Ethernet.

Una vez instalado el Automation Builder, puede comprobar si esta instalado correctamente.
Para ello conecte el cable TK503 en un puerto USB de su ordenador y dirijase al
Administrador de dispositivos. Para ello abre el menu de inicio de Windows, haga clic en Panel
de control, elija ver los iconos pequenos en la opcidn que se le presenta arriba a la derecha y

finalmente seleccione Administrador de dispositivos.

= — - - e
— B —— — — — e
. @U—v—\@» Control Panel » All Control Panel ltems » - | 5 ||| Search Control Panel pel |
- =
File Edit View Tools Help
Adjust your computer’s settings View by:  Small icons ~
Category
. . . Large icons
P Action Center &0 Administrative Tools g AutcPlay
©  Smallicons
@ Backup and Restore % BitLocker Drive Encryption Kl Color Management
Fjul_- Configuration Manager (32-bit) Credential Manager _; Date and Time
@ Default Pregrarm i Desktop-Gadget & Device Manager
@ Devices and Printers B8 Display @ Ease of Access Center
Flash Player (32-bit) Folder Options la Fonts
=l Getting Started Graficos HD Intel(R) ¥y HomeGroup
&=} Indexing Options Intel® PROSet/Wireless Tools Internet Options
| £ Java (32-bit) &2 Keyboard Lenovo - Microphone Mute
@ Lenovo - Power Controls @ Lenovo - Web Conferencing Location and Other Sensors
Q Mail (32-bit) &) Mail (Microsoft Qutlook 2013) (32-bit) JF Mouse
5 MNetwork and Sharing Center = Notification Area Icons B Performance Information and Tools
-j_: Personalization [ Phone and Modem @ Power Options

:3 Program Download Monitor (32-bit) Programs and Features
F2 Recovery -] Regicon and Language
™3 RemoteApp and Desktop Connections _E) Run Advertised Programs (32-bit)

% Sound ‘a Speech Recognition

18 System 1 Taskbar and Start Menu
B User Accounts a ‘Windows CardSpace
ﬂWindnws Firewall @Wmdnws Mobility Center

& Realtek HD Audio Manager
1% Remote Control (32-bit)
SAP GUI Configuration

@ Sync Center

[ Troubleshooting

¥ Windows Defender

BT Windows Update

11



Plataforma de automatizacion AC500
Puerto COM para programacion via TK503

B Vvaya a la lista de puertos (COM & LPT) y encontrara que el cable de programacion TK503/504
esta instalado en el puerto COM determinado. En este caso es COM4.

|aDev'\ceManageh ‘ _ l‘:' 5 él
File Action | View | Help

L Aol ERN ? Nl AN

4 5y ES-L-7000898 -

> -39 Batteries
3 9 Bluetooth Radios
1M Computer

+ Disk drives

& Display adapters

44 DVD/CD-ROM drives

g IDE ATA/ATAPI controllers

25 Imaging devices

== Keyboards

5] Memeory technology driver

Pl Mice and other pointing devices

m

AT VYW YW WV VW

‘B Monitors

£ Metwork adapters
" ='." Bluetooth Device (Personal Area Network) 22
¥ - I‘-'.P Bluetooth Device (RFCOMM Protocol TDI) £2

-y, Cisco AnyConnect Secure Mobility Client Virtual Miniport Adapter for Windows x4
'.i..' Intel(R) Dual Band Wireless-N 7260
¥ Intel(R) Ethernet Connection 218-LM
£¥ Microsoft Virtual WiFi Miniport Adapter
¥ Microsoft Virtual WiFi Miniport Adapter £2
415 Ports (COM & LPT)
"? Intel(R) Active Management Technology - SOL (COM3)
- ."';' TK503_TK504 programming cable (COM4)
- Jo Processors

5 NS Security Nevices

B Tenga en cuenta que diferentes ordenadores pueden proporcionar distintos nimeros de
puerto COM. Tome nota del numero de puerto COM, ya que lo necesitara para sus
parametros de comunicacion posteriores.

Considere los pasos siguientes si utiliza el sistema operativo Microsoft Windows XP.
Haga clic con el botén derecho en Mi PC > Propiedades > Hardware > Administrador de dispositivos.

Una vez completados los pasos anteriores, ya puede insertar el cable de programacion USB al puerto
USB del PC.
Por favor proceda a crear un nuevo proyecto en la pagina 21.
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Plataforma de automatizacion AC500
Configuracion de los parametros de comunicacion
en Windows para Ethernet

Antes de que usted sea capaz de descargar el programa compilado la primera vez desde el PC al
PLC, tiene que configurar los parametros de comunicacion. Hay dos opciones que puede utilizar para
iniciar sesion en el PLC, ya sea a través de Ethernet o desde el puerto serie con el cable USB TK503.

Acceso online via Ethernet

Para verificar la direccién IP de su PC

Asegurese de que su direccion de PC esta en el mismo rango que la direccion IP de la CPU. El ajuste
de fabrica de la CPU de la direccion IP es 192.168.0.10. Entonces el IP del PC debe ser 192.168.0.x,
donde x debe ser diferente de 10 para que no haya conflicto de IP con el PC y diferente de Oy 255. La
mascara de subred debe ser 255.255.255.0.

Para cambiar la direccién IP de su PC, vaya a:

Boton inicio de Windows > Panel de control > Redes e Internet > Conexiones de red y
recursos compartidos.

Ahora vaya a Cambiar configuracion del adaptador.

Si se utiliza la red existente con varios dispositivos, por favor, preste atencién a las reglas de red dadas
o comuniquese con el administrador del sistema.

EE

@ [£ » Control Panel »+ Network and Intemet » Network and Sharing Center [ 43| [ search Cantrol Panel )
File Edit View Tools Help

@

Control Panel Home . . . . .
View your basic network information and set up connections

Manage wireless networks Al. |}J @ See full map
[

Ch dapter sett
ange adapter settings abb.com Internet

Change advanced sharing

settings .
9 View your active networks Connect or disconnect
[. abb.com Accesstype:  Intemnet
A
Domain network Connections: [ Local Area Connection

Change your networking settings

‘ﬁ;. Set up a new connection or network
=

Set up a wireless, broadband, dial-up, ad hec, or VPN connection; or set up a router or access point.,

Connect to a network

Connect or reconnect to a wireless, wired, dial-up, or VPN network connection.

Access files and printers located on other network computers, or change sharing settings.

Secalso
Troubleshoot problems

@@ Choose homegroup and sharing options

HomeGroup

Intel® PROSet/ Wireless Tools

Diagnose and repair network problems, or get troubleshacting information.

Internet Options

Windows Firewall
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Plataforma de automatizacion AC500
Configuracion de los parametros de comunicacion
en Windows para Ethernet

B Seleccione Conexién de &rea local haciendo clic con el botén derecho del ratén para abrir el
mendu.

B Elija Propiedades (£stado sélo puede seleccionarse cuando la interfaz Ethernet del ordenador
esta conectado a, por ejemplo, un PLC).

Seleccione Protocolo de Internet versién 4 (TCP/IPv4) y haga doble clic para ver las
propiedades.

B ingrese su direccién IP deseada (/P address), la mascara de subred (Subnet mask), la
pasarela por defecto (Default gateway) y haga clic en Aceptar.

— ) '?-v——v—'-:@g‘

@u-“ﬂ» » Contral Panel + Nefworkand Intemet » Network Connections + <[5 search Netwrk Connections 2|

File Edit View Tools Advanced Help

Organize v Disablethis network device  Diagnose this connection  Rename this connection B~ M @
[ Coco AnComnectsecure Moty | Local Ares Comnection ML Tehem-eCatcher Connection
" Client Connection WS Network cable unplugged PE  Network cable unplugged
@ Disabled X | GEF TAP-Win32 Adapter VO
% Disable
..". Wireless Network Connection .-". Wire '. Wireless Network Connection 3
B bbcom s o s b“ Not connected
il 1nteiR) Duat Band Wireless 7260 3¢l Mic{  Diagnose alll Wicrosoft virtual Wiei Miniport 4.

) Eridge Connections

Create Shortcut
Delete
®  Rename

) Properties

r ™ = B
Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Properties M I Local Area Connection Properties &
General MNetwarking | Sharing
You can get IP settings assigned automatically if your network supports Connect using:

this capability, Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IF settings.

N—

This connection uses the following items:

l‘-"“ Intel{R) Ethemet Connection [218-LM

(7 Obtain an TP add

i Cliert for Microsoft Networks:

[P address: 192.188. 0 . 8 Bl virtual PC Netwaork Fiter Driver

Subnet mask: 255.255.255 . 0 42)GoS Packet Scheduer

QF\IE and Printer Sharing for Microsoft Networks

Default gateway: . . . - Intemet Protocol Version 6 (TCP/IPvE)

] < Intemet Protocol Version 4 (TCP/IPv4)
Obtain DNS server address automatically i Link-Layer Topology Discovery Mapper |/0 Driver
(@) Use the following DNS server addresses: -+ Link-Layer Topology Discovery Respander

Preferred ONS server: . . , [ Install... ] [ LUninstall ] Properties
Alternate DNS server: Description
Allows your computer to access resources on a Microsoft
network.

[ validate settings upon exit
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Plataforma de automatizacion AC500
Crear un proyecto nuevo

El siguiente ejemplo le ofrece una breve introduccion paso a paso para el software Control
Builder Plus PS501 integrado en Automation Builder, es decir, la introduccion de los
conceptos basicos de programacion para PLC de ABB. Usted puede aprender como
programar el PLC AC500-eCo si realiza el siguiente ejercicio.

Ejemplo: Introduccién de una funcién légica AND en el lenguaje de programacién “Function Block
Diagram” (FBD).

En este primer ejemplo, se desarrollara la puesta en marcha de un proyecto de aplicaciéon muy
simple.

Inicie el software de ABB Automation Builder (haga doble clic en el icono de Automation
Builder del escritorio o, si el icono de Automation Builder no esta disponible en su escritorio,
haga clic en Inicio, Todos los programas, seleccione la carpeta ABB y escoja Automation
Builder).

&

Automation
Builder

La pantalla de Automation Builder aparecera como se muestra a continuacion. Si el acceso a
Internet esta disponible, mostrara por defecto la pagina de Automation Builder de ABB.

% Automation
Archivo Edidén Ver Proyecto Complar Enlinea Depuracén Herramientas Ventana Ayuda
a& | 44 % |
Dispositivos. -7 é] | 5] Pagina de inicio x_ Y
Automation Builder 1.2
Operaciones base Ultimas noticias
2] Nuevo proyecto... =aa ABB -
& Abrir archivo de proyecto ‘ [
(@ _abrir provecto de PLC. Automation Builder 5\
Proyectos recientes
|
Cerrar |2 pagina después de cargar el proyecto i
[@] Mostrar la pagina al iniciar i B
[ Mensajes - total 0 error(es), 0 advertencia(s), 0 mensaje(s) v 3 x
Todos los mensajes - [© 0eror(es) [® 0 advertencia(s) [@ 0 mensaje(s) | X
Descripcion Proyecto Objeto Posicion
& Dispositivos |} POU "~ |m il ] v
Ultimo Build © 0 ® 0 Precompilar: o/ Usuario actual: (nadie)
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Plataforma de automatizacion AC500
Crear un proyecto nuevo

Cree un proyecto nuevo haciendo clic en Nuevo proyecto o seleccionando Archivo > Nuevo
proyecto.

En la pestana de plantillas seleccione Proyecto AC500.

B B

Inserte un nombre al proyecto.

Escoja la carpeta para guardar el proyecto.

[~

Seleccione Aceptar para crear el proyecto.

r B
|=] Muevo proyecto ﬁ

Categorias: Plantillas:

-~ (General)
@ B

Proyecto  Proyecto vacio
ACS500

Un proyecto con un PLC

Nombre:  CBP_Projectl
(6 Ubicacidn: - G
[ Aceptar ] [ Cancelar ]

=
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Plataforma de automatizacion AC500
Crear un proyecto nuevo

B Haga clic a la izquierda de PLC-AC500, en el signo +, para desplegar los PLC disponibles.

Seleccionar AC500-eCo.

Seleccione la CPU que va a usar y haga clic en Agregar PLC.

Ruta del objeto:
C:\Users'esjocas 1\Desktop\Project1.project

Nombre de objeto: *LC_AC500

Buscar nombre del objeto...

E L Nombre Descripcion breve

: £ ACS00PME54  8DI/6DO-T, 115-230VAC
£ AC500 PM554-ETH 8DI/6DO-T, 24VDC, Ethemet
£ AC500 PM556-ETH 8DI/6DO-T, 24VDC, Ethemet
) 6DI/6DO-T/2A1/1A0, 24VDC 0 115
) AC500 PM564-ETH 6DI/6DO-T/2AI/1A0, 24VDC o 115-
£ AC500 PM566-ETH 6DI/6DO-T/2AI/1A0, 24VDC, Ether

< | .
Cierre este cuadro de didlogo despi (V]| Mostrar todas las versiones

Reiniciar filtro [ AgegarPiC | [ Cemar |




Plataforma de automatizacion AC500
Navegacion por los archivos de ayuda

Para empezar a utilizar el archivo de ayuda, una vez abierto un proyecto en Automation

Builder, ir a la pestana de Ayuda y seleccionar la opcion Contenido.

| 488 Project].project - Automation Builder Premium 1 Year

Archivo Edicién Ver Proyecto Herramientas Ventana
4o oo & Cirlshift+F1 |
[2] indice Ctrl+Shift+F2
Dispositivos B s
=) Projects @ Pagina principal ABB Drives...
l =8 pLc_acsoo pMss4ETH) @ Pégina principal ABBPLC...
ggz:;‘-rsoo+w+mo) @ Pégina principal ABB Robotics...
v 10_Bus “ Documentacién del hardware AC500 ...
+ Interfaces @ Automation Builder Léame...
I Informaciones...

Se abrira el asistente de Ayuda en linea en el cual se encontrara toda la informacion necesaria

sobre Automation Builder.

H Ayuda en linea & e8] ® ‘
atas 0 [# & | Gcontenido [ indice QBuscar | B
Contenido ~ & X|| Tabbed 1 abx

=) Automation Buider

Q Automation Builder Installation Manager
EJ‘-S AC500 Introduction

-

@ AC500 Online Diagnosis

- AC500 MultiOnlineChange Tool
5@ Contact ABB

@@ PLC

Q Libraries.

- IEC 61131-3 editor

-4 Panel Builder 600 Interface
- RobotStudio Interface

@ ECAD Interfaces

®- Q Drive Manager

AC500 Configuration of Specific Devices and Busses

Product name:
Automation Builder
Product type: 1.2.2
Document type:

DoclD:

© Oogytigm 2013-2016 ABB. All rights
reserved. Subject to i

.

ABB Automation
Products GmbH
Wallstadter Str. 59
68526 Ladenburg,
Germany

Telephone: +49 62 21
701 1444

Fax: +49 62 21 701
1382

Email:
plc.sales@de.abb.com
Internet:
www.abb.com/plc

Titulo

& Contenido |3 fndice [Q, Buscar
Terminado
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Plataforma de automatizacion AC500
Como configurar el hardware

Especificaciones de la configuracion del hardware

Para especificar la configuracion del hardware, las E/S y los nombres simbdlicos (variables) tienen
que ser definidas. Configure sus E/S con un doble clic en E/S (columnas E/S) y dirijase a la ventana de
la ficha de asignacion, abierta en el lado derecho donde se puede dar nombres de variables a cada
E/S.

Para expandir la lista, haga doble clic en el signo + de la izquierda.

Para crear variables de E/S para la CPU haga doble clic en OBIO.

La pestana de E/S aparecera a la izquierda con dos pestaias mas. La primera pestana es la
configuracion de las E/S, pero por ahora abra la segunda pestana para poderlas asignar.

Si durante el proceso comete algun error, siempre puede deshacer la accion haciendo clic en la opcién
Deshacer dentro de Editar en la barra de menus.

M8 Projectlproject - Automation Builder Premium 1 Year o B8 %
Archivo  Ediasn  Ver Proyecto  Herramientss  Ventsns  Ayuda
had & ALl
Oisoositivos vy 3 X M osio x -
=3 Pojectt £
= § rec_acson pMsed) 60146004241+ 1A0 Configuracidn | Parametro Tipe Valor  Valor predet.. Unidsd  Descripcién
2] appicatan @ Ejeautar con eror de configuraddn | Enumer, Mo Ko Iniciar ¢l programa | |
[#] 0810 (€D1+600+241+140) 601+600+241+10 Asignasian E/S | | - Enradas digitles + andibgicns |
@ ops | SE—— P Ettrada 0, retrsso de enbrads  Erumer 8ms 8ms Entrads digital 0-F |
= o Interfaces S il # Entrada 0, confiwracén de canal  Enumer. Entrads Entrada Entrads digital 0-¢| |
© 53 oML Onine Access (COM # Entrada 0, contader répico Enumer 05in contador 0 Sin contador Entrada digital 0 - M |
£ 5 com2_Nene (COM2 - Ningu # Entrada 1, retraso de entrada Enumer 8ms 3me Entrads digitsl1-F |
# Entrada 1, conficuracén de canal  Snumes Entrade Entrada Entrada digital 1-C
# Entrada 2, retraso de entraca Enumer 8ms sms Entrada digitl2 - F{ |
# Entrada 2, conficuracdn de canal  Enumer... Entrada Entrada Entrada digital2- ¢| |
# Entrada 3, refraso de entrada Enumer. 3ms sms Entrada digital 3 - F{ |
# Entrada 3, configuracén de canal  Enumer. Entrada Entrada Entrada digital 3 - | |
# Entrada 4, refraso de entraca Enumer. ams 8ms Entrada digital4 - F| |
# Entrada §, retraso de entraca Enumer. 8ms 8ms Entrada digital 5 - F{ |
# Entrads AlD, retraso ce enbrada Enumer 8ms 8ms Entrada digital Al
# Entrads ATD, configuracén de canal Enumer Entradadigtal  Entrada digital Entrada digital Al
# Entrads Al1, refraco de entrads  Enumer 8ms Ems Entrada digital Al
# Entrada A1, conficuracén de canal Enumer Extradadigtal  Entrada digital Entrada digital Al1 ||
= [ Saldas dgtales + analigcas |
@ Salda 2, configuadénde canadl Enumer. Salida Selids Selida digital 2-Co |
# Salda 2, modo de operainPMW  Enumer. Ninguno Ninguno
# salda 3, configuradion de canal Enumer. Salida Salida g
# salda 3, modo de operackinPMW  Enumer. Ninguno Ninguno Salida 3 -Modo de
# Salda 0, configuradidn de canal Enumer... Salidaanaldgica.. Salidaanalégi... Salida analégica0-{ |
B ] '
| Entrada digital 0 - Retraso de envads de envradz dgta
| Mensajes - total 0 error{es), 0 advertencials), O mensaje(s) - ax
Todos los mensajes ~ |0 0errorfes) [® 0 advertencials) | @ 0 mensajets] | X
‘ 1 v || Descripcion Proyecto Objeto Posicion
S Depostvos | () POU
UmmoBuld @ 0 & 0 Precompliar: o/ Usuario actual: (nadie)
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Plataforma de automatizacion AC500
Como configurar el hardware

B Expanda las entradas haciendo clic en el signo + de la izquierda de las entradas y haciendo
clic en el signo + de la izquierda de las entradas digitales DIO — DI5, AlO — Al1. Entonces anada
2 entradas digitales llamadas ED04 y EDO5 como se muestra a continuacion.

8 osr0 x

6DI+6D0+241+ 140 Configuracion | Canales

Variable

6DI+6D0+2A1+1A0 ASignacién E/S | = - Entradas digitales + analégicas

Lista de mapeado E/S

# [ salidas digitales +analdgicas
#- 4 pwM
# [l Contador répido

Asign...

Direccion  Tipo  Unidad

Canal

Entradas digitales DI0 - DIS, AI0 - AL %IB4000 BYTE
Entrada digital DI0 %IX40... BOOL
Entrada digital DI1 %IX40... BOOL
Entrada digital DI2 %IX40... BOOL
Entrada digital DI3 %IX40... BOOL
Entrada digital D14 %IX40... BOOL

Entrada digital DIS
Entrada digital AI0
Entrada digital ALL
Interrupcién DI0 - DI3
Entrada analdgica AT0
Entrada analdgica Al1

%IX40... BOOL
%IX40... BOOL
%IX40... BOOL
%IB4001 BYTE
%IW2001 INT
%IW2002 INT

Descripcién

Bl Expanda ahora las salidas y afiada 2 salidas digitales llamadas SD0OO y SDO1 como se muestra

a continuacion.

{8 oBl0 X
6DI+6D0+2AI+1A0 Configuracién
6DI+6D0+2A1+1A0 Asignacidn E/S

Lista de mapeado E/S

Canales
Variable Asign... Canal Direccion  Tipe
+ [ Entradas digitales + analdgicas
=~ [ Salidas digitales + analégicas
=-%$ Salidas digitales DO0 / NOO - DOS / NOS %QB4000 BYTE
——%9 spoo & Salida digital DOO / NOD %QX40... BOOL
"% sDo1 ¢ Salida digital DO1 / NO1 %QX40... BOOL
"$ Salida digital D02 / NO2 %QX40... BOOL
" salida digital DO3 / NO3 %QX40... BOOL
“$ Salida digital D04 / NO4 %QX40... BOOL
"9 Salida digital DOS5 / NOS %QX40... BOOL
" Salida analégica AOI/ AOU %QW2... INT
+- [ pwM

+ [ Contador répido
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Plataforma de automatizacion AC500
Como configurar el hardware

Ahora hacer doble clic en el elemento Application en la barra de la izquierda para actualizar
las variables de E/S e iniciar la herramienta de programacion CoDeSys en una nueva ventana.

Cuando la configuracién haya sido modificada, actualice las variables de E/S del editor de programa.
Tenga presente que cuando cambia algo en la pantalla de configuracion de Automation Builder, debe
hacer doble clic en Application para actualizar la configuracion de la herramienta de programacion
CoDeSys.

Archivo Edidén Ver Proyecto Herramientas Ventana Ayuda
e d & | &4 8% | 3

Dispositivos > & x| 8 os0 x

=-3) Project1 >

=8 pLc_acs00 (PMs64) 6D1+6D0+2A1+1A0 Configuracién | C2nales

210 Application | variable Asign... Canal Direccién  Tipo  Unidad  Descripcion 4
B! 0810 (6D1+6D0+241+140) SDI+6DO+2A1+1A0 Asignacién /S | = [ Entradas digitales +analogicas

3 10.8us =% Entradas digitalesDD...  %IB4000 BYTE

=g Interfaces Hista demanenda Hs *» Entrada digital DI0 %IX40... BOOL
£6J coM1_Online_Access (COM % Entrada digital DI1 %IX40... BOOL
€53 COM2_None (COM2 - Ningu - g *» Entrada digital D12 %IX40... BOOL
o * Entrada digital DI3 %IX40... BOOL
*p ED04 » Entrada digital D14 %IX40... BOOL £
*» EDOS 4  Entrada digital DIS %IX40... BOOL
* Entrada digital AI0 %IX40... BOOL
*» Entrada digital AIL %IX40... BOOL
4y Interrupcién DIO - DI3 %IB4001 BYTE
*» Entrada analgica AID %IW2001 INT
4 Entrada analégica AIL %IW2002 INT
= - (2 Salidas digitales + analégicas i
=% Salidas digitales D00 /. %QB4000 BYTE
"% sD00 ¢  Salida digital DOO/NOD  %QX40... BOOL
"% soo1 4  Salidadigital DO1/NO1  %QX40... BOOL
LY Salida digital DO2 /NO2  %QX40... BOOL 2
L3 TS AT ST ) oy Al T -7.T

s el [ s s -

“p = asignar a variable existente

“ = crear nueva variable

[ Mensajes - total 0 error(es), 0 advertenda(s), 0 mensaje(s) v @ x
Todos los mensajes - [© 0 emor(es) [ @ 0 advertencia(s) [@ 0 mensaje(s) | X
o P + || Descripcién Proyecto Objeto Posicién
u 5 Dispositivos | [} POU
| GitmoBuid © 0 ® 0 Precompiar: o Usuario actual: (nadie)
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Plataforma de automatizacion AC500
Escribir el primer programa en el editor

En la ventana de la izquierda de CoDeSys aparecen las unidades de organizacion de
programa (POUs). El lenguaje de Texto Estructurado (ST) es el lenguaje de programacion por
defecto, pero puede ser cambiado a Diagrama de bloque funcional (FBD), Diagrama de
contactos (LD), Lista de instrucciones (IL), Diagrama de funciones continuas (CFC) o a
Programacién secuencial (SFC).

Archo. Proyecto_tromrar_Heramientas _EnfinesVentans _Ayude

S
FLC_FRG PRG)

Para cambiar el lenguaje de programacion, primero hace falta eliminar el archivo
PLC_PRG(PRG). Seleccione el archivo PLC_PRG(PRG) y pulse Suprimir. Después haga clic con
el botén derecho en la carpeta Médulos y seleccione Insertar Objeto.

Insertar objecto...

Cambiar nombre del objeto...

Editar ohjeto

Copiar objeto

Borrar objeto

Convertir objeto...

Exportar objecto...

Propiedades del objeto...

Base de datos del proyecto 4

Afiadir accion

Carpeta nueva
Expandir nodo

Colapsar nodo

Abrir instancia...

Emitir arbol de llamada

Guardar como plantilla...

Excluir de la compilacién
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Plataforma de automatizacion AC500
Escribir el primer programa en el editor

Para el primer programa que va a crear usaremos el lenguaje de programacion de Diagrama
de blogue funcional (FBD), por eso hace falta seleccionar el lenguaje FBD.

B Como veran a continuacién la ventana de programacion se abrird de forma automaética
cuando hagan clic en Aceptar.
Muevo madula w
4 = =
o Warmbre del nuevo madulo: |[EEESEEE] @
Tipo del madulo |dioma del madulo Cancelar
{* Programa L
" Funcidn LD
- B!oque de funciones + FBD
Tipo de retormo: " 5FC
BOOL =] 5T
" CFC
Hacer clic en Guardar para guardar el programa o seleccione Archivo > Guardar en la barra de

menus.

Archivo | Edicion  Proyecte Insertar Herramientas Enlinea Ventana Ayuda

Cerrar

Guardar

Guardar/enviar archivo...

Imprimir...

Configuracidn documentacion...

Salir
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Plataforma de automatizacion AC500
Escribir el primer programa en el editor

B En el caso de que no tuviera abierto el editor de programa, para poder editarlo es necesario
abrir el objeto PLC_PRG(PRG) dentro de la carpeta Médulos haciendo doble clic encima de él.

Al borde izquierdo de la ventana se puede ver el numero de linea (0001 en el ejemplo de
abajo). Para hacer un bloque AND hace falta hacer clic en el rectangulo cerca de los
interrogantes ??7.

@) CoDeSys - ACSODACSO0PRO" - - - 3 e | 6 ]
fFile Edit Project jnset Egras Qniine Window Help

9| Di@ledtl|ig 2(E SseinE (o~ );

) R‘()CRAIl\ PLC PRG
VAR
[END_VAR
@

)

T "ONLNE [0V [AEAD

B Vvaya al icono de arriba de la ventana llamado Médulo |- y seleccidnelo para situar el
blogue donde habia hecho clic anteriormente.

EroEle
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Plataforma de automatizacion AC500
Escribir el primer programa en el editor

De forma alternativa también se puede conseguir lo mismo haciendo clic con el botén
derecho encima del rectangulo y seleccionando Médulo.

Al insertar un nuevo bloque, siempre aparecera como un bloque AND.

Usted puede cambiar el bloque en cualquier momento haciendo clic en el nombre del bloque y
escribiendo otro nombre o pulsando F2 para poder ver todos los nombres de los operadores, funciones
y bloques de funcién aceptados.

[remmem e

[PROGRAN PLC_PRG

AR

END_VAR

= v

299
Cortar Carl+X
Copiar Ctrl+C
Pegar CtrlV
Borrar Del
Red antes)
Red (despus) CirkeT
Entrada Ctrl+U
Salida
Médulo Cirl+B

E Asignacion Ctrl+A
Salto. Cirl+L
Return Cirl+R
Comentario
<=l Negacién CtisN o

Set/Reset
Zoom AltEntrar

Abririnstancia
En nueva lista devigilencia
Adiadir alista de vigilencia

Mostrar referencias cruzadas Cirl+F3

Diagrama de contactos »

[l Escribe los nombres para las dos entradas, para ello hacer clic en los interrogantes ??? de la
parte izquierda del bloque y teclea los nombres EDO4 para la primera entrada y EDO5 para la
segunda.

i Coesys - e — IV O lség|




Plataforma de automatizacion AC500
Escribir el primer programa en el editor

[ Otra forma de seleccionar la entrada es pulsando los interrogantes ??? y seguidamente
pulsar F2. Automaticamente saldra un asistente que le ayudara presentandole las variables
que puede colocar en la entrada, de manera que solo tendra que seleccionarla con el raton
sin necesidad de escribirla.

y
N

Seleccione Variables Globales.

=y
(]

Entonces escoja la variable que quiera asignar y haga clic en Aceptar.

-
e . | ==

! =4 Variables globales Aceptar I

Il E. I0_Module_Mapping Cancelar |
e § EC'04 (BOOL)
@ EDOS(BOOL)
@ SDaoo(eooL)
@ 5001 (BOOL)

¥ Reprezentacidn estructurada

Entrada 4
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Plataforma de automatizacion AC500
Escribir el primer programa en el editor

Para asignar una salida al blogue haga clic con el botén derecho en el rectangulo de la
derecha del blogue y seleccione Asignacién como se muestra a continuacion.

AN
ED04- 1
EDOS- Cortar Ctrl+X
Copiar Ctrl=C

Pegar CrleV
Borrar Del
Red (antes)
Red (despues) CtrleT
Entrada Ctrl+U
Salida
Médulo Ctrl+B
Asignacion Ctri+A
s
Salto Cirl+L
Returm Ctrl+R
Comentario

Negacion

Set/Reset

Zoom

Abrir instancia

oy conesys - Acsooacsoopror - [p——

Archive Edicién Proyecto [nsertar Herramientas Enlinea Ventana Ayuda

o El&

=]
‘] PLC_PRG [PRG)

PROGRAM PLC_FRG
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Plataforma de automatizacion AC500

Escribir el primer programa en el editor

Introduzca un nombre para la salida: Haga clic en los interrogantes ??? y escriba SD00, de
manera similar al paso 11, o también puede pulsar F2 para abrir el asistente y elegir la salida

entre la lista de variables.

El
- FLC_PRG [PRG)

TRITRE 12 WIS

Haga clic en el niumero de red 0001 con el botén derecho y seleccione Red (después).

AND
ED04- 2729
Cortar

Copiar
Pegar

Borrar

Red (antes)
Red (después)

Entrada
Salida

Médulo
Asignacion
Salto

Comentario
Negacion
Set/Reset

Zoom
Abrir in: stancia

En nueva lista de vigilencia

Afiadir a lista de vigilencia

Mastrar referencias cruzadas

Diagrama de contactos

Ctrl+X
Ctrl+C
Ctrl+V

Del

Ctrl+ T

Ctrl+U

Ctrl+B
Ctrl+A
Ctrl+L
Ctrl+R

®y CoDeSys - ACSODACSOOPRO*

Archive Edicién  Proyecto  Insertar

Herramientas  Enlinea Ventana

H| &) eeE

E FLC_FRGG [FRG]

®y PLC_PRG (PRG-FED)
PROGRAM PLC_PRG

——SD00
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Plataforma de automatizacion AC500
Escribir el primer programa en el editor

En la red 0002, haga clic derecho en el rectangulo de la derecha de los interrogantes ???
Seguidamente seleccione Asignacion.

By CoDeSys- ACS00ACS00PRO* e N

Archive  Edicién  Proyecto Insertar

e ——
Herramientas  Enlinea Ventana Ayuda

] oI sl mlmliedealsal]
A

| PLC_PRG [PRG)

PROGRAM PLC_PRG

continuacion.

Nombre la entrada y la salida haciendo clic en el rectangulo de la derecha de los
interrogantes ???. Introduzca SDOO para la entrada y SDO1 para la salida como se muestra a

b CoDeSys - ACSOOACSO0PRO* . N L co———
Archivo Edicién  Proyecto Insertar Herramientas Enlines  Ventans Ayuda

H 8@

(=1

| PLC_PRG (PRG)

PROGRAM PLC_PRG
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Plataforma de automatizacion AC500
Escribir el primer programa en el editor

Inserte una negacion de la siguiente manera: haga clic en el rectangulo que se muestra en la
figura siguiente con el botén derecho y seleccione Negacién (para visualizar el rectangulo
haga clic encima de esa parte inicial del segmento que une la entrada con la salida).

5000 ——8n01

Cortar Ctrl+X
Copiar Ctrl+C
Pegar G+
Borrar Del
Red (antes)
Red (después) Ctri+T
Entrads Ctrl+U
Salida

< Médulo Ctrl+B.
Asignacion Ctri+a
Salto CtrlsL
Retum Ctrl+R

Comentario

Megacion Ctrl+N
"

Set/Reset

Zoom Alt+Entrar

Abrir instancia
En nueva lista devigilencia

Afiadir a lista de vigilencia

rgando bibliots Mostrar referencias cruzadas Ctrl+F3 \ABB_A
rgando bibliots \ABB_A
rgando bibliots Diagrama de contactos » FWBB_A
rgando A

rogT S\ABB._/
rgando biblioteca ‘C:\Program Files (x86)\Common Files\CAA-Targets\ABB_A

Ahora el cddigo creado deberia ser como se muestra a continuacion.

/8 Cobesys - ACSOOACSOOPRO* e N e st S . B |

| Archivo Edicin Proyecto  Insertar

| PLC_PRG [PRG)

PROGRAM PLC_PRG
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Plataforma de automatizacion AC500
Escribir el primer programa en el editor

Inserte un comentario en la red de la siguiente manera: haga clic con el botén derecho en la
red 0001 y seleccione Comentario. Para editar el comentario haga clic en el comentario y
marqgue el texto con el raton.

PROGRAM PLC_PRG

AND
ED04 2% Cortar CtrieX
EDOS- Copiar e
Pegar ClsV
Borrar Dl
=D00. <001 Red (antes)
Red (después) CtrieT
Entrads clU [
Salida
Médulo CtiieB
Asignacién Ctrl+A
Salto Ctrl+L
Retum CtrleR
:
Negacién Ctrl+N
Set/Reset
Zoom Alt+Entrar
Abrit instancia
En nuevs lista de vigilencia
Adadir a lista de vigilencia
Mostrar referencias cruzadas Ctrl+F3
Diagrama de contactos

W CoDesys-ACSOACIOORRO" L — L. BI85 SN S -
) CiSied TS e X [RIRIRH [ -] A BlE | fe]t] 5]

'—H PLC_FAG [PRAG]

T T e e
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Plataforma de automatizacion AC500
Escribir el primer programa en el editor

B Entre en el comentario el texto siguiente: ‘ED04 AND EDO5 = SDOO'.

By, CoDeSys - ACS00.ACS00PRO*
Archivo Edicién Proyecto Insertar Herramientas Enlinea Ventana Ayuda

- El| i el | o ||l [0 ~ ----

(=]
/] PLE_PRG [FRG)

PROGRAN PLC_PRG

Guarde el programa como se ha explicado en la instruccién nimero 5.
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Plataforma de automatizacion AC500
Compilar y validar el programa

Para compilar el programa es necesario utilizar la funcién Compilar situada dentro de Proyecto en la
barra de menus.
Asegurese de guardar el proyecto después de la compilacion.

Para utilizar el comando Compilar, vaya a Proyecto.

A continuacion haga clic en Compilar.

& - AC500.AC500PRO*

idicion | Proyecto

08
sliokeca E
Jliokeca ¢
Jliokeca
slinkeca 5
slinkeca 5
sliokeca 5
sliokeca 5
Jliokeca 5
alioteca L

sMamierit

Imninistrad]
Irninistrad|
figuracis
nfiguracii
nfiguracii
wnfiguraci
ploradar |
sgistra

sgistra Trd
=a de hial

M Compilar

Compilar tedo

Limpiar todo

Cargar informaciones de descarga...
Objeto

Base de datos del proyecto
Opciones...
Traducir a otro idioma

Documentar...

Exportar...

Importar...

Importacién Siemens
Copiar...

Comparar...

Informacién de proyecto...
Buscar global...

Reemplazar global...

Abrir instancia...
Emitir drbol de llamada

Emitir lista de referencias cruzadas...
Comprobar
Afadir accién

Contrasefias para grupo de trabajo...

Insertar Herramientas  En linea

Ventana Ayuda
F11

Bl

Después de que el proyecto se haya compilado satisfactoriamente, aparecera un mensaje en

la ventana inferior semejante al que hay a continuacion.

El programa no puede ser descargado si existe algun error en la compilacion. Si hace doble
clic encima del mensaje de error el mismo programa le llevara a la ventana de programa

donde hay el error.

El tamano de datos utilizados es la cantidad total de variables que se han declarado y usado
en el programa. Este valor saldra indicado en la ventana inferior (Tamafo de los datos

consumidos).
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Plataforma de automatizacion AC500

Compilar y validar el programa

B El tamafio de datos utilizados de tipo “retain” es el total de variables RETAIN que se han

declarado y usado en el programa y también saldra indicado en la ventana inferior (Tamano
de los datos Retain consumidos).

Implementacidn del madulo 'SLOT_CONFIG_READ
Implementacian del madulo 'SLOT_CONFIG_WRITE
Implementacion del modulo SLOT_INFO
Implementacidn del madulo 'SLOT_PROD_ENTRY_READ
Implementacidn del madulo 'SYS_TIME
Implementacion del madulo TASK_INFO
Implementacidn del madulo 'ONB_I0_CNT
Implementacian del madulo ONB_ID_INT_IN
Implementacion del madulo 'ONB_IO_PWM_FREQ
Implementacidn del madulo 'ONB_I0_PWM_TIME
Implementacidn del madulo PLC_PRG

\Verificar la configuracion de parametros
Configuracin de hardware

indice de mddulos: 321 (15%)

Tamario de los datos consumidos: 1655 de 10240 bytes (16.16%) \

Tamario de los datos Retain consumidos: 0 de 1024 bytes (0.00%) \

Cddigo: 4506 bytes
0 error, 0 advertencia(s)

« 1n
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Plataforma de automatizacion AC500

Como simular el programa

Puede hacer una prueba del programa sin conexién mediante el modo de simulacion. En este modo,

no es necesario conectar ningun PLC.
Seleccione el menu En linea en la barra de menus.

Entonces seleccione Simulacién.

ntes [Enlines ]| Ventana Ayuda

Inicie de sesion

Cierre de sesion

Cargar
Inici

Parada

Restablecer
Restablecer (en frio)

Restablecer (original)

Breakpoint ON/OFF
Didlogo Breakpoint
Pase individual sobre
Paso individual en

Ciclo individual

Escribir valores
Forzar valores
Deshacer forzado

Dislogo escriturafforzado

Jerarquia de llamada
Control de flujo

Simulacién

Parémetros de comunicacion...

Enviar el texto marcade al maestro RemoteControl (p.j. come parimetra)
Crear proyecto de inicio

Escribir archive en el mando

Cargar archivo del mando

Mostrar informacién del archive

Alt+F8
Ctrl+F8

s
Mayiis+F8

Una vez mas seleccione En linea.

B Luego seleccione Inicio de sesidn para empezar a trabajar realmente en el modo

simulacion.

de
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Plataforma de automatizacion AC500
Como simular el programa

El simbolo de enfrente de Simulacién indica que el simulador esta activo.

| . N e e —

Herrami [Enlinea]| Yentana Ayuda

@ [

Cierre de sesién Ctrl+F8

de sesién Alt+F8

Cargar

Inicio F5
Parada Mayiis+F8
Restablecer

Restablecer (en frio)

Restablecer (original)

Breakpoint ON/OFF
Didlogo Breakpaint

Paso individual sobre F10
Paso individual en 8

Ciclo individual Ctrl+F5

Escribir valores Ctrl+F7
Forzar valores F

Deshacer forzado Mayis+F7

Didloge escritura/forzade Ctrl+Mayts+F7

Jerarquia de llamada...

Control de flujo

Simulacién

Parametros de comunicacion...

Enviar el texto marcado al maestro RemoteCentrol (p.gj. como pardmetro)
Crear proyecto de inicio

Escribir archivo en el mando

Cargar archivo del mando

Mostrar informacién del archivo

B Para simular el programa seleccione una vez mas En linea.

Haga clic en Inicio. 5 W vertanameyuca

Inicio de sesion Alt+F8

Cierre de sesién Ctrl+F8
Cargar

. Tnicio F5
Parada Mayis+F8
Restablecer

Restablecer (en fric)
Restablecer (original)

Breakpoint ON/OFF
Didloge Breakpoint
Paso individual sobre F10
Paso individual en F8

ual Ctrl+F5

Ciclo ir

Escribir valores Ctrl+F7
Forzar valores 7]
Deshacer forzado Mayds+F7
Dilogo escriturafforzado Ctrl+Mayiis=F7

Jerarquia de llamada...

Control de flujo

Simulacién

Parametros de comunicacién...

Enviar el texto marcado al maestro RemeteControl (p.gj. como parémetro)

Crear proyecto de inicio
Escribir archivo en el mando
Cargar archive del mando

Mostrar informacién del archivo
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Plataforma de automatizacion AC500
Como simular el programa

pury
—y

Ahora abre la pestana Recursos en la ventana de la izquierda.

Despliegue la carpeta de Variables Globales haciendo clic en el signo + de la izquierda.

Entonces despliegue la carpeta OBIO haciendo lo mismo.

Haga doble clic en 10_Module_Mapping. Una ventana se abrira a su derecha mostrando las

entradas y salidas declaradas.

By CoDeSys - AC500.AC500PRO* - [I0_Module_Mapping]

By Archivo  Edicion

Proyecto Insertar Herramientas Enlinea Ventana Ayuda

8| B[St S (2AG %[2] |3 [0

0001

%2 Recursos -
B[ Biblioteca Ethemet_AC500_Y
(] Biblisteca lecsfc.lib 13.4.06 1
(20 Biblioteca OnBoardi0_AC500,
D Biblioteca Syslnt_ACH00 V10!
B[] Biblioteca SysLiblnitLibrary. ib
(2 Biblioteca SysLibhemn ib 30.9
B[ Biblinteca SwsLibTime.ib 30.9) 5
- D Biblioteca SysT asklnfo.lib 30,4
|2 Biblioteca tiLib 18510151,

- (5] Heramientas

223 Variables globales

8- 0BI0
i J10_Modul

. Global_“ariables
. Wariable_Configuration [vi
m Administradar de bibliotecas
Q Administradaor de watch v de
ﬁ Configuraciones de sistema de _

] T

EDO04 (%61X4000.4) =

0002

=]
=
=
w

o
=]
=1
&

o
=
=
n

o
=
=
&

o
=]
=
=

o
=
=
@

o
=
=
D

o
=]
=
jry

o
=
=
Li¥]

o
=
=
w

o
=]
=
I~

o
=1
=
in

o
=
=
=1

o
=
=
=1

*
M. ] Tio. ] Bl vis..) B Re.

EDOS (3%I1X4000.5) =
5000 (%0K4000.0)
SD01 (360X4000.1)

Con la sesion iniciada podra ver el estado que se ve a continuacion. FALSE se vera siempre
en negro y TRUE en azul. Para cambiar el estado de una entrada haga doble clic en el
recuadro de la entrada que se quiere modificar.

B, CoDeSys - AC500.ACS00PRO* - [I0_Module_Mapping]

% Archive Edicién

Proyecto Insertar Herramientas Enlinea Ventana Ayuda

B B|E]eteS S0 55 % (55

l 0001] __ EDO4 (%I%4000.4) =
33 Recursos < || [0002  EDOS (%IX40005) =
B[] Biblioteca Ethermet ACS00_% (| [0003  SDO0 (360X4000.0) =
Bl-([2] Biblioteca lecsfc ib 13.4.06 1 | 0004 SD01 (%0X4000.1) =
B[] Biblioteca OnBoardi0_ac500| || (0005
- (2] Bibliateca Syslnt_AC500_10 | 000G
-1 Biblioteca SysLiblnitLibrarylib %
- D Biblioteca SysLibkem.lib 30,9, [ooog|
B[] Biblioters Spsl ibTime h 30,3 = || Feeeg
B[] Biblioteca SysT asknfo ib 30.¢ 0011
B+ Biblioteca Utillb 18510151, || [0042
I B~ (57 Herramisntas 10013
E1-E3 Variables globales 10014
B-E3 08I0 S
L oduls b |0016)
@ Global arizbles %
. Wariable_Configuration [W: loogl
m Administrador de bibliotecas 0020
Q Administrador de watch v de fo @
ﬁ Configuraciones de sistema de _ (| 0022
4 = ;Il (2 %
Wo..| 8 Tip.| [ vie. | B2 7= [0028)
007A




Plataforma de automatizacion AC500
Como simular el programa

Aunque a la derecha de las variables se puede ver que aparece un nuevo estado, para que la

variable adopte realmente ese valor hace falta usar la herramienta Escribir valores o si se

pretende forzar el valor de una salida también se podra

levar a cabo mediante la herramienta

Forzar valores. Ambas aparecen en el menu En linea de la barra de menus.

™y, CoDeSys - ACS00.AC500PRO* - [I0_Medule_Mapping]

% Archivo  Edicién  Proyecto Insertar Herramientas Enlinea Ventana Ayuda

B BD]estm (2o & (e | {e|w]H]m

[E
[E
[E
[E
[E
[E
[E
[c
[E

%2, Recursos

=

-1 Biblioteca lecsfe.ib 13.4.06 15:51:28 variables gl
H- (1] Biblioteca OnB oardl0_ACE00_%13.0ib 30.9.12 17
-1 Biblioteca Spsint_AC500_410.0b 810,13 11:08:38
1] Biblioteca SysLiblnitLibrary. b 30913 171730 «
#- (7 Biblioteca SysLibMem.lib 30.9.13 17:16:56; vanab
-] Bibliateca SysLibTime.lib 30.9.13 17:16:56; variabl
f- [ Biblioteca SysTasklnfo.lib 30.9.13 17 16:5E; varial
7~ Bibliateca Utib 18.5.10 15:14:28: variables globa
- (1] Heramientas

1123 Variables globales

0001 ED04 (%1X4000.4) =
0002 ED05 (%[X4000.5) =

Herramientas

0003 SD00 (%CX4000.0)=
0004  SDO1 (%0x4000.1) = (RIS

inea | Ventana Ayuda

JE=T e Inicio de sesién Alt+F8
Cierre de sesion Ctrl+F8 [
10_Module_M:; Cargar
ED04 Inicio F5
EDO5 ( Parada Mayis+F8 |
D00 ( Restablecer |
sDot{ Restablecer (en frio)
Restablecer (original)
Breakpoint ON/QFF 2]
Diélogo Breakpoint
Paso individual sobre F10
Paso individual en F8
Ciclo individual Ctrl+F5
Escribir valores Ctrl+F7
Forzar valores F
Deshacer forzado Maytis+F7
Didloge escritura/forzado Ctrl+ Mayis+F7
2 Jerarquia de llamada...
Control de flujo
B v Simulacien
2 Parametros de comunicacién...
Enviar el texto marcado al maestro RemateControl (p.gj. come parametro) -
Crear proyecto de inicio
Escribir archive en el mando
Cargar archivo del mando
Mostrar informacion del archive
- -
%y, CoDeSys - ACS00.ACS00PRO" - [[0_Module_Mapping] - atiene * . .
® Archive  Edicién Proyecto Insertar Herramientas Enlinea Ventana Ayuda
=1l A e R S A =)
0001  EDO4 (%[44000.4) = [T
2 Rieousos ~ || [0002] __EDO0S (%IX4000.5) =
(2 Eiblioteca Ethemet_&C500_ v 0003  SDO0 (%QX4000.0)
(2 Eiblioteca lecsfc.ib 13.4.06 1 [0004  SDO1(%QX4000.1)
(2 Biblioteca OrBoard 0_ACS00, | 0005|
(1 Bibliotesa Syslnt_AC500 V10 | 0006)
[ Biblioteoa SysLiblnitLibrary.ib %
(21 Biblioteca SpsLibtdem lib 30.3 rooog|
(Z1 Biblioteca SpzLibTime. lib 30.9 E oo10|
(2 Biblioteca SysT asknfa.ib 304 o011
(1 Biblioteca Utilib 18.51015:1) || [0042|
(i) Hemamientas | 0013
E}-{Z3 Variables globales | 0014 38
B2 0BIO |0075]



Plataforma de automatizacion AC500
Como simular el programa

Cuando usamos Escribir valores, el valor que queramos imponer solo afectara un solo ciclo
de programa, en cambio al usar Forzar valores el valor que imponemos se usa en todos los
ciclos de programa.

Q CoDeSys - AC500.ACS00PRO™ - IO_Module_Mapping]
Q Archive Edicién  Proyecto Insertar Herramientas En linea VYentana Ayuda

B B|@]ed-ES SR *[E] 5] 6|5

0001 EDOD4 (%[X4000.4) =
32 Recursas 0002 EDOS (%IX4000.5) =
<[ Biblioteca lecsfo.lib 13.4.05 15:51:28: vanables gl 0oo03 SDO0 (%CX4000.0) = ==
<1 Biblinteca OnBoard0_ACS00 4130k 3051317 [0004] S001 (%0X4000.1) =

[ Biblioteca Sysint_ACS00_%10.ib 81013 11:08:3¢| [ 0005
[ Biblinteca SysLiblnitLibram. lib 30.9.13 17:17:30; vq| [2008)
[Z2 Biblioteca SysLibMem.lib 30.9.13 17:16:56: variabl 0007
-Z1 Bibliateca SwslibTime. lib 30.9.13 17:16:56: wariabl %
-Z1 Bibliateca SysT askinfo.lib 30.8.1317:16:56: varial| P9
[Z3 Biblioteca Utillib 18.5.10 15:14:28; variables globa EEl

(58] Heramientas 0012
{23 Variables globales 0013
-3 0BID 0014
0 0015

nnAgl

Enlinea| Ventana Ayuda

Inicio desesion Alt-F8
Cierre de sesién CtrlFg
Cargar

Tnicio 3]
Parada Maytis+F8
Restablecer

Restablecer (en frio)

Restablecer (original)

Breakpoint ON/OFF 3
Dialogo Breakpoint
Paso individual sobre F10
Paso individual en 8
Ciclo individual Ctrl+F5
Escribir valores CtrleF7

m Forzar valores 7
Deshacer forzado MaytiseF7
Didlogo escritura/forzado Ctrle Maytis+F7

Jerarquia de llamada...

Control de fluje

¥ Simulacién
Pardmetros de comunicacién...
Enviar el texto marcado al maestro RemoteControl (p.gj. como parametra)
Crear proyecto de inicio
Escribir archivo en el mande
Cargar archivo del mando

Mostrar informacién del archivo

% CoDeSys - AC500.AC500PRO™ - I0_Module_Mapping]

ﬁ&rchlvo Edicion  Proyecto Insertar Herramientas Enlinea Ventana Ayuda

H| | D]=ebE)|S 2R %[22 & B

[0001]  EDO4 (%IX4000.4) =
El Recursos 0002 ED035 (%I1x4000.5
B[] Biblioteca lecsfe.ib 13.4.06 15:51:28: varables aif| [0003] 5D00 (%QX4000.0)
B[] Biblioteca OnBoardi0_4C500_413.lb 30.9.1217:]| |0004] SDO1 (%QX4000.1) =
B[] Biblioteca Sysint_ACH00_V100ib 81013 11:08: 38 0005
-1 Biblioteca SysLiblnitLibrary o 30.9.13 171730, + | 0005
B[] Biblioteca SysLibMem.lib 30.9.13 17:16:66: variabl | =g
[
[
[
e

1~ Biblioteca SysLibTime lib 30.9.13 17:16:56; wariabl| Hanal
1] Biblioteca SysTaskinfo.lib 30.9.13 17:16:56: varial [oo10|
- (2] Biblioteca UtiLlib 18.5.10 15:14:28: variables glob 0011

t- (7] Hemamientas 0012
B4 Yariables globales 0013

B3 0BID 0014

39



Plataforma de automatizacion AC500
Como simular el programa

Para parar la simulacion vaya a En linea y haga clic en Cierre de sesién.

Enlina | Ventana Ayuda

Inicic de sesién Alt+F8
Cierre de sesién Ctrl+F8

Cargar

Tnicio 5

Parada Mayiis--F8

Restablecer

Restablecer (en fric)

Restablecer (original)

Breakpoint ON/OFF =]
Dislogo Breakpoint

Paso individual sobre Fi0
Paso individual en 8
Ciclo individual Ctri+F5
Escribir valores Ctrl+F7
Forzar valores 7
Deshacer forzado Mayiis+F7
Diglogo escriturs/forzado CtrlsMaytis+F7

Jerarquia de llamada...
Control de flujo

v Simulacién
Pardmetros de comunicacién...
Enviar el texto marcado al maestro RemoteControl (p.gj. como parametro)
Crear proyecto de inicio
Escribir archivo en &l mando
Cargar archiva del mando

Mostrar informacion del archivo

zdule_Mapping]

far Herramientas Enlinea WVentana Ayuda

b || R
0001 EIAR_G LOBAL
0002 :

240004 :BOOL; (*Entrada4™)
0003 4000.5: BOOL, (*Entrada 5 %)
0004 HC4000.0 - BOOL; (* Salida 0*)
0005  SDO1 AT %C4000.1 : BOOL, (* Salida 1 *)
O00BEMD_VAR

nnnT

Entonces vuelva a dirigirse a En linea y seleccione Simulacién para desactivar la simulacién
de manera que no se vea el simbolo que se muestra a continuacion.

Enlinea | Ventana  Ayuda

Inicio de sesién Alt+F8
Cierre de sesién Ctrl+F8
Cargar

Tnicio 5
Parada Mayiis+F8

Restablecer
Restablecer (en frio)

Restablecer (original)

Breakpoint ON/OFF =
Dialogo Breakpoint

Paso individual sobre F10
Paso individual en 8
Ciclo individual Ctrl+FS
Escribir valores Ctrl+F7
Forzar valores 7
Deshacer forzado Mayiis+F7
Didlogo escriturafforzado Ctrl+ Mayis+ F7

Jerarquia de llamada.
Control de flujo

m v Simulacién

Parametros de comunicacion...

Enviar el texto marcado al maestro RemoteControl (p.ej. come parametro)
Crear proyecto de inicio

Escribir archivo en el mando

Cargar archivo del mando

Mostrar informacion del archivo
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Plataforma de automatizacion AC500
Como configurar el driver Ethernet

Con la sesion cerrada haga clic en En linea en la barra de menus.

Seleccione Parametros de comunicacion... para establecer los parametros de comunicacion.

Enlinea | Ventena  Ayuda

Inicio de sesién

Cierre de sesion

Cargar

Inicio

Parada

Restablecer
Restablecer (en frio)

Restablecer (original)

Breakpoint ON/OFF
Dizlogo Breakpoint
Paso individual sobre
Paso individual en

Ciclo individual

Escribir valores
Forzar valores.
Deshacer forzado

Didlogo escritura/forzado
Jerarquia de llamada.
Control de flujo
Simulacion

de comunicacion...

Alt+F8
Ctrl+F8

Mayiis+F8

Mayiis+F7
Ctrl+ Mayiis+F7

Enviar &l texto marcado al maestro RemoteControl (p.j. como parametro)

Crear proyecto de inicio
Escribir archive en el mando
Cargar archivo del mando

Mostrar informacién del archivo

B En la ventana emergente seleccione el canal AC500 Default TCP-IP y confirme la
haciendo clic en OK. Ahora puedes proceder a la pagina 52 para descargar y poner en

marcha el programa en el PLC.

seleccion

Communicatior)

— Chanrel
ocal ITCpﬂp I
00 Default TCPP
Mame | Walue | Comment |
Address 192168.0.10  IP address or hostname
Part 120

Maotorola byteorder es

Cancel

Remove

Gateway ...

Update

ot K

N

1



Plataforma de automatizacion AC500
Como configurar el driver USB de la conexion serie

Conexion serie usando el cable TK503:

B Primero es necesario encontrar qué puerto COM ha asignado Windows para el cable serie.
Para hacer eso, el cable TK503 tiene que estar conectado en el puerto USB de tu ordenador.

En el menu de inicio de Windows 7 seleccione Panel de control.

Oriol Serra.

Documents
Pictures
Music

Computer

Control Panel
Devices and Printers.
Default Programs

Help and Support

»  All Programs

| [Isearch programs and fites

B Puede escoger como quiere que se le muestre el Panel de control con una opcién que se le
presenta arriba a la derecha de la ventana. Para este caso, elija ver el Panel de control en
Iconos pequenos.

B Ahora abra el Administrador de dispositivos.

Los parametros de comunicacion tienen que ser consistentes con los parametros del puerto COM1 de la
CPU especificados en la configuracion del PLC. El nimero de puerto debe ser el mismo que el nimero
de puerto que aparece en el Administrador de dispositivos de Windows (consulte la seccion Detectar el
numero de puerto correcto que prosigue).

—— —— e
) S e —— . e
%v@ » Control Panel » All Control Panel ltems ~ [ # || Scarch Cantrot Pancl o]
File Edit View Tools Help
Adjust your computer’s settings Viewby: Smallicons ¥
Category
Large icons
3 ¥ Action Center 1 Administrative Tools 53 AutoPlay
©  Smallicons
W Backup and Restore B BitLocker Drive Encryption KX Color Management

[ Configuration Manager (32-bit) Credential Manager 9 Date and Time

@ Detauich 26 Deckiop Sadge

&R Devices and Printers | Display

£ Device Manager

@ Ease of Access Center
Folder Options JA Fonts

Graficos HD Intel(R) & HomeGroup

& Indexing Options B InteI® PROSet/Wireless Tools Internet Options

(&) Java B2-bit) B Keyboard Lenovo - Microphone Mute

@ Lenovo - Power Controls @ Lenovo - Web Conferencing Location and Other Sensors

B Mail 32-bit) P Mail (Microsoft Outlook 2013) (32-bit) P Mouse

% Network and Sharing Center

Flash Player (32-bit)
] Getting Started

& Notification Area Icons M Performance Information and Tools
[EE] Phone and Modem

¥ Program Download Monitor (32-bit) (& Programs and Features

3B Power Options.
B Realtek HD Audio Manager
1% Remote Control (32-bit)

& personalization

& Recovery # Region and Language
% Remotefipp and Desktop Connections () Run Advertised Programs (32-bit) SAP GUI Configuration

4 Sound 8 Speech Recognition @) sync Center

18 system
82, User Accounts
P Windows Firewall

L Taskbar and Start Menu
B Windows Cardspace
[ Windows Mebility Center

[ Troubleshooting
i Windows Defender

& windows Update
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En el arbol de los dispositivos, expanda los puertos (COM & LPT). Al final del nombre del cable
de programacién TK503/TK504 se puede visualizar el nimero de puerto COM asignado. En el
ejemplo se puede ver como Windows ha asignado el puerto COM4.

[raiceice vy, N SN ol

File Action | View | Help
e D E BHE S FNS
a é ES-L-7000898 -

> 43) Batteries
Bluetooth Radios
8 Computer

s Disk drives
| Display adapters

) DVD/CD-ROM drives

g IDEATA/ATAPI controllers

25 Imaging devices

2 Keyboards

Memory technalogy driver

P Mice and other pointing devices

K Monitars

& Network adapters

S Bluetooth Device (Personal Area Network) #2

m

T T Y W WY Y Y

i L¥ Bluetooth Device (RFCOMM Protocol TDI) 2

' ¥ Cisco AnyConnect Secure Mobility Client Virtual Miniport Adapter for Windows x4
|| & Intel(R) Dual Band Wireless-N 7260

I ¥ Intel(R) Ethernet Connection 218-LM

Microsoft Virtual WiFi Miniport Adzpter

i Microsoft Virtual Wifi Miniport Adapter 22

477 Ports (COM &L LPT)

T2 Intel(R) Active Management Technology - SOL (COM3)
. 73 TK503_TKS04 programming cable (COM4)

» B Processors

508 Security Devices

| :
Enlinea) Ventana Ayuda
, , Inicio de sesion Alt-F8
B En CoDeSys vaya al menu En linea.
Cargar
Inicio F5
H =1 1 13 Parad; Mays+F8
Seleccione Pardmetros de comunicacion.... e &
Restablecer (en frio)
Restablecer (original)
Dislogo Breskpoint
Paso individual sobre F10
Paso individual en F8
Ciclo individual Ctrl+F5
Escribir valores Ctrl+F7
Forzar valores F7
Deshacer forzado Mayiis+F7
Dislogo escritura/forzade Ctrl+ Mayiis+F7
Jerarquia de llamada..
Control de flujo
Simulacién
Parametros de comunicacién

Envier el texto marcado al maestro RemoteControl (p.cj. como parémetro)
Crear proyecto de inicio

Escribir archivo en ¢ mando

Cargar archivo del mande

Mostrar informacién del archivo

B En la ventana de Communication Parameters haga clic en Gateway....

Communication Parameters
-~ Chaninel
=3 Local Tepdp I
*- 000 Default TCP-P —
Name I Walue | Comment I Eaks
Address 192168.0.10 P address or hostname
Port 12m

Maotorola byteorder Yes =

Bemove

ﬂ Gateway ...

Update

o it
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Como configurar el driver USB de la conexion serie

Bl En el campo Connection seleccione Local y seleccione OK para confirmar.

Communication Parameters: Gateway

Connection:

Addreszs:

localhost
Paszword:

Fart:

@ En los parametros de comunicacion haga clic en el botén New para afadir un nuevo canal.

Entonces seleccione Serial (RS232).

Communication Parameters - u
i~ Channel
QK. I
=3 Local Tcpdp I =
- ACH00 Default TCPP -
Mame | Walue | Comment | ﬂl
Addiess 192.168.0.70  IP address or hostname
Port 1201
Matasala bytearder Hew..
Bemove |
Gateway ..
Update |
Communication Parameters: New Channel u

Mame |ACS00 Default TERIP_

ABB RS232AC
ABB Tepdlp Level 2 AC

Tepdlp [Level 2
4 i |

Device
Manne | Info -
ABB Archet AT ABB SST Arcnet AC[

ABBRS5232 AC dliv:ﬂ
ABB SST Tep/lp Le

35 Tepdlp driver

35 Senial R5232 driv

35 Senial RS232 driv
35 Tepdlp level 2 di =

b
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pury

Rellene el campo Name con un nombre apropiado como se muestra en la imagen.

Finalmente confirma la seleccion mediante OK.

Communication Parameters: New Channel

ey
N

Hame iCnneHién ZENiE

4BB R5232AC

Tep/lp
Serial [R
Serial [R5232, 8 bit)
Tep/lp [Level 2)

ABE Topdp Level 2 A0

' i

Device
Mame | Info -
ABE Arcret AC ABB S5T Arcnet AC[

ABB RS232 AC drivtﬂ
ABB 55T Topdlp Le

35 Tepdlp driver

35 Senial R5232 driv

35 Senial R5232 driv

35 Tepdlp level 2 dii =

k

]S I
Cancel |

B Configure los pardmetros como se muestra a continuacién y confirme las preferencias
haciendo clic en OK. El valor del puerto es el niumero que detecta el PC después de haber

instalado el driver del cable TK5083.

Para cambiar el numero de puerto haga doble clic en la columna denominada Value con la
fila denominada Port y el valor del puerto se ira incrementando.
Confirme que el Motorola Byteorder esté activado y luego haga clic en OK para confirmar.

Commuication Parameters

-~ Channelz

=- Local
i~ ACAO0 Default TCPP
i Conexidn serie

Motarala bytearder Yes
Flows Cantral uli

[serial R5232) |
Hame | Walue | Comment |
Port E_Iél?hg;_
Baudrate
Parity Ho
Stop bits 1

LCancel

Bemove

Gateway ..

Update

Vi i




Plataforma de automatizacion AC500
Como descargar el programa al PLC

Puntos a tener en cuenta:

- El proyecto debe de estar compilado satisfactoriamente.

- Si aun no esta hecho, hace falta conectar el PLC con el PC usando el cable de
programacion o el cable Ethernet.

- Verifigue que el conmutador RUN/STOP en el PLC esté en la posicion RUN.

- Asegurese que el modo de simulacion esté deseleccionado. Para salir del modo de
simulacion, seleccione En linea > Simulacién. Una vez hecho esto la marca de seleccién
deberia desaparecer.

Pasos a seguir:

Seleccione En linea.

Entonces seleccione Inicio de sesion.

Enlinca| Ventana Ayuda

Inicio de sesién AlteF8
Cierre de sesion Ctrl+F8
Cargar
Inicio s
Parada Maytis+F8
Restablecer
Restablecer (en fric)

Restablecer (original)

Breakpoint ON/OFF E]
Didlogo Breakpoint

Paso individual sobre F10
Paso individual en i
Ciclo individual CtrleF5
Escribir valores CtrlsF7
Forzar valores Z]
Deshacer forzado Maytis+F7
Didlogo escritura/forzade Ctrl+ Maytis+F7
Jerarquia de llamada...

Control de flujo

Simulacién

Parametros de comunicacion...

Enviar ¢l texte marcado ol maestro RemoteControl (p.j. como parametro)

Crear proyecto de inicie

Escribir archivo en el manda

Cargar archivo del mando

Mostrar informacion del archivo

Una ventana emergente aparecera pidiendo su confirmacién para la descarga. Haga clic en Si
y el nuevo proyecto sera descargado en el PLC.

CoDeSys R | 23

iEl programa ha zido modificadol § Desea cargar el nuevo programa?

57 I Mo | Cancelar | Detalles >>|
!
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Como guardar el programa en el PLC

Como crear un proyecto de arranque (guardar la RAM en la ROM):

El proyecto de aplicacion se almacena en la memoria no volatil del PLC. El PLC se puede activar para
cargar automaticamente y ejecutar el proyecto de aplicacion después de reiniciarse. Esto se
consigue mediante el almacenamiento del programa descargado en una memoria no volatil (memoria
flash). De lo contrario, si no se utiliza este comando, el programa se tiene que volver a cargar
manualmente, es decir, descargar el programa cada vez que el PLC sea encendido.

Una vez que el programa se almacena en la memoria no volatil, sélo puede ser sobreescrito por otro
programa o borrado con el comando delappl (doble clic en Explorador PLC en la pestana Recursos e
introduzca el comando delappl en el linea de instrucciones).

®y CoDeSys - ACS00.ACS00PRO*

Archive Edicién Proyecto Insertar Herramientas Enlinea Ventana Ayuda
| Doledalsss %2 ool

= Recusos %y PLC_PRG (PRG-FBD)
B[] Biblicteca EtherCaT_aCh00_v13 0001
E- 1 Bibliateca Ethernet_aCs00 %10, 0002
B[] Biblicteca lecsfe ib 13.4.06 155 0003
I:I--'[:I Biblioteca Profinet_AC500_1 3.1
B[] Biblioteca Sysint_4C500_%10.ib
B[] Biblioteca SysLiblritLibrary. b 30.
[E
B
B
[E
B

.

(X Explorador PLC
- |GMapm

7] Biblioteca SwsLiber lib 30.9.13
- _] Biblioteca SpsLibTime. lib 30.9.13
-] Biblioteca SpeTasklnfo lib 30.9.1
H-(] Biblioteca Utilib 18.5.10 15:14:2:
th- (7] Herramisntas

B3 Variables globales

B3 10_Bus

¢ i DC522_Module_Mappir,
Configuracion_V ariables [WA)
. ‘Yariables_globales

""" m Administrador de bibliotecas

""" Q Adminiztrador de watch y de fam
""" ﬁ! Configuraciones de sistema de dg
- Configuracion de alamas
3 Configuracion de tareaz
""" Configuracian del mando
""" [F=|E plorador PLC

delappl
Deleting user program...

done.
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Seleccionar En linea.

B seleccionar Crear proyecto de inicio (guarda la RAM en la ROM).

Enlinea| Ventana Ayuda

Inicio de s

6n

Cierre de sesion

Cargar
Inicio

Parada

Restablecer
Restablecer (en fric)

Restablecer (criginal)

Breakpoint ON/OFF
Dislogo Breakpoint
Paso individual sobre
Paso individual en

Ciclo individual

Escribir valores

Forzar valores

Deshacer forzado

Didlogo escritura/forzade

Jerarquia de llamada...

Control de flujo

Simulacion

Parimetros de comunicacién..

Enviar el texto marcado al maestro RemoteControl (p.ej. comeo parametro)

Crear proyecto de inicio
Escribir archivo en &l mando

Cargar archivo del mando

Mostrar informacién del archivo

Alt-F8
Ctrl+F8

=
Mayiis+F8

F10
Fe

Ctrl+F5

Ctrl+F7

7

Mayiis+F7
Ctrl+ Mayds+F7
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Como comprobar el estado del PLC

Para poner en marcha el PLC, una vez mas, vaya a En linea.

Haga clic en Inicio.

establecer (en frio)

Restablecer (original)
akpoint ON/OFF

iéloge Breakpoint
i bre

0 parametro)

Alt+F8
Ctrl+F8

F5
May(is+F8

F10
F8
Ctrl+F5

Crl+F7

Mayis+F7
Ctrl+May(s+F7

Cuando la CPU esté en marcha, aparecera un mensaje abajo a la derecha de la ventana del

CoDeSys que lo corroborara.

~ [OMLINE: AC500 Default TCFAF [SIM [EJECUTAR [EF [FORCE [SOE [LEER
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Plataforma de automatizacion AC500
Como realizar una visualizacion

La visualizacién permite disefiar una representacién grafica de un proyecto de variables. En el modo
online, estos elementos graficos pueden cambiar, por ejemplo, de color, tamafo o posicidn segun el
estado de las variables (valor).

El PLC tiene que estar desconectado (sesion cerrada) antes de modificar el programa. Para hacer eso
seleccione En linea > Cierre de sesién.

Haga clic en la pestana Visualizaciones (debajo de la ventana izquierda).

e s e

[ TS|
[/ acione:

[Tamafio de los datos consumidos: 583 de 10240 bytes (5.69%) -

[Tamafio de los datos Retain consumidos: 0 de 1024 bytes (0.00%)
Cédigo: 10 bytes
0 error, 0 advertencia(s)

cEEE=EEE A <
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Plataforma de automatizacion AC500

Como realizar una visualizacion

Seleccione Proyecto > Objeto > Insertar... para insertar un nuevo objeto de visualizacion.

Limpiar todo

Cargar informaciones de descarga...

[Proyecto | Insertar Enlinea Ventana Ayuda
Compilar Fi1
Compilar tode

—

Objeto

Borrar

Base de datos del proyecto

| Insertar... |

Escriba Visu_Primer_Programa para nombrar el nuevo

confirmarlo haga clic en Aceptar.

Wy CoDeSys - ACS00.ACSO0PRO*

Opciones...
Traducir a otro idioma

Documentar...
Exportar...

Importar...

Importacién Siemens
Copiar...

Comparar..

Informacién de proyecto...
Buscar global...
Reemplazar global...

Abririnstancia...

Emitir drbol de llamada

Emitir lista de referencias cruzadas...

Comprobar

Afiadir accion

Contrasefias para grupo de trabajo...

objeto de

Cambiar nombre...
Convertir...
Exportar..

Copiar

Edicién

Propiedades.

Files (xB6\Common Files\CAA
Files (xB6)\Common Files\CAA
Files (x86MCommon Files\CAA
Files (xB6\Common Files\CAA
Files (xB6)\35 Software\CoDe8
Files (x86)\35 Software\CoDeS
Files (x86)\35 Software\CoDeS

visualizaciéon y para

Archive Edicion  Proyecto nsertar  Herramientas Enlinea Ventana Ayuda

] sl

51



Plataforma de automatizacion AC500
Como realizar una visualizacion

Cuando el nuevo objeto de visualizacion esté insertado ya puede empezar a disefar. En la barra de
herramientas hay varios elementos graficos disponibles para disefar su visualizacion. Para

seleccionar un elemento haga clic en el icono deseado, por ejemplo, inserta un botdn para usarlo
como elemento de entrada.

oK
B Haga clic en el icono del botén A

Dibuje un rectangulo como se ve en la imagen.

En la hoja de visualizacion, haga clic en el punto donde quiera empezar a dibujar el elemento
seleccionado y mantenga pulsado el ratén mientras lo mueve para hacer el objeto mas
grande 0 mas pequeno hasta ajustarlo a la medida que desee.

By CoDeSys - ACS00.ACS00PRO* - [Visu_Primer_Programa

E=af "]
File Edit Project Insert Extras Online Window Help
B B eeEl| 2SR % F N = e W =1 o) o o g o e e = [ R A R P =

3 Visualizations

\Visu_Primer_Programa:

Haga doble clic encima del nuevo elemento creado en la hoja de visualizacion y se le abrira
una ventana para configurar el elemento.

B En la categoria Texto escriba: “Entrada Digital 04” en el campo Contenido.

Configurar elemento (#0) &l
Categaria:
tapa de bits Tento
“ariables de texto Contenido: Entrada Digital 04 ﬂ c |
Wariables de color ancelar
Wariables Horizontal
Entrada

: - " |zquierda % Centrada " Derecha
Texto para infomacidn

Derechos de acceso

Wertical
Capacidad de program:

 Ariba @ Centrade © Abajo

Fuertte... Fuerte estandar
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Como realizar una visualizacion

Bl Vvaya a la categoria Entrada para atar una variable al elemento y active la casilla de Conmutar
variable. Una vez hecho esto hace falta indicar la variable que queramos atar mediante el
cuadro de texto blanco que aparece justo al lado. Para hacer eso haga clic encima del
cuadro de texto y pulse F2 para que, mediante el asistente, podamos seleccionar la variable.
Con esto conseguiremos que cada vez que hagamos clic encima del elemento la variable
atada al mismo cambie de estado.

Configurar elemgnto (#0) =
Categaria:
q_dapa de hits Entrada Aceptar |

exlo

‘ariables de textin ¥ Conmutar variable |.EDD4
Wariables de colgr Cancelar
Wariables [ Palpar variable
-

Texto para infomacion | [~ Zaam a vis.-

Cerechos de acceso

Capacidad de programe B Bt g liJ
I Entrada de texto de variable Mostrar bexta’
|Textn J Min: |
r Maw
Titulo de dislago:

[ Las entradas y salidas del asistente pueden ser seleccionadas en la seccidn
I0_Module_Mapping.

Si el cursor esta asignado en un campo de entrada, el asistente de entrada puede ser llamado pulsando

F2. Este asistente le permite seleccionar las variables declaradas.

Seleccione Aceptar para salvar los parametros configurados.
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Repita los pasos del 5 al 11 para crear y configurar un segundo botdn de entrada nombrado:
“Entrada Digital 05” asociado a la variable .EDO5. Al terminar, su visualizacion deberia de tener
un aspecto como el de laimagen que se presenta a continuacion.

B CoDesys - Acs00

Archive Edician  Proyecto  Insertar

.AC500PRO* | N |
Herramientes Enlines Ventana 4

-] Biblioteca OrBoard 0_ACS00.
-] Biblioteca Sysint_ACE00_V10.i
3} Biblioteca SysLiblnitLibrary lib 3
iblioteca SysLibbem b 30.3.1
iblioteca SysLibTime. b 30.9.1
iblinteca SysTaskInfo.ib 30.3,
ibliotec:a LiiLib 18.5.10 15:14:

Enamientas
-2 Variables globales
B3 08I0
k. J10_Module_Mapping <H
@ Configuacion_Variables (Ve
@ Vaiables_ghobales
() &cimiristrackor de bibliotecas
Q, Administrador de watch y de fén
Configuiaciones de sistema de

onfiguiacidn de slamas
onfiguiacién de taress
onfiguiacién del mando
~ (B Exploradar PLC
~Ef Registro

Regista Trace

3% frea de rabaio

Visu_Primer_Programa

Entrada Digital 04

Entrada Digital 05

(Cddigo: 10 bytes

L F—T—| 3
ERN A =T

’

pe 233Y. 458 [Elementc: [Button ONLINE [508 [LEER
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Como realizar una visualizacion

]
Cree un elemento de salida. Para ello seleccione el botdn de tendencia ..

B Dibuje un rectangulo con las dimensiones que crea conveniente, aunque es recomendable
que sea el elemento mas grande de la visualizacion.

8 CoDeSys - AC500.AC500PRO” - [Visu_Primer_Programal
Archivo Edicién Proyecto Insertar Enlinea Ventana Ayuda
L=l e A e e [ B e =1 = ol P :ﬁ@ﬂg"{!ﬂgi@-éﬂ@mﬁﬂ
e . . . . . . . . . . . . . . . .
-]
Enirada Digital 04 Entrada Digital 05
7
4
T T T T T
277 277 272 277 277 777

Vaya a la categoria de Tendencia haciendo doble clic en el elemento.

l@ Haga clic en Seleccién de variable para indicar las variables de salida que queramos
representar.

Configurar elemento (#2)

Categaria:

Tendencia

Tipa de curva

Caol Eies Aceptar
olores . =
Texto para infomacidn m M

Derechos de acceso Alineacion = ! Caneslar
Eie vertical
|zquierda-Derec =

Reqistro

" stloenlinea ¢ Historial

Seleceidn de vaiable
Configuracion de curvas

Haga clic debajo de la columna de Variable para que aparezca un cursor y pueda insertar la
variable de salida .SD0Q por alguno de los métodos ya mencionados.
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CoOmo realizar una visualizacion

i En la columna Color haga clic encima del recuadro coloreado perteneciente a la fila de la
variable .SD00 y seleccione el color rojo.

[ Entonces haga clic en Agregar en la parte derecha de la ventana e inserte la otra variable de
salida con el color azul. Haga clic en Aceptar para guardar la configuracion.

Vanables u
" ariable |E|:|In:r lITipu:u d... | Marcador i [ Aceptar I
S000 =l
| = Cancelar |
[19) Agregar |
Borrar |

Siguiendo en la categoria de Tendencia seleccione Eje vertical.

Canfigurar elemento (#2) &
Categoria:
Tendencia Tipo de curva Bl — Aceptar |
Colores . S - Eje horizontal |
Tewxta para informacion C |
Derechos de acceso e - - ancelar |

Eie wertical I
IIzquierda-Derec vI

Registro
’7 i+ séloenlinea U Historial configurar |

Seleccidn de varisble |

Configuracion de curvas |
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Como realizar una visualizacion

En la seccidn de Escala haga los cambios pertinentes para que la configuracion quede como
en laimagen siguiente y luego haga clic en Aceptar.

Eje vertical

Lineas de divisidn Rotulacidn
IV visible Fuente
Cancelar

Divisidr |17 Divizidn |17

g

Escala Y ariables
21
. (% izquierda © derecha |
Zoom
Inicio 1 )
Desplazamiento
Fin 2
o 1
Divisidn Earra de heramientas
Subdivisisn |05 [ emplear

Otra vez en la categoria de Tendencia seleccione Eje horizontal.

Configurar elemento (#2) @

Cateqgaria:

E'u:ler‘u::ia Tipo de curva Ejes Aceptar
olores ,—_| = =
Texta para informacian pat Eiclliorizntal

Derechos de acceso Alinsacian : : Cancelar
Eje wertical
lzquierda-Derec

Regigtro

(* séloenlinea i Historial

Seleccion de vaniable |

Configuracian de curvas |
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Como realizar una visualizacion

En la seccién de Lineas de divisién haga clic en la pestana coloreada y seleccione el color
negro. Para aplicar los cambios haga clic en OK en la ventana de Color y Aceptar en la
ventana de Eje horizontal.

Eje harizontal =
Lineas de divizion Rotulacid - &J
W wvisible
Basic colors:
Divisin |1 #2s0ms bviieel | T T H W W
o T
v Tiends I O O I I 0 W
ot | T
| A EEEEEN
Escala Yariables HEEENEE
: i
Duracidn TH#10z0ms
| ec I Custom colors:
Divisin | #1s0ms mesplazd)| I N [ N 7 I N [
Subdivigion | T#500ms EEEEEEEE
— Define Custom Colors »> |
Exactitud de visualizacion Barrade
oK Cancel
TH200ms [~ empl| - 4
—

Ahora ya puede hacer clic sobre Aceptar en la ventana de Configurar elemento (#2) para
aplicar todos los cambios que ha realizado.

Después de configurar el elemento de Tendencia su visualizacion deberia tener el aspecto
siguiente.
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CoOmo realizar una visualizacion

Para poder verificar que ha elaborado correctamente la visualizacion, ejecute el programa en el modo
de simulacion:

Vaya a En linea.

Haga clic en Simulacion.

Enlinca | Ventana Ayuda

Inicio de sesién Ale-F8
Cierre de sesién Ctrl+F8
Cargar

Tnicio s
Parada Maytis+F8

Restablecer
Restablecer (en frio)

Restablecer (original)

Breakpoint ON/OFF R
Dislogo Breakpoint

Paso individual sobre F10
Paso individual en B

Ciclo individual

Escribir valores

Forzar valores

Deshacer forzado

Diglogo escritura/forzado Ctrb+ Maytis

Jerarquia de llamacda.
Control de flujo

Simulacion

Pardmetros de comunicacién...

Enviar el texto marcado al maestre RemoteControl (p.gj. como pardmetro)
Crear proyecto de inicio

Escribir archivo en el mando

Cargar archivo del mando

Mostrar informacién del archive.

Vuelva a ir a En linea y seleccione Inicio de sesién.

Enlinea | Ventona Ayuda

Inicio de sesion Alt+F8

Cierre de sesion Ctrl+F8
Cargar
Inicio F5
Parada

Restablecer
Restablecer (en frio)

Restablecer (original)

Breakpoint ON/OFF F9
Didlogo Breakpoint

Paso individual sobre F10
Paso individual en F8
Ciclo individual Ctrl+F5
Escribir valores Curl+F7
Forzar valores 7

Deshacer forzado

Didlogo escritura/forzado

Jerarquia de llamada...

Control de flujo

v Simulacion
Pardmetros de comunicacion..
Enviar el texto marcado al maestro RemoteControl (p.ej. como pardmetro)
Crear proyecto de inicio
Escribir archivo en el manda
Cargar archivo del mando

Mostrar informacion del archivo
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B Finalmente vaya a En lineay a Inicio.

Enlinea | Ventana Ayuda

Tnicio de sesién Ale+F8
Cierre de sesion Cul+F8
Cargar

Inicio 5
Parada Mayiis+F8
Restablecer

Restablecer (en frio)

Restablecer (original)

Breakpoint ON/OFF =
Dislogo Breakpoint

Paso individual sobre F10
Paso individual en B
Ciclo individual Ctrl+F5
Escribir valores Ctrl+F7
Forzar valores 24
Deshacer forzado. Mayis+F7
Dislogo escritura/forzade Ctrl+Maytis+F7

Jerarquia de llamada...
Control de flujo
V| Simulacién

Pardmetros de comunicacién...

Enviar el texto marcado ol maestro RemoteControl (p.gj. como parametro)

Crear proyecto de inicio
Escribir archivo en el mando
Carger archivo del mando

Mostrar informacion del archivo
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Después de aplicar las senales de entrada ED04 y EDO5 haciendo clic con el botdn
izquierdo por el blogque de la entrada deseada en la visualizacion, sus estados y cambios
de estado se reflejaran en la visualizacion durante la ejecucion.

En funcion de los estados de entrada aplicados, las salidas iran cambiando, con lo que también
cambiara el color del bloque en la hoja de visualizacion.

A continuacion se muestra lo que deberia ver en la visualizacion. Considere la salida digital 00 como
la linea roja y la salida digital 01 como la linea azul. Cuando las salidas obtengan el valor “1” las
variables estaran en el estado TRUE, en cambio, cuando obtengan el valor “0” las variables estaran en
el estado FALSE.

También puede utilizar esta visualizacion para mostrar el estado de las entradas y salidas del PLC
durante la ejecucion del programa en el PLC. Para ello, el modo de simulacion debe estar desactivado.
Para hacer eso, vaya a En linea en la barra de menis y si ve un simbolo al lado de la palabra
Simulacion que indique su estado activo haga clic en la opcién para desactivarlo.

Conecte el PLC al ordenador, seleccione En linea > Inicio de sesién y deje que CoDeSys descargue el
programa cuando se le pida. Inicie la ejecucién del programa con En linea > Inicio.

Ahora, la visualizacion muestra el estado de las entradas y salidas del PLC.

Entrada Digital 04 = False (sin pulsar) y Entrada Digital 05 = False (sin pulsar).

Entrada Digital 04 Entrada Digital 05

-1 T T
I
15:30:15 15:30:17 15:30:19 15:30:21 15:30:23 15:30:25
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Como forzar E/S

B Entrada Digital 04 = True (pulsada) y Entrada Digital 05 = False (sin pulsar).

Entrada Digital 04

Entrada Digital 05

-1 T

15:31:58

15:32:00

15:32:02

15:3

2:04

15:32:06

15:32:08

B Entrada Digital 04 = True (pulsada) y Entrada Digital 05 = True (pulsada).

Entrada Digital 04

Entrada Digital 05

1

15:34:29

]
15:34:31

]
15:34:33

15:3

i T
4:35

T i T
15:34:37

15:34:39
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Bl Entrada Digital 04 = False (sin pulsar) y Entrada Digital 05 = True (pulsada).

Entrada Digital 04 Entrada Digital 05

—1 T T : T T : T T : T T : T
| | | |
15:38:31 15:38:33 15:38:35 15:38:37 15:38:39

15:38:41
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Cerrar la sesion del software

Para salir del software seleccione En linea > Cierre de sesién.

Enlinea | Ventana Ayuda

Inicio de sesion Alt+F8
Cierre de sesion Ctil+F8
Cargar
Inicio &
Parzda Maytis+F8
Restablecer
Restablecer (en frio)
Restablecer (original)
Breakpoint ON/OFF ]
Dislogo Breakpoint
Paso individual sobre F10
Paso individual en 8
Ciclo individual CtrleF5
Escribir valores CtileF7
Forzar valores 7
Deshacer forzado Mayds+F7
Didlogo escritura/forzado Ctrl+ Maytis+ F7
Jerarquia de llamada...
Control de flujo

¥ | Simulacién
Pardmetros de comunicacion
Enviar el texto marcado al maestro RemoteControl (p.ej. come parametro)
Crear proyecto de inicio
Escribir archivo en el mando
Cargar archivo del mando
Mostrar informacién del archivo

Enlinea | Ventzna Ayuda
Inicio de sesién Alt+F8
Cierre de sesion Crrl+F8
Cargar
Inicio 5
Parada

Restablecer
Restablecer (en fric)

Restablecer (original)

Breakpoint ON/OFF
Didlogo Breakpoint
Paso individual sobre
Paso individual en

Ciclo individual

Escribir valores
Forzar valores
Deshacer forzado

Dislogo escritura/forzado

Jerarquia de llamada...

Control de flujo

Simulacién

Pardmetros de comunicacion...

Enviar el texto marcado al maestro RemoteControl (p.gj. como parametro)
Crear proyecto de inicio

Escribir archivo en el mando

Cargar archivo del mando

Mostrar informacién del archivo

F9

F10
F8
Ctrl+F5

Ctrl+F7
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Cerrar la sesion del software

]

Una vez el programa esté en modo Cierre de sesién vaya a Archivo > Salir.
B si el proyecto no ha sido guardado, el programa le preguntara si desea guardarlo antes de

salir. Seleccione Yes para guardar los Ultimos cambios en el programa o seleccione NoO si
desea cerrar el programa sin guardar.

oo . ==

0% 5e han efectuado medificaciones en el proyecto. ;Desea guardarlo
¥ antes de cerrar?

es Mo Cancel
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Como cambiar el lenguaje de usuario

La interfaz de usuario se puede mostrar en varios idiomas. Puede cambiar el idioma que aparece en

cualquier momento de la siguiente manera:

Vaya a Opciones....

Seleccione Proyecto en la barra de menus. e —

Compilar
Compilar todo

Limpiar todo

Cargar informaciones de descarga..

Objeto
Base de datos del proyecto

Opciones...

Traducir a otro idioma

Documentar.

Exportar..

Importar..

Importacién Siemens
Copiar..

Comparar.
Informacién de proyecto
Buscar global...

Reemplazar global...

Abrir instancia...
Emitir drbol de llamada

Emitir ista de referencias cruzadas.
Comprobar

Afiadir accién

Contrasefias para grupo de trabajo...

F11

B Vvaya a la categoria Area de trabajo y cambie el idioma en la opcién Lengua situada a bajo de
la ventana. Finalmente haga clic en Aceptar para confirmar su seleccion.

Opcicnes

Categoria:

Cargar & Guardar
Datos del usuario
E ditor

Colores
Directorios
Fiegistro
Opciones de compilac)in
Confrasefias
Diescargar fuente
Configuracidn de simbolos
Base de datos del project
Macros

Aceptar

Cancelar
¥ Bana de estado [ Fdignoialas advertencias [ Tabular editor de vigilencia Q

¥ Bana de funciones ™ Mostrar &reas de impresion W Representacidn MD1

™ Funcionamiento en linea en e modo de sequridad

[T Consultar configuraciones de comunicacisn antes del registro

[ Mo guardar las configuraciones de comunicacion en el propecta

™ Mo gestionar los pardmetros de comunicacién a través de la fuente de control
Tiempo de espera de comunicacion para descarga [ms] ’W
Tiempo de espera de comunicacidn para descarga [ms] W

#MLEncoding: IS0 BESI1 [Latin1/west Ewopean] v |

Lengua: [Espatiol

66



Plataforma de automatizacion AC500
Como configurar el puerto Modbus RTU

Para expandir la lista, haga doble clic en el signo + de la izquierda.

PLC_AC500 (PM564) > Interfaces > clic derecho en COM1 o COM2 > Agregar objeto.

=5 PLc_ACS500 (PM554-ETH)
210 application
[B! osI0 (3ED+65D)
10_Bus
= Interfaces
@ COM1_Modbus (COM1 - Modbus)

£ £ [com2_None (oM - inauno) |

= E Ethernet Copiar
E:’ ETH1 (ETH Pegar
E’j Protocols ¥ Cortar
¥ Borrar
Renombrar
! Agregar objeto
Actualizar objetos

[Z) Agregar carpeta...

[] Modificar objeto
Comparar objetos
I
Seleccionar COMx-Modbus.
B seleccionar Sustituir objeto.
(" sustituir objeto: COM2_None =)

Ruta del objeto:
PLC_AC500\Interfaces\COM2_None

Nombre de objeto: ZOM2_Modbus

Categorias v Buscarn: objeto. a4
=)- Protocolos serie Nombre Descripcion breve  Versién  Referenci
-om2 £ COM2 - Acceso en linea 2500
& COM2 - ASCII 2500
CO1 g | 2500
COM2 - Mutti 2500

< [[[} »

[¥] Cierre este cuadro de didlogo después d [V] Mostrar todas las versiones

Reiniciar filtro i Sustituir objeto } [ Cerrar
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Como configurar el puerto Modbus RTU

B Configuracion de parametros:

_. COM2_Modbus X |

I COM2 - Modbus Configuracién

‘ Configuracionde servidorModbus
i

Pardmetro

# Enable login

$ RTS control

@ Telegram ending value
# Baudrate

P Parity

 Data Bits

& Stop Bits

& Run on config fault

@ Operation mode

$ Address

Tipo

Enumeration of BYTE
Enumeration of BYTE
WORD(0..65535)
Enumeration of DWORD
Enumeration of BYTE
Enumeration of BYTE
Enumeration of BYTE
Enumeration of BYTE
Enumeration of BYTE
BYTE(0..255)

Valor
Disabled
Telegram
3

19200
even
8
1
No
Server

Parametro Operation mode:

Client (Maestro), Address = 0.
Server (Esclavo), Address distinto de 0.

alor predeterminade  Unidad

Disabled
None
3
19200 Bits/s
even
8 Bits/character
1
No
None
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Como configurar Web server

= Conexién Ethernet directa entre el PLC y el PC en sitio.
= Conexion serie directa COM1/COM2 con el PLC y el PC con interfaz serie (0 con un

convertidor USB-RS232) utilizando los cables de programacion TK501, TK502.
= Conexion serie directa mediante el interfaz FBP con un PC utilizando el adaptador USB-FBP

con referencia UTF21-FBP.

=  Conexion serie del PLC con un PC utilizando un modem.

B B E B

visualizacién esté marcado.

Seleccionar Aceptar.

Desde CoDeSys seleccionar la pestana Recursos.
Doble clic en Configuraciones de sistema de destino.

Seleccionar la pestana Visualizacién.

Marcar la entrada Visualizacién Web y comprobar que Impedir la descarga de los archivos de

32, Recursos Configuraciones del sistema de destino ﬂ
B ittt
-] Biblioteca OnBoard|0_AC500_Y13.lib Configuiscién:  [4C500 PH564 21 |
& \__I Biblioleca Sy slr.n_A.E?UU_VtI 054, Plataforma de destino I Distribucién de memoria | Generalidades | Funciones de red  Visualizacién l
B[] Biblioteca SysLiblnitLibrary.ib*5.4.16 1
E 1 Bekolecs sisliMem Pyt 410105 Ancho de visuslzacin en piseles: [B00
-] Biblioteca SysLibTime.ib*5.4.16 10:50
@~ Biblioteca SysT askInfo.ib*5.4.16 10:5] Altura de visualizacién en pixeles:  [480
(] Biblioteca UtiLib 1.12.1511:03:10: va [ Erpleafoimata de aictiva 8.3
- () Herramientas %
@~ Variables globales ™ Tratamiento de alarmas dentro del mando
() Acministiador de biblictecas I™ Registro de datos de tendencias dentro del mando
3\ Administrador de watch y de fémulas : : - ;
S [~ Activar variable de sistema Currentvisu | acitn de d
(@ Configuracién de alamas ™ Tratamiento de introduccién simpliicado I~ Emplear
-4 Configuracion de tareas . 5
4 Eo v v n'Web Comp I~ D
. Configuracion del mando | Ll |
B Explorador PLC L I 1 ¥ Operacién de teclado para tabla
~EXJ Registio
Q Registio Trace Configuraciones previas | Aceptar Cancelar
-3 Area de trabajo l

m »

A-Targets A—EE:

i
5] Méd. ™3 Tipo. @ Visu.| 2y Rec
|
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B Ahora desde Automation Builder desplegando la lista Interfaces y a continuacién la de
Ethernet, Clic derecho en Protocols (Protocolos) > Agregar objeto.

Desplegar la lista de Protocolos Ethernet y seleccionar Servidor Web.

B Seleccionar Servidor Web y a continuacion Agregar objeto.

Dispositivos v 3 X
=3 Projecti E]
=8 PLc_ac500 (PMS64-ETH)
[0 Appiication
B! o8I0 (6D1+6D0+2A1+1A0)
10_Bus
= Interfaces
£ 63 cOM1_Online_Access (COM!
£ 3 COM2_None (COM2 - Ningu
= a Ethernet
@ emiEmy
@ Protocols (Protocolos)

(~ o]

7
Agregar objeto a continuacién: Protocols

Ruta del objeto:
PLC_AC500\Interfaces\Ethernet\Protocols

Nombre de objeto: Neb_Server

Categorias v Buscar nombre del objeto

[=)- Protocolos Ethemet
FTP

IEC 60870-5-104
Modbus

Nombre Descripcion breve  Version ~ Referencia

3| Servidor web 2500

Servidor web
SMTP
SNTP

b Reiniciar filtro

-UDP

(7] Cierre este cuadro de didlogo después d [V] Mostrar todas las versiones

LAgregarob;eto J L Cerrar

J

El Ahora aparecerd en la lista de protocolos el nuevo protocolo. Doble clic en Web_Server
(Servidor web) y configurar el niumero de puerto (80 por defecto) y el nimero de conexiones.

Dispositivos

> 3 x 5 Web_Server x

=) Projects
180 Appiication

10_Bus
=@ Interfaces

= &% Ethernet

=8 pLC_ACS500 (PMS64ETH)
{58! 0BIO (6D1+6D0+2A1+1A0)
£(5) COM1_Online_Access (COM1 - Acces |
C[Z) COM2_None (COM2 - Ninguno)
@ emiEm)

= Protocols (Protocolos)
r Web_Server (Servidor web)

Ajustes de servidorweb

Servidorweb Configuracién

Servidor web
Puerto 80
Conexiones 2 (Méx. permitidos: 7)

[ Crear una visualizacién (pag. 55).

Abrir un navegador Web escribiendo la direccion correspondiente al servidor
http://192.168.0.10/webvisu.htm.

web, p.e.
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Como configurar SMTP (PM556 y PM566)

El protocolo SMTP permite al PLC AC500 y AC500-eCo de ABB enviar correos electronicos y asi poder
informar a diferentes tipos de usuarios sobre el estado y evolucién del estado de una maquina o

instalacion.

Es posible crear y almacenar archivos en el PLC, archivos que permiten tener trazabilidad de
variables como temperaturas, presion, velocidad, caudal, datos de produccion, tiempos de parada,

consumo energético, etc. para su posteri

H

Abrir el proyecto con Automation

o

Doble clic en ETH1.

or envio mediante correo electrénico.

Builder.

Desplegar la lista Interfaces y a continuacioén la de Ethernet.

En la pestafa Configuracién de IP es posible asignar una direccion IP al PLC o definir que el

PLC obtenga la direccion IP mediante un servidor de direccion IP (servidor DHCP). En este

caso, el router asigna una direcci

on al PLC, por lo tanto marcamos DHCP.

£5 Ethernet @ e x

Configuracién de IP Configuracién g
g o (\ ] Forzar configuracién P Confiquracién 1P
Este ajuste sobrescribird todos los cambios dep. &j.
visualizacién, herramienta de configuracin de IP.

Dispositivos v 3 x 2y
= Projects
=& oic acem |« ién de IP
80 Aepicaton !
B! 08I0 (6D1+6D0+241+140)
@ 10.8us
2 = g Interfaces

£[2) cOM1_Online_Access (COM1 - Acce:
£ coM2_None (COM2 - Ninguno)

= &% Ethernet

ETH1 (ETH1)

Protocols (Protocolos)

<]

(=

& web_server (Servidor web)
il SMTP_Client (Cliente SMTP)

No usar en combinacién con POU:
ETH OWN IP SET.

[ oHeP
Direccién de IP 192 168 o 10
Méscara de subred 255 . 255 . 255 . 0

Puerta de enlace predeterminada | 0 . 0 . 0 . 0

Nota: |2 secuencia de prioridad es BOOTP, DHCP, Direccién de IP fija

Modo de enlace | Negodiacién automética =

Clic derecho en Protocols (Protocolos) > Agregar objeto.

B En Protocolos Ethernet seleccionar SMTP.

Seleccionar Cliente SMTP y a continuacion Agregar objeto.

Dispositives v & x

Agregar abjeto a continuacién: Protocols

=-§) PLC_ACS00 (PM566-ETH)
2 Application
[B! o8I0 (6D1+6D0+241+140)
@ 10_Bus

= @ Interfaces

€23 COM2_None (COM2 - Ninguno)
= &% Ethemnet
@ emiEm)
=@ Pprotocols
3 web_Server (Servidor web)

=) Projects =

£ COM31_Online_Access (COM1 - Acceg

Ruta del objeto:
PLC_AC500iInterfaces\EthernetiProtocols

Nombre de objeto: SMTP_Client

Categorias | Buscar nombre del objeto

- Protocolos Ethemet Nombre Descripcion breve  Version  Referencia

IEC 60870-5-104 2| Cliente SMTP 2500

Modbus
Servidor web
SMTP

[~

SNTP
UDP

[¥] Cierre este cuadro de dislogo después d [¥] Mostrar todas las versiones

1 =
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Como configurar SMTP (PM556 y PM566)

Bl Ahora aparecera en la lista de protocolos el nuevo protocolo. Doble clic en SMTP_Client para
acceder a los ajustes de SMTP.

Bl En Ajustes de cliente SMTP configurar los datos solicitados:

Servidor: existen 2 opciones para conocer la direccién IP del servidor SMTP al cual va
asociada su cuenta de correo:

o Encontrarla en la web del propio proveedor.
o Realizar un “ping” al servidor SMTP: p.e. ping smto.gmx.com Automaticamente
aparecera la direccion IP del servidor, en este caso: 273.7165.64.44.

INNT system32 i cmd.exe

Microsoft W
(C>» Copyrig

C:~Document

indows XP [Uersion 5.1.26881
ht 1985-2881 Microsoft Corp.

s and Settings“esgucollping

Pinging mailout—eu.gmx.com [213_165.64.

Reply from

Ping statis

Packets:

213.165.64.44: bytes=32 time
213.165.64.44: bytes=32 tim
213.165.64.44: bytes=32 tim
213_165.64.44: hytez=32 time

tics for 213.165.64.44:
Sent = 4, Received = 4, Lo

smtp.gmx.com

441 with 32 hytes of data:

=?ims TTL=47
=69ms TTL=47

TTL=47
=78msz TTL=47

st = B (Bx loss>,

Approximate vound trip times in milli-seconds:
Hinimum = 6%mz, Maximum = 7ims. fAverage = 78ms

C:~Documents and Settings-esgucol>

Puerto: El puerto que utiliza el protocolo SMTP (por defecto: 25).

Direccidn de correo electrénico: La cuenta de correo desde la cual se enviara el
correo electrénico. En este ejemplo, utilizamos: plc.ac500@gmx.com.

Nombre de usuario: En este ejemplo: plc.ac500@gmx.com.

Contrasena: La contrasena personal de la cuenta.

Dominio: El dominio de la cuenta. En este caso: gmx.com.

Nombre de remitente: El nombre de la persona que envia el mensaje. En este caso:
plc.acs00.

Dispositivos v o X

=3 Project1 =
= Ej PLC_AC500 (PM566-ETH)

¥4 Ethernet i Em1

Ajustes de cliente SMTP

E]I] Application
B 0BIO (6DI1+6D0+2AI+1A0)
3 10_8us
=@ Interfaces
£ £J COM1_Online_Access (COM1 - Acces
£ ) COM2_None (COM2 - Ninguno)
= ﬁ Ethernet
@ emiEmH)
= ‘g} Protocols (Protocolos)
i| Web_Server (Servidor web)

=i| SMTP_Client (Cliente SMTP)

T

Cliente SMTP Configuracién

=i SMTP_Client X

Configuracién SMTP

Servidor 213 . 165 .

Puerto 25

Direccién de correo electrénico plc.ac500@gmx.com

Nombre de usuario
Contrasefia LLYYYYYS
Dominio gmx.com
Nombre de remitente plc.ac500

Esquema de autenticacidn

plc.ac500@gmx.com

| AUTH LOGIN
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Como configurar SMTP (PM556 y PM566)

@ Una vez realizada esta configuracién, abrir el programa en CoDeSys:

‘Disposiﬁvos -+ o X

= Projectl E]

= &) PLC_AC500 (PMS6E6-ETH)

“g[l Application

I85! 0BIO (6DI1+6D0+2A1+1A0)
10_Bus

= Interfaces

£ ) COM1_Online_Access (COM1 - Acces

£[) coM2_None (COM2 - Ninguno)
= g% Ethernet
ETH1 (ETH1)
Protocols (Protocolos)
2 Web_Server (Servidor web)
=i SMTP_Client (Cliente SMTP)

g
-@

Es posible escribir el nombre de los destinatarios, objeto del correo, texto del correo
electronico, asi como definir la prioridad y adjuntar archivos mediante una serie de bloques

funcionales y estructuras
Ethernet AC500_Vxx.LIB.

de

datos especificos

Para el envio de correo electrénico se debe utilizar:

e El bloque: ETH_SMTP_EMAIL_SEND.

EmailSend_EN—EN
EmailSend_SLOTHSLOT
EmailSend_MAIL_INFO—MAIL_INFO

EmailSend
ETH_SMTP_EMAIL_SEND
DONE

que

se encuentra en libreria

EmailSend_DONE

ERR—EmailSend_ERR
ERNO—EmailSend_ERNO

Instancia ETH_SMTP_EMAIL_SEND Nombre de la instancia

EN Entrada | BOOL Activacion del procesamiento de
blogues de funcién

SLOT Entrada | BYTE Ranura (numero de modulo) del
maodulo de comunicaciones

MAIL_INFO Entrada | ETH_EMAIL_DATA_TYPE Todos los datos necesarios para
enviar un correo electronico en
una estructura de datos

DONE Salida BOOL El paquete de datos esta
disponible o se ha producido un
error

ERR Salida BOOL Mensaje de error del bloque de
funcion

ERNO Salida WORD NUmero de error

Este blogue de funcion solo funciona en los médulos de Ethernet integrada configurados,
a partir de la version V2.1 del firmware de la CPU. Si no se instala un mdédulo de
comunicaciones de Ethernet integrada en SLOT, se genera el error correspondiente y se

muestra en ERR y ERNO.
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e Estructura de datos “ETH_EMAIL_DATA_TYPE”.

Esta estructura se utiliza para suministrar al bloque ETH_SMTP_EMAIL_SEND todos los

datos necesarios para enviar un correo electrénico a través del servidor SMTP
configurado en el PLC.

Variable
visible

Tipo

Valor
por
defecto

Descripcion

psTOAddr

POINTER TO STRING(255)

Puntero hacia una cadena
que contiene las direcciones
PARA separadas por un
puntoy coma

psCCAddr

POINTER TO STRING(255)

Puntero hacia una cadena
que contiene las direcciones
CC separadas por un punto
y coma

psBCCAddr

POINTER TO STRING(255)

Puntero hacia una cadena
que contiene las direcciones
CCO separadas por un
puntoy coma

apsBody

ARRAY[0..19] OF POINTER TO
STRING(255)

Hasta 20 punteros que
contienen lineas de texto
para el cuerpo del correo
electrénico

atsFiles

ARRAY[0..9] OF
ETH_EMAIL_FILE_REF_TYPE

Hasta 10 archivos adjuntos
al correo electronico a través
de la estructura
ETH_EMAIL_FILE_REF_TYPE

byPrio

BYTE

Priority O=normal, 1=muy
alto, 2=alto, 3=normal,
4=bajo, 5=muy bajo

sSubject

STRING(255)

Asunto del correo
electronico

El usuario debe crear y definir las direcciones y contexto textual del correo electronico.
Solo se utilizan las referencias (POINTER TO STRING) en la estructura. Los contenidos de
esta estructura y la memoria a la que se apunta no pueden cambiar durante la operacion

del blogue de funcion ETH_SMTP_EMAIL_SEND.

Se necesita al menos una direccion PARA valida para que funcione el blogque de funcion
ETH_SMTP_EMAIL_SEND. Incluso si se utiliza CC y CCO, es necesario definir al menos una

direccion PARA.
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Plataforma de automatizacion AC500
Como configurar SMTP (PM556 y PM566)

e Estructura de datos “ETH_EMAIL_FILE_REF_TYPE”.

Esta estructura se utiliza para suministrar un archivo adjunto al bloque de funcion
ETH_SMTP_EMAIL_SEND. La estructura ETH_EMAIL_DATA_TYPE cuenta con una matriz de
10 estructuras ETH_EMAIL_FILE_REF_TYPE, por lo que se pueden adjuntar hasta 10
archivos a cada correo electronico.

Variable Tipo Valor por | Descripcion

visible defecto

psNamelnMail | POINTERTO | O Puntero que indica una cadena que
STRING(255) contiene un nombre que se va a usar

para el archivo del correo electronico.
(Puede ser distinto del nombre de
archivo existente en el PLC).

psFilePath POINTERTO | O Puntero que indica una cadena que
STRING(255) contiene la ruta completa del archivo a
adjuntar, incluido el nombre del archivo

El nombre de archivo de un ajunto puede ser distinto al nombre de archivo en el sistema
de archivos del PLC. La variable psNamelnMail solo define el nombre del archivo en el
interior del correo electrénico, mientras que psFilePath debe contener la ruta completa,
incluido el nombre del archivo a adjuntar.

El envio del correo electronico puede realizarse mediante el estado de una sefnal o desde una
ventana VISU:

=1 PLC_Visu -0 x|

Pagina de prueba SMTP

Send E-mail |

TO:
CC:
BCC:
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Plataforma de automatizacion AC500
Como exportar variables del PLC para una CP600
via Ethernet

Crear archivo de simbolos (variables) en CoDeSys. Dentro de la pestana de recursos, doble
click en Configuraciones de sistema de destino.

En la ventana de configuraciones de sistema de destino ir a Generalidades, marcar Online
Change, Enviar archivo de simbolo, Explorador PLC, Registro trace y dar a Aceptar.

@), CoDeSys - Application.ACS00PRO - [Variables_globales] =8| % |
®) Archivo Edicion Proyecto Insertar Herramientas Enlinea Ventana Ayuda [ ]l=]x]
=] S 3 [ 8

'+ [0001[VAR_GLOBAL

25 Recusos |0002|  ivar AT %lW0. GINT;
(] Biblioteca Ethemet AC500_Y10Jib1.121511:0| [0003  bvar AT %11X0.2.0:B00L;
&[] Biblioteca lecsfe.lb 2.6.14 11:37:46: variables | [0004  rvar AT %HD0.20:REAL;
E1-(] Biblioteca MODBUS_ACS00_V10.ib 1.12,
&1 Biblioteca OnBoardi0_AC500_V13.ib 1.1f Configuraciones del sistema de destino
B~ Biblioteca Sysint_AC500_V10.b 112,15, —
B[] Biblioteca SysLib&BBCiglb1.121511:04 | ¢, - [T rreet =
-1 Biblioteca SysLiblnitLibrary.ib 1.12.15 114 ! i
-] Biblioteca SysLibMem.fib 1.12.15 11:03:3; Plataforma de destina | Distribucién de memoria  Generalidades ] Funciones de red | Visualizacién |

-2 Biblioteca SysLibTime.ib 112,15 11:03:3:
(1 Biblioteca SysTaskinfo.lb 1.12.15 11:03;
(2 Biblioteca UtiLlib 1.12.15 11:03:10: variabl | ¥ Config.
- () Henamientas
Variables globales
Configuracién_Variables [VAR_CONF] |
@ Variables_globales

C nE/S

¥ Enviar archivo de simbolo

) dministiador de bibiiotecas I™ Configuracion de simbolo de archiva INI 2 I
1 ) Administrador de watch y de fémulas ¥ Explorador PLC I™ Cargar autométicamente proyecto ¢
. V' Registro trace &l otion
¥ Online Change: I Mantener forzar [~ Guierddar
I Actualizar E/5's no empleadas
Configuaciones previas | [ Aceptar Cancelar
3% frea de rabaio
v
R F—— »
Médu... |3 Tipos Visual... | 325 Recur. CR —— 3

[ ONLINE [SOB [LEER

Ir a proyecto > Opciones > Configuracién de simbolos y deseleccionar todas las casillas.

Bl seleccionar Configurar archivo de simbolos..., deseleccionar todas las casillas y aceptar.

®) CoDeSys - Application ACS00PRO* - [Variables_globales] [=[@] % ]

% Archivo Edicion Proyecto Insertar Herramientas Enlinea Ventana Ayuda [=[=]x

8] Bleldnsela enmE
Voncce: -

Categoria:

Cargar & Guardar
Datos del usuario r

Definir atributos de objeto —_— =5

Cancelar

rear entradas de simbolo

Area de rabajo I~ [Erear tabla de simbolos XML
Colores

Directarios

Registio

Opciones de compilacitn
Contrasefias Configurar archivo de simbolos...

Macros

(T »

it vaiables de obieto || —

)

$2 Recu.

»

— WNLiE 00 [ieen

"_I_|7‘_|_|
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Como exportar variables del PLC para una CP600

via Ethernet

Marcar casilla Crear entradas de simbolo.

B Seleccionar Configurar archivo de simbolos... > seleccionar variables a exportar > seleccionar
todas las casillas excepto Emitir entradas acumuladas > aceptar > aceptar.

® CoDeSys - Application.ACS00PRO* - [Variables_globales]

® Archivo Edicién Proyecto Insertar Herramientas

Enlinea Ventana

Ayuda

] & 36 G

Definir atributos de objeto

Archivo > Guardar.

7]
8]
El Archivo > Salir.
10

(3 Bibloteca SysTaskinfolib 112 15 11:03:32 variables ¢

(1) Biblioteca Utilb 1.12.15 11:03:10; varables globales

s Ry ™
Configuracin_Vaiiables (VAR_CONFIG)
Variables_globales

Y = (B00L)

mitir variables de obieto

mitir entradas acumuladas

»

8 Tipos isual... | $25 Recur..

it componentes de estiuctuia
it componentes de campo
coeso de escritura

L -VAR_GLOBAL = —

?opciom = =] PLC_PRG [PRG) % [CAceptar |
d E1-(] Biblioteca Sysint_ACS00_V10.ib 1.12.15 11:03:32: Médulo: —
4| cotegors -(] Biblioteca MODBUS_ACS00_V10.ib 11215 11:03:32: Méc _Concela |
d | [Carger & Guardar B8, Recursos )
A {Dalos del ysugtio ks sriratas o sfiibo (0 Bivioteca Ethermet ACS00.V101b 11215 11:0332 v

Editor 3 (2 Biblioteca lecsfc.lib 2.6.14 11:37:46: variables globales
g é’j;:j: s I [Frear tabla de simbolos XML (1 Biblioteca MODBUS_ACS00_V10.ib 11215 11:03:32
81 | Girectorios (23 Biblioteca OnBoardi0_ACS00_V13ib 11215 11
E g:g;z‘r';s O e (2 Biblioteca Syslnt_AC500_V10.lib 1.12.15 11:03:32: vari
| Coliased Corsiouiat sechiva do s mboics (21 Biblioteca SysLib4BBChalb 1.12.15 11:03:32 variables

Descar te (2 Biblioteca SsLiblnitLibrary.ib 1.12.15 11:03:32: variabl
E T S (21 Biblioteca SysLibMem b 1.12.15 11:03:32: variables oh
o | [Macres (23 Biblioteca SysLibTime.lb 1.1215 2 variables g

| I e

Proyecto > Compilar todo.

En Automation Builder clic derecho en Aplicacation > Exportar > Archivo de simbolo.

Gestionar archivos adicionales para el PLC

Crear datos de configuracién

Aplicacién PLC (biblioteca)...
Aplicacion PLC (proyecto HMI)...
Configuracién de hardware del PLC...
Arrancar proyecto y firmware (tarjeta SD)...

Proyecto de arranque (carpeta)...

Archivo de simbolos...

480 CP600eCo_ACS00_RTU.project® - Automation Builder Premium 1 Year - -
Archive Edicén Ver Proyecto Herramientas Ventana Ayude
Bed & | 4 &5 1O
0 ~. COM1_Modbus X -
CPs00eCo_ACS00RTU
=8 PLc_acs00 (pmsse) I COM1- Modbus Configuracién Parametro Tipo Valor | Valor predeterminado  Unida|
B0 popicator—— ——— 3 T # Enable login Enumeration of BYTE Enabled Disabled
arga del cdigo de origen |
B} osio et ' g g [ocoriodbe # RTS control Enumeration of BYTE Telegram None
@rosus it s i # Telegramending value  WORD(0..65535) 3 3
= @ Interface: Pegar # Baudrate Enumeration of DWORD 19200 19200 Bits/s
f@ O Renombrar # Parity Enumeration of BYTE even even
£83 cor # Data Bits Enumeration of BYTE 8 8 Bits/cl
Aaregar objety # Stop Bits Enumeration of BYTE 1 1
Actualizar objetos # Run on config fault Enumeration of BYTE No No
@ Agregar carpeta... # Operation mode Enumeration of BYTE Server None
3" Modificar objeto  Address BYTE(0..255) 1 0
Comparar objetos
Importar >
Exportar v Apicadin pLC (carpeta)...
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Plataforma de automatizacion AC500
Como configurar una CP600-eCo

Para poder configurar una CP600 es importante que su IP se encuentre en el mismo rango de IP del
PLC.

ABB CODESYS ETH protocol

AC500-eCo CP600-eCo
CPU HMI

IP address: 192.168.0.10 IP address: 192.168.0.11
Subnet mask: 255.255.255.0 Subnet mask: 255.255.255.0

Para cambiar la IP de una CP600 mantener pulsada la pantalla, show system settings,una vez dentro
System Settings > Menu > Network > Save and Close.

Clic derecho en el proyecto > Agregar objeto > seleccionar Panel-CP600 > seleccionar Panel
de control CP600eCo > Agregar objeto.

.
A8 projectl.project - Automation Builder Premium 1 Year

=8 %
Archivo Edidon Ver Proyecto Herramientas Ventana Ayuda
R & | ¢4 25 |
| Agregar objeto a continuacién: | X |
Dispositivos v 3 x -
. i3 ook [ E
12, projects e Ruta del objeto:
=8 PLc_AC500 (PM554) i i i Valor predeterminado  Unida
c 1\D: 1. project
B0 Application Disabled
PBICIEEE 5} Nombre de objeto: *anel_CP600 None
10_Bus 3
i in!erfaces Categorias ~ | Buscar nombre del objeto Y 19200 Bits/s
Cgm COM1_Modbus (COM1 - Modbus) even
£J cOM2_None (COM2 - Ninguno) -Objetos genéricos Nombre Descripcién breve Version 8 Bits/cl
Panel - CP600
T PLE ACHD 8 Panel de control CP600  CP600 Panel project 25,00 1
= PLC Jokab 493 Panel de control CP600-Co CP600-eCo Panel project  2.5.0.0 No
None
0
< m >
Cierre este cuadro de didlogo después d [7] Mostrar todas las versiones
»
4(- Agregar objeto l [ Cerrar I [
I
| Mensajes - total 0 error(es), 0 advertenda(s), 0 mensaje(s) v 1 x
Todos los mensajes - |0 0 error(es) |® 0 advertencia(s) [0 0 mensaje(s) | x
Descripcion Proyecto Objeto Posicién
« il SIEE i =) v
UltmoBuid € 0 & 0 Precomplar: Usuario actual: (nadie)
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Plataforma de automatizacion AC500
Como configurar una CP600-eCo

Para poder configurar una CP600-eCo es necesario tener instalado el programa Panel Builder 600
Basic incluido en Automation Builder.

Doble clic en panel Project > Seleccionar Nuevo > Abrir.

&8 projectl.project* - Automation Builder Premium 1 Year

Archivo Edidén Ver Proyecto Herramientas Ventana Ayuda
BeE &l |4 %% 7
Dispositivos > % % Importar archivo de proyecto g
=3 oroiectt I —
leccionar la opcién :
=18, Panel_CP600 (Panel de control CP600-eCo) |f | i Smpotacn:
210 Panel Project L
= 8 PLC_ACS500 (PM554) () Importar archivo de proyecto existente
0 oplcation s
{8 oBIO (8ED+65D) L J
10_Bus
= Interfaces [ Abrir ] [ Cancelar ]
£ COM1_Modbus (COM1 - Modbus) ——
s o —

Al crear un proyecto nuevo aparecera una ventana para seleccionar el modelo de HMI y su
orientacion.

roewes

Device

W CP604 Device type: UN60_LinuxOE
- Project size: 50 M8 (max)

§llfevo

B Ahora ya se abrira el programa Panel Builder 600 Basic.

¢ File Edit Run Format View Window Help
? H o & >
5 2% 7 rPagel x| %@ X
@ = h Ir S 2y = 1 i
E QR Q@ wow xR GH-a » = pagd Galerfa de widgets H
2 } Do o= r3 Lo [a il [ EATY = e
5 O &= O % rotwnion Jlo -] A~ B 2ol T 3
I3
= Height 272 T
Background ([ [255, 255, 255] el
@ Templates , 255, +
B o Web Template none
3 ! [ Events
£
o
2
2
E 3 .
s Area de trabajo
= Propiedades
Vistade
proyecto
Ready | Ji_Paget | Type: Pagewat 10,0 164501 272
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Como configurar una CP600-eCo

e Vista de proyecto Elementos en el arbol jerarquico proyecto.

e Vista de objeto vista de arbol de widgets organizados por pagina.

» Area de trabajo Espacio donde se editan las paginas. Pestafias en la parte superior de la
zona muestran todas las paginas abiertas.

e Propiedades Propiedades de objeto seleccionado.

e Galeria de Widget Biblioteca de objetos graficos y simbolos.

o Referencia de variables lista de lugares en los que se hace referencia a una etiqueta
determinada.

Anadir protocolo de comunicaciones: Desplegar la carpeta Config > doble clic en Protocols >

clic en +y seleccionar protocolo de la lista PLC.

aaualajay ssoig ey N [

: File Edit Run Format View Window Help

- Q—
5- Panel P.TOJECt . ! C Corffigur
-{&g Project properties » v
EJJP% Pages ABB CoDeSys ETH
LM 1:Pagel ABB CoDeSys Serial
W1 ABB Nirt Controller HCP
-9 Dialogs ABB Modbus RTU
.7 Templates ABB Modbus TCP
Lo s ABB Pluto
| = g Bw‘a
€} Protocols CODESYS V2 ETH
BT Modbus RTU
B-a ol Modbus RTU Server
i 1 reNds Modbus TCP
. \g Reports Modbus TCP Server
e System Variables
3 Alarms Variables
f Events Buffer
.78 Scheduler
.52 MultiLanquaae
B Ejemplo de configuracién de protocolo CoDeSys ETH.
X 7 1:Pagel/' Protocols x| ~
—lF]=Av|&
PLC [ Configuration [ Dictionaies [ Enable Offine Algorithm [ Offline Retry Ti
» JABB CoDeSys ETH 3
[ ABB CoDesys ETH =
[F]PLC Network
Alias % Routing levels o 2 7J
IP address 192 ~ 0 . 10 Coupler(Level 1) [Lineo =)
Port [1201: Channel (Level 1) ‘[—0 =
BlockSize M2s Addess(evel) [ o o o 0
Timeout (ms) W =] Coupler (Level 2} | Lineo v
Source Address N Address(Level2)  [g o 0 . 0
Destination Address 0
PLC Models
Intel
3
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Como configurar una CP600-eCo

Importar variables a diccionario de Panel Builder 600 Basic: Desplegar carpeta Config > doble

clic en Tags > >] > Seleccionar CodeSys v1.1 > ok > Abrir archivo de variables exportado en
formato .sym.

: File Edit Run Format View Window Help

LPagel |

+=-AviX % ) |’[ABBCoDeSysETHW1 Blal=

e
1
o

A Vv

|| =88 Panel Project
i {@ Project properties
5% Pages

Name Grot Driver Address Encodi Comment Simulator |

7 Dialogs

A Templates
£ ?ﬁ Config

) -T-:);: <ol [=] Panel Builder 600 Basic g ‘
i 59 Indexed Tag Set
! Trends @ Multiple tag importers are available for this protocol. Please select the importer type and continue.
(=) Reports
A Alarms

; . Events Buffer
¥ Scheduler
%> MultiLanguage | |ImportcDS2v1.0  Hierarchical
... Screen Saver
. Data transfers Generic importer 1.0 General
iy Security
-5 AuditTrail
™ Recipes
¢ Dictionaries
@™ Keypads

L22UIBJaY $5010 BBl }{ 3

CodeSys v1.1 Linear

B Se abrird una ventana con las variables importadas al diccionario. Para importarlas al
proyecto: Seleccionar las variables deseadas y seleccionar B

¢ File Edit| Run Format View Window Help

b 7 SSE T £1 i langt =
S ProjectView 8 X 7 1Pagel | Protocols,” Tags' x| IndexedTagSet | ~ e
| - A T -
a4+ = A v [+ = A v | & B m | >] [ |[ABBCoDeSys ETHprot1 - & B §
2 | 2.8 Panel Project = = -
Q . k . Name ] Group Driver I Address Encoding Comment Simulator
g [ Project properties oVar ABE CoDeSys ET 0 /bVar MB 24 BC Variables
o =] f,ax Pages /Var ABB CoDeSys ET 0 /iVar M 0 INT Variables
% 8 1: Pagel |/rVar ABB CoDeSys ET 0 /Var M 80 REA Variables
E} {7 Dialogs
3 [ Templates
i Config
-8\ Protocols
-2 Tags
-~ Trends
(= Reports
i é Alarms
s Events Buffer | KN ull | ¥
| wm
.5%" Scheduler +2, 5
D ; —
|5 MuttiLanguage 2y 33 ecursive O~ Search Y by: v
£ Screen Saver Data ol Type Property  Value
3 Data transfers ABB CoDeSys ETH:protl
&4 Security “ Model: Motorola Coglane:
B Gl AuditTrail
s Too ma
-4 Recipes Canonly &
[ Dictionaries Projectld unsignedint ~
5% Keypads
Ready Dictionary Name: [ABB CoDeSys ETH prot1]
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Plataforma de automatizacion AC500
Como configurar una CP600-eCo

Modificar paginas de HMI: Desde Widget gallery arrastrar los elementos deseados hacia el
area de trabajo. Una vez insertados, seleccionar el elemento para ver y modificar sus
propiedades.

Para enlazar un elemento como por ejemplo un pulsador o indicador a una variable hacer clic
en el simbolo + de Value.

/" LPagelr x[ Protocols | Tags* | IndexedTagset |
[@Ra@a@ct s - x&hn e B-a=

g S v= @ @ |5 Font [Tzhoma [8 ~

#1Knob1

A~B 7 U

fiile9 6P &

Ejemplo

=]

= Configure

Reverse | true 4
Alarm Offsel o j
AkmMin |75 1}
Alrm Max | 100 _q
SnapToTick true

Auto Adjusi false

Major Ticks| 5 _ﬂ
Minor Ticks| 4 _ﬂ

Center Line false
Data Tvne | Mumhar

Seleccionar la fuente (Source) Tag, seleccionar la variable deseada y OK.

B suttonalue - ® =

Tag Nas
(£ s | e by ot

| Show ol wgs. (m |

oo

Simulador (permite simular la aplicacién desde el PC): Run > Start simulator > Yes.

Descargar aplicacion al HMI: Conectar PC-HMI, clic en k=2, escribir la IP del HMI > Download >
Close.

i File Edit Run Format View Window Help

i langl -;
1 Togs | indereatagset
RARARN = - [xl|BhfR-2S

18 -] & ~B 7 U

ProjectView
+ - &
=88 Panel Project

[ Project properties
-9 Pages

.8 1:Pagel
[ Dialogs
@ Templates
# Config

£\ Protocols

o] M #1Knob1

48IuBlajay sso10 Bel N T

i 1

- 2] Tags
B Trends
&) Reports
A Alarms
o® Events Buffer
I Scheduler
--%» MultiLanguage
[ Screen Saver
FE Nata brancfare

Ready to download

192 . 168 . 0 .

[+] Advanced
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Plataforma de automatizacion AC500
Conectar un convertidor via Modbus RTU (RS-485)

Si se utiliza el bus RS- 458, es necesario o siguiente:
e 2resistencias de 120 Q en ambos extremos de la linea (para evitar interferencias)
e Unaresistencia de pull-up en RxD/TxD-P y una resistencia pull-down en RxD/TxD-N.

Las resistencias de pull-up y pull-down se incluyen dentro del adaptador RS-485, sélo son
necesarios una vez en cada linea de bus y pueden ser activadas mediante la conexion de los
terminales 1-2 y 3-4 de COM2.

La resistencia de terminacion no esta incluida y debe conectarse externamente.

Ejemplo 1: AC500-eCo + ACS3XX

AC500-eCo ACS3XX

120 @

-

120 @

:

Ejemplo 2: AC500-eCo + 2 ACS3XX

AC500-eCo ACS3XX 1 ACS3XX 2

120 o

120 o
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Plataforma de automatizacion AC500
Como configurar un ACS355 - Modbus RTU

Configurar puerto modbus RTU en COM2 (pag 70).

Clic derecho en COM2_Modbus > agregar objeto > seleccionar ACS355-Open Device > Agregar

objeto

|8 oBI0 (3ED+65D)
10_Bus
= Interfaces

£ (= COM1 Online Access (COM1 - Acc...
£ = COM2_Modbus (COM2 - Modbus)

Agregar objeto a continuacién: COM2_Mod| .

Ruta del objeto:
AC500_PM554_ETH_V2_0Interfaces\COM2_Modbus

Nombre de objeto: ACS355

v Buscar normbre del objeto

escripcién breve Versién Referencia
& ACS355 - Open Device Device for drive ACS355 2.5.0.0 6410038040802

Cierre este cuadro de dislog V] Mostrar todas las versiones

=) o=

Doble clic en COM2_Modbus para configurar los ajustes del Modbus.

e Fijar Velocidad en baudios, Paridad, Bits de datos, Bits de datos, de acuerdo a los ajustes
actuales del convertidor [1].

e Fijar Modo de operacién como Servidor y direccion a 0 [2].

e Fijar Mando RTS en modo Telegrama [3].

= 5 Projectt =]
= F PLC_ACS00 (PMS64-ETH)
2 Application
[B 0BIO (6DI+6D0+2A1+1A0)
10_Bus
= Interfaces
) coM1_Online_Access (COM1 - Acces
@ COM2_Modbus (COM2 - Modbus)

ETH

+-gy Ethernet

COM2 - Modbus Configuracién Parametro Tipo Valor
 Habilitar inicio de sesién Enumeration of BYTE Deshabilitado

Configuraciénde servidorModbus & Mando RTS Enumeration of BYTE
@ Valor de fin del telegrama  WORD(0..65535) 3
$ Velocidad en baudios Enumeration of DWORD 19200
@ Paridad Enumeration of BYTE Par
@ Bits de datos Enumeration of BYTE 8
# Bits de paro Enumeration of BYTE 1
@ Ejecutar con error de co... Enumeration of BYTE No
% Modo de operacién Enumeration of BYTE
# Direccion BYTE(0..255) ) 2
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Plataforma de automatizacion AC500
Como configurar un ACS355 - Modbus RTU

B Doble clic en ACS355 > Modbus RTU - Open Device Configuracién > seleccionar nimero de
esclavo (en este ejemplo: 2)

=6 Acs00_PM554_ETH_v2_0 (PM554) Configuracién del dispositivo Parametro Tipo Valor  Valor predeterminado
E]} ACS500 -
a0 Modbus RTU - Open Device @ Slave address BYTE 2 0
mll OBIO (8ED+6SD) Configuracién & Buffer size UINT 0 0
10_Bus ‘

=@ Interfaces Informacidn
@

£ ) COM1_Online_Access (COM1 - Accesq
COM2_Modbus (COM2 - Modbus)
¥ Acs355 (ACS355 - Open Device)

Abrir aplicacion en CoDeSys.
B Abrir Administrador de Bibliotecas desde la pestafia Recursos.

Clic derecho en el campo de bibliotecas y elegir la opcion Otras bibliotecas.

i Archivo Edicien Proyecto Insertar | Enlinca Ventana Ayuda
EI @-‘.ﬂ%é‘l@ ¥ & | B 2|y | Gy
BUsDIag b 5 4.15 10.50:18 [FUNCTION_BLOCK ACE
52, Recursos Sysini_AC500_V101ib 5.416 105018 (* write ane or more par:
(21 Biblioteca Etherel ACS00_10.1b 5 416 105018: varisbles || |SysExl_AC500_V10.ib 5.4 16 10.50:18
(21 Biblioteca lecsfo b 2614 11:37:46: variables globsles OnBoardi0_AC500_V13.lib 5.4.16 10:50:18 _|[VAR_INPUT
-1 Biblioteca MODBUS_ACS00_Y10.lb 5.4.16 10:50:18: variable|| | P8553-DRIVESACSDrivesComiodRTU_ACE | EN BC
(2 Biblioteca OnBoardl_AC500_V13Jib 5.4.16 105018 variabl]| | PS953-DRIVESWCSDrivesBase_AC500_v20 [ PRIO: BC
(1 Bibliotecs PS553 DRIVESMACS DrivesBase_ACSI0_V20jip 5| |S12N9ard 0 2614 11:37:45 NVAR: u
lecsfclib 26.14 11:37:46 PRI_NUM ul
(L1 Bibloteca PS553 DRIVESAACSDrivesComModRTU_ACSO0 M| | 36"t 43 15 140310 Dot o

(1 Biblioteca Sysin_ACS00_V10.1b 5.4.16 1050:18: variables 0| | sysLioTime.lib 5.4.16 10:50.18
~(1 Bibioteca SysLibABBCIgIb 5.4.16 1050 18: variables clobale | | SysTaskinfo.lib 5.4.16 10:50:18 Eun e
(22 Biblioteca SysLiblniLibrary.ib 5.4.16 10:50:18: variables globa|| |SysLiblem.lib 5.4.16 10:50:18 4 e

(23 Biblioteca SysLibMemib 5.4.15 10:50:18: veriables giobales || [SysLibinitLibrary.iib 5.4.16 10:50:18

~(1 Biblinteca SysLibTime. b 5.4.16 10:50:1: variables dopales || | SYSLIBCALLBACK.LIB 5416 10:50118
(21 Biblioteca SysT askinfo.ib 5.4.16 10:50:18: variables globales || |MODBUS_ACS00_V10.lib 5.4.16 10:50:18

" " MODBUS_EXT_AC500_V20.lib 5.4.16 10:50:1
.D Biblioteca Uik 11215 11:03:10; varisbles dlobales SyeLiDABBCIOTD 5.4.18 10:50.10
g :E"‘?"E""Tl " Ethernet_AC500_V10.lib 5.4.16 10:50:18
siiables globales

@, Administrador de watch y de fomulas

Otras bibli - Insert

SRR ; :
(8 Configuracién de alaimas <[ = ormar upr
Alt+Entrar

Configuracién de tareas Propiedades ...
Canfiguracién del manda Méd Van T
~[E) Explorador PLC
£ Registra N Files\GAA-Targ
-] Reaistra Trace Carg C\Program Files ( n Files\CAA-Targ
32 Aiea de trabaip

0 ]

< ;
Médulos| ™3 Tipos de dalns Visudlizaciones| §2 Recursog T

B Seleccionar el directorio de bibliotecas:
C:\Program Files (x86)\Common Files\CAA-Targets\ABB_AC500\AC500_V12\Library y abrir la
carpeta PS553-DRIVES.

B, Open (= 28 9
Look in: I , library j L] £ Eav
Name 2 Date modified =

PS553-DRIVES 21-Dec-1512:49PM —
) syslibs 25-May-1610:32 ...
| ARCNET_AC500_V12.lib 05-Apr-16 10:50 AM
|| ARCNETExt_AC500_V12.lib 05-Apr-16 10:50 AM
|| ASCI_AC500_V10.lib 05-Apr-16 10:50 AM  +
< | 1 | 3
File name: ]‘_Iib Open
Files of type: [ CoDeSys biblioteca (*lib) ~| Cancel
E Directorio de biblioteca: IC:\Plogram Files [x86)\Common Files\CA&-T argetshé j
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Como configurar un ACS355 - Modbus RTU

B Seleccionar las librerias:

ACSDrivesBase_AC500_V20.lib y “ACSDrivesComModRTU_AC500_V20.lib” y Open.

. - -
% Open L X ]
Lookin: | J, PS553-DRIVES ~| & ® ek B
Name = Date modified P
E || ACSDrivesBase_AC500_V20.lib 08-Apr-16 3:43 PM
| ACSDrivesComModRTU_AC500_V20.lib 08-Apr-16 3:43 PM =
|| ACSDrivesComModTCP_AC500_V22.lib 08-Apr-16 3:43 PM ‘*
|| ACSDrivesComModTCP_Ext_AC500_V24.lib 08-Apr-16 3:43 PM
|| ACSDrivesComPB_AC500_V24.lib 08-Apr-16 343 PM  +
< | ([ | »

File name:  ["ACSDrivesComModRTU_AC500_V20lib" "AC¢ Open

Files of type:  [CoDeSys biblioteca (") ~| Cancel

Directorio de biblioteca: | ~|

@ Crear un Nuevo Médulo (POU) en lenguaje FBD.

Insertar bloque de funcion ACS3XX_COM_MOD_RTU o ACS_COM_MOD_RTU para establecer la
comunicacion Modbus RTU con el convertidor.

PLC_PRG (PRG)

0001|PROGRAM Drive1

Acceso_Convertidor: ACS3XX_COM_MOD_RTU;
awACT_PARAMETERS: ARRAY[1..9] OF WORD;

Acceso_Convertidor

ACS3XX_COM_MOD_RTU
TRUE—EN DONE

2-Ccom ERR—

2-SLAVE ERNO[—

100-TIMEQUT BUSY—

4-DRIVE_TYPE ONLINE[—

8—NVAR_READ READ_VALUE—awACT_PARAMETERS

ModbusToken_COM1—LINE_TOKEN ¢
DriveRef{DRIVE_DATA &
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Instancia

ACS3XX_COM_MOD_RTU

Nombre de la instancia

EN

Entrada

BOOL

Activacién del procesamiento de blogques.
Debe proporcionarse una sefal TRUE
constante.

COM

Entrada

BYTE

Puerto de comunicacion Modbus:
P.ej.

COM=1: COMf1

COM =2: COM2

Valor por defecto = 1

SLAVE

Entrada

BYTE

Direccion de esclavo del convertidor:

Si se modifica con un trabajo Modbus en
curso, este trabajo finalizara con el valor de
esclavo anterior.

Valor por defecto = 2

TIMEOUT

Entrada

WORD

Tiempo de espera de telegrama en ms (min.
100)

Valores tipicos entre 300 ms y 2000 ms
(intervalo: minimo 100, maximo 65535).
Valor por defecto = 1000

DRIVE_TYPE

Entrada

INT

Identificador del tipo de convertidor:
ACS_DRIVE_ACS310=5
ACS_DRIVE_ACS350 = 3
ACS_DRIVE_ACS355 = 4 (por defecto)
ACS_DRIVE_ACS550 =6
ACS_DRIVE_ACH550 =7

NVAR_READ

Entrada

BYTE

Numero de variables a leer del convertidor.
Min. 3, max. 9.

Configuracion en ACS3XX/ACX550 en los
parametros 53.10 ... 53.17.

NVAR_READ no debe ser mayor que el
ndmero de parametros configurados +1.

LINE_TOKEN

Entrada/
salida

ACS_MOD_TOKEN_TYPE

Variable de referencia del convertidor para
intercambiar el testigo Modbus con otros
bloques de funcion COM_MOD_RTU.

DRIVE_DATA

Entrada/
salida

ACS_DRIVE_DATA_TYPE

Variable de referencia del convertidor para
el intercambio de datos con todos los
blogues de funcidn relacionados con esta
unidad.

DONE

Salida

BOOL

Ejecucion terminada cuando la salida DONE
= TRUE.

ERR

Salida

BOOL

Se ha producido un error durante la
ejecucion con la salida ERR = TRUE. Valido
solamente si DONE = TRUE.

ERNO

Salida

WORD

Codigo de error:
Valido solamente si DONE = TRUE.

BUSY

Salida

BOOL

Salida BUSY: El bloque de funcion controla
la accidon de comunicacion/lectura
realizada.

ONLINE

Salida

BOOL

Salida en linea:

Conexion realizada: se ha puesto fin con
éxito a un trabajo de lecturay otro de
escritura.

READ_VALUE

Salida

ARRAY[1..9] OF WORD

Conjunto de valores a leer de los registros
40004 ... 40012 del convertidor.

Los valores 1 ... 3 también se escriben en la
variable DRIVE_DATA.
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Los parametros leidos por el convertidor se guardan en READ_VALUE (awACT_PARAMETERS
[1...9]) del bloque de funcion ACS3XX_COM_MOD_RTU. El primer valor de la matriz
corresponde a la palabra de estado, y los indices 2...9 corresponden a los parametros
mapeados a ser leidos. Por ejemplo si el parametro 53.13 esta enlazado a 110 (01.01 DRIVE
TEMP), awACT_PARAMETERS [5] obtiene el valor del parametro.

Acceso_Convertidor
ACS3XX_COM_MOD_RTU

TRUE-EN DONE
2-COM ERR|—
2-SLAVE ERNO—

100—TIMEQUT BUSY—
4-DRIVE_TYPE ONLINEL—

8-{NVAR_READ I READ_VALUE ——aWACT_PARAIvIETERsl

ModbusToken_COM1-LINE_TOKEN &
DriveRef-DRIVE_DATA »

Insertar a continuacién el bloque de funcion ACS3XX_DRIVES_CTRL_BASIC o
ACS_DRIVES_CTRL_STANDARD qgue se utiliza para el control del convertidor.

El blogue de funcion proporciona senales de marcha/paro basicas, sehales de diagnostico
escalado de la entrada SPEED_REF y ACT_SPEED.

La transferencia de datos al convertidor ACS355 se realiza a través de la variable DRIVE_DATA
de IN_OUT, que debe conectarse al blogue de comunicacion ACS3XX_COM_MOD_RTU.

{23 Médulos 0002VAR

Acceso_Convertidor: ACS3XX_COM_MOD_RTU;
awACT_PARAMETERS: ARRAY[1..9] OF WORD;
DriveRef: ACS_DRIVE_DATA_TYPE;

2] PLC_PRG (PRG)

4—DRIVE_TYPE ONLINE[—

8—{NVAR_READ READ_VALUEf—:
ModbusToken_COM1—{LINE_TOKEN =
DriveRef-{DRIVE_DATA =

Control_Convertidor
ACS3XX_DRIVES_CTRL_BASIC
TRUE—HEN DONE|
—{START ERR
—{STOP_COAST ERNO
—RESET SCALING_DONE
—{SPEED_REF OPERATING
DriveRef-DRIVE_DATA & TRIPPED

ALARM
ACT_SPEED

[TTTTTTI
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Instancia ACS3XX_DRIVES_CTRL_BASIC Nombre de la instancia
EN Entrad BOOL Habilitacion del procesamiento
a de bloques
START Entrad BOOL TRUE = modulacion de permiso
a de marcha; FALSE = paro a lo
largo de la rampa de paro
activa
STOP_COAST Entrad BOOL TRUE = paro libre; FALSE =
a habilitar funcionamiento normal
RESET Entrad BOOL Restaurar el convertidor y
a restaurar la salida ERNO
SPEED_REF Entrad REAL Referencia de velocidad en rpm
a 00,1 Hz
DRIVE_DATA Entrad ACS_DRIVE_DATA_TYPE Variable para el intercambio de
a/salid datos con todos los bloques de
a funcidn relacionados con esta
unidad
DONE Salida BOOL Mensaje "Ready" (preparado)
ERR Salida BOOL Mensaje de error del bloque
ERNO Salida WORD NuUmero de error
SCALING_DONE Salida BOOL Los parametros de escalado se
leyeron correctamente del
convertidor
OPERATING Salida BOOL El convertidor se modula'y
controla mediante este bloque
de funcion
TRIPPED Salida BOOL Disparo del convertidor
ALARM Salida BOOL El convertidor presenta una
alarma
ACT_SPEED Salida REAL Velocidad actual en rpm 0 0,1

Hz
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Insertar bloque de funcién ACS_MOD_READ_N_PRM que se utiliza para leer n parametros de
un convertidor a través de Modbus.

El bloque lee n parametros del convertidor. En la entrada NVAR se especifica el niumero de
parametros que van a leerse. El primer nimero de parametro se especifica en la entrada
PRM_NUM. Todos los parametros deben ser accesibles desde registros Modbus
consecutivos en el convertidor. Los valores de los parametros se almacenan en el area de
memoria del PLC, que se define en la entrada DATA. Los valores en el area de memoria del
PLC se actualizan cuando el trabajo de lectura se realiza sin errores. Ello se indica mediante
DONE = TRUE y ERR = FALSE.

El trabajo Modbus se inicia desde el bloque de comunicacién que esta conectado a la misma
variable DRIVE_DATA.

El convertidor (esclavo Modbus) del que se lee el parametro se especifica en este bloque de
comunicacion.

Lectura_parametros
ADR ACS_MOD_READ_N_PRM
ws_Data TRUE-EN DONE
-PRIO ERR|
9-NVAR ERNO
6001-{PRM_NUM BUSY|

DATA
DriveRef-|DRIVE_DATA &

Instancia ACS_MOD_READ_N_PRM Nombre de la instancia

EN Entrada | BOOL Activacion del procesamiento de
blogues

PRIO Entrada BOOL Reservado para uso futuro

NVAR Entrada | UINT Numero de variables que van a
leerse

PRM_NUM Entrada | UINT Numero de parametro en el
convertidor. Formato: Grupo de 2
digitos, indice de 2 digitos, p. €].
1202 = Par. 12.02 en el convertidor

DATA Entrada | DWORD Direccidn del area del primer
operando en el PLC, donde deben
almacenarse los datos leidos por el
convertidor

DRIVE_DATA Entrada ACS_DRIVE_DATA_TYPE Variable para el intercambio de

/salida datos con todos los bloques de

funcion relacionados con esta
unidad

DONE Salida BOOL Mensaje "Ready" (listo)

ERR Salida BOOL Mensaje de error del blogue

ERNO Salida WORD Numero de error

BUSY Salida BOOL Se esta realizando el trabajo de
lectura
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Si ademas de leer los parametros, se requiere tener acceso de escritura, se puede utilizar el
blogue de funcién ACS_MOD_WRITE_N_PRM.

En VISU incertar visualizacion de bloques: Insertar > Visualizacién > escoger bloques a
visualizar > Aceptar.

B Archivo  Edicin Proyecto Insertar Herramientas Enlinea Ventana Ayuda

0] SlelaslEig ss sne P L aslelssHls

:Seleccionarvisualizacién ‘ = i
| B3 Modbus - Aceptar
: iG] ACS_MOD_READ_N_PRM_VISU_PH T

[E5) ACS_MOD_WRITE_N_PRM_VISU_PH )

ACS_DRIVES_CTRL_ENG_VISU_PH
ACS_DRIVES_CTRL_STANDARD_GEN_VISI
ACS_DRIVES_CTRL_STANDARD_VISU_PH
ACS_REF_SCALING_VISU_PH
ACS_SW_VISU_PH
EJ"'m ps553-driveshacsdrivescommodrtu_ac500_v20.lib 1.12.15 1
B3 Visualizaciones
B3 Modbus RTU
B3 ACS Drives

[E] ACS34_COM_MOD_RTU_VISU_PH
[35] ACS_COM_MOD_RTU_ENHANCED_VIS
[E) ACS_COM_MOD_RTU_VISU_PH
3 Generic Devices

i3] ACS_COM_MOD_RTU_GEN_READ_N_F
ACS_COM_MOD_RTU_GEN_VISU_PH
ACS_COM_MOD_RTU_GEN_WRITE_N_ ~
< m ] »

n

Enlazar visualizacion a bloque: Doble clic en la visualizacion > Marcador de posicion.. >

incertar nombre de variable de bloque declarada (en el caso del ejemplo FB_COM dentro del
modulo de programa Drive_1) > Aceptar.

AC S3XX_COM_MOD_RTU

Visualizacion | 3 ]
oy
| Categoria:
ex; Visualizacién: IACSW_L".CIM_MDD_F!TU_ __I Aceptar
| |
Variables de texto

Variables de color l Marcador de posicién... I Cancelar |
Espesor de linea

Movimiento absoluto ~Marco—| Re 45
Movimiento relativo S eemplazar marcador de posicion
Variables v Dibu

Entrada v Recd

Texto para informacion Marcad... | : N
Derechos de acceso FB PRG_Driive 1.FB_COM

Capacidad de programe | ¢ Isotrd
& Anisd

i Fiio
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P
S
\\::\\\\\‘ <

Seguir los pasos 1 — 10 de configuracion de un ACS355 (pag 84).

Insertar blogue de funcién ACS_COM_MOD_RTU para establecer la comunicacién Modbus
RTU con el convertidor. En DRIVE_TYPE escoger 4, como si se tratara de un ACS355.

FB_COM
ACS_COM_MOD_RTU
TRUE-|EN DONE|
2_lcom ERR|—ERR
2_ISLAVE ERNO|—ERNO
JTIMEOUT BUSY|—
4_|DRIVE_TYPE ONLINE|—xOnlineOK
8-INVAR_READ READ_VALUES|—awACT_PARAMETERS
LineCom1 —|LINE_TOKEN &
DriveRef—|DRIVE_DATA &

Los parametros leidos por el convertidor se guardan en READ_VALUE (awACT_PARAMETERS
[1...9]) del bloque de funcién ACS_COM_MOD_RTU. El primer valor de la matriz corresponde a
la palabra de estado, y los indices 2...9 corresponden a los parametros mapeados en los
parametros 58.107....58.114 del convertidor. Por ejemplo si el parametro 58.107 esta
enlazado a 107 (01.07 Current), awACT_PARAMETERS [2] obtiene el valor del parametro.

FB_COM
ACS_COM_MOD_RTU
TRUE-|EN DONE|
2_lcom ERR|—ERR
2_ISLAVE ERNO|—ERNO
JTIMEOUT BUSY|—
4_|DRIVE_TYPE ONLINEL—xOnlineOK
8-INVAR_READ READ_VALUESf_aWAGT_PARAMETERS )
LineCom1 —|LINE_TOKEN &
DriveRef—|DRIVE_DATA &
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DI_COAST_STOP—|

Insertar a continuacién el bloque de funcion ACS3XX_DRIVES_CTRL_BASIC
ACS_DRIVES_CTRL_STANDARD qgue se utiliza para el control del convertidor.

(o]

El blogue de funcidn proporciona senales de marcha/paro, sefales de diagndstico escalado
de la entrada SPEED_REF y ACT_SPEED.

La transferencia de datos al convertidor ACS380 se realiza a través de la variable DRIVE_DATA
de IN_OUT, que debe conectarse al bloque de comunicacién ACS_COM_MOD_RTU.

FB_BASIC_CONTROL

ACS_DRIVES_CTRL_STANDARD
xOnlineOK—EN DONE|
DI_START—START ERR—
—|STOP_EMCY_COAST ERNO— FB_BASIC_CONTROL
—STOP_EMCY_RAMP READY|—drive_ready ACS3XX_DRIVES_CTRL_BASIC
STOP_COAST OPERATING|—drive_operating xOnlineOK —EN DONE!
DI_RESET—RESET TRIPPED|—drive_fault DI START_ISTART ERRL__
—EXT_CTRL_LOC ALARM|—drive_warning =
RefSpeed—|SPEED_REF EXT_RUN_ENABLE|— DI_COAST_STOP—STOP_COAST ERNO—
—{REF_VALUE2 LOCAL_CTRL{— DI_RESETRESET SCALING_DONE}|—
DriveRef~DRIVE. DATA ™ EXT_CTRL_LOC- ACT-— RefSpeed—{SPEED_REF OPERATING|—drive_operating
ACT_SPEED|—rActSpeed : :
ACT VALUE2|— DriveRef{DRIVE_DATA & TRIPPED—drive_fault
ACT_SW|— ALARM|—drive_warning
USED_CW|— ACT_SPEED|—rActSpeed

Insertar bloque de funcion ACS_MOD_READ_N_PRM que se utiliza para leer n parametros de
un convertidor a través de Modbus.

El bloque lee n parametros del convertidor. En la entrada NVAR se especifica el nUmero de
parametros que van a leerse. El primer niumero de parametro se especifica en la entrada
PRM_NUM. Todos los parametros deben ser accesibles desde registros Modbus
consecutivos en el convertidor. Los valores de los parametros se almacenan en el area de
memoria del PLC, que se define en la entrada DATA. Los valores en el area de memoria del
PLC se actualizan cuando el trabajo de lectura se realiza sin errores. Ello se indica mediante
DONE = TRUE y ERR = FALSE.

El trabajo Modbus se inicia desde el bloque de comunicacion que esta conectado a la misma
variable DRIVE_DATA.

El convertidor (esclavo Modbus) del que se lee el parametro se especifica en este bloque de
comunicacion.

read_prm
ACS_MOD_READ_N_PRM
TRUE—EN DONE}|—
—PRIO ERR|—
2{NVAR ERNO}—
1211{PRM_NUM BUSY|—
ADR(read_Data)—|DATA
DriveRef{DRIVE_DATA &
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Instancia ACS_MOD_READ_N_PRM Nombre de la instancia

EN Entrada | BOOL Activacion del procesamiento de
blogues

PRIO Entrada BOOL Reservado para uso futuro

NVAR Entrada UINT Numero de variables que van a
leerse

PRM_NUM Entrada UINT Numero de parametro en el
convertidor. Formato: Grupo de 2
digitos, indice de 2 digitos, p. €j.
1202 = Par. 12.02 en el convertidor

DATA Entrada | DWORD Direccion del area del primer
operando en el PLC, donde deben
almacenarse los datos leidos por el
convertidor

DRIVE_DATA Entrada | ACS_DRIVE_DATA_TYPE Variable para el intercambio de

/salida datos con todos los bloques de

funcion relacionados con esta
unidad

DONE Salida BOOL Mensaje "Ready" (listo)

ERR Salida BOOL Mensaje de error del blogue

ERNO Salida WORD Numero de error

BUSY Salida BOOL Se esta realizando el trabajo de
lectura

B Si ademas de leer los parametros, se requiere tener acceso de escritura, se puede utilizar el
blogue de funcion ACS_MOD_WRITE_N_PRM.

Para incertar una visualizacion de bloques en VISU consultar pagina 91.
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., Necesita ayuda?

Para informacion detallada, por favor, consulte el sistema de ayuda en linea integrada.

Para abrir la ventana de ayuda en linea, seleccione la tecla F1 en una ventana activa, un cuadro de
dialogo o mientras el puntero del ratdn esté situado en un mendu.

Hide Back Forward  Print  Options

(@ HMLHelp Ta— —
= o . —

Contents | Index I Search I

Elm CoDeSys Programming System
=-{[) A Brief Introduction to CoDeSys
What is CoDeSys
@ Overview of CoDeSys Functio
- What is What in CoDeSys
[]--@ We Write a Little Program
[]--@ The Individual Components
[]--@ Editors in CoDeSys
[]--@ The Resources
-4 ENI
[]--@ |EC Operators and additional nom
- Operands in CoDeSys
b
£
£
b
£
£
£
£

]--@ Data types in CoDeSys

]--@ Operators and Library Modules Ov
]--@ Command Line-/Command File
- Use of Keyboard

]--@ Siemens Import

- @ DDE Interface

]--@ Keywords in CoDeSys

- CoDeSys Files

[]--@ Compiler Emors and Wamings
]--@ Target System

]--@ CoDeSys Libraries

]--@ CoDeSys Visualization

- CoDeSys HMI

]--@ Web-Visualization

]--@ CoDeSys License Management

[P e = = = ]

= = A [ [
Previouz  Mext = L L =
. How How Ho Debugaing
.A Brief Introduc + izapoje.. dolsetu. canltest.. inCole.

»>

What is CoDeSys

CoDeSys is a complete development environment for your PLC. (CoDeSys
stands for Controlled Development System).

CoDeSys puts a simple approach to the powerful IEC language at the disposal
ofthe PLC programmer. Use of the editors and debugging functions is based
upon the proven development program environments of advanced
programming languages (such as Visual C++).

I Breakpoints dialog
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Si quiere mas informacion sobre PLC puede dirigirse a la pagina web de youtube de ABB
http://www.youtube.com/user/abbplc donde se proponen diferentes videos tutoriales faciles de
interpretar para la visualizacion, programacion en el editor o incluso informacion sobre tipos de
comunicacion y CPU entre otros.

Para informacién técnica adicional como archivos CAD o ejemplos de comunicaciones y servicios de
la linea de ayuda puede dirigirse a la pagina web oficial de PLC en Espaha de ABB
http://www.abb.es/plc.

También puede contactar con la linea de asistencia técnica de ABB en horario de oficina llamando al
902 11 15 14 o escribiendo a la direccidn de correo electrénico supportline@abbplc.es.
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