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安全须知

本章内容

本章介绍本手册中用到的警告符号以及安装或连接选装模块时必须遵
守的安全须知。如果您忽略安全须知，可能会导致受伤、死亡或设备
损坏。开始安装前，请先阅读本章内容。

警告和注意的使用

警告提醒您可能导致受伤、死亡或设备损坏的情况，以及如何防范危
险。注意着重突出某个特殊的条件或事实，或提供某个主题的信息。

本手册使用下列警告符号：

警告！
带电危险警告提醒您因电力引发的、可能导致受伤、死亡或设
备损坏的危险情况。

1
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警告！
常规警告提醒您可能会导致受伤、死亡或设备损坏的非电气类
情况。

警告！
静电敏感设备警告提醒您可能导致设备损坏的静电放电风险。

安装和维护安全

警告！
请遵循传动的安全须知。忽略这些指导可能会导致受
伤、死亡或设备损坏。如果您不是合格的电气专业人
员，请勿执行安装、试运行或维护作业。

12 安全须知
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手册简介

本章内容

本章描述了该手册的一般信息。

适用性

本手册适用于适配器修订版本 J或固件版本 2.02 或更高版本的
FPNO-21 现场总线适配器。

兼容性

￭ 传动
该FPNO-21总线适配器模块兼容：

• ACS880一次控制程序 2.51.0.0 及更高版本

• ACS580基础控制程序 2.02.0.1 及更高版本

• ACH580暖通空调控制程序 2.01.0.4 及更高版本

2
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• ACQ580泵控制程序 2.03.0.3 及更高版本

• ACS355 传动固件版本 5.090及更高版本

• ACS380机械控制程序 2.02.0.1 及更高版本

• ACS480基础控制程序 2.02.0.3 及更高版本

• ACS560基础控制程序 2.08.0.0 及更高版本

注：此处并未列出所有兼容的传动。兼容性的详细信息请参见传动的
固件手册。您可对照参数07.05“固件版本”检查传动的当前固件版本。

￭ 协议
该FPNO-21模块兼容以太网标准 IEEE 802.3 和 IEE 802.3u，并且支
持 PROFINET IO协议。

所有PROFINET IO主站都支持：

• GSDML文件版本 2.4

• 符合 IEC标准 61158 和 61784 的 PROFINET IO协议

• PROFINET IO一致性类别B

兼容 PROFINET IO模块。

此外，可以在模块上运行其他协议，FPNO-21这些协议可以通过网页
启用/禁用：

• ABB IP 配置工具

• 简单网络时间协议（SNTP）

• 基于以太网的Drive composer 工具

此外，可以在 FPNO-21 模块上不运行任何通讯协议。这种配置称为
“无”协议。在该设置中，FPNO-21模块仅用于运行以太网服务。当不
需要PROFINET协议时，ABB建议您选择“无”协议。

14 手册简介



目标读者

本手册面向计划安装、启动、使用和维护模块的人员。在对模块进行
操作之前，请阅读本手册和适用的传动手册，其中包含相关产品的硬
件和安全信息。您需要了解电气、接线、电气部件、和电气原理图符
号。

手册的目的

本手册提供了 FPNO-21 模块的安装、调试和使用信息。

网络安全免责声明

本产品可以通过网络接口与之连接并进行信息和数据通信。调试工具
（Drive Composer）和本产品之间使用的HTTP协议不安全。对于
产品的独立和连续运行，没有必要通过网络与调试工具连接。然而，
客户有责任提供并持续确保产品与客户网络或任何其他网络（视情况
而定）之间的安全连接。客户应采取和保持任何适当的措施（例如但
不限于安装防火墙、防止物理访问、应用认证措施、数据加密、安装
防病毒程序等），以保护产品、网络、其系统和接口无安全漏洞、免
受任何形式的未经授权的访问、干扰、入侵、数据或信息的泄漏和/
或盗窃。

尽管有任何其他相反的规定，无论合同是否终止，ABB及其附属公司
在任何情况下都不对与此类安全漏洞、任何未经授权的访问、干扰、
入侵、泄漏和/或数据或信息被盗有关的损害和/或损失负责。

术语和缩略语
说明术语
实际值ACT

设备接入点DAP
发现控制协议。允许主控制器找到子网上的每个PROFINET IO
设备的协议。

DCP

动态主机控制协议。自动配置 IP设备的协议。使用DHCP可
以自动分配 IP地址和相关网络信息。

DHCP

分布式外围设备DP

手册简介 15



说明术语
PROFINET IOEN50170标准扩展，提供DP基本功能，包括周
期数据交换

DP-V0

PROFINET IO EN 50170 标准扩展，包括例如非周期数据交换DP-V1
电磁兼容性EMC
现场总线适配器FBA
通用站描述标准语言GSDML
通用站描述文件，ASCII 格式特定形式的设备描述文件。
PROFINET IO网络上每个不同的从站类型都需要拥有自己的
GSD文件。PROFINET IO中的GSD文件是由GSDML编写的。

GSD文件

总线主动控制系统。在PROFINET IO术语中，I/O控制器也称
为总站。

I/O控制器

参见ACT。ISW
最低有效位LSB
介质访问控制地址MAC地址
模块接入点MAP
最高有效位MSB
参数接入点PAP
过程数据PD

参数识别PKE

参数识别值PKW

可编程逻辑控制器PLC
参数编号PNU

参数/过程数据对象PPO

PROFINETS2系统冗余设备具有一个网络接入点(NAP)接口，
该接口支持来自两个冗余控制器的两个冗余连接。

PROFINET S2

参数值PWE

PD，过程数据PZD
过程数据对象PZDO

服务接入点SAP
简单网络时间协议。将传动时间与网络时间服务器同步的协议。SNTP
参考SOW
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说明术语
控制字STW

状态字ZSW

总线主动控制系统。在PROFINET IO术语中，主站也称为主动
站。

主站

被动参与总线。PROFINET IO术语中，从站也叫做被动站。也
被称作节点。

从站

用于控制交流电机的传动传动
在传动控制程序中，用户可调整的传动操作说明，或传动测量
或计算得到的信号。
在某些环境下（比如现场总线），可作为对象（如变量、常量、
信号）访问的值。

参数

包含参数和过程数据的特殊对象参数/过程数据对象
按预设间隔周期性发送信息的通信周期性通信
参见控制字。命令字
用于将变频器连接到外部通讯网络（即现场总线）的设备。总线适配器模块
从控制器到受控设备的 16位或 32位字，带有位编码控制信号
（有时称为命令字）。

控制字

导致设备跳闸的事件故障
包含参数和过程数据的特殊对象数据对象
包含同等数据类型的数据组的参数数组
从受控设备到控制器的16位或32位字，带有位编码状态信号。状态字
PROFINET IO中对象的访问参考索引
因现有警报产生的信号，警报不导致设备跳闸。警告
包含控制字、给定值或状态字和实际值的数据。也可能包含其
他（用户可定义的）控制信息。

过程数据

某个应用领域（如传动）的适配通信协议配置文件
仅在要求时发送信息的通信非周期性通信
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3AXD50000158577FPNO-21 PROFINET适配器模块快速指南

上述链接包含文档列表。

您可以在互联网上找到手册。见下面相关代码/链接。更多文档，请
访问网站www.abb.com/drives/documents。

对于 ABB文档库中未提供的手册，请联系当地ABB代表。

现场总线连接网页FPNO-21 PROFINET总线适配
器模块用户手册
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以太网和FPNO-21模块

本章内容

本章包含对以太网和 FPNO-21 适配器模块兼容的拓扑结构。

以太网

以太网标准支持多种物理介质（同轴电缆、双绞线、光纤）和拓扑
（总线和星形）。

FPNO-21 模块支持使用双绞线作为物理介质

The FPNO-21支持星形拓扑、菊花链拓扑和环形拓扑(媒体冗余协议
（MRP） (页 80))。FPNO-21 支持带两个冗余控制器的PROFINET
S2 系统冗余。

双绞线介质上以太网段的最大长度为100米。以太网节点与交换机或
路由器之间的所有双绞线介质都必须短于100米，包括接线板内的介
质。

3
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￭ 以太网链路的拓扑示例
下图显示了一个以太网的拓扑示例FPNO-21。

星形拓扑

1 2 1

3

其他设备1

ABB传动2

交换机或路由器3

22 以太网和FPNO-21模块



菊花链拓扑

1
2

3

11

ABB传动1

其他设备2

网络主站设备3

环形 (MRP) 拓扑

1
2

3

11

ABB传动1

其他设备2

网络主站设备3
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带两个冗余控制器的环形拓扑

1
2

3 4

11

ABB传动1

其他设备2

网络主站设备 13

网络主站设备 24

FPNO-21模块概述

该FPNO-21适配器模块是用于ABB传动的插入式设备，可以将传动
连接到PROFINET IO网络。

通过适配器模块，您可以：

• 向传动发出控制命令（例如，启动、停止、运行允许）

• 向传动提供电机转速或转矩参考值

• 向传动PID控制器提供过程实际值或过程给定值

• 从传动读取状态信息和实际值

• 复位传动故障

• 读/写传动的参数

• 连接Drive Composer Pro 工具

• 同步实时时钟。

24 以太网和FPNO-21模块



该适配器模块支持10 Mbit/s 和 100 Mbit/s 数据传输速率，并可以
自动检测网络中使用的数据传输速率。

注： PROFINET IO在全双工模式下仅使用100 Mbit/s。

适配器模块安装在传动控制单元的选件插槽中。如需了解模块布置选
件，请参见传动手册。

￭ FPNO-21布局

1

A

B

C

D

E

F

2 3 4 5 6 7 8

A

B

C

D

E

F

Original drawing made with 3D CAD. Set the correct scale factor when adding dimensions after DWG/DXF conversion.First angle projection.
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6

5

说明序号

锁1

安装螺钉（接地螺钉）2

连接以太网的X1连接器 (RJ-45)3

链接另一个模块的X2连接器 (RJ-45)4

诊断LED5

MAC地址6
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机械安装

本章内容

本章包含交付检查表和适配器模块安装说明。

必要工具和说明

您需要使用Torx TX10 螺丝刀将FPNO-21 模块固定到传动上。另请
参阅传动硬件手册。

开箱验货

1. 打开选件包。

2. 确保包装中包含：

• 现场总线模块，FPNO-21 型

• 快速指南。

3. 确保无损坏迹象。

4
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开始前的准备工作

将模块安装到传动控制单元上的空闲选件插槽中。通过塑料销、锁和
一个螺钉将适配器模块固定到位。螺钉还可在模块与传动壳体之间建
立电气连接，用于电缆屏蔽接地。

不要将模块FPNO-21安装在 FEA-03 F 系列扩展适配器上。

安装模块后，就实现了使用一个 20针连接器与传动建立信号和电源
连接。

28 机械安装
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安装选件模块

警告！
请遵循传动的安全须知。忽略这些安全须知可能会导致
受伤、死亡或设备损坏。

注意选件模块的接线或端子所要求的自由空间。

1. 重复执行传动电气安全预防措施中的步骤。

2. 拉出锁(a)。

3. 将模块安装到控制单元上的空闲选件模块插槽中。

4. 推入锁(a)。

5. 把接地螺钉(b)拧到 0.8 N·m (7 lbf·in)的力矩。

注：
螺钉将紧固连接并将模块接地。它对满足EMC要求和模块的正
确运行至关重要。

警告！
不要用力过大，或使螺钉太松。过度拧紧会损坏螺钉或模
块。螺丝松动会导致操作失败。

b

a

6. 将接线连接到模块。请遵照本手册中的说明。

机械安装 29
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电气安装

本章内容

本章包含一般接线说明以及如何连接FPNO-21模块到以太网和传动的
相关说明。

必要工具和说明

请参阅传动硬件手册。

一般接线说明

• 敷设总线电缆时，尽量远离电机电缆。

• 避免并行布线。

• 在电缆入口垫圈使用护环。

5
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将 FPNO-21 连接到网络

警告！
请遵循传动的安全须知。忽略这些安全须知可能会导致
受伤、死亡或设备损坏。

网络电缆可以是CAT5或更高，编织和金属箔屏蔽，最小AWG 22 /
0×32mm2。使用PROFINET认证电缆。电缆屏蔽通过RC网络连接
到传动框架。建议使用专用的PROFINET电缆进行PROFINET安装。

注：有关PROFINET接线的更多信息，请访问
https://www.profibus.com/download/profinet-installation-guidelines/
参阅 PROFIBUS组织出版物

• 设计指南，订货号 8.062

• 接线和组装的安装指南，订货号 8.072

• 调试指南，订货号 8.082

1. 将网络电缆连接到适配器模块上的RJ-45 连接器（X1）。

2. 如果您想要使用适配器模块创建一个菊花链，将第一个FPNO-21
适配器模块的X2连接器连接到下一个适配器模块上的X1，以此
类推。

注：如果菊花链中的一个设备断电或发生故障，则菊花链的其余部分
将与网络断开。在菊花链拓扑不可接受的应用中，请考虑改用环形拓
扑。

32 电气安装
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PROFINET IO – 启动

本章内容

本章内容：

• 对传动进行配置，从而与适配器模块一起运行

• 具体的传动说明，适用于带适配器模块的传动的启动

• 为带适配器模块的通讯配置主站的示例。

警告

警告！
请遵守本手册和传动文档中的安全说明。

传动配置

除非另有说明，否则本节的信息适用于与 FPNO-21 适配器模块兼容
的所有传动类型。

6
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￭ PROFINET IO连接配置
对适配器模块进行机械和电气安装后，必须对传动进行配置，以便与
模块正常进行通讯。

激活模块以与传动进行PROFINET IO通讯的详细过程取决于传动类
型。通常，您必须设置PROFINET参数才能建立通讯。请参阅启动
传动的现场总线通讯 (页 48)。

传动和适配器模块之间的通讯一旦建立，就会向用户显示几个配置参
数。这些参数见下表，必须首先检查并在必要时进行调整。你可以通
过传动控制盘、网页用户界面、或PC工具来调整参数。

• 新参数设置仅在适配器模块下次上电或激活总线适配器刷新参数
后生效。

FPNO-21配置参数 –组 A（组 1）

注：实际参数组编号取决于传动类型。组A（组 1）对应于：

• ACS380、ACS480、ACH580、ACQ580和 ACS580中的参数
组 51。

• ACS880中的参数组51（如果适配器安装为现场总线适配器A）
或参数组 54（如果适配器安装为现场总线适配器B）。

默认说明名称/值序号

132=PROFINET
IO

只读。显示传动检测到的现场总线适配器
类型。该值不能由用户调整。
如果值为0 = None，则传动和模块之间
的通讯尚未建立。

FBA类型01
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默认说明名称/值序号

11= PNIO ABB
Pro

为网络连接选择应用程序和通讯配置文
件。
下面列出了可用于PROFINET IO通讯的
选项。

Protocol.Profile02

PROFINET IO协议：PROFIdrive配置文
件

10= PNIO
Pdrive

PROFINET IO协议：ABB传动配置文件11= PNIO ABB
Pro

PROFINET IO协议：透明模式16位配置
文件

12= PNIO T16

PROFINET IO协议：透明模式32位配置
文件

13= PNIO T32

PROFINET IO协议：PROFIdrive定位模
式

14= PNIO
PdriveM

0= Auto设置以太网接口的比特率。通讯速率03

自动协商0= Auto

100 Mbps，全双工1= 100 Mbps
FD

100 Mbps，半双工2= 100 Mbps
HD

10 Mbps，全双工3= 10 Mbps FD

10 Mbps，半双工4= 10MbpsHD
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默认说明名称/值序号

0=静态 IP设置模块 IP地址、子网掩码和网关地址
的配置方法。
在PROFINET IO网络中，主控制器具有
重复地址检测机制。

IP配置04

注：建议将PROFINET的 IP设置为静态
IP，地址设置为0.0.0.0。使用PLC硬件
配置为网络中的每个设备设置 IP地址。

配置将从参数05…13中获取，或者通过
DCP从PLC获取。DCP协议允许主控制
器找到子网上的每个PROFINET IO设
备。当适配器模块配置为PROFINET IO
协议时，IP地址将传输到PROFINET IO
通信栈。
如果需要更改通过DCP配置的IP地址，
则应使用DCP工具完成，如 Siemens
Step7。如果使用了其他一些方法更改IP
地址，则必须重启模块以启用任何更改。

0=静态 IP

IP 地址由控制器通过DCP设置为临时地
址。
参数05...13显示了设置IP。重启后，该
设置将恢复成静态 IP，并使用地址
0.0.0.0。该设置不允许用户设置。

2=临时 IP

0网络上的每个 IP节点都会分配一个 IP地
址。IP地址是一个32位数字，通常用“点
分十进制”记法表示，由四个十进制整数
组成，范围为0…255，以句点分隔。每
个整数代表 IP地址中一个字节（8位）
的值。参数05…08定义IP地址的四个八
位字节。

IP地址 105
...
08

IP 地址0...255

.........

0参见参数05 IP 地址 1。IP 地址 4

IP 地址0...255
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默认说明名称/值序号

0子网掩码用于将网络拆分成更小的网络，
称为子网。子网掩码是一个 32位的二进
制数，将 IP地址分为网络地址和主机地
址。
子网掩码通常采用点分十进制记法或更紧
凑的CIDR记法表示，如下表所示。

子网CIDR09

点分十进制CIDR点分十进制CIDR
255.254.0.015255.255.255.25431
255.252.0.014255.255.255.25230
255.248.0.013255.255.255.24829
255.240.0.012255.255.255.24028
255.224.0.011255.255.255.22427
255.192.0.010255.255.255.19226
255.128.0.09255.255.255.12825
255.0.0.08255.255.255.024
254.0.0.07255.255.254.023
252.0.0.06255.255.252.022
248.0.0.05255.255.248.021
240.0.0.04255.255.240.020
224.0.0.03255.255.224.019
192.0.0.02255.255.192.018
128.0.0.01255.255.128.017

255.255.0.016

CIDR记法表示的子网掩码1...31

0IP 网关将各个物理 IP子网连接到统一的
IP网络中。当一个 IP节点需要与另一个
子网上的 IP节点通讯时，该 IP节点将发
送数据到 IP网关进行转发。参数10…13
定义网关地址的四个八位字节。

GW地址 110
...
13

GW地址0...255

.........

0参见参数10 GW地址 1。GW地址 4

GW地址0...255
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默认说明名称/值序号

0= Auto设置以太网端口 2的比特率。Commrate 214

自动识别0= Auto

100 Mbps，全双工1= 100 Mbps
FD

100 Mbps，半双工2= 100 Mbps
HD

10 Mbps，全双工3= 10 Mbps FD

10 Mbps，半双工4= 10MbpsHD
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默认说明名称/值序号

禁用不需要的服务。服务配置15
每个位代表一个服务。第0位（锁定配
置）可用于防止意外更改此参数。
默认所有服务均启用，并且未锁定配置。
ABB建议禁用所有在调试后不使用的服
务。

信息名称位

将此位改为1将锁定服务配置，并且
所有位都将不可更改。只有将现场总
线配置复位才能解锁该参数。要复位
现场总线配置，请选择参数96.06“参
数恢复”中的“复位所有现场总线设置”
或“清除所有”选项。

锁定配置0

设置此位后，将无法再通过ABB IP
配置工具访问。

禁用 IP配置
工具

1

设置此位后，将无法通过以太网工具
网络（如ABB Drive Composer 工
具）访问。

禁用ETH工
具网络

2

设置此位后，将无法响应 ICMP
（ping）消息。

禁用ping 响
应

3

设置此位后，从以太网工具网络访问
将不会加密。
注意：只有低于 2.7 版的 Drive
Composerpro支持未加密的通信。

ETH工具网
络未加密

4

设置此位后，将禁止访问网络页面。禁止配置网
络页面

5

服务配置000000b -
111111b

0 = 不模拟FENA xx模块的 PROFINET IO标识数据
的仿真模式。可用于将为 FENA xx 编制
的 PLC程序连接到 FPNO-21。

模块仿真16

使用 FPNO-21 本机标识数据。使用
FPNO-21 GSDML来配置 PLC。

0 =不模拟

使用FENA-01标识数据，在为FENA-01
配置 PLC时使用。仅将端口 1连接到
Profinet 网络。

1 = FENA-01
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默认说明名称/值序号

使用 FENA-11 标识数据，在为 FENA-11
配置 PLC时使用。仅将端口 1连接到
Profinet 网络。

2 = FENA-11

使用 FENA-21 标识数据，在为 FENA-21
配置 PLC时使用。

3 = FENA-21

N/A当模块配置为PROFINET IO时，这些参
数不会被适配器模块使用。

保留17
18

99使用透明模式 16配置文件定义给定值 1
与实际值 1的换算。（Protocol.Profile
= PNIO T16）

T16 scale19

换算还取决于选择的给定类型，包括
50.04 FBA A Ref 1 类型和 50.34 FBA B
Ref 1 类型，以及实际值 1的50.07 和
50.37。
Ref type = 透明模式
FBA_A/B_Ref1 = Ref1_from_PLC *
(T16_Scale + 1)
Ref type =通用
FBA_A/B_Ref1 = Ref1_from_PLC *
(T16_Scale + 1) / 100

给定值乘数/实际值除数0…65535

0=未知只读。指示为PROFINET IO通讯选择的
报文类型。适配器模块自动检测PLC中
定义的报文类型。
有关支持的PPO消息类型的更多信息，
请参见部分PPO类型 (页 116)。

报文类型20

主机与模块间的周期性通讯尚未建立。0=未知

已选择 PPO33= PPO3

已选择 PPO44= PPO4

已选择 PPO66= PPO6

已选择 PPO77= PPO7

已选择 ST18= ST1

已选择 ST29= ST2
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默认说明名称/值序号

0= Enabled禁用PROFIdrive警报机制，该机制会在
传动出现故障时生成警报。
但是仍会发送标准PROFINET警报。
有关PROFIdrive诊断和警报机制的更多
信息，请参见部分诊断和报警机
制 (页 139)。

诊断警报21

PROFIdrive 警报已启用。0= Enabled

PROFIdrive 警报已禁用。1= Disabled

1= 16 位定义了通过PROFIdrive 参数完成映射
时，映射参数的首选数据类型。

映射选择22

32 位0= 32 位

16位1= 16 位

N/A当模块配置为PROFINET IO时，该参数
不会被适配器模块使用。

保留23...24
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默认说明名称/值序号

0允许使用预定义格式的PROFINET站名。PN名称索引25
默认情况下，该值为0，且站名通过网络
设置。当该值设置为非0时，PROFINET
站名称将以“abbdrive xx”的格式覆盖，
其中 xx是参数名称索引的值。
示例：将该值设置为 12会生成名称
“abbdrive-12”。

注：每次启动期间，FPNO-21模块都会
检查PN名称索引（PNName Index），

• 如果该值不为零，则活动的PN名称
索引（PN Name Index）将覆盖
PROFINET站名。

• 如果新名称被DCPSet命令设置为永
久性名称，则将使用新名称并存储到
闪存中。PN名称索引（PN Name
Index）参数值没有改变，因此下次
启动后，将根据PN名称索引（PN
Name Index）取名。

• 如果新名称被DCPSet命令设置为临
时名称，则将使用新名称并将空名称
存储到闪存中。PN名称索引（PN
Name Index）参数值没有改变，因
此下次启动后，将根据PN名称索引
（PN Name Index）取名。

• PROFINETDCP恢复出厂设置也会将
PN名称索引值重置为默认值（0）。

0...65535

N/A保留用于网页功能。更多信息请参见附录
C -FPNO-21配置页面 (页 177)。

保留26

0= Done确认所有更改过的适配器模块配置参数设
置。刷新之后，其值自动恢复至0 =
Done。

FBA A/B par
refresh

27

注：传动正在运行时，无法更改该参数。

刷新已经完成0= Done

刷新1= Refresh
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默认说明名称/值序号

N/A只读。显示存储在传动内存中的现场总线
适配器模块映射文件的参数表格修订。格
式为xyz，其中
x=主要修订号
y=次要修订号
z=更正编号
或者
格式为axyz，其中
a=主要修订号
xy=次要修订号
z=更正编号或字母。

FBA A/B par
table ver

28

参数表格修订

N/A只读。显示存储在传动内存中的总线适配
器模块映射文件的传动类型代码。

FBA A/B drive
type code

29

传动总线代码映射文件的总线适配器类型
代码

N/A只读。以十进制格式显示存储在传动内存
中的现场总线适配器模块映射文件修订。

FBA A/B
mapping file
ver

30

映射文件修订

0= Idle
或者
4= Offline

只读。显示现场总线适配器模块通讯的状
态。
注意：该值的名称可能因传动而异。

D2FBA A/B
comm status

31

注意：只有活动的传动控制通道将在线改
变通讯状态。仅PROFIsafe 将无法改变
通讯状态。

未配置适配器。0= Idle

适配器正在初始化。1= Exec.init

适配器和传动的通信中发生超时。2= Time out

适配器与传动通讯间存在内部错误。请联
系当地ABB代表。

3= Conf.err

适配器离线4=离线

适配器在线5=在线

适配器正在执行硬件复位。66 = 复位
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默认说明名称/值序号

N/A只读。显示适配器模块固件版本的补丁和
内部版本号，格式为xxyy，其中：

FBAA/Bcomm
SW ver

32

xx=补丁号
yy=内部版本号。
示例：如果固件版本
（<major>.<minor>.<patch>.<build>）
为 3.10.200.13，将显示值C80D。如果
版本为3.10.0.0，将显示值0。
另请参见参数33。

N/A只读。显示适配器模块固件版本的主要和
次要修订号，格式为xxyy，其中：

FBA A/B appl
SW ver

33

xx=主要修订号
yy=次要修订号
示例：如果固件版本
（<major>.<minor>.<patch>.<build>）
为 3.10.200.13 或 3.10.0.0，将显示值
310。
另请参见参数32。

FPNO-21配置参数 –组 B（组 2）

注意：实际参数组编号取决于传动类型。组B（组 2）对应于：

• ACS380、ACS480、ACH580、ACQ580和 ACS580中的参数
组 53。

• ACS880中的参数组53（如果适配器安装为现场总线适配器A）
或参数组 56（如果适配器安装为现场总线适配器B）。

默认说明名称/值序号
1)

1 或 112)选择传动接收的控制字（16位或32位）
的分辨率。

FBA data out 1
（主站到传动）

01

控制字（16位）1= CW 16bit

控制字（32位）11= CW 32bit
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默认说明名称/值序号
1)

0或 2选择传动通过PROFINET网络接收的数
据字 1。内容由0到 9999范围内的十进
制数定义，如下所示：

FBA data out 2
（FBA数据输出
2）

02

未使用0
传动控制的虚拟地址1...99
传动的参数区域101...

9999

未使用0= 无

控制字（16位）1= CW 16bit

给定REF1（16位）2= Ref1 16bit

给定REF2（16位）3= Ref2 16bit

控制字（32位）11= CW 32bit

给定值 REF1（32 位）12= Ref1 32bit

给定值 REF2（32位）13= Ref2 32bit

控制字2（16位）21= CW2 16bit

参数索引，格式为xxyy，其中101…9999
• xx是参数组编号（1…99）

• yy是该组内的参数编号索引
（01…99）。

参数区域选择的路径。其他

0参见参数02 FBA data out 1（02 FBA数
据输出 1）。

FBA data out 3
… FBA data
out12

03 ...
10

1) 该组中的参数数量可能因传动类型和传动固件而异。
2) 如果使用透明模式 32配置文件，则 11 (CW 32bit) 是默认设置。
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FPNO-21配置参数 –组 C（组 3）

注：实际参数组编号取决于传动类型。组C（组 3）对应于：

• ACS380、ACS480、ACH580、ACQ580和 ACS580中的参数
组 52。

• ACS880中的参数组52（如果适配器安装为现场总线适配器A）
或参数组 55（如果适配器安装为现场总线适配器B）。

默认说明名称/值序号
1)

默认说明名称/值序号

4或 142)选择传动发送的状态字（16位或32位）
的分辨率。

FBA data in 1
（传动到主站）

01

状态字（16位）4= SW 16bit

状态字（32位）14= SW 32bit
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默认说明名称/值序号
1)

默认说明名称/值序号

0或 5选择传动通过PROFINET网络发送的数
据字 1。内容由0到 9999范围内的十进
制数定义，如下所示：

FBA data in 2
（传动到主站）

02

未使用0
传动控制的虚拟地址1...99
传动的参数区域101...

9999

未使用0= 无

状态字（16位）4= SW 16bit

实际值 ACT1（16位）5= Act1 16bit

实际值 ACT2（16位）6= Act2 16bit

状态字（32位）14= SW 32bit

实际值 ACT1（32位）15= Act1 32bit

实际值 ACT2（32位）16= Act2 32bit

状态字 2（16位）24= SW2 16bit

参数索引，格式为xxyy，其中101…9999
• xx是参数组编号（1…99）

• yy是该组内的参数编号索引
（01…99）。

参数区域选择的路径。其他

0参见参数01 FBA data in 1。DATA IN 3…
DATA IN 12

03 ...
10

1) 该组中的参数数量可能因传动类型和传动固件而异。
2) 如果使用透明模式 32配置文件，则 14 (SW 32bit) 是默认设置。

￭ 控制位置
ABB传动可以从多个来源接收控制信息，包括模拟输入、数字输入、
传动控制盘和现场总线适配器模块。ABB传动允许用户单独确定每种
控制信息（启动、停止、方向、给定值、故障复位等）的来源。
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为让现场总线主站对传动进行最全面的控制，您必须选择适配器模块
作为此信息的来源。下面的传动特定参数设置示例包含示例中相关的
传动控制参数。如需完整的参数列表，请参阅传动文档。

启动传动的现场总线通讯

1. 给传动上电。

2. 通过在参数 50.01 FBA A enable中选择正确的插槽号，启用适
配器模块和传动之间的通讯。
选择必须与安装适配器模块的插槽相对应。例如，如果适配器模
块安装在插槽 2中，则必须选择“插槽 2”。

3. 使用参数50.02 FBAA comm loss func（50.02 FBAA通讯丢失
功能），选择传动对现场总线通讯中断的反应方式。
注意：此功能监控现场总线主站和适配器模块之间的通讯，以及
适配器模块和传动之间的通讯。

4. 使用参数50.03 FBA A comm loss t out（50.03 FBA A通讯丢
失功能），定义通讯中断检测和所选动作之间的时间。

5. 在参数组 50中，选择其余参数的应用特定值，从 50.04开始。
适当值的示例见下表。

6. 设置组 51中的模块配置参数。
至少，使用参数 51.02 Protocol/Profile选择通讯协议和配置文
件并使用参数 51.03…51.13配置网络设置。

7. 在参数组 52和 53中定义从传动读取和写入的过程数据。

注：适配器模块自动为参数 52.01中的状态字和参数 53.01中的
控制字设置特定于通讯配置文件的虚拟地址。

8. 使用参数96.07手动保存参数将有效参数值保存到永久性存储器
中。

9. 使用参数 51.27 FBA参数更新，确认参数组51、52和53中的设
置。

10.设置相关传动控制参数，根据应用对传动进行控制。
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适当值的示例见下表。

参数设置示例—ACS380、ACS480、ACH580、
ACQ580和 ACS580

￭ 使用带PPO类型4的 PROFIdrive 通讯配置文件进行频率
控制

该示例展示如何配置使用PROFIdrive配置文件的基本频率控制应用。
此外，一些特定于应用程序的数据被添加到通讯中。

启动/停止命令和给定值参照PROFIdrive配置文件速度控制模式。更
多信息请参见PROFIdrive 状态机，页103。

给定值±16384（4000h）对应于参数46.02Frequencyscaling（频
率换算）在正转和反转方向的给定值。

PZD6PZD5PZD4PZD3PZD2PZD1方向

恒频 21)恒频 11)频率给定
值

控制字输出

DC母线电压1)功率1)频率实际
值

状态字输入

1) 示例

下表给出了传动参数设置的示例。

说明传动的设置传动参数

激活传动与现场总线适配器模块之间的
通讯。

1=启用50.01 FBA A enable

选择现场总线A给定值1类型和换算。5 =频率50.04 FBA A ref1
type（现场总线A给
定值1类型）

根据当前激活的参数 50.04 中定义的
Ref1 模式选择实际值类型和换算。

5 =频率50.07 FBA A act1
type（现场总线A给
定值1类型）

显示现场总线适配器模块的类型。132=PROFINET IO1)51.01 FBA type
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说明传动的设置传动参数

选择PROFINET IO和PROFIdrive配置
文件。

10= PNIO Pdrive51.02
Protocol/Profile

以太网通讯速率由设备自动协商。0= Auto51.03 Commrate

配置将从参数51.05…13获取，或者通
过DCP协议从 PLC获取。

0= 静态 IP51.04 IP
configuration（IP
配置）

状态字4= SW 16bit52.01 FBADATA IN1

实际值 15= Act1 16bit52.02FBADATA IN2

输出功率01.1452.03 FBA data in3

直流电压01.1152.05 FBA data in5

控制字1= CW 16bit53.01 FBA DATA
out1

给定值 1（频率）2= Ref1 16bit53.02 FBA DATA
out2

恒频 128.2653.03 FBA data
out3

恒频 228.2753.05 FBA data
out5

确认配置参数设置。1= Refresh51.27 FBA A par
refresh

选择速度控制作为外部控制位置1的控
制模式 1。

2=速度19.12 Ext1 control
mode（控制模式）

选择现场总线A接口作为外部控制地 1
的启动和停止命令的信号源。

12= Fieldbus A20.01 Ext1
commands

选择现场总线A给定值1作为转速给定
值 1的信号源。

4= FB A REF122.11 Speed ref1
source

1)只读或自动检测/设置

上述参数示例的启动顺序如下所示。

控制字：

• 复位现场总线通讯故障（如果激活）。

• 输入47Eh（十进制为 1150）→准备接通。
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输入47Fh（十进制为 1151）→正在运行。

参数设置示例 – ACS880

￭ 使用带PPO类型4的 PROFIdrive 通讯配置文件进行速度
控制

该示例展示如何配置使用PROFIdrive配置文件的基本速度控制应用。
此外，一些特定于应用程序的数据被添加到通讯中。

启动/停止命令和给定值参照PROFIdrive配置文件速度控制模式。更
多信息请参见PROFIdrive 状态机，页103。

给定值±16384（4000h）对应于参数46.01Speedscaling（速度换
算）在正转和反转方向的给定值。

PZD6PZD5PZD4PZD3PZD2PZD1方向

恒速 21)恒速 11)速度给定控制字输出

DC母线电压1)功率1)速度实际
值

状态字输入

1) 示例

下表给出了传动参数设置的示例。

说明传动的设置传动参数

激活传动与现场总线适配器模块之间的
通讯。

1=选择槽 22)50.01 FBA A enable

选择现场总线A给定值1类型和换算。4 =速度50.04 FBA A ref1
type（现场总线A给
定值1类型）

根据当前激活的参数 50.04 中定义的
Ref1 模式选择实际值类型和换算。

4 =速度50.07 FBA A act1
type（现场总线A给
定值1类型）

显示现场总线适配器模块的类型。132=PROFINET IO1)51.01 FBA type

选择PROFINET IO和PROFIdrive配置
文件。

10= PNIO Pdrive51.02
Protocol/Profile
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说明传动的设置传动参数

以太网通讯速率由设备自动协商。0= Auto2)51.03 Commrate

配置将从参数51.05…13获取，或者通
过DCP协议从 PLC获取。

0= 静态 IP51.04 IP
configuration（IP
配置）

状态字4= SW 16bit52.01 FBADATA IN1

实际值 15= Act1 16bit52.02FBADATA IN2

输出功率01.1452.03 FBA data in3

直流电压01.1152.05 FBA data in5

控制字1= CW 16bit53.01 FBA DATA
out1

给定值 1（速度）2= Ref1 16bit53.02 FBA DATA
out2

恒速 122.2653.03 FBA data
out3

恒速 222.2753.05 FBA data
out5

确认配置参数设置。1= Refresh51.27 FBA A par
refresh

选择速度控制作为外部控制位置1的控
制模式 1。

2=速度19.12 Ext1 control
mode（控制模式）

选择现场总线A接口作为外部控制地 1
的启动和停止命令的信号源。

12= Fieldbus A20.01 Ext1
commands

选择现场总线A给定值1作为转速给定
值 1的信号源。

4= FB A REF122.11 Speed ref1
source

1）只读或自动检测/设置

2）示例

上述参数示例的启动顺序如下所示。

控制字：

• 复位现场总线通讯故障（如果激活）。

• 输入47Eh（十进制为 1150）→准备接通。
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输入47Fh（十进制为 1151）→正在运行。

配置主站

传动初始化适配器模块后，您必须准备好主站与模块通讯。ABB
AC500 PLC和 Siemens SIMATIC S7 PLC的示例如下所示。如果使
用的是其他主站系统，请参见其文档以了解更多信息。

该示例适用于与该模块兼容的所有传动类型。

￭ 下载GSD文件
主站的配置需要一个类型配置（GSD）文件。在 PROFINET IO中，
GSD文件是使用基于XML的语言编写的，该语言被称为GSDML。

从FPNO-21文档库下载GSD文件
（http://new.abb.com/drives/connectivity/fieldbus-connectivity/profinet）。
文件名格式为GSDML-Vx.x-ABB-FPNO-yyyymmdd.xml。

GSD文件描述了适配器模块的供应商特定和PROFIdrive特定功能。
例如，供应商特定功能可以在ABB Drives 通讯配置文件中使用。
PROFIdrive 配置文件支持 PROFIdrive 规范中描述的一组服务。

￭ 配置ABB AC500 PLC
该示例展示如何使用 2.1.0 及更高版本的Automation Builder 软件
来配置ABB AC500 PLC与适配器模块之间的通讯。

启动之前，请确保已经从文档库下载FPNO-21GSD文件。

1. 启动 ABB Automation Builder 软件。

2. 在Tools（工具）菜单中，选择Device Repository（设备存储
库）。

3. 在打开的窗口中，点击Install...（安装...）并浏览GSD文件。
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4. 打开或创建用于控制传动的PLC项目。

5. 如有必要，将CM579-PNIO PROFINET主站设备添加到PLC项
目中。

6. 添加适配器模块到PROFINET IO网络。

7. 例如，添加 I/O模块（PPO类型4）到适配器模块，以定义模块
和PLC之间的周期性通讯。

8. 定义 CM579-PNIO主站属性，如 IP地址和从站的地址设置。
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9. 定义适配器模块属性：
在PNIO标识选项卡上，选择 IP地址和子网掩码，并输入站名。
注意：站名只能使用小写字母。

10.打开 PLC程序。

11. 编译项目并下载到PLC。
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对于配置CM579-PNIO主设备并允许其扫描网络来说，这是必需
的。

12. 返回CM579-PNIO主站属性。在分配站名选项卡中，执行以下任
务：

• 点击连接到PLC（登录）并选择AutomationBuilder和PLC
之间使用的通讯连接。然后，点击扫描从站以查找所有连接
到网络的PROFINET从站。

• 在配置站名框中，选择第9步中定义的模块站名，然后点击
分配站名。

• 在IP 地址和网络掩码框中，选择/输入第9步中定义的 IP地
址和子网掩码，然后点击分配 IP配置。

13. 定义 I/O模块属性：

• 在PNIO参数选项卡中，配置停止模式和控制零模式功能，
并为PLC输出过程数据（PZD）定义故障安全值。
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• 在PNIO模块 I/O映射选项卡中，为引用PLC程序中传动信
号的变量键入名称。

14.打开 PLC程序并创建一个控制传动的程序。

15.编译项目并下载到PLC。

注：确保在PLC程序中使用为传动信号定义的变量名称。否则
无法通讯。
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￭ 配置 Siemens SIMATIC S7 PLC
该示例展示如何使用 SIMATIC Manager Step 7 配置 Siemens
SIMATIC S7 PLC和适配器模块之间的通讯。

启动之前，请确保已经从文档库下载FPNO-21GSD文件。

1. 启动 SIMATIC 管理器并打开/创建一个 SIMATIC 程序。

2. 打开项目的硬件配置。
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3. 安装FPNO-21GSD文件：

• 在选项菜单中，选择Install GSD Files（安装GSD文件）。

• 浏览从文档库下载的GSD文件，并点击Install（安装）。
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4. 点击并FPNO-21将对象从设备目录拖放到以太网（1）：
PROFINET-IO-System。
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5. 点击并拖放 PP0 Type 7 对象到 Slot 1（插槽 1）。
然后，双击FPNO-21打开Properties（属性）窗口。

6. 在General（一般）选项卡中，在设备名称框中输入适配器模块
的名称。
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7. 在硬件配置中，双击PPO Type 7 in Slot 1（插槽 1中的 PPO类
型9），打开Properties（属性）窗口。

8. 在参数选项卡中，配置停止模式和控制零模式功能，并为PLC输
出过程数据（PZD）定义故障安全值。
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9. 分配设备名称（第 6步中定义）到适配器模块：

• 在硬件配置中，点击FPNO-21。

• 在PLC菜单中，选择以太网，然后选择AssignDeviceName
（分配设备名）。
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• 点击具有正确MAC地址，要为其分配设备名称的可用设备。
这将分配名称到FPNO-21适配器模块兼容的所有传动。然
后，点击Assign name（分配名称）。

10.下载硬件配置到PLC。
PLC现已准备好与适配器模块通讯。
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￭ 通过 S7将 PROFINET IO设备重置为工厂默认值
你可以将PROFINET IO设备重置为工厂默认值。

1. 在硬件配置中，进入PLC→ Ethernet（以太网）→ Edit
Ethernet Node（编辑以太网节点）。
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2. 在 Edit Ethernet Node（编辑以太网节点）窗口中，点击
Browse...（浏览,,,）。
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将显示可用设备的列表。

3. 选择需要恢复默认值的设备。点击OK。

4. 点击Reset（复位）清除配置。
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5. 复位开始后，将显示一个弹出窗口。点击OK。
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现在，配置恢复为默认值（PROFINET IO站名，以太网服务配
置）。

￭ 使用TIA14 配置 Siemens PLC
该示例展示如何使用 SIMATIC Manager Step 7 配置 Siemens
SIMATIC S7 PLC和适配器模块之间的通讯。

启动之前，请确保已经从文档库下载FPNO-21GSD文件。

1. 启动 TIA14 并创建新项目。

2. 更改到项目视图。

3. 安装FPNO-21GSD文件：

• 选项>管理一般站说明文件

• 浏览到GSDML文件所在的源路径。

• 选择复选框并点击 Install（安装）。

4. 添加新设备并从列表选择CPU。
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5. 添加FPNO-21到设备配置。
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6. 打开FPNO-21设备视图并添加报文到插槽 1。

7. 分配FPNO-21到 PROFINET控制器。
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8. 选择 Properties（属性）选项卡 > General（一般）选项卡 >以
太网地址子菜单，并设置PLC IP 地址。

9. 在FPNO-21属性，以太网地址子菜单中，设置FPNO-21IP地址和
PROFINET设备名称。设备名称将被用作标识。成功标识后，PLC
将分配 IP地址到FPNO-21。
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10.添加新功能块ABB_Drive。
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11. 添加变量到ABB_Drive FB。
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12. 添加 ABB_Drive 到 OB1。为 ABB_Drive FB 分配新的实例数据
块。
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13. 添加FPNO-21PPO HW地址到Drive PPO HW ADDR FB输入。

14.添加块DPRD_DAT和 DPWR_DAT到 ABB_Drive FB。映射输入
和输出。

76 PROFINET IO – 启动



15. 保存并下载项目到PLC。

16.在设备配置中，右键点击FPNO-21图标并选择分配设备名称。
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17. 现在，值可以在线监控。
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18.如果想要强行赋值，添加FPNO-21地址到标签表，并添加标签表
变量到强制表。
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媒体冗余协议（MRP）

媒体冗余协议（MRP）网络使用包含多个节点的环形拓扑，如下面的
接线图所示。其中一个节点为媒体冗余管理器(MRM)角色，FPNO-21
带模块的节点为媒体冗余客户端 (MRC) 角色。每个节点（MRM或
MRC）都有一对用于连接环形拓扑连接的端口。

对于FPNO-21模块，两个端口的链接速度都是100Mbit/s，全双工。

注：环形拓扑中的节点数量不得超过50个。

Port 2

Port 1

PLC or 
switch MRM

ABB driveABB drive1

3

2

1

... ...

4

说明

配备 FPNO-21 模块的 ABB传动1

PLC或交换机MRM（媒体冗余管理器）2

端口 13

端口 24

￭ 使用 Siemens PLC配置媒体冗余协议（MRP）
完成基本配置设置后，可以使用 SIMATIC S7 配置 Siemens PLC的
MRP。基本配置的说明请参见部分配置 Siemens SIMATIC S7
PLC (页 58)。

1. 在站窗口中双击PN-IO。
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将显示PN-IO 属性窗口。

2. 在 Properties PN-IO（PN-IO 属性）窗口中，选择Media
Redundancy（媒体冗余）选项卡。
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3. 在Role（角色）下拉列表中，选择PLC为管理器（自动）角色，
然后点击OK。

4. 在主站窗口中，点击FPNO然后双击 Interface（接口）。
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将显示Properties-Interface（属性-接口）窗口。

5. 在 Properties-Interface（属性-接口）窗口中，选择Media
Redundancy（媒体冗余）选项卡。
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6. 在 Role（角色）下拉列表中，选择客户端角色为FPNO模块。

7. 在 Properties-Interface（属性-接口）窗口中，选择 IO Cycle
（IO周期）并设置看门狗时间。
看门狗时间的建议值为200ms。确保在环形拓扑断开期间保持连
接。
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8. 在主站窗口中，右键点击PROFINET IO系统并选择 PROFINET
IO域管理。
已配置设备（PN-IO 和FPNO）将显示在域管理窗口中。
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￭ 使用TIA14 配置媒体冗余协议（MRP）
完成基本配置设置后，可以使用TIA14配置Siemens PLC的MRP。
基本配置的说明请参见部分使用TIA14配置 Siemens PLC (页 69)。
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如要使用TIA portal 配置MRP，按照下列步骤操作：

1. 在 TIA portal 设备概览中，展开PLC并选择所需的PROFINET
接口。
将显示PROFINET接口视图。
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2. 在 PROFINET接口视图中，点击General（一般）选项卡，并选
择Media Redundancy（媒体冗余），然后选择PLC为管理器
（自动）角色。

3. 在设备概览中，展开FPNO-21并选择 Interface（接口）。
将显示PROFINET接口视图。

88 PROFINET IO – 启动



4. 在 PROFINET接口视图中，点击“一般”选项卡，并选择“媒体冗
余”，然后选择 FPNO-21 为客户端角色。

5. 在General（一般）选项卡中，选择 IOCycle（IO周期）并设置
看门狗时间。
看门狗时间的建议值为200ms。确保在环形拓扑断开期间保持连
接。
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对于MRP域管理，转到媒体冗余视图并点击域设置按钮。

共享设备

使用共享设备启用选项，你可以通过一个 FPNO-21 模块从两个控制
器访问一个传动。

例如，一个PLC控制传动，另一个安全PLC用于安全通讯。
PROFINET传动控制和 PROFIsafe 可由不同的 PLC使用。
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￭ 使用Automation Builder 配置 ABB PLC的共享设备

配置传动控制PLC

1. 选择要用于插槽 1的 PPO报文。保持插槽 2空置。

2. 根据网络定义 PROFINET站名和 IP地址。

配置安全PLC

1. 选择要用于插槽 2的安全报文。保持插槽 1空置。
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2. 使用与传动控制PLC配置中相同的PROFINET站名。

3. 在 Option（选项）选项卡中，点击共享设备复选框。
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￭ 使用TIA portal 配置 Siemens PLC的共享设备

配置传动控制PLC

1. 选择要用于插槽 1的 PPO报文。保持插槽 2空置。

2. 定义 PROFINET站名和 IP地址。

配置安全PLC

1. 在“设备”视图中，选择 FPNO-21。

2. 选择要用于插槽 2的安全报文。保持插槽 1空置。

3. 使用与传动控制PLC配置中相同的PROFINET站名。

4. 在“共享设备”选项卡中，为安全PLC选择 PROFIsafe 插槽的访
问权限。
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S2 系统冗余

系统冗余可以通过使系统更具容错性来提高系统可用性。在 S2系统
冗余中，网络中设有冗余的PROFINET控制器。在主控制器连接出
现故障的情况下，备用控制器将检测故障并接管网络中设备的控制
权。您可以将 S2系统冗余与环形拓扑 (MRP) 相结合。

请注意，主控制器和备用控制器都建立了各自与设备的循环PROFINET
连接，使循环通讯数据量加倍。在确定网络大小时，需要考虑到这一
情况。

FPNO-21 支持固件版本 1.10 以后的 S2系统冗余，并支持
GSDML-V2.4-ABB-FPNO-20201118 及更高版本。

PROFINET IO

1 2

4

3

主控制器1

备用控制器2

ABB传动3

同步4
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PROFINET IO – 通讯配置文件

本章内容

本章介绍PROFINET IO主设备、适配器模块和传动之间通讯时使用
的通讯配置文件。

通讯配置文件

通信配置文件是在主站和传动之间传送控制命令（控制字、状态字、
给定值和实际值）的方式。

通过 FPNO-21 模块，PROFINET网络即可以使用PROFIdrive 配置
文件，也可以使用ABB传动配置文件。两者都由适配器模块转换为
本地配置文件（例如，DCU或 FBA）。此外，还提供两种透明模式
——分别用于16位和32位字。在透明模式下，不会发生数据转换。

下表显示了配置文件选择：

7
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46  PROFINET IO – Communication profiles

The figure below illustrates the profile selection:

Note: The diagram is applicable only when PPO messaging is used. If 
Standard Telegrams (ST) are used, the communication profile is selected
automatically.

The following sections describe the Control word, the Status word, 
references and actual values for the PROFIdrive and ABB Drives 
communication profiles. Refer to the drive manuals for details on 
the native profiles.

Drive

Profile selection:

Data conversion

Data conversion

PROFIdrive

ABB Drives

Transparent32

1) Native profile (eg, DCU or FBA)

Optional 
reference/actual 

value scaling

Transparent16
Select

Group A 
Par. 02

Data conversion

PROFIdrive 
positioning

PROFINET
CW
REF1
REF2
SW
ACT1
ACT2

16/32
-bit

Select

Group A 
Par. 02

PROFINET

PZDx
•
•
•
•
PZD10

1)

1)

1)

16/32
-bit

Profile_selection.pdf

注：下图仅适用于使用PPO消息传递时。如果使用标准报文（ST），
将自动选择通讯配置文件。

以下部分描述了PROFIdrive和ABB传动通讯配置文件的控制字、状
态字、给定值和实际值。参见本传动文件的详细信息，请参阅传动手
册。

PROFIdrive 通讯配置文件

￭ 控制字和状态字
控制字（PROFIdrive 参数 967）是从现场总线系统控制传动的主要
方式，由现场总线主站通过适配器模块发送到传动。传动根据控制字
中的位编码指令切换其状态，并在状态字（PROFIdrive 参数 968）
中将状态信息返回至主站。
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控制字和状态字的内容详述如下。特定传动位的相关信息请参见传动
文档。传动状态见页103。定位模式的传动状态见页104。

控制字内容

下表显示了PROFIdrive 通讯配置文件的控制字（PROFIdrive 参数
967）的内容。大写黑体文本是指第 103页中状态机所示的状态。

状态/说明值名称位

定位模式速度控制模式

进入准备运行。1ON0

紧急关断，按选择的减速斜坡停止。进入OFF1
激活；进入下一步准备上电除非其他互锁
（OFF2，OFF3）激活。

0OFF1

继续运行（OFF2 未激活）。1OFF21

紧急关断；自由停止。进入OFF2 激活；进入
下一步上电已禁止。

0

继续运行（OFF3未激活）。1OFF32

紧急停止，按照最快的减速模式停止。进入
OFF3 激活；进入下一步上电已禁止。

0

警告：确保电机和传动机械可使用这种停止模
式停止。

进入启用运行。1OPERATION_ENABLE3

禁止运行。进入运行已禁止。0

正常运行。不要拒绝移
动任务。

正常运行。进入斜坡功
能发生器：启用输出。

1ENABLE_ RAMP_
GENERATOR

4

或 拒绝移动任务。按照选择的停止类型停
止。

0
TRAVERSING
_TASK

正常运行。无中间停止正常运行。继续斜坡功
能发生器：启用加速。

15

中间停止暂停斜坡（斜坡功能发
生器输出保持不变）。

0
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状态/说明值名称位

定位模式速度控制模式

激活移动任务（0→
1）。这是切换位；信
号的每个上升沿都会启
用一个移动任务或新设
定点。

正常运行。进入运行。
注意：只有通过传动参
数，将现场总线接口设
置为该信号的源时，该
位才有效。

16

强制斜坡功能发生器输
入为零。

0

如果存在激活故障，则复位故障。进入
SWITCH-ON INHIBIT 状态。

0→ 1RESET7

注：只有通过传动参数，将现场总线接口设置
为该信号的源时，该位才有效。

（继续正常运行）0

点动 1（并非所有传动类型都支持）JOGGING_18

点动 2（并非所有传动类型都支持）JOGGING_29

已启用现场总线控制1REMOTE_ CMD10

控制字<> 0或给定值<> 0：保留最近的控制
字和给定值。控制字 = 0和给定值 = 0：已启
用现场总线控制。

0

启动回零模式。供应商特定位由
PROFIdrive 参数 933
定义

111

停止回零模式。0

供应商特定位由PROFIdrive 参数 934定义12
默认映射到Drive Main CW bit 12（传动主控
制字位 12）。

供应商特定位由PROFIdrive 参数 935定义13
默认映射到Drive Main CW bit 13（传动主控
制字位 13）。

供应商特定位由PROFIdrive参数936定义。14
默认映射到Drive Main CW bit 14（传动主控
制字位 14）。

供应商特定位由PROFIdrive 参数 937定义。15
默认映射到Drive Main CW bit 15（传动主控
制字位 15）。
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状态字内容

下表显示了PROFIdrive 通讯配置文件的状态字（PROFIdrive 参数
968）的内容。大写黑体文本是指第 103页中状态机所示的状态。

状态/说明值名称位

定位模式速度控制模式

准备上电1RDY_ON0

未准备上电0

准备运行1RDY_RUN1

OFF1 激活0

启用运行1RDY_REF2

运行已禁止0

FAULT1TRIPPED3

无故障0

OFF2 inactive1OFF_2_STA4

OFF2 激活0

OFF3 未激活1OFF_3_STA5

OFF3 激活0

上电禁止激活1SWC_ON_ INHIB6

上电禁止未激活0

警告/报警1报警7

无警告/报警0

运行。实际值等于给定值（=在公差范围
内）。

1AT_SETPOINT8

实际值与给定值不同（=超出公差）。0

要求自动系统接管控制。1REMOTE9

无法由自动系统控制。只能由设备或通过另一
个接口控制。

0

已到达目标位置。实际频率或速度值等于
或超过监控范围。

110

不在目标位置实际频率或速度值在监
控范围内。

0
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状态/说明值名称位

定位模式速度控制模式

回零程序已执行并且有
效。

映射到PROFIdrive
SW bit 11
（PROFIdrive 状态字
位 11）。

111

没有可用的有效参考位
置。

0

供应商特定位由
PROFIdrive 参数 939
定义。
默认映射到
PROFIdrive SWbit 11
（PROFIdrive 状态字
位 11）。

移动任务确认（0→
1）

映射到 PROFIdrive
SW bit 11
（PROFIdrive 状态字
位 11）。

112

0

供应商特定位由
PROFIdrive 参数 940
定义。
默认映射到
PROFIdrive SWbit 12
（PROFIdrive 状态字
位 12）。

传动已停止。映射到PROFIdrive
SW bit 11
（PROFIdrive 状态字
位 11）。

113

传动正在移动。移动任
务已执行（n<>0）。

0

供应商特定位由
PROFIdrive 参数 941
定义。
默认映射到
PROFIdrive SWbit 13
（PROFIdrive 状态字
位 13）。

供应商特定位由PROFIdrive参数942定义。14
默认映射到 PROFIdrive SW bit 14
（PROFIdrive 状态字位 14）。

供应商特定位由PROFIdrive 参数 943定义15
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所有运行模式的状态机

所有运行模式的通用PROFIdrive 状态机如下所示。

PROFINET IO – Communication profiles   53

State machine for all operating modes

The general PROFIdrive state machine for all operating modes is 
shown below. 

‘n=0 or f =0’ and ‘I=0’
and pause expired

Jogging 1 or 2 OFF
(CW Bit8=0 or Bit9=0)

MAINS OFF

Power ON OFF1 (CW Bit0=0)

SWITCH-ON
INHIBIT (SW Bit6=1)

NOT READY
TO SWITCH ON (SW Bit0=0)

READY TO
SWITCH ON

from any state

(CW=xxxx x1xx xxxx x110)

READY TO
OPERATE (SW Bit1=1)

n(f)=0 / I=0

OPERATION
INHIBIT (SW Bit2=0)

A B C D

(CW Bit3=0)

operation
inhibited

OFF1 (CW Bit0=0)

OFF1
ACTIVE (SW Bit1=0)

(SW Bit0=1)

(CW Bit3=1)

C D

(CW Bit5=0)

OPERATION
ENABLE

(SW Bit2=1)

(SW Bit5=0)

from any state from any state
Emergency stop
OFF3 (CW Bit2=0)

n(f)=0 / I=0

OFF3
ACTIVE

Emergency stop
OFF2 (CW Bit1=0)

(SW Bit4=0)
OFF2

ACTIVE

RFG: ENABLE
OUTPUT

RFG: ENABLE
ACCELERATION

OPERATING

B

B C D

(CW Bit4=0)

(CW Bit4=1)

(CW Bit5=1)

D

(CW Bit6=0)

A

C
(CW Bit6=1)

(SW Bit8=1)
D

from any state

Fault

(SW Bit3=1)FAULT

(CW Bit7=1)

ON (CW=xxxx x1xx xxxx x111)

CW = Control word
SW = Status word
n = Speed
I = Input current
RFG = Ramp function 
generator
f = Frequency

state

condition

rising edge
the bitof 

JOGGING 1 or 2

Jogging 1 or 2 ON

(CW Bit4,5,6=0)

Enable operation

Main contactor ON

Main contactor OFF

 (CW Bit8=1 or Bit9=1)

Jogging pause

SP
E

E
D

 M
O

D
E

 O
N

LY

F

ACTIVE

F

E

PROFIdrive
State machine

PROFIdrive_state_machine_all.pdf
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定位模式的状态机

定位模式的PROFIdrive 状态机如下所示。

54  PROFINET IO – Communication profiles        

State machine for the positioning mode

The PROFIdrive state machine for the positioning mode is shown 
below.

State

condition

E

F

(SW Bit10,13=1)

(CW Bit4,5=1
and
CW Bit6
edge 0 1)

CW= Control word
SW = Status word

PROFIdrive
State machine
for PROFIdrive 

positioning mode

(CW Bit11=1)

(SW Bit10,11,13=0)

BASIC STATE:
Operating1)

HOMING 
RUNNING

(SW Bit10,11,13=1)
HOMING
READY

(CW Bit11=0)

(SW Bit10,13=0)
Traversing task 

active

(CW Bit5=0)

(CW Bit5=0)

(SW Bit10,13=0)
Braking with 

ramp

Intermediate 
stop

(CW Bit6 edge
0 1)

F

F F

(SW Bit10,13=0)

(CW Bit4=0)

Braking with 
ramp

E

1) In the “Operating” 
state of the general 
state machine:
SW bits 0, 1 and 2 = 1
SW bit 6 = 0.

F

PROFIdrive_state_machine_posit.pdf
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￭ 给定值
ABB传动可以从多个来源接收控制信息，包括模拟和数字输入、传动
控制盘和现场总线适配器模块（例如FPNO-21）。如要通过PROFINET
控制传动，必须选择模块作为控制信息（例如给定值）的来源。

速度控制模式下的给定值

在速度控制模式下，给定值是16位或32位字，包含一个符号位和一
个15位或31位整数。负给定值（表示反向旋转）是通过计算相应正
给定值的二进制补码得到的。

十六进制（0…4000h）的 16位速度给定值（REF或NSOLL_A）对
应于最大给定值（由传动参数定义）的0…100%。

十六进制（0…4000 0000h）的 32位速度给定值（NSOLL_B）对
应于最大给定值（由传动参数定义）的0…100%。

￭ 实际值
实际值为16位或32位字，包含传动运行的相关信息。使用一个传动
参数选择要监控的功能。

速度控制模式下的实际值

十六进制（0…4000h）的16位实际速度值（ACT或NIST_A）的换
算对应于最大给定值（由传动参数定义，例如ACSM1、ACS850、
ACQ810、ACS480、ACS580和 ACS880中的速度换算，以及
ACS355 中的外部给定值）的0…100%。

十六进制（0…4000 0000h）的 32位实际速度值（NIST_B）的换
算对应于最大给定值（由传动参数定义，例如ACSM1、ACS850、
ACQ810、ACS480、ACS580和 ACS880中的速度换算，以及
ACS355 中的外部给定值）的0…100%。
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ABB传动通信配置文件

￭ 控制字和状态字
控制字是从现场总线系统控制传动的主要方式，由现场总线主站通过
适配器模块发送到传动。传动根据控制字中的位编码指令切换其状
态，并在状态字中将状态信息返回至主站。

控制字和状态字的内容详述如下。传动状态见页109。

控制字内容

下表显示了ABB传动通信配置文件的控制字的内容。大写黑体文本
是指第 109页所示的状态。

状态/说明值名称位

进入准备运行。1OFF1_
CONTROL

0

沿当前激活的减速斜坡停止。进入OFF1激活；进
入准备上电除非其他互锁（OFF2，OFF3）激活。

0

继续运行（OFF2 未激活）。1OFF2_
CONTROL

1

紧急关断；自由停止。进入OFF2激活，进入上电
已禁止。

0

继续运行（OFF3未激活）。1OFF3_
CONTROL

2

紧急停止；在传动参数所定义的时间内停止。进
入OFF3 激活；进入上电已禁止。

0

警告：确保电机和传动机械可使用这种停止模式
停止。

进入运行已启用1INHIBIT_
OPERATION（禁
止_运行）

3

注：运行启用信号必须已激活；参阅传动文档。
如果传动设置为从现场总线接收运行启用信号，
则该位会激活信号。

禁止运行。进入运行已禁止。0

正常运行。进入斜坡功能发生器：启用输出。1RAMP_OUT_
ZERO（斜坡_输
出_为零）

4

强制斜坡功能发生器输出为零。传动斜坡停止（电
流和直流电压限制有效）。

0
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状态/说明值名称位

启用斜坡功能。1RAMP_HOLD5
进入斜坡功能发生器：启用加速器。

暂停斜坡（斜坡功能发生器输出保持不变）。0

正常运行。进入运行。1RAMP_IN_ZERO
（斜坡_输入_为
零）

6

注：只有通过传动参数，将现场总线接口设置为
该信号的源时，该位才有效。

强制斜坡功能发生器输入为零。0

如果存在激活故障，则复位故障。进入上电已禁
止。

0→ 1RESET7

注：只有通过传动参数，将现场总线接口设置为
该信号的源时，该位才有效。

继续正常运行。0

保留8…
9

已启用现场总线控制1REMOTE_ CMD10

除控制字位OFF1、OFF2 和 OFF3，传动没有接
收到控制字和给定值。

0

选择外部控制位置EXT2。如果控制位置参数设定
为通过现场总线选择，则该控制字有效。

1EXT_CTRL_LOC
（外部_控制_位
置）

11

选择外部控制位置EXT1。如果控制位置参数设定
为通过现场总线选择，则该控制字有效。

0

传动特定（相关信息请参见传动文档）。12
...15

状态字内容

下表显示了ABB传动通信配置文件的状态字的内容。大写黑体文本是
指第 109页所示的状态。

状态/说明值名称位

准备上电1RDY_ON0

未准备上电0

准备运行1RDY_RUN1

OFF1 激活0

PROFINET IO – 通讯配置文件 107



状态/说明值名称位

运行已启用1RDY_REF2

运行已禁止0

FAULT1TRIPPED3

无故障0

OFF2 inactive1OFF_2_STA4

OFF2 激活0

OFF3 未激活1OFF_3_STA5

OFF3 激活0

上电已禁止1SWC_ON_ INHIB6

–0

警告/报警1报警7

无警告/报警0

运行。实际值等于给定值（=在公差范围内，即
在转速控制中，转速误差是额定电机转速最大值
的 10%）。

1AT_SETPOINT8

实际值与给定值不同（=超出公差）。0

传动控制位置：REMOTE（EXT1 或 EXT2）1REMOTE9

传动控制位置：LOCAL0

实际频率或转速等于或超过监控范围（使用传动
参数设置）。在两个旋转方向上都有效。

1ABOVE_ LIMIT
（高于_限值）

10

实际频率或转速在监控范围内0

选择了外部控制位置EXT2。ACS880注意事项：
只有通过传动参数，将现场总线接口设置为该信
号的目标时，该位才有效。用户位0选择(06.33)

1EXT_CTRL_LOC
（外部_控制_位
置）

11

选择了外部控制位置EXT10

接收到外部运行启用信号。1EXT_RUN_
ENABLE（外部_
运行_启用）

12
ACS880注意事项：只有通过传动参数，将现场
总线接口设置为该信号的目标时，该位才有效。
用户位 1选择 (06.34)

未接收到外部运行启用信号0

传动特定（相关信息请参见传动文档）。13
…
14
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状态/说明值名称位

现场总线适配器模块检测到通讯错误1FBA_ERROR15

总线适配器通讯正常0

状态机

ABB传动通讯配置文件的状态机如下所示。
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PROFINET IO – Communication profiles   61

State machine

The state machine for the ABB Drives communication profile is 
shown below.

Power ON (CW Bit0=0)

(SW Bit6=1)

(SW Bit0=0)

from any state

(CW=xxxx x1xx xxxx x110)

(SW Bit1=1)

n(f)=0 / I=0

(SW Bit2=0)

A B C D

(CW Bit3=0)

operation
inhibited

OFF1 (CW Bit0=0)

(SW Bit1=0)

(SW Bit0=1)

(CW Bit3=1
and

SW Bit12=1)

C D

(CW Bit5=0)

(SW Bit2=1)

(SW Bit5=0)

from any state from any state
Emergency stop
OFF3 (CW Bit2=0)

n(f)=0 / I=0

Emergency OFF
OFF2 (CW Bit1=0)

(SW Bit4=0)

B

B C D

(CW Bit4=0)

(CW=xxxx x1xx xxx1 1111)

(CW=xxxx x1xx xx11 1111)

D

(CW Bit6=0)

A

C
(CW=xxxx x1xx x111 1111)

(SW Bit8=1)
D

from any state

Fault

(SW Bit3=1)

(CW Bit7=1)

(CW=xxxx x1xx xxxx x111)

(CW=xxxx x1xx xxxx 1111
and SW Bit12=1)

state

condition

rising edge
the bitof 

ABB Drives
communication 

profile

CW = Control word
SW = Status word
n = Speed
I = Input current
RFG = Ramp function
generator
f = Frequency

RFG: OUTPUT 
ENABLED

OFF2 
ACTIVE

OFF3 
ACTIVE

OPERATION

FAULTREADY TO 
OPERATE

READY TO 
SWITCH ON

NOT READY TO 
SWITCH ON

SWITCH-ON
INHIBITED

OPERATION 
INHIBITED

OFF1 
ACTIVE

OPERATION 
ENABLED

RFG: ACCELERATOR 
ENABLED

MAINS OFF

ABB_Drives_comm_profile.pdf￭ 给定值
给定值是16位字，包含一个符号位和一个15位整数。负给定值（表
示反向旋转）是通过计算相应正给定值的二进制补码得到的。
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ABB传动可以从多个来源接收控制信息，包括模拟和数字输入、传动
控制盘和现场总线适配器模块（例如FPNO-21）。如要通过现场总线
控制传动，必须选择模块作为控制信息（例如给定值）的来源。

换算

给定值的换算方式如下所示。

注：REF1MAX和REF2MAX的值由传动参数设置。有关详细信息，
请参见传动手册。

在ACSM1、ACS850、ACQ810、ACS480、ACS580以及 ACS880
中，以十进制数字(0 - 20000)表示的速度参考(REFx)对应于（使用
传动参数定义的）速度缩放比例值的0 - 100%。您可以调整某些传
动中的最小参考值。有关更多信息，请参阅传动固件手册中的参数
46.06 或 46.07。

在ACS355中，传动参数REFxMIN可能会限制实际的最小给定值。

DriveFieldbus

REFx MIN
-(REFx MIN)

REFx MAX / Speed scale

-(REFx MAX) / Speed scale

0

REF2: -10000
REF1: -20000

REF2: 10000
REF1: 20000

￭ 实际值
实际值为 16位字，包含传动运行的相关信息。使用一个传动参数选
择要监控的功能。

换算

实际值的换算方式如下所示。
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注：REF1MAX和REF2MAX的值由传动参数设置。有关详细信息，
请参见传动手册。

0

REFx MAX

-(REFx MAX)

0

ACT2: -10000
ACT1: -20000

ACT2: 10000
ACT1: 20000

DriveFieldbus
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PROFINET IO – 通讯协议

本章内容

本章介绍适配器模块的PROFINET IO通讯协议。有关PROFINET IO
通讯的详细信息，请参阅分散式外围设备和分布式自动化2.0版本的
PROFINET规范应用层协议。

PROFINET IO

PROFINET IO是一种现场总线协议，能够在以太网网络的可编程控
制器和分布式现场设备之间进行通讯。该协议将设备分为 I/O控制
器、I/O管理器和 I/O设备，分别具有特定的服务集合。

PROFINET IO使用三种不同的通讯通道来交换数据：

• 标准UDP/IP 和 TCP/IP 通道用于设备的参数化和配置以及非循
环运行。

• 实时（RT）通道用于循环数据传输和警报。

• 同步实时(IRT)通道用于运动控制等应用中（FPNO-21不支持）。

8
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PROFINET IO设备由插槽和子插槽构成，其中可以安装相应的模块
和子模块。一个设备可以配备任意数量的插槽和子插槽，它们即可以
是虚拟的，也可以是真实的。设备特定数据在插槽0中表示；模块特
定和子模块特定的数据在随后的插槽和子插槽中表示。

PROFINET IO的优势之一是诊断和警报机制。每个模块和子模块都
使用循环通道向I/O控制器提供警报数据。通过使用记录数据，可以
非循环方式从设备读取诊断数据。

PROFINET IO设备的属性和服务在使用GSDML（通用站描述标记语
言）编写的GSD文件中进行了描述。GSD文件描述了设备特定模块
以及将模块和子模块分配到预定义插槽和子插槽的方法。更多信息请
参见部分下载GSD文件 (页 53) 。

PROFINET网络设置

在PROFINET中，网络设备通过站名标识。控制器使用DCP（发现
与配置协议）从网络中查找具有配置名称的设备。具有给定名称的设
备通过身份响应进行响应，其中还包含设备的当前 IP地址。

如果当前 IP地址与控制器硬件配置中的地址不同，控制器将根据配
置为设备设置一个新的 IP地址。此 IP设置为临时地址，这意味着在
设备重启后，IP地址将恢复成PROFINET标准中指定的0.0.0.0。

建议将 PROFINET的 IP 设置为静态 IP，地址设置为0.0.0.0 。通过
这种设置，只需在一个位置（硬件配置）配置IP，从而可以避免设备
之间的任何 IP冲突。

FPNO-21 中的 PROFINET IO

选择PROFINET IO作为通信协议时，FPNO-21模块可以使用ABB传
动，透明模式 16和透明模式 32通讯配置文件，或PROFIdrive 配置
文件。你可以通过FPNO-21配置参数02 Protocol/Profile 选择配置
文件。你也可以使用该工具选择适当的设备接入点 (DAP) 和功能模
块。

• 插槽0具有子插槽，连接到该插槽的DAP模块代表设备本身。可
用的子插槽如下：
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• 子插槽0x0001 是 DAP

• 子插槽0x8000是接口子模块

• 子插槽0x8001 是端口 1

• 子插槽0x8002 是端口 2。

• 插槽 1及其子插槽支持GSD文件中描述的其他功能模块和子模
块。可用的子插槽如下：

1. 对于 PPO类型

• 子插槽0x0001 是报文

2. 对于标准报文

• 子插槽0x0001 是模块接入点

• 子插槽0x0002 是报文

• 插槽 2用于 PROFIsafe

• 子插槽0x0001 是 PROFIsafe 报文

由 FPNO-21 模块提供服务

• 循环消息传递

• 非循环参数访问机制

• 识别和维护功能（I&M）

• 媒体冗余协议（MRP）

• 系统冗余 (S2)

• 共享设备

• 网络诊断（SNMP）

• 拓扑信息（LLDP）与 LLDP-MIB

• PROFIdrive 参数（仅限于ABB传动和透明模式配置文件）
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• 诊断和报警机制（仅限PROFIdrive 配置文件）

• 故障缓冲机制（仅限于ABB传动和透明模式配置文件）

循环消息类型

￭ PPO类型

70  PROFINET IO – Communication protocol        

Cyclic message types

PPO types

OUT area – Data sent from master to slave (control data)
IN area – Data sent from slave to master (actual data)
Parameter identification:
ID – Parameter identification
IND – Index for arrays
VALUE – Parameter value (Max. 4 bytes)
PKW – Parameter ID/value
Process data:
CW – Control word
SW – Status word
REF – Reference
ACT – Actual value
PZD – Process data (application-specific) 
DW – Data word

1) Not supported by ACS355 drives

Type 3

Type 4

Type 6

Parameter
Process data

CW REF PZD3 PZD4 PZD5 PZD6 PZD7 PZD8 PZD9 PZD10IND 

identification

PZD3SW ACT PZD4 PZD5 PZD6 PZD7 PZD8 PZD9 PZD10

Fixed area Freely mappable area

OUT area
IN area ID VALUE P

ar
am

et
er

 
ch

an
ne

l

DP-V1

DP-V1

DP-V1

PKW PZD

VALUE
IND

PZD11
PZD11

PZD12
PZD12

Type 71) DP-V1

PPO_types.pdf

OUT区– 从主站发送到从站的数据（控制数据）

IN 区– 从从站发送到主站的数据（实际数据）

参数识别：
ID – 参数识别

IND – 数组的索引

VALUE – 参数值（最大4字节）

PKW –参数 ID/值

过程数据：
CW –控制字

SW –状态字

REF – 给定值

ACT – 实际值

PZD –过程数据（应用特定）

DW –数据字
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￭ 标准报文（ST）类型（DP-V1）
ST1

PZD2PZD1

NSOLL_A
速度设定点A

STW1
控制字 1

OUT区

NIST_A
速度实际值A

ZSW1
状态字 1

IN区

ST2

PZD4PZD2...3PZD1

STW2
控制字 2

NSOLL_B
速度设定点B

STW1
控制字 1

OUT区

ZSW2
状态字 2

NIST_B
速度实际值B

ZSW1
状态字 1

IN区

注：有关控制字、状态字、参考和实际值的内容，请参阅“PROFINET
IO – 通讯配置文件”一章。

￭ 输出数据的行为
那么如果

输出数据保持最后值IOPS（PLC提供商状态）=错误

输出数据保持最后值连接丢失

所有输出数据为0通电后

参数处理使用循环参数访问机制（DP-V1）

PROFINET IO为非循环参数访问机制提供记录读/写服务。当传动参
数或参数被访问后，FPNO-21将设置相应的插槽、子插槽和索引，
并放置一条PROFIdriveDP-V1消息在记录读取或写入帧的数据块上。
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￭ 报头和帧结构
PROFINET IO使用DCE RPC（分布式计算环境远程过程调用）协议
提供非循环读写服务。I/O控制器和监督器负责制定大部分的请求
帧。但是，处理PROFIdrive 请求和响应头可能必须在应用逻辑中执
行。下面将进一步描述非循环帧结构、报头和错误代码。

数据读取或
写入

NDRRPCIP
UDP

以太网
类型

源地址目标地
址

帧

…64208028266字节

目标地址和源地址是通讯关系的目标和来源。地址采用16进制格式，
例如00-30-11-02-57-AD。

以太网类型为0x800，用于非实时通讯。

IP和UDP字段包含来源和目标的IP地址，以及通讯端口和消息长度。

RPC包含读取或写入服务 ID，接口说明和选择的对象。

NDR请求块描述了后续数据块的长度。响应块还包含用于表示请求状
态的ErrorCode、ErrorDecode、ErrorCode1和ErrorCode2字节。
下表列出了响应错误代码。

值和含义字节

0xDF（错误写入）ErrorCode

0xDE（错误读取）

解码的0x80 (PNIORW) ErrorCode1 如部分中所示
ErrorCode1 (页 118)。ErrorCode2 为 0。

ErrorDecode

解码的0x81 (PNIO) ErrorCode1 和 ErrorCode2 如部分中所示
ErrorCode1 (页 118)。

错误类别和错误代码。参见部分ErrorCode1 (页 118)。ErrorCode1

此处未描述ErrorCode2

ErrorCode1

下表列出了通过PNIORW解码的 ErrorCode1。
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PROFINET IO – Communication protocol   73

ErrorCode1

The table below lists the ErrorCode1 with PNIORW decoding.

Error class Meaning Error code
0…9 (Reserved)

10 (0x0A) Application 0 = Read error
1 = Write error
2 = Module failure
3…7 = Reserved
8 = Version conflict
9 = Feature not supported
10…15 = User-specific

11 (0x0B) Access 0 = Invalid index
1 = Write length error
2 = Invalid slot
3 = Type conflict
4 = Invalid area
5 = State conflict
6 = Access denied
7 = Invalid range
8 = Invalid parameter
9 = Invalid type
10…15 = User-specific

12 (0x0C) Resource 0 = Read constraint conflict
1 = Write constraint conflict
2 = Resource busy
3 = Resource unavailable
4…7 = Reserved
8…15 = User-specific

13…15 User-specific

x x x x x x x xMSB LSB

ErrorCode1.pdf

错误代码含义错误类别

（保留）0…9

0 =读取错误
1 =写入错误
2 =模块故障
3…7 =保留
8 =版本冲突
9 =功能不支持
10…15 =用户特定

应用10 (0x0A)

0 = 无效索引
1 =写入长度错误
2 =无效插槽
3 =类型冲突
4 =无效区
5 =状态冲突
6 =拒绝访问
7 =无效范围
8 =无效参数
9 =无效类型
10…15 =用户特定

访问11 (0x0B)

0 = 读取约束冲突
1 =写入约束冲突
2 =资源忙
3 =资源不可用
4…7 =保留
8…15 =用户特定

资源12 (0x0C)

用户特定13…15

￭ DP-V1 读/写请求序列
传动参数的读/写服务如下图所示。
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74  PROFINET IO – Communication protocol        

DP-V1 read/write request sequence
A read/write service on a drive parameter is illustrated below.

The messaging employs DP-V1 data units. The PROFIdrive 
parameter request is included within the DP-V1 request as data. 
Likewise, the DP-V1 response contains the PROFIdrive parameter 
response as data.
A write request is first sent containing the parameter request. If the 
write request is valid, the adapter module acknowledges it with a 
DP-V1 write response with no data. The master will then send a 
read request. If the adapter module is still busy performing the 
internal parameter request, it will return a negative response with 
the DP-V1 error code B5h (State conflict). In this case, the master 
will repeat the read request until the adapter module has the 
PROFIdrive response data ready.
If the write request is invalid, a negative response is returned with 
a DP-V1 error code (see section ErrorCode1 on page 73).

Master DP-V1 Slave

Parameter 
processing

Parameter request

Parameter response

PROFIdrive Write request DB47

Write response
without data

Read request DB47
without data

Read response (–)
without data

Read request DB47
without data

Read response
with data

Parameter 

PROFIdrive
Parameter 
response

request

DP-V1 read_write_seq.pdf

消息传递采用DP-V1 数据单元。PROFIdrive 参数请求作为数据包含
在DP-V1请求中。同样，PROFIdrive参数响应作为数据包含在DP-V1
响应中。

首先发送一个包含参数请求的写入请求。如果写入请求有效，则适配
器模块会通过没有数据的DP-V1写入响应对其进行确认。然后，主站
将发送一个读取请求。如果适配器模块仍然忙于执行内部参数请求，
它将通过DP-V1 错误代码B5h（状态冲突）返回否定响应。这种情
况下，主站将重复读取请求，直到适配器模块准备好PROFIdrive 响
应数据。

如果写入请求无效，则将通过DP-V1错误代码返回否定响应（参见部
分ErrorCode1 (页 118)）。

读取和写入块

读取块用于读取请求和响应，而写入块则用于写入请求和响应。请求
由连接的唯一标识符、寻址信息和记录数据的长度组成。响应还包含
两个用于传输信息的额外字段。
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下表详细说明了读取和写入块的结构。

型号范围说明字段

UI8请求（0x00）请求或响应服务服务
响应（0x80）

UI8写入（0x08）读取或写入操作操作
读取（0x09）

UI160…0xFFFF块的长度块长度

UI32标识符ARUUID
UI16• 时间低

• 时间中等

• 时间高和版本

• 时钟

• 节点

UI16
八位字节
[2]
八位字节
[6]

UI32设备接入点
（0x0000）

应用进程标识符API

PROFIdrive
（0x3A00）

UI160x01模块接入点的插槽
（MAP/PAP）

插槽

UI160x01模块接入点的子插槽
（MAP/PAP）

子插槽

2字节填充

UI160x2F记录数据对象的索引索引
0xB02E
0xB02F

UI320…0xFFFFFFFF数据块的长度数据长度

UI16传输额外数据的字段附加值 1
（仅响应）

UI16传输额外数据的字段附加值 2
（仅响应）

用于请求为 24字节，响应为 20字节。填充

仅用于写入请求和读取响应。数据块
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数据块

数据块包含PROFIdrive 特定的请求或响应头。

下表显示了PROFIdrive 请求的内容。

字节/字范围说明字段

字节1…255主站设置的唯一标识。每个
新请求都会更改。

请求给定值

字节请求参数（01h）更
改参数（02h）

已发块的请求类型请求 ID

字节0…255设置为 0或 1。传动对象 ID

字节1…37请求中的参数数量参数数量

字节值（10h）描述
（20h）文本
（30h）

正在访问对象的类型。注
意：不支持“描述”和“文本”。

属性

字节0, 1…234访问的数组元素的数量，或
访问的字符串的长度。如果
使用非数组参数，则设置为
0。

元素数量

字1…65535正在访问参数的地址。“0”是
允许的FPNO-21。

参数索引

字0…65535地址子索引
• 参数的第一个数组元素，

或

• 字符串访问的开头或

• 文本数组，或

• 正在访问的描述元素

字节参见表格，页123。参见表格，页123。格式1)

字节0…234以下值的数量值的数量1)

参见格式字
段。

–请求的值。如果字节数为奇
数，则附加一个零字节以确
保报文的字结构。

值1)

1)仅请求ID为02h（更改参数）时。其他参数的格式、值的数量和值
字段会重复。
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下表显示了PROFIdrive 响应的内容。

范围说明字段

1…255从请求镜像。请求给定值（镜
像）

请求参数OK
(01h)
请求参数NAK
(81h)
更改参数OK
(02h)
更改参数NAK
(82h)

来自从站的响应。如果任何请求的服
务失败，将显示“未确认”（NAK）响
应。

响应 ID

0…255设置为 1。传动对象 ID

1…37响应中的参数数量参数数量

参见表格，页123。参见表格，页123。格式1)

0…234以下值的数量值的数量1)

–请求的值。如果字节数为奇数，则附
加一个零字节以确保报文的字结构。

值1)

1)仅响应 ID为 01h（请求参数OK）时。其他参数的格式、值的数量
和值字段会重复。

下表显示了PROFIdrive 响应中格式字段的数据类型。

型号代码

（保留）0x00
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型号代码

标准数据类型0x01…0x36
1. 布尔（不支持）

2. Integer8（不支持）

3. Integer16

4. Integer32

5. Unsigned8（不支持）

6. Unsigned16

7. Unsigned32

8. 浮点（不支持）

9. 可视字符串（不支持）

…

（保留）0x37…0x3F

Zero（零）0x40

字节0x41

字0x42

双字0x43

错误0x44

（保留）0x45…0xFF

下表显示了PROFIdrive 参数请求错误代码。

用于含义错误#

访问不可用的参数不允许的参数号00h

更改访问一个无法更改的参数值参数值无法更改01h

使用超出范围的值更改访问超出上限或下限02h

访问不可用的子索引无效子索引03h

使用子索引访问非索引参数无数组04h

使用与参数的数据类型不匹配的值更改访
问

数据类型错误05h
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用于含义错误#

在不允许的情况下，使用非0的值更改访
问

不允许设置（只能重置）06h

更改访问一个无法更改的描述元素描述元素无法更改07h

访问不可用的描述（参数值可用）无可用的描述数据09h

更改访问权限但无权更改参数无运行优先级0Bh

访问不可用的文本数组（参数值可用）无可用的文本数组0Fh

由于未详细说明的原因，暂时无法访问。由于运行模式，请求无法执行11h

使用在限制范围内，但由于其他长期原因
不允许的值更改访问（参数具有定义的单
一值）。

不允许的值14h

当前响应的长度超出最大可传输长度。响应过长15h

不合法的值，或属性、元素数量、参数数
量、子索引或其组合不被支持的值

不允许的参数地址16h

写入请求：非法格式，或不支持的参数数
据格式

非法格式17h

写入请求：参数数据的值数量与参数地址
的元素数量不匹配。

值的数量不一致18h

–特定于制造商的错误区域65h…
FF

供应商特定错误供应商特定错误65h

请求不支持请求不支持66h

由于通讯错误，请求无法完成。通讯错误67h

写入非易失性存储器时故障非易失性错误6Eh

由于超时，请求被中止。超时错误6Fh

参数无法映射到PZD（大小不匹配或不
存在）。

PZD映射故障78h

参数无法映射到PZD（内存不足）PZD内存故障79h

参数无法映射到PZD（多个 PZD写
入）。

多个PZD映射7Ah

无法映射控制字位（参数933 - 937 等，
位的双重映射）。

控制字位映射82h

无法更改模式到转矩（已使用频率模
式）。

设置转矩模式错误8Ch
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用于含义错误#

响应的请求 ID非法。非法的请求 ID90h

缓冲区溢出内部缓冲区96h

模块与传动之间的通讯错误内部通讯A0h

￭ 发送DP-V1 消息的功能块（Siemens S7）
在 IEC 61131-3 兼容系统中，功能块可用于非循环方式访问数据。在
Siemens S7 中，SFB 52“RDREC”可用于读取数据记录，
SFB53“WRREC”可用于写入数据记录，如下所示：

• 索引：连接值0xB02F、0xB02E 或 0x2F。

• 写入记录：设置DP-V1 写入请求的长度为MLEN。

• 读取记录：设置DP-V1 读取响应的最大长度。

• 连接DP-V1 消息到 RECORD（记录）。

82  PROFINET IO – Communication protocol        

Function blocks for sending DP-V1 messages 
(Siemens S7)

In IEC 61131-3 compatible systems, function blocks are available 
for accessing data non-cyclically. In Siemens S7, SFB 52 
"RDREC" can be used for reading and SFB53 "WRREC" for 
writing data records as follows:
• On INDEX: Connect the value 0xB02F, 0xB02E or 0x2F. 
• On Write record: Set the length of the DP-V1 write request to 

MLEN.
• On Read record: Set the maximum length of the DP-V1 read 

response. 
• Connect the DP-V1 message to RECORD.

Note: The function block names for Siemens 12xx and 15xx series 
PLCs are RD_REC and WR_REC, and this naming convention is 
also applicable for other blocks.

96h Internal buffer Buffer overflow

A0h Internal communication Communication error between the 
module and the drive

RDREC
BOOL --- REQ VALID --- BOOL

DWORD ID BUSY --- BOOL
INT INDEX ERROR --- BOOL
INT MLEN STATUS --- DWORD

LEN --- INT
ANY RECORD-- --RECORD

WRREC
BOOL --- REQ DONE --- BOOL

DWORD --- ID BUSY --- BOOL
INT --- INDEX ERROR --- BOOL
INT --- LEN STATUS --- DWORD

ANY --- RECORD-- --RECORD

Error # Meaning Used at

S7_read_write.pdf
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注： Siemens 12xx 和 15xx 系列 PLC的功能块名称为RD_REC和
WR_REC，该命名约定也适用于其他功能块。

上述功能块的更多信息请参见文档PROFIBUS DP和 PROFINET IO
v2.0 的通讯功能块可访问获取www.profibus.com。

￭ 参数数据传输示例
下面的示例显示了如何使用DP-V1机制读取和写入传输的参数数据。

示例中仅显示了请求的数据块部分。参见部分读取和写入块(页120)。
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示例 1a：读取传动参数（数组元素）

传动参数进行寻址，以便传动参数组与参数索引（PNU）对应，组内
传动参数编号与子索引（IND）相对应。在下面的示例中，从传动参
数12.04（0C.04h）读取了一个值。

• DP-V1 写入请求（读取参数值）：

DP 
header

01 01 B0 2F 0A 09 01 01 01 10 00 03 97 00 00 DP 
trailerDP-V1 Command PROFIdrive V3 Parameter Channel

Slot number

Subslot number

Index
Data length

Request reference
Request ID (01h= Request Parameter)

Drive object ID
Number of parameters

Attribute (10h = Value)
Number of elements

Parameter index
Subindex

• 对DP-V1 读取请求的正向读取响应：

84  PROFINET IO – Communication protocol        

• Positive Read response to DP-V1 Read request:

• Negative response to PROFIdrive Read request:

DP 
header

01 01 B0 2F 08 05 01 01 01 42 01 05 64 DP 
trailerDP-V1 Response PROFIdrive V3 Parameter Channel

DP 
header

01 01 B0 2F 08 85 01 01 01 44 01 00 00 DP 
trailerDP-V1 Response PROFIdrive V3 Parameter Channel

Slot number

Subslot number
Index

Data length
Response reference (mirrored)

Response ID
Drive object ID

Number of parameters
Format (42h = Word)

Number of values

Parameter value

Slot number
Subslot number

Index
Data length

Response reference (mirrored)
Response ID

Drive object ID (mirrored)
Number of parameters

Format (44h = Error)
Number of values

PROFIdrive error 
code

Reserved

DP-V1_Read_request_1.pdf

PROFIdrive_Read_request.pdf
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• 对PROFIdrive 读取请求的负向响应：

84  PROFINET IO – Communication protocol        

• Positive Read response to DP-V1 Read request:

• Negative response to PROFIdrive Read request:

DP 
header

01 01 B0 2F 08 05 01 01 01 42 01 05 64 DP 
trailerDP-V1 Response PROFIdrive V3 Parameter Channel

DP 
header

01 01 B0 2F 08 85 01 01 01 44 01 00 00 DP 
trailerDP-V1 Response PROFIdrive V3 Parameter Channel

Slot number

Subslot number
Index

Data length
Response reference (mirrored)

Response ID
Drive object ID

Number of parameters
Format (42h = Word)

Number of values

Parameter value

Slot number
Subslot number

Index
Data length

Response reference (mirrored)
Response ID

Drive object ID (mirrored)
Number of parameters

Format (44h = Error)
Number of values

PROFIdrive error 
code

Reserved

DP-V1_Read_request_1.pdf

PROFIdrive_Read_request.pdf

示例 1b：读取 3传动参数（多个参数）

该示例中，三个参数（12.04、20.08和30.19）使用一个报文读取。

• DP-V1 写入请求（读取参数值）
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D
P 

he
ad

er 01 01 B0 2F 0E 0A 02 01 01 10 01 03 93 00 03 42 01 0C 06

D
P 

tra
ile

r

DP-V1 Command PROFIdrive V3 Parameter Channel

Value

Number of 
values

Format (42h = 
Word)

Subindex

Parameter number

Number of elements

Attribute (10h = Value)

Number of parameters

Drive object ID

Request ID (02h = Change

Request reference

Slot number

Subslot number
Index

Data length

• 对DP-V1 读取请求的正向读取响应：

DP 
header

01 01 B0 2F 08 0A 01 01 01 42 01 00 68 DP 
trailerDP-V1 Response PROFIdrive V3 Parameter Channel

Slot number

Subslot number
Index

Data length

Request reference (mirrored)

Response ID
Drive object ID (mirrored)

Number of parameters
Format (42h = Word)

Number of values

Value of error 
values

返回值 190h (400)、1F4h (500) 和 1Eh (30)。
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示例 2a：写入传动参数（数组元素）

传动参数进行寻址，以便传动参数组与参数索引（PNU）对应，组内
传动参数编号与子索引（IND）相对应。在下面的示例中，写入一个
值到传动参数12.02（0C.02h）。
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Example 2a: Writing a drive parameter (one array 
element)

Drive parameters are addressed so that the drive parameter group 
corresponds to the Parameter index (PNU), and the drive 
parameter number within that group corresponds to the Subindex 
(IND). In the following example, a value is written to drive 
parameter 12.02 (0C.02h).

D
P

 h
ea

de
r 01 01 B0 2F 0E 07 02 01 01 10 01 00 0C 00 02 42 01 02 58

D
P

 tr
ai

le
r

DP-V1 Command PROFIdrive V3 Parameter Channel

Slot number
Subslot number

Index

Data length

Request reference

Request ID

Drive object ID
Number of parameters

Attribute (10h = Value)

Number of elements

Parameter number

Subindex

Format 
(42h = Word)

Number of 
values

Value

Write_param_1202_1.pdf
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88  PROFINET IO – Communication protocol        

DP 
header

01 01 B0 2F 04 07 02 01 01
DP 

trailerDP-V1 Response PROFIdrive V3 
Parameter Channel

Slot number

Slot number
Index

Data length

Request reference (mirrored)
Response ID

Drive object ID (mirrored)
Number of parameters

Write_param_1202_2.pdf
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示例 2b：写入 2传动参数（多个参数）

该示例中，值300 (12Ch)和 500 (1F4h)使用一个报文分别写入传动
参数 12.02 (0C.02h) 和 20.08 (14.08h) 。
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Example 2b: Writing 2 drive parameters 
(multi-parameter)

In this example, the values 300 (12Ch) and 500 (1F4h) are written 
to drive parameters 12.02 (0C.02h) and 20.08 (14.08h) 
respectively using one telegram.

DP 
header

01 01 B0 2F 14 08 02 01 02 10 01 00 0C 00 02
•••

DP-V1 Command PROFIdrive V3 Parameter 
Channel

••• 10 01 00 14 00 08
•••

(Par. Channel cont’d)

•••
42 01 01 2C

•••
(Par. Channel 

cont’d)

•••
42 01 01 F4

DP 
trailer(Par. Channel 

cont’d)

Slot number
Subslot number

Index
Data length

Request reference

Request ID (02h= Change Parameter)

Drive object ID

Number of parameters
Attribute (10h = Value)

Number of elements

Parameter number

Subindex

Value

Number of values

Format (42h = Word)

Write_param_1202_2008_1.pdf
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DP 
header

01 01 B0 2F 04 08 02 01 02
DP 

trailerDP-V1 Response PROFIdrive V3 
Parameter Channel

Slot number

Subslot number

Index
Data length

Request reference (mirrored)

Response ID

Drive object ID (mirrored)

Number of parameters

Write_param_1202_2008_2.pdf
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示例 3：读取 PROFIdrive 参数

该示例中，PROFIdrive 参数 919 (397h) 用于读取从站的设备系统
号，即传动的产品代码。

• DP-V1 写入请求（读取PROFIdrive 参数）：

DP 
header

01 01 B0 2F 0A 09 01 01 01 10 00 03 97 00 00 DP 
trailerDP-V1 Command PROFIdrive V3 Parameter Channel

Slot number

Subslot number

Index
Data length

Request reference
Request ID (01h= Request Parameter)

Drive object ID
Number of parameters

Attribute (10h = Value)
Number of elements

Parameter index
Subindex

• DP-V1 读取响应：

DP 
header

01 01 B0 2F 0A 09 01 01 01 07 01 00 00 02 0B DP 
trailerDP-V1 Response PROFIdrive V3 Parameter Channel

Slot number

Subslot number
Index

Data length
Response reference (mirrored)

Drive object ID
Response ID

Number of parameters
Format (42h = Word)

Number of values
Value of error 
values

从站返回传动的产品代码（本示例中为 20Bh）。
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示例4：配置写入传动的过程数据

PROFIdrive 参数 915 (393h) 可用于定义将哪些数据循环写入传动参
数作为应用特定的过程数据。

下面的示例中，选择从PZD3读取传动参数12.06 (0C.06h)的值。参
数将继续使用每个请求帧中PZD3的内容更新，直到做出不同的选
择。

子索引(IND) 定义了读取所需数据的过程数据字。值选择该字要映射
到的传动参数。

• DP-V1 写入请求

D
P 

he
ad

er 01 01 B0 2F 0E 0A 02 01 01 10 01 03 93 00 03 42 01 0C 06

D
P 

tra
ile

r

DP-V1 Command PROFIdrive V3 Parameter Channel

Value

Number of 
values

Format (42h = 
Word)

Subindex

Parameter number

Number of elements

Attribute (10h = Value)

Number of parameters

Drive object ID

Request ID (02h = Change

Request reference

Slot number

Subslot number
Index

Data length

• DP-V1 读取响应：
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DP 
header

01 01 B0 2F 08 0A 01 01 01 42 01 00 68 DP 
trailerDP-V1 Response PROFIdrive V3 Parameter Channel

Slot number

Subslot number
Index

Data length

Request reference (mirrored)

Response ID
Drive object ID (mirrored)

Number of parameters
Format (42h = Word)

Number of values

Value of error 
values

随后，每个请求帧中PZD3的内容被写入传动参数 12.06，直到做出
不同的选择。

示例 5：确定从传动读取的过程数据的来源

PROFIdrive参数916 (394h)可用于定义将从传动循环读取哪些数据
作为应用特定的过程数据。下面的示例中，该参数用于确定PZD3的
内容来自于哪个传动参数。子索引（IND）定义了传输所需数据的过
程数据字。

• DP-V1 写入请求

94  PROFINET IO – Communication protocol        

Example 5: Determining the source of the process data read 
from the drive

PROFIdrive parameter 916 (394h) can be used to define which 
data is read cyclically from the drive as application-specific process 
data. In the example below, the parameter is used to determine 
which drive parameter the contents of PZD3 are taken from. 
Subindex (IND) defines which process data word the required data 
is transmitted in.
• DP-V1 Write request:

DP 
header

01 01 B0 2F 0A 0B 01 01 01 10 01 03 94 00 03
DP trailer

DP-V1 Response PROFIdrive V3 Parameter Channel

Slot number

Subslot number
Index

Data length
Request reference 

Request ID (01h = Read)

Number of parameters
Drive object ID

Number of elements
Attribute (10h = Value)

Parameter index
Subindex

DP-V1_Write_request_3.pdf
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• DP-V1 读取响应：

DP 
header

01 01 B0 2F 0A 09 01 01 01 07 01 00 00 02 0B DP 
trailerDP-V1 Response PROFIdrive V3 Parameter Channel

Slot number

Subslot number
Index

Data length
Response reference (mirrored)

Drive object ID
Response ID

Number of parameters
Format (42h = Word)

Number of values
Value of error 
values

值指示PZD3的来源为传动参数 12.05（0C.05h）。
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诊断和报警机制

FPNO-21模块具有发送警报和将诊断数据保存到故障缓冲区的机制。
如果主机或传动在通讯或运行中出现故障，则会触发警报。报警和故
障缓冲机制默认启用，并可通过配置参数51.21禁用，请参阅FPNO-21
配置参数 –组 A（组 1） (页 34)。

￭ 报警机制
当发生故障时，适配器模块会发送报警通知，主站必须确认该通知。
例如，可以使用 Siemens S7 块 OB82、OB83、OB86和 OB122 确
认、查看和处理报警通知。

• 块OB82用于确保传动在诊断报警期间不会进入停止模式。

• 如果一个模块从系统中插入或移除，或模块被修改，则调用块
OB83。

• 块OB86指示分布式外围设备中是否发生故障或事件。

• 如果CPU调用不可访问的设备，则调用块OB122。

故障代码映射

报警通知包含一个故障代码，称为ChannelErrorType。对于
PROFIdrive API，传动内部DRIVECOM故障编号按照下表映射到
PROFIdrive ChannelErrorTypes。未列出的故障编号则映射到
ChannelErrorType Other。

DRIVECOM故障编号说明ChannelErrorType

4211, 5000, 5401, 5402,
5403, 5484, 5691, 5693,
6100, 6180, 6300, 6306,
6306, 6320, 6481, 6487,
630D, 630F, 64A1, 64A2,
64A3, 64E1, 6581, 65A1,
6682, 6683, 6684, 6881,
FF55

微控制器硬件或软件0x9000

3291电网电源0x9001

3130，3220低压电源0x9002
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DRIVECOM故障编号说明ChannelErrorType

3210DC回路过压0x9003

2211, 2281, 2310, 2312,
2340, 2381, 3180, 3181,
3182, 3183, 3184, 3185,
3186, 3187, 3381, 3385,
5400, 5482, 5682, 5692,
FF56

电力电子器件0x9004

4110, 4210, 4212, 4290,
4310, 4313, 4981, 7182,
42F1, 4380

过热电子设备0x9005

2330地/接地故障0x9006

7121电机过载0x9007

现场总线系统0x9008

8182, 8183, 5090, 5091,
FA81, FA82, FF7A, FFA0,
FFA1, FFA2

安全通道0x9009

7301, 7310, 7380, 7381,
7389, 7391, 8480, 8584,
738A, 738B, 738C, 73A0,
73A1

反馈0x900A

5480, 5681, 5690, 7000,
7080, 7081, 7510, 7520,
7540, 7584

内部通讯0x900B

输入0x900C

7111, 7112, 7113, 7181,
7183, 7184, 7185, 7186,
7187, 7191, 71A2, 71A3,
71A5

制动电阻0x900D

线路滤波器0x900E

9000, 9001, 9081, FF81,
FF82, FF8E, FF90

外部0x900F

6382技术0x9010

工程0x9011
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DRIVECOM故障编号说明ChannelErrorType

5080, 5093, 5210, 5300,
6200, 7583, 8110, 8500,
8582, 8583, FF61, FF69,
FF6A, FF83, FF84, FF95

其他0x9012

￭ 故障缓冲机制
PROFIdrive 配置文件有一种机制，可以将八种故障情况存储到
PROFIdrive 参数中。故障和诊断数据（如故障编号和故障代码）只
需一个子索引即可同时访问。该机制由四个PROFIdrive 参数组成：

• PNU944：故障消息计数器。

• 每次故障缓冲区更改时会递增。

• PNU945：上表中显示了PROFIdrive 故障代码。

• PNU946：将故障编号转换为故障代码的故障代码列表。

• 使用故障编号作为子索引进行读取，获得相应的故障代码。

• PNU947：根据DRIVECOM配置文件的故障编号。

下表说明了故障缓冲区的结构。故障缓冲区由两个参数组成：故障编
号（PNU947）和故障代码（PNU945）。故障缓冲区的行通过参数
子索引表示。故障消息按照检测到的顺序输入缓冲区。故障缓冲区中
的每一行都代表一条故障消息，它是故障情况的一部分。故障情况从
故障的检测一直持续到其确认。
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PNU945PNU947故障情况

子索引故障代码故障编号

00x90050x4210

实际故障情况 n

100

200

300

400

500

600

700

80x900B0x7510

故障情况 n-1

900

1000

1100

1200

1300

1400

1500

…………
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PNU945PNU947故障情况

子索引故障代码故障编号

5600

故障情况 n-7

5700

5800

5900

6000

6100

6200

6300
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PROFINET IO – 诊断

本章内容

本章说明了在模块用于PROFINET IO通讯时，如何使用适配器模块
上的状态 LED跟踪故障。

故障和警告消息

有关适配器模块的故障和警告消息，请参见传动固件手册。

LED灯

适配器模块配备三个双色诊断 LED。LED如下所述。

9
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功能颜色名称

与传动建立通讯绿色闪烁

主机

已连接到传动绿色

与传动的通讯暂时丢失红色闪烁

内部文件系统错误。可通过对传动执行断电后再
上电来清除错误。如果错误仍然存在，请联系当
地ABB代表。

橙色闪烁，与
模块交替闪烁
橙色
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功能颜色名称

设备未通电。关

MODULE

设备闪烁。用于标识。闪烁由PROFINET主站启
动，网络 LED也绿色闪烁。

橙色闪烁

设备正在等待PROFINET连接。
这可能是由于缺少PROFINET站名配置或PLC未
运行导致的。

绿色闪烁

设备在正常状态下运行。绿色

网络链接已断开。检查以太网电缆连接。红色闪烁（每
秒两次）

映射数据与所选循环消息类型不匹配。检查组B
和组C的参数设定。

闪烁红色（每
秒一次）

以太网接口被禁用。重复地址检测可能检测到重
复地址。检查 IP配置，然后启动现场总线适配器
参数刷新或重新启动传动。

红色

设备正在自检。红绿闪烁

内部文件系统错误。可通过对传动执行断电后再
上电来清除错误。如果错误仍然存在，请联系当
地ABB代表。

橙色闪烁，与
主机交替闪烁
橙色
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功能颜色名称

设备离线。关

NETWORK/NET

• 设备尚未完成重复地址检测。

• 设备可能未通电；查看模块状态 LED。

设备正通过以太网传输/接收。绿色闪烁

148 PROFINET IO – 诊断



NONE – 启动

本章内容

本章内容：

• 对传动进行配置，从而与适配器模块一起运行

• 具体的传动说明，适用于带适配器模块的传动的启动

• 为带适配器模块的通讯配置主站的示例。

警告

警告！
请遵守本手册和传动文档中的安全说明。

传动配置

除非另有说明，否则本节信息适用于与适配器模块兼容的所有传动类
型。

10

NONE – 启动 149



￭ 使用NONE协议进行连接配置
根据机械安装和电气安装章节中的说明，对适配器模块进行机械和电
气安装后，必须准备传动，以与适配器模块进行通信。

激活模块以与传动进行NONE通讯的详细过程，取决于传动类型。
通常，您必须调整参数才能激活通讯。参见传动特定的启动部分启动
现场总线通讯 (页 156)。

传动和适配器模块之间的通讯一旦建立，就会将几个配置参数复制到
传动中。这些参数显示在下表中，必须首先检查并在必要时进行调
整。你可以通过传动控制盘、网页用户界面、或PC工具来调整参数。

注：

• 并非所有传动都显示配置参数的描述性名称。

• 新参数设置仅在适配器模块下次上电或激活总线适配器刷新参数
后生效。

• 当无需现场总线协议时，使用NONE协议选择。例如，仅使用
以太网工具网络或用于同步时间时。

FPNO-21配置参数 –组 A（组 1）

注：实际参数组编号取决于传动类型。组A（组 1）对应于：

• ACS380、ACS480、ACH580、ACQ580和 ACS580中的参数
组 51。

• 对于ACS880，如果适配器安装为总线适配器A，则为参数组
51；如果适配器安装为现场总线适配器B，则为参数组 54。

默认说明名称/值序
号

132=PROFINET
IO

只读。显示传动检测到的现场总线适配器
类型。该值不能由用户调整。

FBA TYPE01

如果值为0=None，则表明传动和模块之
间的通讯尚未建立。
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默认说明名称/值序
号

11= PNIO ABB
Pro

为网络连接选择应用程序和通讯配置文
件。

Protocol/Profile02

选择NONE以禁用 PROFINET协议。其
他服务（ABB IP 配置工具、以太网工具
网络、SNTP等）仍然可用，请参见服务
配置页面 (页 185)。

NONE协议200= NONE

0= Auto设置以太网接口的比特率。通讯速率03

自动识别0= Auto

100 Mbps，全双工1=100MbpsFD

100 Mbps，半双工2= 100 Mbps
HD

10 Mbps，全双工3= 10 Mbps FD

10 Mbps，半双工4= 10 Mbps HD

1= Dyn IP DHCP设置模块 IP地址、子网掩码和网关地址
的配置方法。

IP配置04

配置从参数05…13 中获取。0=静态 IP

配置通过DHCP获取。1= Dyn IP DHCP

0网络上的每个 IP节点都会分配一个 IP地
址。IP地址是一个32位数字，通常用“点
分十进制”记法表示，由四个十进制整数
组成，范围为0…255，以句点分隔。每
个整数代表 IP地址中一个字节（8位）
的值。参数定义IP地址的四个八位字节。

IP地址 105
…
08

IP 地址0...255

.........

0参见参数 05 IP 地址 1IP 地址 4

IP 地址0...255
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默认说明名称/值序
号

0子网掩码用于将网络拆分成更小的网络，
称为子网。子网掩码是一个 32位的二进
制数，将 IP地址分为网络地址和主机地
址。

子网CIDR09

子网掩码通常采用点分十进制记法或更紧
凑的CIDR记法表示，如下表所示。

点分十进制CIDR点分十进制CIDR
255.254.0.015255.255.255.25431
255.252.0.014255.255.255.25230
255.248.0.013255.255.255.24829
255.240.0.012255.255.255.24028
255.224.0.011255.255.255.22427
255.192.0.010255.255.255.19226
255.128.0.09255.255.255.12825
255.0.0.08255.255.255.024
254.0.0.07255.255.254.023
252.0.0.06255.255.252.022
248.0.0.05255.255.248.021
240.0.0.04255.255.240.020
224.0.0.03255.255.224.019
192.0.0.02255.255.192.018
128.0.0.01255.255.128.017

255.255.0.016

CIDR记法表示的子网掩码1...31

0IP 网关将各个物理 IP子网连接到统一的
IP网络中。当一个 IP节点需要与另一个
子网上的 IP节点通讯时，该 IP节点将发
送数据到 IP网关进行转发。参数定义网
关地址的四个八位字节。

GW地址 110
…
13

GW地址0...255

.........

0参见参数 10 GW地址 1。GW地址 4

GW地址0.255
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默认说明名称/值序
号

0= Auto设置以太网端口 2的比特率。Commrate端口
2

14

自动识别0= Auto

100 Mbps，全双工1=100MbpsFD

100 Mbps，半双工2= 100 Mbps
HD

10 Mbps，全双工3= 10 Mbps FD

10 Mbps，半双工4= 10 Mbps HD

禁用不需要的服务。服务配置15
每个位代表一个服务。第0位（锁定配
置）可用于防止意外更改此参数。
默认所有服务均启用，并且未锁定配置。
ABB建议禁用所有在调试后不使用的服
务。

信息名称位

将此位改为 1将锁定服务配置，并且所有位都将
不可更改。只有将现场总线配置复位才能解锁该
参数。要复位现场总线配置，请选择参数
96.06“参数恢复”中的“复位所有现场总线设置”或
“清除所有”选项。

锁定配置0

设置此位后，将无法再通过ABB IP 配置工具访
问。

禁用 IP配置工具1

设置此位后，将无法通过以太网工具网络（如
ABB Drive Composer 工具）访问。

禁用ETH工具网
络

2

设置此位后，将无法响应 ICMP（ping）消息。禁用ping 响应3

设置此位后，从以太网工具网络访问将不会加
密。
注意：只有低于 2.7 版的 Drive Composer pro
支持未加密的通信。

ETH工具网络未
加密

4

设置此位后，将禁止访问网络页面。禁止配置网络页面5

服务配置000000b -
111111b
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默认说明名称/值序
号

N/A使用NONE协议时，适配器模块不会使用
这些参数。

保留16
…
25

N/A保留用于网页功能。更多信息请参见附录
C -FPNO-21配置页面 (页 177)。

保留26

0= Done确认所有更改过的适配器模块配置参数设
置。刷新之后，其值自动恢复至0=已完
成。

FBA A/B par
refresh

27

注：传动正在运行时，无法更改该参数。

刷新已经完成0= Done

刷新1= Refresh

N/A只读。显示存储在传动内存中的现场总线
适配器模块映射文件的参数表格修订。格
式为xyz，其中
x=主要修订号
y=次要修订号
z=更正编号
或者
格式为axyz，其中
a=主要修订号
xy=次要修订号
z=更正编号或字母。

FBA A/B par
table ver

28

参数表格修订

N/A只读。显示存储在传动内存中的总线适配
器模块映射文件的传动类型代码。

FBA A/B drive
type code

29

传动总线代码映射文件的总线适配器类型
代码

N/A只读。以十进制格式显示存储在传动内存
中的现场总线适配器模块映射文件修订。

FBA A/B
mapping file
ver

30

映射文件修订
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默认说明名称/值序
号

0= Idle
或者
4= Offline
或者
2= Time out

只读。显示现场总线适配器模块通讯的状
态。

注：该值的名称可能因传动而异。

D2FBA A/B
comm status

31

未配置适配器。0= Idle

适配器正在初始化。1= Exec.init

适配器和传动的通信中发生超时。2= Time out

适配器与传动通讯间存在内部错误。请联
系当地ABB代表。

3= Conf.err

适配器离线。4=离线

适配器在线。5=在线

适配器正在执行硬件复位。66 = 复位

N/A只读。显示适配器模块固件版本的补丁和
内部版本号，格式为xxyy，其中：

FBA A/B comm
SW ver

32

xx=补丁号
yy=内部版本号。
示例：如果固件版本
（<major>.<minor>.<patch>.<build>）
为 3.10.200.13，将显示值C80D。如果
版本为3.10.0.0，将显示值0。
另请参见参数33。

N/A只读。显示适配器模块固件版本的主要和
次要修订号，格式为xxyy，其中：

FBA A/B appl
SW ver

33

xx=主要修订号
yy=次要修订号
示例：如果固件版本
（<major>.<minor>.<patch>.<build>）
为 3.10.200.13 或 3.10.0.0，将显示值
310。
另请参见参数32。
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启动现场总线通讯

1. 给传动上电。

2. 通过在参数50.01 FBAAenable中选择正确的插槽号，启用适配
器模块和传动之间的通讯。
选择必须与安装适配器模块的插槽相对应。例如，如果适配器模
块安装在插槽 1中，则必须选择插槽 1。

3. 设置组 51中的模块配置参数。

• 使用参数 51.02 选择通讯协议和设置文件，

• 并使用参数 51.03…51.13 配置网络设置。

4. 使用参数 96.07 Parameter save manually（手动保存参数），
将有效参数值手动保存到永久性存储器中。

5. 使用参数 51.27 FBA A par refresh，确认在参数组 51中所做的
设置。
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NONE – 诊断

本章内容

本章介绍如何使用NONE协议通过适配器模块上的状态 LED来追踪
故障。

故障和警告消息

有关适配器模块的故障和警告消息，请参见传动固件手册。

LED灯

适配器模块配备三个双色诊断 LED。LED如下所述。

11
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功能颜色名称

与传动建立通讯绿色闪烁主机

已连接到传动绿色

与传动的通讯暂时丢失红色闪烁

内部文件系统错误。可通过对传动执行断电后再上电
来清除错误。如果错误仍然存在，请联系当地ABB代
表。

橙色闪烁，与
模块交替闪烁
橙色

PC调试软件未和设备连接。关MODULE

设备正在尝试从DHCP服务器获取 IP配置。橙色闪烁

设备正在执行重复地址检测。橙色

PC工具已连接到设备。绿色

以太网链路已断开。红色闪烁

以太网接口被禁用。重复地址检测可能检测到重复地
址。检查IP配置，然后启动现场总线适配器参数刷新
或重新启动传动。

红色

内部文件系统错误。可通过对传动执行断电后再上电
来清除错误。如果错误仍然存在，请联系当地ABB代
表。

橙色闪烁，与
主机交替闪烁
橙色

以太网链路已断开。关NETWORK
/ NET 以太网链路以 100 Mbps 的速度运行。

闪烁表示接口活动。
绿色闪烁

以太网链路以 10 Mbps 的速度运行。
闪烁表示接口活动。

橙色闪烁
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技术数据

本章内容

本章包含 FPNO-21 模块的技术规范。

12
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一般数据

至传动控制单元上的选件插槽安装

IP20防护等级

符合手册中为传动指定的适用环境条件。环境条件

纸板。塑料包装：防静电气泡膜（PE）。包装

三个双色 LED灯（主机、模块、网络）指示灯

连接到传动的 20针连接器连接器
连接到以太网的RJ-45 连接器（X1）
用于链接另一个适配器模块的RJ-45 连接器（X2）

+3.3 V ±5%，最大 400 mA（由传动提供）电源

符合EMC标准 EN 61800-3:2004概述
印制电路板喷涂保形涂层。
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以太网链路

以太网标准 IEEE 802.3 和 IEEE 802.3u 设备。兼容设备

10BASE-TX或100Base-TX，带自动协商和Auto-MDIX
（自动反转）

媒介

• 接线：CAT5e/6 S/FTP、CAT5e/6 S/STP、
CAT5e/6 SF/FTP

• 连接器：RJ-45

• 终端：内部

• 最大段长：100 m / 328 ft

母线，星形或环形拓扑
FPNO-21 环形拓扑中的模块最多允许50个节点.
在一个拓扑链中，建议的最大节点数量为 50个。
虽然可以使用更多节点，但由于网络延迟，需要调整
PROFINET循环时间。每个FPNO-21都有一个集成交
换机，最小以太网帧将增加 19 μs 的转发延迟。
PROFINET循环帧FPNO-21使用的长度是最小以太网
帧，因此 50个节点将为 PROFINET帧增加 1ms的延
迟。

10 Mbps 或 100 Mbps传输率

半双工或全双工串行通讯类型

PROFINET IO协议

三连接数
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TCP和 UDP服务端口

模块上运行着多个入站和出站网络服务。有些端口只有特定协议可
用，如果选择其他协议则不可用。

用途服务端口

PROFINET RT Unicast（单播）。PROFINET34962
（TCP/UDP） 注：仅在选择PROFINET IO协议时使用。

PROFINET RT Multicast（多播）。PROFINET34963
（TCP/UDP） 注：仅在选择PROFINET IO协议时使用。

PROFINET上下文管理器。PROFINET34964
（TCP/UDP） 注：仅在选择PROFINET IO协议时使用。

用于以太网通讯。如要禁用，服务配置页面(页185)
通过网页接口进入。

HTTP80（TCP）

DHCP客户端DHCP68 (UDP)

注：仅在 IP配置方法选择为“Dyn IP DHCP”时使
用。

• 自动发现协议

• 供ControlBuilder plus（IP 配置工具）和
Drive composer pro 和 DriveWindow 2.40
PC工具使用

• 通过监听和响应UDP广播，发现本地网段中的
ABB特定以太网设备。

如要禁用，服务配置页面(页185)通过网页接口进
入。

ABB Netconfig24576 (UDP)

要禁用，请转至服务配置参数 51.15或前往“服务
配置”网页。

简单网络管理协议（SNMP）。SNMP161 (UDP)

注：仅在选择PROFINET IO协议时使用。

如要禁用，服务配置页面(页185)通过网页接口进
入。

简单网络时间协议。默认情况下，该服务被禁用。
如要启用该服务，请通过网页接口转到服务配置
页面 (页 185)。

SNTP123 (UDP)

HTTPS协议，用于访问FPNO-21的网页以及访问
以太网工具网络（例如Drive Composer Pro）。

HTTPS443（TCP）
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附录A – PROFINET IO的
PROFIdrive 参数和 I&M记录

本章内容

本章内容：

• PROFINET IO通信协议报文的PROFIdrive 参数

• 和PROFINET IO通信协议的 I&M（识别和维护）记录的响应结
构。

PROFIdrive 参数

说明数据类型读/写1)参数编号

在PPO-write 中分配 PZD1 到 PZD12数组 [12]
Unsigned16

读/写915

在 PPO-read 中分配 PZD1 到 PZD12数组 [12]
Unsigned16

读/写916

设备系统编号OctetString4（八
位字节字符串4）

R919

报文选择Unsigned16R922

13
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说明数据类型读/写1)参数编号

信号的所有参数的列表。如果使用了过程数据
标准化和/或实施了参数915和916，则是强制
性的。

数组 [n]
Unsigned16

R923

型号信号编号和名称
Unsigned161 – 控制字 1（STW1）
Unsigned162 – 状态字 1（ZSW1）
Unsigned163 – 控制字 2（STW2）
Unsigned164 – 状态字 2（ZSW2）
Signed165 – 速度设定点A

（NSOLL_A）
Signed166 – 速度实际值A（NIST_A）
Signed327–速度设定点B（NSOLL_B）
Signed328 – 速度实际值B（NIST_B）
Signed3227 – 位置设定点A

（XSOLL_A）
Signed3228 –位置实际值A（XIST_A）
Unsigned1632 – 移动块选择

（SATZANW）（不支持）
Unsigned1633–实际移动块（AKTSATZ）

（不支持）
Signed3234 – 目标位置（TARPOS_A）

（不支持）
Unsigned3235 – 速度（VELOCITY_A）
–101…9999 – 传动特定

操作员控制权限（参数识别，PKW）Unsigned16读/写927
模式值
参数无法写入，只读（927可以写
入）。

0

参数可以写入和读取（默认）。1

控制权限（过程数据，PZD）。Unsigned16读/写928
模式值
PZD部分已禁用，也就是说新PZD
数据的接收被忽略。

0

PZD部分已启用（默认）。1
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说明数据类型读/写1)参数编号

选择的PPO类型Unsigned16R929
PPO类型值
PPO11
PPO22
PPO33
PPO44
PPO55
PPO66
PPO77

注：如果选择了标准报文 ST1 或 ST2，则该
参数不可用。

通讯配置文件的选择开关。Unsigned16读/写930
模式值
PROFIdrive1
ABB传动8001h
透明模式 168002h
透明模式 328003h
PROFIdrive 定位模式8004h

控制字，位 11 的选择开关。Unsigned16读/写933
模块控制位值
无0
供应商特定 1到 52)1 到 5

控制字，位 12的选择开关。（编码参见参数
933)

Unsigned16读/写934

控制字，位 13的选择开关。（编码参见参数
933)

Unsigned16读/写935

控制字，位 14的选择开关。（编码参见参数
933)

Unsigned16读/写936

控制字，位 15的选择开关。（编码参见参数
933)

Unsigned16读/写937

状态字，位 11 的选择开关。Unsigned16读/写939
模块状态字位值
无0
供应商特定 1到 42)1 到 4

状态字，位 12的选择开关。（编码参见参数
939)

Unsigned16读/写940
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说明数据类型读/写1)参数编号

状态字，位 13的选择开关。（编码参见参数
939)

Unsigned16读/写941

状态字，位 14的选择开关。（编码参见参数
939)

Unsigned16读/写942

状态字，位 15的选择开关。（编码参见参数
939)

Unsigned16读/写943

故障消息计数器Unsigned16R944

故障代码（通道错误类型）数组 [64]
Unsigned16

R945
目录子

索引
最后一个故障0
倒数第二个确认的故障8
倒数第三个确认的故障16
倒数第四个确认的故障24
倒数第五个确认的故障32
倒数第六个确认的故障40
倒数第七个确认的故障48
倒数第八个确认的故障56

故障代码列表。包含DRIVECOM故障代码和
通道错误类型之间的映射。

数组 [n]
Unsigned16

R946

如果在读取PNU946时使用DRIVECOM故障
代码作为索引，将返回相应的通道错误类型。

故障编号（根据DRIVECOM配置文件编码）。数组 [64]
Unsigned16

R947
目录子索引

参见参数945。

最后一个警报3)Unsigned16R953

倒数第二个警报3)Unsigned16R954

倒数第三个警报3)Unsigned16R955

倒数第四个警报3)Unsigned16R956

倒数第五个警报3)Unsigned16R957
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说明数据类型读/写1)参数编号

目录子
索引

制造商0
设备类型1
版本2
固件日期（年）3
固件日期（日/月）4
轴数5

数组 [7]
Unsigned16

R964

该设备的配置文件编号OctetString2（八
位字节字符串2）

R965
例如：0302h = 配置文件 3，版本 2

控制字（CW）Unsigned16R967

状态字（SW）Unsigned16R968

加载参数记录Unsigned16读/写970
说明值
无动作0
恢复出厂设置1

参数必须进行从零到一的转换并且电机必须停
止。

保存参数记录Unsigned16读/写971
说明值
无动作0
保存传动参数到非易失性内存1

参数必须进行从零到一的转换并且电机必须停
止。

软件重置Unsigned16读/写972
说明值
无动作0
重启 PROFIBUS模块1

参数必须进行从零到一的转换并且电机必须停
止。

DO标识。对于子索引0…4，参见参数964。数组 [n]
Unsigned16

R975
含义子

索引
值 2 =轴5

已定义参数的编号列表。如果子索引为0，则
已到达列表末尾。如果子索引是下一个列表参
数的编号，则列表在该处继续。

数组 [n]
Unsigned16

R980
981
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说明数据类型读/写1)参数编号

映射 16位选择3)。如果映射使用参数 915 或
916完成，则用于请求映射参数的数据类型。

Unsigned16读/写1000

说明值
用户 16位映射，如果可用。1

SNTP时间与UTC时间的偏移。Integer16读/写1001
说明值
从SNTP接收到UTC时间的偏移时间
（单位为分钟）

-1440，
1440

禁用警报。Unsigned16读/写50000
说明值
PNIO警报已启用0
PNIO警报已停用1

站名VisibleString24
（可见字符串24）

R61000

站IPUnsigned32R61001

站的MAC地址OctetString[6]R61002

站的默认网关Unsigned32R61003

站的子网掩码Unsigned32R61004

1)读取和/或写入

2)供应商特定位的含义由传动控制程序定义。

3)支持取决于传动类型。

I&M记录

例如，可以使用DTM工具读取I&M（识别和维护）记录。该FPNO-21
模块支持强制 I&M0记录，以及可选的 I&M1、I&M2、I&M3和 I&M4
记录。

￭ Call-REQ-PDU报文用于 I&M记录的读/写访问
记录数据索引功能

0xAFF0I&M0
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记录数据索引功能

0xAFF1I&M1

0xAFF2I&M2

0xAFF3I&M3

0xAFF4I&M4

￭ I&M0的响应结构（只读）
编码尺寸目录

–10 个
八位字
节

报头

0x1A = ABB Automation2 个八
位字节

MANUFACTURER_IDI&M块

6438177508335 = 套件的
EAN代码FPNO-21套件

20个
八位字
节

ORDER_ID

FPNO-21 模块的序列号16个
八位字
节

Serial_Number

FPNO-21 模块的硬件版本2个八
位字节

HARDWARE_REVISION

格式：V255.255.2554 个八
位字节

SOFTWARE_REVISION
例如，V1.0.0 = 软件版本
100

（标志硬件或其参数的更
改）

2个八
位字节

REVISION_COUNTER

3A00（…3AFF）
PROFIdrive

2 个八
位字节

PROFILE_ID

0 = 非特定类型2个八
位字节

PROFILE_SPECIFIC_ TYPE

0x0101 = 版本 1.12 个八
位字节

IM_VERSION

30 =支持 I&M0，I&M1，
I&M2，I&M3和 I&M4

2个八
位字节

IM_SUPPORTED
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￭ I&M1 的响应结构（读/写）
编码尺寸目录

–10 个
八位字
节

报头

传动功能或任务32个
八位字
节

TAG_FUNCTIONI&M块

设备位置22个
八位字
节

TAG_LOCATION

￭ I&M2的响应结构（读/写）
编码尺寸目录

–10 个
八位字
节

报头

安装日期。16个
八位字
节

INSTALLATION_DATEI&M块
例如，2011-01-01 16:23

保留38个
八位字
节

保留

注： I&M1、I&M2和 I&M3默认为空白（0x20）。

￭ I&M3的响应结构（读/写）
编码尺寸目录

–10 个
八位字
节

报头

用户设置的设备说明54个
八位字
节

描述符I&M块
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￭ I&M4的响应结构（读/写）
I&M4是只读的，并且显示PROFIsafe 配置 CRC。

编码尺寸目录

–10 个
八位字
节

报头

用于识别会话和更改的安全
代码

54个
八位字
节

SIGNATUREI&M块

注：默认情况下，I&M4填充为零（0x0）。
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附录B – ABB IP 配置工具

本章内容

本章介绍了如何使用ABB IP 配置工具来：

• 查找网络中已配置和未配置的FPNO-21适配器模块

• 重写适配器模块的 IP配置。

安装

ABB IP配置工具是ABBAutomation Builder软件的一个组成部分。
无需单独安装。

查找网络中的适配器模块

1. 打开 ABB IP 配置工具。

2. 点击Scan（扫描）按钮。
该网络中 FPNO-21 的适配器模块将显示在结果列表中。

14
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重写适配器模块的 IP配置

1. 扫描网络中的适配器模块。
详细说明请参见查找网络中的适配器模块 (页 173)。

2. 在结果列表中，点击选择要修改 IP配置的适配器模块。
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3. 在 IP 设置下，根据您的网络配置定义 IP配置设置。

4. 如要应用新设置，请点击发送设置按钮。
新的当前 IP地址和配置的 IP地址显示在结果列表中。
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附录C -FPNO-21配置页面

本章内容

本章介绍了FPNO-21配置页面。

注： ABB建议在调试模式下禁用网页，以降低网络安全风险。参见
服务配置页面 (页 185)。

浏览器要求

可使用任何网页浏览器。

兼容性

网页支持所有与 FPNO-21 适配器模块兼容的传动。

有关兼容性表格，请参阅传动 (页 13)。

登录

1. 打开网页浏览器并在地址栏中输入适配器模块的IP地址。IP地址
可在 FPNO-21 配置参数，组A，参数 5...8 中查看。

15
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例如：https://192.168.0.100/

2. 使用用户名和密码登录。
默认用户名：admin
密码：适配器模块MAC地址的最后六位，大写，不含连字符。
MAC ID可在适配器模块的上盖与ABB IP配置工具中查看，请参
见附录B – ABB IP 配置工具 (页 173)。

示例：如果适配器模块的MAC地址为 00-1C-01-00-2F-73，则
密码为002F73。
浏览器会打开用户界面。

3. 出于安全原因，成功登录后，系统将提示你更改密码。建议更改
默认密码。
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菜单概述

如要在网页上浏览，可使用以下菜单项：

• 状态

• 配置

• 服务配置

• 安全

• 支撑

• 密码。

￭ 状态页面
状态页面会显示版本信息，以及适配器模块的序列号和MAC地址
（MAC ID）。
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￭ 配置页面
在配置页面中，你可以修改配置参数组A（1）、B（2）和C（3）的
参数设置。
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更改任何参数组中的任何设置后，都必须点击组A底部的 Save（保
存），并重新启动以使设置生效。

通过网页更改PROFINET IO站名

PROFINET IO配置网页如下所示，带有默认值。PROFINET IO站名
字段默认为空白。
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如要设置新名称，在PROFINETIOStationName字段中输入名称。
点击Save without rebooting（保存不重启），然后点击Save and
reboot（保存并重启）以重新启动FPNO-21。参见配置页面的屏幕。
新名称仅在 FPNO-21 重启后生效。

注： PROFINET IO名称索引字段中的值必须为0才能使用设置的站
名。否则，由PROFINET IO名称索引生成的名称将覆盖该站名。

示例：PROFINET IO Station Name（PROFINET IO站名）设置为
fpno-21。

点击Save without rebooting（保存不重启），然后点击Save and
reboot（保存并重启），刷新后的网页如下所示。

网页验证站名称格式，并显示新名称的任何更正，如下面的示例屏幕
所示。
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如果通过网页或参数设置了PROFINET IO名称索引，则在重新启动
后，PROFINET IOStationName（PROFINET IO站名）字段会后显
示其生成的名称，如下面的示例屏幕所示。

￭ 服务配置页面
在服务配置页面上，你可以启用或禁用某些以太网服务。除了简单网
络时间协议（SNTP）外，所有服务均都是默认启用的。你可以在这
个页面上禁用以下服务：

• 访问 FPNO-21 配置网页

• 允许通过ABB IP 配置工具远程更改 IP设置

• 通过以太网工具网络使用Drive composer 远程访问传动

• Ping 响应

• 配置 SNTP

• 简单网络管理协议（SNMP）。

SNMP可用于收集和组织 IP网络上被管理设备的信息。

新设置在模块重启后生效。你可以点击Save and reboot（保存并重
启）以立即验证新设置，或者点击 Save without rebooting（保存
不重启），完成其他设置后再重启。
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注意：这些设置只能通过网页实现。当您选择禁用网页时，系统会显
示一条警告并要求您确认，然后才可以保存选择。

如要重新启用网页，请参阅禁用后启用网页访问 (页 190)。

ABB建议禁用所有在调试后不使用的服务。

配置 SNTP

简单网络时间协议 (SNTP) 可以用于将传动时间与网络时间服务器同
步。启用 SNTP后，FPNO-21 将以给定的间隔从配置的服务器请求
时间。如要接收此时间同步，您必须将参数96.20时间同步主源设置
为现场总线A。下表显示了 SNTP的设置：
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值说明设置

默认值：30秒从服务器请求时间的间隔。SNTP更新间隔
最小值：30秒

-1440...1440分
钟

从 SNTP接收到时间的时间偏移。
该值也可以通过PROFIdrive 参数 1001
设置。

SNTP时间与UTC时间的
偏移

注： SNTP时间偏移更改无需重启。

-请求时间的主服务器地址。SNTP服务器地址 1
格式：IP地址，然后是可选端口号，例
如：
192.168.0.1:123

注：如果缺少端口号，则使用默认的NTP
端口号“123”。

-如果服务器1请求失败，则使用第二个服
务器地址。

SNTP服务器地址 2

￭ 安全页面
在安全页面，您可为FPNO-21上传私钥和证书，而不使用FPNO-21
在默认情况下会使用的自签名证书。您可在DriveComposer软件的
安全页面“DriveComposer证书设置”下上传和管理DriveComposer
软件的证书文件。一次最多支持四个证书。

FPNO-21在网页服务器上使用加密的HTTPS（TLS 1.2）通信。默认
情况下，使用PC端工具通信时，FPNO-21不需要进行客户端身份认
证。您可以通过在客户端进行身份认证来提高系统安全性。

如果需要未加密的通信，可以从服务配置页面或通过设置参数51.15“第
4位服务配置”来启用。启用未加密的通信后，PC端工具通信将不会
加密，也不会进行身份验证。

更多详情，请参见Drive composer 启动和维护 PC端工具用户手册
（3AUA0000094606 [英语]）。
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注：
为实现安全的PC端加密通信，需要 2.7 版或更高版本的Drive
Composer Pro 软件。

￭ 支持页面
在“支持”页面上，您可以访问与适配器模块和GSDML文件相关的文
档。

相应的最新版传动固件程序可通过下列地址获得：“主页-- 文档和下
载”。关于每个参数的更多信息，请参见“点击此处了解现场总线参数
的更多信息”。
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￭ 密码页面
在密码页面中，你可以更改密码。FPNO-21 仅支持一种用户访问级
别。
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Reset（复位）FPNO-21网页密码为默认密码

你可以将FPNO-21网页密码重置为出厂默认设置。

注：只有本地访问传动才能重置密码。

1. 拔掉所有连接到 FPNO-21 模块的通信电缆。
NET led应关闭。

2. 写入 0（零）到组A中参数 26（例如 51.26）。

3. 通过在参数 27（例如 51.27）中选择Refresh（刷新）来刷新设
置。

4. 写入 17989 到组 A中参数 26。

5. 通过在参数 27中选择Refresh（刷新）来刷新设置。

6. 写入 20033 到组 A中参数 26。

7. 通过在参数 27中选择Refresh（刷新）来刷新设置。

8. 写入 0到组 A中参数 26。

FPNO-21 密码现在被重置为默认密码。关于默认密码的信息请参见
登录 (页 177)。

禁用后启用网页访问

你可以通过传动参数启用网页访问。

1. 拔掉所有连接到 FPNO-21 模块的通信电缆。
NET led应关闭。

2. 写入 0（零）到组A中参数 26（例如 51.26）。

3. 通过在参数 27（例如 51.27）中选择Refresh（刷新）来刷新设
置。

4. 写入 87到组 A中参数 26。

5. 通过在参数 27中选择Refresh（刷新）来刷新设置。
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6. 写入 17730 到组 A中参数 26。

7. 通过在参数 27中选择Refresh（刷新）来刷新设置。

8. 写入 0到组 A中参数 26。

网页访问现已启用。
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附录D -FPNO-21配置备份

本章内容

本章介绍了FPNO-21配置备份的设置。

兼容性

FPNO-21设置存储在传动参数中，也存储在配置文件中。FPNO-21适
配器模块支持将所有设置备份到传动。这些设置现在也包含在使用
Drive composer PC工具或控制盘完成的传动备份中。

备份的设置

请考虑以下几点：

• 备份并非插槽特定。例如，FPNO-21 FBAA，插槽1中的备份可
以恢复到 FPNO-21 FBA A，插槽 2中。

• 备份取决于现场总线通道。例如，FPNO-21 FBA A中的备份不
会恢复到 FPNO-21 FBA B中。

• FPNO-21传动参数保存后，配置参数被包含在备份中。

16
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￭ 所有协议的配置备份在FPNO-21
FPNO-21 模块中的 PROFINET IO备份包括以下配置：

说明配置

启用不同的以太网服务。请参阅服务配置页面(页185)。以太网服务配置

设置后，备份将自动包含该配置。

访问的登录密码FPNO-21配置页面。请参见密码页面。网页密码
备份将自动包含设置的密码。

注：备份将包含默认密码。

启用SNTP，请求间隔，UTC偏移，服务器地址。请参见
服务配置页面 (页 185)。

SNTP配置

设置后，备份将自动包含该配置。

使用DCP设置站名。请参见PROFINET网络设置(页114)。站名

设置后，备份将自动包含该配置。

用于识别和维护的可写字符串。请参见I&M记录(页168)。I&M 1-3

设置后，备份将自动包含该配置。

PROFIdrive CW和 SW用户位映射。请参见PROFIdrive
参数 (页 163)。

PROFIdrive 参数 934-
943

注：只有使用PROFIdrive 参数 971存储备份时，备份才
会包含该配置。

可写 SNMP MIB-2 字符串。系统位置
设置后，备份将自动包含该配置。系统名称

系统联系

设置会在10秒后保存到传动中。如果使用参数51.27发出刷新命令，
FPNO-21等待保存的备份将立即传输到传动，并且FPNO-21在传输
完成后重启。

注：如果传动断电或适配器在更改设置后 10秒内与传动断开连接，
则新设置不会保存到传动。

￭ 使用恢复的备份
下表的图例显示了FPNO-21如何在恢复备份、上电后、或启用模块后
使用设置。匹配状态框颜色指示匹配配置。
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配置状态序号

恢复后恢复前

使用Drive composer 或控制盘恢复备份到传动。1

备份的配置被用于传动和FPNO-21传动和现场总线适配器可使用任何配
置。

更换相同类型的新现场总线适配器。2

传动备份用于FPNO-21。传动有FPNO-21配置备份，并且安装
了一个没有进行配置的 FPNO-21 模
块。

使用相同类型的另一个适配器更换现场总线适配器。但是新适配器以前曾
与其他传动一起使用。

3

传动备份用于FPNO-21。传动有FPNO-21配置备份，并且安装
了一个已配置过的 FPNO-21 模块。
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配置状态序号

恢复后恢复前

使用了新传动和现场总线适配器。4

FPNO-21使用默认设置生成新备份并
将其复制到传动。

传动没有备份或现有 FPNO-21 适配
器以外其他类型的现场总线适配器备
份。
FPNO-21没有安装配置。

使用新传动更换现有传动，并使用旧的现场总线适配器。5

FPNO-21复制其备份到传动。传动没有备份或现有 FPNO-21 适配
器以外其他类型的现场总线适配器备
份。
FPNO-21带现有配置的新传动。

清除传动和模块的现场总线配置，恢复到默认设置。6

清除传动端 FBA A和 FBA B的现场
总线参数和备份文件。如果FPNO-21
模块已连接，其配置被重置为默认设
置。

你可以通过参数96.06（通过选择重
置所有现场总线设置参数）清除传动
和模块的现场总线配置并恢复为默认
设置。
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更多信息
服务查询

为了得到专业的ABB 变频器维修服务及购买到原厂备件，请您选择ABB 传动
授权的服务 站，我们将为您提供优质的服务。请关注下面的ABB 传动微信公
众号，或者致电ABB 传 动热线400 810 8885，查找就近的授权服务站。

产品培训

有关ABB 传动产品的面授培训课程安排和介绍，请扫描ABB 传动培训中心官
网二维码查 询，或致电 400 810 8885 进一步了解培训流程。

有关ABB 传动产品的免费在线直播课程，请扫描ABB 传动培训直播平台二维
码，选择所 需课程，即可在线学习。

ABB传动培训直播平台二维码ABB传动培训中心官网二维码

互联网文档库

您可以从互联网上找到 PDF 格式的手册和其他产品文件。请转到
www.abb.com/drives 并选择文档库 (Document Library)。您可以浏览文档
库或在搜索字段内输入选择标准，例 如文档代码。

http://www.abb.com/drives
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传真：+86 991 281 8240 中国 黑龙江省哈尔滨市 150090

昆明办事处重庆办事处
哈尔滨市南岗区长江路99-9 号辰能大厦14
层

中国 云南省昆明市 650032中国 重庆市 400021 电话：+86 451 5556 2291
崇仁街1号东方首座2404 室北部新区星光大道62 号海王星科技

大厦 A区6层
传真：+86 451 5556 2295

兰州办事处
电话：+86 871 6315 8188
传真：+86 871 6315 8186

郑州办事处

电话：+86 023 6788 5732
传真：+86 023 6280 5369

深圳办事处

中国 甘肃省兰州市 730030
城关区张掖路 87号中广大厦23层
电话：+86 931 818 6466中国 河南省郑州市 450007

中国 广东省深圳市 518031 传真：+86 931 818 6755中原中路 220号裕达国际贸易中心A
座1006 室福田区华富路1018号中航中心 1504A

济南办事处电话：+86 371 6771 3588
传真：+86 371 6771 3873

电话：+86 755 8831 3038
传真：+86 755 8831 3033 中国 山东省济南市 250011

贵阳办事处杭州办事处
泉城路17号华能大厦 6楼 8601室
电话：+86 531 8609 2726

中国 贵州省贵阳市 550022中国 浙江省杭州市 310000 传真：+86 531 8609 2724
观山湖区金阳南路 6 号世纪金源购物
中心 5 号楼 10 层

钱江路1366号华润大厦 A座8层
电话：+86 571 8763 3967

电话：+86 851 8221 5890传真：+86 571 8790 1151
传真：+86 851 8221 5900

长沙办事处
中国 湖南省长沙市 410005
黄兴中路 88号平和堂商务楼12B01
电话：+86 731 8268 3005
传真：+86 731 8444 5519
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