ROBOTIKA

IRB 930
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Roboty SCARA s uziteCnym zatizenim

12 nebo 22 kg
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Vysoké uzitecné zatizeni zvySuje vykonnost az 0 20 %

IRB 930 je robot SCARA s uzite¢nym zatizenim 12kg nebo 22kg,
ktery poskytuje vy$si nosnost nez konkurencni roboty v této
tfidé. Dokaze manipulovat s vétSim mnozstvim predmétu

za krat$i dobu nez jiné roboty SCARA s mensim uzite¢nym
zatizenim a dokaze zvysit vykonnost az 0 20 %. SCARA

s vysokym uzite¢nym zatizenim lIze pouzit i se sofistikovanymi
nastroji/chapadly pro naro¢né aplikace.

Spickova rychlost v oboru vyssiaz o 5%

Ve spojeni s dobou cyklu 0,38 a 0,39 sekundy je IRB930az o0 5 %
rychlej$i nez ostatni roboty, coZ umoznuje vyrobit za hodinu
vyrazné vice vyrobka.

Vynikajici opakovatelnost polohy IRB 930 (0,01 mm a 0,02 mm)
umoznuje dosahnout nejvyssi urovné kvality vyroby
s minimalnimi nebo nulovymi ztratami.

Mimoradny pritlak

IRB 930 nabizi maximalni pfitlacnou silu 250 N, coZ je vice nez
dvojnasobek primérného vykonu pfi Sroubovani oproti jinym
robotdm na trhu. Diky tomu se idedIné hodi nejen pro bézné
elektronické aplikace, ale také pro aplikace v oblasti ekologické
energie, jako jsou bateriové ¢lanky do elektromobil, moduly,
balicky a solarni panely.

Vynechani vnéjsi trubky pfinasi az 20% tGsporu mista

Diky tomu, Ze jsou véechny kabely vedené vnitikem, aby se
zabrénilo interferenci kabeld, IRB 930 uSetfi az 20 % mista,

IRB 930 je robot SCARA s vysokym
uziteCnym zatizenim 12 kg nebo 22 kg,
ktery zvysuje vykonnost az o 20 % diky
Spickové rychlosti, presnosti, vnitini
kabeldzi a mimoradnému pritlaku.

Poskytuje vysoky vykon ve vsech
segmentech trhu, véetné elektroniky,
elektromobill, solarnich zarizeni

a rychloobratkového zbozi. Je idealni
pro rychlé dvoubodové aplikace, jako
je montaz, manipulace s materidlem,
zvedani a umistovani a Sroubovani.

které je obvykle potfeba nad hornim ramenem, a optimalizuje
tak vyrobni prostor a flexibilitu. Diky tomu muze IRB 930
pracovat v tésné blizkosti invertovaného robota SCARA IRB
910INV nebo Sestiosého robota.

Vétsi prumér vzduchové hadice zajistuje aZ o 30 % rychlej$i sani
Pouziti vzduchové hadice s vétSim primérem poskytuje
dodatecny vykon pro vakuové vysavani, coz umoziuje
zpracovavat soucasné vice predmétl az o 30 % rychleji nez
ostatni roboty v této tridé.

ZvySena konektivita
Moznost zahrnout az 20 I/0 konektord umozriuje pouzivat

aplikace.

OmniCore™

IRB 930 je pohanén fidici jednotkou OmniCore™ a nabizi
nejlepsi fizeni pohybu ve své tridé, vestavéné digitalni pfipojeni
avice nez 1000 dalSich funkci.

Hlavni aplikace

- Montaz

« Vyzvedavani/umistovani
« Manipulace s materidlem
« Sroubovani

« Obal

- Testovani



Specifikace

Verze robotu IRB 930- IRB 930- IRB 930-
12/0.85 12/1.05 22/1.05

Dosah (m) 0,85 1,05 1,05

Uzite¢né zatiZeni (kg) 12 12 22

Pocet os 4

Kryti Standardné IP 30!

Montaz Podlaha

Kontrolér OmniCore™ C30, C90XT

Integrovany zdroj
signélu a napajeni
Integrovany privod
vzduchu

Integrovany ethernet

AZ 20 signala?

4vzduch na vnéjSim rameni (max. 6 bar)?

Jeden ethernetovy port 1000 Base-T?

ESD compliance IEC 61340-5-1-2016 ANSI/ESD S20.20-2021

* Oblast kuli¢kového Sroubu: IP 20
2 Volitelné

Vykon
IRB 930- IRB 930- IRB 930-
12/0.85 12/1.05 22/1.05
1kg odebiraci cyklus
25%300x25mm 0,38s 0,39s 0,39s
Pritlak osy? 250N

3 Zkontrolujte prosim podrobné informace ze specifikace produktu

Vykon (podle 1ISO 9283)

IRB930- IRB930- IRB 930-

12/0.85 12/1.05 22/1.05
Opakovatelnost polohy, RP 0,01 0,02 0,02
(mm)
Opakovatelnost drahy, RT 0,05 0,05 0,04
(mm)
Doba stabilizace polohy 0,09s 0,18s 0,09s
vrozmezi 0,1 mm
od polohy PSt
Dany vzor pohybu s optimalizovanym nastavenim
Fyzické parametry a pohyb

IRB930- IRB930- IRB930-
12/0.85 12/1.05 22/1.05
?mofnn;ery zdkladny robotu 220x220
Hmotnost (kg) 64 66 66
Pracovni rozsah
Osa 1 (rotace) +145° az -145°
Osa 2 (rotace) +145° az -145°
Osa3(2) -300az0mm,
-450az0mm

Osa 4 (rotace) +400° az -400°
Maximalni osova rychlost
Osa 1 (rotace) 410°/s 402°/s
Osa 2 (rotace) 534°/s 524°/s
Osa 3 (A) 2,24 m/s
Osa 4 (rotace) 1702°/s

ABBs.r.o.
Vyskodilova 1561/4a
140 00 Praha 4

Robotservis

Tel.: +420731552213
E-mail: robot.servis@cz.abb.com

abb.cz/robotika

Vyhrazujeme si pravo provadét technické
zmény ¢i upravit obsah tohoto dokumentu
bez predchoziho upozornéni. Pro objednavky
plati konkrétni dohodnuté podminky. ABB
nenese zddnou odpovédnost za pfipadné
chyby nebo nedostatek informaciv tomto
dokumentu.

Pracovnirozsah, IRB 930

Rozsah pohybu -

stfed otaéeni osy 4

stfed otaceni

Pracovnirozsah a rozméry

A (Osa3) B [« D E
IRB 930
0.85_0.3 300 mm 850 mm 360 mm 490 mm 284,1 mm
0.85_0.45 450 mm 850 mm 360 mm 490 mm 284,1 mm
1.05_0.3 300mm 1050 mm 560 mm 490 mm 322,77 mm
1.05_0.45 450 mm 1050 mm 560 mm 490 mm 322,77 mm

Vyhrazujeme si veskera prdva na tento
dokument i nainformace a ilustrace vném
obsazené. Jakékoli poskytovani tfetim
strandm, vyuziti celkového ¢i ¢astec¢ného
obsahu tohoto dokumentu nebo jeho
kopirovanije bez pfedchoziho pisemného
souhlasu spole¢nosti ABB zakdzano.
Copyright© ABB. V$echna prdva vyhrazena.




