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IRB 930
Roboty SCARA s užitečným zatížením  
12 nebo 22 kg

IRB 930 je robot SCARA s vysokým 
užitečným zatížením 12 kg nebo 22 kg, 
který zvyšuje výkonnost až o 20 % díky 
špičkové rychlosti, přesnosti, vnitřní 
kabeláži a mimořádnému přítlaku.

Poskytuje vysoký výkon ve všech 
segmentech trhu, včetně elektroniky, 
elektromobilů, solárních zařízení 
a rychloobrátkového zboží. Je ideální 
pro rychlé dvoubodové aplikace, jako 
je montáž, manipulace s materiálem, 
zvedání a umísťování a šroubování.

Vysoké užitečné zatížení zvyšuje výkonnost až o 20 %
IRB 930 je robot SCARA s užitečným zatížením 12 kg nebo 22 kg, 
který poskytuje vyšší nosnost než konkurenční roboty v této 
třídě. Dokáže manipulovat s větším množstvím předmětů 
za kratší dobu než jiné roboty SCARA s menším užitečným 
zatížením a dokáže zvýšit výkonnost až o 20 %. SCARA 
s vysokým užitečným zatížením lze použít i se sofistikovanými 
nástroji/chapadly pro náročné aplikace.

Špičková rychlost v oboru vyšší až o 5 %
Ve spojení s dobou cyklu 0,38 a 0,39 sekundy je IRB 930 až o 5 % 
rychlejší než ostatní roboty, což umožňuje vyrobit za hodinu 
výrazně více výrobků.

Vynikající opakovatelnost polohy IRB 930 (0,01 mm a 0,02 mm) 
umožňuje dosáhnout nejvyšší úrovně kvality výroby 
s minimálními nebo nulovými ztrátami.

Mimořádný přítlak
IRB 930 nabízí maximální přítlačnou sílu 250 N, což je více než 
dvojnásobek průměrného výkonu při šroubování oproti jiným 
robotům na trhu. Díky tomu se ideálně hodí nejen pro běžné 
elektronické aplikace, ale také pro aplikace v oblasti ekologické 
energie, jako jsou bateriové články do elektromobilů, moduly, 
balíčky a solární panely.

Vynechání vnější trubky přináší až 20% úsporu místa
Díky tomu, že jsou všechny kabely vedené vnitřkem, aby se 
zabránilo interferenci kabelů, IRB 930 ušetří až 20 % místa, 

které je obvykle potřeba nad horním ramenem, a optimalizuje 
tak výrobní prostor a flexibilitu. Díky tomu může IRB 930 
pracovat v těsné blízkosti invertovaného robota SCARA IRB 
910INV nebo šestiosého robota.

Větší průměr vzduchové hadice zajišťuje až o 30 % rychlejší sání
Použití vzduchové hadice s větším průměrem poskytuje 
dodatečný výkon pro vakuové vysávání, což umožňuje 
zpracovávat současně více předmětů až o 30 % rychleji než 
ostatní roboty v této třídě.

Zvýšená konektivita
Možnost zahrnout až 20 I/O konektorů umožňuje používat 
sofistikovanější chapadla a koncové efektory pro složitější 
aplikace.

OmniCore™ 
IRB 930 je poháněn řídicí jednotkou OmniCore™ a nabízí 
nejlepší řízení pohybu ve své třídě, vestavěné digitální připojení 
a více než 1 000 dalších funkcí.

Hlavní aplikace 
•	 Montáž
•	 Vyzvedávání/umísťování
•	 Manipulace s materiálem
•	 Šroubování
•	 Obal
•	 Testování
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Specifikace

Verze robotu      IRB 930-
12/0.85

IRB 930-
12/1.05

IRB 930-
22/1.05

Dosah (m) 0,85 1,05 1,05
Užitečné zatížení (kg) 12 12 22
Počet os 4
Krytí Standardně IP 301

Montáž Podlaha
Kontrolér OmniCore™ C30, C90XT
Integrovaný zdroj 
signálu a napájení

Až 20 signálů2

Integrovaný přívod 
vzduchu

4vzduch na vnějším rameni (max. 6 bar)2

Integrovaný ethernet Jeden ethernetový port 1000 Base-T2

ESD compliance IEC 61340-5-1-2016 ANSI/ESD S20.20-2021

¹ �Oblast kuličkového šroubu: IP 20
² Volitelně
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Pracovní rozsah a rozměry 

A (Osa 3) B C D E
IRB 930
0.85_0.3 300 mm 850 mm 360 mm 490 mm 284,1 mm
0.85_0.45 450 mm 850 mm 360 mm 490 mm 284,1 mm
1.05_0.3 300 mm 1 050 mm 560 mm 490 mm 322,7 mm
1.05_0.45 450 mm 1 050 mm 560 mm 490 mm 322,7 mm
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Fyzické parametry a pohyb

IRB 930-
12/0.85

IRB 930-
12/1.05

IRB 930-
22/1.05

Rozměry základny robotu 
(mm)

220 × 220

Hmotnost (kg) 64 66 66
Pracovní rozsah
Osa 1 (rotace) +145° až -145°
Osa 2 (rotace) +145° až -145°
Osa 3 (Z) -300 až 0 mm,  

-450 až 0 mm
Osa 4 (rotace) +400° až -400°
Maximální osová rychlost
Osa 1 (rotace) 410°/s 402°/s
Osa 2 (rotace) 534°/s 524°/s
Osa 3 (A) 2,24 m/s
Osa 4 (rotace) 1 702°/s

—
Výkon (podle ISO 9283)

IRB 930-
12/0.85

IRB 930-
12/1.05

IRB 930-
22/1.05

Opakovatelnost polohy, RP 
(mm)

0,01 0,02 0,02

Opakovatelnost dráhy, RT 
(mm)

0,05 0,05 0,04

Doba stabilizace polohy 
v rozmezí 0,1 mm  
od polohy PSt

0,09s 0,18s 0,09s

Daný vzor pohybu s optimalizovaným nastavením

—
Výkon

IRB 930-
12/0.85

IRB 930-
12/1.05

IRB 930-
22/1.05

1 kg odebírací cyklus
25 × 300 × 25 mm 0,38 s 0,39 s 0,39 s
Přítlak osy3 250 N

³ �Zkontrolujte prosím podrobné informace ze specifikace produktu
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Pracovní rozsah, IRB 930
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Vyhrazujeme si právo provádět technické 
změny či upravit obsah tohoto dokumentu 
bez předchozího upozornění. Pro objednávky 
platí konkrétní dohodnuté podmínky. ABB 
nenese žádnou odpovědnost za případné 
chyby nebo nedostatek informací v tomto 
dokumentu.

Vyhrazujeme si veškerá práva na tento 
dokument i na informace a ilustrace v něm 
obsažené. Jakékoli poskytování třetím 
stranám, využití celkového či částečného 
obsahu tohoto dokumentu nebo jeho 
kopírování je bez předchozího písemného 
souhlasu společnosti ABB zakázáno. 
Copyright© ABB. Všechna práva vyhrazena.

Rozsah pohybu -
střed otáčení osy 4

Osa 4
střed otáčení


