
Säkerhetsinstruktioner 

VARNING! Följ dessa instruktioner. Underlåtenhet att följa 
instruktionerna kan medföra personskador och dödsfall samt skador 
på utrustning. Elektriskt installationsarbete och underhållsarbete får 
endast utföras av kvalificerad elektriker.

• Arbeta inte med frekvensomriktaren, motorkabeln, motorn eller styrkablarna 
när frekvensomriktaren är nätansluten. Innan arbetet påbörjas ska frek-
vensomriktaren isoleras från alla farliga spänningskällor och det ska säker-
ställas att arbetet kan påbörjas utan fara. Vänta alltid i 5 minuter efter 
frånskiljning av inkommande matning för att låta mellanledskondensato-
rerna ladda ur.

• Arbeta inte på frekvensomriktaren medan en roterande permanentmagnet-
motor är ansluten. En roterande permanentmagnetmotor spänningssätter 
frekvensomriktaren, inklusive dess in- och utgångsplintar.

1.  Uppackning av leveransen
Förvara frekvensomriktaren i förpackningen tills den ska installeras. Efter 
uppackning ska frekvensomriktaren skyddas mot damm, skräp och fukt. 
Kontrollera att följande artiklar ingår:
• kabelförskruvningsplattor, klämmor och skruvar
• jordplåt för fältbusstillval
• lucka
• monteringsmall, integrerad i förpackningen
• snabbguide för installation och idrifttagning
• Möjliga tillval (utbyggnadsmoduler, manöverpaneler).
Kontrollera att det inte finns några tecken på skador på artiklarna.

2.  Reformera kondensatorerna
Om frekvensomriktaren inte har varit spänningssatt på ett år eller mer måste 
DC-mellanledskondensatorerna reformeras. Tillverkningsdatum finns på 
märkskylten. Se Guide for capacitor reforming (3AFE68735190 [engelska]). 

3.  Välja kablar och säkringar
• Anslutning av kraftkablar. Följ lokala föreskrifter.

• Inkommande matningskabel: ABB rekommenderar att använda 
symmetriskt skärmad kabel (VFD-kabel) för bästa EMC-prestanda. 

• Motorkabel: Använd symmetriskt skärmad kabel (VFD-kabel) för bästa 
EMC-prestanda. Symmetriskt skärmad kabel minskar även 
lagerströmmar, slitage och påfrestning på motorisolationen.

• Kraftkabeltyper: I IEC-installationer ska koppar- eller aluminiumkablar 
användas (om så tillåts). I UL-installationer ska endast kopparkablar 
användas.

• Märkström: max. lastström.
• Märkspänning: min. 600 V AC.
• Märktemperatur: I IEC-installationer, välj en kabel dimensionerad för en 

maximal ledartemperatur på minst 70 °C under kontinuerlig drift. 
I UL-installationer, välj en kabel dimensionerad för minst 75 °C.

• Storlek: Se Säkringar och typiska kraftkabeldimensioner för typiska 
kabelstorlekar och Plintdata för kraftkablar för maximala kabelstorlekar.

• Välj styrkablar. Använd dubbelskärmad kabel med tvinnade par för analoga 
signaler. Använd dubbel- eller enkelskärmad kabel för digital-, relä- och 
I/O-signaler. Dra inte 24 V- och 115/230 V-signaler i samma kabel.

• Skydda frekvensomriktaren och den inkommande matningskabeln med 
korrekta säkringar. Se Säkringar och typiska kraftkabeldimensioner.

4.  Kontrollera installationsplatsen
Frekvensomriktaren är avsedd för skåpinstallation och har kapslingsklassen 
IP20/UL öppen typ som standard.
Kontrollera platsen där frekvensomriktaren ska installeras. Kontrollera att:
• Installationsplatsen är tillräckligt ventilerad och att varmluften inte återcirkulerar.
• Det finns tillräckligt med fritt utrymme runt frekvensomriktaren för kylning, 

underhåll och drift. Se Krav på fritt utrymme för krav på fritt utrymme.
• Miljövillkoren uppfyller kraven. Se Miljövillkor.
• Installationsytan i möjligaste mån är vertikal och att den är tillräckligt stark 

för att bära enhetens vikt. Se Mått och vikt.
• Installationsytan, golv och material nära frekvensomriktaren är av icke 

brännbart material.
• Att det inte finns några källor till starka magnetfält såsom enledare med 

högspänning eller kontaktorslingor i närheten av frekvensomriktaren. Ett 
starkt magnetfält kan orsaka störningar eller onoggrannhet i 
frekvensomriktarens drift.

5.  Installera frekvensomriktaren
Frekvensomriktaren kan installeras med skruvar eller på en DIN-skena (Top Hat-
typ, bredd × höjd = 35 mm × 7,5 mm). 
Installera inte frekvensomriktaren upp och ned. Se till att kylfrånluften är över 
kylluftsinloppet.

—
ABB MACHINERY DRIVES

Frekvensomriktare ACS355
Snabbguide för installation och 
idrifttagning

 Montera frekvensomriktaren med skruvar
1. Skär ut monteringsmal-

len från paketet och 
använd den för att mar-
kera platserna för mon-
teringshålen. 

2. Gör hål för montage-
skruvar och sätt i lämp-
liga plugg.

3. Montera monterings-
skruvarna. Lämna ett 
mellanrum mellan 
skruvhuvudet och 
monteringsytan.

4. Placera frekvensomrik-
taren på skruvarna.

5. Slutligen dra åt skruven.

 Montera frekvensomriktaren på en DIN-skena
1. Placera frekvensomrik-

tarens överdel på 
DIN-skenans övre kant i 
vinkeln enligt bilden.

2. Placera frekvensomrik-
taren mot väggen.

3. Kontrollera att 
frekvensomriktaren är 
korrekt installerad.

4. För att ta av frek-
vensomriktaren, tryck 
på spärren ovanpå enheten.

6.  Skruva fast kabelförskruvningsplattorna
1. Fäst kabelöverfallsplat-

tan på frekvensomrikta-
rens bottenplåt med de 
medföljande skruvarna.

2. Byggstorlekarna 
R0…R2: Fäst I/O-kabel-
förskruvningsplattan på 
kabelförskruvningsplat-
tan med de medföl-
jande skruvarna.

7.  Mät isolationsresistansen
Mätning av isolationen krävs normalt inte i installationer i Nordamerika.
Frekvensomriktare: Gör inga test av spänningstolerans eller isolationstestning 
på frekvensomriktaren. Det kan orsaka skador på frekvensomriktaren.
Inkommande matningskabel: Mät den inkommande matningskabelns isolation 
innan den ansluts till frekvensomriktaren. Följ lokala föreskrifter.
Motor och motorkabel:
1. Se till att motorkabeln är skild från utgångsplintarna U2, V2 och W2 på 

frekvensomriktaren.

2. Använd en spänning på 1000 V DC för att mäta 
isolationsresistansen mellan varje fasledare och 
skyddsjordledaren. Isolationsresistansen hos 
en ABB-motor måste överskrida 100 Mohm (vid 
25 °C). För isolationsresistans hos andra moto-
rer, se respektive tillverkares dokumentation. 
Fukt inuti motorn minskar isolationsresistan-
sen. Om det finns fukt i motorn, torka motorn 
och utför mätningen igen.

8.  Kontrollera att frekvensomriktaren är kompatibel 
med jordsystemet

Det går att ansluta alla typer av frekvensomriktare till ett symmetriskt jordat 
TN-S system (mittjordad Y-koppling).
Innan frekvensomriktaren ansluts till ett hörnjordat deltasystem eller IT-system 
(icke-direktjordade eller högresistivt jordade) ska EMC-filtrets jordskruv av metall 
tas bort. Om frekvensomriktaren har en jordskruv av plast (frekvensomriktare 
med typbeteckning ACS355-03U-…) är det inte nödvändigt att ta bort skruven.

9.  Anslut matningskablarna
 Kretsschema (skärmade kablar)

1. Två skyddsjordledare. Frekvensomriktarens säkerhetsstandard IEC/EN/
UL 61800-5-1 kräver två jordledare om jordledarens tvärsnitt är mindre än 10 mm2 
Cu eller 16 mm2 Al. Använd till exempel kabelskärmen utöver den fjärde ledaren. 

2. Använd en separat jordkabel eller en kabel med separat jordledare om den fjärde 
ledarens eller skärmens konduktivitet inte uppfyller kraven på jordledaren.

3. Använd en separat jordkabel för motorsidan om skärmens konduktivitet inte 
är tillräcklig eller om det inte finns någon symmetriskt konstruerad 
jordledare i kabeln.

4. 360-graders jordning av kabelskärmen krävs för motorkabeln och 
bromsmotståndskabel (i förekommande fall). Detta rekommenderas även 
den den inkommande matningskabeln.

5. 1-fas frekvensomriktare: Anslut fas till U1 och neutral till V1. Låt W1 vara 
frånkopplad. 

 Anslutningsprocedur (skärmade kablar)
För åtdragningsmoment, se Plintdata för kraftkablar.
1. Skala inkommande 

matningskabel. 
Jorda kabelskärmen 
(i förekommande 
fall) under jordnings-
överfallen. Tvinna 
samman kabelskär-
men, märk den och 
anslut den till jord-
plinten. Anslut andra 
jordledare till jord-
ningsplinten. Anslut 
fasledarna till plin-
tarna U1, V1 och W1. 

2. Skala motorkabeln. Jorda kabelskärmen under 
jordningsklämman. Tvinna samman motorka-
belskärmen, märk den och anslut den till jord-
plinten. Anslut motorkabelns fasledare till 
anslutningarna U2, V2 och W2.

3. Om ett bromsmotstånd används, anslut 
bromsmotståndskabeln till BRK+ och BRK-. 
Använd en skärmad kabel och jorda skärmen 
under jordningsklämman.

4. Se till att plintskruvarna BRK+ och BRK- är 
åtdragna. Gå igenom det här steget även om 
inte kablar ansluts till plintarna.

5. Fäst kablarna mekaniskt på utsidan av frekvensomriktaren. 
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10.  Anslut styrkablarna
Gör anslutningarna enligt det valda applikationsmakrots förinställda 
styranslutningar.

 Förvalda I/O-anslutningar (makrot ABB-standard)
Diagrammet visar I/O-anslutningarna när parameter 9902 är satt till 1 
(ABB STANDARD).    

 Anslutningsprocedur 
För att förhindra signalstörning, håll sig-
nalledarparen tvinnande hela vägen upp 
till anslutningarna. Åtdragningsmomen-
tet för plintanslutningarna är 0,4 Nm.
1. Ta av anslutningshöljet.

2. Skala av manteln från kabeln 
runtom och jorda den frilagda skär-
men 360 grader under klämman.

3. Anslut ledarna till korrekta styrplintar.

4. Vid dubbelskärmade kablar, tvinna 
även samman jordledarna från varje 
ledarpar i kabeln och anslut den 
sammantvinnade bunten till plint 
SCR (1).

5. Fäst styrkablarna mekaniskt på 
utsidan av frekvensomriktaren.

6. Om du ska använda 
tillvalsfunktionen Safe Safe torque 
off (STO) ansluter du STO-ledarna 
till rätt plintar.

7. Installera tillvalsfältbussmodulen 
om så behövs.

8. Skjut tillbaka plintkåpan till slutet 
läge.

11.  Installera manöverpanelen om sådan har medföljt 
leveransen

12.  Ta frekvensomriktaren i drift

VARNING! Kontrollera att det är säkert att starta motorn. Koppla bort 
motorn från den övriga utrustningen om det finns risk för skador. 

Innan du kör igång frekvensomriktaren, kontrollera att installationen är klar och 
att du har motorns märkskyltdata till hands.

 Igångkörning utan manöverpanel
1. Slå på spänningen och vänta en stund.

2. Kontrollera att: 
• röd diod är av
• grön diod är på, men inte blinkar.

Frekvensomriktaren är nu klar för användning.

 Igångkörning med manöverpanel (manuell igångkörning)
Använd basmanöverpanelen eller assistentmanöverpanelen. De displayavbild-
ningar som visas är de som visas på basmanöverpanelen, utom då instruktionen 
i fråga gäller enbart för assistentmanöverpanelen.

Spänningssättning

Slå på spänningen. 
Basmanöverpanelen aktiveras i manöverläge.

 

Assistentmanöverpanelen frågar om du vill köra 
Startassistenten. Om du trycker på  så körs 
inte startassistenten. Om du inte kör startassis-
tenten fortsätter du med manuell igångkörning 
så som beskrivs nedan för basmanöverpanelen.

Inmatning av startparametrar (parametergrupp 99)

Välj språk om du har en assistentmanöverpanel. 
Se parameter 9901 för information om vilka 
värden som motsvarar tillgängliga språk.

X1A

1 SCR Signalkabelskärm

2 AI1 Referens för utfrekvens: 0…10 V 1)

3 GND Gemensam nolla för AI/AU

4 +10V Referensspänning: +10 V DC, max. 10 mA

5 AI2 Används som förval ej. 0…10 V

6 GND Gemensam nolla för AI/AU

7 AO Utfrekvensvärde: 0…20 mA

8 GND Gemensam nolla för AO

9 +24 V Hjälpspänningsutgång: +24 V DC, max. 200 mA

10 GND Gemensam nolla för hjälpspänningsutgångar

11 DCOM Gemensam nolla för alla

12 DI1 Stopp (0)/Start (1)

13 DI2 Fram (0)/Back (1)

14 DI3 Val av konstant varvtal 2)

15 DI4 Val av konstant varvtal 2)

16 DI5 Val av acc/ret-ramp 3)

X1B

17 ROCOM Reläutgång 1
Inget fel [Fel (-1)]

18 RONC

19 RONO

20 DOSRC Digital utgång, max 100 mA
Inget fel [Fel (-1)]

21 DOOUT

22 DOGND

X1C:STO

1 OUT1 Safe torque off. Båda kretsarna måste vara slutna för 
att frekvensomriktaren skall starta. Ritningen visar 
endast den förenklade anslutningen av en säkerhets-
krets genom säkerhetskontakter. Om STO inte 
används ska byglarna som är installerade på fabrik 
sitta kvar. Se även avsnitt Safe Torque Off (STO).

2 OUT2

3 IN1

4 IN2

max. 500 ohm

1…10 kohm

4)

1) AI1 används som varvtalsreferens om 
vektorreglering är vald. 
2) Se parametergrupp 12 CONSTANT SPEEDS:

3) 0 = ramptider enligt parametrarna 2202 
och 2203. 1 = Ramptider enligt parametrarna 
2205 och 2206.
4) 360 grader runtomgående jordning under 
en klämma.

DI3 DI4 Drift (par.)
0 0 Varvtal via AI1
1 0 Varvtal 1 1202)
0 1 Varvtal 2 1203)
1 1 Varvtal 3 1204)

 00.REM      Hz

OUTPUT     FWD

AVSLU-  
Vill du fortsätta
start-up
assistenten?
Ja
Nej

AVSLUTA OK00:00

REM VAL

 
 
9901 SPRÅK

 
 
AVBRYT SPARA00:00

ÄNDRA PARAM

[0]
ENGLISH

REM
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Felkoder

Välj motortyp (9903). 
1 (AM): Asynkronmotor.
2 (PMSM): Permanentmagnetiserad 
synkronmotor.

Med basmanöverpanelen ställer du in parametern enligt följande:

1. Öppna huvudmenyn: Tryck på  om den 
nedersta raden visar texten OUTPUT. Tryck 
annars upprepade gånger på  tills MENU 
visas på nedersta raden.

 

2. Tryck in tangenterna /  tills du 
ser “PAr”.

 

3. Tryck in . Panelen ändras till 
parameterläge. Displayen visar numret för 
en av parametergrupperna.

4.Välj rätt parametergrupp (99) med 
tangenterna / .

 

5. Tryck in . Displayen visar en av 
parametrarna i vald parametergrupp. Välj rätt 
parameter (9903) med tangenterna /

.

 

6.Tryck och håll in  i ca två sekunder tills 
parametervärdet visas med SET under värdet. 
Vid behov, ändra värdet med tangenterna 

/ .

7. Tryck på  för att spara parametervärdet.  

Välj det tillämpningsmakro (9902) för vilket 
styrkablarna är anslutna. 
Förvalt värde 1 (ABB STANDARD) är lämpligt i de 
flesta fall.

 

Välj motorstyrmetod (9904).
1 (VECTOR: SPEED) används i de flesta fall
2 (VECTOR: TORQ) används med 
momentreglering
3 (SCALAR: FREQ) används om styrprecision 
inte är viktigt och för vissa specialfall. Ej för 
permanentmagnetiserade synkronmotorer.

Ange motordata från motorns märkskylt: motorns märkspänning (9905), märkström 
(9906), motorns nominella frekvens (9907), motorns nominella varvtal (9908), 
motorns nominella effekt (9909).

Välj metod för motoridentifiering (9910).
Grundvärdet 0 (OFF/IDMAGN) väljer 
ID-magnetisering som är lämplig för de flesta 
tillämpningar. Det tillämpas här. (Kräver även 
att 9904 är inställt på 1 (VECTOR: SPEED) eller 
2 (VECTOR: TORQ)).

Identifieringsmagnetisering med ID-körningsval 0 (OFF/IDMAGN)

Tryck på tangenten  för att övergå till lokal 
styrning (LOC visas på displayen).
Tryck in  för att starta frekvensomrikta-
ren. Motormodellen beräknas vid första starten 
genom att motorn magnetiseras under 10…15 s 
vid varvtalet noll.

Motorns rotationsriktning

Kontrollera motorns rotationsriktning:  

1. Om frekvensomriktaren är i fjärrstyrningsläge 
(REM visas på displayen), tryck på  för att 
växla till lokal styrning.

 

2. Öppna huvudmenyn genom att trycka på 
 om den nedersta raden visar texten 

OUTPUT. Tryck annars upprepade gånger på 
 tills MENU visas på nedersta raden.

3. Tryck in tangenterna /  tills du 
ser “rEF” och tryck in .

4.Öka frekvensreferensen från noll till ett litet 
värde med tangenten . 

5. Tryck in  för att starta motorn.

6.Säkerställ att motorns rotationsriktning är 
samma som visas på displayen (FWD betyder 
fram och REV back).

7. Tryck in  för att stoppa motorn.

Ändra om så behövs motorns rotationsriktning: 
Ställ in värdet för parameter 9914 till motsatsen, 
till exempel från 0 (NO) till 1 (YES). Detta 
inverterar faserna. Utför kontrollen igen enligt 
beskrivning ovan.

 

Varvtalsgränser samt accelerations- och retardationstider

Ställ in min.varvtalet (2001), max.varvtalet 
(2002), accelerationstiden 1 (2202) och 
retardationstiden 1 (2203)

 

Spara eget makro och gör slutkontroll

Idrifttagningen är därmed avslutad Om du vill 
spara parameterinställningarna som ett eget 
makro ställer du in parameter 9902 till värdet 
USER S1 SAVE.

 

Säkerställ att inga fel eller larm visas på displayen.

Fel Beskrivning

0001 ÖVERSTRÖM – utgångsströmmen är högre än utlösningsgränsen.

0002 DC ÖVERSPÄNNING – mellanledets DC-spänning är för hög.

0003 DEV ÖVERTEMP – frekvensomriktarens IGBT-temperatur är för hög.

0004 KORTSLUTNING – det finns en kortslutning i motorkabel eller motor.

0006 DC UNDERSPÄNNING – mellanledets DC-spänning är för låg.

0009 MOT ÖVERTEMP – motortemperaturen är för hög eller så startdata delaktig.

0016 JORDFEL – det finns ett jordfel i motor eller motorkabel.

0022 MATNINGSFAS – mellanledets DC-spänning oscillerar på grund av saknad 
matningsfas eller utlöst säkring.

0044 SAFE TORQUE OFF – STO-funktionen är aktiv. Det här felet genereras endast om 
frekvensomriktaren är konfigurerad med parameter 3025 STO OPERATION att 
utlösas vid ett fel.

0045 STO1 FÖRLORAD (FFA1) – STO-ingångskanal 1 är spänningssatt, men kanal 2 är 
spänningslös. Detta kan orsakas av en skadad öppningskontakt på kanal 1 eller 
en kortslutning.

0046 STO2 FÖRLORAD (FFA2) – STO-ingångskanal 2 är spänningssatt, men kanal 1 är 
spänningslös. Detta kan orsakas av en skadad öppningskontakt på kanal 2 eller 
en kortslutning.

REM

PAR     FWD
9903

REM

MENU     FWD
rEF  

REM

MENU     FWD
PAr  

REM

PAR     FWD
-01- 

REM

PAR     FWD
-99- 

REM

PAR     FWD
9903 

REM

PAR SET   FWD
01  

REM

PAR     FWD
9903 

REM

PAR     FWD
9902 

REM

PAR     FWD
9904 

REM

PAR     FWD
9910 

LOC
REM LOC

PAR     FWD
9910 

LOC
REM

LOC

PAR     FWD
9910 

LOC

MENU     FWD
PAr  

LOC
Hz

SET  FWD
xxx.

framåt bakåt

LOC

PAR     FWD
9914 

LOC

PAR     FWD
2001 

LOC

PAR     FWD
9902 

Märkdata  

Säkringar och typiska kraftkabeldimensioner

Plintdata för kraftkablar

Noter: 
• Den minimala angivna ledararean har inte nödvändigtvis tillräcklig 

strömförande kapacitet vid maximal belastning.
• Plintarna accepterar inte en ledare som är en storlek större än den maximala 

angivna ledararean.
• Det maximala antalet ledare per plint är 1.

ACS355-… Ingång Ingång med 
reaktor

 Utgång Bygg-
storlek

I1N I1N 
(480 V)

I1N I1N 
(480 V)

I2N I2,1/10 I2max PN

x = E/U A A A A A A A kW hk

1-fas UN = 230 V

01x-02A4-2 6,1 - 4,5 - 2,4 3,6 4,2 0,37 0,5 R0

01x-04A7-2 11 - 8,1 - 4,7 7,1 8,2 0,75 1 R1

01x-06A7-2 16 - 11 - 6,7 10,1 11,7 1,1 1,5 R1

01x-07A5-2 17 - 12 - 7,5 11,3 13,1 1,5 2 R2

01x-09A8-2 21 - 15 - 9,8 14,7 17,2 2,2 3 R2

3-fas UN = 230 V

03x-02A4-2 4,3 - 2,2 - 2,4 3,6 4,2 0,37 0,5 R0

03x-03A5-2 6,1 - 3,5 - 3,5 5,3 6,1 0,55 0,75 R0

03x-04A7-2 7,6 - 4,2 - 4,7 7,1 8,2 0,75 1 R1

03x-06A7-2 12 - 6,1 - 6,7 10,1 11,7 1,1 1,5 R1

03x-07A5-2 12 - 6,9 - 7,5 11,3 13,1 1,5 2 R1

03x-09A8-2 14 - 9,2 - 9,8 14,7 17,2 2,2 3 R2

03x-13A3-2 22 - 13 - 13,3 20,0 23,3 3 3 R2

03x-17A6-2 25 - 14 - 17,6 26,4 30,8 4 5 R2

03x-24A4-2 41 - 21 - 24,4 36,6 42,7 5,5 7,5 R3

03x-31A0-2 50 - 26 - 31 46,5 54,3 7,5 10 R4

03x-46A2-2 69 - 41 - 46,2 69,3 80,9 11,0 15 R4

3-fas UN = 400/480 V

03x-01A2-4 2,2 1,8 1,1 0,9 1,2 1,8 2,1 0,37 0,5 R0

03x-01A9-4 3,6 3,0 1,8 1,5 1,9 2,9 3,3 0,55 0,75 R0

03x-02A4-4 4,1 3,4 2,3 1,9 2,4 3,6 4,2 0,75 1 R1

03x-03A3-4 6,0 5,0 3,1 2,6 3,3 5,0 5,8 1,1 1,5 R1

03x-04A1-4 6,9 5,8 3,5 2,9 4,1 6,2 7,2 1,5 2 R1

03x-05A6-4 9,6 8,0 4,8 4,0 5,6 8,4 9,8 2,2 3 R1

03x-07A3-4 12 9,7 6,1 5,1 7,3 11,0 12,8 3 3 R1

03x-08A8-4 14 11 7,7 6,4 8,8 13,2 15,4 4 5 R1

03x-12A5-4 19 16 11 9,5 12,5 18,8 21,9 5,5 7,5 R3

03x-15A6-4 22 18 12 10 15,6 23,4 27,3 7,5 10 R3

03x-23A1-4 31 26 18 15 23,1 34,7 40,4 11 15 R3

03x-31A0-4 52 43 25 20 31 46,5 54,3 15 20 R4

03x-38A0-4 61 51 32 26 38 57 66,5 18,5 25 R4

03x-44A0-4 67 56 38 32 44 66 77,0 22,0 30 R4

I1N kontinuerlig inström rms (för dimensionering av kablar och säkringar)
I1N (480 V) kontinuerlig inström rms (för dimensionering av kablar och säkringar) vid 480 V 

inspänning.
I2N kontinuerlig ström rms. 50 % överbelastning tillåts under en minut per period 

om 10 minuter.
I2,1/10 max överbelastningsström (50 % överbelastning) som tillåts under en minut per 

10 minuter
I2max max utström. Tillgänglig under två sekunder vid idrifttagning.
PN typisk motoreffekt (normal drift). kW-data gäller de flesta 4-poliga IEC-motorer. 

hk-data gäller de flesta 4-poliga NEMA-motorer. 

ACS355-… Säkringar Ledarstorlek (Cu)

gG UL-klass 
T eller 

CC 
(600 V)

 1) 2)
 

1) Använd de specificerade säkringarna för att upprätthålla IEC/EN/UL 61800-5-1-listan.
2) Frekvensomriktaren lämpar sig för användning i kretsar med matningskapacitet upp till 
100 000 A rms symmetriskt vid högst 480 V, förutsatt att systemet skyddas av säkringar 
enligt tabellen.

Ingång
(U1, V1, W1)

Motor
(U2, V2, W2)

PE Broms
(BRK+, BRK-)

x = E/U A A mm2 AWG mm2 AWG mm2 AWG mm2 AWG

1-fas UN = 230 V

01x-02A4-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

01x-04A7-2 16 20 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

01x-06A7-2 16/20 3)

3) För 50 % överbelastningskapacitet, använd det större av säkringsalternativen.

25 2,5 10 1,5 14 2,5 10 2,5 12

01x-07A5-2 20/253) 30 2,5 10 1,5 14 2,5 10 2,5 12

01x-09A8-2 25/353) 35 6 10 2,5 12 6 10 6 12

3-fas UN = 230 V

03x-02A4-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

03x-03A5-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

03x-04A7-2 10 15 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

03x-06A7-2 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12

03x-07A5-2 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12

03x-09A8-2 16 20 2,5 12 2,5 12 2,5 12 2,5 12

03x-13A3-2 25 30 6 10 6 10 6 10 2,5 12

03x-17A6-2 25 35 6 10 6 10 6 10 2,5 12

03x-24A4-2 63 60 10 8 10 8 10 8 6 10

03x-31A0-2 80 80 16 6 16 6 16 6 10 8

03x-46A2-2 100 100 25 2 25 2 16 4 10 8

3-fas UN = 400/480 V
03x-01A2-4 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

03x-01A9-4 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

03x-02A4-4 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

03x-03A3-4 10 10 2,5 12 0,75 18 2,5 12 2,5 12

03x-04A1-4 16 15 2,5 12 0,75 18 2,5 12 2,5 12

03x-05A6-4 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12

03x-07A3-4 16 20 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12

03x-08A8-4 20 25 2,5 12 2,5 12 2,5 12 2,5 12

03x-12A5-4 25 30 6 10 6 10 6 10 2,5 12

03x-15A6-4 35 35 6 8 6 8 6 8 2,5 12

03x-23A1-4 50 50 10 8 10 8 10 8 6 10

03x-31A0-4 80 80 16 6 16 6 16 6 10 8

03x-38A0-4 100 100 16 4 16 4 16 4 10 8

03x-44A0-4 100 100 25 4 25 4 16 4 10 8

Byggs-
torlek

U1, V1, W1, U2, V2, W2, BRK+, BRK- PE

Min. ledararea 
(fast/

mångtrådig)

Max. ledararea 
(fast/

mångtrådig)

Åtdragnings-
moment

Max. 
ledararea 
(fast eller 

mångtrådig)

Åtdragnings-
moment

mm2 AWG mm2 AWG Nm lbf·in mm2 AWG Nm lbf·in

R0…R2 0.25/0.2 24 6.0/4.0 10 0,8 7 25 3 1,2 11

R3 0,5 20 16.0/10.0 6 1,7 15 25 3 1,2 11

R4 0,5 20 35.0/25.0 2 2,5 22 25 3 1,2 11

Miljövillkor

Mått och vikt

Krav på fritt utrymme

Märkningar
Tillämpliga märkningar visas på produktens typbeteckning.

Safe Torque Off (STO)
Frekvensomriktaren har en STO-funktion (Safe Torque Off) i enlighet med 
IEC/EN 61800-5-2. Den kan till exempel användas som slutlig utgång för 
säkerhetskretsar som stoppar frekvensomriktaren i händelse av fara 
(till exempel en nödstoppskrets).
När STO-funktionen är aktiverad bryter den styrspänningen till krafthalvledarna i 
frekvensomriktarens utgångssteg och hindrar därmed frekvensomriktaren från 
att generera det vridmoment som krävs för att driva motorn. Styrprogrammet 
genererar en indikering enligt parameter 3025. Om motorn roterar när funktio-
nen träder i kraft rullar den ut. Om aktiveringsbrytaren sluts inaktiveras STO. 
Eventuella fel som genereras måste återställas före omstart.
STO-funktionen har en redundant arkitektur, dvs. båda kanalerna måste använ-
das i implementeringen av säkerhetsfunktionen. Säkerhetsdata som ges beräk-
nas för redundant användning och gäller inte om inte båda kanalerna används.

VARNING! STO-funktionen skiljer inte spänningarna i huvud- och 
hjälpkretsar från frekvensomriktaren.

Noter:
• Om stopp genom utrullning är oacceptabelt måste systemet och den drivna 

utrustningen stoppas med normal stoppmetod, innan STO aktiveras.
• STO-funktionen åsidosätter alla andra funktioner i frekvensomriktaren.

 Anslutning
Säkerhetskontakterna måste öppna/stänga med en maximal inbördes 
tidsskillnad på 200 ms.
Dubbelskärmad partvinnad kabel rekommenderas för anslutningen. Max. 
kabellängd mellan brytaren och Max. kabellängd är 300 m. Kabelskärmen ska 
endast jordas vid styrenheten.

 Validering
För att säkerställa säker drift av en säkerhetsfunktion krävs ett valideringstest. 
Testet måste utföras av en kompetent person med adekvat expertis och 
kännedom om säkerhetsfunktionen Testprocedurerna och rapporten måste 
vara dokumenterade och signerade av denna person. Valideringsinstruktioner 
för STO-funktionen finns i frekvensomriktarens hårdvaruhandledning.

 Tekniska data
• Min. spänning vid IN1 och IN2 ska tolkas som 1: 13 V DC
• STO-reaktionstid (kortaste detekterbara avbrott): 10 mikrosekunder
• STO-svarstid: 2 ms (typiskt), 5 ms (maximalt)
• Feldetekteringstid: Kanaler i olika lägen längre än 200 ms
• Felreaktionstid: Feldetekteringstid + 10 ms
• Fördröjning av STO-felindikering (parameter 3025): < 200 ms
• STO-varningsindikeringsfördröjning (parameter 3025): < 200 ms
• Säkerhetsintegritetsnivå (EN 62061): SIL 3
• Prestandanivå (EN ISO 13849-1): PL e

Frekvensomriktarens STO är en säkerhetskomponent av A-typ enligt 
definitionen i IEC 61508- 2. 
För fullständig säkerhetsdata, exakta felfaktorer och fellägen för STO-funktionen, 
se frekvensomriktarens hårdvaruhandledning.

Försäkran om överensstämmelse

Krav Under drift (installerad för stationär användning)

Installationshöjd 0…2000 m över havet. Märkutströmmen måste nedstämplas med 
1 % för varje 100 m över 1000 m.

Omgivningsluftens 
temperatur

-10…+50 °C. Ingen frost tillåten. Märkutströmmen måste stämpas 
ned med 1 % för varje 1 °C över 40 °C.

Relativ fuktighet 0 … 95 %. Ingen kondensbildning tillåten. Max tillåten relativ 
fuktighet är 60 % i närvaro av korrosiva gaser.

Föroreningsnivåer Ledande damm är inte tillåtet

Stötar (IEC 60068-2-
27, ISTA 1A)

Tillåts inte.

Fritt fall Tillåts inte.

IP20/UL öppen typ

Byggs-
torlek

H1 H2 H3 W D Vikt

mm tum mm tum mm tum mm tum mm tum kg lb

R0 169 6,65 202 7,95 239 9,41 70 2,76 161 6,34 1,2 2,6

R1 169 6,65 202 7,95 239 9,41 70 2,76 161 6,34 1,4 3,0

R2 169 6,65 202 7,95 239 9,41 105 4,13 165 6,50 1,8 3,9

R3 169 6,65 202 7,95 236 9,29 169 6,65 169 6,65 3,1 6,9

R4 181 7,13 202 7,95 244 9,61 260 10,24 169 6,65 5,2 11,5

H1 höjd utan fästdon eller kabelöverfallsplåt
H2 höjd med fästdon och utan kabelöverfallsplåt
H3 höjd med fästdon och kabelöverfallsplåt
W bredd
D djup

Byggstorlek Över Under Sidor

mm tum mm tum mm tum

Alla 75 3 75 3 0 0

CE UL RCM EAC WEEE EIP TÜV Nord 

UKCA

Declaration of Conformity
Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

We
Manufacturer:
Address:
Phone:

Frequency converter

with regard to the safety function

The following harmonized standards have been applied:
EN 61800-5-2:2007

EN 62061:2005
+ AC:2010 + A1:2013 + A2:2015

EN ISO 13849-1:2015

EN ISO 13849-2:2012

EN 60204-1:2018

The following other standards have been applied:
IEC 61508:2010, parts 1-2

IEC 61800-5-2:2016

Helsinki, May 7, 2021
Signed for and on behalf of:

Tuomo Tarula
Local Division Manager, ABB Oy

Document number 3AXD10001329543

ABB Oy
Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
+358 10 22 11

is in conformity with all the relevant safety component requirements of the Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008, when the listed safety
function is used for safety component functionality.

Adjustable speed electrical power drive systems – Part 5-2: Safety requirements -
Functional
Safety of machinery – Functional safety of safety-related electrical, electronic and
programmable electronic control systems

declare under our sole responsibility that the following product:

ACS355

Safe Torque Off

Functional safety of electrical / electronic / programmable electronic safety-
related systems
Adjustable speed electrical power drive systems – Part 5-2: Safety requirements -
Functional

Safety of machinery – Safety-related parts of control systems. Part 1: General
requirements
Safety of machinery – Safety-related parts of the control systems. Part 2:
Validation
Safety of machinery – Electrical equipment of machines – Part 1: General
requirements

Product Unit Manager, ABB Oy
Mikko Korpinen

The product(s) referred in this declaration of conformity fulfil(s) the relevant provisions of other UK statutory requirements, which are notified in
a single declaration of conformity 3AXD10001330094.

Authorized to compile the technical file: ABB Limited, Daresbury Park, Cheshire, United Kingdom, WA4 4BT.
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