Robotika

Kompaktni, flexibilni a rychly maly prdmyslovy robot

Prali jste si nékdy, aby vase
stroje byly o 15 % mensi

a o 10 % rychlejsi? IRB 1200
spolecnosti ABB vam prave
to umozni. Zavedeni nove
technologie resi predevsim
potreby flexibility, snadneho
pouziti, kompaktnosti a kratkée
délky cykld se zachovanim
velkych vyrobnich rozsah(

v oborech manipulace

s materialem a obsluhy stroju.

IRB 1200 jako rodina robotl existuje ve dvou variantach,
které zvladaji Siroké spektrum aplikaci a jsou nakladove
efektivni diky shodnosti dilll. Varianta s dosahem 700 mm

ma nosnost az 7 kg, zatimco varianta s delSim dosahem 900
mm ma nosnost do 5 kg. IRB 1200 vynika v situacich, které
vyzaduji kompaktni baleni bez ztraty pracovniho rozsahu nebo
funke&nosti. Kratky pohyb mezi operacemi zkracuje délku cyklu
v CO nejmensi bunce, takze zvladnete vic s mensim zafizenim.
IRB 1200 - lepsi diky konstrukci a nejlepsi ve své tfide.

Novy design

Funkéni ¢initel tvaru IRB 1200 nenfi jen pouhym kosmetic-
kym vylepSenim. Jeho hladké povrchy dovoluji Iépe udrzovat
Sistotu a provadeét udrzbu v prostredich, jako je obsluha CNC
strojd a manipulace s materidlem v potravinarstvi. Toto téma
efektivni konstrukce se promita do celého spektra funkci IRB
1200 a pfinasi vlastnosti, které umoznuji o 15 % mensi jednot-
Ky s délkou cykll kratsi o 10 %.

Kompaktni

Tato inovace vede k dlouhému zabéru v porovnani s jinymi
roboty, coz znamena, ze IRB 1200 nevyzaduje odsazeni v ose
dvé a Ize ho umistit velmi blizko obrobku pfi zachovani funkce.

Vyraznym pfinosem dlouhého zabéru je moznost mnohem
uvnitf malé jednotky, jako v pfipadé obrabéni elektroniky nebo
lesténi.

Velky vyuzitelny prostor robotu v mensim baleni umoznuje
zkraceni délky cykl( a stavbu kompaktnéjsich strojl

Snadna integrace

Konstrukce IRB 1200 usnadfiuje integraci, protoze pocita

se ¢tyfmi privody vzduchu, s 10 signdly podle pozadavk

a s Ethernetem. Napfiklad elektrické a vzduchové pripojky

Ize k robotu pfipojit na bocnich vyvodech nebo zdola a diky
pfipojce Ethernet je integrace s dalSimi zafizenimi jednoducha.
Tato pfipojeni jsou vedena vnitftkem robota v blizkosti klou-
bové pfiruby aZz k zakladné, coz zvySuje kompaktnost celého
baliku.

Odolnost

Obé varianty IRB 1200 se daji namontovat v jakémkoli Uhlu
a jsou standardné dodavany s ochranou IP 40 — na objed-
navku je mozné je dodat s ochranou IP 67 a pro dalSi sérii je
planovana verze pro &isté prostredi ISO 4.



IRB 1200 7/0.7

Charakteristiky a vyhody

— 0O 15 % mensi jednotky s cykly 0 10 % kratSimi

— Standardné dodavané s ochranou IP 40 — na objednavku je
mozné dodat s ochranou IP 67

- 4 pfivody vzduchu, 10 signald podle pozadavk( a Ethernet
zavedeny skrz kloubovou pfirubu do podstavce

— Dvé varianty s dosahem 700 mm/nosnosti 7 kg a s dosa-
hem 900 mm/nosnosti 5 kg

- Instalace v jakémkoli Uhlu

— Velky vyuzitelny prostor a kompaktni padorys
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Parametry i

Verze robota dosah uzite€né zatizeni nosnost ramene o o
IRB 1200-7/0.7 703 mm 7 kg 0,3 kg &
IRB 1200-5/0.9 901 mm 5 kg 0,3 kg 203 703

Vlastnosti

Integrované napajeni signalu 10 signald v kloubu

IRB 1200 5/0.9

Integrovany pfivod vzduchu 4 vzduchové pfivody v kloubu (5 bard)

jeden port 100/10 Base TX Ethernet

Integrovany Ethernet

Opakovatelnost pozice

IRB 1200-7/0.7 0,02 mm

Opakovatelnost pozice IRB

1200-5/0.9 0,025 mm

Upevnéni robotu V jakémkoli dhlu

Stupeii kryti IP40 / IP67 g

Ridici ovladace kompaktni IRC5 / jednoskFitiovy IRC5

Pohyb
IRB 1200-7/0.7 IRB 1200-5/0.9

Pohyb v ose Pracovni Maximalni Pracovni Maximalni .
rozsah rychlost rozsah rychlost s

Rotace v ose 1 +170° a7 -170° 288°/s +170° a7 -170° 288 °/s 901 901

Rameno osy 2 +135°az -100° 240°/s +130° az -100° 240 °/s

Rameno osy 3 +70° az -200° 300°/s +70° az -200° 300 °/s

Kloub osa 4 +270° az -270° 400°/s
Ohyb osa 5 +130°az -130° 405°/s
Otogeniosa 6 +360°az -360° 600°/s

+270° az -270° 400 °/s
+130° az -130° 405 °/s
+360° az -360° 600 °/s

Vykon IRB 1200-7/0.7 IRB 1200-5/0.9
1kg odebiraci cyklus

25 x 300 x 25 mm 0,42's 0,42 s

Max. rychlost TCP 7,3 m/s 8,9 m/s

Max. zrychleni TCP 35 m/s*s 36 m/s*s

Doba zrychleni 0-1m/s 0,06 s 0,06 s
Elektricka zapojeni

Elektrické napajeni 200-600 V, 50-60 HZ

Velikost transformatoru 4,5 KVA 4,5 KVA
Spotreba elektfiny 0,39 KW 0,38 KW

Fyzicky

210 mm x 210 mm 210 mm x 210 mm
Véha 52 kg 54 kg

Zakladni rozmér
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Pro vice informaci kontaktujte:

ABB s.r.o.
Vyskodilova 1561/4a
140 00 Praha 4, Czech Republic

www.abb.cz/robotika

Kontaktni centrum: 800 312 222
(ze zahranidi: +420 597 468 940)
kontakt@cz.abb.com
facebook.com/ABBCzech
youtube.com/ABBCzech

Nezapomerite:

Vyhrazujeme si pravo provadét technické zmény vyrobkd a udaji v tomto
dokumentu bez predchoziho upozornéni. Plati podminky sjednané v dobé podani
objednavky. Spole¢nost ABB nepfijima Zadnou odpovédnost za chyby nebo
opomenuti, které se mohou v tomto dokumentu vyskytnout. Vyhrazujeme se
veskera prava souvisejici s timto dokumentem a v ném obsazenych informaci.
Pouzivani jakychkoliv informaci nebo jejich poskytnuti tfetim stranam bez
predchoziho pisemného schvaleni od ABB je pfisné zakazano.
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