
IRB 1200
Kompaktní, flexibilní a rychlý malý průmyslový robot
 

Robotika

Přáli jste si někdy, aby vaše 
stroje byly o 15 % menší 
a o 10 % rychlejší? IRB 1200 
společnosti ABB vám právě 
to umožní. Zavedení nové 
technologie řeší především 
potřeby flexibility, snadného 
použití, kompaktnosti a krátké 
délky cyklů se zachováním 
velkých výrobních rozsahů 
v oborech manipulace 
s materiálem a obsluhy strojů.

IRB 1200 jako rodina robotů existuje ve dvou variantách,  
které zvládají široké spektrum aplikací a jsou nákladově 
efektivní díky shodnosti dílů. Varianta s dosahem 700 mm 
má nosnost až 7 kg, zatímco varianta s delším dosahem 900 
mm má nosnost do 5 kg. IRB 1200 vyniká v situacích, které 
vyžadují kompaktní balení bez ztráty pracovního rozsahu nebo 
funkčnosti. Krátký pohyb mezi operacemi zkracuje délku cyklu 
v co nejmenší buňce, takže zvládnete víc s menším zařízením. 
IRB 1200 – lepší díky konstrukci a nejlepší ve své třídě.

Nový design 
Funkční činitel tvaru IRB 1200 není jen pouhým kosmetic-
kým vylepšením. Jeho hladké povrchy dovolují lépe udržovat 
čistotu a provádět údržbu v prostředích, jako je obsluha CNC 
strojů a manipulace s materiálem v potravinářství. Toto téma 
efektivní konstrukce se promítá do celého spektra funkcí IRB 
1200 a přináší vlastnosti, které umožňují o 15 % menší jednot-
ky s délkou cyklů kratší o 10 %.

Kompaktní 
Tato inovace vede k dlouhému záběru v porovnání s jinými 
roboty, což znamená, že IRB 1200 nevyžaduje odsazení v ose 
dvě a lze ho umístit velmi blízko obrobku při zachování funkce.

Výrazným přínosem dlouhého záběru je možnost mnohem 
kompaktnější instalace, kdy je robot namontován na stropě 
uvnitř malé jednotky, jako v případě obrábění elektroniky nebo 
leštění.

Velký využitelný prostor robotu v menším balení umožňuje 
zkrácení délky cyklů a stavbu kompaktnějších strojů

Snadná integrace 
Konstrukce IRB 1200 usnadňuje integraci, protože počítá 
se čtyřmi přívody vzduchu, s 10 signály podle požadavků 
a s Ethernetem. Například elektrické a vzduchové přípojky 
lze k robotu připojit na bočních vývodech nebo zdola a díky 
přípojce Ethernet je integrace s dalšími zařízeními jednoduchá. 
Tato připojení jsou vedena vnitřkem robota v blízkosti klou-
bové příruby až k základně, což zvyšuje kompaktnost celého 
balíku.

Odolnost 
Obě varianty IRB 1200 se dají namontovat v jakémkoli úhlu 
a jsou standardně dodávány s ochranou IP 40 – na objed-
návku je možné je dodat s ochranou IP 67 a pro další sérii je 
plánovaná verze pro čisté prostředí ISO 4.



Charakteristiky a výhody
−− O 15 % menší jednotky s cykly o 10 % kratšími
−− Standardně dodávané s ochranou IP 40 – na objednávku je 

možné dodat s ochranou IP 67
−− 4 přívody vzduchu, 10 signálů podle požadavků a Ethernet 

zavedený skrz kloubovou přírubu do podstavce
−− Dvě varianty s dosahem 700 mm/nosností 7 kg a s dosa-

hem 900 mm/nosností 5 kg
−− Instalace v jakémkoli úhlu
−− Velký využitelný prostor a kompaktní půdorys

Fyzický

Základní rozměr	 210 mm × 210 mm	 210 mm × 210 mm

Váha	 52 kg	 54 kg

Elektrická zapojení

Elektrické napájení	 200-600 V, 50-60 HZ

Velikost transformátoru	 4,5 KVA	 4,5 KVA

Spotřeba elektřiny	 0,39 KW	 0,38 KW

Výkon	 IRB 1200-7/0.7	 IRB 1200-5/0.9

1kg odebírací cyklus

25 × 300 × 25 mm	 0,42 s	 0,42 s

Max. rychlost TCP	 7,3 m/s	 8,9 m/s

Max. zrychlení TCP	 35 m/s*s	 36 m/s*s

Doba zrychlení 0–1m/s	 0,06 s	 0,06 s

Pohyb

	 IRB 1200-7/0.7		 IRB 1200-5/0.9

Pohyb v ose	 Pracovní	 Maximální	 Pracovní	 Maximální	

	 rozsah	 rychlost	 rozsah	 rychlost

Rotace v ose 1	 +170° až -170°	 288°/s	 +170° až -170°	 288 °/s

Rameno osy 2	 +135° až -100°	 240°/s	 +130° až -100°	 240 °/s

Rameno osy 3	 +70° až -200°	 300°/s	 +70° až -200° 	 300 °/s

Kloub osa 4	 +270° až -270°	 400°/s	 +270° až -270°	 400 °/s

Ohyb osa 5	 +130° až -130°	 405°/s	 +130° až -130° 	 405 °/s

Otočení osa 6	 +360° až -360°	 600°/s	 +360° až -360° 	 600 °/s

Vlastnosti	

Integrované napájení signálu	 10 signálů v kloubu

Integrovaný přívod vzduchu	 4 vzduchové přívody v kloubu (5 barů)

Integrovaný Ethernet	 jeden port 100/10 Base TX Ethernet

Opakovatelnost pozice  

IRB 1200-7/0.7	 0,02 mm

Opakovatelnost pozice IRB  

1200-5/0.9	 0,025 mm

Upevnění robotu	 V jakémkoli úhlu

Stupeň krytí	 IP40 / IP67

Řídicí ovladače	 kompaktní IRC5 / jednoskříňový IRC5

Parametry

Verze robota	 dosah	 užitečné zatížení	 nosnost ramene

IRB 1200-7/0.7	 703 mm	 7 kg	 0,3 kg

IRB 1200-5/0.9	 901 mm	 5 kg	 0,3 kg
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IRB 1200 7/0.7 Nosnost

IRB 1200 5/0.9 Nosnost

IRB 1200 7/0.7 Nosnost, wrist down

IRB 1200 5/0.9 Nosnost, wrist down
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Nezapomeňte:
Vyhrazujeme si právo provádět technické změny výrobků a údajů v tomto 
dokumentu bez předchozího upozornění. Platí podmínky sjednané v době podání 
objednávky. Společnost ABB nepřijímá žádnou odpovědnost za chyby nebo 
opomenutí, které se mohou v tomto dokumentu vyskytnout. Vyhrazujeme se 
veškerá práva související s tímto dokumentem a v něm obsažených informací. 
Používání jakýchkoliv informací nebo jejich poskytnutí třetím stranám bez 
předchozího písemného schválení od ABB je přísně zakázáno. 

Copyright © 2017 ABB Všechna práva vyhrazena

Pro více informací kontaktujte:
 
ABB s.r.o.
Vyskočilova 1561/4a 
140 00 Praha 4, Czech Republic
 
www.abb.cz/robotika 
Kontaktní centrum: 800 312 222
(ze zahraničí: +420 597 468 940)
kontakt@cz.abb.com
facebook.com/ABBCzech
youtube.com/ABBCzech


