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Uvod do této priruéky

Co obsahuje tato kapitola

Tato kapitola popisuje obsah pfFiru¢ky. Obsahuje rovnéz informace o komptabilité,
bezpecénosti a uréeni.

Aplikovatelnost

Tato pfirucka se tyka standardniho aplikaéniho programu ACS880 (verze 1.50 nebo
novéjsi).

Verze firmwaru fidiciho programu je viditelna v parametru 07.05 Verze firmwaru,
nebo v systémovych informacich v hlavnim menu na ovladacim panelu.

Bezpeénostni pokyny

Dodrzujte bezpecnostni pokyny dodané s frekvenénim ménic¢em.

» Prectéte si kompletni bezpe€nostni pokyny pfed zahajenim montaze,
uvadénim do provozu nebo pouzitim frekvenéniho ménice. Kompletni
bezpecnostni pokyny jsou dodany s frekvenénim méni¢em a jsou také soucasti
technickeé pfirucky, nebo v pfipadé ACS880 multidrives se dodavaji jako separatni
dokument.

» Prectéte si varovani a pokyny specifické pro funkce firmwaru pred zménami
hodnot parametra. Tato varovani a pokyny jsou obsazeny v popisu parametrd
uvedeném v kapitole Parametry.

Komu je uréena

Tato pfirucka je ur€ena pro osoby zajistujici konstruovani, uvadéni do provozu nebo
provoz systému frekvenéniho ménice.
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Obsah prirucky.

Tato pfiru¢ka obsahuje nasledujici kapitoly:

» PouZziti ovladaciho panelu obsahuje zakladni pokyny pro pouZiti ovladaciho panelu.

* Mista ovladani a provozni rezimy popisuje mista ovladani a provozni rezimy
frekvenéniho ménice.

*  Funkce programu obsahuje popis funk&nich vlastnosti primarniho fidiciho programu
ACS880.

» Aplikacni makra obsahuje zkraceny popis kazdého makra spole¢né se schématem
zapojeni. Makra jsou pfedem definované aplikace, které uzivateli usetfi ¢as pfi
konfigurovani frekvenéniho ménice.

» Parametry popisuji parametry pouzité v programu frekvenéniho ménice.

» Pridavna data parametr( obsahuje dalsi informace o parametrech.

» Hledani poruch vypisuje varovné a poruchové zpravy s moznymi pfi¢inami
a odstranénim.

» Fieldbusové oviadani pres integrované rozhrani fieldbus (EFB) popisuje komunikaci
do sité a ze sité fieldbus pomoci integrovaného rozhrani fieldbus frekvenéniho
ménice.

» Ovladani fieldbus pomoci adaptéru fieldbus popisuje komunikace do sité a ze sité
fieldbus pomoci volitelného modulu adaptéru fieldbus.

* Spojeni ménic - ménic popisuje komunikaci mezi ménici propojenymi propojenim
méni¢-méni¢ (D2D).

» Diagramy fetézcl fizeni zobrazuje strukturu parametrd v ramci frekvenéniho ménice.

Prirazena dokumentace

Poznamka: Sekvence pro rychlé spousténi pro aplikace s fizenim otacek je uvedena
v ACS880 drives with primary control program, Quick start-up guide (frekvencni
méni¢ ACS880 s primarnim fidicim programem, pfiru¢ka pro rychlé spusténi)
(3AUA0000098062), dodanou s frekvenénim ménicem.

Seznam pfifazenych pfiru¢ek je uveden na vnitfni strané pfedni obalky.

Vyrazy a zkratky
Vyrazy/zkratky Definice
AC 800M Typ programovatelné Fidici jednotky vyrabéné ABB.
ACS-AP-| Typy ovladacich panelll pouzitych ve frekvenénim ménici
ACS880.
Al Analogovy vstup; rozhrani pro analogoveé vstupni signaly
AO Analogovy vystup; rozhrani pro analogové vystupni signaly
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Vyrazy/zkratky

Definice

BCU

Typy fidicich jednotek pouzitych ve frekvenénim ménici
ACS880, primarné jsou to jednotky paralelné spojené ke
stfidaci nebo k modulu napajeni.

Stejnosmérny meziobvod

Stejnosmérny obvod mezi usmérfiovacem a stfidacem

DDCS

Systém komunikace distribuovanych frekvenénich méniéu:
protokol pouzivany v komunikaci po optickych vlaknech

DI Digitalni vstup; rozhrani pro digitalni vstupni signaly

DIO Digitalni vstup/vystup; rozhrani, které mize byt pouzito jako
digitalni vstup nebo vystup

DO Digitalni vstup; rozhrani pro digitalni vstupni signaly

Ménié Frekvenéni ménic¢ pro Fizeni stfidavych motor(. Frekvenéni ménic
obsahuje usmérnovac a stfida¢ propojeny vzajemné
stejnosmérnym meziobvodem. Ve frekvenénich ménicich az do
vykonu pfiblizné 500 kW jsou tyto jednotky integrovany do jediného
modulu (modul frekvenéniho ménice). Vétsi frekvenéni ménice
typicky obsahuji separatni jednotky pro napajeni a stfidac.
Primarni fidici program ACS880 je pouzivan pro fizeni ¢asti
stfidace u frekvenéniho ménice.

DTC Pfimé Fizeni momentu

FAIO-01 Volitelny modul rozSifeni digitalnich V/V

FBA Adaptér fieldbus

FCAN-0x Volitelny adaptér CANopen

FDCO-0x Volitelny komunikaéni modul DDCS

FDNA-0x Volitelny adaptér DeviceNet

FECA-01 Volitelny adaptér EtherCAT®

FEN-01 Volitelny modul rozhrani enkodéru TTL

FEN-11 Volitelny modul rozhrani absolutniho enkodéru TTL

FEN-21 Volitelny modul rozhrani absolutniho dekodéru

FEN-31 Volitelny modul rozhrani absolutniho enkodéru HTL

FENA-11 Volitelny adaptér Ethernet/IP

F10-01 Volitelny modul roz$ifeni digitalnich V/V

FIO-11 Volitelny modul rozSifeni digitalnich V/V

FLON-0x Volitelny adaptér LONWORKS®

FPBA-0x Volitelny adaptér PROFIBUS DP

FSCA-0x Volitelny adaptér Modbus

FSO-xx Volitelny modul bezpeénostnich funkci

HTL Logika s vysokou prahovou hodnotou

ID chod Identifikacni béh motoru. Béhem identifikaniho béhu bude

frekvencni ménic identifikovat charakteristické viastnosti motoru
pro zajisténi optimalniho fizeni motoru.
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Vyrazy/zkratky Definice

IGBT Bipolarni tranzistor s izolovanym hradlem; napétoveé fizeny
polovodi¢ Siroce pouZivany ve stfidacich a v napajecich
jednotkach IGBT diky jeho jednoduché fiditelnosti a vysoké
spinaci frekvenci.

INU-LSU Typ optického DDCS komunikaéniho spojeni mezi dvéma

prevodniky, napfiklad mezi napajeci jednotka a jednotka
stfidace u systému frekvenéniho ménice.

Jednotka stfidace

Ve vétSich frekvenénich ménicich (> cca 500 kW) jde o ¢ast
frekvenéniho ménice prevadéjici stejnosmérné napéti na
stfidavé napéti pro motor. Obsahuje jeden nebo dva moduly
stfidacl a jejich pomocné komponenty.

VIV

Vstup/vystup

ISU

Napajeci jednotka IGBT; typ implementované napajeci jednotky
pouzivajici spinaci komponenty IGBT, pouziva se

v regenerativnich frekvencnich ménicich s nizkymi
harmonickymi.

Stfida¢ na strané sité

Viz napajeci jednotka.

LSB Nejméné vyznamny bit
LSU Viz napéjeci jednotka.
LSW Nejméné vyznamné slovo
Stfida¢ na strané motoru Viz jednotka stridace.
MSB Nejvice vyznamny bit
MSW Nejvice vyznamné slovo
Sitové fizeni Pomoci protokolu fieldbus na bazi Common Industrial Protocol
(CIPTM), jako je DeviceNet a Ethernet/IP, je zajiSténo ovladani
frekvenéniho ménice s vyuzitim objektd Net Ctrl a Net Ref
v profilu méni¢e ODVA AC/DC. Pro dalsi informace viz
www.odva.org a nasledujici pfirucky:
* FDNA-01 DeviceNet adapter module User’s manual
(Uzivatelska pfiru¢ka modulu adaptéru DeviceNet)
(BAFE68573360 [anglicky]) a
* FENA-01/-11 Ethernet adapter module User’s manual
(Uzivatelska prirucka modulu adaptéru Ethernet)
(3AUA0000093568 [anglicky]).
Parametr Uzivatelsky nastavitelny provozni pokyn pro frekvenéni ménic

nebo méfeny signal nebo hodnota vypoétena méni¢em

Regulator PID

Je proporcionalni-integralni—derivaéni regulator. Rizeni otagek
frekvenéniho ménice je zaloZeno na algoritmu PID.

PLC

Programovatelny automat

Vykonova jednotka

Zahrnuje vykonovou elektroniku a silové spojeni u frekvenéniho
méniée (nebo u modulu stfidade). Ridici jednotka frekvenéniho
meénice je pfipojena k vykonové jednotce.

PTC

Pozitivni teplotni koeficient
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Vyrazy/zkratky Definice

RDCO-0x Volitelny komunikaéni modul DDCS

RFG Generator funkce rampy

RO Reléovy vystup; rozhrani pro digitalni vystupni signal.
Implementovano s relé.

SSI Synchronni sériové rozhrani

STO Bezpecné vypnuti momentu

Napédjeci jednotka

Ve vétSich frekvenénich ménicich (> cca 500 kW) jde o ¢ast
frekvenéniho ménice prevadéjici stfidavé napéti na
stejnosmérné napéti. Obsahuje jeden nebo dva napajeci

moduly a jejich pomocné komponenty. Napajeci jednotka IGBT

(ISU) je také schopna dodavat regenerativni energii zpét do
napajeci sité.

TTL Logika tranzistor-tranzistor

UPS Neprerusitelny vykonovy zdroj; napajeci zdroj vybaveny
akumulatorem zajiStujicim vystupni napéti béhem vypadku
napajeni

ZCON Typy ovladacich desek pouzitych ve frekvenénim ménici
ACS880. Viz ZCU.

ZCU Typ Fidici jednotky pouzity ve frekvenénim ménici ACS880

(primarné v modulech méni¢e nebo ve stfidaci/napajeci
jednotce sestavajici ze samostatného napajeciho modulu).
Obsahuje desku ZCON vestavénou v plastovém krytu.

V zavislosti na typu hardwaru mudze byt Fidici jednotka
integrovana do ménice, nebo mlze byt umisténa v modulu
frekvenéniho ménice/stfidace, nebo mlze byt instalovana
separatné.
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Pouziti ovladaciho panelu

Viz ACS-AP-x assistant control panels user’s manual (Uzivatelska pfirucka
asisten¢niho ovladaciho panelu ACS-AP-x) (3AUA0000085685 [anglicky]).
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Mista ovladani a provozni
rezimy

Co obsahuje tato kapitola

Tato kapitola popisuje misto ovlddani a provozni rezimy podporované Fidicim
programem.
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Lokalni ovladani versus externi ovladani

ACS880 dveé hlavni mista ovladani: externi a lokalni. Misto ovladani se zvoli
tlacitkem Loc/Rem na ovladacim panelu nebo pomoci PC tool.

ACS880
L |
Externi ovladani

2) I I
— v I
r = T T, 1 I PLC I
Lokalni ovladani I [

| | Propo;em ménic- ] I I
ménic D2D) nebo I ] |

| | | propojeni
| . E | | master/follower |
| = —— P I I
B a
I - [ | Adaptér fieldbus (Fxxx) nebo |
Ovladaci panel nebo Drive komunikaéni modul DDCS
| composer PC tool (volitelné) | | |
| I | I
A S — d
(M) M
JY 3~

1) PFidavné vstupy/vystupy lze pfidat instalaci volitelného modulu rozsifeni V/V (FIO-xx) do
z&suvek frekvenéniho ménice.

2) Moduly rozhrani enkodéru nebo resolvéru (FEN-xx) instalované v zasuvkach
frekvenéniho ménice.

Lokalni ovladani

Ovladaci povely jsou zajistény z klavesnice ovladaciho panelu nebo z PC
vybaveného programem Drive composer, pokud je frekvenéni méni¢ nastaven na
lokalni ovladani. Rezimy fizeni otac¢ek a momentu jsou dostupné pro lokalni
ovladani; rezim frekvence je dostupny s pouzitim skalarniho fizeni motoru (viz
parametr 19.16 ReZim mistniho fizeni).

Lokalni ovlddani se pouziva hlavné béhem uvadéni do provozu a udrzby. Ovladaci
panel ma vzdy prioritu pfed externimi zdroji ovladacich signall, pokud se pouzije

v lokalnim ovladani. Zména mista ovladani na lokalni ovladani maze byt zajisténa
pomoci parametru 719.17 Viypnout mistni fizeni.

Uzivatel mGze zvolit parametr (49.05 Cinnost pfi ztraté komunikace) uréujici, jak bude

frekvenéni ménic€ reagovat na pferuseni komunikace s ovladacim panelem nebo
s PC. (Parametr nema vliv v externim ovladani.)
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Externi ovladani

Pokud je frekvenéni ménic ovladan externé, jsou ovladaci povely pfedavany pres

» pfipojky V/V (digitalni a analogové vstupy), nebo pfes volitelné moduly rozsifeni
VIV

» volitelny modul adaptéru fieldbus

» rozhrani externiho regulatoru (DDCS) a/nebo

» Spojeni master/follower.

K dispozici jsou dvé externi mista ovladani, EXT1 a EXT2. Uzivatel mGze zvolit zdroj
povelu start a stop separatné pro kazdé misto ovladani pomoci parametru
20.01...20.10. Provozni rezim muze byt zvolen separatné pro kazdé misto ovladani,
coz umozriuje rychlé pfepinani mezi riznymi provoznimi rezimy, napfiklad pro
ovladani otatek a momentu. Volba mezi EXT1 a EXT2 je provedena libovolnym
binarnim zdrojem jako je digitalni vstup nebo fidici slovo fieldbus (viz parametr
19.11 Volba Ext1/Ext2). Zdroj reference je volitelny separatné pro kazdy provozni
rezim.
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Provozni rezimy frekven€éniho ménice

Frekvenéni méni¢ maze pracovat v riznych provoznich rezimech s rliznymi typy
referenci. Rezim |ze zvolit pro kazdé misto ovladani (lokalni, EXT1 a EXT2) ve
skupiné parametrt 19 Provozni reZim.

Zde je uvedena véeobecna reprezentace typtl referenci a ovladacich fetézci. Cisla
stranek se vztahuji k podrobnym diagramdm v kapitole Diagramy fetézc fizeni.

Volba zdroje Volba Reference Kalkulace Konfigurace
reference referen¢nich otacek dle rampy kritickych otacek zpétné vazby
» otacek | [ otacek Il [: a jejiho tvaru (p 432) :] motoru
(p 428) (p 429) (p 430) (p 437)
X L X L
Volba Regulator
a modifikace otacek.
_,»zdroje reference[ (p 433)
momentu
(p 434)
L L
Volba reference
momentu pro
Volba nastaveni N regulator |
a zdroje zpétné L (p 435)
vazby pro
procesni
regulator PID —
(p 441)
— Volba reference
momentu pro
Procesni regulator Il
regulator PID (p 436)
(p 442)
Wa Regulator
- momentu
; Omezeni (p 438)
- — 4-- momentu
: (p 437)
| Rezim fizeni
| [r motoru DTC
¥
Volba
a modifikace > Rezim
zdroje reference _skalarniho
frekvence [ fizeni motoru
(pp 439...440)
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Rezim fizeni otacek
Motor sleduje referenci otacek danou frekvenénim méni¢em. Tento rezim lze pouzit

budto s hodnotou otacek jako zpétna vazba nebo s enkodérem nebo resolvérem pro
lepSi pfesnost Fizeni otacek.

Rezim fizeni otacek Ize pouzit v lokalnim i externim ovladani. Je dostupny také
v obou rezimech DTC (Direct Torque Control) (pfimé Fizeni momentu) a pfi skalarnim
fizeni motoru.

Rezim Fizeni momentu

Moment motoru sleduje referenci momentu danou frekven&nim ménigem. Rizeni

pouziti ve spojeni se zpétnovazebnim zafizenim jako je enkodér nebo resolvér.
Zpétnovazebni zafizeni se doporucuje pouzivat v aplikacich u jefabd, navijaka

a vytah( pfi jejich Fizeni.

Rezim fizeni momentu je k dispozici v rezimu fizeni motoru DTC pro lokalni i externi
misto ovladani.

Rezim rizeni frekvence

Motor sleduje referenci frekvence danou frekvenénim ménigem. Rizeni frekvence je
dostupné pouze v rezimu skalarniho fizeni motoru.

Specialni rezimy fizeni
Kromé vySe uvedenych rezima fizeni jsou dostupné také nasledujici specialni rezimy
fizeni:
« Rizeni procesnim regulatorem PID Pro dalSi informace, viz odstavec Procesni
regulator PID (strana 54).

* RezZimy nouzového zastaveni Off1 a Off3: Frekvencni méni¢ se zastavi podle
definované rampy zpomaleni a zastavi se modulace frekvenéniho ménice.

* Rezim joggingu: Méni¢ se spusti a zrychluje na definované otacky, pokud je
aktivovan signal joggingu. Pro dalSi informace, viz odstavec Jogging (strana 45).
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Funkce programu

Co obsahuje tato kapitola

Ridici program obsahuje vechny parametry (véetné aktualnich signal(l) v ramci

programu, jejich pouziti a programovani pro provoz.
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Konfigurace a programovani frekvenéniho ménice

Ridici program frekven&niho méniée je rozdélen na dvé &asti:
» program firmwaru
» aplikaéni program

Program regulace ménice

Aplikaéni program Firmware

Rizeni otadek

Funkce programu q szenf momentu
blokovani 21 Rizeni frekvence
Rozhrani Logika fr. ménice
- parametru Rozhrani VIV M
_ Standardni Rozhrani fieldbus
knihovna blokovani Ochrany

Zpétna vazba

Program firmwaru provadi hlavni fidici funkce, v€etné fizeni otacek a momentu,
logiky frekvenéniho ménice (start/stop), V/V, zpétné vazby, komunikace a ochranné
funkce. Funkce firmwaru jsou konfigurovany a programovany pomoci parametr(

a mohou byt rozSifeny aplikacnim programovanim.

Programovani pomoci parametrt

Parametry konfiguruji vSechny standardni ¢innosti frekvenéniho méni¢e a mohou byt
nastaveny prostfednictvim

» ovladaci panel, jak je popsano v kapitole PouzZiti oviadaciho panelu

» PC nastroj Drive composer, jak je popsano v Drive composer user’s manual
(Uzivatelska priru¢ka pro Drive composer) (Uzivatelska pfirucka pro Drive
composer) (3AUA0000094606 [anglicky]), nebo

* Rozhrani fieldbus, jak je popsano v kapitole Fieldbusové oviadani pfes
integrované rozhrani fieldbus (EFB) a Ovladani fieldbus pomoci adaptéru
fieldbus.

VS8echna nastaveni parametrd jsou automaticky ukladana do permanentni paméti
frekvenéniho ménic¢e. Pokud je ale pouzit externi napajeci zdroj +24 V DC pro fidici
jednotku frekvenéniho ménice, tak se doporucuje vynutit uloZzeni pouzitim parametra
96.07 Ruéni uloZeni parametru pfed vypnutim fidici jednotky po provedeni
libovolnych zmén parametra.

V pfipadé potfeby mohou byt standardni hodnoty parametr(i obnoveny parametrem
96.06 Obnoveni parametru.
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Aplikaéni programovani

Funkce programu firmwaru miZze byt rozSifena aplika¢nim programovanim.
(Standardni frekvenéni méni¢ neobsahuje v dodavce aplikacni program.) Aplikacni
program muze byt vytvofen na zakladé funkénich blokl na bazi standardu IEC
61131-3 pomoci nastroje CoDeSys na bazi PC, ktery je dodavan separatné.

Pro dal$i informace, viz Aplikacni pfiru¢ka: Application programming for ACS880
drives (Aplikacni programovani pro frekvenéni ménic¢e ACS880) (SAUA0000127808

[anglicky]).
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Ovladaci rozhrani

Programovatelné analogové vstupy

Ridici jednotka ma dva programovatelné analogové vstupy. Kazdy ze vstupti mtze
byt nezavisle nastaven na napétovy (0/2...10 V nebo -10...10 V) nebo proudovy
(0/4...20 mA) vstup pomoci propojek nebo prepinacu fidici jednotky. Kazdy vstup
muze byt filtrovan, invertovan a Skalovan. Pocet analogovych vstupd mize byt
zvysen instalaci rozSifeni V/V FIO-11 nebo FAIO-01.

Nastaveni

Skupina parametra 12 Standardni Al (strana 122).

Programovatelné analogové vystupy

Ridici jednotka ma dva proudové (0...20 mA) analogové vystupy. Kazdy vystup mize
byt filtrovan, invertovan a $kalovan. Pocet analogovych vystupt mlze byt zvySen
instalaci rozsifeni V/V FIO-11 nebo FAIO-01 (viz Programovatelné roz$ifeni V/V
nize).

Nastaveni

Skupina parametrd 13 Standardni AO (strana 125).

Programovatelné digitalni vstupy a vystupy

Ridici jednotka ma $est digitalnich vstup(i, vstup digitalniho blokovani startu a dva
digitalni vstupy/vystupy (V/V mohou byt nastaveny budto jako vstupy nebo vystupy).

Jeden digitalni vstup (DI6) Ize pouzit jako vstup termistoru PTC. Viz odstavec
Tepelna ochrana motoru (strana 65).

Digitalni vstup/vystup DIO1 muze byt pouzit jako vstup frekvence, DIO2 jako vystup
frekvence.

Pocet digitalnich vstupl/vystupl mlze byt zvySen instalaci rozsiteni V/V FIO-01
nebo FIO-11 (viz Programovatelné rozsifeni V/V nize).

Nastaveni

Skupiny parametri 70 Standardni DI, RO (strana 111) a 11 Standardni DIO, Fl, FO
(strana 116).

Programovatelné reléové vystupy

Ridici jednotka ma tFi reléové vystupy. Signal pro indikaci pies vystup miize byt
zvolen parametry.

Reléové vystupy mohou byt pfidany instalaci rozsifeni V/V FIO-01.
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Nastaveni

Skupina parametrd 10 Standardni DI, RO (strana 117).

Programovatelné rozsireni VIV

Vstupy a vystupy mohou byt pfidany pouzitim modulu rozsifeni V/V. Jeden ze tfi
modull mGze byt montovan ve slotech fidici jednotky.

NiZe uvedena tabulka ukazuje pocet V/V na fidici jednotce a na volitelném modulu
rozsiteni V/V.

Digitalni Digitalni | Analogové | Analogové Reléové
Umisténi vstupy VIV vstupy vystupy vystupy
(DI) (DIO) (Al) (AO) (RO)
Ridici jednotka 6 + DIIL 2 2 2
F10-01 - 4 - - 2
FIO-11 - 2 3 1 -
FAIO-01 - - 2 2 -

Pomoci skupin parametr 14...16 mohou byt aktivovany a konfigurovany tfi moduly
rozsiteni V/V.

Poznamka: Kazda skupina konfiguracnich parametr( obsahuje parametry, které
zobrazuji hodnoty vstup(l u pfisluSného modulu rozsitfeni. Tyto parametry jsou
jedinym zpUsobem pro pfizpusobeni vstupl modulu rozsifeni V/V ke zdrojim signald.
Pro pfipojeni ke vstupu zvolte nastaveni Dal$i v parametru volby zdroje, potom
specifikujte pfisluSnou hodnotu parametru (a bity pro digitalni signaly) ve skupiné 14,
15 nebo 16.

Nastaveni

Skupiny parametr( 14 Modul roz$ifeni V/V 1 (strana 129), 15 Modul roz$ifeni V/V 2
(strana 749) a 16 Modul roz$ifeni V/V 3 (strana 152).

Fieldbusové rizeni

Frekvenéni méni¢ maze byt pfipojen na nékolika riznych automatickych systémech
pfes své rozhrani pro procesni sbérnice fieldbus. Viz kapitola Oviadani fieldbus
pomoci adaptéru fieldbus (strana 413).

Nastaveni

Skupiny parametr( 50 Adaptér fieldbus (FBA) (strana 275), 51 FBA A nastaveni
(strana 282), 52 FBA A vstupni data (strana 283), a 53 FBA A vystupni data (strana
284), 54 FBA B nastaveni (strana 284), 55 FBA B vstupni data (strana 286),

a 56 FBA B vystupni data (strana 286).
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Funkénost master/follower

VSeobecné

Funkce master/follower mize byt pouzita pro spojeni nékolika frekvenénich ménicu
tak, aby mohlo byt zatizeni pfipadné distribuovano mezi jednotlivé ménice. To je idealni
v aplikacich, kde jsou motory spojeny pfes externi pfevodovky, fetézy, pasy, atd.

Externi fidici signaly jsou typicky pfipojeny pouze k jednomu frekvenénimu ménici,
ktery jedna jako master. Master Fidi az 10 followerl vysilanim vysilacich zprav pfes
komunikaci po optickém kabelu. Master dokaze Cist signaly zpétné vazby z az 3
zvolenych followerd.

otackami

<_ Master fizen

~
Procesni master
Procesni follower
(napfiklad) — »
Master Ridici slovo Follower Follower fizen

otackami nebo

Reference otacek momentem

Reference tocivého momentu |
>

Spojeni master/follower

S0ada
DDCS

(napfiklad)
Stavové slovo
01.01 Pouzité otacky motoru
01.10 Tocivy moment motoru %

Fieldbusové fizeni

Externi fidici systém (napf. PLC)

Parametr 60.03 M/F - rezim definuje, zda bude frekvenéni méni¢ pouzit
v komunikacnim spojeni jako master nebo follower. Typicky je hlavni frekvenéni
meéni¢ master zajiStujici fizeni otacek konfigurovan v komunikaci jako master.
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Master frekvenéni ménic je typicky fizen otackami a ostatni frekvenéni ménice jej
nasleduji referencemi momentu nebo otacek. VSeobecné by follower mél byt

» fizen momentem, pokud jsou hfidele motoru u master a follower pevné spojeny
prevodovkou, fetézem, atd., pokud tedy neni mozny rozdil ota€ek mezi
frekvenénimi ménici.

» fizen otackami, pokud jsou hfidele motoru u master a follower spojeny flexibilné,
tak Ze mGze vzniknout rozdil mezi otackami. Pokud jsou jak master, tak follower
fizen otackami, tak se typicky pouziva funkce poklesu (viz parametr 25.08
Rychlost poklesu).

V nékterych aplikacich je pozadovano u followeru jak Fizeni otacek, tak fizeni
momentu. V téchto pfipadech muze byt provedena zména “on-the-fly” (za letu) mezi
fizenim ota€ek a momentu prostrednictvim digitalniho vstupu u followeru. P¥i fizeni
momentu maze byt parametr followeru 26.15 Sdileni zatéZe pouzit pro Skalovani
vstupniho momentu reference pro optimalni sdileni zatizeni mezi master a follower.
U vSech followerd s fizenim momentem se doporucéuje pouzivat pulzni enkodéry.

Pokud frekvenéni ménic potfebuje rychle pfepinat mezi stavem master a follower,
muze byt jedna sada uzivatelskych parametr(i (viz strana 74) ulozena s nastavenim
pro master a druha s nastavenim pro follower. Vhodné nastaveni mlze byt
aktivovano napf. pomoci digitalnich vstupd.

Funkce sdileni zatizeni s otackové fizenym follower

Sdileni zatizeni mezi master a follower fizenymi otackami maze byt pouzito

v riznych aplikacich. Funkce sdileni zatiZzeni je implementovana pfi jemném vyladéni
reference otacek followeru pomoci pfidavnych poloZzek na bazi reference momentu
u master.

Sdileni zatizeni se nastavuje parametrem 26.15 Sdileni zatéZe a aktivuje se zdrojem
zvolenym v 23.40 Korekce fizeni otacek povolena. Parametr 23.41 Korekce otacek
pres follower zajiStuje nastaveni zesileni pro korekci otacek. Finalni korekce
pridavana k referenci otacek je znazornéna v 23.39 Vystup korekce otacek follower.
Viz blokové schéma zapojeni na strané 432.

Pokyn:

» Funkce muze byt povolena pouze tehdy, pokud je frekvenéni ménic Fizen
otackami s followerem v rezimu vzdaleného ovladani.

» Pokles (25.08 Rychlost poklesu) je ignorovan, kdyz je aktivni funkce sdileni zatizeni.
» Master a follower by méli mit stejné hodnoty ladéni pro fizeni otacek.

» Polozka korekce otacek je omezena parametry okna chyb otaek 24.44 Okno
chyby otacek nizké a 24.43 Okno chyby otacek vysoké. Aktivni omezeni je
indikovano pomoci 06.79 Stavové slovo fizeni otacek.

Komunikace

Komunikace na spojeni optickym kabelem je realizovano na bazi protokolu DDCS,
ktery vyuziva sady dat (specificky, sada dat 41). Jedna datova sada obsahuije tfi
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16bitova slova. Obsah datové sady je budto volné konfigurovatelny, ale datova sada
vysilana masterem typicky obsahuje fidici slovo, referenci otacek a referenci
momentu, follower vraci stavové slovo se dvéma aktualnimi hodnotami.

TFi slova pfidavnych dat mohou byt volitelné nactena z kazdého followeru. Follower,
ze kterého se maji Cist data, je zvolen parametrem 60.74 M/F - volba follower

v master. V kazdém follower frekvenénim ménici se data pro vysilani zvoli parametry
61.01...61.03. Data se pfenaseji v celo€iselném formatu pfes propojeni a pak se
zobrazuji parametry 62.04...62.12 v master.

Pro indikaci poruch nebo varovani ve followeru mohou byt pouzity externi jevy (viz
skupina parametrt 37 Poruchové funkce). Napfiklad pouzijte bit 3 (porucha)
stavového slova pfijatého z followeru (typicky parametr 62.04 Rizeny uzel 2 - vol dat
1) pro spousténi externiho jevu.

Blokovéa schémata zapojeni u komunikace master/follower jsou uvedena na
strankach 443 a 444.

Konstrukce spojeni optickym kabelem

Spojeni master/follower je vytvofeno propojenim frekvenénich ménicl pomoci
optického kabelu. Frekvenéni ménice s Fidici jednotkou ZCU vyzaduji pfidavny
komunikaéni modul FDCO DDCS; frekvenéni méni¢ s fidici jednotkou BCU vyzaduji
modul RDCO.

Priklady hvézdicové a kruhové konfigurace jsou uvedeny nize. Hvézdicova
konfigurace vyzaduje jednotku pro rozvétveni NDBU-95C DDCS.

Kruhova konfigurace

MMaster = 1 lFollower 1~~~ 1 TFollower2™ ~— =~~~ B
Ridici jednotka (ZCU) Ridici jednotka (BCU) Ridici jednotka (ZCU)

| I | | |

! FDCO [ I RDCO [ FDCO [

ms | ) | mes |

. il I e B S — _

L — _ I____T

T = vysila¢ (Transmitter); R = pfijima¢ (Receiver)
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Hvézdicova konfigurace (1)

Ridici jednotka (BCU)

|
! RDCO
‘ CH2

R

L —  — .

T = vysila¢ (Transmitter) Ridici jednotka (ZCU)
R = pfijima¢ (Receiver) ‘

MSTR CHO CH1 CH2 - - -

NDBU
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Hvézdicova konfigurace (2)

L

B Follower 1~~~ "1 TFollower2™ =~~~ 1
| | Ridici jednotka (ZCU) | ’ Ridici jednotka (BCU) |
FDCO ' I FDCO [ RDCO '
ol | = ) |
. — I__L______Jl____Jr___J
lFollower3” 1

T = vysila¢ (Transmitter) Ridici jednotka (ZCU)
R = pfijima¢ (Receiver) ’ — ‘
L —

Priklad nastaveni parametru

V dal$im je uveden kontrolni seznam parametru, které je nutné nastavit, kdyz se

CHx CHx CHx CHx

NDBU

X13 = REGEN

konfiguruje spojeni master/follower. V tomto pfikladu master vysila fidici slovo,
reference otacek a reference momentu. Follower vraci stavové slovo a dvé aktualni
hodnoty (to neni povinné, ale je znazornéno pro vysvétleni).

Master nastaveni:

Aktivace spojeni Master/follower
*  60.01 M/F - kom port (volba kanalu s optickym kabelem)
* (60.02 M/F - adresa uzlu = 1)

*  60.03 M/F - rezim = M/F Master

Data vysilana do follower(
* 61.01 M/F - volba dat 1 = CW 16bit (fidici slovo)
* 61.02 M/F - volba dat 2 = Jiné - 24.01 Pouzité referenéni otacky [16bitova

celociselna] (reference otacek)

*  61.03 M/F - volba dat 3 = Jiné - 26.01 Referenc¢ni moment do TC [16bitova

celociselna] (reference momentu)

Data nacitana z followert (volitelné)

*  60.14 M/F - volba follower (vybér followeru, ze kterych se budou ¢ist data)

+  62.04 Rizeny uzel 2 - vol dat 1 ... 62.12 Rizeny uzel 4 - vol dat 3 (mapovani

dat pfijatych z follower)
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Follower nastaveni:

+ Aktivace spojeni Master/follower
*  60.01 M/F - kom port (volba kanalu s optickym kabelem)
* 60.02 M/F - adresa uzlu = 2...60
*  60.03 M/F - rezim = M/F Follower

* Mapovani dat pfijatych z masteru
* 62.01 M/F - volba dat 1 = CW 16bit
e 62.02 M/F - volba dat 2 = Ref1 16bit
e 62.03 M/F - volba dat 3 = Ref2 16bit

* Volba mista ovladani
» 20.01 Pfikazy Ext1 = Propojeni D2D nebo M/F
«  20.02 Typ aktivatoru spusténi Ext1 = Uroveri

* Volba zdroje reference
* 22.11 Zdroj referencnich otacek 1 = D2D nebo M/F - reference 1
* 26.11 Zdroj ref momentu 1 = D2D nebo M/F - reference 2

* Volba dat zaslanych do masteru (volitelng)
* 61.01 M/F - volba dat 1 = SW 16bit
* 61.02 M/F - volba dat 2 = Akt1 16bit
* 61.03 M/F - volba dat 3 = Akt2 16bit

Technicka data u spojeni master/follower

* Maximalni délka optického kabelu:
+ FDCO-01/02 s POF (plastické optické vlakno): 30 m
+ FDCO-01/02 s HCS (Hard-clad Silica Fiber): 200 m
+ RDCO-04 (pouze s BCU fidici jednotkou) s POF (plastické optické viakno): 10 m

» Pro vzdélenosti do 1000 m pouzijte dva optické konvertory/opakovate NOCR-
01 s optickym kabelem (GOF, 6,25 mikrometrt, Multi-Mode)

» Prfenosova rychlost: 4 Mbit/s
» Celkové vlastnosti spojeni: <5 ms pro pfenos referenci mezi master a followery.
» Protokol: DDCS (distribuovany komunikacni systém FM)

Nastaveni a diagnostika
Skupiny parametr(i 60 Komunikace DDCS (strana 287), 61 Vysilana data D2D
a DDCS (strana 293) a 62 D2D a DDCS prijimana data (strana 296).

Rozhrani pro externi regulator

VsSeobecné

Frekvenéni méni¢ maze byt pfipojen k externimu regulatoru (stejné jako ABB
AC 800M) pouzitim optického kabelu. Frekvenéni ménice s fidici jednotkou ZCU
vyzaduji pfidavny komunika¢ni modul FDCO DDCS; frekvenéni ménic s Fidici
jednotkou BCU vyzaduji modul RDCO.




36 Funkce programu

Topologie

Ptiklad spojeni s frekvenénim méni¢em na bazi ZCU nebo BCU je znazornéno nize. Pro
spojeni master/follower jsou rovnocenné k dispozici konfigurace v kruhu a do hvézdy
(viz odstavec Funkcnost master/follower na strané 30); dulezitym rozdilem je, ze externi
fidici jednotka je pfipojena ke kanalu CHO na desce RDCO misto CH2. S frekvenénimi
ménici na bazi ZCU Ize kanaly komunikacniho modulu FDCO volit voIné.

FDCO RDCO

CHO

|
|
l _____ £_—__JI___7_J

T = vysila¢ (Transmitter); R = pfijima¢ (Receiver)

Ridici jednotka | | Ridici jednotka (ZCU) | Ridici jednotka (BCU) |

Komunikace

Komunikace mezi fidici jednotkou a frekvenénim méni€em sestava ze sad dat tfi
16bitovych slov. Ridici jednotka vysila sady dat do frekvenénich ménige, ktery vysila
potom dal$i datovou sadu do fidici jednotky.

Komunikace pouziva datové sady 10...33. Datové sady se sudymi &isly jsou vysilany
fidici jednotkou do frekvenéniho ménice, licha Cisla jsou vysilana z frekvenéniho
ménice do Fidici jednotky. Obsah sady dat je volné konfigurovatelny, ale datova sada
10 typicky obsahuje fidici slovo a jednu nebo dveé reference, datova sada 11 vraci
stavové slovo a zvolené aktualni hodnoty.

Slovo, které je definovano jako Fidici slovo, je interné spojeno s logikou frekvenéniho
ménice; kdédovani jednotlivych bitl je uvedeno v odstavci Obsah fieldbus fidiciho
slova (strana 419). Podobné je kddovani stavového slova uvedeno v odstavci Obsah
fieldbus stavového slova (strana 420).

Ve standardu jsou sady dat 32 a 33 vyhrazeny pro sluzby mailboxu, které umoznuji
nastavovani nebo zjistovani hodnot parametru takto:
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Ridici jednotka ACS880

'd Y N\
Zapis parametrt do ménice
Vysilana adresa Datova
Hodnota = 1901 21 Par. | Hodn.
Vysilana adresa Datova 19.01 1234
Hodnota = 1234 22 [T 1

Vysilana adresa @
334

Zpétna vazba
Cteni parametrti z ménice

Dotazovaci adresa [Datova
Hodnota = 2403 123 203 | 430
Vysilana adresa Datova /
Hodnota = 4300 332
Dotazovaci adresa [Datova
Zpétna vazba 33.3
Hodnota = 2403
- J s

Parametrem 60.64 Volba sady dat pro mailbox, mohou byt zvoleny sady dat 24 a 25
namisto sady dat 32 a 33.

Nastaveni

Skupiny parametrd 60 Komunikace DDCS (strana 287), 61 Vysilana data D2D

a DDCS (strana 293) a 62 D2D a DDCS prijimana data (strana 296).
Ovladani napajeci jednotky (LSU)

VSeobecné

U frekvenéniho ménice obsahujiciho napajeci jednotku a jednu jednotku stfidace
muze byt jednotka napajeni fizena pres jednotku stfidace. (V systémech
frekvencénich ménicu sestavajicich z vice jednotek stfidacu se tato funkce typicky
nepouziva.) Napfiklad, pokud jednotka stfidace muze vysilat Fidici slovo a referenci
do jednotky napajeni, tak je umoznéno fizeni obou jednotek z rozhrani pfes jeden
fidici program.

Poznamka: Tato funkce je podporovana pouze u jednotek stfidacl s Fidici jednotkou BCU.

Pro dal$i informace, viz pfiru¢ka firmwaru dalSich stfidaci.

Topologie

Ridici jednotka pro jednotku napajeni a jednotku stfidage jsou spojeny optickym
kabelem. S fidici jednotkou BCU-x2 vybavené moduly RDCO maji CH1 u stfidace
spojen s CHO jednotky napajeni.
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PFiklad spojeni se systémem frekvenéniho ménice na bazi BCU je zobrazen nizZe.

[T\labaje?jédnaa (LST) T [Jednotka iﬁve%ru_(ll\m T
| Ridici jednotka (BCU) | | Ridici jednotka (BCU) |
! RDCO ' ' RDCO '
| CHOFHEHHH | | W%%Hﬁ |
L1 I___|____J

T = vysila¢ (Transmitter); R = pfijima¢ (Receiver)

Specifikace optického spojeni je uvedena v Technicka data u spojeni master/follower
(strana 35).

Komunikace

Komunikace mezi stfidaci a frekvenénim méniCem sestava ze sady dat se tfemi
16bitovymi slovy. Ridici jednotka vysila sady dat do frekven&nich ménice, ktery vysila
potom dal$i datovou sadu do fidici jednotky.

Komunikace pouziva datové sady 10...33. Datové sady se sudymi Cisly jsou vysilany

z jednotky stfidace do jednotky napajeni, sady dat s lichymi Cisly jsou vysilany

z jednotky napajeni do jednotky stfidace. Obsah sady dat je volné konfigurovatelny, ale
datova sada 10 se typicky pouziva pro fidici slovo a datova sada 11 vraci stavové slovo.

Ve standardu jsou sady dat 32 a 33 vyhrazeny pro sluzby mailboxu, které umoziiuji
nastavovani nebo zjistovani hodnot parametru takto:
Jednotka invertoru (INU) Napajeci jednotka (LSU)

Ve

J

( A

Zapis parametrd do LSU

Vysilana adresa Datova

Hodnota = 1901 }

Vysilana adresa Datova I —

Hodnota = 1234 B !

Vysilana adresa @ /
33.1

Zpétna vazba
Cteni parametra z LSU

Par. Hodn.

19.01 1234

Dotazovaci adresa 4
Hodnota = 2403 D""E‘;? 24.03 4300
Vysilana adresa Datova
Hodnota = 4300 33.2
Dotazovaci adresa [Datova
Zpétna vazba 333

Hodnota = 2403
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Parametrem 60.64 Volba sady dat pro mailbox, mohou byt zvoleny sady dat 24 a 25
namisto sady dat 32 a 33.

Nastaveni

+ Parametry 06.36...06.43.

Skupiny parametrt 60 Komunikace DDCS (strana 287), 61 Vysilana data D2D
a DDCS (strana 293) a 62 D2D a DDCS prijimana data (strana 296).
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Rizeni motoru

Pfimé fizeni to¢ivého momentu (DTC)

Rizeni motoru u ACS880 je zaloZeno na pfimém Fizeni motoru (DTC), coZ je
prémiova platforma pro Fizeni motoru u spole¢nosti ABB. Spinani vystupnich
polovodicu je fizeno tak, aby se dosahlo pozadovaného toku a momentu motoru.
Spinaci frekvence se zméni pouze tehdy, kdyZ se hodnoty aktualniho momentu
a toku statoru liSi od referencnich hodnot vice, nez je povolena hystereze.
Referencni hodnota pro fidici jednotku momentu pfichazi z Fidici jednotky otacek
nebo pfimo z externiho zdroje reference momentu.

Rizeni motoru vyZzaduje méfeni stejnosmé&rného napéti a proudtl dvou fazi motoru.
Elektromagneticky tok statoru je vypocten integraci napéti motoru ve vektorovém
prostoru. Moment motoru je vypocéten jako soucin toku statoru a proudu rotoru. P¥Fi
vyuziti identifikaéniho modelu motoru je tok statoru vylepsen. Aktualni otacky hfidele
motoru nejsou potfebné pro fizeni motoru.

Hlavni rozdil mezi tradi¢nim Fizenim a DTC je, Ze fizeni momentu pracuje ve stejné
urovni €asu jako fizeni spinace napajeni. Neexistuje oddéleny modulator PWM
fizeny napétim a frekvenci; spinani vystupnich stavu je kompletné zalozeno na
elektromagnetickém stavu motoru.

Nejlepsi pfesnost fizeni motoru se dosahuje aktivovanim separatniho identifikacniho
béhu motoru (ID béh).

Viz odstavec Skalarni fizeni motoru (strana 48).

Nastaveni

Parametry 99.04 Rezim rizeni motoru (strana 329) a 99.13 VyZadovan ID chod
(strana 332).

Reference ramp

Casy ramp zrychlovani a zpomalovani mohou byt nastaveny individualné pro
reference otacek, momentu a frekvence.

S referencemi otacek nebo frekvence jsou rampy definovany jako ¢asy, které
potfebuje frekven&ni ménic pro zrychlovani nebo zpomalovani mezi nulovymi
otackami nebo frekvenci na hodnoty definované parametrem 46.01 Méfitko otacek
nebo 46.02 Méfitko frekvence. Uzivatel mlize prepinat mezi dvéma prednastavenimi
ramp pomoci binarnich zdroju, jako jsou digitalni vstupy. Pro reference otacek mize
byt Fizen také tvar ramp.

Pro reference momentu jsou rampy definovany jako ¢as potfebny pro zménu
reference mezi nulovou a jmenovitou hodnotou momentu motoru (parametr
01.30 Stupnice jmenovitého momentu).
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Specialni rampy zrychlovani/zpomalovani

Casy zrychlovani/zpomalovani pro funkce joggingu mohou byt definovany oddélené;
viz odstavec Jogging (strana 45).

Rychlost zmény funkce potenciometru motoru (strana 48) je nastavitelna. Stejna
rychlost se uplatni v obou smérech.

Rampy zpomalovani mohou byt definovany pro nouzové zastaveni (rezim “Off3”).

Nastaveni
» Reference otacek dle rampy: Parametry 23.71...23.19 a 46.01
(strany 179 a 269).

» Reference momentu dle rampy: Parametry 01.30, 26.18 a 26.19
(strany 97 a 199).

» Frekvence ovladani referenci po rampé: Parametry 28.71...28.75 a 46.02
(strany 208 a 269).

» Jogging: Parametry 23.20 a 23.21 (strana 182).
* Motor potenciometr: Parametr 22.75 (strana 178).

* Nouzové zastaveni (rezim “Off3”): Parametr 23.23 Doba nouzového zastaveni
(strana 182).

Konstantni otacky/frekvence

Konstantni otacky a frekvence jsou pfedem definované reference, které Ize rychle
aktivovat, napfiklad pfes digitalni vstupy. Je mozné definovat az 7 konstantnich
otacek pro fizeni otaek a 7 konstantnich frekvenci pro Fizeni frekvenci.

VAROVANI: Konstantni otagky a frekvence maji prioritu pfed normalnimi
referencemi nezavisle na tom, odkud reference pochazeji.

Nastaveni

Skupiny parametri 22 Volba referenénich otadéek (strana 172) a 28 Retézec
referencni frekvence (strana 203).

Kritické otacky/frekvence

Kritické otacky (nékdy nazyvané takeé “pfeskakované otacky”) mohou byt
preddefinovany pro aplikace, kde je nutné zamezit nékterym otackam motoru nebo
rozsahu otacek, napfiklad v pfipadé problém( s mechanickymi rezonancemi.

Funkce kritickych otacek zamezuje setrvavani reference v kritickém pasmu po delsi
dobu. Kdyz se zméni reference (22.87 Aktualni referencéni otacky 7) a vejde se do
kritického rozsahu, tak se vystup funkce (22.01 Ref otacky neomezeny) zmrazi,
dokud bude reference v tomto rozsahu. VS8echny okamzité zmény vystupu jsou funkci
rampy vyhlazeny v fetézci referenci.
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Funkce je také dostupna pro skalarni fizeni motoru s referenci frekvence. Vstup
funkce je zobrazen pomoci 28.96 Akt ref frekvence 7, vystup pomoci 28.97 Refer.
frekvence neomezena.

Priklad

Ventilator ma vibrace v rozsahu 540 az 690 ot./min. a 1380 az 1560 ot./min.
Frekvenéni ménic¢ by se nemél dostat do tohoto rozsahu otacek,

» povolte funkci kritickych otaéek zapnutim bitu 0 v parametru 22.51 Funkce
kritickych otacek a
» nastavte rozsah kritickych otacek podle nize uvedeného obrazku.

22.01 Ref otacky neomezeny (ot./min.)

(vystup funkce)
1 Par. 22.52 = 540 ot./min.
1560 2 | Par. 22.53 = 690 ot./min.
1380 3 | Par. 22.54 = 1380 ot./min.
690 4 | Par. 22.55 = 1560 ot./min.
540
1 2 3 4 22.87 Aktualni referenc¢ni otacky 7 (ot./min.)

(vstup funkce)

Nastaveni

» Kiritické otacky: parametry 22.51...22.57 (strana 176)
» Kritické frekvence: parametry 28.51...28.57 (strana 207).

Tlumeni oscilaci

Funkce tlumeni oscilaci mize byt pouzita pro zruSeni oscilaci zpusobenych
mechanickymi vlivy nebo oscilaci stejnosmérného napéti. Vstup — tedy signal
reflektujici oscilace — je zvolen parametrem 26.53 Vstup kompenzace kmitani.
Funkce tlumeni oscilaci ma na vystupu sinusové vinéni (26.58 Vystup tlumeni
oscilaci), které je sec¢teno s referenci momentu s vhodnym zesilenim (26.57 Zesileni
tlumeni oscilaci) a fazovym posuvem (26.56 Faze tlumeni oscilaci).

Algoritmus tlumeni oscilaci mUze byt aktivovan bez spojeni s vystupem do fetézce
referenci, coz umoznuje porovnavat vstup a vystup funkce a provést dal$i nastaveni
pred uplatnénim vysledku.
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Postup ladéni pro tlumeni oscilaci

* Volba vstupu podle 26.53 Vstup kompenzace kmitani
» Aktivace algoritmu podle 26.51 Tlumeni oscilaci
* Nastavte 26.57 Zesileni tlumeni oscilaci na 0

Y

» Nastavte frekvence oscilaci signalu (pouzijte Drive composer PC
tool) a nastavte 26.55 Frekvence tlumeni oscilaci
» Nastavte 26.56 Faze tlumeni oscilaci*

v

« Zvysujte postupné 26.57 Zesileni tlumeni oscilaci tak, aby se
algoritmus zacal uplatiovat.

Snizeni amplitudy oscilace'/\Zvyéem' amplitudy oscilace

» Zvysujte 26.57 Zesileni tlumeni oscilaci » Zkuste jiné hodnoty pro 26.56 Faze
a v pfipadé potfeby nastavte 26.56 Faze tlumeni oscilaci
tlumeni oscilaci

* *Pokud nelze urcit fazovani stejnosmérnych

« Zvydujte 26.57 Zesileni tumeni oscilaci oscilaci mérenim, pouZijte se jako vhodna
pro celkové potladeni oscilaci. pocatecni hodnota O stupAid.

Poznamka: Zména Casové konstanty filtru dolni propusti chyby otacek nebo
integracni €as regulatoru otacek mohou ovlivnit vyladéni algoritmu tlumeni oscilaci.
Doporucujeme vyladit regulator otacek pfed nastavovanim algoritmu tlumeni oscilaci.
(Zesileni pro regulator otaéek maze byt nastaveno po vyladéni tohoto algoritmu.)

Nastaveni

Parametry 26.51...26.58 (strana 200).
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Spésné rizeni
Pfi Fizeni momentu by motor potencialné nemeél zrychlovat, pokud se nahle ztrati
zatizeni. Ridici program ma funkci fizeni narazového zrychleni, ktera snizi referenci

momentu, kdyZ se pfekro€i otacky motoru 30.71 Minimalni otacky nebo 30.12
Maximalni otacky.

Otacky motoru 4 .
Uroven prepnuti pro pfekro€eni otacek
} 31.30 Hranice vypnuti z ddvodu
fekro¢eni otacek
30.12 /A P
I I
I I
0 . ' ‘
-~ ] Cas
Spésné fizeni je aktivni
30.11
31.30 Hranice vypnuti z divodu
prekroc¢eni otacek
Uroven prepnuti pro prekroéeni otacek

Funkce je zaloZena na regulatoru PI. Proporcionalni zesileni a ¢as integrace mohou
byt definovany parametry.

Nastaveni

Parametry 26.81 Zisk spésného fizeni a 26.82 Integracni doba spésného rizeni
(strana 203).

Podpora pro enkodér

Program podporuje dva jednootackové nebo viceotackové enkodéry (nebo
resolvery). Dostupné jsou nasledujici volitelné moduly rozhrani:

* FEN-01 TTL rozhrani enkodéru: dva TTL vstupy, TTL vystup (pro emulaci
enkodéru a odezvu) a dva digitalni vstupy pro zachyceni polohy

» Absolutni rozhrani enkodéru FEN-11: vstup absolutniho enkodéru, TTL vstup,
TTL vystup (pro emulaci enkodéru a odezvu) a dva digitalni vstupy pro zachyceni
polohy

* Rozhrani resolveru FEN-21: vstup resolveru, TTL vstup, TTL vystup (pro emulaci
odezvy enkodéru) a dva digitalni vstupy pro zachyceni polohy

* FEN-31 HTL rozhrani enkodéru: vstup HTL enkodéru, TTL vystup (pro emulaci
enkodéru a odezvu) a dva digitalni vstupy pro zachyceni polohy.

Modul rozhrani muze byt instalovan do libovolného volitelného slotu v Fidici jednotce
frekvenéniho ménice.
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Rychla konfigurace zpétné vazby enkodéru HTL

1. Specifikujte typ modulu rozhrani enkodéru (parametr 91.11 Typ modulu 1 = FEN-
31) a slot, do kterého se modul instaluje (971.712 Umisténi modulu 1).

2. Specifikujte typ enkodéru (92.01 Enkodér 1 - typ = HTL). Seznam parametrl se
znovu nacte z frekvencniho ménice, kdyz se hodnota zméni.

3. Specifikujte modul rozhrani, ke kterému je enkodér pfipojen (92.02 Enkodér 1 -
zdroj = Modul 1).

4. Nastavte pocet pulzli odpovidajic typovému Stitku enkodéru (92.10 Impulzy/otacky).

5. Pokud se enkodér otaci s jinymi otackami nez motor (tzn. neni montovan pfimo
na hfideli motoru), zadejte pfevodovy pomér 90.43 Citatel prevodu motoru
a 90.44 Jmenovatel pfevodu motoru.

6. Nastavte parametr 91.10 Enkodér - aktualizace parametru na Konfigurace pro
aplikovani nového nastaveni parametrd. Parametry se automaticky vrati na Hotovo.

7. Prekontrolujte, zda 91.02 Stav modulu 1 zobrazuje spravny typ modulu rozhrani
(FEN-31). Pfekontrolujte také stav modulu; obé LED by mély svitit zelené.

8. Nastartujte motor s referenci napf. 400 ot./min.

9. Porovnejte o¢ekavané otacky (01.02 Viypoctené otacky motoru) s mérenymi
otackami (01.04 Enkodér 1 - otacky filtrovany). Pokud jsou hodnoty stejné,
nastavte enkodér jako zdroj zpétné vazby (90.41 Volba zpétné vazby motoru =
Enkodér 1).

10. Specifikujte akce provadéné v pfipadé ztraty zpétnovazebniho signalu
(90.45 Porucha zpétné vazby motoru).

Nastaveni

Skupiny parametrt 90 Vybér zpétné vazby (strana 302), 91 Nastaveni modulu
enkodéru (strana 307), 92 Konfigurace enkodéru 1 (strana 309) a 93 Konfigurace
enkodéru 2 (strana 374).

Jogging

Funkce joggingu umozniuje pouziti tlacitkového spinace pro kratké otaceni motorem.
Funkce joggingu se typicky pouziva b&hem provadéni servisu nebo uvadéni do
provozu pro lokalni ovladani strojniho vybaveni.

K dispozici jsou dvé funkce joggingu (1 a 2), kazda ma svoje vlastni aktivacni zdroje
a reference. Zdroje signalu se zvoli parametry 20.26 Zdroj spusténi Jogging 1

a 20.27 Zdroj spusténi Jogging 2. Pokud je aktivni jogging, tak se frekvenéni ménic
nastartuje a zrychluje na definované jogging otacky (22.42 Ref Jogging 1 nebo 22.43
Ref Jogging 2) zrychluje podle definované rampy zrychlovani pro jogging (23.20
Doba rozbéhu pfi jogging). Po vypnuti aktivaéniho signalu bude frekvenéni ménic
zpomalovat a zastavi se podél definované rampy zpomalovani pro jogging (23.21
Doba dobéhu pri jogging).
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NiZze uvedeny obrazek a tabulka ukazuji pfiklad, jak bude pracovat frekvenéni ménic
béhem joggingu. V pfikladu je pouZit rezim zastaveni s rampou (viz parametr 27.03
Rezim stop).

Povel pro Jog = stav zdroje nastaven pomoci 20.26 Zdroj spusténi Jogging 1
nebo 20.27 Zdroj spusténi Jogging 2

Jog povolen = stav zdroje nastaven pomoci 20.25 Jogging zapnut

Povel pro start = stav frekvenéniho ménice po povelu pro start.

Povel jog |

Jog povolen |

Povel start

Otacky

I T T L T T L T T L T T T T U »
12 34 56 78 9 10 11 12 13 1415 16 1718 t
. Povel [Jogging [Povel .
Faze jog |povolen | start Popis
1-2 1 1 0 | Frekvenéni méni¢ zrychluje na jogging otacky podél rampy
zrychlovani pro funkci joggingu.
2-3 1 1 0 | Frekvenéni méni¢ sleduje joggingovou referenci.
3-4 0 1 0 | Frekvenéni méni¢ zpomaluje na nulové otacky podél rampy
zpomalovani pro funkci joggingu.
4-5 0 1 0 | Frekvenéni ménic je zastaven.
5-6 1 1 0 | Frekvenéni ménic zrychluje na jogging otacky podél rampy
zrychlovani pro funkci joggingu.
6-7 1 1 0 | Frekvenéni ménic sleduje joggingovou referenci.
7-8 0 1 0 | Frekvenéni méni€ zpomaluje na nulové otacky podél rampy

zpomalovani pro funkci joggingu.

8-9 0 1->0 0 | Frekvenéni ménic je zastaven. Pokud je zapnut signal povoleni
joggingu, budou ignorovany povely pro start. Kdyz se vypne
povoleni joggingu, bude poZadovan novy povel pro start.

9-10 X 0 1 Frekvenéni ménic€ zrychluje na referenci otacek podél
zvolené rampy zrychlovani (parametry 23.11...23.19).

10-11 X 0 1 Frekvenéni ménic sleduje referenci otacek.

11-12 X 0 0 | Frekvenéni méni¢ zpomaluje na nulové otacky podél zvolené

rampy zpomalovani (parametry 23.711...23.19).

12-13 X 0 0 Frekvenéni ménic je zastaven.
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P Povel |Jogging [Povel .

Faze jog |povolen | start Popis

13-14 X 0 1 Frekvenéni ménic zrychluje na referenci otacek podél
zvolené rampy zrychlovani (parametry 23.11...23.19).

14-15 X 0->1 1 Frekvencni méni¢ sleduje referenci otacek. Pokud je zapnut
povel pro start, je ignorovan signal povoleni joggingu. Pokud
je zapnut signal povoleni joggingu, kdyz je vypnut spinac
povelu start, bude jogging povolen ihned.

15-16 | 0->1 1 0 | Vypnuti povelu start. Frekvenéni méni¢ zacne zpomalovat
podle zvolené rampy zpomalovani (parametry
23.11...23.19).

Kdyz se zapne povel pro jogging, tak se zpomalovani
frekvenéniho ménice pfizplsobi rampé zpomalovani pro
funkci joggingu.

16-17 1 1 0 | Frekvenéni méni¢ sleduje joggingovou referenci.

17-18 0 1->0 0 | Frekvenéni méni¢ zpomaluje na nulové otacky podél rampy
zpomalovani pro funkci joggingu.

Viz také blokové schéma zapojeni na strané 430.

Pokyn:
» Jogging neni dostupny, kdyz je frekvenéni ménic¢ v lokalnim ovladani.

» Jogging nemUze byt povolen, kdyZ je zapnut povel pro start frekvenéniho ménice,
nebo kdyz se frekvenéni méni¢ startuje s povolenym joggingem. Startovani
frekvenéniho ménice po vypnuti povoleni joggingu vyzaduje novy povel pro start.

VAROVANI! Pokud je jogging povolen a aktivovan b&hem zapnuti povelu pro
start, tak se jogging aktivuje ihned po vypnuti povelu pro start.

« Pokud se aktivuji obé funkce joggingu, bude mit prioritu ta, ktera se aktivovala
jako prvni.

» Jogging vyuziva rezim Fizeni otacek.

« Casy tvaru rampy (parametry 23.16...23.19) se nepouZiji pro rampy joggingu pro
zrychlovani/zpomalovani.

» Funkce pomalého chodu (inching) se aktivuje pfes fieldbus (viz 06.01 Hlavni Fidici
slovo, bity 8...9) a pouziva reference a ¢asy ramp definované pro jogging, ale
nepozaduje signal povoleni joggingu.

Nastaveni

Parametry 20.25 Jogging zapnut (strana 165), 20.26 Zdroj spusténi Jogging 1 (strana
165), 20.27 Zdroj spusténi Jogging 2 (strana 166), 22.42 Ref Jogging 1 (strana 176),
22.43 Ref Jogging 2 (strana 176), 23.20 Doba rozbéhu pri jogging (strana 182)

a 23.21 Doba dobéhu pfi jogging (strana 182).
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Funkce motor potenciometr

Potenciometr motoru je vlastné ¢itac, jehoz hodnota mlze byt nastavovana nahoru
a doll pomoci dvou digitalnich signala zvolenych parametry 22.73 Zdroj zvySovani
motor potenciometru a 22.74 Zdroj snizovani motor potenciometru.

Pfi povoleni pomoci 22.71 Funkce motor potenciometr pfedpoklada potenciometr
motoru hodnotu nastavenou pomoci 22.72 Pocatecni hodnota motor potenciometru.
V zavislosti na zvoleném rezimu v 22.71 bude hodnota potenciometru motoru budto
zachovana, nebo resetovana pfi vypnuti a zapnuti napajeni.

Rychlost zmény je definovana v 22.75 Doba rampy motor potenciometru jako doba
potfebna ke zméné z minima (22.76 Minimalni hodnota motor potenciometru) na
maximum (22.77 Maximalni hodnota motor potenciometru) nebo opaéné. Pokud jsou

soucasné zapnuty signaly nahoru a dold, tak hodnota potenciometru motoru nebude
ménéna.

Vystup funkce je znazornén pomoci 22.80 Aktivace reference. motor potenciometru,

coz muze byt nastaveno jako zdroj pro libovolny parametr voli¢e jako 22.11 Zdroj
referenénich otacek 1.

Nasledujici pfiklad ukazuje chovani hodnoty potenciometru motoru.
1

22.73 4
00—
1
22.74 *
0

22.77

22.80
0

22.76

22.75

Nastaveni

Parametry 22.71...22.80 (strana 177).

Skalarni Fizeni motoru

Je mozné zvolit skalarni Fizeni jako metodu Fizeni motoru misto DTC (pfimé fizeni
momentu). V rezimu skalarniho Fizeni je frekvenéni ménic fizen referencemi otacek
nebo frekvence. Ve skalarnim fizeni ale nejsou dosahovany vynikajici vlastnosti DTC.
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Rezim skalarniho fizeni motoru se doporuéuje aktivovat v nasledujicich situacich:

» Ve vicemotorovych ménicich: 1) pokud zatizeni neni stejné rozdéleno mezi
motory, 2) pokud maji motory rizné velikosti, nebo 3) pokud se motory vymeéni po
identifikaci motoru (ID béh)

+ Pokud je jmenovity proud motoru mensSi nez 1/6 jmenovitého vystupniho proudu
frekvenéniho ménice

» Pokud je frekvenéni méni¢ pouzit bez pfipojeného motoru (napfiklad pro testovaci Gcely)

» Pokud frekvenéni méni¢ bézi s motorem pro stfedni napéti pfes zvySovaci
transformator.

V rezimu skalarniho fizeni nejsou dostupné nékteré standardni funkéni viastnosti.

Viz také odstavec Provozni rezimy frekvenéniho ménice (strana 22).

IR kompenzace pro skalarni fizeni motoru

IR kompenzace (znama také jako boost
napéti) je dostupna pouze tehdy, pokud
je nastaven rezim skalarniho fizeni
motoru. Pokud je aktivni IR
kompenzace, vytvaii frekvenéni méni¢
pridavné zvySené napéti u motoru pfi
nizkych otackach. IR kompenzace je
uzite€na v aplikacich, které vyzaduji
vyS$Si rozb&éhovy moment.

Napéti motoru

IR kompenzace

/

~—— Bez kompenzace

V rezimu pfimého fizeni momentu f(Hz)
(DTC) neni mozna IR kompenzace a neni také potfebnd, protoZe se pouziva
automaticky.

Nastaveni

« Parametry 19.20 Referencni jednotka skalarniho fizeni (strana 158), 97.13 IR
kompenzace (strana 327) a 99.04 ReZim fizeni motoru (strana 329)

+ Skupina parametril 28 Retézec referencni frekvence (strana 203).

Automatické fazovani

Autofazovani je automaticka méfici rutina pro uréeni Uhlové polohy magnetického
toku permanentnich magnett synchronnich motorti nebo magnetické osy

u synchronnich reluktanénich motor. Rizeni motoru poZaduje absolutni pozici toku
rotoru, aby mohlo pfesné provadét fizeni momentu motoru.

Senzor jako jsou absolutni enkodéry a resolvery indikuji polohu rotoru v kazdém
okamziku po offsetu mezi nulovym Uhlem rotoru a hlem zjisténym senzorem. Na
druhé strané standardni pulzni enkodér uruje polohu rotoru, ktery se toci, ale
pocatec¢ni pozice neni znama. Presto Ize pulzni enkodér pouzit jako absolutni
enkodér, pokud je vybaven Hallovou sondou, i kdyz ma velmi hrubou pocatecni
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pfesnost. Hallova sonda generuje tzv. komutaéni pulzy, které méni svuj stav Sestkrat
béhem jedné otacky, proto je pouze znamo, v ramci kterého sektoru 60° z kompletni
otacky je pocatedni pozice.

Rotor e

Absolutni enkodér/resolvér

v
S

Rutina automatického fazovani se provadi u synchronnich motorti s permanentnimi
magnety a u synchronnich reluktanénich motor( v nasledujicich pfipadech.

1. Jednorazové méfeni rozdilu pozice rotoru a enkodéru, kdyZz je pouzit absolutni
enkodér, resolvér nebo enkodér s komutacnimi signaly

2. Pri kazdém zapnuti napajeciho napéti, kdyz je pouzit inkrementaini enkodér

3. S fizenim motoru v oteviené smycce se provadi opakované méfeni pozice rotoru
pfi kazdém startu.

V reZimu oteviené smycky je ur€en nulovy Uhel rotoru pfed startem. V rezimu
uzaviené smycky je aktualni thel rotoru uréen automatickym fazovanim, kdyz senzor
indikuje nulovy uhel. Offset Uhlu musi byt uréen, protoze aktualni nulovy Uhel senzoru
a rotoru obvykle nesouhlasi. Rezim automatického fazovani urcuje, jak se tato
¢innost provede jak v rezimech s otevienym obvodem, tak s uzavienym obvodem.

Poznamka: V rezimu s otevifenou smyc¢kou se motor vzdy otoci pfi startu, kdyz se
hfidel oto¢i v disledku remanentniho magnetického toku.

Offset polohy rotoru je pouzit v fizeni motoru také diky zadani uzivatelem — viz
parametr 98.15 Odchylka polohy uZiv..

Poznamka: Rutina automatického fazovani také zapisuje své vysledky do
98.15 Odchylka polohy uziv.. VVysledky automatického fazovani jsou aktualizovany,
i kdyZ neni povoleno uZivatelské nastaveni pomoci 98.01 UZiv model motoru.

K dispozici je nékolik reziml automatického fazovani (viz parametr 21.13 RezZim
automatického fazovani).
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Rezim ota€eni se doporucuje zvlasté v pfipadé 1 (viz vySe uvedeny seznam), protoze
je to nejrobustné&jsi a nejpfesnéjsi metoda. V rezimu otaceni se hfidel motoru otocCi
vzad a vpred (+360/pocet poélovych parll)°, aby se urcila pozice rotoru. V pfipadé 3
(Fizeni s otevienou smyckou) se hidel otoci pouze v jednom sméru a Uhel je mensi.

Rezimy zastaveni mohou byt pouzity, pokud motor nelze otacet (napfiklad, kdyz je
pfipojeno zatizeni). Kdyz se liSi charakteristika motoru a zatiZzeni, musi se provést
testovani, aby se zjistil nejvhodnéjsi rezim se zastavenim.

Frekvenéni ménic je schopen urcit pozici rotoru pfi startu a u bé&Ziciho motoru
v rezimu oteviené nebo uzaviené smycky. V této situaci nema vliv nastaveni
21.13 Rezim automatického fazovani.

Rutina automatického fazovani nemusi fungovat, a proto je doporu¢eno provést
rutinu nékolikrat a pfekontrolovat hodnotu parametru 98.15 Odchylka polohy uziv..

Porucha automatického fazovani (3385 Automatické fazovani) mize vzniknout
s bézicim motorem, pokud se o€ekavany uhel motoru liSi velmi hodné od zméfeného
Uhlu. To by mohlo byt zplisobeno napfiklad nasledujicimi jevy:

» Enkodér prokluzuje na hfideli motoru
* Nespravna hodnota byla zadana do 98.75 Odchylka polohy uZiv..
» Motor se jiz otaci pred startem rutiny automatického fazovani

* Rezim Tocivy je zvolen v 21.13 ReZim automatického fazovani, ale hfidel motoru
je blokovana

» Je zvolen Spatny typ motoru v 99.03 Typ motoru
* Nezdafil se identifikacni béh motoru.

Nastaveni

Parametry 21.13 Rezim automatického fazovani (strana 170), 98.15 Odchylka polohy
uZiv. (strana 329) a 99.13 VyZadovan ID chod (strana 332).

Elektromagnetické brzdéni

Frekvenéni méni¢ maze provést vétsi zpomalovani zvy$enim urovné magnetizace
v motoru. PFi zvySeni elektromagnetického toku motoru maze byt energie vytvarena
motorem b&hem brzdéni pfevadéna na tepelnou energii v motoru.

Otacky ) ,
motoru Tg = brzdny moment

Ty=100N
Bez elektromagnetického N m

brzd)e'?j

Elektromagnetické
brzdéni

Elektromaghetick
brzdéni

Bez elektromagnetického brzdéni
t (S) T T g T T T f (HZ)
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Frekvenéni ménic sleduje trvale stav motoru i béhem brzdéni elektromagnetickym
tokem. Proto maze byt brzdéni elektromagnetickym tokem pouzito jak pro zastaveni
motoru, tak také pro zménu otacek. DalSi vyhody brzdéni tokem jsou:

» Brzdéni se startuje okamzité po zadani povelu pro zastaveni. Funkce nepotiebuje
Cekat na sniZeni toku pfed zahajenim brzdéni.

» Chlazeni indukénich motor( je G€inné. Proud statoru se v motoru zvySuje béhem
brzdéni tokem a nezvySuje se proud rotoru. Stator se chladi daleko efektivnéji nez rotor.

» Brzdéni tokem muze byt pouzito u indukénich motor(i a u synchronnich motort
s permanentnimi magnety.

K dispozici jsou dvé vykonové urovné brzdéni:

+ Stfedni brzdéni zajistuje rychlejsi zpomalovani v porovnani se situaci, kdyz je
brzdéni tokem zakazano. Uroveri toku motoru je limitovana, aby se preventivné
zamezilo nadmérnému zahfivani motoru.

» Brzdéni tokem vyuziva vétsinou vSechen dostupny proud pro pfevod mechanické
brzdné energie na tepelnou energii motoru. Doba brzdéni je kratSi v porovnani se
stfednim brzdénim. PFi cyklickém pouziti mGze byt dileZité topeni motoru.

VAROVANI: Motor je nutné dimenzovat tak, aby dokazal absorbovat tepelnou
Y I \ energii generovanou pfi brzdéni tokem.

Nastaveni

Parametr 97.05 Elektromagnetické brzdéni (strana 325).

Stejnosmérna magnetizace

Stejnosmérna magnetizace mlze byt pouZita pro motor a pro zablokovani rotoru pfi
nulovych ota¢kach nebo v blizkosti nulovych otaéek.

Predmagnetizace

Pfedmagnetizace se provadi jako stejnosmérna magnetizace motoru pfed jeho
startem. V zavislosti na zvoleném rezimu startu (271.07 ReZim spousténi nebo

21.19 Skalarni rezim spousténi) mize byt pfedmagnetizace aplikovana pro zajisténi
nejvy$siho mozného rozbéhového momentu, ktery muze Cinit az 200 %

z jmenovitého momentu motoru. Pomoci nastaveni doby pfedmagnetizace

(21.02 Doba magnetizace) je mozné synchronizovat start motoru, napfiklad

s uvolnénim mechanické brzdy.

Stejnosmérné pridrzeni

Funkce umoznuje zablokovat rotor pfi (skoro) nulovych otackach v priibéhu
normélniho provozu. Stejnosmérné pridrZeni se aktivuje parametrem 21.08 Rizeni ss
proudu. Pokud jak reference, tak otacky motoru poklesnou pod urcitou Uroven
(parametr 21.09 Rychlost pfi drzeni DC), bude zastaveno generovani sinusového
proudu a zahajeno napajeni motoru stejnosmérnym proudem. Proud je nastaven
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parametrem 21.10 Reference ss proudu. Pokud reference pfekroCi parametr
21.09 Rychlost pri drzeni DC, bude pokracovat normalni provoz frekvenéniho ménice.

A

Otacky motoru Drzeni ss

- —
g '

Y

Reference

21.09 Rychlost pfi drzeni \/

DC

Y

Poznamka: Stejnosmérné pfidrZeni je k dispozici pouze v Fizeni ota€ek v rezimu
fizeni motoru DTC (viz strana 22).

Nasledna magnetizace

Tato funkce udrzuje motor zmagnetizovan po urcitou dobu (parametr 27.11 Doba
postmagnetizace) po zastaveni. Tim se strojnimu vybaveni zamezuje v pohybu
v dUsledku zatéze napfiklad v dobé, kdyz jesté nemlze byt pouzita mechanicka
brzda. Nasledna magnetizace se aktivuje parametrem 21.08 Rizeni ss proudu.
Magnetiza¢ni proud je nastaven parametrem 21.10 Reference ss proudu.

Poznamka: Nasledna magnetizace je k dispozici pouze v fizeni otacek v rezimu
fizeni motoru DTC (viz strana 22) a pouze, pokud je zvolen reZzim zastaveni
s rampou (viz parametr 21.03 ReZim stop).

Nastaveni

Parametry 21.01 Rezim spousténi, 21.02 Doba magnetizace a 21.08...21.11 (strana 170).
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Aplikaéni ovladani
Aplika¢ni makra

Aplikaéni makra jsou pfedem definované parametry aplikace s moznosti jejich
editovani a odpovidajici konfigurace V/V. Viz kapitola Aplikacni makra (strana 77).

Procesni regulator PID

Jde o vestavény procesni regulator PID ve frekvenénim ménici. Regulator maze byt
pouzit pro Fidici procesy proménnych, jako jsou tlak, pratok nebo vyska hladiny.

P¥i Fizeni s procesnim regulatorem PID se k frekven&nimu ménici pfipoji procesni
reference (bod nastaveni) misto reference otacek. Aktualni hodnota (zpétna procesni
vazba) je pfivedena zpét do frekvenéniho ménice. Procesni regulator PID nastavuje
otacky frekvenéniho ménice pro udrzeni kvality méfeného procesu (aktualni hodnota)
na pozadované urovni (nastaveni).

Zjednoduseny blokovy diagram uvedeny nize ilustruje funkci procesniho regulatoru
PID. Podrobnéjsi blokovy diagram, viz strana 441.

Nastaveny bod ———p»
Omezeni
Procesni Retézec referenci
Filtr . tacek, momentu
- regulator —P%—P o ,
Al gp|D nebo frekvence
A28 Proces [ C —
oo aktualni
D2D —p»|{ hodnoty
FBA — |

Ridici program obsahuje dvé kompletni sady nastaveni pro procesni regulator PID,
ty Ize v pfipadé potfeby zménit; viz parametr 40.57 Volba set1/set2 PID.

Poznamka: Procesni regulator PID je k dispozici pouze pro externi ovladani; viz
odstavec Lokalni oviadani versus externi ovladani (strana 20).
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Rychla konfigurace procesniho regulatoru PID

1. Aktivuje procesni regulator PID (parametr 40.07 Set 1 - provozni reZim PID).
2. Volba zpétnovazebniho zdroje (parametry 40.08...40.11).

3. Volba pozadované hodnoty zdroje (parametry 40.76...40.25).

4

. Nastavte zesileni, integracni asovou konstantu, derivacni asovou konstantu
a uroven vystup PID (40.32 Set 1 - zisk, 40.33 Set 1 - integracni doba, 40.34 Set
1 - derivacni doba, 40.36 Set 1 - vystup min a 40.37 Set 1 - vystup max).

5. Vystup regulatoru PID je zobrazen parametrem 40.01 Aktualni vystup procesu
PID. Zvolte jako zdroj, napfiklad 22.11 Zdroj referencnich otacek 1.

Funkce klidového rezimu pro procesni regulator PID

Funkce uspani mlze byt pouZita v aplikacich s regulatorem PID, které maji relativné
dlouhou dobu s nizkymi pozadavky (napfiklad hladina v zasobniku). Béhem této
doby funkce uspani Setfi energii kompletnim zastavenim motoru misto pomalého
bé&hu motoru pod hranici efektivniho provozniho rozsahu systému. Kdyz se zméni
zpétna vazba, tak regulator PID probudi frekvenéni ménic.

Priklad: Frekvenéni méni¢ ovlada tlakové Eerpadlo pInéni. Spotfeba vody v noci
klesa. V dasledku toho procesni regulator PID snizi otacky motoru. V disledku
pfirozenych ztrat v potrubi a nizké ucinnosti odstfedivého ¢erpadla pfi nizkych
otackach by motor nikdy nezastavil otaceni. Funkce uspani zjistuje toto pomalé
otaceni a zastavi zbyte¢né Cerpani po uplynuti zpozdéni pro usnuti. Frekvenéni
méni& se prepne do rezimu spanku, nadale viak pracuje monitorovani tlaku. Cerpani
se obnovi, pokud tlak poklesne pod uUroveri pro probuzeni (nastaveni - odchylka pro
probuzeni) a kdyz uplyne zpozdéni pro probuzeni.
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Nastaveny bod Doba zesileni klidového rezimu (40.45)
o ,.
Krok zesileni klidového, _ _ _
rezimu (40.46)I
. . Cas
Aktualni hodnota ' ' Prodleva obnoveni
: ' (40.48)
Neinvertovany ! - —
(40.31 = Neinvertovana (Ref - Fbk)) \ . !
Urovefi proprobuzeni _ _ o] T A
(nastaveni - odchylka pro probuzeni [40.47]) ' . , .
T T T T Cas
Aktuglni hodnota : : l :
Urovefi proprobuzeni ___ __ . TN\
(nastaveni + odchylka pro probuzeni [40.47] ! {
Invertovany (40.31 = Invertovan (Fbk - Ref)) ! !
: : Cas
Vystup regulatoru PID ' X :
tsg = zpozdéni uspani (40.44) | Klidovy rezim
' —y
t<ty , I |
[ Uroven N . /N :
klidového |
rezimu (40.43) !
Cas

DORAZ

Sledovani

V rezimu sledovani je vystup bloku PID nastaven pfimo na hodnotu parametru 40.50
(nebo 41.50) Set 1 - volba ref sledovani. Interné je regulator PID nastaven tak, ze se
transientni slozky nebudou dostavat na vystup, proto se pfi opusténi rezimu
sledovani obnovi normalni procesni fizeni bez podstatnych skoku.

Nastaveni

» Parametr 96.04 Volba makra (volba makra)

» Skupiny parametrl 40 Procesni regulator PID sada 1 (strana 247) a 41 Procesni
regulator PID sada 2 (strana 259).
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Rizeni mechanické brzdy

Mechanicka brzda mGze byt pouzita pro pfidrzeni motoru a pohanéného strojniho
zafizeni na nulovych otackach, kdyz je frekvenéni méni¢ zastaven, nebo kdyz nema
pfipojeno napajeci napéti. Logika fizeni brzdy sleduje nastaveni skupiny parametr(
44 Rizeni mechanické brzdy a také riizné externi signaly a pfepina mezi stavy, tak
jak jsou prezentovany v diagramu na strané 58. Nize uvedena tabulka ukazuje
podrobny diagram stavu a pfechod(l. Diagram ¢asovani na strané 60 ukazuje pfiklad
sekvence uzavieni-otevfeni-uzavfeni.

Vstupy logiky Fizeni brzdy

Startovaci povel frekvenéniho ménice (bit 5 v 06.76 Stavoveé slovo pohonu 1) je
hlavnim zdrojem ovladani logiky Fizeni brzd. Volitelny signal externiho
otevfeni/uzavieni muze byt zvolen pomoci 44.12 PoZadavek sepnuti brzdy. Tyto dva
signdly pracuji takto:

« Povel pro start = 1 A signal zvolen pomoci 44.12 PoZadavek sepnuti brzdy
= 0 — pozadavek na otevreni brzdy

» Povel pro start = 0 NEBO signal zvolen pomoci 44.12 Pozadavek sepnuti brzdy
= 1 — pozadavek na uzavreni brzdy

Jiny externi signal — napfiklad z Fidiciho systému vy$Si irovné — miZe byt pfipojen

prostfednictvim parametru 44.11 UdrZeni sepnuti brzdy, aby se zamezilo otevieni brzdy.

Jiné signaly ovliviujici stav logiky fizeni jsou

* potvrzeni stavu brzdy (volitelné, definovano pomoci 44.07 Volba potvrzeni brzdy),

» bit2 z 06.11 Hlavni stavové slovo (indikuje, zda je nebo neni frekvenéni ménic
pfipraven sledovat zadanou referenci),

» bit 6 z 06.16 Stavové slovo pohonu 1 (indikuje, zda frekvenéni méni¢ moduluje
nebo nemoduluje),

+ volitelny modul bezpe&nostni funkce FSO-xx.
Vystupy logiky fizeni brzdy

Mechanicka brzda je fizena bitem 0 parametru 44.01 Stav fizeni brzdy. Tento bit by
mél byt zvolen jako zdroj reléového vystupu (nebo digitalni vstup/vystup v rezimu
vystupu), ktery je propojen pfes ovlada¢ brzdy pres relé. Viz pfiklad zapojeni na
strané 61.

Logiky Fizeni brzd v riznych stavech pozaduji, aby logika fizeni frekvenéniho ménice
pfidrzovala motor, zvySovala moment nebo po rampé snizovala otacky. Tyto
poZadavky jsou viditelné v parametru 44.01 Stav fizeni brzdy.

Nastaveni

Skupina parametr 44 Rizeni mechanické brzdy (strana 263).
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Stavové diagramy brzdy

(z libovolného stavu)

2

(z libovolného stavu)

9

BRAKE DISABLED

BRAKE CLOSED BRAKE OPENING

P BRAKE OPENING WAIT

9

BRAKE OPENING

DELAY
® |
7 9
BRAKE éLOSING GD BRAKE OPEN
|
BRAKE CLOSING
DELAY

0

BRAKE CLOSING WAIT

o1

i

Popisy stavt
Nazev stavu Popis
BRAKE DISABLED Ovladani brzdy je zakazano (parametr 44.06 Rizeni brzdy zapnuto = 0, a 44.01
Stav fizeni brzdy b4 = 0). Signal pro otevfeni je aktivni (44.01 Stav fizeni brzdy
b0 =1).
BRAKE OPENING:

BRAKE OPENING WAIT

Byl dan pozadavek na otevieni brzdy. Frekvenéni ménic¢ je pozadan o zvyseni
momentu pro otviraci moment (44.01 Stav fizeni brzdy b1 =1 a b2 = 1). Stav
parametru 44.11 UdrZeni sepnuti brzdy je kontrolovan; pokud neni 0 béhem
pfijatelné doby, tak frekvenéni méni¢ prejde do poruchy 77A5 Neni dovoleno
otevieni mechanické brzdy*.

BRAKE OPENING DELAY

Podminky pro otevieni byly spinény a otviraci signal je aktivovan (44.01 Stav
fizeni brzdy, b0 je nastaven). Je zruSen poZadavek na otviraci moment (44.01
Stav Fizeni brzdy b1 — 0). Zatéz je udrzovana Fizenim otacek frekvencniho
ménice, dokud neuplyne 44.08 Prodleva rozepnuti brzdy.

V tomto okamziku, pokud je 44.07 Volba potvrzeni brzdy nastaven na Zadné
potvrzeni, prejde logika do stavu BRAKE OPEN. Pokud byl zvolen signal pro
potvrzeni, je kontrolovan jeho stav; pokud stav neni "brzda oteviena", frekvenéni
ménic¢ prejde do poruchy 71A3 Vypadek uzavieni mechanické brzdy*.

BRAKE OPEN

Brzda je oteviena (44.01 Stav fizeni brzdy b0 = 1). Poiadavgk na pridrzeni je
zrusen (44.01 Stav Fizeni brzdy b2 = 0) a frekvencnimu ménici je povoleno
sledovat reference.




Funkce programu 59

Nazev stavu Popis

BRAKE CLOSING:

BRAKE CLOSING WAIT  |Brzda byla pozadana o uzavfeni. Logika frekvenéniho ménice je pozadana

o snizovani ota¢ek po rampé az po zastaveni (44.01 Stav fizeni brzdy b3 = 1).
Signal pro otevieni je ponechan aktivni (44.01 Stav fizeni brzdy b0 = 1). Logika
brzdy zlistava ve stavu, pokud otaéky motoru nepoklesnou pod 44.14 Uroveri

sepnuti brzdy v dobé definované pomoci 44.15 Prodleva urovné sepnuti brzdy.

BRAKE CLOSING DELAY |Podminky pro uzavfeni byly spinény. Signal pro otevfeni je deaktivovan (44.01

Stav Fizeni brzdy b0 — 0) a moment uzavfeni je zapsan do 44.02 Pamét
momentu brzdy. Je zpracovavan pozadavek na snizovani podle rampy (44.01
Stav fizeni brzdy b3 = 1). Logika brzdy zUstava v tomto stavu, dokud neuplyne
44.13 Zpozdéni sepnuti brzdy.

V tomto okamziku, pokud je 44.07 Volba potvrzeni brzdy nastaven na Zadné
potvrzeni, prejde logika do stavu BRAKE CLOSED. Pokud byl zvolen zdroj
signalu potvrzeni, bude jeho stav kontrolovan; pokud stav neni "brzda
uzaviena", frekvenéni ménic vygeneruje varovani A7A1 vypadek uzavreni
mechanické brzdy. Pokud je 44.17 Funkce chyby brzdy = Porucha, frekvenéni
méni¢ prejde do poruchy 71A2 Vypadek uzavieni mechanické brzdy po 44.18
Prodleva chyby brzdy.

BRAKE CLOSED Brzda je uzaviena(44.01 Stav fizeni brzdy b0 = 0). Frekvenéni méni¢ neni

nezbytné modulovan.

*Varovani Ize alternativné zvolit pomoci funkce 44.17 Funkce chyby brzdy; pokud se to provede, tak
frekvenéniho ménice zachova modulaci v tomto stavu.

Podminky zmény stavu ( @ )

1
2

3

Ovladani brzdy zakazano (parametr 44.06 Rizeni brzdy zapnuto — 0).

06.11 Hlavni stavové slovo, bit 2 = 0 nebo je brzda nucené uzaviena pomoci volitelného modulu
bezpeénostnich funkci FSO-xx.

Brzda byla na zakladé pozadavku oteviena a 44.16 Prodleva opétovného rozepnuti brzdy uplynulo.

Podminka pro otevreni brzdy (jako 44.10 Moment rozepnuti brzdy) splnéna a 44.11 UdrZeni sepnuti
brzdy = 0.

44.08 Prodleva rozepnuti brzdy uplynul a potvrzeni otevieni brzdy (bylo pfijato, kdyZ bylo zvoleno
44.07 Volba potvrzeni brzdy).

Brzda byla pozadana o uzavfeni.

Otagky motoru ziistavaji pod otagkami pro uzavieni 44.14 Uroveri sepnuti brzdy po dobu 44.15
Prodleva trovné sepnuti brzdy.

44.13 Zpozdéni sepnuti brzdy uplynul a bylo pfijato potvrzeni o uzavfeni (pokud je zvoleno pomoci
44.07 Volba potvrzeni brzdy).

Byl dan pozadavek na otevieni brzdy.
Ovladani brzdy povoleno (parametr 44.06 Rizeni brzdy zapnuto — 1).
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Diagram ¢asovani

Zjednodu$eny diagram ¢asovani uvedeny nize ilustruje provoz funkci ovladani brzdy.
Viz niZe uvedeny stavovy diagram.

PFikaz pro start | T T T |
(06.16 b5) | | |

Modulace (06.76 b6) —
g | | | | |

|
|
—
Pfipraven ref
(06.11 b2) Q | | | | I—l

Reference togivého l l |
momentu L v. T

Reference otacek | | | |

Signal ovladani brzdy

o « >
. z4 o1kb0){—|—|— tog | |t . o
ozadavek na oo
moment pfi otevieni | | | | | | | fea | fmd |
(44.01 b1) | | | | | |
PoZadavek na zastaveni !
s pfidrzenim (44.01 b2) ]—'— | | | |
|

Pozadavek na | | |
zastaveni podle

L

rampy (44.01 b3) | I -
stav| e Bow | BoD BRAKE OPEN Bcw | Bcp BRAKE
BRAKE OPENING BRAKE CLOSING
1 2 3 4 5 6 7 8 9
Ts Start momentu s otevienim brzdy (parametr 44.03 Referencni moment rozepnuti brzdy)

Tmem UloZena hodnota momentu pfi uzavreni brzdy (44.02 Pamét' momentu brzdy)

tmd Zpozdéni magnetizace motoru

tog Zpozdéni otevreni brzdy (parametr 44.08 Prodleva rozepnuti brzdy)

Nes Otagky pro uzavieni brzdy (parametr 44.14 Uroveri sepnuti brzdy)

tecd Zpozdéni povelu pro uzavieni brzdy (parametr 44.15 Prodleva trovné sepnuti brzdy)
teg Zpozdéni uzavfeni brzdy (parametr 44.13 ZpoZdéni sepnuti brzdy)

tefd Zpozdéni poruchy uzavieni brzdy (parametr 44.18 Prodleva chyby brzdy)

trod Zpozdéni opétného otevieni brzdy (parametr 44.16 Prodleva opétovného rozepnuti brzdy)
BOW BRAKE OPENING WAIT

BOD BRAKE OPENING DELAY

BCW BRAKE CLOSING WAIT

BCD BRAKE CLOSING DELAY
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Priklad instalace

NiZe uvedeny obrazek ukazuje pfiklad zapojeni pro ovlddani brzdy. Hardware pro
ovladani brzdy a jeho zapojeni vytvaii a instaluje zakaznik.

VAROVANI! Je nutné zajistit, aby strojni zafizeni, do kterého je integrovan

frekvenéni ménic s funkci ovladani brzdy splfovalo predpisy bezpeénosti pro
obsluhu. PovSimnéte si, Zze frekvenéni méni¢ (kompletni modul frekvenéniho ménice
nebo zakladni modul frekvenéniho ménice, jak je definovano v IEC 61800-2) neni
bran jako bezpec€nostni zafizeni uvedené v Evropskych pfedpisech pro strojirenska
zafizeni a v pfislusnych harmonizovanych normach. Proto osobni bezpecnost
kompletniho strojirenského zafizeni nesmi byt zaloZena specifickych funkcich
frekvenéniho ménice (jako je funkce ovladani brzdy), ale musi byt implementovana
tak, jak je definovano v pfislusnych specifickych aplikacnich predpisech.

Brzda je ovladana bitem O parametru 44.01 Stav fizeni brzdy. Zdroj potvrzeni brzdy

(sledovani stavu) je zvolen parametrem 44.07 Volba potvrzeni brzdy. V tomto

pfikladu,

» parametr 10.24 Zdroj RO1 je nastaven na Prikaz rozepnuti brzdy (ij. bit 0 44.01
Stav fizeni brzdy) a

« parametr 44.07 Volba potvrzeni brzdy je nastaven na DI5.

Oviadaci hardware | | Jednotka fizeni ménige
brzdy o XRO1
| ms230vAC s
i ——— 2 |com 7
ECEVE 3

Motor
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Rizeni stejnosmérného napéti

Prepétova ochrana

Rizeni prepéti stejnosmérného meziobvodu je typicky potfebné, pokud je motor

v rezimu generovani. Motor mize generovat napéti pfi zpomalovani, nebo pokud
zatéz na htideli motoru zplsobuje, Ze se hfidel bude pohybovat rychleji, nez jsou
pozadované otacky nebo frekvence. Aby se zamezilo pfekroceni stejnosmérného
napéti nad limit kontroly prepéti, bude Fidici jednotka pfepéti automaticky snizovat
generovany moment, kdyZ se dosahne limitu. Ridici jednotka prepéti také zvySuje
vSechny programované ¢asy zpomalovani pfi dosazeni limitu; pro dosazeni kratSich
¢asll zpomalovani je potom potfebny brzdny chopper a rezistory.

Rizeni podpéti (pfi ztraté napajeciho napéti)

Pokud je pfivodni napajeci napéti vypnuto, bude frekvenéni méni¢ pokracovat

v provozu s vyuzitim kinetické energie otacejiciho se motoru. Frekvencni ménic bude
zcela provozu-schopny, pokud se bude motor otacet a bude generovat energii pro
frekvenéni ménic¢. Frekvenéni méni¢ miize pokracovat v provozu, pokud hlavni
stykac (je-li pouzit) zdstava sepnut.

Poznamka: Jednotky vybavené hlavnim stykaem musi byt vybaveny také
udrZovacim obvodem (napf. UPS), ktery pfidrzi ovladaci obvod stykage uzavien
i béhem kratkého preruseni napéjeni.

ot [

|

|

I \f.i‘/Vi‘\lﬂ‘l‘!i/i/M‘l‘i‘i\/i{i{"i‘i\(i(i(i fWi‘\l"l‘!i/i{h‘l‘l‘l\/Wl‘l‘IWVl‘\l"\l'\fWi‘I‘l‘!i/i{h‘l‘l‘l\/i/i/l‘l‘l\/.i/li‘/l“l‘l‘

N
| Unmains

T —
(Nm) (I:uz) (VDC) Une
| fout

80 40 260 // .

pd N~ T
40 20 130 // N

L~
t(s)

Upc= meziobvod napéti frekv. ménice, f, = frekvence vystupu frekv. ménice, Ty, = moment motoru

Ztrata napajeciho napéti pfi nominalnim zatizeni (f,; = 40 Hz). Stejnosmérné napéti meziobvodu pokleslo
pod minimalni limit. Ridici jednotka udrzuje napéti, pokud je vypnut hlavni vypinag. Frekven&ni ménié
nechava motor bézet v rezimu generatoru. Otacky motoru poklesly, ale frekvenéni ménic pracuje, pokud ma
motor dostate€nou kinetickou energii.
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Automaticky restart

Je mozné restartovat frekvenéni méni¢ automaticky po kratkém vypadku napajeciho
napéti (max. 5 sekund) pouzitim funkce automatického restartu zajistujici chod
frekvenéniho ménice po dobu 5 sekund bez provozu chladiciho ventilatoru.

Pokud je funkce povolena, tak zajistuje nasledujici Cinnosti za podminky, ze je
povolena chyba napajeni a je proveden Uspésny opétny start:

» Porucha podpéti je potlatena (ale je generovano varovani)

* Modulace a chlazeni jsou zastaveny, aby se Setfila zbyvajici energie

» Je povoleno pfedbézné nabijeni stejnosmérného obvodu.

Pokud bude stejnosmérné napéti obnoveno pfed uplynutim intervalu definovaného
parametrem 21.18 Doba automatického restartovani a je stéle zapnut signal pro start,
bude pokracovat normaini provoz. Pokud v3ak bude stejnosmérné napéti v tomto
bodé pfili§ nizké, prejde frekvenéni méni¢ do poruchy 3280 Casovy limit
pfipravenost.

Rizeni napéti a limity prepnuti

Ovladani a limity pfepnuti napéti stejnosmérného meziobvodu jsou relativni oproti
napajecimu napéti a také jsou uréeny typem frekvenéniho ménice/stfidace.
Stejnosmérné napéti (Upc) je pfiblizné 1,35 nasobek sdruzeného napajeciho napéti
a je zobrazeno parametrem 071.11 Stejnosmérné napéti.

Nasledujici diagram ukazuje vztah drovni zvoleného stejnosmérného napéti.
Povsimnéte si, Ze absolutni napéti se méni v zavislosti na typu frekvenéniho
ménice/stfidaCe a na rozsahu stfidavého napéjeciho napéti.

— — |— — Chyba Grovné pfepéti (1.3 X Upcmax)*

- - - -|- - - - Urove kontroly prepéti (1.25 x Upcmax)**
- - - -|- - - - Chyba varovani pfepéti (1.15 x Upcmax)

UDCmax

— 1 UYbcmin
- - - -|- - - - Urovef Fizenilvarovani podpéti (0,85 x Upcmin)

— —|— = Urovei poruchy podpéti (0,6 * Upcmin)

Upcmax = 88 napéti odpovidajici maximalnimu rozsahu stfidavého napéti
Ubcmax = ss napéti odpovidajici minimalnimu rozsahu stfidavého napéti
* Pro rozsah napajeciho napéti 500 V AC, 1,25 x Upcmax-
* Pro rozsah napéjeciho napéti 500 V AC, 1,20 x Upcmax-
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Nastaveni

Parametry 01.11 Stejnosmérné napéti (strana 96), 30.30 Prepétova ochrana (strana
216), 30.31 Podpétova ochrana (strana 216) a 95.01 Napajeci napéti (strana 316).

Brzdny chopper

Brzdny chopper mize byt pouZit jako prostfedek pro zpracovani energie generované
pfi zpomalovani motoru. Pokud stejnosmérné napéti bude dostateéné vysokeé, pfipoji
chopper stejnosmérny obvod k externimu brzdnému rezistoru. Chopper pracuje na
principu $itkové modulace pulzu.

Interni brzdné choppery u frekvenéniho méni¢e ACS880 se spousti, pokud napéti
stejnosmérného meziobvodu dosahne pfiblizné 1,15 x Upcmax- 100 % Sitky pulzi je
dosazeno pfi pfiblizné 1,2 x Upcmax- (Upcmax J€ SS napéti odpovidajici maximalnimu
rozsahu stfidavého napéti.) Informace o externich brzdnych chopperech naleznete
v jejich dokumentaci.

Poznamka: Rizeni pfepéti je nutné zakazat pro provoz chopperd.

Nastaveni

Parametr 01.11 Stejnosmérné napéti (strana 96); skupina parametrt 43 Brzdny
chopper (strana 261).
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Bezpecnost a ochrany

Nouzové zastaveni

Signal nouzového zastaveni je pfipojen na vstup zvoleny parametrem 21.05 Zdroj
nouzového zastaveni. Nouzové zastaveni muze byt také generovano pres fieldbus
(parametr 06.01 Hlavni fidici slovo, bity 0...2).

Rezim nouzového zastaveni je zvolen parametrem 21.04 ReZim nouzového

zastaveni. K dispozici jsou nasledujici rezimy:

+ Off1: Zastaveni podél standardni rampy zpomalovani je definovano pro pfislusny
pouzivany typ reference

+ Off2: Zastavi se dobéhem

» Off3: Zastaveni podle rampy pro nouzoveé zastaveni definované parametrem
23.23 Doba nouzového zastaveni.

S rezimy nouzového zastaveni Off1 nebo Off3 mlzZe byt sniZovani otaéek motoru po
rampé sledovano parametry 31.32 Sledovani bezpecnostni rampy a 31.33 ZpozZdéni
sledovani bezpecnostni rampy.

Pokyn:

» Pro funkci nouzového zastaveni SIL 3 / PL e-level mize byt frekvenéni ménic
vybaven volitelnym bezpeénostnim modulem FSO-xx s certifikaci TUV. Modul
muze byt zaclenén do certifikovaného bezpecénostniho systému.

« Instala¢ni technik zafizeni je zodpovédny za instalaci zafizeni pro nouzové
zastaveni a za vSechna pfidavna zafizeni potfebna pro funkci nouzového
zastaveni tak, aby se splnily pozadavky pro pfislusnou kategorii nouzového
zastaveni. Pro dalSi informace kontaktujte regionalni zastoupeni ABB.

» Po zji§téni signalu pro nouzové zastaveni nemuze byt funkce nouzové zastaveni
zru$ena, i kdyz se zrusi tento signal.

+ Pokud je limit minima (nebo maxima) momentu nastaven na 0 %, nebude funkce
nouzové zastaveni schopna zastavit frekvenéni ménic.

Nastaveni

Parametry 21.04 ReZim nouzového zastaveni (strana 167), 21.05 Zdroj nouzového
zastaveni (strana 167), 23.23 Doba nouzového zastaveni (strana 182), 31.32
Sledovani bezpecnostni rampy (strana 223) a 31.33 Zpozdéni sledovani
bezpecnostni rampy (strana 223).

Tepelna ochrana motoru

Funkce Fidiciho programu ma k dispozici dvé separatni funkce pro monitorovani
teploty motoru. Zdroj teplotnich dat a limity varovani/pfepnuti do poruchy Ize nastavit
pro kazdou funkci.

Teplota motoru maze byt monitorovana pomoci

* modelu tepelné ochrany motoru (o¢ekavana teplota se odvodi interné uvnitf
frekvenéniho ménice), nebo
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» senzoru instalovanych ve vinuti. Z toho vyplyva vy$si pfesnost modelu motoru.

Model tepelné ochrany motoru
Frekvenéni méni¢ vypocte teplotu motoru na zakladé nasledujicich predpokladu:

1. Pokud je napajeci napéti pfipojeno k frekvenénimu meénici poprvé, tak se
pfedpoklada, Ze motor ma okolni teplotu (definovana parametrem 35.50 Okolni
teplota motoru). Kdyz se napajeni pfipoji nasledné k frekvenénimu ménici, tak by
motor mél mit o¢ekavanou teplotu.

2. Teplota motoru se vypocte pomoci uzivatelsky nastavené teplotni konstanty
motoru a zatézovaci kfivky motoru. Zatézovaci kfivka by méla byt nastavena
v pfipadé, pokud okolni teplota pfesahuje 30 °C.

Poznamka: Teplotni model motoru maze byt pouzit, pokud je ke stfidaéi pfipojen
pouze jeden motor.

Sledovani teploty pomoci senzorii PTC

Jeden senzor PTC muze byt pfipojen na digitalni vstup DI6. Rozhrani enkodéru
FEN-xx (volitelné) také ma pFipojky pro jeden senzor PTC.

"
T

Odpor senzoru PTC se zvySuje se zvySovanim teploty. ZvySujici se odpor senzoru
sniZuje napéti na vstupu a tento stav mize pfipadné zajistit pfepnuti z 1 na 0, coz
indikuje pfekroceni teploty.
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NiZe uvedeny obrazek ukazuje typické hodnoty odporu senzoru PTC jako funkci
teploty.

Ohm
4000

1330

550

100

T

Podrobné informace a zapojeni, viz Technicka prirucka frekvenéniho ménice, nebo
uZivatelska pfiruc¢ka rozhrani enkodéru FEN-xx.

Sledovani teploty pomoci senzorti Pt100

Senzory 1...3 Pt100 mohou byt pfipojeny do série k analogovému vstupu a k
analogovému vystupu.

Analogovy vystup ma konstantni budici proud 9,1 mA pfes senzor. Odpor senzoru se
zvysuje pfi rlistu teploty motoru a tim také stoupa napéti na senzoru. Funkce méreni
teploty nacita tuto hodnotu napéti pfes analogovy vstup a pfevadi je na stupné Celsia.

Je mozné nastavit limity sledovani teploty motoru a zvolit, jak bude frekvenéni méni¢
reagovat pfi prfekroceni teploty.

Zapojeni senzorll naleznete v Technické pfiruc¢ce frekvenéniho ménice.

Sledovani teploty pomoci senzorti KTY84

Jeden senzor KTY84 mUze byt pfipojen k analogovému vstupu a k analogovému
vystupu Fidici jednotky.

Analogovy vystup ma konstantni budici proud 2,0 mA pfes senzor. Odpor senzoru se
zvysuje pfi rlistu teploty motoru a tim také stoupa napéti na senzoru. Funkce méreni
teploty nacita tuto hodnotu napéti pfes analogovy vstup a pfevadi je na stupné Celsia.

Rozhrani enkodéru FEN-xx (volitelné) také ma pfipojky pro jeden senzor KTY84.
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NiZe uvedeny obrazek a tabulka ukazuji typické hodnoty odporu senzoru KTY84 jako
funkci provozni teploty motoru.

3000

2000

Skalovani KTY84

90 °C = 936 ohm

110 °C = 1063 ohm
130 °C = 1197 ohm 1000
150 °C = 1340 ohm

0 ‘ ‘ ‘
-100 0 100 200 300

Je mozné nastavit limity sledovani teploty motoru a zvolit, jak bude frekvenéni ménic
reagovat pfi pfekro&eni teploty.

Zapojeni senzorl naleznete v Technické pfirucce frekvenéniho ménice.

Logika Fizeni ventilatoru motoru (parametry 35.700...35.106)

Pokud ma motor externi chladici ventilator, je mozné pouzit signal frekvenéniho
ménice (napfiklad b&h/stop) pro Fizeni startéru ventilatoru pfes relé nebo pres
digitalni vystup. Digitalni vstup mGze byt zvolen pro zpétnou vazbu ventilatoru. Ztrata
signalu zpétné vazby muze volitelné zpusobit varovani nebo poruchu.

Pro ventilator mize byt definovano zpozdéni startu a zastaveni. Kromé toho muze
byt zpozdéni zpétné vazby nastaveno pro uréeni doby, kdy musi byt zpétna vazba
pfijata po startu ventilatoru.

Nastaveni

Skupina parametri 35 Tepelna ochrana motoru (strana 235) a 91 Nastaveni modulu
enkodéru (strana 307).

Tepelna ochrana kabelu motoru

Ridici program obsahuje funkci teplotni ochrany pro kabel motoru. Tato funkce by se
méla pouzit napfiklad, pokud jmenovity proud frekvenéniho ménice pfesahuje
proudovou hustotu u kabelu motoru.
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Program vypocte teplotu kabelu na zakladé nasledujicich dat:
* Zmeéfeny vystupni proud (parametr 01.07 Proud motoru)

» Jmenovita hodnota proudu kabelu je specifikovana pomoci 35.61 Jmenovity
proud kabelu a

» Teplotni ¢asova konstanta kabelu je specifikovana v 35.62 Doba naristu
tepelného kabelu.

Pokud kalkulovana teplota kabelu dosahne 102 % jmenovité maximalni hodnoty,
objevi se varovani (A480 Motorovy kabel pretizen). Frekvenéni méni¢ prejde do
poruchy (4000 Motorovy kabel pretizen), kdyz se dosahne 106 %.

Nastaveni

Parametry 35.60...35.62 (strana 242).

Jiné programovatelné funkce ochrany

Externi udalosti (parametry 31.01...31.10)

Pét rGznych signalll jevu z procesu mlize byt pfipojeno k volitelnym vstupim

a mohou generovat pfepnuti do poruchy nebo varovani pro zafizeni frekvenéniho
ménice. Kdyz se ztrati signal, bude generovan externi jev (porucha, varovani nebo
logicky vstup). Obsah zpravy Ize editovat na ovladacim panelu zvolenim Menu -
Nastaveni - Editovani textu.

Detekce ztraty faze motoru (parametr 37.19)

Parametr voli, jak bude frekvenéni méni¢ reagovat pfi ztraté faze motoru.

Detekce poruchy uzemnéni (zem) (parametr 31.20)

Funkce detekce poruchy uzemnéni je zalozena na méfeni soucétovych prouda.

PovSimnéte si, ze

« porucha uzemnéni v napajecim kabelu neaktivuje ochranu

* v uzemnéném napajeni se ochrana aktivuje béhem 2 milisekund

* v neuzemnéném napajeni musi byt kapacita napajeni 1 mikrofarad nebo vice

» kapacitni proudy zplUsobené stinénym kabelem motoru az 300 metr(i nebudou
ochranu aktivovat

» ochrana je deaktivovana, kdyz je frekvenéni méni¢ zastaven.

Detekce ztraty napajeci faze (parametr 31.21)

Parametr voli, jak bude frekvenéni ménic reagovat pfi zjiSténi ztraty faze napajeni.

Detekce bezpec¢ného vypnuti momentu (parametr 31.22)

Frekvenéni méni¢ monitoruje stav vstupu obvodu bezpeéného vypnuti momentu
a tento parametr zvoli, jaké indikace se objevi pfi ztraté signalu. (Parametr
neovlivriuje provoz vlastni funkce bezpecného vypnuti momentu). Pro dalsi
informace o funkci bezpe€ného vypnuti momentu, viz Technicka pfirucka.
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Prepinané napajeni a kabeldaz motoru (parametr 31.23)

Frekvenéni méni¢ mlze detekovat, zda byly omylem pfepnuty kabely napajeni
a motoru (napfiklad kdyz je napajeni pfipojeno k pfipojce motoru frekvenéniho
meénice). Parametr voli, zda bude nebo nebude generovana porucha.

Ochrana proti zablokovani (parametry 371.24...31.28)

Frekvenéni ménic chrani motor v situaci zablokovani. Je mozné nastavit limity
sledovani (proud, frekvence a ¢as) a zvolit, jak bude frekvenéni ménic reagovat
v situaci zablokovani motoru.

Ochrana proti prekroéeni otacek (parametr 37.30)

Uzivatel maze nastavit limity prekroCeni otacek specifikovanim ramce, ktery bude
pfidan k aktualné pouzitym limitdm minimalnich a maximalnich otacek.

Detekce ztraty lokalniho ovladani (parametr 49.05)

Parametr voli, jak bude frekvenéni ménic¢ reagovat v pfipadé preruseni komunikace
s ovladacim panelem nebo s nastrojem PC.

Automatické resety poruch

Frekvenéni méni¢ se muze automaticky resetovat po nadproudu, prepéti, podpéti
a pfi externich poruchach. Uzivatel maze také specifikovat poruchy, které budou
resetovany automaticky.

Ve standardni verzi je automatické resetovani vypnuto a musi je specificky aktivovat
uzivatel.

Nastaveni

Parametry 371.712...31.16 (strana 218).
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Diagnostika

Sledovani signalt

Pro sledovani této funkce mohou byt zvoleny tfi signaly. Pokud sledovany signal
prekro¢i nebo nedosahne pfedem definované limity, aktivuji se bity v 32.01 Stav
kontroly a generuje se varovné hlaseni nebo porucha. Obsah zpravy Ize editovat na
ovladacim panelu zvolenim Menu - Nastaveni - Editovani textu.

Sledovany signal je filtrovan filtrem dolni propusti.

Nastaveni
Skupina parametrti 32 Dohled (strana 223).
Sprava ¢asovacu a citacu
Program ma Sest riznych ¢itaél a asovacl udrzby, které mohou byt konfigurovany

pro generovani varovani pfi dosazeni pfedem definovaného limitu Easu. Obsah zpravy
Ize editovat na ovladacim panelu zvolenim Menu - Nastaveni - Editovani textq.

Casovade/&itate mohou byt nastaveny pro monitorovani libovolného parametru.

Funkce je mimoradné uzite€na pro pfipojeni servisu.

Existuji tfi typy ¢itaca:

« Citade doby provozu. Méfeni éasu a binarni zdroj (naptiklad bit ve stavovém
slové) je zapnut.

+ Citage hran signalu. Cita& je inkrementovan, kdyZ se zméni stav monitorovaného
binarniho zdroje.

+ Citage hodnot. Cita& mé&Fi prostfednictvim integrace monitorovany parametr.
Alarm je pfedan, kdyZ se piekroCi vypoctena oblast pod signalem a uzivatelsky
definovany limit.

Nastaveni

Skupina parametrt 33 Casovac a &itaé Udrzby (strana 227).

Kalkulaéky uspor energie

Tato funkéni vlastnost zahrnuje dvé nasledujici funkce:

» Optimalizator energie nastavujici tok motoru tak, aby se maximalizovala celkova
efektivita systému.

« Cita& monitorujici pouZitou a uloZenou energii v motoru a zobrazuijici ji v kWh,
v pfislusné méné nebo v objemu emisi CO,.

* Analyzator zatiZzeni zobrazujici profil zatizeni frekvenéniho ménice (viz separatni
odstavec na strané 72).
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Poznamka: Presnost vypoctu Uspory energie je pfimo zavisla na pfesnosti
referenéniho vykonu motoru udaného v parametru 45.19 Komparaéni vykon.

Nastaveni

Skupina parametrt 45 Energeticka ucinnost (strana 267).
Analyzator zatizeni

Spiékova hodnota zaznamu

Uzivatel muze zvolit signal, ktery ma byt monitorovan zaznamnikem $pickovych
hodnot. Zaznamnik zaznamenava Spi¢kové hodnoty signalu s Easem vzniku Spicky,
s proudem motoru, se stejnosmérnym napétim a s otackami v okamziku Spicky.
Spitkova hodnota je vzorkovana v intervalu 2 ms.

Zaznamy amplitudy
Ridici program ma dva zaznamniky amplitud.

Pro zaznamnik amplitudy 2 muze uzivatel volit signal vzorkovany v intervalu 200 ms
a specifikovat hodnotu odpovidajici 100 %. VVybrané vzorky jsou setfidény do 10
parametrd pouze pro ¢teni podle jejich amplitudy. Kazdy parametr reprezentuje
rozsah amplitudy 10 procentualnich bodl a zobrazi se procenta nashromazdénych
vzork( spadajicich do tohoto rozsahu.

Procento vzorku

S ES S ES S ES S ES S ES
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Rozsahy amplitudy
(parametry 36.40...36.49)

Zaznamnik amplitudy 1 je pevny a je uréen ke sledovani proudu u motoru a nelze jej
restartovat. U zaznamniku amplitudy 1 odpovida 100 % maximalnimu vystupnimu
proudu frekvenéniho ménice (/,ax)- ZMéFeny proud je zaznamendvan trvale.
Distribuce vzorku je zobrazena parametry 36.20...36.29.
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Nastaveni

Skupina parametrd 36 Analyzator zatizeni (strana 244).
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Ruzné

Uzivatelské sady parametru

Frekvenéni méni¢ podporuje Gtyfi uzivatelska nastaveni parametr(i, ktera mohou byt
uloZena do trvalé paméti a vyvolana pomoci parametrd frekvenéniho ménice. Je
mozné pouzit digitalni vstupy pro pfepinani mezi sadami uzivatelskych parametru.

Sada uzivatelskych parametr(i obsahuje vSechny editovatelné hodnoty ve skupinach
parametrda 10...99

* modul nastaveni rozSifeni V/V (skupiny 14...16)

» Ulozisté dat parametru (skupina 47)

» nastaveni komunikace fieldbus (skupiny 51...56) a
» nastaveni konfigurace enkodéru (skupiny 92...93).

ProtoZe jsou nastaveni motoru zahrnuta v sadé uZivatelskych parametrd, je nutné
zajistit, aby nastaveni odpovidalo pouzitému motoru v aplikaci pfed zpétnym
vyvolanim uzivatelské sady. V aplikacich pouzivajicich rizné motory s frekvenénim
meéni¢em je nutné provést ID béh motoru s kazdym motorem a vysledky ulozit do
rdznych uzivatelskych nastaveni. Pfislusné nastaveni maze byt zpétné vyvolano pfi
prepnuti motoru.

Nastaveni

Parametry 96.70...96.13 (strana 3217).

Parametry paméti dat

Dvacet Ctyfi (Sestnact 32bitovych, osm 16bitovych) parametrd je rezervovano pro
datovou pamét. Tyto parametry jsou standardné nepfipojeny a mohou byt pouZity pro
linkovani, testovani a uvadéni do provozu. Mohou byt zapisovany nebo &teny za
pouziti jinych zdroji parametrt nebo jiného vybéru cile.

Nastaveni

Skupina parametr(i 47 Ulozisté dat (strana 272).

Funkce redukovaného chodu

Funkce “redukovaného provozu” je dostupna pro jednotky stfidacu zahrnujici
paralelné pfipojené moduly stfidact. Funkce umoznuje pokracovat v provozu

s omezenym proudem i tehdy, kdyZ jeden (nebo vice) moduld nepracuje, napfiklad
bé&hem udrzbovych praci. V principu je redukovany béh mozny pouze s jednim
modulem, ale servisované moduly musi byt schopny zajistit pro motor dostate¢ny
magnetizac¢ni proud.

Pro pouziti funkce redukovaného béhu je nutné vyjmout modul(y) pro servis ze skfiné
a poté provést nastaveni parametrd specificky pro poc¢et dostupnych moduld.
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Aktivace funkce redukovaného chodu

VAROVANI! Postupuijte podle bezpe&nostnich pokyntl pro frekvenéni
A A meéni¢ nebo pfisluSnou jednotku stfidace.

1. Odpojte napajeci napéti a vSechna pomocna napéti od jednotky frekvenéniho
ménice/stfidace.

2. Demontujte modul(y) pro servis z pfisluSného mista. Viz pfislusna technicka
pfiruc¢ka, kde jsou uvedeny odpovidajici pokyny.

3. Instalujte vzduchovou klapku do horniho vedeni modulu, aby se zablokoval pratok
vzduchu pres pfislusnou pfihradku modulu.

4. V pripadé jednotky stfidace majici stejnosmérny spina¢ u nabijeciho obvodu
odpoijte pfisludny kanal od jednotky monitorujici nabijeni.

5. Zapnéte napéjeni jednotky stfidace.

6. Zadejte po€et modulu pouzitych stfidacu do parametru 95.13 ReZim
redukovaného béhu.

7. Resetujte vSechny poruchy a nastartujte frekvenéni méni¢. Maximalni proud je
nyni automaticky omezen podle nové konfigurace stfidacd. Nesoulad mezi
pocétem detekovanych modul a hodnotou nastavenou v 95. 13 bude generovat
poruchu.

Po opétné instalaci vSech moduld musi byt parametr 95.13 Rezim redukovaného
béhu resetovan na 0 a poté se zakaze funkce redukovaného béhu. Pokud je stfida¢
vybaven jednotkou nabijeni, musi se znovu aktivovat monitorovani nabijeni pro
vSechny moduly.

Nastaveni

Parametry 06.17 (strana 702) a 95.13...95.14 (strana 318).
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Aplikacni makra

Co obsahuje tato kapitola

Tato kapitola popisuje zamyslené pouziti, provoz a standardni ovladaci pfipojky
aplika¢nich maker.

Vice informaci o konektivité Fidici jednotky je uvedeno v technické priru¢ce
frekvenéniho ménice.

VSeobecné

Aplikacni makra jsou sady standardnich hodnot parametrd vhodné pro pfislusnou
aplikaci. P¥i startu frekvencniho ménice si uzivatel zvoli nejvhodnéjsi aplikacni makro
jako startovaci bod, potom provede potfebné zmény a pfizplsobi nastaveni pro
aplikaci. Toto obvykle znamena daleko mensi poc€et uzivatelskych nastaveni

v porovnani s tradiéni metodou programovani frekvenéniho ménice.

Aplika¢ni makra mohou byt zvolena parametrem 96.04 Volba makra. Sady uzivatelskych
parametr( jsou spravovany prostfednictvim parametr( ve skupiné 96 Systém.
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Makro z vyroby

Makro z vyroby je vhodné pro aplikace s relativné pfimym fizenim otacek, jak je tomu
u dopravnik(, ¢erpadel, ventilator( a testovacich stolic.

Frekvenéni méni€¢ ma Fizené otacky s referenénim signalem pfipojenym k
analogovému vstupu Al1. Povely start/stop jsou pfedavany pres digitalni vstup DI1;
smér otaceni je ur€en pies DI2. Toto makro pouziva misto ovladani EXT1.

Poruchy jsou resetovany pres digitalni vstup DI3.

DI4 pfepina mezi nastavenymi &asy zrychlovani/zpomalovani 1 a 2. Casy zrychlovani
a zpomalovani, a také tvary ramp jsou definovany parametry 23.12...23.19.

DI5 aktivuje konstantni otacky 1.

Standardni nastaveni parametrti pro makro z vyroby

Standardni nastaveni parametrti pro makro z vyroby je uvedeno v Vypis parametrt
(strana 96).
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Standardni ovladaci pfipojky pro makro z vyroby

XPOW Externi silovy vstup
+24VI
GND 24V DC,2A
Referenéni napéti a analogové vstupy
+VREF |10V DC, R, 1...10 kohm
-VREF |-10VDC, R, 1...10 kohm
AGND |Uzemnéni
Al1+ Reference otacek
10(2)...10 V, Riy > 200 kohm
| Standardné se nepouZziva.
Al2-  |0(4)...20 mA, Ry, > 100 ohm
Analogové vystupy

ﬂomhwn—\§

1 AO1 Otacky motoru ot./min.
2 0...20 mA, R < 500 ohm
3 Proud motoru
4 AGND _|0...20 mA, R, < 500 ohm
D2 Spojeni méni¢ - ménié
1 B
2 A Spojeni ménic¢ - ménic
3 BGND

XRO1, XRO2, XRO3 Reléové vystupy

Pripraven
250 VAC/30V DC
2A

2A

V poruse (-1)

250 VAC/30VDC
2A

d
Porucha M/ﬁ
I

=
L
B&zici
-+ 250V AC/30VDC
e
L

XD24 Digitalni blokovani

DIIL Digitalni blokovani. Standardné se nepouziva.
+24 VD [+24 V DC 200 mA
DICOM | Zem pro digitalni vstup
+24 VD |+24 V DC 200 mA
DIOGND |Zem pro digitalni vstup/vystup
XDIO Digitalni vystupy/vystupy
DIO1  [Vystup: Ready |
DIO2 | Vystup: B&Zici |
XDI  Digitalni vstupy

— DI1__ [Stop (0)/ Start (1)
" DI2 Vpred (0) / Vzad (1)
— DI3__ |Reset
" Dl4 Nast. €asu zrych./zpomal. 1 (0) / nast. 2 (1)
e DI5 Konstantni otacky 1 (1 = On)
DI6 Standardné se nepouziva.

Pro start frekvenéniho ménici musi byt vypnut obvod bezpeéného
vypnuti momentu. Viz Technicka pfiru¢ka frekvenéniho ménice.
X12  Pripojeni bezpe€nostniho volitelného prisluSenstvi

X13  Pripojeni ovladaciho panelu

X205 Pfipojeni pamétové jednotky

XSTO
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Makro ruéné/automaticky

Makro ru¢né/automaticky je vhodné pro aplikace fizeni otacek, kdyz jsou pouzita dvé
externi fidici zafizeni.

Frekvenéni méni¢ ma fizené otacky z externiho mista ovliadani EXT1 (ruéni ovladani)
a EXT2 (automatické ovladani). Volba mezi misty ovladani je provedena pres
digitalni vstup DI3.

Signal start/stop pro EXT1 je pfipojen na DI1 smér otaceni je uréen pfes DI2. Pro
EXT2 jsou povely start/stop zajistény pres DI6, smér otaceni pres DI5.

Referencni signaly pro EXT1 a EXT2 jsou pfipojeny k analogovym vstuptm Al1
a Al2.

Konstantni ota¢ky (standardné 300 ot./min.) mohou byt aktivovany pfes DI4.

Standardni nastaveni parametrti pro makro ruéné/automaticky

Nize jsou uvedeny standardni hodnoty parametrd, které se liSi od hodnot pro makro
z vyroby v Viypis parametri (strana 96).

Parametr Standarni hodnoty pro

c. Nazev makro ruéné/automaticky
12.30 | Al2 v méritku pri Al2 max 1500.000

19.11 | Volba Ext1/Ext2 DI3

20.06 | Prikazy Ext1 In1 Start; In2 Smér

20.08 | Zdroj in1 Ext2 DI6

20.09 | Zdroj in2 Ext2 DI5

22.12 | Zdroj referencnich otacek 2 Al2 - $kalovana hodnota
22.14 | Volba referencnich otacek 1/2 Pokracujte vybérem Ext1/Ext2
22.22 | Konstantni otacky vol1 Di4

23.11 | Volba nastaveni rampy Doba roz/dob 1

31.11 | Volba resetovani poruchy Nevybrano
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Standardni ovladaci pripojky pro makro ruéné/automaticky

XPOW Externi silovy vstup
+24VI
GND 24V DC,2A
Referenéni napéti a analogové vstupy
+VREF |10V DC, R, 1...10 kohm
-VREF |-10VDC, R, 1...10 kohm
AGND |Uzemnéni
Al1+ | Reference otacek (ruéné)
0(2)...10 V, Ry, > 200 kohm
| Reference otacek (automaticky)
Al2-  |0(4)...20 mA, Ry, > 100 ohm
Analogové vystupy

slom.hwn—\§

1 AO1 Otacky motoru ot./min.
2 0...20 mA, R < 500 ohm
3 Proud motoru
4 AGND _|0...20 mA, R, < 500 ohm
D2 Spojeni méni¢ - ménié
1 B
2 A Spojeni ménic¢ - ménic
3 BGND

XRO1, XRO2, XRO3 Reléové vystupy

Pripraven
250 VAC/30VDC
2A

2A

V poruse (-1)

250 VAC/30VDC
2A

d
Porucha M/ﬁ
I

e
L
B&zici
-+ 250V Ac/30vDC
g
L

XD24 Digitalni blokovani

DIIL Digitalni blokovani. Standardné se nepouziva.
+24 VD [+24 V DC 200 mA
DICOM | Zem pro digitalni vstup
+24 VD |+24 V DC 200 mA
DIOGND |Zem pro digitalni vstup/vystup
XDIO Digitalni vystupy/vystupy
DIO1  [Vystup: Ready |
DIO2 | Vystup: B&Zici |
XDI  Digitalni vstupy

" DI1 Stop (0) / Start (1) — ruéné
" DI2_ |Vpfed (0)/Vzad (1) — rucné
" DI3 Ruéné (0) / Automaticky (1)
" DI4  [Konstantni otadky 1 (1 = On)
" DI5 Vpred (0) / Vzad (1) (1) — Automaticky
L DI6  [Stop (0)/ Start (1) — Automaticky

Pro start frekvenéniho ménici musi byt vypnut obvod bezpeéného
XSTO " . PR o 2y
vypnuti momentu. Viz Technicka pfiru¢ka frekvenéniho ménice.
X12  Pripojeni bezpe€nostniho volitelného prisluSenstvi
X13  Pripojeni ovladaciho panelu
X205 Pfipojeni pamétové jednotky
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Makro regulatoru PID

Makro regulatoru PID je vhodné pro aplikace procesniho fizeni, napf. pro fizeni tlaku
v uzaviené smycce, pro systémy fizeni hladiny nebo pratoku jako jsou

+ vytlaéna Cerpadla pro systémy vodovodnich rozvod

» Cerpadla pro regulaci hladiny u zasobniku vody

+ vytlaéna Cerpadla pro systémy vytapéni

+ fizeni toku materialu na linkach dopravniku.

Signal procesni reference je pfipojen k analogovému vstupu Al1 a zpétnovazebni
procesni signal je pfipojen k Al2. Alternativné muze byt reference pfimych otacek
predana do frekvenéniho ménice pres Al1. Pokud je regulator PID vyfazen, tak
frekveneni méni€ nebude nadale fidit procesni proménné.

Volba mezi pfimym fizenim otacek (misto ovladani EXT1) a fizenim procesnich
proménnych (EXT2) je provedena pres digitalni vstup DI3.

Signaly stop/start pro EXT1 a EXT2 jsou pfipojeny k DI1 a DI6.
Konstantni otacky (standardné 300 ot./min.) mohou byt aktivovany pres DI4.

Poznamka: Pfi uvadéni smycky PID do provozu je u€elné nejprve nechat bézet
motor v rezimu fizeni otaCek EXT1; a pfitom otestovat polaritu a méfitko zpétné
vazby pro PID. Kdyz se odzkou$i zpétna vazba, tak maze byt smycka PID "uzaviena"
pfepnutim na EXT2.
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Standardni nastaveni parametrt pro makro regulatoru PID

NiZe jsou uvedeny standardni hodnoty parametrd, které se li§i od hodnot pro makro
z vyroby v Vypis parametru (strana 96).

Parametr Standardni hodnoty pro
c. Nazev makro regulatoru PID
12.30 | Al2 v méfitku pfi AI2 max 1500.000

19.11 | Volba Ext1/Ext2 DI3

20.01 | Prikazy Ext1 In1 Start

20.04 | Zdroj in2 Ext1 Nevybrano

20.06 | Prikazy Ext1 In1 Start

20.08 | Zdroj in1 Ext2 DI6

20.12 | Zdroj povoleni chodu 1 DI5

22.12 | Zdroj referencnich otacek 2 PID

22.14 | Volba referencnich otacek 1/2 Pokracujte vybérem Ext1/Ext2
22.22 | Konstantni otacky vol1 Dl4

23.11 | Volba nastaveni rampy Doba roz/dob 1

31.11 | Volba resetovani poruchy Nevybrano

40.07 | Set 1 - provozni rezim PID Zapnuto

40.08 | Set 1 - zdroj zpétné vazby 1 Al2 - $kal. hodnota

40.11 | Set 1 - filtr. doba zpétné vazby 0,040 s

40.16 | Set 1 - zdroj nastaveného bodu 1 | Al1 - $kal. hodnota

40.35 | Set 1 - derivacni filtracni doba 10s
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Standardni ovladaci pfipojky pro makro regulatoru PID

XPOW Externi silovy vstup

+24VI
GND 24VDC,2A

XAl

Referenéni napéti a analogové vstupy

+VREF [10V DC, R, 1...10 kohm
-VREF [-10V DC, R_1...10 kohm
AGND [Uzemnéni

Al1+ Procesni nebo otackova reference

0(2)...10 V, Rjy > 200 kohm

Procesni zpétna vazba*

1
2
3
4
5
6
7 0(4)...20 mA, Ry > 100 ohm

Al2-

Analogové vystupy

AO1 Otacky motoru ot./min.

0...20 mA, R__< 500 ohm

Proud motoru
AGND [0...20 mA, R_ <500 ohm

Spojeni méni¢ - ménié
B

IS o o =

A Spojeni ménic¢ - ménic
BGND
XRO1, XRO2, XRO3 Reléové vystupy

Pripraven
250 VAC/30VDC
2A

Bézici
250 VAC/30V DC

A 2A

N
Porucha Q"
I

V poruse (-1)
250 VAC/30VDC
2A

RVIRYIN

XD24 Digitalni blokovani

DIIL

DigitaIni blokovani. Standardné se nepouziva.

+24 VD

+24 V DC 200 mA

DICOM

Zem pro digitalni vstup

+24 VD

+24 V DC 200 mA

DIOGND |Zem pro digitalni vstup/vystup

XDIO Digitalni vystupy/vystupy

DIO1 [Vystup: Ready

DIO2 [Vystup: B&Zici

XDI  Digitalni vstupy

— DI1 Stop (0) / Start (1) — Rizeni otacek
DI2 Standardné se nepouziva.

— DI3 Rizeni otagek (0) / Procesni Fizeni (1)

— DI4  |Konstantni otagky 1 (1 = On)

—- DI5  [B&h povolen (1 = On)

e DI6  [Stop (0)/ Start (1) — Procesni fizeni

Pro start frekvenéniho ménici musi byt vypnut obvod bezpeéného

PE vypnuti momentu. Viz Technicka priru¢ka frekvenéniho ménice.

X12  Pripojeni bezpeénostniho voliteIného pfisluSenstvi
X13  Pripojeni ovladaciho panelu
X205 Pfipojeni pamétové jednotky

Ptiklady pfipojek senzorli viz strana 85.
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Priklady pripojek senzori pro makro regulatoru PID

XAl
+ 0/4...20 mA
P 6 | Al2+ | M&feni aktualni hodnoty
1 = 7 | Al |-20...20 mA. Ry, = 100 ohm

Poznamka: Senzory musi byt napajeny externé.

XAl
P * [ 1 [+VREF [ Vystupni referenéni napéti |
| |out 3 [ AGND [ Uzemnéni |
0/4...20 mA

6 | Al2+ | Mafeni aktualni hodnoty

7 | Al2- |-20...20 mA. Rj, = 100 ohm

XAl
P * I 1 |+VREF|V}'/Stupn|' referen¢ni napéti |

3 [ AGND [ Uzemnéni |

0/4...20 mA
6 | Al2+ | M&feni aktualni hodnoty

7 | Al2- | -20...20 mA. Ry, = 100 ohm

M&nic 1/ XAl
- 0/4..20 mA
P 6 | Al2+ | M&feni aktualni hodnoty
1 B — 7 Ta2-  |-20..20 mA. R, = 100 ohm
M&nic 2 / XAl
Napajeci t24V
napéti |- — 6 | Al2+ | Aktualni mé&fena hodnota. -20...20 mA.
—1 7 | Al2- R, = 100 ohm

Ménic¢ 3 / XAl

—1 6 | Al2+ | Aktualni mé&Fena hodnota. -20...20 mA.
7 | Al2- Ri, = 100 ohm
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Makro Fizeni momentu

Toto makro se pouziva v aplikacich, ve kterych je pozadovano fizeni to¢ivého
momentu motoru. Typicky se jedna o napinaci aplikace, kde je nutné Fidit dilci
napnuti v ramci mechanického systému.

Referenéni moment je pfenasen pres analogovy vstup Al2, typicky jako proudovy
signal v rozsahu 0...20 mA (to odpovida 0...100 % jmenovitého momentu motoru).

Signal start/stop je pfipojen k digitalnimu vstupu DI1. Smér otaceni je uréen pres DI2.
Pres digitalni vstup DI3 je mozné volit fizeni otacek (EXT1) nebo fizeni momentu
(EXT2). Stejné jako makro regulatoru PID muze byt také makro fizeni otaéek pouzito
pro uvadéni do provozu v ramci systému a pro kontrolu sméru ota€eni motoru.

Je mozné zménit misto ovladani na lokalni (ovlddaci panel nebo PC tool) stisknutim
tlagitka Loc/Rem. Standardné jsou lokalni referenci otacky; pokud je poZzadovana
reference momentu, musi se zménit hodnota parametru 79.16 ReZim mistniho fizeni
na Moment.

Konstantni otacky (standardné 300 ot./min.) mohou byt aktivovany pres DI4. DI5
pfepina mezi nastavenim &astl zrychlovani/zpomalovani 1 a 2. Casy zrychlovani
a zpomalovani, a také tvary ramp jsou definovany parametry 23.12...23.19.

Standardni nastaveni parametrti pro makro fizeni momentu

Nize jsou uvedeny standardni hodnoty parametrd, které se liSi od hodnot pro makro
z vyroby v Viypis parametri (strana 96).

Parametr Standardni hodnoty pro
c. Nazev makro fizeni momentu
19.11 | Volba Ext1/Ext2 DI3

19.14 | Rezim fizeni Ext2 Moment

20.02 | Typ aktivatoru spusténi Ext1 Uroveri

20.06 | Prikazy Ext1 In1 Start; In2 Smér
20.07 | Typ aktivatoru spusténi Ext2 Uroveri

20.08 | Zdroj in1 Ext2 DI1

20.09 | Zdroj in2 Ext2 DiI2

20.12 | Zdroj povoleni chodu 1 DI6

22.22 | Konstantni otacky vol1 Dl4

23.11 | Volba nastaveni rampy DI5

26.11 | Zdroj ref momentu 1 Al2 - skalovana hodnota
31.11 | Volba resetovani poruchy Nevybrano
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Standardni ovladaci pfipojky pro makro fizeni momentu

XPOW Externi silovy vstup
+24VI
GND 24V DC,2A
Referenéni napéti a analogové vstupy
+VREF |10V DC, R, 1...10 kohm
-VREF |-10VDC, R, 1...10 kohm
AGND |Uzemnéni
Al1+ Reference otacek
10(2)...10 V, Riy > 200 kohm
Reference momentu
Al2- |0(4)...20 mA, R, > 100 ohm
Analogové vystupy

ﬂomhwn—\§

1 AO1 Otacky motoru ot./min.
2 0...20 mA, R < 500 ohm
3 Proud motoru
4 AGND _|0...20 mA, R, < 500 ohm
D2 Spojeni méni¢ - ménié
1 B
2 A Spojeni ménic¢ - ménic
3 BGND

XRO1, XRO2, XRO3 Reléové vystupy

Pripraven
250 VAC/30V DC
2A

2A

V poruse (-1)

250 VAC/30VDC
2A

d
Porucha M/ﬁ
I

e
L
B&zici
-+ 250V Ac/30vDC
g
L

XD24 Digitalni blokovani

DIIL Digitalni blokovani. Standardné se nepouziva.
+24 VD [+24 V DC 200 mA
DICOM | Zem pro digitalni vstup
+24 VD |+24 V DC 200 mA
DIOGND |Zem pro digitalni vstup/vystup
XDIO Digitalni vystupy/vystupy
DIO1  [Vystup: Ready |
DIO2 | Vystup: B&Zici |
XDI  Digitalni vstupy

— DI1__ [Stop (0)/ Start (1)

" DI2 Vpred (0) / Vzad (1)

" DI3  [Rizeni otagek (0) / Rizeni momentu (1)
" DI4  [Konstantni otagky 1 (1 = On)
" DI5 Nast. €asu zrych./zpomal. 1 (0) / nast. 2 (1)
L DI6  [Bé&h povolen (1 = On)

Pro start frekvenéniho ménici musi byt vypnut obvod bezpeéného
vypnuti momentu. Viz Technicka pfiru¢ka frekvenéniho ménice.
X12  Pripojeni bezpe€nostniho volitelného prisluSenstvi

X13  Pripojeni ovladaciho panelu

X205 Pfipojeni pamétové jednotky

XSTO
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Makro sekvenéniho rizeni

Makro sekvenéniho fizeni je vhodné pro aplikace fizeni otacek, ve kterych Ize pouzit
reference otacek, nasobky konstantnich otaCek a dvé rampy zrychlovani
a zpomalovani.

V tomto makru je pouZit pouze EXT1.

Makro nabizi sedm pfednastavenych konstantnich otacek, které mohou byt
aktivovany digitalnimi vstupy DI4...DI6 (viz parametr 22.21 Funkce konstantnich
otacek). Externi reference otacek je pfipojena pfes analogovy vstup Al1. Reference
je aktivni pouze, pokud nejsou aktivni konstantni otacky (digitalni vstupy DI4...DI6
jsou v8echny vypnuty). Provozni pfikazy mohou byt pfedavany také pres ovladaci
panel.

Povely start/stop jsou pfedavany pres digitalni vstup DI1; smér otaceni je uréen pres
Di2.

Dvé rampy zrychlovani/zpomalovani Ize volit pfes DI3. Casy zrychlovani
a zpomalovani, a také tvary ramp jsou definovany parametry 23.12...23.19.

Provozni diagram

NiZe uvedeny obrazek ukazuje pfiklad pouZiti makra.

Otacky
Otacky 3
Otacky 2 Zastaveni podél rampy
zpomaleni
Otéacky 1
Cas

I‘—’ < >
Zrychl. 1 Zrychl. 1 Zpomal.2 Zpomal.2

Starstop _ ST
Zrychl.1/Zpomal.1 _ [
Otacky 1 __ [N

Otacky 2 | |
Zrychl.1/Zpomal.1 5
Otacky 3 [




Volba konstantnich otacek
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Standardné se voli konstantni otacky 1...7 pfes digitalni vstupy DI4...DI6 takto:

D4 DI5 DI6 Konstantni _oté,(":ky jsou
aktivni
Zadné (je pouzita externi
0 0 0 -
reference otacek)
1 0 0 Konstantni otacky 1
0 1 0 Konstantni otacky 2
1 1 0 Konstantni otacky 3
0 0 1 Konstantni otacky 4
1 0 1 Konstantni otacky 5
0 1 1 Konstantni otacky 6
1 1 1 Konstantni otacky 7

Standardni nastaveni parametrt pro makro sekvenéniho fizeni

NiZe jsou uvedeny standardni hodnoty parametr, které se li§i od hodnot pro makro

z vyroby v Vypis parametru (strana 96).

Parametr Standardni hodnoty pro
c. Nazev makro sekvencéniho Fizeni
21.03 | ReZim stop Rampa

22.21 | Funkce konstantnich otacek 01b (Bit 0 = zabalen)
22.22 | Konstantni otacky vol1 Dl4

22.23 | Konstantni otacky vol2 DI5

22.24 | Konstantni otacky vol3 DI6

22.27 | Konstantni otacky 2 600,00 ot./min.

22.28 | Konstantni otacky 3 900,00 ot./min.

22.29 | Konstantni otacky 4 1200,00 ot./min.

22.30 | Konstantni otacky 5 1500,00 ot./min.

22.31 | Konstantni otacky 6 2400,00 ot./min.

22.32 | Konstantni otacky 7 3000,00 ot./min.

23.11 | Volba nastaveni rampy DI3

25.06 f;g;ii’;; (Z(;ba rozbéhové 0,12s

31.11 | Volba resetovani poruchy Nevybrano
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Standardni ovladaci pfripojky pro makro sekvenéniho fizeni

XPOW Externi silovy vstup

+24VI
GND 24VDC,2A

XAl  Referenéni napéti a analogové vstupy

+VREF |10V DC, R 1...10 kohm

-VREF [-10V DC, R__1...10 kohm

AGND [Uzemnéni

Al1+ Externi referencni otacky
0(2)...10 V, Rjy > 200 kohm

Standardné se nepouziva.

1
p)
3
4
5
6
7 A2~ |0(4)...20 mA, Ry, > 100 ohm

Analogové vystupy

1 AO1 Otacky motoru ot./min.
2 0...20 mA, R < 500 ohm
3 Proud motoru

4 AGND [0...20 mA, R_ <500 ohm
D2D Spojeni méni¢ - ménic

1 B

2 A Spojeni ménic¢ - ménic

3 BGND

XRO1, XRO2, XRO3 Reléové vystupy

Pripraven
250 VAC/30VDC
2A

Bézici
250 VAC/30V DC

A 2A

N
Porucha Q"
I

V poruse (-1)
250 VAC/30VDC
2A

RVIRYIN

XD24 Digitalni blokovani

DIIL DigitaIni blokovani. Standardné se nepouziva.

+24 VD [+24V DC 200 mA

DICOM | Zem pro digitalni vstup

+24 VD [+24V DC 200 mA

DIOGND |Zem pro digitalni vstup/vystup

XDIO Digitalni vystupy/vystupy

DIO1 [Vystup: Ready

DIO2 [Vystup: B&Zici

XDI  Digitalni vstupy

DI Stop (0) / Start (1)

DI2__|Vpted (0)/ Vzad (1)

DI3 Nast. €asu zrych./zpomal. 1 (0) / nast. 2 (1)

— DI4
Volba konstantnich otacek (viz strana 89)

e DI6

Pro start frekvenéniho ménici musi byt vypnut obvod bezpeéného
vypnuti momentu. Viz Technicka priru¢ka frekvenéniho ménice.

X12  Pripojeni bezpeénostniho voliteIného pfisluSenstvi

X13  Pripojeni ovladaciho panelu

X205 Pfipojeni pamétové jednotky
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Makro fizeni pres fieldbus

Toto aplikani makro neni podporovano u aktualni verze firmwaru.
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Parametry

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje parametry fidiciho programu véetné aktualnich signald.

Vyrazy a zkratky

Termin

Definice

Aktualni signal

Typ parametr, ktery je vysledkem méfeni nebo vypoctu z frekvenéniho
ménice nebo obsahuje stavové informace. Vétsina aktualnich signalu je
pouze ke ¢teni, ale nékteré (zejména typ Citace aktualnich signall)
mohou byt resetovany.

Def

(V nasledujici tabulce se zobrazi do stejného fadku jako nazev
parametru)

Standardni hodnota parametr, kdyz je pouzity v makru z vyroby. Pro
informace o ostatnich konkrétni hodnotach parametrd pro makra, viz
kapitola Aplikacni makra (strana 77).

Poznamka: Urcity hardware frekvenéniho ménice nebo volitelného
zafizeni mGze vyzadovat uvedené odlisné standardni hodnoty nez zde
uvedené. Viz parametr 95.20 Slovo HW voleb 1.

FbEq16

(V nasledujici tabulce, ve stejném Fadku jako rozsah parametru nebo pro
kazdou sekci)

16bitovy ekvivalentni fieldbus: Méfitko mezi hodnotami zobrazenymi na
panelu a celo¢iselnou hodnotou pouZzitou v komunikaci se zvolenou
16bitovou hodnotou do externiho systému.

Pomicka (-) indikuje, Ze parametr neni dosazitelny v 16bitovém formatu.
Odpovidajici 32bitova Skalovani jsou uvedena v kapitole Pridavna data
parametr( (strana 335).

Jiné

Hodnota je pfevzata z jiného parametru.
Vybér “ostatni” zobrazuje seznam parametrl, ve kterém muize uzivatel
specifikovat zdroj parametru.

Jiny [bit]

Hodnota je pfevzata ze specifického bitu v jiném parametru.
Vybér “ostatni” zobrazuje seznam parametrl, ve kterém miize uzivatel
specifikovat zdroj parametrd a bitd.

Parametr

Budto uZzivatelsky nastavitelny provozni navod pro frekvenéni ménic,
nebo aktualni signal.

p.u.

Na jednotku
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Souhrn skupin parametrt

Skupina Obsah Strana
01 Aktuélni hodnoty Zakladni signaly pro sledovani frekvenéniho ménice. 96
03 Reference vstupt Hodnoty referenci obdrzené z rGznych zdroji. 97
04 Varovani a poruchy Informace o varovanich a poruchach, které vznikly naposledy. 98
05 Diagnostika R0zné typy Citacu doby chodu a méfeni souvisejici s udrzbou 99
frekvenéniho ménice.
06 Ridici a stavova slova Ridici a stavova slova frekvenéniho ménice. 100
07 Systémové informace Hardware frekvenéniho ménice a informace firmware. 110
10 Standardni DI, RO Konfigurace digitalnich vstupl a reléovych vystupu. 111
11 Standardni DIO, FI, FO Konfigurace digitalnich vstupl/vystupt a frekvence 116
vstupU/vystupu.
12 Standardni Al Konfigurace standardnich analogovych vstupd. 122
13 Standardni AO Konfigurace standardnich analogovych vystupu. 125
14 Modul roz$ifeni V/V 1 Konfigurace modulu rozsifeni V/V 1. 129
15 Modul roz$ifeni V/V 2 Konfigurace modulu rozsifeni V/V 2. 149
16 Modul rozsireni V/V 3 Konfigurace modulu rozsifeni V/V 3. 152
19 Provozni reZzim Vybér lokalniho a externiho mista zdroje ovladani a provozniho 156
rezimu.
20 Start/stop/smér Vybér zdroje signalu pro start/stop/smér a béh/start/jog; 158

pozitivni/negativni reference umozruje vybér zdroje signalu.

21 Rezim start/stop Rezimy start a stop; rezim nouzového zastaveni a vybér zdroje 166
signalu; nastaveni stejnosmérné magnetizace; vybér rezimu
automatického fazovani.

22 Volba referencnich otacek | Volba referenénich otacek; nastaveni potenciometru motoru. 172
23 Rampa referencnich Nastaveni rampy referen¢nich otacek (programovani rychlosti 179
otacek zrychleni a zpomaleni pro frekvenéni ménic).

24 Podminéni referen¢nich Vypocet chyby otacek; okno chyby otacek ovlada konfiguraci; krok 185
otacek chyby otacek.

25 Rizeni otaéek Nastaveni regulatoru otacek. 188
26 Retézec referencniho Nastaveni pro fetézec reference momentu. 197
momentu
28 Retézec referencni Nastaveni pro fetézec reference frekvence. 203
frekvence
30 Limity Provozni limity frekvenéniho ménice. 211
31 Poruchové funkce Konfigurace externich jevud; vybér chovani frekvenéniho ménice 216
v téchto poruchovych situacich.
32 Dohled Konfigurace funkce sledovani signalu 1...3. 223
33 Casovaé a ¢itac udrzby Konfigurace udrzby ¢asovacu/¢itaca. 227
35 Tepelna ochrana motoru Nastaveni teplotni ochrany motoru jako je konfigurace méfeni 235
teploty, definice kfivky zatizeni a konfigurace fizeni ventilatoru
motoru.
36 Analyzator zatizeni Spigkova hodnota a nastaveni zaznamniku amplitudy. 244
40 Procesni regulator PID Hodnoty parametru pro procesni regulator PID. 247
sada 1
41 Procesni regulator PID Druha sada hodnot parametr(i pro procesni regulator PID. 259

sada 2
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Skupina Obsah Strana

43 Brzdny chopper Nastaveni pro interni brzdny chopper. 261

44 Rizeni mechanické brzdy | Konfigurace fizeni mechanické brzdy. 263

45 Energeticka ucinnost Nastaveni pro kalkulacky Uspor energie. 267

46 Nastaveni Nastaveni sledovani otacek; filtrace aktualniho signalu; nastaveni 269

monitorovani/méritka obecného $kalovani.

47 Ulozisté dat Parametry uloZeni dat, které mohou byt zapisovany a ¢teny 272
pomoci parametrli pro nastaveni zdroje a cile.

49 Komunikace pres port na | Nastaveni komunikace pro port ovladaciho panelu frekvenéniho 274

panelu ménice.

50 Adaptér fieldbus (FBA) Konfigurace komunikace fieldbus. 275

51 FBA A nastaveni Konfigurace adaptéru fieldbus A. 282

52 FBA A vstupni data Vybér dat prenasenych z frekvenéniho ménice do Fidici jednotky 283
fieldbus pres adaptér fieldbus A.

53 FBA A vystupni data Vybér dat prenasenych z fidici jednotky fieldbus do frekvenéniho 284
ménice pres adaptér fieldbus A.

54 FBA B nastaveni Konfigurace adaptéru fieldbus B. 284

55 FBA B vstupni data Vybér dat prenasenych z frekvenéniho ménice do Fidici jednotky 286
fieldbus pfes adaptér fieldbus B.

56 FBA B vystupni data Vybér dat prenasenych z fidici jednotky fieldbus do frekvenéniho 286
ménice pres adaptér fieldbus B.

60 Komunikace DDCS Konfigurace komunikace DDCS (opticky kabel). 287

61 Vysilana data D2D Definuje data vysilana pfes propojeni DDCS. 293

aDDCS

62 D2D a DDCS pfijimana Mapovani dat pfijatych pfes spojeni DDCS. 296

data

90 Vybér zpétné vazby Konfigurace zpétné vazby motoru a zatiZeni. 302

91 Nastaveni modulu Konfigurace modulu rozhrani enkodéru. 307

enkodéru

92 Konfigurace enkodéru 1 Nastaveni pro enkodér 1. 309

93 Konfigurace enkodéru 2 Nastaveni pro enkodér 2. 314

95 HW konfigurace RGzna nastaveni souvisejici s hardwarem. 316

96 Systém Volba jazyka; urover pfistupu; volba makra; uloZzeni a obnoveni 319
parametru; rebootovani fidici jednotky; sady uzivatelskych
parametrd; vybér jednotky.

97 Rizeni motoru Nastaveni modelu motoru. 325

98 Uzivatelské parametry Hodnoty motoru dodané uzivatelem a pouzité v modelu motoru. 327

motoru

99 Data motoru Nastaveni konfigurace motoru. 329

200 Bezpecnost Nastaveni FSO-xx. 334
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Vypis parametru

| c. Nazev/hodnota | Popis Def/FbEq16
01 Aktudlni hodnoty Zakladni signaly pro sledovani frekvenéniho ménice.
V8echny parametry v této skupiné jsou pouze pro ¢&teni,
pokud neni udano jinak.
01.01  Pouzité otacky Zmérené nebo odhadnuté otacky motoru v zavislosti, na -
motoru kterém typu zpétné vazby je pouzity (viz parametr 90.41
Volba zpétné vazby motoru). Casova konstanta filtru pro tento
signal muze byt definovan parametrem 46.11 Filtracni doba
otac¢ek motoru.
-30000,00 ... Méfené nebo vypoctené otacky motoru. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
01.02  Vypoctené otacky Vypoétené otacky motoru v ot./min. Casova konstanta filtru -
motoru pro tento signal muze byt definovan parametrem 46.711
Filtracni doba otacek motoru.
-30000,00 ... Vypoctené otacky motoru. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
01.04  Enkodér 1 - otacky | Otacky enkodéru 1 v ot./min. Casova konstanta filtru pro -
filtrovany tento signal muze byt definovan parametrem 46.11 Filtracni
doba otacek motoru.
-30000,00 ... Enkodér 1 - rychlost Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
01.05 Enkodér 2 - otacky | Otacky enkodéru 2 v ot./min. Casova konstanta filtru pro -
filtrovany tento signal mize byt definovan parametrem 46.11 Filtracni
doba otacek motoru.
-30000,00 ... Enkodér 2 - rychlost Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
01.06  Vystupni frekvence | Vypoctena vystupni frekvence frekvencniho ménice v Hz. -
Casova konstanta filtru pro tento signal muze byt definovan
parametrem 46.12 Filtracni doba vystupni frekvence.
-500,00 ... 500,00 Hz | Vypoctena vystupni frekvence. Viz par. 46.02
01.07  Proud motoru Zmeéfeny (absolutni) proud motoru v A. -
0,00 ... 30000,00 A | Proud motoru. 1=1A
01.10  Tocivy moment Moment motoru v procentech z jmenovitého momentu -
motoru % motoru. Viz také parametr 01.30 Stupnice jmenovitého
momentu.
Casova konstanta filtru pro tento signal maze byt definovan
parametrem 46.13 Filtracni doba momentu motoru.
-1600.0 ... 1600.0% | To€ivy moment motoru. Viz par. 46.03
01.11  Stejnosmérné Zmérené napéti stejnosmérného meziobvodu. -
napéti
0,00 ... 2000,00 V | Napéti stejnosmérného meziobvodu. 10=1V
01.13  Vystupni napéti Vypoctené stfidavé napéti motoru ve V. -
0...2000 V Napéti motoru. 1=1V
01.14  Vystupni vykon Vystupni vykon frekvenéniho ménice. Jednotka je zvolena -
parametrem 96.16 Volba jednotky. Casova konstanta filtru
pro tento signal muze byt definovan parametrem 46.74
Filtracni doba vystupniho vykonu.
-32768,00 ... Vystupni vykon. 1=1jedn.

32767,00 kW nebo hp
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
01.18  Cita¢ méniée GWh | MnoZstvi energie, které proslo pres frekvenéni méni& (v obou -
smérech) v celych gigawatthodinach. Minimalni hodnota je nula.
0...65535 GWh Energie v GWh. 1=1GWh
01.19  Stfidac pocitadlo Mnozstvi energie, které proslo pres frekvenéni ménic (v obou | -
MWh smérech) v celych megawatt-hodinach. Kdykoli &ita roluje
pres, 01.18 Cita¢ méni¢e GWh je zvy$en.Minimalni hodnota
je nula.
0...999 MWh Energie v MWh. 1=1MWh

01.20  Stfidac pocitadlo Mnozstvi energie, které proslo pres frekvenéni ménic (v obou | -

kWh smérech) v celych kilowatt-hodinach. Kdykoli €ita¢ roluje
pres, 01.19 Stfida¢ pocitadlo MWh je zvySen.Minimalni
hodnota je nula.
0...999 kWh Energie v kWh. 10 =1 kWh

01.24  Aktualni tok % Pouzita reference toku v procentech z jmenovitého toku motoru. -
0...200% Reference mag toku 1=1%

01.29  Rychlost zmény Rychlost zmény referen¢nich otacek po otackach generatoru | -
otacek rampy.

Viz také parametry 31.32 Sledovani bezpecnostni rampy

a 31.33 Zpozdéni sledovani bezpecnostni rampy.
-15000 ... 15000 Rychlost zmény otacek. 1=1
ot./min./s ot./min./s

01.30  Stupnice Moment korespondujici s 100% jmenovitym momentem -
Jjmenovitého motoru. Jednotka je zvolena parametrem 96.716 Volba
momentu Jednotky.

Poznamka: Tato hodnota je kopirovana z parametru 99.72
Jmenovity moment motoru, pokud je zadana. Jinak je
hodnota vypoctena z ostatnich dat motoru.
0,000... Jmenovity momentu. 1=100
N-m nebo Ib-ft jednotek
01.31  Okolni teplota Zmérena teplota z pfichazejiciho chladiciho vzduchu. -
Jednotka je zvolena parametrem 96.16 Volba jednotky.
-32768 ... 32767 °C | Teplota chladiciho vzduchu. 1=1°
nebo °F

03 Reference vstupt Hodnoty referenci obdrzené z riznych zdroju.

VS8echny parametry v této skupiné jsou pouze pro &teni,
pokud neni udano jinak.

03.01  Reference panelu | Reference 1 zadana z ovladaciho panelu nebo PC tool. -
-100000.00 ... Ovladaci panel nebo reference nastroje PC. 1=10
100000.00

03.05 FBA -reference 1 | Reference 1 pfijata pres adaptér fieldbus A. -

Viz také kapitola Ovladani fieldbus pomoci adaptéru fieldbus

(strana 413).
-100000.00 ... Reference 1 z adaptéru fieldbus A. 1=10
100000.00

03.06 FBA -reference 2 | Reference 2 pfijata pfes adaptér fieldbus A. -
-100000.00 ... Reference 2 z adaptéru fieldbus A. 1=10
100000.00

03.07 FBB -reference 1 | Reference 1 pfijata pfes adaptér fieldbus B. -
-100000.00 ... Reference 1 z adaptéru fieldbus B. 1=10

100000.00
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
03.08 FB B -reference 2 | Reference 2 pfijata pfes adaptér fieldbus B. -
-100000.00 ... Reference 2 z adaptéru fieldbus B. 1=10
100000.00
03.11  Regulator DDCS - | Reference 1 pfijata z externiho regulatoru (DDCS). Hodnota |1 =10
ref 1 byla Skalovana podle parametru 60.60 Regulator DDCS - typ
ref1.
Viz také odstavec Rozhrani pro externi regulator (strana 35).
-30000.00 ... Skalovana reference 1 pfijata z externiho regulatoru. 1=10
30000.00
03.12  Regulator DDCS - | Reference 2 pfijata z externiho regulatoru (DDCS). Hodnota |1 =10
ref 2 byla §kalovana podle parametru 60.67 Regulator DDCS - typ
ref2.
-30000.00 ... Skalovana reference 2 pfijata z externiho regulatoru. 1=10
30000.00
03.13  M/F nebo D2D - ref 1 | Reference 1 master/follower pfijata z master. Hodnota byla 1=10
Skalovana podle parametru 60.10 M/F - typ ref1.
Viz také odstavec Funkénost master/follower (strana 30).
-30000.00 ... Skalovana reference 1 pfijata z master. 1=10
30000.00
03.14  M/F nebo D2D - ref 2 | Reference 2 master/follower pfijata z master. Hodnota byla 1=10
Skalovana podle parametru 60.11 M/F - typ ref2.
-30000.00 ... Skalovana reference 2 pfijata z master. 1=10
30000.00
04 Varovani a poruchy | Informace o varovanich a poruchéch, které vznikly
naposledy.
Pro vysvétleni individualniho varovani a kédu poruchy, viz
kapitola Hledani poruch.
V8echny parametry v této skupiné jsou pouze pro &teni,
pokud neni udano jinak.
04.01  Prechod do Kod prvni aktivni poruchy (porucha zplsobena pfepnutim -
poruchy proudu).
0000h...FFFFh 1. aktivni porucha. 1=1
04.02  Aktivni porucha 2 Kod 2. aktivni poruchy. -
0000h...FFFFh 2. aktivni porucha. 1=1
04.03  Aktivni porucha 3 Kod 3. aktivni poruchy. -
0000h...FFFFh 3. aktivni porucha. 1=1
04.04  Aktivni porucha 4 Kod 4. aktivni poruchy. -
0000h...FFFFh 4. aktivni porucha. 1=1
04.05  Aktivni porucha 5 Kod 5. aktivni poruchy. -
0000h...FFFFh 5. aktivni porucha. 1=1
04.06  Aktivni varovani 1 Kaéd 1. aktivniho varovani. -
0000h...FFFFh 1. aktivni varovani. 1=1
04.07  Aktivni varovani 2 | Kéd 2. aktivniho varovani. -
0000h...FFFFh 2. aktivni varovani. 1=1
04.08  Aktivni varovani 3 | Kod 3. aktivniho varovani. -
0000h...FFFFh 3. aktivni varovani. 1=1




Parametry 99

C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
04.09  Aktivni varovani 4 Kaéd 4. aktivniho varovani. -
0000h...FFFFh 4. aktivni varovani. 1=1
04.10  Aktivni varovani 5 | Kéd 5. aktivniho varovani. -
0000h...FFFFh 5. aktivni varovani. 1=1
04.11  Posledni porucha Kaéd 1. uloZzené (neaktivni) poruchy. -
0000h...FFFFh 1. ulozena porucha. 1=1
04.12 2. posledni porucha | Kéd 2. ulozené (neaktivni) poruchy. -
0000h...FFFFh 2. ulozena porucha. 1=1
04.13 3. posledni porucha | Kéd 3. ulozené (neaktivni) poruchy. -
0000h...FFFFh 3. uloZzena porucha. 1=1
04.14 4. posledni porucha | Kéd 4. ulozené (neaktivni) poruchy. -
0000h...FFFFh 4. ulozena porucha. 1=1
04.15 5. posledni porucha | Kéd 5. ulozené (neaktivni) poruchy. -
0000h...FFFFh 5. ulozena porucha. 1=1
04.16  Posledni varovani | Kéd 1. ulozeného (neaktivniho) varovani. -
0000h...FFFFh 1. uloZené varovani. 1=1
04.17 2. pos!eqni Kod 2. ulozeného (neaktivniho) varovani. -
varovani
0000h...FFFFh 2. ulozené varovani. 1=1
04.18 3. posledni porucha | Kéd 3. uloZzeného (neaktivniho) varovani. -
0000h...FFFFh 3. ulozené varovani. 1=1
04.19 4. posledni porucha | Kéd 4. uloZzeného (neaktivniho) varovani. -
0000h...FFFFh 4. ulozené varovani. 1=1
04.20 5. posledni porucha | Kéd 5. uloZzeného (neaktivniho) varovani. -
0000h...FFFFh 5. ulozené varovani. 1=1
05 Diagnostika RUzné typy ¢itact doby chodu a méfeni souvisejici s udrzbou
frekvenéniho ménice.
VS8echny parametry v této skupiné jsou pouze pro &teni,
pokud neni udano jinak.
05.01  Cita¢ doby provozu Cl’taf“:l doby provozu. Cita& bézi, kdy je frekvenéni ménic -
napajen.
0...65535d Citag doby provozu. 1=1d
05.02  Cita¢ doby chodu | Cita& doby chodu motoru. Cita& b&zi, kdyz stfida¢ moduluje. |-
0...65535d Cita¢ doby chodu motoru. 1=1d
05.04  Cita¢ doby provozu | Doba b&hu frekvenéniho ménige ventilatoru chlazeni. Mize | -
ventilatoru byt resetovan z ovladaciho panelu pfidrzenim tlacitka reset
déle nez 3 sekundy.
0...65535d Citaé doby chodu chlazeni vétrakem. 1=1d
05.11  Teplota ménice Vypoctena teplota frekvenéniho ménice v procentech z limitu | -
povru_c'hy. Limit poruchy se méni podle typu frekvenéniho
ménice.
0,0% =0 °C (32 °F)
100,0% = limit poruchy
-40.0 ... 160.0% Teplota frekvenéniho ménice v procentech. 1=1%
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¢.

Nazev/hodnota

Popis

Def/FbEq16

05.22

Diagnostické slovo 3

Diagnostické slovo 3.

Bit Nazev Hodnota
0...10 |Rezervovano
" Povel pro ventilator|1 = ventilator frekvenéniho ménice se otaci ve volnobéznych
otackach
12...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Diagnostické slovo 3. 1=1
06 Ridici a stavovad Ridici a stavova slova frekvenéniho ménice.
slova
06.01  Hlavni ridici slovo Hlavni fidici slovo frekvenéniho ménice. Tento parametr -
zobrazuje ovladani signall, které obdrzel ze zvoleného
zdroje (jako digitalni vstupy, rozhrani pro fieldbus a aplika¢ni
program).
Prifazeni bitd ze slova je popsano na strané 419. Souvisejici
stavové slovo a stavovy diagram jsou uvedeny na strankach
420 a 421.
Poznamka: Bity 12...15 mohou byt pouzity pro pfenos
dal$iho ovladani dat a jako zdroj signalu podle binarniho
zdroje voli¢e parametrd.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
0000h...FFFFh Hlavni fidici slovo. 1=1
06.02  Aplikacni ridici Ridici slovo frekvenéniho ménice pfijato z aplikaéniho -
slovo programu (pokud existuje). Pfifazeni bitl je popsano na
strané 419.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
0000h...FFFFh Ridici slovo aplikaéniho programu. 1=1
06.03 FBA Nezménéné fidici slovo pfijato z PLC prostfednictvim -
A transparentni adaptéru fieldbus A.
fidici slovo Tento parametr je jen pro Gteni.
00000000h ... Ridici slovo pfijato prostfednictvim adaptéru fieldbus A. -
FFFFFFFFh
06.04 FBAB Nezménéné fidici slovo pfijato z PLC prostfednictvim -
transparentni ridici | adaptéru fieldbus B.
slovo Tento parametr je jen pro ¢teni.
00000000h ... Ridici slovo pfijato prostfednictvim adaptéru fieldbus B. 1=1
FFFFFFFFh
06.11  Hlavni stavové Hlavni stavové slovo frekvenéniho ménice. -
slovo Pfifazeni bitl je popsano na strané 420. Souvisejici Fidici

slovo a stavovy diagram jsou uvedeny na strankach 479
a421.

Tento parametr je jen pro ¢teni.

0000h...FFFFh

Hlavni stavové slovo.
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Nazev/hodnota

Popis Def/FbEq16

06.16

Stavové slovo

Stavové slovo ménice 1. -

pohonu 1 Tento parametr je jen pro Cteni.

Bit Nazev Popis

0 Povolen 1 = jsou pfitomny signaly oba béhy povoleny (viz parametr 20.72) a start

povolen (20.19). Poznamka: Tento bit neni ovlivnény pfitomnosti poruchy.
1 Potla¢eno |1 = start zakazany. Pro start frekvenéniho méni¢e musi byt zruSen signal
zakazu (viz parametr 06.78) a musi se opakovat signal pro start.

2 Nabijeno DC|1 = stejnosmérny obvod byl nabit

3 Pripraven ke |1 = frekvenéni méni¢ je pfipraveny na pfijem startovaciho povelu
spusténi

4 Nasledujici |1 = frekvenéni méni¢ je pfipraveny na nasledujici zadanou referenci
reference

5 Spustén 1 = frekvenéni ménic byl nastartovan

6 Modulace 1 = frekvenéni méni¢ moduluje (je fizena faze vystupu)

7 Omezujici |1 = kazdy provozni limit (otacky, moment, atd..) je aktivni

8 Lokalni 1 = frekvenéni ménic je v lokalnim ovladani
ovladani

9 Ovladani 1 = frekvenéni ménic je v sitové fizeni (viz strana 14)
sité

10 Ext1 aktivni |1 = umisténi ovladani EXT1 je aktivni

11 Ext2 aktivni 1 = umisténi ovladani EXT2 je aktivni

12 Rezervovano

13 Pozadavek |1 = pozadavek na start
na start

14...15 |Rezervovano

0000h...FFFFh

Stavové slovo ménice 1. 1=1
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Nazev/hodnota

Popis

Def/FbEq16

06.17

Stavové slovo

Stavové slovo ménice 2. -

pohonu 2 Tento parametr je jen pro &teni.
Bit Nazev Popis
0 Identifikaéni chod 1 = byla provedena identifikace motoru (ID-bé&h)
dokonéen
1 Zmagnetizovan 1 = motor byl zmagnetizovan
2 Rizeni momentu 1 = aktivni rezim fizeni momentu
3 Rizeni otagek 1 = aktivni reZim fizeni otacek
4 Rizeni vykonu 1 = aktivni rezim fizeni vykonu
5 Bezpecna reference |1 = byla pouZita “bezpetnd” reference pomoci funkce jakou jsou

aktivni

parametry 49.05 a 50.02

6 Posledni otacky aktivni|{1 = byla pouzita reference "posledni otacky" pomoci funkce
jakou jsou parametry 49.05 a 50.02
7 Ztrata reference 1 = ztraceny signal reference
8 Nouzové zastaveni 1 = nelspésné nouzové zastaveni (viz parametry 31.32 a 31.33)
selhalo
9 Jogging je aktivni 1 = je zapnuty signal povoleni joggingu
10 Nad limitem 1 = aktualni otacky, frekvence nebo moment jsou rovny nebo
prekracuji limity (definované parametry 46.31...46.33). Platny
v obou smérech otaceni.
1 Nouzové zastaveni je |1 = je aktivni signal povelu pro nouzové zastaveni, nebo se
aktivni frekvenéni méni¢ zastavil po pfijeti povelu pro nouzové
zastaveni.
12 Redukovany béh 1 = redukovany béh je aktivni (viz odstavec Funkce
redukovaného chodu na strané 74)
13...15 [Rezervovano

0000h...FFFFh

Stavové slovo ménice 2. 1=1
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Nazev/hodnota

Popis

06.18

Stavové slovo

potlaceni spusténi

Stavové slovo potlaceni spusténi Toto slovo specifikuje zdroj
of zakazovaciho signalu pro preventivni zamezeni startu
frekvenéniho ménice.

Podminky zvyraznéné hvézdickou (*) pouze vyzaduiji, aby byl

Def/FbEq16

pfikaz pro start v cyklu. Ve vSech ostatnich pfipadech musi
byt nejprve odstranény podminky pro zakaz.

Viz také parametr 06.16 Stavové slovo pohonu 1, bit 1.
Tento parametr je jen pro Cteni.

Bit Nazev Popis
0 Chod nepfipraven 1 = chybi stejnosmérné napéti nebo frekvenéni ménic¢ nebyl
spravné parametrizovan. Kontrola parametra ve skupinach 95
a99.

1 Zménéno misto Fizeni [* 1 = umisténi ovladani se zménilo

2 Potlaceni SSW 1 = Fidici program se sam udrzuje v zakazaném stavu

3 Reset poruch *1 = porucha A byla resetovana

4 Ztraceny start povolen |1 = chybi signal povoleni startu

5 Ztraceny chod povolen |1 = chybi signal povoleni béhu

6 Potlageni FSO 1 = provoz je zamezen z modulu bezpecnostni funkci FSO-xx

7 STO 1 = je aktivni moment bezpe€ného vypnuti

8 Kalibrace proudu *1 = rutina kalibrace proudu byla dokon¢ena
ukoncena

9 ID chod ukoncen * 1 = identifikacni béh motoru byl dokon¢en

10 Automatické fazovani |* 1 = rutina automatického fazovani byla dokoncena
ukonéeno

1 Nouz vyp1 1 = signal nouzového zastaveni (rezim off1)

12 Nouz vyp2 1 = signal nouzového zastaveni (rezim off2)

13 Nouz vyp3 1 = signal nouzového zastaveni (rezim off3)

14 Potlageni 1 = je zakazan provoz funkce automatického resetu
automatického
resetovani

15 Jogging je aktivni 1 = je zakdzan provoz signalu povoleni joggingu

0000h...FFFFh

Stavové slovo potlaceni spusténi
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
06.19  Stavové slovo Stavové slovo fizeni otacek. -
fizeni otacek Tento parametr je jen pro &teni.
Bit Nazev Popis
0 Nulové otacky 1 = frekvenéni méni¢ bézi v nulovych otackach
1 Vored 1 = frekvenéni méni¢ bézi ve sméru vpred nad limitem
P nulovych otacek (par. 21.06)
> Vzad 1 = frekvenéni méni¢ bézi v opacném smeéru nad limitem
nulovych otacéek (par. 27.06)
3 Mimo okno 1 = okno fizeni chyby otacek je aktivni (viz parametr 24.417)
4 Vnitini zpétné vazba ;():ﬁ)pouzna odhadovana zpétna vazba otacéek (viz parametr
5 Zpétna vazba enkodéru |1 =enkodér 1 je pouzit pro zpétnou vazbu otacek (viz parametr
1 90.41)
6 Enkodér 2 - zpétna 1 = enkodér 2 je pouzit pro zpétnou vazbu otacek (viz parametr
vazba 90.41)
7 Libovolny poZzadavek na |1 = byly zvoleny konstantni otacky nebo frekvence; viz
konstantni otacky parametr 06.20.
s Limit minimalni opravy |1 = minimalni limit korekce otacek (u jednotky Follower fizené
otacek pro Follower otackami) byl dosazen (viz parametr 23.39...23.41).
9 Limit maximalni opravy |1 = maximalni limit korekce otacek (u jednotky Follower fizené
otacek pro Follower otackami) byl dosazen (viz parametr 23.39...23.41).
0000h...FFFFh Stavové slovo fizeni otacek. 1=1
06.20  Stavové slovo Stavové slovo konstantnich otaéek/frekvence Indikuje, zda jsou | -
konstantnich otacek | aktivni konstantni otacky nebo frekvence (pokud jsou k
dispozici). Viz také parametr 06.19 Stavové slovo fizeni otacek,
bit 7 a odstavec Konstantni otacky/frekvence (strana 417).
Tento parametr je jen pro ¢teni.
Bit Nazev Popis
0 Konstantni otacky 1 1 = zvoleny konstantni ota¢ky nebo frekvence 1
1 Konstantni otacky 2 1 = zvoleny konstantni otacky nebo frekvence 2
2 Konstantni otacky 3 1 = zvoleny konstantni ota¢ky nebo frekvence 3
3 Konstantni otacky 4 1 = zvoleny konstantni otacky nebo frekvence 4
4 Konstantni otacky 5 1 = zvoleny konstantni otacky nebo frekvence 5
5 Konstantni otacky 6 1 = zvoleny konstantni otacky nebo frekvence 6
6 Konstantni otacky 7 1 = zvoleny konstantni otacky nebo frekvence 7
7...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Stavové slovo konstantnich otacek/frekvence 1=1
06.29  MSW uziv bit 10 Voli binarni zdroj, jehoz stav se prenasi jako bit 10 pro 06.17 | Nad limitem
Hlavni stavové slovo.
Nepravda 0. 0
Pravda 1. 1
Nad limitem Bit 10 v 06.17 Stavové slovo pohonu 2 (viz strana 102). 2
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
06.30  Volba uziv bitu 0 Voli binarni zdroj, jehoz stav se prenasi jako bit 11 pro 06.11 | Ext fiz mistni
Hlavni stavové slovo.
Nepravda 0. 0
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Pravda 1. 1
Ext fiz mistni Bit 11 v 06.01 Hlavni fidici slovo (viz strana 100). 2
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
06.31  Volba uziv bit 1 Voli binarni zdroj, jehoz stav se pfenasi jako bit 12 pro 06.11 | Ext chod
Hlavni stavové slovo. povolen
Nepravda 0. 0
Pravda 1. 1
Ext chod povolen Stav signalu externiho povoleni béhu (viz parametr 20.12 2
Zdroj povoleni chodu 1).
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
06.32  Volba uZiv bit 2 Voli binarni zdroj, jehoz stav se pfenasi jako bit 13 pro 06.11 | Nepravda
Hlavni stavové slovo.
Nepravda 0. 0
Pravda 1.
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
06.33  Volba uziv bit 3 Voli binarni zdroj, jehoz stav se prenasi jako bit 14 pro 06.11 | Nepravda
Hlavni stavové slovo.
Nepravda 0. 0
Pravda 1.
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
06.36  Stavové slovo LSU | (zobrazuje se pouze s fidici jednotkou BCU) -
Ukazuje stav napajeci jednotky.
Viz také odstavec Ovladani napajeci jednotky (LSU)
(strana 37), a skupina parametrti 60 Komunikace DDCS.
Tento parametr je jen pro Cteni.
Bit Nazev Popis
0 READY_ON |1 = pfipraven k zapnuti
1 READY_RUN (1 = pfipraven k provozu, stejnosmérny meziobvod je nabit
2 READY_REF |1 = provoz povolen
3 V poruse 1 = A porucha je aktivni
4...6 Rezervovano
7 ALARM 1 = A varovani je aktivni
(alarm)
8 Modulace 1 = napadjeni jednotka je modulaéni
9 \Vzdaleny 1 = dalkové ovladani (EXT1 nebo EXT2)
0 = lokalni ovladani
10 NET OK 1 = napéjeci sitové napéti OK
11...12 |Rezervovano
13 CHARGING |1 = bit 1 nebo bit 14 je aktivni
OR
READY_RUN
14 Nabijeni 1 = nabijeni stykace zavieno
0 = nabijeni stykace otevieno
15 Rezervovano
0000h...FFFFh Stavové slovo jednotky napajeni. 1=1
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06.39 Interni stav stroje (Zobrazuje se pouze s fidici jednotkou BCU) -
LSUCW Zobrazuje fidici slovo zaslané do napajeci jednotky z ISU-
LSU (jednotka stfidace/jednotka napajeni) pro stav stroje.
Tento parametr je pouze ke ¢teni a zobrazuje se pouze
s Fidici jednotkou BCU.
Bit Nazev Popis
0 ON/OFF 1 = start nabijeni
0 = otevfit hlavni stykac¢ (napajeni vypnuto)
1 OFF 2 0 = nouzové zastaveni (Off2)
2 OFF 3 0 = nouzové zastaveni (Off3)
3 START 1 = start modulace
0 = stop modulace
4...6 Rezervovano
7 RESET 0 -> 1 = resetovani aktivni poruchy. Po resetu je pozadovan novy povel
pro start.
8...11 |Rezervovano
12 USER BIT 0 |Viz parametr 06.40 LSU CW volba uzZivatelského bitu 0.
13 USER BIT 1 |Viz parametr 06.41 LSU CW volba uzZivatelského bitu 1.
14 USER BIT 2 |Viz parametr 06.42 LSU CW volba uzZivatelského bitu 2.
15 USER BIT 3 |Viz parametr 06.43 LSU CW volba uzZivatelského bitu 3.
0000h...FFFFh Ridici slovo napéjeci jednotky. 1=1
06.40 LSU CW volba (Zobrazuje se pouze s fidici jednotkou BCU) MCW uziv.
uZivatelského bitu 0 | Voli binarni zdroj, jehoz stav se prenasi jako bit 12 pro bit 0
06.39 Interni stav stroje LSU CW do jednotky napajeni.
Nepravda 0. 0
Pravda 1. 1
MCW uziv. bit 0 Bit 12 v 06.01 Hlavni ridici slovo (viz strana 100). 2
MCW uziv bit 1 Bit 13 v 06.01 Hlavni ridici slovo (viz strana 100). 3
MCW uziv bit 2 Bit 14 v 06.01 Hlavni ridici slovo (viz strana 100). 4
MCW uziv bit 3 Bit 15 v 06.01 Hlavni ridici slovo (viz strana 100). 5
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
06.41 LSU CW volba (zobrazuje se pouze s fidici jednotkou BCU) MCW uziv.
uzivatelského bitu 1 | Voli binarni zdroj, jehoz stav se prenasi jako bit 13 pro 06.39 | bit 1
Interni stav stroje LSU CW do jednotky napajeni.
Nepravda 0. 0
Pravda 1. 1
MCW uziv bit 0 Bit 12 v 06.01 Hlavni ridici slovo (viz strana 100). 2
MCW uziv. bit 1 Bit 13 v 06.01 Hlavni ridici slovo (viz strana 100). 3
MCW uziv bit 2 Bit 14 v 06.01 Hlavni ridici slovo (viz strana 100). 4
MCW uziv bit 3 Bit 15 v 06.01 Hlavni ridici slovo (viz strana 100). 5
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
06.42 LSU CW volba (zobrazuje se pouze s fidici jednotkou BCU) MCW uziv.
uZivatelského bitu 2 | Voli binarni zdroj, jehoz stav se prenasi jako bit 14 pro bit 2
06.39 Interni stav stroje LSU CW do jednotky napajeni.
Nepravda 0. 0
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Pravda 1. 1
MCW uziv bit 0 Bit 12 v 06.01 Hlavni fidici slovo (viz strana 100). 2
MCW uziv bit 1 Bit 13 v 06.01 Hlavni fidici slovo (viz strana 100). 3
MCW uziv. bit 2 Bit 14 v 06.01 Hlavni fidici slovo (viz strana 100). 4
MCW uziv. bit 3 Bit 15 v 06.01 Hlavni fidici slovo (viz strana 100). 5
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
06.43 LSU CW volba (zobrazuje se pouze s fidici jednotkou BCU) MCW uziv.
uzivatelského bitu 3 | Voli binarni zdroj, jehoz stav se prenasi jako bit 15 pro bit 3
06.39 Interni stav stroje LSU CW do jednotky napajeni.
Nepravda 0. 0
Pravda 1. 1
MCW uziv bit 0 Bit 12 v 06.01 Hlavni fidici slovo (viz strana 100). 2
MCW uziv bit 1 Bit 13 v 06.01 Hlavni fidici slovo (viz strana 100). 3
MCW uziv bit 2 Bit 14 v 06.01 Hlavni fidici slovo (viz strana 100). 4
MCW uziv. bit 3 Bit 15 v 06.01 Hlavni fidici slovo (viz strana 100). 5
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
06.50 Uzivatelské stavové | Uzivatelsky definované stavové slovo. Tento slovo ukazuje -
slovo 1 stav of binarniho zdroje zvoleného parametry 06.60...06.75.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
Bit Nazev Popis
0 Uzivatelsky stavovy bit 0 |Stav zdroje zvoleného parametrem 06.60
1 Uzivatelsky stavovy bit 1 [Stav zdroje zvoleného parametrem 06.61
15 Uzivatelsky stavovy bit 15 |Stav zdroje zvoleného parametrem 06.75
0000h...FFFFh Uzivatelsky definované stavové slovo. 1=1
06.60  Uzivatelské stavové | Voli binarni zdroj, jehoz stav se prenasi jako bit 0 pro 06.50 | Nepravda
slovo 1 bit 0 sel Uzivatelské stavové slovo 1.
Nepravda 0. 0
Pravda 1.
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
06.61  UzZivatelské stavové | Voli binarni zdroj, jehoz stav se pfenasi jako bit 1 pro 06.50 | Mimo okno
slovo 1 bit 1 sel Uzivatelské stavové slovo 1.
Nepravda 0. 0
Pravda 1. 1
Mimo okno Bit 3 v 06.19 Stavové slovo fizeni otacek (viz strana 104). 2
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
06.62  Uzivatelské stavové | Voli binarni zdroj, jehoz stav se pfenasi jako bit 2 pro 06.50 | Nouzové
slovo 1 bit 2 sel Uzivatelské stavové slovo 1. zastaveni
selhalo
Nepravda 0. 0
Pravda 1. 1
Nouzové zastaveni | Bit 8 v 06.17 Stavové slovo pohonu 2 (viz strana 102). 2

selhalo
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Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93).

06.63  Uzivatelské stavové | Voli binarni zdroj, jehoz stav se pfenasi jako bit 3 pro 06.50 | Nemagnetizo
slovo 1 bit 3 sel UZivatelské stavové slovo 1. van
Nepravda 0. 0
Pravda 1. 1
Nemagnetizovan Bit 1 v 06.17 Stavové slovo pohonu 2 (viz strana 102). 2
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -

06.64  Uzivatelské stavové
slovo 1 bit 4 sel

Voli binarni zdroj, jehoz stav se prenasi jako bit 4 pro 06.50
Uzivatelské stavové slovo 1.

Béh zakazan

Nepravda 0. 0
Pravda 1. 1
Béh zakazan ?335) v 06.18 Stavové slovo potlaceni spusténi (viz strana 2
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -

06.65  Uzivatelské stavové | Voli binarni zdroj, jehoz stav se pfenasi jako bit 5 pro 06.50 | Nepravda
slovo 1 bit 5 sel Uzivatelské stavové slovo 1.

Nepravda 0. 0
Pravda 1. 1
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -

06.66  UZzivatelské stavové | Voli binarni zdroj, jehoZ stav se prenasi jako bit 6 pro 06.50 | Nepravda
slovo 1 bit 6 sel Uzivatelské stavové slovo 1.

Nepravda 0. 0
Pravda 1. 1
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -

06.67  Uzivatelské stavové | Voli binarni zdroj, jehoz stav se prenasi jako bit 7 pro 06.50 | Identifikacni

slovo 1 bit 7 sel UzZivatelské stavové slovo 1. chod
dokoncen

Nepravda 0. 0

Pravda 1. 1

Identifika¢ni chod Bit 9 v 06.18 Stavové slovo potlaceni spusténi (viz strana 2

dokonc¢en 103).

Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -

06.68  Uzivatelské stavové | Voli binarni zdroj, jehoz stav se pfenasi jako bit 8 pro 06.50 | Blokovani
slovo 1 bit 8 sel UZivatelské stavové slovo 1. startu
Nepravda 0. 0
Pravda 1. 1
Blokovani startu Bit 1 v 06.16 Stavové slovo pohonu 1 (viz strana 107). 2
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93).

06.69  Uzivatelské stavové | Voli binarni zdroj, jehoz stav se pfendasi jako bit 9 pro 06.50 | Omezujici
slovo 1 bit 9 sel Uzivatelské stavové slovo 1.

Nepravda 0. 0
Pravda 1. 1
Omezujici Bit 7 v 06.16 Stavové slovo pohonu 1 (viz strana 107). 2

Jiny [bit]

Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93).
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06.70  Uzivatelské stavové | Voli binarni zdroj, jehoZ stav se prenasi jako bit 10 pro 06.50 | Rizeni
slovo 1 bit 10 sel Uzivatelské stavové slovo 1. momentu
Nepravda 0. 0
Pravda 1. 1
Rizeni momentu Bit 2 v 06.17 Stavové slovo pohonu 2 (viz strana 102). 2
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -

06.71  UZivatelské stavové | Voli binarni zdroj, jehoz stav se prenasi jako bit 11 pro 06.50 | Nulové
slovo 1 bit 11 sel UZivatelské stavové slovo 1. otacky
Nepravda 0. 0
Pravda 1. 1
Nulové otacky Bit 0 v 06.19 Stavové slovo fizeni otacek (viz strana 104). 2
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -

06.72  Uzivatelské stavové | Voli binarni zdroj, jehoz stav se prenasi jako bit 12 pro 06.50 | Vnitini
slovo 1 bit 12 sel UZivatelské stavové slovo 1. zpétna vazba
Nepravda 0. 0
Pravda 1. 1
Vnitfni zpétna Bit 4 v 06.19 Stavové slovo fizeni otacek (viz strana 104). 2
vazba
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -

06.73  Uzivatelské stavové | Voli binarni zdroj, jehoz stav se prenasi jako bit 13 pro 06.50 | Nepravda
slovo 1 bit 13 sel Uzivatelské stavové slovo 1.

Nepravda 0. 0
Pravda 1.
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -

06.74  Uzivatelské stavové | Voli binarni zdroj, jehoz stav se prenasi jako bit 14 pro 06.50 | Nepravda
slovo 1 bit 14 sel Uzivatelské stavové slovo 1.

Nepravda 0. 0
Pravda 1.
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -

06.75  Uzivatelské stavové | Voli binarni zdroj, jehoz stav se prenasi jako bit 15 pro 06.50 | Nepravda
slovo 1 bit 15 sel Uzivatelské stavové slovo 1.

Nepravda 0. 0
Pravda 1.
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -

06.100 Uzivatelské fidici Uzivatelsky definované fidici slovo 1. -
slovo 1 Tento parametr je jen pro &teni.

Bit [Nazev Popis

0 |Uzivatelské fidici slovo 1 bit 0 |UZivatelsky definovany bit.

1 Uzivatelské Fidici slovo 1 bit 1 |UZivatelsky definovany bit.

15 |Uzivatelské Fidici slovo 1 bit 15 |UZivatelsky definovany bit.

0000h...FFFFh Uzivatelsky definované fidici slovo 1. 1=1




110 Parametry

C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
06.101 UZivatelské ridici Uzivatelsky definované fidici slovo 2. -
slovo 2 Tento parametr je jen pro &teni.
Bit Nazev Popis
0 Uzivatelské Fidici slovo 2 bit 0 |UzZivatelsky definovany bit.
1 UzZivatelské fidici slovo 2 bit 1 |UZivatelsky definovany bit.
15 Uzivatelské Fidici slovo 2 bit 15 |UzZivatelsky definovany bit.
0000h...FFFFh Uzivatelsky definované fidici slovo 2. 1=1
07 Systémové Hardware frekvenéniho ménice a informace firmware.
informace V8echny parametry v této skupiné jsou pouze pro ¢&teni.
07.03  Vykonnostni index | Typ frekvenéniho ménice/jednotka stridace. -
pohonu
07.04  Nazev firmwaru Identifikace firmware. -
07.05 Verze firmwaru Cislo verze firmware. -
07.06 Nazev zavadéciho | Nazev baliku pro zavedeni firmwaru. -
paketu
07.07  Verze zavadéciho Cislo verze baliku pro zavedeni firmwaru. -
paketu
07.11  Pouziti CPU Zatizeni mikroprocesoru v procentech. -
0...100 % Zavedeni mikroprocesoru. 1=1%
07.13  Cislo logické verze | Cislo verze logiky vykonové jednotky. -
PU
07.21  Stav aplikacniho Zobrazuje, které ukoly aplikacniho programu bézi. -
prostredi 1 Viz Drive (IEC 61131-3) application programming manual
(Aplikaéni programovaci pfirucka frekvenéniho ménice)
(3AUA0000127808 [anglicky]).
Tento parametr je jen pro &teni.
Bit Nazev Popis
0 Predbézny ukol 1 = Pfedbézny ukol bézici
1 Ukol aplikace1 1 = ukol 1 bézici.
2 Ukol aplikace2 1 = Ukol 2 bézici.
3 Ukol aplikace3 1 = ukol 3 bézici.
4...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Stav aplikaéniho programu. 1=1
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07.22  Stav aplikacniho Rezervovano. -
prostredi 2

10 Standardni DI, RO Konfigurace digitalnich vstupu a reléovych vystupa.

10.01  Stav DI Zobrazuje elektricky stav digitalnich vstupt DIIL a DI6...DI1. |-
Aktivace/deaktivace zpozdéni vstupu (pokud jsou néjaké
specifikovany) jsou ignorovany.

Bity 0...5 odrazi stavy DI1...DI6; bit 15 odrazi stav vstupu
DIIL. Pfiklad: 1000000000010011b = DIIL, DI5, DI2 a DI1
jsou zapnuty, DI3, DI4 a DI6 jsou vypnuty.
Tento parametr je jen pro Cteni.
0000h...FFFFh Stav digitalnich vstupu. 1=1

10.02  Stav opozdény DI Zobrazuje stav digitalnich vstupt DIIL a DI6...DI1. Toto slovo | -
je aktualizovano pouze po aktivaci/deaktivaci zpozdéni
(pokud je néjaké specifikovano).

Bity 0...5 odrazi zpozdéné stavy DI1...DI6; bit 15 odrazi
zpozdény stav vstupu DIIL.
Tento parametr je jen pro Cteni.
0000h...FFFFh Zpozdény stav digitalnich vstupd. 1=
10.03  Volba vnuceného Elektrické stavy digitalnich vstupd mohou byt prekroceny 0000h
DI napr. pro Ucely testovani. Bit v parametru 70.04 Vynucena
data Dl je k dispozici pro kazdy digitalni vstup a jeho hodnota
se pouZzije, pokud je odpovidajici bit v tomto parametru
nastaven na 1.
Bit Hodnota
0 1 = vnutit DI1 na hodnotu bitu 0 parametru 70.04 Vynucena data DI.
1 1 = vnutit DI2 na hodnotu bitu 1 parametru 70.04 Vynucena data DI.
2 1 = vnutit DI3 na hodnotu bitu 2 parametru 70.04 Vynucena data DI.
3 1 = vnutit DI4 na hodnotu bitu 3 parametru 70.04 Vynucena data DI.
4 1 = vnutit DI5 na hodnotu bitu 4 parametru 70.04 Vynucena data DI.
5 1 = vnutit DI6 na hodnotu bitu 5 parametru 70.04 Vynucena data DI.
6...14 |Rezervovano
15 1 = vnutit na hodnotu bitu 15 parametru 10.04 Vynucena data DI.
0000h...FFFFh Vybér pfekonani pro digitalni vstupy. 1=

10.04  Vynucena data DI | Umozriuje datovou hodnotu vynuceného digitalniho vstupu 0000h
pro zménu z 0 na 1. Je pouze mozné prinutit vstup, ktery byl
zvolen v parametru 70.03 Volba vnuceného DI.

Bit O je vynucenou hodnotou pro DI1; bit 15 je vynucenou
hodnotou pro DIIL vstup.
0000h...FFFFh Nucené hodnoty digitalnich vstupu. 1=1
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10.05  Prodleva ZAPNUTI | Definuje aktivaci zpozdéni pro digitalni vstup DI1. 00s
DI1
1
*Stav DI | |
— b 0
Lo 1
**Zpozdéni stav DI ]
‘ 0
e ) P PR PN Cas
ton toft ton toft
ton = 10.05 Prodleva ZAPNUTI DI1
tof = 10.06 Prodleva VYPNUT/ DI1
*Elektricky stav digitélniho vstupu. Indikace pfes 70.07 Stav DI.
Indikace pres 10.02 Stav opozdény DI.
0,0 ...3000,0s Aktivace zpozdéni pro DI1. 10=1s
10.06  Prodleva VYPNUTI | Definuje deaktivaci zpozdéni pro digitaini vstup DI1. Viz 0,0s
DI1 parametr 10.05 Prodleva ZAPNUTI DI1.
0,0 ...3000,0s Deaktivace zpozdéni pro DI1. 10=1s
10.07  Prodleva ZAPNUTI | Definuje aktivaci zpozdéni pro digitalni vstup DI2. 00s
DI2
1
*Stav DI ' !
— b 0
Do 1
**Zpozdéni stav DI ]
‘ 0
) e 3 [N ERE Cas
ton toft ton toft
ton = 10.07 Prodleva ZAPNUTI DI2
togf = 10.08 Prodleva VYPNUTI DI2
*Elektricky stav digitélniho vstupu. Indikace pfes 70.07 Stav DI.
Indikace pres 10.02 Stav opozdény DI.
0,0 ...3000,0s Aktivace zpozdéni pro DI2. 10=1s
10.08  Prodleva VYPNUTI | Definuje deaktivaci zpozdéni pro digitalni vstup DI2. Viz 0,0s

DiI2 parametr 10.07 Prodleva ZAPNUTI DI2.

0,0 ... 3000,0 s Deaktivace zpozdéni pro DI2. 10=1s
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10.09  Prodleva ZAPNUTI | Definuje aktivaci zpozdéni pro digitalni vstup DI3. 0,0s
DI3
*Stav DI

**Zpozdéni stav DI

0
! PN PN Cas
ton tofs ton tof
ton = 10.09 Prodleva ZAPNUTI DI3
tof = 10.10 Prodleva VYPNUT/ DI3
*Elektricky stav digitalniho vstupu. Indikace pfes 70.07 Stav DI.
Indikace pres 10.02 Stav opozdény DI.
0,0...3000,0s Aktivace zpozdéni pro DI3. 10=1s
10.10  Prodleva VYPNUTI | Definuje deaktivaci zpoZdéni pro digitalni vstup DI3. Viz 0,0s
DI3 parametr 10.09 Prodleva ZAPNUTI DI3.
0,0...3000,0s Deaktivace zpozdéni pro DI3. 10=1s
10.11  Prodleva ZAPNUTI | Definuje aktivaci zpozdéni pro digitalni vstup DI4. 0,0s
Dl4
' 1
*Stav DI ! !
— ‘ 1
*Zpozdéni stav DI ]
! 0
EE ERN N N Cas
ton tofs ton tofs
ton = 10.11 Prodleva ZAPNUT/ DI4
togf = 10.12 Prodleva VYPNUTI DI4
*Elektricky stav digitalniho vstupu. Indikace pfes 70.07 Stav DI.
Indikace pres 10.02 Stav opozdény DI.
0,0...3000,0s Aktivace zpozdéni pro DI4. 10=1s
10.12  Prodleva VYPNUTI | Definuje deaktivaci zpozdéni pro digitaini vstup DI4. Viz 0,0s
Di4 parametr 10.11 Prodleva ZAPNUTI DI4.
0,0...3000,0s Deaktivace zpozdéni pro DI4. 10=1s
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10.13  Prodleva ZAPNUTI | Definuje aktivaci zpozdéni pro digitalni vstup DI5. 00s
DI5
1
*Stav DI I I
: b 0
Lo 1
**Zpozdéni stav DI ]
 — 0
o P P P Cas
fon toff ton toff
ton = 10.13 Prodleva ZAPNUTI DI5
tof = 10.14 Prodleva VYPNUT/ DI5
*Elektricky stav digitélniho vstupu. Indikace pfes 70.07 Stav DI.
Indikace pres 10.02 Stav opozdény DI.
0,0 ...3000,0s Aktivace zpozdéni pro DI5. 10=1s
10.14  Prodleva VYPNUTI | Definuje deaktivaci zpoZdéni pro digitalni vstup DIS. Viz 0,0s
DI5 parametr 10.13 Prodleva ZAPNUTI DI5.
0,0 ...3000,0s Deaktivace zpozdéni pro DI5. 10=1s
10.15  Prodleva ZAPNUTI | Definuje aktivaci zpozdéni pro digitalni vstup DI6. 00s
DI6
1
*Stav DI ' !
— b 0
Co 1
**Zpozdéni stav DI ]
I 0
ey e 3 [N N Cas
ton toft ton toft
ton = 10.15 Prodleva ZAPNUTI DI6
togs = 10.16 Prodleva VYPNUTI DI6
*Elektricky stav digitélniho vstupu. Indikace pfes 70.07 Stav DI.
Indikace pres 10.02 Stav opozdény DI.
0,0 ...3000,0s Aktivace zpozdéni pro DI6. 10=1s
10.16  Prodleva VYPNUTI | Definuje deaktivaci zpozdéni pro digitalni vstup DI6. Viz 0,0s
DI6 parametr 10.15 Prodleva ZAPNUTI DI6.
0,0 ... 3000,0 s Deaktivace zpozdéni pro DI6. 10=1s
10.21  Stav RO Stav reléovych vystupt RO8...RO1. Priklad: 00000001b = -
RO1 je pod napétim, RO2...RO8 nejsou pod napétim.
0000h...FFFFh Stav reléovych vystupu. 1=1
10.24  Zdroj RO1 Zvolte signal frekvenéniho ménice, ktery se ma spojit Pripraveny
s reléovym vystupem RO1. béh
Neni pod napétim Vystup neni pod napétim. 0
Napajeno Vystup je pod napétim. 1
Pfipraveny béh Bit 1 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 100). 2
Povolen Bit 0 v 06.16 Stavové slovo pohonu 1 (viz strana 107). 4
Spustén Bit 5 v 06.16 Stavové slovo pohonu 1 (viz strana 107). 5
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Nemagnetizovan Bit 1 v 06.17 Stavové slovo pohonu 2 (viz strana 102). 6
Bézici Bit 6 v 06.16 Stavové slovo pohonu 1 (viz strana 107). 7
Ready ref Bit 2 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 7100). 8
Je v pozadované Bit 8 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 7100). 9
hodnoté
Vzad Bit 2 v 06.19 Stavové slovo fizeni otacek (viz strana 104). 10
Nulové otacky Bit 0 v 06.19 Stavové slovo fizeni otacek (viz strana 104). 11
Nad limitem Bit 10 v 06.17 Stavové slovo pohonu 2 (viz strana 102). 12
Varovani Bit 7 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 100). 13
Porucha Bit 3 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 100). 14
Porucha (-1) Invertovany bit 3 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 15
100).
Ptikaz rozepnuti Bit 0 v 44.01 Stav fizeni brzdy (viz strana 263). 22
brzdy
Ext2 aktivni Bit 11 v 06.16 Stavové slovo pohonu 1 (viz strana 107). 23
Vzdalené ovladani | Bit 9 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 700). 24
Dohled 1 Bit 0 v 32.07 Stav kontroly (viz strana 223). 33
Dohled 2 Bit 1 v 32.01 Stav kontroly (viz strana 223). 34
Dohled 3 Bit 2 v 32.01 Stav kontroly (viz strana 223). 35
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
10.25 grg;ﬂeva ZAPNUTI | Definuje aktivaci zpozdéni pro reléovy vystup RO1. 0,0s
Stav zvoleného ; ! !
zdroje i i
- I T | 0
— ‘ 1
Stav RO ]
: ‘ ‘ 0
s RN N N Cas
ton tors ton tors
ton = 10.25 Prodleva ZAPNUTI RO1
togf = 10.26 Prodleva VYPNUTI RO1
0,0 ...3000,0 s Aktivace zpozdéni pro RO1. 10=1s
10.26  Prodleva VYPNUTI | Definuje deaktivaci zpozdéni pro reléovy vystup RO1. Viz 0,0s
RO1 parametr 10.25 Prodleva ZAPNUTI RO1.
0,0...3000,0s Deaktivace zpozdéni pro RO1. 10=1s
10.27  Zdroj RO2 Zvolte signal frekvenéniho ménice, ktery se ma s pojit Bézici

s reléovym vystupem RO2.
Pro mozné volby, viz parametr 10.24 Zdroj RO1.
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10.28  Prodleva ZAPNUTI | Definuje aktivaci zpozdéni pro reléovy vystup RO2. 00s
RO2
1
Stav zvoleného ! !
zdroje ' i
- T 0
Lo 1
Stav RO ]
‘ 0
P PN P PN Cas
ton toft ton toft
ton = 10.28 Prodleva ZAPNUTI RO2
tof = 10.29 Prodleva VYPNUTI RO2
0,0 ...3000,0 s Aktivace zpozdéni pro RO2. 10=1s
10.29  Prodleva VYPNUTI | Definuje deaktivaci zpozdéni pro reléovy vystup RO2. Viz 0,0s
RO2 parametr 10.28 Prodleva ZAPNUTI RO2.
0,0...3000,0s Deaktivace zpozdéni pro RO2. 10=1s
10.30  Zdroj RO3 Zvolte signal frekvenéniho ménice, ktery se ma s pojit Porucha (-1)
s reléovym vystupem RO3.
Pro mozné volby, viz parametr 10.24 Zdroj RO1.
10.31  Prodleva ZAPNUTI | Definuje aktivaci zpozdéni pro reléovy vystup RO3. 00s
RO3
1
Stav zvoleného ' '
zdroje ! :
— L 0
Lo 1
Stav RO :
‘ 0
<> < > P < Cas
ton toft ton toft
ton = 10.31 Prodleva ZAPNUTI RO3
tofr = 10.32 Prodleva VYPNUTI RO3
0,0 ...3000,0s Aktivace zpozdéni pro RO3. 10=1s
10.32  Prodleva VYPNUTI | Definuje deaktivaci zpozdéni pro reléovy vystup RO3. Viz 0,0s
RO3 parametr 10.31 Prodleva ZAPNUTI RO3.
0,0...3000,0 s Deaktivace zpozdéni pro RO3. 10=1s
11 Standardni DIO, Fl, Konfigurace digitalnich vstupt/vystupl a frekvence
FO vstupu/vystupu.
11.01  Stav DIO Zobrazuje stav digitalnich vstupt/vystupu DIO8...DIO1. -
Aktivace/deaktivace zpozdéni (pokud je néjaké
specifikovano) jsou ignorovany.
Priklad: 0000001001b = DIO1 a DIO4 jsou zapnuty, ostatni
jsou vypnuty.
Tento parametr je jen pro &teni.
0000h...FFFFh Stav digitalnich vstupt/vystupt. 1=1
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11.02  Stav opozdény DIO | Zobrazuje zpozdény stav digitalnich vstupl/vystupl -
DIO8...DIO1. Toto slovo je aktualizovano pouze po
aktivaci/deaktivaci zpozdéni (pokud je néjaké specifikovano).
Priklad: 0000001001b = DIO1 a DIO4 jsou zapnuty, ostatni
jsou vypnuty.
Tento parametr je jen pro cteni.
0000h...FFFFh Zpozdény stav digitalnich vstupl/vystupt. 1=
11.05  Funkce DIO1 2Zvoli, ktery DIO1 je pouzit jako digitalni vystup nebo vstup, Vystup
nebo vstup frekvence.
Vystup DIO1 je pouzit jako digitalni vystup. 0
Vstup DIO1 je pouzit jako digitalni vstup. 1
Frekvence DIO1 je pouzit jako vstup frekvence. 2
11.06  Zdroj vystupu DIO1 | Voli signal frekven¢niho ménice pro pfipojeni k digitalnimu Neni pod
vstupu/vystupu DIO1, kdyz je parametr 11.05 Funkce DIO1 napétim
nastaven na Vystup.
Neni pod napétim | Vystup je vypnut 0
Napajeno Vystup je zapnut. 1
Pfipraveny béh Bit 1 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 7100). 2
Povolen Bit 0 v 06.16 Stavové slovo pohonu 1 (viz strana 107). 4
Spustén Bit 5 v 06.16 Stavové slovo pohonu 1 (viz strana 107). 5
Nemagnetizovan Bit 1 v 06.17 Stavové slovo pohonu 2 (viz strana 102). 6
Bézici Bit 6 v 06.16 Stavové slovo pohonu 1 (viz strana 107). 7
Ready ref Bit 2 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 7100). 8
Je v pozadované Bit 8 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 7100). 9
hodnoté
Vzad Bit 2 v 06.19 Stavové slovo fizeni otacek (viz strana 104). 10
Nulové otacky Bit 0 v 06.19 Stavové slovo fizeni otacek (viz strana 104). 11
Nad limitem Bit 10 v 06.17 Stavové slovo pohonu 2 (viz strana 102). 12
Varovani Bit 7 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 100). 13
Porucha Bit 3 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 100). 14
Porucha (-1) Invertovany bit 3 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 15
100).
PFikaz rozepnuti Bit 0 v 44.01 Stav fizeni brzdy (viz strana 263). 22
brzdy
Ext2 aktivni Bit 11 v 06.16 Stavové slovo pohonu 1 (viz strana 107). 23
Vzdalené ovladani | Bit 9 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 700). 24
Dohled 1 Bit 0 v 32.01 Stav kontroly (viz strana 223). 33
Dohled 2 Bit 1 v 32.01 Stav kontroly (viz strana 223). 34
Dohled 3 Bit 2 v 32.01 Stav kontroly (viz strana 223). 35

Jiny [bit]

Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93).
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11.07  Prodleva ZAPNUTI | Definuje aktivaci zpozdéni pro digitalni vstup/vystup DIO1 0,0s
DIO1 (pokud je pouzit jako digitalni vystup nebo digitalni vstup).
1
*Stav DIO ' I
— b 0
Do 1
**Zpozdény stav DIO ]
‘ 0
P PN P PN Cas
ton toft ton toft
ton = 11.07 Prodleva ZAPNUTI DIO1
tos = 11.08 Prodleva VYPNUTI DIO1
*Elektricky stav DIO (ve vstupnim rezimu) nebo stav zvoleného zdroje (ve vystupnim rezimu). Indikace pres 71.01
Stav DIO.
Indikace pres 11.02 Stav opozdény DIO.
0,0 ...3000,0s Aktivace zpozdéni pro DIO1. 10=1s
11.08  Prodleva VYPNUTI | Definuje deaktivaci zpoZdéni pro digitalni vstup/vystup DIO1 |0,0's
DIO1 (pokud je pouzit jako digitalni vystup nebo digitalni vstup). Viz
parametr 11.07 Prodleva ZAPNUTI DIO1.
0,0 ... 3000,0 s Deaktivace zpozdéni pro DIO1. 10=1s
11.09  Funkce DIO2 Zvoli, ktery DIO2 je pouzit jako digitalni vystup nebo vstup, Vystup
nebo vystup frekvence.
Vystup DIO2 je pouzit jako digitalni vystup. 0
Vstup DIO2 je pouzit jako digitalni vstup. 1
Frekvence DIO2 je pouzit jako vystup frekvence. 2
11.10  Zdroj vystupu DIO2 | Voli signal frekvenéniho ménice pro pfipojeni k digitalnimu Neni pod
vstupu/vystupu DIO2, kdyZ je parametr 11.09 Funkce DIO2 napétim
nastaven na Vystup.
Pro mozné volby, viz parametr 11.06 Zdroj vystupu DIO1.
11.11  Prodleva ZAPNUTI | Definuje aktivaci zpozdéni pro digitalni vstup/vystup DIO2 0,0s
DIO2 (pokud je pouzit jako digitalni vystup nebo digitalni vstup).
1
*Stav DIO ! !
— b 0
Do 1
**Zpozdény stav DIO ]
‘ 0
<> < > > < Cas
ton tof ton toff
ton = 11.11 Prodleva ZAPNUTI"DIO2
togf = 11.12 Prodleva VYPNUTI DIO2
*Elektricky stav DIO (ve vstupnim rezimu) nebo stav zvoleného zdroje (ve vystupnim rezimu). Indikace pres 711.01
Stav DIO.
Indikace pres 11.02 Stav opozdény DIO.
0,0 ... 3000,0 s Aktivace zpozdéni pro DIO2. 10=1s
11.12  Prodleva VYPNUTI | Definuje deaktivaci zpozdéni pro digitalni vstup/vystup DIO2 |0,0's
DIO2 (pokud je pouzit jako digitalni vystup nebo digitalni vstup). Viz
parametr 11.11 Prodleva ZAPNUTI DIO2.
0,0...3000,0 s Deaktivace zpozdéni pro DIO2. 10=1s
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11.38  Vstup frekvence 1 - | Zobrazuje hodnotu vstupu frekvence 1 (pfes DIO1, kdyZ je pouzit) | -
aktualni hodnota pred Skalovanim. Viz parametr 11.42 Vstup frekvence 1 min.
Tento parametr je jen pro Cteni.
0 ... 16000 Hz Neskalovana hodnota vstupu frekvence 1. 1=1Hz
11.39  Vstup frekvence 1 - | Zobrazuje hodnotu vstupu frekvence 1 (pfes DIO1, kdyZ je pouzit) | -
upravené méfitko po Skalovani. Viz parametr 11.42 Vstup frekvence 1 min.
Tento parametr je jen pro cteni.
-32768.000 ... Skalovana hodnota vstupu frekvence 1. 1=1
32767.000
11.42  Vstup frekvence 1 Definuje minimalni frekvenci aktualné pfipojenou na 0 Hz
min frekvenéni vstup 1 (DIO1, kdyz je pouzit jako frekvenéni
vstup).
Prichazejici frekvenéni signal (11.38 Vstup frekvence 1 -
aktuélni hodnota) je $kalovan na vnitfni signal (171.39 Vstup
frekvence 1 - upravené méritko) parametry 11.42...11.45
takto:
11.39
A
11.45
I
I
I
I
I
I
I
11.44 I
| |
I I
I I
L L » f
11.42 11.43 > i (11:38)
0 ... 16000 Hz Minimalni frekvence vstupu frekvence 1 (DIO1). 1=1Hz
11.43  Vstup frekvence 1 Definuje maximalni frekvenci aktualné pfipojenou na 16000 Hz
max frekvenéni vstup 1 (DIO1, kdyz je pouzit jako frekvenéni
vstup). Viz parametr 11.42 Vstup frekvence 1 min.
0... 16000 Hz Maximalni frekvence pro vstup frekvence 1 (DIO1). 1=1Hz
11.44  Vstup frekvence 1 Definuje hodnotu, ktera je potfebna vnitiné pro minimalni 0.000
pfi upraveném min | vstupni frekvenci definovanou parametrem 71.42 Vstup
frekvence 1 min. Viz diagram parametru 11.42 Vstup
frekvence 1 min.
-32768.000 ... Hodnota korespondujici s minimem vstupu frekvence 1. 1=1
32767.000
11.45  Vstup frekvence 1 Definuje hodnotu, ktera je potfebna vnitiné pro maximalni 1500.000
pfi upraveném max | vstupni frekvenci definovanou parametrem 11.43 Vstup
frekvence 1 max. Viz diagram parametru 11.42 Vstup
frekvence 1 min.
-32768.000 ... Hodnota korespondujici s maximem vstupu frekvence 1. 1=1
32767.000
11.54  Skute¢na hodnota | Zobrazuje hodnotu vystupu frekvence 1 po Skalovani. Viz -
vstupu frekvence 1 | parametr 11.58 Zdroj vstupu frekvence 1 min.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
0 ... 16000 Hz Hodnota vystupu frekvence 1. 1=1
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11.55  Zdroj vstupu Voli signal pro pfipojeni k vystupu frekvence 1. Pouzité
frekvence 1 otacky

motoru

Nevybrano Zadny. 0
Pouzité otacky 01.01 PouZzité otacky motoru (strana 96). 1
motoru
Vystupni frekvence | 01.06 Vystupni frekvence (strana 96). 3
Proud motoru 01.07 Proud motoru (strana 96). 4
Tocivy moment 01.10 Toc¢ivy moment motoru % (strana 96). 6
motoru
Stejnosmérné 01.11 Stejnosmérné napéti (strana 96). 7
napéti
Vykon na vystupu 01.14 Vystupni vykon (strana 96). 8
Vstup rampy ref 23.01 Vstup rampy ref otacek (strana 179). 10
otacek
Referenéni otacky | 23.02 Vystup rampy ref otacek (strana 179). "
na rampé
Pouzita ref otaGek | 24.01 Pouzité referenéni otacky (strana 185). 12
Pouzity ref moment | 26.02 Pouzity referencni moment (strana 197). 13
Pouzita ref 28.02 Vlystup rampy ref. frekvence (strana 203). 14
frekvence
Vystup PID procesu | 40.01 Aktuaini vystup procesu PID (strana 247). 16
Zpétna vazba PID | 40.02 Aktuaini zpétna vazba procesu PID (strana 248). 17
procesu
Nastavena hodnota | 40.03 Aktualni nastaveny bod procesu PID (strana 248). 18
PID aktualni
Odchylka PID 40.04 Aktualni odchylka procesu PID (strana 248). 19
procesu
Jiné Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
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11.58  Zdroj vstupu Definuje realnou hodnotu signalu (zvolenou parametrem 0.000
frekvence 1 min 11.55 Zdroj vstupu frekvence 1 a zobrazenou parametrem
11.54 Skute¢na hodnota vstupu frekvence 1) korespondujici
s minimalni hodnotou vystupu frekvence 1 (definovana
parametrem 11.60 Vystup frekvence 1 pfi zdroji min).
fout (11.54)
A
11.61
|
I
I
I
11.60 :
‘ >
11.58 11.59 Signal
(skutecny)
zvolen par.
fout (11.54) 11.55
A
11.61 |
11.60
I
>
11.59 11.58 Signal
(skute€ny)
zvolen par.
11.55
-32768.000 ... Hodnota skute¢ného signalu odpovidajici minimalni hodnoté |1 =1
32767.000 vystupu frekvence 1.
11.59  Zdroj vystupu Definuje realnou hodnotu signalu (zvolenou parametrem 1500.000
frekvence 1 max 11.55 Zdroj vstupu frekvence 1 a zobrazenou parametrem
11.54 Skute¢na hodnota vstupu frekvence 1) korespondujici
s maximalni hodnotou vystupu frekvence 1 (definovana
parametrem 11.61 Vstup frekvence 1 pfi zdroji max). Viz
parametr 11.58 Zdroj vstupu frekvence 1 min.
-32768.000 ... Hodnota skute€ného signalu odpovidajici maximalni hodnoté | 1 =1
32767.000 vystupu frekvence 1.
11.60  Vystup frekvence 1 | Definuje minimalni hodnotu vystupu frekvence 1. Viz diagram | 0 Hz
pri zdroji min parametru 11.58 Zdroj vstupu frekvence 1 min.
0...16000 Hz Minimalni hodnota vystupu frekvence 1. 1=1Hz
11.61  Vstup frekvence 1 Definuje maximalni hodnotu vystupu frekvence 1. Viz 16000 Hz
pfi zdroji max diagram parametru 11.58 Zdroj vstupu frekvence 1 min.
0...16000 Hz Maximalni hodnota vystupu frekvence 1. 1=1Hz
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12 Standardni Al Konfigurace standardnich analogovych vstupd.
12.03  Funkce sledovéani | Voli, jak bude frekven&ni méni¢ reagovat, kdyZ se analogovy | Zadna
Al vstupni signal dostane mimo limity minima a/nebo maxima ¢innost
specifikovanych pro vstup.
Vstupy a limity, které se maji sledovat, jsou zvoleny
parametrem 12.04 Volba sledovani Al.
Z4dna &innost Nebyla provedena zadna akce. 0
Porucha Frekvencni ménic¢ se pfepina do 80A0 Sledovani Al. 1
Varovani Frekvencni méni¢ generuje ASBAO Sledovani Al varovani. 2
Posledni otacky Frekvencni méni¢ generuje varovani (ASAO Sledovani Al) 3
a zmrazi otacky (nebo frekvenci) na Uroven, pfi které byl
frekvenéni méni¢ v provozu. Otacky/frekvence se urcuji na
bazi skute¢nych ota¢ek pomoci filtru doIni propusti s ¢asovou
konstantou 850 ms.
VAROVANI! Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokragovat
A v provozu v pfipadé preruSeni komunikace.
Bezpecna ref Frekvencni méni¢ generuje varovani (ASAO Sledovani Al) 4
otacek a nastavuje otacky na otacky definované parametrem
22.41 Bezpecna ref otacek (nebo 28.41 Bezpecna ref.
frekvence, kdyz se pouziva reference frekvence).
VAROVANI! Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokradovat
A v provozu v pfipadé pferuSeni komunikace.
12.04  Volba sledovani Al | Specifikuje limity pro analogové vstupy, které se maji 0000h
sledovat. Viz parametr 12.03 Funkce sledovani Al.
Bit Nazev Popis
0 Al1 < MIN 1 = sledovani minimalniho limitu Al1 je aktivni.
1 Al1 > MAX 1 = sledovani maximalniho limitu Al1 je aktivni.
2 Al2 < MIN 1 = sledovani minimalniho limitu Al2 je aktivni.
3 Al2 > MAX 1 = sledovani maximalniho limitu Al2 je aktivni.
4...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Aktivace sledovani analogového vstupu. 1=1
12.11  Aktudlni hodnota Zobrazuje hodnotu analogového vstupu Al1 vmA nebo V (v |-
Al1 zavislosti na tom, ktery vstup je nastaven na proud nebo
napéti u nastaveni hardwaru).
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-22 000 ... 22000 | Hodnota pro analogovy vstup Al1. 1000 =1 mA
mA nebo V nebo V
12.12  Al1 - hodnota Zobrazuje hodnotu pro analogovy vstup Al1 po Skalovani. Viz | -
v méritku parametry 12.19 Al1 v méfitku pfi Al1 min a 12.20 Al1
v méfitku pri Al1 max.
Tento parametr je jen pro &teni.
-32768.000 ... Skalovana hodnota analogového vstupu Al1. 1=1
32767.000




Parametry 123

C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
12.15  Volba jednotky Al1 | Voli jednotky pro nac¢tené hodnoty a nastaveni tykajici se 4
analogového vstupu Al1.
Poznamka: Toto nastaveni musi vyhovovat odpovidajicimu
nastaveni hardwaru fidici jednotky frekvenéniho ménice (viz
Technicka pfirucka frekvenéniho ménice). Deska ovladani
znovu bootovala (budto po vypnuti a zapnuti napajeni nebo
pres parametr 96.08 Bootovani ridici desky) a je potfebné
potvrdit vSechny zmény v nastaveni hardwaru.
\% Volty. 2
mA Miliampéry. 10
12.16  Filtracni doba Al1 Definuje ¢asovou konstantu filtru pro analogovy vstup Al1. 0,100 s
0,
% Nefiltrovany signal
100
63 g Filtrovany signal
- t
T
O=1x(1-e™
| = vstup filtru (krok)
O = vystup filtru
t=_cas
T = ¢asova konstanta filtru
Poznamka: Signal je také filtrovan prostfednictvim hardwaru
rozhrani signalu (Casova konstanta pfiblizné 0,25 ms). Toto
nelze zménit Zadnym parametrem.
0,000 ... 30,000 s Casova konstanta filtru. 1000=1s
12.17  Al1 min Definuje minimalni mistni hodnotu pro analogovy vstup Al1. | 0,000 mA
Nastavuje hodnotu aktualné vysilanou do frekvenéniho nebo V
ménice, kdyz analogové signaly z vyrobniho procesu
dosahnou nastaveni minima.
-22000 ... 22 000 | Minimalni hodnota Al1. 1000 =1 mA
mA nebo V nebo V
12.18  Al1 max Definuje maximalni mistni hodnotu pro analogovy vstup Al1. | 20 000 mA
Nastavuje hodnotu aktualné vysilanou do frekvenéniho nebo 10
ménice, kdyZ analogové signaly z vyrobniho procesu 000 VvV
dosahnou nastaveni maxima.
-22 000 ... 22000 | Maximalni hodnota Al1. 1000 =1 mA
mA nebo V nebo V
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12.19  Al1 v méritku pri Definuje realnou interni hodnotu korespondujici s minimalni | 0.000
Al1 min hodnotou analogového vstupu Al1 definovanou parametrem
12.17 Al1 min. (zména nastaveni polarity 72.79a 12.20 mdze
efektivné invertovat analogovy vstup.)
Alscaled (12.12)
A
1220 — — — — —
I
I
I
Al (12.11
12 1 7 | in ( )
T : >
| 12.18
|
|
I
777777 12.19
-32768.000 ... Skute¢na hodnota odpovidajici minimalni hodnoté Al1. 1=1
32767.000
12.20  Al1 v méritku pri Definuje redlnou interni hodnotu korespondujici s maximalni | 1500.0
Al1 max hodnotou analogového vstupu Al1 definovanou parametrem
12.18 Al1 max. Viz zobrazeni parametru 12.19 Al1 v méritku
pri Al1 min.
-32768.000 ... Skute¢na hodnota odpovidajici maximalni hodnoté Al1. 1=1
32767.000
12.21  Aktudlni hodnota Zobrazuje hodnotu analogového vstupu Al2 v mA nebo V -
Al2 (v zavislosti na tom, ktery vstup je nastaven na proud nebo
napéti u nastaveni hardwaru).
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-22 000 ... 22 000 | Hodnota pro analogovy vstup Al2. 1000 =1 mA
mA nebo V nebo V
12.22  Al2 - hodnota Zobrazuje hodnotu pro analogovy vstup Al2 po Skalovani. Viz | -
v méritku parametry 12.29 Al2 v méritku pfi AI2 min a 12.30 Al2
v méfitku pri AI2 max.
Tento parametr je jen pro &teni.
-32768.000 ... Skalovana hodnota analogového vstupu Al2. 1=1
32767.000
12.25  Volba jednotky Al2 | Voli jednotky pro nactené hodnoty a nastaveni tykajici se mA
analogového vstupu Al2.
Poznamka: Toto nastaveni musi vyhovovat odpovidajicimu
nastaveni hardwaru fidici jednotky frekvenéniho ménice (viz
Technicka pfiru¢ka frekvenéniho ménice). Deska ovladani
znovu bootovala (budto po vypnuti a zapnuti napajeni nebo
pres parametr 96.08 Bootovani fidici desky) a je potfebné
potvrdit vSechny zmény v nastaveni hardwaru.
\Y Volty. 2
mA Miliampéry. 10
12.26  Filtracni doba Al2 Definuje €asovou konstantu filtru pro analogovy vstup Al2. 0,100 s
Viz parametr 12.16 Filtracni doba Al1.
0,000 ... 30,000 s Casova konstanta filtru. 1000=1s
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12.27  Al2 min Definuje minimalni mistni hodnotu pro analogovy vstup Al2. | 0,000 mA
Nastavuje hodnotu aktualné vysilanou do frekvenéniho nebo V
ménice, kdyz analogové signaly z vyrobniho procesu
dosahnou nastaveni minima.
-22000 ... 22 000 | Minimalni hodnota Al2. 1000 = 1 mA
mA nebo V nebo V
12.28  Al2 max Definuje maximalni mistni hodnotu pro analogovy vstup Al2. | 20 000 mA
Nastavuje hodnotu aktualné vysilanou do frekvenéniho nebo 10
ménice, kdyZ analogové signaly z vyrobniho procesu 000 V
dosahnou nastaveni maxima.
-22000 ... 22 000 | Maximalni hodnota Al2. 1000 =1 mA
mA nebo V nebo V
12.29  Al2 v méritku pri Definuje realnou hodnotu korespondujici s minimalni 0.000
Al2 min hodnotou analogového vstupu Al2 definovanou parametrem
12.27 Al2 min. (zména nastaveni polarity 72.29 a 12.30 muze
efektivné invertovat analogovy vstup.)
Alscaled (12.22)
A
1230 — — — — —
Al (12.21
12.27 in € )
T >
| 12.28
I
I
I
777777 12.29
-32768.000 ... Skute¢na hodnota odpovidajici minimalni hodnoté Al2. 1=1
32767.000
12.30  Al2 v méritku pri Definuje realnou hodnotu korespondujici s maximalni 100.000
Al2 max hodnotou analogového vstupu Al2 definovanou parametrem
12.28 Al2 max. Viz zobrazeni parametru 12.29 Al2 v méfitku
pri Al2 min.
-32768.000 ... Skute¢na hodnota odpovidajici maximalni hodnoté Al2. 1=1
32767.000
13 Standardni AO Konfigurace standardnich analogovych vystupt.
13.11  Aktuéini hodnota Zobrazuje hodnotu AO1 v mA. -
AO1 Tento parametr je jen pro &teni.
0,000 ... 22 000 mA | Hodnota AO1. 1000 =1 mA
13.12  Zdroj AO1 Voli signal pro pfipojeni k analogovému vystupu AO1. Pouzité
Alternativné nastavuje vystup do rezimu buzeni pro napdjeni | otacky
konstantnim proudem do senzoru teploty. motoru
Nevybrano Zadny. 0
Pouzité otacky 01.01 Pouzité otacky motoru (strana 96). 1
motoru
Vystupni frekvence | 01.06 Vystupni frekvence (strana 96). 3
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Proud motoru 01.07 Proud motoru (strana 96). 4
Tocivy moment 01.10 Toc¢ivy moment motoru % (strana 96). 6
motoru
Stejnosmeérné 01.11 Stejnosmérné napéti (strana 96). 7
napéti
Vykon na vystupu 01.14 Vystupni vykon (strana 96). 8
Vstup rampy ref 23.01 Vstup rampy ref otacek (strana 179). 10
otacek
Vystup rampy ref 23.02 Vystup rampy ref otacek (strana 179). "
otacek
Pouzita ref otaGek | 24.01 Pouzité referenéni otacky (strana 185). 12
Pouzity ref moment | 26.02 Pouzity referencni moment (strana 197). 13
Pouzita ref 28.02 Vlystup rampy ref. frekvence (strana 203). 14
frekvence
Vystup PID procesu | 40.01 Aktuaini vystup procesu PID (strana 247). 16
Zpétna vazba PID | 40.02 Aktuaini zpétna vazba procesu PID (strana 248). 17
procesu
Nastavena hodnota | 40.03 Aktualni nastaveny bod procesu PID (strana 248). 18
PID aktualni
Odchylka PID 40.04 Aktualni odchylka procesu PID (strana 248). 19
procesu
Nucené buzeni Vystup je pouzit pro napajeni budicim proudem do senzoru 20
PT100 1...3 Pt100. Viz odstavec Tepelna ochrana motoru (strana

65).
Nucené buzeni Vystup je pouZit pro napajeni budicim proudem do senzoru 21
KTY84 KTY84. Viz odstavec Tepelna ochrana motoru (strana 65).
Jiné Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -

13.16  Filtracni doba AO1 | Definuje asovou konstantu filtrovani pro analogovy vystup 0,100 s

AO1.
0,
% Nefiltrovany signal
100
63 \ Filtrovany signal
— t
T
O=I1x(1-¢etM)
| = vstup filtru (krok)
O = vystup filtru
t=_cas
T = Gasova konstanta filtru
0,000...30000s | Casova konstanta filtru. 1000=1s
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13.17  Zdroj AO1 min Definuje realnou minimalni hodnotu signalu (zvolen 0.0
parametrem 13.12 Zdroj AO1) korespondujici s minimalni
pozadovanou hodnotou vstupu AO1 (definovanou
parametrem 13.19 Vystup AO1 pfi zdroji AO1 min).
lao1 (MA)
A
13.20
13.19
»
L
Signal
(skute€ny)
zvolen pomoci
13.12
Programovani 13.17 jako maximalni hodnota a 13.18 jako
minimalni hodnota invertuje vystup.
lao1 (MA)
A
13.20 }
13.19
I
>
13.18 13.17 Signal (skuted-
ny) zvolen po-
moci 13.12
-32768.0 ... Hodnota skute¢ného signalu odpovidajici minimalni vystupni |1 =1
32767.0 hodnoté AO1.
13.18  Zdroj AO1 max Definuje realnou maximalni hodnotu signalu (zvolena 1500.0
parametrem 13.12 Zdroj AO1) korespondujici s maximalni
pozadovanou hodnotou vstupu AO1 (definovanou
parametrem 13.20 Vystup AO1 pri zdroji AO1 max). Viz
parametr 13.17 Zdroj AO1 min.
-32768.0 ... Hodnota skuteéného signalu odpovidajici maximalni vystupni | 1 =1
32767.0 hodnoté AO1.
13.19  Vystup AO1 pri Definuje minimalni hodnotu vystupu pro analogové vystup AO1. | 0.000 mA
zdroji AOT min Viz také zobrazeni parametru 13.17 Zdroj AO1 min.
0,000 ... 22 000 mA | Minimalni vystupni hodnota AO1. 1000 = 1mA
13.20  Vystup AO1 pri Definuje minimalni hodnotu vystupu pro analogové vystup AO1. | 20.000 mA
zdroji AOT max Viz také zobrazeni parametru 73.17 Zdroj AO1 min.
0,000 ... 22 000 mA | Maximalni vystupni hodnota AO1. 1000 = 1mA
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13.21  Aktudlni hodnota Zobrazuje hodnotu AO2 v mA. -
AO2 Tento parametr je jen pro &teni.
0,000 ... 22 000 mA | Hodnota AO2. 1000 = 1mA
13.22  Zdroj AO2 Voli signal pro pfipojeni k analogovému vystupu AO2. Proud motoru
Alternativné nastavuje vystup do rezimu buzeni pro napajeni
konstantnim proudem do senzoru teploty.
Pro mozné volby, viz parametr 13.12 Zdroj AO1.
13.26  Filtracni doba AO2 | Definuje asovou konstantu filtrovani pro analogovy vystup 0,100 s
AQ2. Viz parametr 13.16 Filtracni doba AO1.
0,000 ... 30000 s Casova konstanta filtru. 1000=1s
13.27  Zdroj AO2 min Definuje realnou minimalni hodnotu signalu (zvolen 0.0
parametrem 13.22 Zdroj AO2) korespondujici s minimalni
pozadovanou hodnotou vstupu AO2 (definovanou
parametrem 13.29 Vystup AO2 pri zdroji AO2 min).
lao2 (MA)
A
13.30
13.29
>
13.27 13.28 Signal
(skutecny)
zvolen pomoci
13.22
Programovani 13.27 jako maximalni hodnota a 713.28 jako
minimalni hodnota invertuje vystup.
lao2 (MA)
A
13.30 |
13.29
I |
»
L
13.28 13.27 Signal
(skuteény)
zvolen pomoci
13.22
-32768.0 ... Hodnota skute¢ného signalu odpovidajici minimalni vystupni | 1 =1
32767.0 hodnoté AO2.
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13.28  Zdroj AO2 max Definuje realnou maximalni hodnotu signalu (zvolena 100.0
parametrem 13.22 Zdroj AO2) korespondujici s maximalni
pozadovanou hodnotou vystupu AO2 (definovanou
parametrem 13.30 Vystup AO2 pfi zdroji AO2 max). Viz
parametr 13.27 Zdroj AO2 min.
-32768.0 ... Hodnota skute¢ného signalu odpovidajici maximalni vystupni | 1 =1
32767.0 hodnoté AO2.
13.29  Vystup AO2 pri Definuje minimalni hodnotu vystupu pro analogové vystup AO2. | 0.000 mA
zdroji AO2 min Viz také zobrazeni parametru 13.27 Zdroj AO2 min.
0,000 ... 22 000 mA | Minimalni vystupni hodnota AO2. 1000 = 1mA
13.30  Vystup AO2 pri Definuje minimalni hodnotu vystupu pro analogové vystup AO2. | 20.000 mA
zdroji AO2 max Viz také zobrazeni parametru 13.27 Zdroj AO2 min.
0,000 ... 22 000 mA | Maximalni vystupni hodnota AO2. 1000 = 1mA
14 Modul rozsireni V/V 1 | Konfigurace modulu rozsiteni V/V 1.
Viz také odstavec Programovatelné rozsifeni V/V (strana 29).
Poznamka: Obsah skupiny parametrii se méni podle typu
zvoleného modulu rozsifeni V/V.
14.01  Typ modulu 1 Aktivuje (a specifikuje typ) modulu rozsifeni V/V 1. Z&dné
Zadné Neaktivni. 0
F10-01 F10-01 1
FIO-11 FIO-11 2
FAIO-01 FAIO-01 4
14.02  Umisténi modulu 1 | Specifikuje slot (1...3) v fidici jednotce frekvenéniho ménice, | Slot 1
do kterého je instalovan modul rozsifeni V/V.
Slot 1 Drazka 1. 1
Slot 2 Drazka 2. 2
Slot 3 Drazka 3. 3
4...254 Rezervovano. 1=1
14.03  Stav modulu 1 Zobrazuje stav modulu rozsifeni V/V 1. bez voleb
Bez volitelného Zadny modul nebyl detekovan ve specifickém slotu.
prislusenstvi
Bez komunikace Modul byl detekovan, ale nelze s nim komunikovat. 1
Neznamy Typ modulu je neznamy. 2
F10-01 Modul FIO-01 byl detekovan jako aktivni. 3
FIO-11 Modul FIO-11 byl detekovan jako aktivni. 4
14.05  Stav DIO (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-01 nebo FIO-11) -
Zobrazuje stav digitalnich vstupl/vystupl na roz§ifeném
modulu. Aktivace/deaktivace zpozdéni (pokud je néjaké
specifikovano) jsou ignorovany.
Bit 0 indikuje stav DIO1.
Poznamka: Pocet aktivnich bitd v tomto parametru zavisi na
poctu digitalnich vstupl/vystupl u modulu rozsireni.
Priklad: 00001001b = DIO1 a DIO4 jsou zapnuty, ostatni jsou
vypnuty.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
0000h...FFFFh Stav digitalnich vstupl/vystupu. 1=1
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14.06  Stav opozdény DIO | (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-01 nebo FIO-11) -
Zobrazuje zpozdény stav digitalnich vstupd/vystupl na
rozSifeném modulu. Toto slovo je aktualizovano pouze po
aktivaci/deaktivaci zpozdéni (pokud ej néjaké specifikovano).
Bit 0 indikuje stav DIO1.
Poznamka: Pocet aktivnich bitd v tomto parametru zavisi na
poctu digitalnich vstupl/vystupl u modulu rozsiteni.
Priklad: 0000001001b = DIO1 a DIO4 jsou zapnuty, ostatni
jsou vypnuty.
Tento parametr je jen pro &teni.
0000h...FFFFh Zpozdény stav digitalnich vstupU/vystupt. 1=
14.09  Funkce DIO1 (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-01 nebo FIO-11) Vstup
2Zvoli, ktery DIO1 rozSifeného modulu je pouzit jako digitalni
vstup nebo vystup.
Vystup DIO1 je pouzit jako digitalni vystup. 0
Vstup DIO1 je pouzit jako digitalni vstup. 1
14.10  Zisk filtru DIO1 (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-11) 7,5us
Urcuje ¢as filtrace pro DIO1, kdyz je pouzit jako vstup.
7,5us 7,5 mikrosekund. 0
195 us 195 mikrosekund. 1
780 us 780 mikrosekund. 2
4,680 ms 4 680 milisekund. 3
14.11  Zdroj vystupu DIO1 | (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-01 nebo FIO-11) Neni pod
Voli signal frekvenéniho ménice pro pfipojeni k digitalnimu napétim
vstupu/vystupu DIO1 modulu rozsifeni, kdyz je parametr
14.09 Funkce DIO1 nastaven na Vystup.
Neni pod napétim Vystup neni pod napétim. 0
Napajeno Vystup je pod napétim. 1
Ready run Bit 1 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 100). 2
Povolen Bit 0 v 06.16 Stavové slovo pohonu 1 (viz strana 107). 4
Spustén Bit 5 v 06.16 Stavové slovo pohonu 1 (viz strana 107). 5
Nemagnetizovan Bit 1 v 06.17 Stavové slovo pohonu 2 (viz strana 102). 6
Bézici Bit 6 v 06.16 Stavové slovo pohonu 1 (viz strana 107). 7
Ready ref Bit 2 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 100). 8
Je v pozadované Bit 8 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 100). 9
hodnoté
Vzad Bit 2 v 06.19 Stavové slovo fizeni otacek (viz strana 104). 10
Nulové otacky Bit 0 v 06.19 Stavové slovo fizeni otacek (viz strana 104). "
Nad limitem Bit 10 v 06.17 Stavové slovo pohonu 2 (viz strana 102). 12
Varovani Bit 7 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 100). 13
Porucha Bit 3 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 100). 14
Porucha (-1) Invertovany bit 3 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 100). | 15
Pfikaz rozepnuti Bit 0 v 44.01 Stav fizeni brzdy (viz strana 263). 22
brzdy
Ext2 aktivni Bit 11 v 06.16 Stavové slovo pohonu 1 (viz strana 107). 23
Vzdalené ovladani | Bit 9 v 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 700). 24
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Dohled 1 Bit 0 v 32.07 Stav kontroly (viz strana 223). 33
Dohled 2 Bit 1 v 32.01 Stav kontroly (viz strana 223). 34
Dohled 3 Bit 2 v 32.01 Stav kontroly (viz strana 223). 35
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
14.12  Prodleva ZAPNUTI | (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-01 nebo FIO-11) 0,0s
DIO1 Definuje aktivaci zpozdéni pro digitalni vstup/vystup DIO1.
' 1
*Stav DIO ' '
— ‘ 1
*Zpozdény stav DIO }
! 0
<> e > < < > Cas
ton tofs ton tofs
ton = 14.12 Prodleva ZAPNUTI DIO1
togf = 14.13 Prodleva VYPNUTI DIO1
*Elektricky stav DIO (ve vstupnim rezimu) nebo stav zvoleného zdroje (ve vystupnim rezimu). Indikace pfes 14.05
Stav DIO.
Indikace ptes 74.06 Stav opozdény DIO.
0,0...3000,0s Aktivace zpozdéni pro DIO1. 10=1s
14.13  Prodleva VYPNUTI | (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-01 nebo FIO-11) 0,0s
DIO1 Definuje deaktivaci zpozdéni pro digitalni vstup/vystup DIO1.
Viz parametr 14.12 Prodleva ZAPNUTI DIO1.
0,0...3000,0s Deaktivace zpozdéni pro DIO1. 10=1s
14.14  Funkce DIO2 (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-01 nebo FIO-11) Vstup
Zvoli, ktery DIO2 roz$ifeného modulu je pouzit jako digitalni
vstup nebo vystup.
Vystup DIO2 je pouzit jako digitalni vystup. 0
Vstup DIO2 je pouzit jako digitalni vstup. 1
14.15  Zisk filtru DIO2 (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-11) 7,5us
Urcuje Cas filtrace pro DIO2, kdyz je pouzit jako vstup.
7,5us 7,5 mikrosekund. 0
195 us 195 mikrosekund. 1
780 us 780 mikrosekund. 2
4,680 ms 4 680 milisekund. 3
14.16  Zdroj vystupu DIO2 | (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-01 nebo FIO-11) Neni pod
Voli signal frekven&niho ménice pro pfipojeni k digitalnimu napétim

vstupu/vystupu DIO2, kdyZ je parametr 14.14 Funkce DIO2
nastaven na Vystup.
Pro mozné volby, viz parametr 14.11 Zdroj vystupu DIO1.
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14.17  Prodleva ZAPNUTI | (Viditelny kdyZ 14.01 Typ modulu 1 = FIO-01 nebo FIO-11) 0,0s
DIO2 Definuje aktivaci zpozdéni pro digitalni vstup/vystup DIO2.
1
*Stav DIO ' !
— b 0
Lo 1
**Zpozdény stav DIO }
‘ 0
N N [N N Cas
ton toft ton toft
ton = 14.17 Prodleva ZAPNUTI DIO2
togf = 14.18 Prodleva VYPNUTI DIO2
*Elektricky stav DIO (ve vstupnim reZzimu) nebo stav zvoleného zdroje (ve vystupnim reZimu). Indikace pfes 14.05
Stav DIO.
Indikace pres 14.06 Stav opozdény DIO.
0,0 ...3000,0s Aktivace zpozdéni pro DIO2. 10=1s
14.18  Prodleva VYPNUTI | (Viditelny kdyZ 14.01 Typ modulu 1 = FIO-01 nebo FIO-11) 0,0s
DIO2 Definuje deaktivaci zpozdéni pro digitalni vstup/vystup DIO2.
Viz parametr 14.17 Prodleva ZAPNUTI DIO2.
0,0 ...3000,0s Deaktivace zpozdéni pro DIO2. 10=1s
14.19  Funkce DIO3 (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-01) Vstup
Zvoli, ktery DIO3 rozsifeného modulu je pouzit jako digitalni
vstup nebo vystup.
Vystup DIO3 je pouzit jako digitalni vystup. 0
Vstup DIO3 je pouzit jako digitalni vstup. 1
14.19  Funkce sledovéni | (Viditelny kdyZ 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | Zadn&
Al Voli, jak bude frekvenéni méni¢ reagovat, kdyz se analogovy | ¢innost
vstupni signal dostane mimo limitd minima a/nebo maxima
specifikovanych pro vstup.
Vstupy a limity, které se maji sledovat, jsou zvoleny
parametrem 74.20 Volba sledovani Al.
Z&dna &innost Nebyla provedena zadna akce. 0
Porucha Frekvenéni ménic¢ se pfepina do 80A0 Sledovani Al. 1
Varovani Frekvenéni méni¢ generuje A8AO Sledovani Al varovani. 2
Posledni otacky Frekvenéni méni¢ generuje varovani (A8AO Sledovani Al) 3
a zmrazi otacky (nebo frekvenci) na Uroven, pfi které byl
frekvenéniho ménic¢ v provozu. Otacky/frekvence se urcuji na
bazi skute¢nych otacek pomoci filtru dolni propusti s €asovou
konstantou 850 ms.
VAROVANI! Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokracovat
A v provozu v pfipadé pferuSeni komunikace.
Bezpecna ref Frekvenéni méni¢ generuje varovani (A8AO Sledovani Al) 4

otacek

a nastavuje otacky na otacky definované parametrem 22.41
Bezpecna ref otacek (nebo 28.41 Bezpecna ref. frekvence,
kdyz se pouziva reference frekvence).

VAROVANI: Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokragovat
A v provozu v pfipadé preruSeni komunikace.
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
14.20  Volba sledovani Al | (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0000h
Specifikuje limity pro analogové vstupy, které se maji
sledovat. Viz parametr 14.19 Funkce sledovani Al.
Bit Nazev Popis
0 Al1 < MIN 1 = sledovani minimalniho limitu Al1 je aktivni.
1 Al1 > MAX 1 = sledovani maximalniho limitu Al1 je aktivni.
2 Al2 < MIN 1 = sledovani minimalniho limitu Al2 je aktivni.
3 Al2 > MAX 1 = sledovani maximalniho limitu Al2 je aktivni.
4...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Aktivace sledovani analogového vstupu. 1=1
14.21  Zdroj vystupu DIO3 | (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-01) Neni pod
Voli signal frekvenéniho ménige pro pfipojeni k digitalnimu napétim
vstupu/vystupu DIO3, kdyZ je parametr 14.19 Funkce DIO3
nastaven na Vystup.
Pro mozné volby, viz parametr 14.11 Zdroj vystupu DIO1.
14.22  Prodleva ZAPNUTI | (Viditelny kdyZ 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-01) 00s
DIO3 Definuje aktivaci zpozdéni pro digitalni vstup/vystup DIO3.
' 1
*Stav DIO ' '
— — 1 0
— ‘ 1
**Zpozdény stav DIO :
! 0
<> P < < > Cas
ton tofs ton toft
ton = 14.22 Prodleva ZAPNUTI DIO3
toff = 14.23 Prodleva VYPNUTI DIO3
*Elektricky stav DIO (ve vstupnim rezimu) nebo stav zvoleného zdroje (ve vystupnim rezimu). Indikace pfes 74.05
Stav DIO.
Indikace pfes 14.06 Stav opozdény DIO.
0,0 ...3000,0 s Aktivace zpozdéni pro DIO3. 10=1s
14.22  Volba vnuceného Al | (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0000h

Skute¢na hodnota odectena na analogovém vstupu muze byt
pfekroGena napf. pro Ucely testovani. Parametr vynucené
hodnoty je k dispozici pro kazdy analogovy vstup a jeho
hodnota se pouzije, pokud je odpovidajici bit v tomto
parametru nastaven na 1.

Bit Hodnota

0 1 = nastaveni Al1 na hodnotu parametru 74.28 Vnucena hodnota Al1.
1 1 = nastaveni Al2 na hodnotu parametru 74.43 Viynucena data Al2.
2 1 = nastaveni Al3 na hodnotu parametru 714.58 Vnucena hodnota Al3 (jen FIO-11).

3...15 |Rezervovano.

0000h...FFFFh Voli€¢ vynucenych hodnot pro analogové vstupy. | 1=1
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14.23  Prodleva VYPNUTI | (Viditelny kdyZ 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-01) 0,0s
DIO3 Definuje deaktivaci zpozdéni pro digitalni vstup/vystup DIO3.
Viz parametr 14.22 Prodleva ZAPNUTI DIO3.
0,0 ...3000,0s Deaktivace zpozdéni pro DIO3. 10=1s
14.24  Funkce DIO4 (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-01) Vstup
2Zvoli, ktery DIO4 rozSifeného modulu je pouzit jako digitalni
vstup nebo vystup.
Vystup DIO4 je pouzit jako digitalni vystup. 0
Vstup DIO4 je pouzit jako digitalni vstup. 1
14.26  Zdroj vystupu DIO4 | (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-01) Neni pod
Voli signal frekvenéniho ménice pro pfipojeni k digitalnimu napétim
vstupu/vystupu DIO4, kdyZ je parametr 14.24 Funkce DIO4
nastaven na Vystup.
Pro mozné volby, viz parametr 14.11 Zdroj vystupu DIO1.
14.26  Aktudlni hodnota (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) |-
Al1 Zobrazuje hodnotu analogového vstupu Al1 v mA nebo V (v
zavislosti na tom, ktery vstup je nastaven na proud nebo
napéti).
Tento parametr je jen pro &teni.
-22 000 ... 22 000 | Hodnota pro analogovy vstup Al1. 1000 =1 mA
mA nebo V nebo V
14.27  Prodleva ZAPNUTI | (Viditelny kdyZ 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-01) 0,0s
DIO4 Definuje aktivaci zpozdéni pro digitalni vstup/vystup DIO4.
1
*Stav DIO ! '
— b 0
Do 1
**Zpozdény stav DIO :
1 0
< < o < Cas
ton toft ton toft
ton = 14.27 Prodleva ZAPNUTI DIO4
togf = 14.28 Prodleva VYPNUTI DIO4
*Elektricky stav DIO (ve vstupnim rezimu) nebo stav zvoleného zdroje (ve vystupnim rezimu). Indikace pres 74.05
Stav DIO.
Indikace pfes 714.06 Stav opozdény DIO.
0,0 ... 3000,0 s Aktivace zpozdéni pro DIO4. 10=1s
14.27  Al1 - hodnota (Viditelny kdyZz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) |-
v méfitku Zobrazuje hodnotu analogového vstupu Al1 po $kalovani. Viz
parametr 14.35 Al1 v méritku pri Al1 min.
Tento parametr je jen pro &teni.
-32768.000 ... Skalovana hodnota analogového vstupu Al1. 1=1
32767.000
14.28  Prodleva VYPNUTI | (Viditelny kdyZ 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-01) 0,0s
DIO4 Definuje deaktivaci zpozdéni pro digitalni vstup/vystup DIO4.
Viz parametr 14.27 Prodleva ZAPNUTI DIOA4.
0,0 ...3000,0s Deaktivace zpozdéni pro DIO4. 10=1s
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14.28  Vnucena hodnota (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0.000 mA
Al1 Vynucena hodnota, ktera se miZe pouZit misto skute¢né
odectené hodnoty vstupu. Viz parametr 14.22 Volba
vnuceného Al.
-22 000 ... 22000 | Nucena hodnota pro analogovy vstup Al1. 1000 = 1 mA
mA nebo V nebo V
14.29  Poloha prepinace (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) |-
HW AI1 Ukazuje pozici volie hardwarovy proud/napéti v modulu
rozsifeni V/V.
Poznamka: Nastaveni voli¢e proud/napéti musi odpovidat
vybéru jednotky provedeném v parametru 14.30 Volba
Jjednotky Al1. Modul V/V rebootovat budto po vypnuti
a zapnuti napajeni nebo pfes parametr 96.08 Bootovani fidici
desky a je potfebné potvrdit vSechny zmény v nastaveni
hardwaru.
\% Volty. 2
mA Miliampéry. 10
14.30  Volba jednotky Al1 | (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) |V
Voli jednotky pro nactené hodnoty a nastaveni tykajici se
analogového vstupu Al1.
Poznamka: Toto nastaveni musi odpovidat pfislusnému
nastaveni hardwaru na modulu rozsifeni V/V (viz pfiru¢ka pro
modul rozsifeni V/V). Nastaveni hardwaru je zobrazen
parametrem 74.29 Poloha prepinace HW Al1. Modul VIV
rebootovat budto po vypnuti a zapnuti napajeni nebo pres
parametr 96.08 Bootovani fidici desky a je potfebné potvrdit
vS§echny zmény v nastaveni hardwaru.
\Y Volty. 2
mA Miliampéry. 10
14.31  Stav RO (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-01) -
Stav reléovych vystupt v modulu rozsifeni V/V. Priklad:
00000001b = RO1 je pod napétim, RO2...neni pod napétim.
0000h...FFFFh Stav reléovych vystupd. 1=1
14.31  Zisk filtru Al1 (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | Z&dné
Voli ¢as pro filtraci hardwaru pro Al1. filtrovani
Viz také parametr 714.32 Filtracni doba Al1.
Zadné filtrovani Z&dné filtrovani 0
125 us 125 mikrosekund. 1
250 us 250 mikrosekund. 2
500 us 500 mikrosekund. 3
1ms 1 milisekunda. 4
2ms 2 milisekundy. 5
4 ms 4 milisekundy. 6
7,9375 ms 7.9375 milisekundy. 7
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14.32  Filtracni doba Al1 (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0,040 s
Definuje ¢asovou konstantu filtru pro analogovy vstup Al1.
0,
% Z Nefiltrovany signal
63 \ Filtrovany signal
— t
T
O=I1x(1-¢etM
| = vstup filtru (krok)
O = vystup filtru
t=_cas
T = Gasova konstanta filtru
Poznamka: Signal je také filtrovan prostfednictvim hardwaru
rozhrani signalu. Viz parametr 14.31 Zisk filtru Al1.
0,000 ... 30,000 s Casova konstanta filtru. 1000=1s
14.33  Al1 min (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0,000 mA
Definuje minimalni mistni hodnotu pro analogovy vstup Al1. | nebo V
-22000 ... 22000 | Minimalni hodnota Al1. 1000 =1 mA
mA nebo V nebo V
14.34  Zdroj RO1 (Viditelny kdyZz 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-01) Neni pod
Zvolte signal frekvenéniho ménice, ktery se ma s pojit napétim
s reléovym vystupem RO1.
Pro mozné volby, viz parametr 14.11 Zdroj vystupu DIO1.
14.34  Al1 max (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 10 000 mA
Definuje maximalni hodnotu pro analogovy vstup Al1. nebo V
-22 000 ... 22 000 | Maximalni hodnota Al1. 1000 = 1 mA
mA nebo V nebo V
14.35  Prodleva ZAPNUTI | (Viditelny kdyZ 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-01) 0,0s
RO1 Definuje aktivaci zpozdéni pro reléovy vystup RO1.

Stav RO
‘ 0
N NG [N N Cas
ton tort ton tort
ton = 14.35 Prodleva ZAPNUTI RO1
togf = 14.36 Prodleva VYPNUTI RO1
0,0...3000,0 s Aktivace zpozdéni pro RO1. 10=1s
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14.35  Al1 v méritku pri (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0.000
Al1 min Definuje realnou hodnotu realnou hodnotu korespondujici
s minimalni hodnotou analogového vstupu Al1 definovanou
parametrem 74.33 Al1 min.
Alscaled (14.27)
A
1436 — — — — —
Ali, (14.26
14.33 in( )
: b
| 14.34
I
I
I
777777 14.35
-32768.000 ... Skute€na hodnota odpovidajici minimaini hodnoté Al1. 1=1
32767.000
14.36  Prodleva VYPNUTI | (Viditelny kdy? 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-01) 0,0s
RO1 Definuje deaktivaci zpozdéni pro reléovy vystup RO1. Viz
parametr 14.35 Prodleva ZAPNUTI RO1.
0,0...3000,0s Deaktivace zpozdéni pro RO1. 10=1s
14.36  Al1 v méritku pri (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 100.000
Al1 max Definuje realnou hodnotu korespondujici s maximalni
hodnotou analogového vstupu Al1 definovanou parametrem
14.34 Al1 max. Viz zobrazeni parametru 14.35 Al1 v méritku
pri Al1 min.
-32768.000 ... Skute¢na hodnota odpovidajici maximaini hodnoté Al1. 1=1
32767.000
14.37  Zdroj RO2 (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-01) Neni pod
Zvolte signal frekven&niho ménice, ktery se ma s pojit napétim
s reléovym vystupem RO2.
Pro mozné volby, viz parametr 14.11 Zdroj vystupu DIO1.
14.38  Prodleva ZAPNUTI | (Viditelny kdy? 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-01) 0,0s
RO2 Definuje aktivaci zpozdéni pro reléovy vystup RO2.
' 1
Stav zvoleného ' '
zdroje : :
i | | 0
— ‘ 1
Stav RO 1
' 0
<> = > - < = Cas
ton tofs ton tofs
ton = 14.38 Prodleva ZAPNUTI RO2
togf = 14.39 Prodleva VYPNUTI RO2
0,0...3000,0s Aktivace zpozdéni pro RO2. 10=1s
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14.39  Prodleva VYPNUTI | (Viditelny kdyZ 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-01) 0,0s
RO2 Definuje deaktivaci zpoZdéni pro reléovy vystup RO2. Viz
parametr 14.38 Prodleva ZAPNUTI RO2.
0,0 ...3000,0s Deaktivace zpozdéni pro RO2. 10=1s
14.41  Aktualni hodnota (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) |-
Al2 Zobrazuje hodnotu analogového vstupu Al2 v mA nebo V (v
zavislosti na tom, ktery vstup je nastaven na proud nebo
napéti). Tento parametr je jen pro &teni.
-22 000 ... 22 000 | Hodnota pro analogovy vstup Al2. 1000 =1 mA
mA nebo V nebo V
14.42  Al2 - hodnota (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) |-
v méfitku Zobrazuje hodnotu pro analogovy vstup Al2 po $kalovani. Viz
parametr 14.50 Al2 v méfitku pri Al2 min.
Tento parametr je jen pro &teni.
-32768.000 ... Skalovana hodnota analogového vstupu Al2. 1=1
32767.000
14.43  Vlynucena data Al2 | (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0.000 mA
Vynucena hodnota, kterd se mize pouzit misto skute¢né
odectené hodnoty vstupu. Viz parametr 14.22 Volba
vnuceného Al.
-22 000 ... 22000 | Nucena hodnota pro analogovy vstup Al2. 1000 = 1 mA
mA nebo V nebo V
14.44  Poloha prepinace (Viditelny kdyZz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) |-
HW A2 Ukazuje pozici voli¢e hardwarovy proud/napéti v modulu
roz$ifeni V/V.
Poznamka: Nastaveni voli¢e proud/napéti musi odpovidat
vybéru jednotky provedeném v parametru 14.45 Volba jednotky
Al2. Modul V/V rebootovat budto po vypnuti a zapnuti napajeni
nebo pres parametr 96.08 Bootovani fidici desky a je potfebné
potvrdit v§echny zmény v nastaveni hardwaru.
\% Volty. 2
mA Miliampéry. 10
14.45  Volba jednotky Al2 | (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | mA
Voli jednotky pro naétené hodnoty a nastaveni tykajici se
analogového vstupu Al2.
Poznamka: Toto nastaveni musi odpovidat pfislusnému
nastaveni hardwaru na modulu rozsifeni V/V (viz pfiru¢ka pro
modul rozsifeni V/V). Nastaveni hardwaru je zobrazen
parametrem 74.44 Poloha prepinace HW Al2. Modul VIV
rebootovat budto po vypnuti a zapnuti napajeni nebo pres
parametr 96.08 Bootovani fidici desky a je potfebné potvrdit
vSechny zmény v nastaveni hardwaru.
\% Volty. 2
mA Miliampéry. 10
14.46  Zisk filtru AI2 (Viditelny kdyZ 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | Zadné
Voli &as pro filtraci hardwaru pro Al2. filtrovani
Viz také parametr 14.47 Filtracni doba Al2.
Zadné filtrovani Zadné filtrovani 0
125 us 125 mikrosekund. 1
250 us 250 mikrosekund. 2
500 us 500 mikrosekund. 3
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1ms 1 milisekunda. 4
2ms 2 milisekundy. 5
4 ms 4 milisekundy. 6
7,9375 ms 7.9375 milisekundy. 7
14.47  Filtracni doba Al2 | (Viditelny kdyZ 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0,100 s
Definuje €asovou konstantu filtru pro analogovy vstup Al2.
0,
% Nefiltrovany signal
100
63 g Filtrovany signal
- t
T
O=1x(1-e™
| = vstup filtru (krok)
O = vystup filtru
t=_cas
T = Gasova konstanta filtru
Poznamka: Signal je také filtrovan prostfednictvim hardwaru
rozhrani signalu. Viz parametr 14.46 Zisk filtru Al2.
0,000 ... 30,000 s Casova konstanta filtru. 1000=1s
14.48  Al2 min (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0,000 mA
Definuje minimalni mistni hodnotu pro analogovy vstup Al2. | nebo V
-22000 ... 22 000 | Minimalni hodnota Al2. 1000 =1 mA
mA nebo V nebo V
14.49  Al2 max (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 10 000 mA
Definuje maximalni hodnotu pro analogovy vstup Al2. nebo V
-22000 ... 22 000 | Maximalni hodnota Al2. 1000 =1 mA
mA nebo V nebo V
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14.50  Al2 v méritku pri (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0.000
Al2 min Definuje realnou hodnotu korespondujici s minimalni hodnotou
analogového vstupu Al2 definovanou parametrem 14.48 Al2 min.
Alscaled (74-42)
A
1451 — — — — —
I
I
I
Aly, (14.41
14.48 ! in (14.41)
: : >
| 14.49
I
|
I
777777 14.50
-32768.000 ... Skute¢na hodnota odpovidajici minimalni hodnoté Al2. 1=1
32767.000
14.51  Al2 v méritku pri (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) 100.000
Al2 max Definuje realnou hodnotu korespondujici s maximalni hodnotou
analogového vstupu Al2 definovanou parametrem 14.49 Al2
max. Viz zobrazeni parametru 14.50 Al2 v méfitku pfi Al2 min.
-32768.000 ... Skute¢na hodnota odpovidajici maximalni hodnoté Al2. 1=1
32767.000
14.56  Aktudlni hodnota (Viditelny kdyZz 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-11) -
Al3 Zobrazuje hodnotu analogového vstupu Al3 v mA nebo V (v
zavislosti na tom, ktery vstup je nastaven na proud nebo
napéti). Tento parametr je jen pro &teni.
-22 000 ... 22 000 | Hodnota pro analogovy vstup Al3. 1000 =1 mA
mA nebo V nebo V
14.57  Al3 - skalovana (Viditelny kdyZz 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-11) -
hodnota Zobrazuje hodnotu analogového vstupu Al3 po §kalovani. Viz
parametr 14.65 Al3 v méritku pri AI3 min.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-32768.000 ... Skalovana hodnota analogového vstupu Al3. 1=1
32767.000
14.58  Vnucena hodnota (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-11) 0.000 mA
Al3 Vynucena hodnota, ktera se mize pouzit misto skute¢né
odectené hodnoty vstupu. Viz parametr 14.22 Volba
vnuceného Al.
-22 000 ... 22 000 | Nucena hodnota pro analogovy vstup Al3. 1000 =1 mA
mA nebo V nebo V
14.59  Poloha prepinace (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = nebo FIO-11) -
HW AI3 Ukazuje pozici volite hardwarovy proud/napéti v modulu
rozsifeni V/V.
Poznamka: Nastaveni voli¢e proud/napéti musi odpovidat
vybéru jednotky provedeném v parametru 74.60 Volba
Jjednotky Al3. Modul V/V rebootovat budto po vypnuti
a zapnuti napajeni nebo pfes parametr 96.08 Bootovani Fidici
desky a je potfebné potvrdit vSechny zmény v nastaveni
hardwaru.
\% Volty. 2
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mA Miliampéry. 10
14.60  Volba jednotky AI3 | (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11) mA
Voli jednotky pro nactené hodnoty a nastaveni tykajici se
analogového vstupu Al3.
Poznamka: Toto nastaveni musi odpovidat pfislusnému
nastaveni hardwaru na modulu rozsifeni V/V (viz pfiru¢ka pro
modul roz$iteni V/V). Nastaveni hardwaru je zobrazen
parametrem 14.59 Poloha prepinace HW Al3. Modul V/V
rebootovat budto po vypnuti a zapnuti napajeni nebo pres
parametr 96.08 Bootovani fidici desky a je potfebné potvrdit
v8echny zmény v nastaveni hardwaru.
\Y Volty. 2
mA Miliampéry. 10
14.61  Zisk filtru A3 (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11) Z4dné
Voli &as pro filtraci hardwaru pro Al3. filtrovani
Viz také parametr 14.62 Filtracni doba Al3.
Zadné filtrovani Zadné filtrovani 0
125 us 125 mikrosekund. 1
250 us 250 mikrosekund. 2
500 us 500 mikrosekund. 3
1ms 1 milisekunda. 4
2ms 2 milisekundy. 5
4 ms 4 milisekundy. 6
7,9375 ms 7.9375 milisekundy. 7
14.62  Filtracni doba Al3 (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11) 0,100 s
Definuje ¢asovou konstantu filtru pro analogovy vstup Al3.
ly
° Nefiltrovany signal
100
63 g Filtrovany signal
— t
T
O=Ix(1-¢&?M)
| = vstup filtru (krok)
O = vystup filtru
t=cCas
T = Gasova konstanta filtru
Poznamka: Signal je také filtrovan prostfednictvim hardwaru
rozhrani signalu. Viz parametr 14.61 Zisk filtru Al3.
0,000 ... 30,000 s Casova konstanta filtru. 1000=1s
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
14.63  Al3 min (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11) 0,000 mA
Definuje minimalni mistni hodnotu pro analogovy vstup Al3. | nebo V
-22000 ... 22000 | Minimalni hodnota Al3. 1000 =1 mA
mA nebo V nebo V
14.64  Al3 max (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11) 10 000 mA
Definuje maximalni hodnotu pro analogovy vstup Al3. nebo V
-22 000 ... 22 000 | Maximalni hodnota Al3. 1000 = 1 mA
mA nebo V nebo V
14.65  AlI3 v méritku pfi (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11) 0.000
Al3 min Definuje realnou hodnotu koresponduijici s minimalni
hodnotou analogového vstupu Al3 definovanou parametrem
14.63 AI3 min.
Alscaled (74-57)
A
I
I
I
14. 63 | Al;, (14.56)
T . L
\ 14.64
I
|
‘ 14.65
-32768.000 ... Skute¢na hodnota odpovidajici minimalni hodnoté Al3. 1=1
32767.000
14.66  AlI3 v méritku pri (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11) 100.000
Al3 max Definuje realnou hodnotu koresponduijici s maximalni
hodnotou analogového vstupu Al3 definovanou parametrem
14.64 Al3 max. Viz zobrazeni parametru 14.65 Al3 v méritku
pri Al3 min.
-32768.000 ... Skute¢na hodnota odpovidajici maximalni hodnoté Al3. 1=1
32767.000
14.71  Volba vnuceného (Viditelny kdyZz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 00000000h
AO Hodnota analogového vystupu muze byt prfekrocena napf.

pro Ucely testovani. Parametr vynucené hodnoty (714.78
Vnucena hodnota AO1) je k dispozici pro analogovy vystup
a jeho hodnota se pouzije, pokud je odpovidajici bit v tomto
parametru nastaven na 1.

Bit Hodnota

0 1 = nastaveni AO1 na hodnotu parametru 14.78 Vnucena hodnota AO1.

=

1 = nastaveni AO2 na hodnotu parametru 74.88 Vnucena hodnota AO2 (jen FAIO-01).

2...31 |Rezervovano.

00000000h ..
FFFFFFFFh

Voli¢ vynucenych hodnot pro analogové vystupy.
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
14.76  Aktualni hodnota (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) |-
AO1 Zobrazuje hodnotu AO1 v mA.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
0,000 ... 22 000 mA | Hodnota AO1. 1000 = 1mA
14.77  Zdroj AO1 (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | Nevybrano
Voli signal pro pfipojeni k analogovému vystupu AO1.
Alternativné nastavuje vystup do rezimu buzeni pro napajeni
konstantnim proudem do senzoru teploty.
Nevybrano Zadny. 0
Pouzité otacky 01.01 Pouzité otacky motoru (strana 96).
motoru
Vystupni frekvence | 01.06 Vystupni frekvence (strana 96). 3
Proud motoru 01.07 Proud motoru (strana 96).
Tocivy moment 01.10 To&ivy moment motoru % (strana 96).
motoru
Stejnosmérné 01.11 Stejnosmérné napéti (strana 96). 7
napéti
Vykon na vystupu 01.14 Vlystupni vykon (strana 96). 8
Vstup rampy ref 23.01 Vstup rampy ref otacek (strana 179). 10
otacek
Vystup rampy ref 23.02 Vlystup rampy ref otacek (strana 179). 11
otacek
Pouzita ref otaGek | 24.01 Pouzité referencni otacky (strana 185). 12
Pouzity ref moment | 26.02 Pouzity referencni moment (strana 197). 13
Pouzita ref 28.02 Vystup rampy ref. frekvence (strana 203). 14
frekvence
Vystup PID procesu | 40.01 Aktualini vystup procesu PID (strana 247). 16
Zpétna vazba PID | 40.02 Aktualni zpétna vazba procesu PID (strana 248). 17
procesu
Nastavena hodnota | 40.03 Aktuaini nastaveny bod procesu PID (strana 248). 18
PID aktualni
Odchylka PID 40.04 Aktualni odchylka procesu PID (strana 248). 19
procesu
Nucené buzeni Vystup je pouzit pro napajeni budicim proudem do senzoru 20
PT100 1...3 Pt100. Viz odstavec Tepelna ochrana motoru (strana
65).
Nucené buzeni Vystup je pouZzit pro napajeni budicim proudem do senzoru 21
KTY84 KTY84. Viz odstavec Tepelna ochrana motoru (strana 65).
Jiné Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
14.78  Vnucena hodnota (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0.000 mA
AO1 Vynucena hodnota, ktera se mize pouzit misto zvoleného
vystupniho signalu. Viz parametr 14.71 Volba vnuceného AO.
0,000 ... 22 000 mA | Nucena hodnota pro analogovy vystup AO1. 1000 = 1TmA
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¢.

Nazev/hodnota

Popis

Def/FbEq16

14.79

Filtracni doba AO1

AO1.

%

100

63

(Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01)
Definuje ¢asovou konstantu filtrovani pro analogovy vystup

Nefiltrovany signal

\ Filtrovany signal
— t
T
0=1x(1-¢etM

| = vstup filtru (krok)

O = vystup filtru

t=cas

T = ¢asova konstanta filtru

0,100 s

0,000 ... 30 000 s

Casova konstanta filtru.

1000=1s




Parametry 145

C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
14.80  Zdroj AO1 min (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0.0
Definuje realnou hodnotu signalu (zvolen parametrem 14.77
Zdroj AO1) korespondujici s korespondujici s minimalni
pozadovanou hodnotou vystupu AO1 (definovana
parametrem 14.82 Vystup AO1 pri zdroji AO1 min).
lao1 (MA)
A
14.83
14.82
>
Signal
(skutec€ny)
zvolen par.
lao1 (MA) 14.77
A
14.83 |
14.82
I
>
14.81 14.80 Signal
(skutecny)
zvolen par.
14.77
-32768.0 ... Hodnota skute¢ného signalu odpovidajici minimalni vystupni | 1 =1
32767.0 hodnoté AO1.
14.81  Zdroj AO1 max (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 100.0
Definuje realnou hodnotu signalu (zvolenou parametrem
14.77 Zdroj AO1) korespondujici s maximalni hodnotou
vystupu AO1 (definovanou parametrem 74.83 Vystup AO1 pri
zdroji AO1 max). Viz parametr 14.80 Zdroj AO1 min.
-32768.0 ... Hodnota skute¢ného signalu odpovidajici maximalni vystupni | 1 =1
32767.0 hodnoté AO1.
14.82  Vystup AO1 pii (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0.000 mA
zdroji AOT min Definuje minimalni hodnotu vystupu pro analogové vystup
AO1.
Viz také zobrazeni parametru 74.80 Zdroj AO1 min.
0,000 ... 22 000 mA | Minimalni vystupni hodnota AO1. 1000 = 1mA
14.83  Vystup AO1 pri (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 10.000 mA
zdroji AOT max Definuje minimalni hodnotu vystupu pro analogové vystup
AO1.
Viz také zobrazeni parametru 74.80 Zdroj AO1 min.
0,000 ... 22 000 mA | Maximalni vystupni hodnota AO1. 1000 = 1mA
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
14.86  Aktualni AO2 (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FAIO-01) -
Zobrazuje hodnotu AO2 v mA.
Tento parametr je jen pro &teni.
0,000 ... 22 000 mA | Hodnota AO2. 1000 = 1mA
14.87  Zdroj AO2 (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FAIO-01) Nevybrano
Voli signal pro pfipojeni k analogovému vystupu AO2.
Alternativné nastavuje vystup do reZimu buzeni pro napajeni
konstantnim proudem do senzoru teploty.
Nevybrano Zadny. 0
Pouzité otacky 01.01 PouZzité otacky motoru (strana 96). 1
motoru
Vystupni frekvence | 01.06 Vystupni frekvence (strana 96). 3
Proud motoru 01.07 Proud motoru (strana 96). 4
Tocivy moment 01.10 Tocivy moment motoru % (strana 96). 6
motoru
Stejnosmérné 01.11 Stejnosmérné napéti (strana 96). 7
napéti
Vykon na vystupu 01.14 Vystupni vykon (strana 96). 8
Vstup rampy ref 23.01 Vstup rampy ref otacek (strana 179). 10
otacek
Vystup rampy ref 23.02 Vlystup rampy ref otacek (strana 179). 1
otacek
Pouzita ref otaGek | 24.01 PouZité referencni otacky (strana 185). 12
Pouzity ref moment | 26.02 PouZity referencni moment (strana 197). 13
Pouzita ref 28.02 Vystup rampy ref. frekvence (strana 203). 14
frekvence
Vystup PID procesu | 40.01 Aktuaini vystup procesu PID (strana 247). 16
Zpétna vazba PID | 40.02 Aktualni zpétna vazba procesu PID (strana 248). 17
procesu
Nastavena hodnota | 40.03 Aktuaini nastaveny bod procesu PID (strana 248). 18
PID aktualni
Odchylka PID 40.04 Aktualni odchylka procesu PID (strana 248). 19
procesu
Nucené buzeni Vystup je pouZit pro napajeni budicim proudem do senzoru 20
PT100 1...3 Pt100. Viz odstavec Tepelna ochrana motoru (strana
65).
Nucené buzeni Vystup je pouzit pro napajeni budicim proudem do senzoru 21
KTY84 KTY84. Viz odstavec Tepelna ochrana motoru (strana 65).
Jiné Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
14.88  Vnucena hodnota (Viditelny kdyZz 14.01 Typ modulu 1 = FAIO-01) 0.000 mA
AO2 Vynucena hodnota, ktera se mize pouzit misto zvoleného
vystupniho signalu. Viz parametr 14.71 Volba vnuceného AO.
0,000 ... 22 000 mA | Nucena hodnota pro analogovy vystup AO2. 1000 = 1mA
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
14.89  Filtracni doba AO2 | (Viditelny kdyZz 14.01 Typ modulu 1 = FAIO-01) 0,100 s
Definuje €asovou konstantu filtrovani pro analogovy vystup
AO2.
%
° M Nefiltrovany signal
100
63 g Filtrovany signal
— t
T
0=1x(1-¢M

| = vstup filtru (krok)

O = vystup filtru

t=cas

T = ¢asova konstanta filtru

0,000 ... 30 000 s Casova konstanta filtru. 1000=1s
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
14.90  Zdroj AO2 min (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FAIO-01) 0.0
Definuje redlnou hodnotu signalu (zvolen parametrem 74.87
Zdroj AO2) korespondujici s korespondujici s minimalni
pozadovanou hodnotou vystupu AO2 (definovana
parametrem 14.92 Vlystup AO2 pfi zdroji AO2 min).
lao1 (MA)
A
14.93
14.92
>
14.90 14.91 Signal
(skuteény)
zvolen par.
lao1 (mA) 14.87
A
14.93
14.92 |
I I
>
14.91 14.90 Signal
(skuteény)
zvolen par.
14.87
-32768.0 ... Hodnota skute€ného signalu odpovidajici minimalini vystupni |1 =1
32767.0 hodnoté AO2.
14.91  Zdroj AO2 max (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FAIO-01) 100.0
Definuje redlnou hodnotu signalu (zvolenou parametrem
14.87 Zdroj AO2) korespondujici s maximalni hodnotou
vystupu AO2 (definovanou parametrem 74.93 Vystup AO2 pri
zdroji AO2 max). Viz parametr 14.90 Zdroj AO2 min.
-32768.0 ... Hodnota skute¢ného signalu odpovidajici maximalini vystupni | 1 =1
32767.0 hodnoté AO2.
14.92  Vystup AO2 pri (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FAIO-01) 0.000 mA
zdroji AO2 min Definuje minimalni hodnotu vystupu pro analogové vystup
AO2.
Viz také zobrazeni parametru 714.90 Zdroj AO2 min.
0,000 ... 22 000 mA | Minimalni vystupni hodnota AO2. 1000 = 1mA
14.93  Vystup AO2 pri (Viditelny kdyz 14.01 Typ modulu 1 = FAIO-01) 10.000 mA
zdroji AO2 max Definuje minimaini hodnotu vystupu pro analogové vystup
AO2.
Viz také zobrazeni parametru 14.90 Zdroj AO2 min.
0,000 ... 22 000 mA | Maximalni vystupni hodnota AO2. 1000 = 1TmA
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¢. Nazev/hodnota Popis | Def/FbEq16 |
15 Modul rozsifeni V/V 2 | Konfigurace modulu rozsifeni V/V 2.
Viz také odstavec Programovatelné rozsireni V/V (strana 29).
Poznamka: Obsah skupiny parametrd se méni podle typu
zvoleného modulu rozsifeni V/V.
15.01  Typ modulu 2 Viz parametr 14.01 Typ modulu 1. Zadné
156.02  Umisténi modulu 2 | Viz parametr 14.02 Umisténi modulu 1. Slot 1
15.03  Stav modulu 2 Viz parametr 14.03 Stav modulu 1. Bez
volitelného
prislusenstvi
15.05  Stav DIO (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01 nebo FIO-11) -
Viz parametr 14.05 Stav DIO.
15.06  Stav opoZdény DIO | (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01 nebo FIO-11) -
Viz parametr 14.06 Stav opozdény DIO.
15.09  Funkce DIO1 (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01 nebo FIO-11) Vstup
Viz parametr 14.09 Funkce DIO1.
15.10  Zisk filtru DIO1 (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11) 7,5us
Viz parametr 14.10 Zisk filtru DIO1.
15.11  Zdroj vystupu DIO1 | (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01 nebo FIO-11) Neni pod
Viz parametr 14.11 Zdroj vystupu DIO1. napétim
15.12  Prodleva ZAPNUTI | (Viditelny kdyZ 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01 nebo FIO-11) 00s
DIO1 Viz parametr 14.12 Prodleva ZAPNUTI DIO1.
15.13  Prodleva VYPNUTI | (Viditelny kdyZ 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01 nebo FIO-11) 00s
DIO1 Viz parametr 14.13 Prodleva VYPNUT/ DIO1.
15.14  Funkce DIO2 (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01 nebo FIO-11) Vstup
Viz parametr 14.14 Funkce DIO2.
15.15  Zisk filtru DIO2 (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11) 7,5us
Viz parametr 14.15 Zisk filtru DIO2.
15.16  Zdroj vystupu DIO2 | (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01 nebo FIO-11) Neni pod
Viz parametr 714.16 Zdroj vystupu DIO2. napétim
15.17  Prodleva ZAPNUTI | (Viditelny kdyZ 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01 nebo FIO-11) 00s
DIO2 Viz parametr 14.17 Prodleva ZAPNUTI DIO2.
15.18  Prodleva VYPNUTI | (Viditelny kdyZ 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01 nebo FIO-11) 00s
DIO2 Viz parametr 14.18 Prodleva VYPNUT/ DIO2.
15.19  Funkce DIO3 (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01) Vstup
Viz parametr 14.19 Funkce DIO3.
15.19  Funkce sledovani (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | Zadné
Al Viz parametr 14.19 Funkce sledovani Al. Cinnost
15.20  Volba sledovani Al | (Viditelny kdyZ 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0000h
Viz parametr 14.20 Volba sledovani Al.
156.21  Zdroj vystupu DIO3 | (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01) Neni pod
Viz parametr 714.21 Zdroj vystupu DIO3. napétim
15.22  Prodleva ZAPNUTI | (Viditelny kdyZ 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01) 00s
DIO3 Viz parametr 14.22 Prodleva ZAPNUTI DIO3.
15.22  Volba vnuceného Al | (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 00000000h
Viz parametr 14.22 Volba vnuceného Al.
15.23  Prodleva VYPNUTI | (Viditelny kdyZ 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01) 00s
DIO3 Viz parametr 14.23 Prodleva VYPNUT/ DIO3.
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
15.24  Funkce DIO4 (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01) Vstup
Viz parametr 14.24 Funkce DIO4.
16.26  Zdroj vystupu DIO4 | (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01) Neni pod
Viz parametr 14.26 Zdroj vystupu DIO4. napétim
15.26  Aktudlni hodnota (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) |-
Al1 Viz parametr 14.26 Aktualni hodnota Al1.
15.27  Prodleva ZAPNUTI | (Viditelny kdyZ 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01) 0,0s
DIO4 Viz parametr 14.27 Prodleva ZAPNUTI DIO4.
15.27  Al1 - hodnota (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) |-
v méfitku Viz parametr 14.27 Al1 - hodnota v méfitku.
15.28  Prodleva VYPNUTI | (Viditelny kdyZ 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01) 0,0s
DIO4 Viz parametr 14.28 Prodleva VYPNUTI DIO4.
15.28  Vnucena hodnota (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0.000 mA
Al1 Viz parametr 14.28 Vnucené hodnota Al1.
15.29  Poloha prepinace (Viditelny kdyZz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) |-
HW Al1 Viz parametr 14.29 Poloha pfepinace HW Al1.
15.30  Volba jednotky Al1 | (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | mA
Viz parametr 14.30 Volba jednotky Al1.
156.31  Stav RO (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01) -
Viz parametr 14.31 Stav RO.
15.31  Zisk filtru Al1 (Viditelny kdyZ 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | Zadné
Viz parametr 14.31 Zisk filtru Al1. filtrovani
15.32  Filtracni doba Al1 (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0,040 s
Viz parametr 14.32 Filtracni doba Al1.
15.33  Al1 min (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0,000 mA
Viz parametr 14.33 Al1 min. nebo V
156.34  Zdroj RO1 (Viditelny kdyZz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01) Neni pod
Viz parametr 14.34 Zdroj RO1. napétim
15.34  Al1 max (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 10 000 mA
Viz parametr 14.34 Al1 max. nebo V
15.35  Prodleva ZAPNUTI | (Viditelny kdyZ 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01) 0,0s
RO1 Viz parametr 14.35 Prodleva ZAPNUTI RO1.
15.35  Al1 v méritku pri (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0.000
Al1 min Viz parametr 14.35 Al1 v méfitku pfi Al1 min.
15.36  Prodleva VYPNUTI | (Viditelny kdyZ 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01) 0,0s
RO1 Viz parametr 14.36 Prodleva VYPNUT/ RO1.
15.36  Al1 v méritku pri (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 100.000
Al1 max Viz parametr 14.36 Al1 v méfitku pfi Al1 max.
16.37  Zdroj RO2 (Viditelny kdyZz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01) Neni pod
Viz parametr 14.37 Zdroj RO2. napétim
15.38  Prodleva ZAPNUTI | (Viditelny kdyZ 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01) 00s
RO2 Viz parametr 14.38 Prodleva ZAPNUTI RO2.
15.39  Prodleva VYPNUTI | (Viditelny kdyZ 15.01 Typ modulu 2 = FIO-01) 0,0s
RO2 Viz parametr 14.39 Prodleva VYPNUTI RO2.
15.41  Aktudlni hodnota (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) |-
Al2 Viz parametr 14.41 Aktuélni hodnota Al2.
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AO1

Viz parametr 14.76 Aktuaini hodnota AO1.

C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
15.42  Al2 - hodnota (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) |-
v méfitku Viz parametr 14.42 AI2 - hodnota v méfitku.
15.43  Vynucena data Al2 | (Viditelny kdyZz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0.000 mA
Viz parametr 14.43 Vynucena data Al2.
15.44  Poloha prepinace (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) |-
HW AI2 Viz parametr 14.44 Poloha prepinade HW Al2.
15.45  Volba jednotky Al2 | (Viditelny kdyZz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | mA
Viz parametr 14.45 Volba jednotky Al2.
15.46  Zisk filtru Al2 (Viditelny kdyZ 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | Zadné
Viz parametr 14.46 Zisk filtru Al2. filtrovani
15.47  Filtracni doba Al2 | (Viditelny kdyZ 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0,100 s
Viz parametr 14.47 Filtracni doba Al2.
15.48  Al2 min (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0,000 mA
Viz parametr 14.48 Al2 min. nebo V
15.49  Al2 max (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 10 000 mA
Viz parametr 14.49 AI2 max. nebo V
15.50  Al2 v méritku pri (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0.000
Al2 min Viz parametr 14.50 Al2 v méfitku pfi Al2 min.
15.51  Al2 v méfitku pri (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 100.000
Al2 max Viz parametr 14.51 Al2 v méfitku pfi Al2 max.
156.56  Aktualni hodnota (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11) -
Al3 Viz parametr 14.56 Aktuaini hodnota Al3.
15.57  AI3 - skélovana (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11) -
hodnota Viz parametr 14.57 Al3 - $kélovana hodnota.
156.58  Vnucena hodnota (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11) 0.000 mA
Al3 Viz parametr 14.58 Vnucena hodnota Al3.
15.59  Poloha prepinace (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11) -
HW AI3 Viz parametr 14.59 Poloha prepinace HW Al3.
15.60  Volba jednotky AI3 | (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11) mA
Viz parametr 14.60 Volba jednotky Al3.
15.61  Zisk filtru A3 (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11) Zadné
Viz parametr 14.61 Zisk filtru Al3. filtrovani
15.62  Filtracni doba AI3 | (Viditelny kdyZ 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11) 0,100 s
Viz parametr 14.62 Filtracni doba Al3.
15.63  AI3 min (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11) 0,000 mA
Viz parametr 14.63 AI3 min. nebo V
15.64  Al3 max (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11) 10 000 mA
Viz parametr 14.64 Al3 max. nebo V
15.65  AlI3 v méfitku pri (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11) 0.000
AI3 min Viz parametr 14.65 Al3 v méfitku pfi Al3 min.
15.66  AlI3 v méritku pri (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11) 100.000
Al3 max Viz parametr 14.66 Al3 v méfitku pii Al3 max.
15.71  Volba vhuceného (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 00000000h
AO Viz parametr 14.71 Volba vnuceného AO.
156.76  Aktualni hodnota (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) |-
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
156.77  Zdroj AO1 (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | Nevybrano
Viz parametr 14.77 Zdroj AO1.
156.78  Vnucena hodnota (Viditelny kdyZz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0.000 mA
AO1 Viz parametr 14.78 Vnucené hodnota AO1.
15.79  Filtracni doba AO1 | (Viditelny kdyZ 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0,100 s
Viz parametr 14.79 Filtracni doba AO1.
15.80  Zdroj AO1 min (Viditelny kdyZ 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) |0.0
Viz parametr 14.80 Zdroj AO1 min.
15.81  Zdroj AO1 max (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 100.0
Viz parametr 14.81 Zdroj AO1 max.
156.82  Vystup AO1 pfi (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0.000 mA
zdroji AOT min Viz parametr 14.82 Vystup AO1 pfi zdroji AO1 min.
15.83  Vystup AO1 pri (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 10.000 mA
zdroji AO1 max Viz parametr 14.83 Vystup AO1 pfi zdroji AO1 max.
15.86  Aktualni AO2 (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FAIO-01) -
Viz parametr 14.86 Aktualni AO2.
15.87  Zdroj AO2 (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FAIO-01) Nevybrano
Viz parametr 14.87 Zdroj AO2.
15.88  Vnucena hodnota (Viditelny kdyZz 15.01 Typ modulu 2 = FAIO-01) 0.000 mA
AO2 Viz parametr 14.88 Vnucené hodnota AO2.
15.89  Filtracni doba AO2 | (Viditelny kdyZ 15.01 Typ modulu 2 = FAIO-01) 0,100 s
Viz parametr 14.89 Filtracni doba AO2.
15.90  Zdroj AO2 min (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FAIO-01) 0.0
Viz parametr 14.90 Zdroj AO2 min.
15.91  Zdroj AO2 max (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FAIO-01) 100.0
Viz parametr 14.91 Zdroj AO2 max.
156.92  Vystup AO2 pfi (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FAIO-01) 0.000 mA
zdroji AO2 min Viz parametr 14.92 Vystup AO2 pfi zdroji AO2 min.
15.93  Vystup AO2 pri (Viditelny kdyz 15.01 Typ modulu 2 = FAIO-01) 10.000 mA
zdroji AO2 max Viz parametr 14.93 Vystup AO2 pfi zdroji AO2 max.
16 Modul rozsifeni V/V 3 | Konfigurace modulu rozsifeni V/V 3.
Viz také odstavec Programovatelné rozsifeni V/V (strana 29).
Poznamka: Obsah skupiny parametrd se méni podle typu
zvoleného modulu rozsiteni V/V.
16.01  Typ modulu 3 Viz parametr 14.01 Typ modulu 1. Z4dné
16.02  Umisténi modulu 3 | Viz parametr 14.02 Umisténi modulu 1. Slot 1
16.03  Stav modulu 3 Viz parametr 74.03 Stav modulu 1. Bez
volitelného
pfislusenstvi
16.05  Stav DIO (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01 nebo FIO-11) -
Viz parametr 14.05 Stav DIO.
16.06  Stav opozdény DIO | (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01 nebo FIO-11) -
Viz parametr 14.06 Stav opoZdéeny DIO.
16.09  Funkce DIO1 (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01 nebo FIO-11) Vstup
Viz parametr 14.09 Funkce DIO1.
16.10  Zisk filtru DIO1 (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11) 7,5us

Viz parametr 14.10 Zisk filtru DIO1.
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HW Al1

Viz parametr 14.29 Poloha prepinace HW Al1.

C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
16.11  Zdroj vystupu DIO1 | (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01 nebo FIO-11) Neni pod
Viz parametr 14.11 Zdroj vystupu DIO1. napétim
16.12  Prodleva ZAPNUTI | (Viditelny kdyZ 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01 nebo FIO-11) 00s
DIO1 Viz parametr 14.12 Prodleva ZAPNUTI DIO1.
16.13  Prodleva VYPNUTI | (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01 nebo FIO-11) 0,0s
DIO1 Viz parametr 14.13 Prodleva VYPNUTI DIO1.
16.14  Funkce DIO2 (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01 nebo FIO-11) Vistup
Viz parametr 14.14 Funkce DIO2.
16.15  Zisk filtru DIO2 (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11) 7,5us
Viz parametr 14.15 Zisk filtru DIO2.
16.16  Zdroj vystupu DIO2 | (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01 nebo FIO-11) Neni pod
Viz parametr 14.16 Zdroj vystupu DIO2. napétim
16.17  Prodleva ZAPNUTI | (Viditelny kdyZ 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01 nebo FIO-11) 0,0s
DIO2 Viz parametr 14.17 Prodleva ZAPNUTI DIO2.
16.18  Prodleva VYPNUTI | (Viditelny kdyZ 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01 nebo FIO-11) 00s
DIO2 Viz parametr 14.18 Prodleva VYPNUT/ DIO2.
16.19  Funkce DIO3 (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01) Vstup
Viz parametr 14.19 Funkce DIO3.
16.19  Funkce sledovéni | (Viditelny kdyZ 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | Zadna
Al Viz parametr 14.19 Funkce sledovéni Al. ¢innost
16.20  Volba sledovani Al | (Viditelny kdyZ 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0000h
Viz parametr 14.20 Volba sledovani Al.
16.21  Zdroj vystupu DIO3 | (Viditelny kdyZz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01) Neni pod
Viz parametr 14.21 Zdroj vystupu DIO3. napétim
16.22  Prodleva ZAPNUTI | (Viditelny kdyZ 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01) 00s
DIO3 Viz parametr 14.22 Prodleva ZAPNUTI DIO3.
16.22  Volba vnuceného Al | (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 00000000h
Viz parametr 14.22 Volba vnuceného Al.
16.23  Prodleva VYPNUTI | (Viditelny kdyZ 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01) 00s
DIO3 Viz parametr 14.23 Prodleva VYPNUTI/ DIO3.
16.24  Funkce DIO4 (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01) Vstup
Viz parametr 14.24 Funkce DIOA4.
16.26  Zdroj vystupu DIO4 | (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01) Neni pod
Viz parametr 14.26 Zdroj vystupu DIO4. napétim
16.26  Aktualni hodnota (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | -
Al1 Viz parametr 14.26 Aktuéalni hodnota Al1.
16.27  Prodleva ZAPNUTI | (Viditelny kdyZ 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01) 00s
DIO4 Viz parametr 14.27 Prodleva ZAPNUTI DIOA4.
16.27  Al1 - hodnota (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) |-
v méfitku Viz parametr 14.27 Al1 - hodnota v méfitku.
16.28  Prodleva VYPNUTI | (Viditelny kdyZ 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01) 00s
DIO4 Viz parametr 14.28 Prodleva VYPNUTI DIO4.
16.28  Vnucena hodnota (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0.000 mA
Al1 Viz parametr 14.28 Vnucené hodnota Al1.
16.29  Poloha prepinace (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) |-
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
16.30  Volba jednotky Al1 | (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | mA
Viz parametr 14.30 Volba jednotky Al1.
16.31  Stav RO (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11) -
Viz parametr 14.31 Stav RO.
16.31  Zisk filtru Al1 (Viditelny kdyZ 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | Zadné
Viz parametr 14.31 Zisk filtru Al1. filtrovani
16.32  Filtracni doba Al1 (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0,040 s
Viz parametr 14.32 Filtracni doba Al1.
16.33  Al1 min (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0,000 mA
Viz parametr 14.33 Al1 min. nebo V
16.34  Zdroj RO1 (Viditelny kdyZz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01) Neni pod
Viz parametr 14.34 Zdroj RO1. napétim
16.34  Al1 max (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 10 000 mA
Viz parametr 14.34 Al1 max. nebo V
16.35  Prodleva ZAPNUTI | (Viditelny kdyZ 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01) 0,0s
RO1 Viz parametr 14.35 Prodleva ZAPNUTI RO1.
16.35  Al1 v méritku pri (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0.000
Al1 min Viz parametr 14.35 Al1 v méfitku pfi Al1 min.
16.36  Prodleva VYPNUTI | (Viditelny kdyZ 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01) 0,0s
RO1 Viz parametr 14.36 Prodleva VYPNUTI RO1.
16.36  Al1 v méritku pri (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 100.000
Al1 max Viz parametr 14.36 Al1 v méfitku pfi Al1 max.
16.37  Zdroj RO2 (Viditelny kdyZz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01) Neni pod
Viz parametr 14.37 Zdroj RO2. napétim
16.38  Prodleva ZAPNUTI | (Viditelny kdyZ 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01) 00s
RO2 Viz parametr 14.38 Prodleva ZAPNUTI RO2.
16.39  Prodleva VYPNUTI | (Viditelny kdyZ 16.01 Typ modulu 3 = FIO-01) 0,0s
RO2 Viz parametr 14.39 Prodleva VYPNUTI RO2.
16.41  Aktualni hodnota (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) |-
Al2 Viz parametr 14.41 Aktualni hodnota Al2.
16.42  Al2 - hodnota (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) |-
v méritku Viz parametr 14.42 AI2 - hodnota v méfitku.
16.43  Vlynucena data Al2 | (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0.000 mA
Viz parametr 14.43 Viynucena data Al2.
16.44  Poloha prepinace (Viditelny kdyZz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) |-
HW A2 Viz parametr 14.44 Poloha pfepinace HW Al2.
16.45  Volba jednotky Al2 | (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | mA
Viz parametr 14.45 Volba jednotky Al2.
16.46  Zisk filtru AI2 (Viditelny kdyZ 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | Zadné
Viz parametr 14.46 Zisk filtru Al2. filtrovani
16.47  Filtracni doba Al2 | (Viditelny kdyZ 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0,100 s
Viz parametr 14.47 Filtracni doba Al2.
16.48  Al2 min (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0,000 mA
Viz parametr 14.48 Al2 min. nebo V
16.49  Al2 max (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 10 000 mA
Viz parametr 14.49 Al2 max. nebo V
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Viz parametr 14.86 Aktualni AO2.

C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
16.50  Al2 v méritku pri (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0.000
Al2 min Viz parametr 14.50 Al2 v méfitku pfi Al2 min.
16.51  Al2 v méfitku pri (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 100.000
Al2 max Viz parametr 14.51 A2 v méfitku pfi Al2 max.
16.56  Aktualni hodnota (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11) -
Al3 Viz parametr 14.56 Aktualni hodnota Al3.
16.57  AI3 - skalovana (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11) -
hodnota Viz parametr 14.57 Al3 - $kélovana hodnota.
16.58  Vnucena hodnota (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11) 0.000 mA
Al3 Viz parametr 14.58 Vnucena hodnota Al3.
16.59  Poloha prepinace (Viditelny kdyZ 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11) -
HW AI3 Viz parametr 14.59 Poloha prepinace HW Al3.
16.60  Volba jednotky AI3 | (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11) mA
Viz parametr 14.60 Volba jednotky Al3.
16.61  Zisk filtru Al3 (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11) Zadné
Viz parametr 14.61 Zisk filtru Al3. filtrovani
16.62  Filtracni doba AI3 | (Viditelny kdyZ 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11) 0,100 s
Viz parametr 14.62 Filtracni doba Al3.
16.63  AI3 min (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11) 0,000 mA
Viz parametr 14.63 AI3 min. nebo V
16.64  Al3 max (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11) 10 000 mA
Viz parametr 14.64 Al3 max. nebo V
16.65  AlI3 v méfitku pri (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11) 0.000
AI3 min Viz parametr 14.65 Al3 v méfitku pfi Al3 min.
16.66  AlI3 v méritku pri (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11) 100.000
Al3 max Viz parametr 14.66 Al3 v méfitku pii Al3 max.
16.71  Volba vnuceného (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 00000000h
AO Viz parametr 14.71 Volba vnuceného AO.
16.76  Aktualni hodnota (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) |-
AO1 Viz parametr 14.76 Aktuaini hodnota AO1.
16.77  Zdroj AO1 (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | Nevybrano
Viz parametr 14.77 Zdroj AO1.
16.78  Vnucena hodnota (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0.000 mA
AO1 Viz parametr 14.78 Vnucena hodnota AO1.
16.79  Filtracni doba AO1 | (Viditelny kdyZz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0,100 s
Viz parametr 14.79 Filtracni doba AO1.
16.80  Zdroj AO1 min (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0.0
Viz parametr 14.80 Zdroj AO1 min.
16.81  Zdroj AO1 max (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 100.0
Viz parametr 14.81 Zdroj AO1 max.
16.82  Vystup AO1 pri (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 0.000 mA
zdroji AOT min Viz parametr 14.82 Vlystup AO1 pfi zdroji AO1 min.
16.83  Vystup AO1 pfi (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01) | 10.000 mA
zdroji AOT max Viz parametr 14.83 Vystup AO1 pfi zdroji AOT max.
16.86  Aktualni AO2 (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FAIO-01) -
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
16.87  Zdroj AO2 (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FAIO-01) Nevybrano
Viz parametr 14.87 Zdroj AO2.
16.88  Vnucena hodnota (Viditelny kdyZz 16.01 Typ modulu 3 = FAIO-01) 0.000 mA
AO2 Viz parametr 14.88 Vnucené hodnota AO2.
16.89  Filtracni doba AO2 | (Viditelny kdyZ 16.01 Typ modulu 3 = FAIO-01) 0,100 s
Viz parametr 14.89 Filtracni doba AO2.
16.90  Zdroj AO2 min (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FAIO-01) 0.0
Viz parametr 14.90 Zdroj AO2 min.
16.91  Zdroj AO2 max (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FAIO-01) 100.0
Viz parametr 14.91 Zdroj AO2 max.
16.92  Vystup AO2 pfi (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FAIO-01) 0.000 mA
zdroji AO2 min Viz parametr 14.92 Vystup AO2 pfi zdroji AO2 min.
16.93  Vystup AO2 pri (Viditelny kdyz 16.01 Typ modulu 3 = FAIO-01) 10.000 mA
zdroji AO2 max Viz parametr 14.93 Vystup AO2 pfi zdroji AO2 max.
19 Provozni rezim Vybér lokalniho a externiho mista zdroje ovladani
a provozniho rezimu.
Viz také odstavec Provozni rezimy frekvenéniho ménice
(strana 22).
19.01  Aktudini provozni Zobrazuje v sou¢asné dobé pouzity provozni rezim. -
rezim Viz parametry 19.11...19.14.
Tento parametr je jen pro Cteni.
Nevybrano Zadny. 1
Otacky Rizeni otagek (v rezimu Fizeni motoru DTC). 2
Moment Rizeni momentu (v reZimu fizeni motoru DTC). 3
MIN Voli¢ momentu je porovnan s vystupem regulatoru otacek 4
(25.01 Referencni moment fizeni otacek) a referenci
momentu (26.74 Vystup rampy ref momentu) a pouzije se
mensi z nich.
Max Voli¢ momentu je porovnan s vystupem regulatoru otacek 5
(25.01 Referencni moment fizeni otacek) a referenci
momentu (26.74 Vystup rampy ref momentu) a pouzije se
vétsi z nich.
Pridat Vystup regulatoru otacek je pfidan do reference momentu. 6
napajeci Rizeni vykonu (v systémech silovych konvertora). 9
Skalarni (Hz) Rizeni frekvence v rezimu skalarniho fizeni motoru. 10
Skalarni (ot/min) Rizeni otagek v rezimu skalarniho Fizeni motoru. 1"
Nucena Motor je v magnetizanim rezimu. 20
magnetizace
19.11  Volba Ext1/Ext2 Voli zdroj pro volbu externiho mista ovladani EXT1/EXT2. EXT1
0= EXT1
1=EXT2
EXT1 EXT1 (zvolen trvale). 0
EXT2 EXT2 (zvolen trvale). 1
FBA A MCW bit 11 | Ridici slovo bit 11 piijato prostfednictvim rozhrani fieldbus A. |2
DI1 Digitalni vstup DI1 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 3
DI2 DigitalIni vstup DI2 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 4
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 5
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
Dl4 Digitalni vstup DI4 (10.02 Stav opozdény DI, bit 3). 6
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 7
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 8
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 0). | 11
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 1). | 12
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
19.12  Rezim fizeni Ext1 Zvoli rezim provozu pro externi misto ovladani EXT1. Otacky
Nevybrano Z4adné 1
Otacky Rizeni otagek. Pouzita reference momentu je 25.01 2
Referen¢ni moment fizeni otacek (vystup fetézce referenci
otacek).

Moment Rizeni momentu. PouZita reference momentu je 26.74 3
Vystup rampy ref momentu (vystup fetézce referenci
momentu).

Minimum Kombinace voleb Otacky a Moment: Voli¢ momentu 4
porovnava vystup regulatoru otacek (25.01 Referenéni
moment fizeni otacek) a reference momentu (26.74 Vystup
rampy ref momentu) a vybere mensi ze dvou.
Jestlize se chyba otacek stane negativni, frekvenéni ménic
bude sledovat vystup regulatoru otacek az se chyba otacek
stane opét pozitivni. Toto zamezi frekvenénimu meénici
nekontrolované zrychlovat, pokud dojde ke ztraté zatizeni
v rezimu fizeni momentu.

Maximum Kombinace voleb Otacky a Moment: Voli€ momentu 5
porovnava vystup regulatoru otacek (25.01 Referenéni
moment fizeni otacek) a reference momentu (26.74 Vystup
rampy ref momentu) a vybere vétsi ze dvou.
Jestlize se chyba otacek stane pozitivni, frekvenéni ménic
bude sledovat vystup regulatoru otacek az se chyba otacek
stane opét negativni. Toto zamezi frekvenénimu ménici
nekontrolované zrychlovat, pokud dojde ke ztraté zatizeni
v rezimu fizeni momentu.

Pridat Kombinace voleb Otacky a Moment: Voli€ momentu pfidava | 6
fetézec vystupu reference otacek do fetézce vystupu
reference momentu.

napajeci Rizeni vykonu 9

19.14  Rezim fizeni Ext2 Zvoli rezim provozu pro externi misto ovladani EXT2. Otacky
Pro mozné volby, viz parametr 19.12 Rezim fizeni Ext1.
19.16  Rezim mistniho Zvoli rezim provozu pro lokalni ovladani. Otacky
fizeni
Otacky Rizeni otadek. Pouzita reference momentu je 25.01 Referenéni | 0
moment fizeni otacek (vystup Fetézce referenci otacek).

Moment Rizeni momentu. PouZita reference momentu je 26.74 1
Vystup rampy ref momentu (vystup fetézce referenci
momentu).

19.17  Vypnout mistni Umoznuje/zakazuje lokalni ovladani (tlacitka start a stop na | Ne
fizeni ovladacim panelu a lokalni fizeni v PC tool).

VAROVANI: Pred zakazovanim lokélniho ovladani
A zajistit, aby ovladani panel nebyl potfeby pro
zastaveni frekven¢niho ménice.
Ne Lokalni ovladani povoleno. 0
Ano Lokalni ovladani zakazano. 1
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C. Nazev/hodnota

Popis

Def/FbEq16

19.20  Referenéni
Jjednotka skalarniho

fizeni

Voli typ reference pro rezim skalarniho fizeni motoru.
Viz také odstavec Provozni rezimy frekvencniho ménice
(strana 22), a parametr 99.04 Rezim fizeni motoru.

Ot/min

Hz

Hz. Reference je pfevzata z parametru 28.02 Viystup rampy
ref. frekvence (vystup fetézce ovladani frekvence).

Ot/min

Ot/min Reference je prevzata z parametru 23.02 Vystup
rampy ref otacek (reference otacek po rampovani
a tvarovani).

-

20 Start/stop/smér

Vybér zdroje signalu pro start/stop/smér a béh/start/jog;
pozitivni/negativni reference umozriuje vybér zdroje signalu.
Pro dal$i informace o mistech ovladani, viz odstavec Lokalni
ovladani versus externi ovladani (strana 20).

20.01  Prikazy Ext1

Voli zdroj povelu start, stop a smér pro externi misto ovladani
1 (EXT1).
Viz také parametry 20.02...20.05.

In1 Start; In2
Smér

Nevybrano

Neni zvolen zdroj povelu start nebo stop.

In1 Start

Zdroj povelu start a stop je zvolen parametrem 20.03 Zdroj
in1 Ext1. Pfechody stavl zdrojovych bitd jsou interpretovany
nasledujicim zpusobem:

Stav zdroje 1 (20.03)
0->1(20.02 = Hrana)
1 (20.02 = Uroveri)

0 Stop

Povel

Start

In1 Start; In2 Smér

Zdroj zvolen pomoci 20.03 Zdroj in1 Ext1 je startovaci signal;
zdroj zvolen pomoci 20.04 Zdroj in2 Ext1 ur€uje smér.
Prechody stavu zdrojovych bitli jsou interpretovany
nasledujicim zpusobem:

Stav zdroje 1 (20.03) | Stav zdroje 2 (20.04) Povel

0 Libovolna Stop

0->1(20.02 = Hrana) 0 Start vpred

1(20.02 = Uroveri) 1 Start vzad

In1 Start vpied; In2
Start vzad

Zdroj zvolen pomoci 20.03 Zdroj in1 Ext1 je startovaci signal;
zdroj zvolen pomoci 20.04 Zdroj in2 Ext1 je signal reverzniho
startu. Pfechody stavu zdrojovych bitl jsou interpretovany
nasledujicim zpusobem:

Stav zdroje 1 (20.03) | Stav zdroje 2 (20.04) Povel
0 0 Stop
0->1(20.02 = Hrana) .
1(20.02 = Urovery) 0 Start vpred
0->1(20.02 = Hrana)
0 1(20.02= Urovery) | St vzad
1 1 Stop
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In1P Start; In2 Stop

Zdroje pfikazu start a stop jsou zvoleny parametry 20.03
Zdroj in1 Ext1 a 20.04 Zdroj in2 Ext1. Pfechody stavu
zdrojovych bitd jsou interpretovany nasledujicim zplsobem:

Stav zdroje 1 (20.03)

Stav zdroje 2 (20.04)

Povel

0> 1

1

Start

Libovolna

0

Stop

Pokyn:

» Spoustéci signal je pfi tomto nastaveni vzdy spoustén
hranou, bez ohledu na parametr 20.02 Typ aktivatoru
spusténi Ext1.

» Pokud je zdroj 2 nastaven na 0, nejsou povoleny klavesy
Start a Stop na ovladacim panelu.

4

In1P Start; In2 Stop;
In3 Smér

Zdroje pfikazu start a stop jsou zvoleny parametry 20.03
Zdroj in1 Ext1 a 20.04 Zdroj in2 Ext1. Zdroj zvoleny pomoci
20.05 Zdroj in3 Ext1 ur€uje smér. Pfechody stavll zdrojovych
bitd jsou interpretovany nasledujicim zpusobem:

Stav zdroje 1 | Stav zdroje 2 | Stav zdroje 3

(20.03) (20.04) (20.05) Povel

0->1 1 0 Start vpied

0->1 1 1 Start vzad

Libovolna 0 Libovolna Stop

Pokyn:

» Spoustéci signal je pfi tomto nastaveni vzdy spoustén
hranou, bez ohledu na parametr 20.02 Typ aktivatoru
spusténi Ext1.

* Pokud je zdroj 2 nastaven na 0, nejsou povoleny klavesy
Start a Stop na ovladacim panelu.

In1P Start vpred;
In2P Start vzad; In3
Stop

Zdroje pfikazu start a stop jsou zvoleny parametry 20.03
Zdroj in1 Ext1, 20.04 Zdroj in2 Ext1 a 20.05 Zdroj in3 Ext1.
Zdroj zvoleny pomoci 20.05 Zdroj in3 Ext1 ur€uje smér.
Prechody stavl zdrojovych bitd jsou interpretovany
nasledujicim zpusobem:

Stav zdroje 1
(20.03)

Stav zdroje 2 | Stav zdroje 3

(20.04) (20.05) Povel

0->1 Libovolna 1 Start vpied

Libovolna 0->1 1 Start vzad

Libovolna Libovolna 0 Stop

Poznamka: Spoustéci signal je pfi tomto nastaveni vzdy
spoustén hranou, bez ohledu na parametr 20.02 Typ
aktivatoru spusténi Ext1.

Fieldbus A

Povely pro start a stop jsou ziskavany z adaptér fieldbus A.
Poznamka: Spoustéci signal je pfi tomto nastaveni vzdy
spoustén hranou, bez ohledu na parametr 20.02 Typ
aktivatoru spusténi Ext1.

12

Propojeni D2D
nebo M/F

Povely pro start a stop jsou ziskavany z jiného frekvenéniho
ménice pies spojeni D2D (Drive-to-drive) nebo pres spojeni
master/follower.

Poznamka: Spoustéci signal je pfi tomto nastaveni vzdy
spoustén hranou, bez ohledu na parametr 20.02 Typ
aktivatoru spusténi Ext1.

15
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
Regulator DDCS Povely pro start a stop jsou ziskavany z externi fidici jednotky | 16
(DDCS).
Poznamka: Spoustéci signal je pfi tomto nastaveni vzdy
spoustén hranou, bez ohledu na parametr 20.02 Typ
aktivatoru spusténi Ext1.
Aplikacni program | Pfikazy start a stop jsou pfebirany z aplikacniho programu 21
fidiciho slova (parametr 06.02 Aplikacni Fidici slovo).
Poznamka: Spoustéci signal je pfi tomto nastaveni vzdy
spoustén hranou, bez ohledu na parametr 20.02 Typ
aktivatoru spusténi Ext1.
ATF Rezervovano. 22
20.02  Typ aktivatoru Definuje zda start signal pro misto externiho ovladani EXT1 | Hrana
spusténi Ext1 je spoustén hranou nebo drovni.
Poznamka: Tento parametr je efektivni pouze tehdy, kdyz je
parametr 20.01 Prikazy Ext1 nastaven na In1 Start, In1 Start;
In2 Smér nebo In1 Start vpred; In2 Start vzad.
Hrana Signal pro start je spoustén hranou. 0
Urovefi Signal pro start je spoustén urovni. 1
20.03  Zdrojin1 Ext1 Zvoli zdroj 1 pro parametr 20.01 Prikazy Ext1. DI1
Nevybrano 0 (vzdy vypnuto). 0
Vybrano 1 (vzdy zapnuto). 1
DI1 DigitaIni vstup DI1 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 2
DI2 DigitaIni vstup DI2 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 4
Dl4 DigitaIni vstup DI4 (10.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (10.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
20.04  Zdrojin2 Ext1 Zvoli zdroj 2 pro parametr 20.01 Pfikazy Ext1. DI2
Pro mozné volby, viz parametr 20.03 Zdroj in1 Ext1.
20.05 Zdrojin3 Ext1 Zvoli zdroj 3 pro parametr 20.01 Prikazy Ext1. Nevybrano
Pro mozné volby, viz parametr 20.03 Zdroj in1 Ext1.
20.06  Prikazy Ext1 Voli zdroj povelu start, stop a smér pro externi misto ovladani | Nevybrano
2 (EXT2).
Viz také parametry 20.07...20.10.
Nevybrano Neni zvolen zdroj povelu start nebo stop. 0
In1 Start Zdroj povel start a stop je zvolen parametrem 20.08 Zdroj 1

in1 Ext2. Pfechody stavl zdrojovych bitd jsou interpretovany
nasledujicim zpusobem:

Stav zdroje 1 (20.08) Povel
0 ->1(20.07 = Hrana)
1 (20.07 = Uroveri)

0 Stop

Start
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In1 Start; In2 Smér | Zdroj zvolen pomoci 20.08 Zdroj in1 Ext2 je startovaci signal; | 2
zdroj zvolen pomoci 20.09 Zdroj in2 Ext2 uréuje smér.
Pfechody stavu zdrojovych bitu jsou interpretovany
nasledujicim zpusobem:

Stav zdroje 1 (20.08) | Stav zdroje 2 (20.09) Povel
0 Libovolna Stop
0 ->1(20.07 = Hrana) 0 Start vpfed
1 (20.07 = Uroveri) 1 Start vzad

In1 Start vpfed; In2 | Zdroj zvolen pomoci 20.08 Zdroj in1 Ext2 je startovaci signal; | 3
Start vzad zdroj zvolen pomoci 20.09 Zdroj in2 Ext2 je signal reverzniho
startu. Pfechody stav( zdrojovych bitll jsou interpretovany
nasledujicim zpusobem:

Stav zdroje 1 (20.08) | Stav zdroje 2 (20.09) Povel

0 0 Stop

0->1(20.07 = Hrana)
1 (20.07 = Uroveri)

0 Start vpred

0->1(20.07 = Hrana)

0 1(20.07 = Uroveryy | Startvzad
1 1 Stop
In1P Start; In2 Stop | Zdroje pfikazl start a stop jsou zvoleny parametry 20.08 4

Zdroj in1 Ext2 a 20.09 Zdroj in2 Ext2. Pfechody stavu
zdrojovych bitu jsou interpretovany nasledujicim zplsobem:

Stav zdroje 1 (20.08) | Stav zdroje 2 (20.09) Povel
0->1 1 Start
Libovolna 0 Stop

Pokyn:

» Spoustéci signal je pfi tomto nastaveni vzdy spoustén
hranou, bez ohledu na parametr 20.07 Typ aktivatoru
spusténi Ext2.

» Pokud je zdroj 2 nastaven na 0, nejsou povoleny klavesy
Start a Stop na ovladacim panelu.
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C. Nazev/hodnota

Popis
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In1P Start; In2 Stop;
In3 Smér

Zdroje prikazl start a stop jsou zvoleny parametry 20.08
Zdroj in1 Ext2 a 20.09 Zdroj in2 Ext2. Zdroj zvoleny pomoci
20.10 Zdroj in3 Ext2 uréuje smér. Pfechody stavu zdrojovych
bitt jsou interpretovany nasledujicim zpisobem:

Stav zdroje 1 | Stav zdroje 2 | Stav zdroje 3

(20.08) (20.09) (20.10) Povel

0->1 1 0 Start vpied

0->1 1 1 Start vzad

Libovolna 0 Libovolna Stop

Pokyn:

+ Spoustéci signal je pfi tomto nastaveni vzdy spoustén
hranou, bez ohledu na parametr 20.07 Typ aktivatoru
spusténi Ext2.

» Pokud je zdroj 2 nastaven na 0, nejsou povoleny klavesy
Start a Stop na ovladacim panelu.

5

In1P Start vpred;
In2P Start vzad; In3
Stop

Zdroje prikazl start a stop jsou zvoleny parametry 20.08
Zdroj in1 Ext2, 20.09 Zdroj in2 Ext2 a 20.10 Zdroj in3 Ext2.
Zdroj zvoleny pomoci 20.10 Zdroj in3 Ext2 ur€uje smer.
Prechody stavu zdrojovych bitl jsou interpretovany
nasledujicim zpdsobem:

Stav zdroje 1 | Stav zdroje 2 | Stav zdroje 3

(20.08) (20.09) (20.10) Povel

0->1 Libovolna 1 Start vpred

Libovolna 0->1 1 Start vzad

Libovolna Libovolna 0 Stop

Poznamka: Spoustéci signal je pfi tomto nastaveni vzdy
spoustén hranou, bez ohledu na parametr 20.07 Typ
aktivatoru spusténi Ext2.

Sbérnice A

Povely pro start a stop jsou ziskavany z adaptér fieldbus A.
Poznamka: Spoustéci signal je pfi tomto nastaveni vzdy
spoustén hranou, bez ohledu na parametr 20.07 Typ
aktivatoru spusténi Ext2.

12

D2D nebo M/F - link

Povely pro start a stop jsou ziskavany z jiného frekvenéniho
ménice pfes spojeni D2D (Drive-to-drive) nebo pfes spojeni
master/follower.

Poznamka: Spoustéci signal je pfi tomto nastaveni vzdy
spoustén hranou, bez ohledu na parametr 20.07 Typ
aktivatoru spusténi Ext2.

15

Regulator DDCS

Povely pro start a stop jsou ziskavany z externi Fidici jednotky
(DDCS).

Poznamka: Spoustéci signal je pfi tomto nastaveni vzdy
spoustén hranou, bez ohledu na parametr 20.07 Typ
aktivatoru spusténi Ext2.

16

Aplikaéni program

Ptikazy start a stop jsou pfebirany z aplika¢niho programu
fidiciho slova (parametr 06.02 Aplikacni fidici slovo).
Poznamka: Spoustéci signal je pfi tomto nastaveni vzdy
spoustén hranou, bez ohledu na parametr 20.07 Typ
aktivatoru spusténi Ext2.

21

ATF

Rezervovano.

22
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20.07  Typ aktivatoru Definuje zda start signal pro misto externiho ovladani EXT2 | Hrana
spusténi Ext2 je spoustén hranou nebo drovni.
Poznamka: Tento parametr je efektivni pouze tehdy, kdyz je
parametr 20.06 Prikazy Ext1 nastaven na In1 Start, In1 Start;
In2 Smér nebo In1 Start vpied; In2 Start vzad.
Hrana Signal pro start je spoustén hranou. 0
Urovert Signal pro start je spoustén urovni. 1
20.08  Zdrojin1 Ext2 Zvoli zdroj 1 pro parametr 20.06 Prikazy Ext1. Nevybrano
Pro mozné volby, viz parametr 20.03 Zdroj in1 Ext1.
20.09  Zdroj in2 Ext2 Zvoli zdroj 2 pro parametr 20.06 Prikazy Ext1. Nevybrano
Pro mozné volby, viz parametr 20.03 Zdroj in1 Ext1.
20.10  Zdroj in3 Ext2 Zvoli zdroj 3 pro parametr 20.06 Prikazy Ext1. Nevybrano
Pro mozné volby, viz parametr 20.03 Zdroj in1 Ext1.
20.11  RezZim zastaveni Voli zplsob zastaveni motoru, kdyZ se vypne signal spinate | Dobéh
povoleni chodu povoleni béhu.
Zdroj signalu povoleného béhu je zvolen parametrem 20.12
Zdroj povoleni chodu 1.
Dobéh Zastaveni vypnutim vystupnich polovodic¢u frekvenéniho 0
ménice. Motor se zastavi dob&hem.
VAROVANI: Pokud je pouzita mechanicka brzda,
prekontrolujte, zda je bezpe€né zastaveni
frekvenéniho ménice dob&hem.
Rampa Zastaveni podle aktivni rampy zpomaleni. Viz skupina 1
parametrG 23 Rampa referencnich otacek na strané 179.
Limitni moment Stop podle limitd momentu (parametry 30.79 a 30.20). 2
20.12  Zdroj povoleni Voli zdroj signalu externiho povoleného béhu. Jestlize je Zapnuto
chodu 1 signal povoleni béhu vypnut, frekvenéni méni¢ se nespusti.
Jestlize jiz bézi, tak se frekvenéni ménic zastavi podle
nastaveni parametru 20.11 ReZim zastaveni povoleni chodu.
1 = signal béh povolen je zapnut.
Poznamka: Tento parametr nelze zménit v dobé, kdy je
méni¢ v chodu.
Viz také parametr 20.19 Prikaz povoleni spusténi.
Vypnuto 0. 0
Zapnuto 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 4
DI4 Digitalni vstup D14 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (71.02 Stav opozZdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
FBA A MCW bit 3 Ridici slovo bit 3 pfijato prostfednictvim rozhrani fieldbus A. | 30

Jiny [bit]

Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93).
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20.19  Prikaz povoleni Voli zdroj pro signal povoleni startu. Vybrano
spusténi 1 = start povolen.
S vypnutym signalem jsou zakazany vSechny povely pro start
frekvenéniho ménice. (vypnuti signalu pfi béhu frekvenéniho
ménice nezastavi frekvenéni ménic.)
Viz také parametr 20.12 Zdroj povoleni chodu 1.
Nevybrano 0. 0
Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdeény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (710.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup DI4 (10.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (710.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (710.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
20.23  Aktivace pozitivnich | Voli zdroj of povelu povoleni pozitivnich otacek. Vybrano
referencnich otacek | 1 = pozitivni otacky povoleny.
0 = pozitivni otacky interpretovany jako reference nulovych
otacek. V nize uvedeném obrazku 23.01 Vstup rampy ref
otacek je nastaveni na nulu po vypnuti signalu povoleni
pozitivnich otacek.
Akce v jinych reZimech ovladani:
Rizeni otagek: Reference otadek je nastavena na nulu
a motor se zastavuje po nastavené aktivni rampé zpomaleni.
Ridici jednotka rychlého chodu zabrariuje pfidani dalSiho
momentu pro bézici motor v pozitivnim sméru.
Rizeni momentu: Ridici jednotka rychlého chodu monitoruje
smér otaCeni motoru.
A
20.23 Aktivace pozitivnich —|
referencnich otac¢ek | T T >
20.24 Aktivace negativnich | [
referencnich otacek | |
23.01 Vstup rampy ref otaéek | |
. |
01.01 Pouzité otacky motoru | - )
Priklad: Motor se otaci v dopfedném sméru. Pro zastaveni
motoru je deaktivovan signal povoleni pozitivnich otacek
pomoci hardwarového spinace limitu (napf. pres digitalni
vstup). Jestlize signal povoleni pozitivnich otacek zustava
deaktivovan a je aktivni signal povoleni negativnich otacek,
bude povolena pouze reverzace ota¢ek motoru.
Nevybrano 0. 0
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Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup D14 (10.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -

20.24  Aktivace Voli zdroj povelu povoleni reference negativnich otaéek. Viz | Viybrano
negativnich parametr 20.23 Aktivace pozitivnich referencnich otacek.
referencnich otacek

20.25 Jogging zapnut Voli zdroj pro signal povoleni jogingu. Nevybrano

(zdroje pro signal povoleni jogingu jsou zvoleny parametry

20.26 Zdroj spusténi Jogging 1 a 20.27 Zdroj spusténi

Jogging 2.)

1 = Jogging je povolen.

0 = Jogging je zakazan.

Poznamka: Jogging mlze byt povolen pouze kdyZ neni

aktivni pfikaz startu z externiho mista ovladani. Jinak feceno,

jestlize je jiz jogging povolen, frekvenéni méni¢ nemuze byt

spustén z externiho mista ovladani (napf. povelem pro

popojizdéni pres fieldbus).

Viz odstavec Jogging (strana 45).
Nevybrano 0. 0
Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup D14 (10.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -

20.26  Zdroj spusténi Jestlize je povolen parametrem 20.25 Jogging zapnut, vybere | Nevybrano

Jogging 1 zdroj pro aktivace funkce joggingu 1. (Funkce joggingu 1

muze byt také aktivovana pres fieldbus bez ohledu na

parametr 20.25.)

1 =Jogging 1 je aktivni.

Poznamka: Pokud jsou aktivovany jogging 1 a 2, ma prioritu

ten, ktery byl aktivovan jako prvni.
Nevybrano 0. 0
Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opozZdény DI, bit 1). 3
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DI3

Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2).

4

DI4

Digitalni vstup D14 (10.02 Stav opozdény DI, bit 3).

5

DI5

Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4).

6

DI6

Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5).

7

DIO1

Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 0).

10

DIO2

Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1).

1

Jiny [bit]

Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93).

20.27  Zdroj spustéeni
Jogging 2

Jestlize je povolen parametrem 20.25 Jogging zapnut, vybere
zdroj pro aktivace funkce joggingu 2. (Funkce joggingu 2
muze byt také aktivovana pres fieldbus bez ohledu na
parametr 20.25.)

1 = Jogging 2 je aktivni.

Pro mozné volby, viz parametr 20.26 Zdroj spusténi Jogging
1.

Poznamka: Pokud jsou aktivovany jogging 1 a 2, ma prioritu
ten, ktery byl aktivovan jako prvni.

Nevybrano

21 ReZim start/stop

RezZimy start a stop; rezim nouzového zastaveni a vybér
zdroje signalu; nastaveni stejnosmérné magnetizace; vybér
rezimu automatického fazovani.

21.01  ReZim spousténi

Voli funkci startu motoru pro rezim fizeni motoru DTC, tedy

kdyz je 99.04 Rezim fizeni motoru nastaven na DTC.

Pokyny:

« Start funkce pro skalarni fizeni motoru rezim je zvolen
parametrem 21.19 Skalérni rezim spousténi.

+ Startovani do jiz se to¢iciho motoru neni mozné, kdyz je
zvolena ss magnetizace (Rychle nebo Konstantni doba).

* S motory s permanentnimi magnety musi byt pouzity
startovaci rezim Automaticky.

« Tento parametr nelze zménit v dobé, kdy je ménic v chodu.

Viz také odstavec Stejnosmérna magnetizace (strana 52).

Automaticky

Rychle

Frekvenéni méni¢ pfedmagnetizuje motor pred startem.
PFedmagnetizaéni €as je urcen automaticky, a je typicky 200
ms az 2 s v zavislosti na velikosti motoru. Tento rezim by mél
byt zvolen, jestlize je potfebny vysoky rozbéhovy moment.

Konstantni doba

Frekven&ni méni& predmagnetizuje motor pred startem. Cas
predmagnetizace je definovany parametrem 21.02 Doba
magnetizace. Tento rezim by mél byt zvolen, pokud je
pozadovana konstantni doba pfedmagnetizace (tzn., kdyz
musi motor startovat synchronné s uvolnénim mechanické
brzdy). Toto nastaveni také garantuje nejvy$$i mozny
zabérny moment, pokud je doba pfedmagnetizace nastavena
dostatecné dlouha.

VAROVANI: Frekven&ni méni¢ bude spustén po
A uplynuti doby magnetizace, i kdyz neni dokon¢ena

magnetizace motoru. V aplikacich, kde je dilezity
zabérny moment, zajistuje, Ze bude doba magnetizace
dostatecné dlouha pro vytvofeni piné magnetizace
a momentu.
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Nazev/hodnota

Popis
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Automaticky

Automaticky start zaru€uje optimalni start motoru ve vétSiné
pripadu. Zahrnuje funkci plovouciho startu (start do jiz se
tociciho motoru) a funkci automatického restartu (zastaveny
motor muze byt restartovany ihned bez ¢ekani na ukoncéeni
elektromagnetického toku v motoru). Program Fizeni motoru
identifikuje tok a také mechanicky stav motoru a startuje
motor okamzité za vSech podminek.

2

21.02

Doba magnetizace

Definuje ¢as pfedmagnetizace, kdyz

* parametr 21.01 ReZim spousténi je nastaven na
Konstantni doba (v rezimu Fizeni motoru DTC), nebo

+ parametr 21.19 Skalarni reZim spousténi je nastaven na
Casova konstanta (v rezimu skalarniho fizeni motoru DTC).

Po pfikazu start frekvenéni méni¢ automaticky

predmagnetizuje motor po nastavenou dobu. Pro zajisténi

plné magnetizace nastavte tento parametr na stejnou

hodnotu nebo na vy$si hodnotu, nez je €asova konstanta

rotoru. Jestlize neni znama, pouzijte empirické pravidlo dle

hodnot uvedenych nize v:

Casova konstanta
magnetizace

Jmenovity vykon motoru.

<1kwW >50az 100 ms

1az10 kW

> 100 az 200 ms

10 az 200 kW

> 200 az 1000 ms

200 az 1000 kW

> 1000 az 2000 ms

Poznamka: Tento parametr nelze zménit v dobé, kdy je
ménic¢ v chodu.

500 ms

0... 10000 ms

Casova konstanta magnetizace DC.

1=1ms

21.03

Rezim stop

Voli zplisob zastaveni motoru, kdyz je pfijat povel pro stop.
DalSi brzdéni je mozné zvolenim brzdéni tokem (viz parametr
97.05 Elektromagnetické brzdéni).

Dobéh

Dobéh

Zastaveni vypnutim vystupnich polovodic¢u frekvenéniho
ménice. Motor se zastavi dobéhem.
VAROVANI: Pokud je pouZita mechanicka brzda,
prekontrolujte, zda je bezpeéné zastaveni
frekvenéniho ménice dobéhem.

Rampa

Zastaveni podle aktivni rampy zpomaleni. Viz skupina
parametrt 23 Rampa referencnich otacek na strané 179.

Limitni moment

Stop podle limitd momentu (parametry 30.79 a 30.20).

2

21.04

Rezim nouzového
zastaveni

Voli zplsob zastaveni motoru, kdyz je pfijat povel pro
nouzové zastaveni.

Zdroj signalu nouzového zastaveni je zvolen parametrem
21.05 Zdroj nouzového zastaveni.

Zastaveni po
rampé (Off1)

Zastaveni porampé
(Off1)

S frekvenénim méni¢em v chodu:

* 1= Normalni provoz.

» 0 = normalni zastaveni podél standard rampy zpomaleni
definované pro konkrétni typ reference (viz ¢ast Reference
ramp [strana 40]). Po zastaveni frekven¢niho ménice jej
I1ze znovu spustit po odpojeni signalu nouzového zastaveni
a po prepnuti startovaciho signalu z 0 do 1.

Se zastavenym frekvenénim ménic¢em:

* 1 = Spusténi povoleno.

+ 0 = Spusténi nepovoleno.
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Zastaveni volnym S frekvenénim méni¢em v chodu: 1
dob&hem (Off2) + 1= Normalni provoz.

+ 0 = Zastavi se dobéhem. Frekven¢ni méni¢ mize byt
restartovany pomoci obnoveni signalu blokovani startu
a prepnuti startovaciho signalu z 0 do 1.
Se zastavenym frekven¢nim ménic¢em:
» 1 = Spusténi povoleno.
* 0 = Spusténi nepovoleno.
Bezpecnostni S frekvenénim méni¢em v chodu: 2
zastaveni porampé |« 1 = Normalni provoz
(Off3) + 0 = zastaveni podél rampy nouzového zastaveni
definované parametrem 23.23 Doba nouzového zastaveni.
Po zastaveni frekvenéniho ménice jej Ize znovu spustit po
odpojeni signalu nouzového zastaveni a po pfepnuti
startovaciho signalu z 0 do 1.
Se zastavenym frekvenénim méni¢em:
* 1 = Spusténi povoleno
* 0 = Spusténi nepovoleno

21.05  Zdroj nouzového Zvoli zdroj signalu nouzového zastaveni. Rezim zastaveni je | Neaktivni

zastaveni zvolen parametrem 21.04 ReZim nouzového zastaveni. (pravda)

0 = Nouzové zastaveni je aktivni

Poznamka: Tento parametr nelze zménit v dobé, kdy je

ménic¢ v chodu.
Aktivni (nepravda) | 0. 0
Neaktivni (pravda) | 1. 1
DIIL Vstup DIIL (70.02 Stav opoZdény DI, bit 15). 2
DI1 Digitalni vstup DI1 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 3
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 4
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 5
Dl4 DigitaIni vstup DI4 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 6
DI5 DigitalIni vstup DI5 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 7
DI6 DigitaIni vstup DI6 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 5). 8
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 0). | 11
DIO2 DigitaIni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 12
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -

21.06  Mez nulovych Definuje mez nulovych otac¢ek. Motor je zastavovan podél 30,00 ot./min.
otacek rampy otacek (kdy je zvoleno zastaveni po rampg) az je

dosazeno definovaného limitu nulovych otaéek. Po zpozdéni
nulovych otacek, se motor zastavi dobéhem.

0,00 ... 30000,00
ot./min.

Mez nulovych otacek.

Viz parametr
46.01
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21.07  Prodleva nulovych | Definuje zpozdéni pro funkci zpozdéni nulovych otacek. 0ms
otacek Funkce je uzite€na v aplikaci, kde je nezbytné vyhlazeni

a rychlé restartovani. Béhem zpozdéni zna frekvenéni ménié
presnou pozici rotoru.

Bez prodlevy nulovych otadek:

Frekvenéni ménic pfijal pfikaz stop a zpomaluje podél rampy.
Kdyz aktualni ota¢ky motoru poklesnou pod hodnotu
parametru 271.06 Mez nulovych otacek, bude modulace
stfidaCe zastavena a motor dobiha az do zastaveni.

Otacky

Regulator otacek vypnut: Motor
se zastavi dobéhem.

21.06 Mez nulovych otacek

Cas

S prodlevou nulovych otacek:

Frekvenéni ménic pfijal pfikaz stop a zpomaluje podél rampy.
Kdyz aktualni otacky motoru poklesy pod hodnotu parametru
21.06 Mez nulovych otacek, aktivuje se funkce zpozdéni
nulovych otacek. B€éhem zpozdéni funkce udrzuje regulator
otacek v provozu: Stfida¢ moduluje, motor je zmagnetizovany
a frekvenéni ménic je pfipraveny pro rychly restart. Zpozdéni
nulovych ota¢ek muze byt pouzito napt. s funkci joggingu.

Otacky
Regulator otacek zlstava

aktivni. Motor je zpomalen na
skute¢né nulové otacky.

S - - - - - 21.06 Mez nulovych otacek

N
Zpozdéni Cas

0 ... 30000 ms Prodleva nulovych otacek. 1=1ms
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21.08  Rizeni ss proudu Aktivuje/deaktivuje stejnosmérné pfidrzeni a pomagnetiza¢ni | 00b
funkce. Viz odstavec Stejnosmérna magnetizace (strana 52).
Pokyn:
» Tyto funkce jsou dostupné pouze v fizeni otacek v rezimu
fizeni motoru DTC (viz strana 22).
» Stejnosmérna magnetizace zpUsobi ohfati motoru.
V aplikaci, kde jsou potfebné dlouhé €asy stejnosmérné
magnetizace, by mély byt pouzity externé ventilované
motory. Jestlize je pouzita dlouha doba stejnosmérné
magnetizace, tak stejnosmérna magnetizace nemuze
zabranit otaceni hfidele motoru, pokud je konstantni
zatizeni aplikovano na motor.

Bit Hodnota

0 1 = povoleni stejnosmérného pfidrzeni. Viz odstavec Stejnosmérné pridrzeni (strana 52).
Poznamka: Funkce stejnosmérného pfidrzeni se neuplatni, pokud je vypnut signal pro
start.

1 1 = povoleni nasledné magnetizace. Viz odstavec Nasledna magnetizace (strana 53).
Poznamka: Nasledna magnetizace je k dispozici pouze tehdy, pokud se zvoli pro
zastaveni rezim s rampou (viz parametr 271.03 ReZim stop).

2...15 |Rezervovano

0000h...FFFFh Volba stejnosmérné magnetizace. 1=1

21.09  Rychlost pfi drzeni | Definuje rychlost pfi drzeni DC. Viz parametr 21.08 Rizeni ss | 5,00 ot./min.

DC proudu, odstavec Stejnosmérné pridrzeni (strana 52).

0,00 ... 1000,00 Rychlost pfi drzeni DC. Viz parametr

ot./min. 46.01

21.10  Reference ss Definuje stejnosmérny pfidrzovaci proud v procentech 30.0%
proudu jmenovitého proudu motoru. Viz parametr 21.08 Rizeni ss
proudu, odstavec Stejnosmérna magnetizace (strana 52).
0.0 ... 100.0% Proud pfi drzeni DC. 1=1%
21.11  Doba Definuje €as, po ktery je aktivni nasledna magnetizace po Os
postmagnetizace zastaveni motoru. Proud magnetizace je definovany
parametrem 21.10 Reference ss proudu.
Viz parametr 21.08 Rizeni ss proudu.
0...3000s Doba nasledné magnetizace. 1=1s
21.13 ReZim Voli zpusob provadéni autofazovani. Tocivy

automatického Viz odstavec Automatické fazovani na strané 49.

fazovani

Togivy Tento rezim udava vétSinou pfesny vysledek automatického |0

fazovani. Tento rezim mize byt pouzit a je doporucen, jestlize
motoru je povoleno rotovat a rozbéh neni ¢asové kriticky.
Poznamka: Tento reZim zplsobi rotaci motoru.

Standardni styl 1 Je rychlej$i nez rezim Tocivy, ale neni tak pfesny. Motor se 1

nebude otadet.

Standardni styl 2 Rezim alternativniho zastaveni s automatickym fazovanim 2

mUze byt pouzity, jestlize nemudze byt pouzit rezim Tocivy
arezim Standardni styl 1 dava zmatené vysledky. Avsak,
tento rezim je znaéné pomalej$i nez Standardni styl 1.
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21.18 Doba Motor muze byt automaticky nastartovan po kratkém 50s
automatického preruseni napajeni pouzitim funkce automatického restartu.
restartovani Viz odstavec Automaticky restart (strana 63).

Kdyz je tento parametr nastaven na 0,0 sekundy, je zakdzano
automatické restartovani. Jinak parametr definuje maximaini
trvani vypadku napajeni po kterém je povoleno restartovani.
Povsimnéte si, Ze tento Cas také zahrnuje zpozdéni pro ss
magnetizaci.
00s Automatické restartovani je zakazano. 0
0,1...5,0s Maximalini doba vypadku napajeni. 1=1s

21.19  Skalarni rezim Voli funkci startu motoru pro reZim skalarniho fizeni motoru, tedy | Normalni

spousténi kdyz je 99.04 Rezim fizeni motoru nastaveno na Skalarni.
Pokyny:
+ Start funkce pro DTC fizeni motoru rezim je zvolen
parametrem 21.01 Rezim spousténi.
* S motory s permanentnimi magnety musi byt pouZzity
startovaci rezim Automaticky.
+ Tento parametr nelze zménit v dobé&, kdy je méni¢ v chodu.
Viz také odstavec Stejnosmérna magnetizace (strana 52).
Normalni Okamzity start z nulové rychlosti. 0
Casova konstanta Frekven&ni méni¢ pfedmagnetizuje motor pred startem. Cas
predmagnetizace je definovany parametrem 27.02 Doba
magnetizace. Tento rezim by mél byt zvolen, pokud je
pozadovana konstantni doba pfedmagnetizace (tzn., kdyz
musi motor startovat synchronné s uvolnénim mechanické
brzdy). Toto nastaveni také garantuje nejvy$si mozny
zabérny moment, pokud je doba pfedmagnetizace nastavena
dostate¢né dlouha.
Poznamka: Tento rezim nemize byt pouzit pro start do jiz se
to€iciho motoru.
VAROVANI: Frekven&ni méni& bude spustén po uplynuti
doby magnetizace, i kdyz neni dokonéena magnetizace
motoru. V aplikacich, kde je dalezity zabérny moment,
zajistuje, Ze bude doba magnetizace dostate¢né dlouha pro
vytvofeni plné magnetizace a momentu.
Automaticky Toto nastaveni by mélo byt pouzito v aplikacich kde je 2
potfebny plovouci start (tzn. start do to€iciho se motoru).

21.20  Vynucené V Follower frekvenénim ménici fizeném momentem se vynucené | Nevybrano
zastaveni po rampé | (nebo se zvoli zdrojl téchto vynuceni) frekvenéni ménic pfepne
pres follower na fizeni dle otacek podle rampy pro pfikaz stop.

Viz také odstavec Funkénost master/follower (strana 30).

1 = zastaveni podle rampy s Ffizenim otacek
Nevybrano 0. 0
Vybrano 1. 1
DIIL Vstup DIIL (70.02 Stav opoZdény DI, bit 15). 2
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 3
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 4
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 5
DI4 Digitalni vstup D14 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 6
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 7
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 5). 8
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opozZdény DIO, bit 0). | 11
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DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 1). | 12
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -

22 Volba referencnich

Volba referenc¢nich otacek; nastaveni potenciometru motoru.

otacek Viz diagram fetézcu fizeni na strankach 428 a 430.
22.01  Ref otacky Zobrazuje vystup bloku volby referenénich otacek. Viz -
neomezeny diagram fetézcu fizeni na strané 429.
Tento parametr je jen pro &teni.
-30000,00 ... Hodnota volby reference otacek. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
22.11  Zdroj referencnich | Zvoli zdroj referen¢nich otacek 1. Alt -
otacek 1 Dva zdroje signalu mohou byt definovany timto parametrem | $kalovana
a 22.12 Zdroj referencnich otacek 2. Digitalni zdroj zvolen hodnota

pomoci 22.14 Volba referenénich otacek 1/2 mlze byt
pouzity pro pfepnuti mezi dvéma zdroji nebo se matematicka
funkce (22.13 Funkce referencnich otacek 1) aplikuje na dva
signaly pro vytvoreni reference.

22.11
0 —l 22.13

Al —

e (N

— — 22.14

Jiné — ] o )
L MUL b~ T~
22.12 u o 1
o —] | MAX ——>°
Al —
g | N\ (2282)
Jiné —|
Nevybrano Zadny. 0
Al1 - Skalovana 12.12 Al1 - hodnota v méfitku (viz strana 122). 1
hodnota
Al2 - Skalovana 12.22 Al2 - hodnota v méfitku (viz strana 124). 2
hodnota
FB A - ref1 03.05 FB A - reference 1 (viz strana 97). 4
FB A - ref2 03.06 FB A - reference 2 (viz strana 97). 5
DDCS fiz ref1 03.11 Regulator DDCS - ref 1 (viz strana 98). 10
DDCS fiz ref2 03.12 Regulator DDCS - ref 2 (viz strana 98). 11
D2D nebo M/F - 03.13 M/F nebo D2D - ref 1 (viz strana 98). 12
reference 1
D2D nebo M/F - 03.14 M/F nebo D2D - ref 2 (viz strana 98). 13
reference 2
Funkce motor 22.80 Aktivace reference. motor potenciometru (vystup 15
potenciometr potenciometru motoru).
PID 40.01 Aktualni vystup procesu PID (vystup procesniho 16
regulatoru PID).

Jiné Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
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22.12  Zdroj referencnich | Zvoli zdroj referenénich otacek 2. Nevybrano
otacek 2 Pro volbu a diagram zvoleni zdroje reference viz parametr
22.11 Zdroj referencnich otacek 1.
22.13  Funkce Voli matematické funkce mezi zdroji referenci zvolenymi Ref1
referencnich otacek | parametry 22.11 Zdroj referencnich otacek 1 a 22.12 Zdroj
1 referencnich otacek 2. Viz diagram pfi 22.11 Zdroj
referencnich otacek 1.
Ref1 Signal zvolen pomoci 22.11 Zdroj referenénich otacek 1 je 0
pouzity jako reference otacek 1 jako takovy (bez aplikované
funkce).
Secteni (ref1 + ref2) | Soucet referenénich zdroju byl pouzit jako reference otacek | 1
1.
Sub (ref1 - ref2) Odcitani ([22.11 Zdroj referenénich otacek 1] - [22.12 Zdroj 2
referencnich otacek 2]) referenénich zdroji bylo pouzito jako
reference otacek 1.
Mul (ref1 x ref2) Nasobeni referenénich zdroji bylo pouzito jako reference 3
otacek 1.
Min (ref1, ref2) Mensi ze zdrojl referenci byl pouzit jako reference otacek 1. | 4
Max (ref1, ref2) Vétsi ze zdroju referenci byl pouZit jako reference otacek 1. |5
22.14  Volba referencnich | Konfiguruje volbu mezi referencemi otacek 1 a 2. Viz diagram | Pokracujte
otacek 1/2 pfi 22.11 Zdroj referenénich otacek 1. vybérem
0 = Referenéni otacky 1 Ext1/Ext2
Referenéni otacky 1 | 0. 0
Referenéni otacky 2 | 1. 1
Pokracujte vybérem | Reference otacek 1 je pouzita, kdyz je aktivni externi misto 2
Ext1/Ext2 ovladani EXT1. Reference otacek 2 je pouzita, kdyz je aktivni
externi misto ovladani EXT2.
Viz také parametr 19.11 Volba Ext1/Ext2.
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 3
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 4
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 5
Di4 Digitalni vstup D14 (10.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 6
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 7
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 5). 8
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (71.02 Stav opozdény DIO, bit 0). | 11
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (71.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 12
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
22.15  Zdroj souctovych Definuje reference, které se maiji pfidat k otackové referenci | Nevybrano
otacek 1 po vybéru reference (viz strana 428).
Pro mozné volby, viz parametr 22.11 Zdroj referencnich
otacek 1.
Poznamka: Z bezpe¢nostnich divodu se souctové otacky
neuplatni, pokud je aktivni libovolna funkce pro zastaveni.
22.16  Spoleéné otacky Definuje faktor §kalovani pro zvolené reference otacek ( 1.000
reference otacek 1 nebo 2 vynasobené definovanou
hodnotou). Reference otacek 1 nebo 2 je zvolena
parametrem 22.14 Volba referencnich otacek 1/2.
-8.000 ...8.000 Faktor Skalovani reference otacek. 1000 =1
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Nazev/hodnota

Popis

Def/FbEq16

22.17

Zdroj souctovych
otacek 2

Definuje reference, které se maji pfidat k otackové referenci
po funkci sdileni otacek (viz strana 428).

Pro mozné volby, viz parametr 22.11 Zdroj referencnich
otacek 1.

Poznamka: Z bezpecnostnich divodu se souctové otacky
neuplatni, pokud je aktivni libovolna funkce pro zastaveni.

Nevybrano

22.21

Funkce
konstantnich otacek

Urcuje jak jsou zvoleny konstantni otacky a zda je nebo neni
pouzit signal sméru rotace pfi pouziti konstantnich otacek.

00b

Bit

Nazev

Informace

0

Rezim
konstantnich
otacek

1 = sbaleny: 7 konstantnich otacek Ize zvolit pomoci tfi zdroju
definovanych parametry 22.22, 22.23 a 22.24.

0 = separatni: Konstantni otacky 1, 2 a 3 jsou aktivovany separatné
pomoci zdroju definovanych parametry 22.22, 22.23 a 22.24. \ ptipadé
konfliktu maji vzdy prioritu konstantni otacky s niz8§im cislem.

Zapnuti sméru

1 = startovaci knihovna: Pro uréeni sméru otaceni pro konstantni otacky
se znaménko nastaveni konstantnich otacek (parametry 22.26...22.32)
vynasobi signalem sméru (vpfed: +1, vzad: -1). To efektivné umozniuje,
aby frekvenéni méni¢ mél 14 (7 vpred, 7 vzad) konstantnich otacek,
pokud jsou hodnoty v 22.26...22.32 pozitivni.

2 VAROVANI: Pokud je signal sméru opaény a aktivni konstantni

otacky jsou negativni, tak se bude frekvenéni ménic¢ otacet ve
sméru vpred.

0 = podle parametru: Smér béhu pro konstantni otacky je uréen

znaménkem pro nastaveni konstantnich otacek (parametry

22.26...22.32).

Rezervovano

0000h...

FFFFh

Konfiguraéni slovo konstantnich otacek.

1=

22.22

Konstantni otacky

vol1

Kdyz bit 0 parametru 22.21 Funkce konstantnich otacek je 0
(separatni), voli zdroj, ktery aktivuje konstantni otacky 1.
Kdyz bit 0 parametru 22.21 Funkce konstantnich otacek je 1
(zabaleny), tento parametr a parametry 22.23 Konstantni
otacky vol2 a 22.24 Konstantni otacky vol3 voli tfi zdroje,
jejichz stavy aktivuji konstantni otacky nasledujicim
zplsobem:

DI5

Zdroj
definovany par.
22.22

Zdroj
definovany par.
22.23

Zdroj
definovany par.
22.24

Konstantni otacky jsou
aktivni

Zadné

Konstantni otacky 1

Konstantni otacky 2

Konstantni otacky 3

Konstantni otacky 4

Konstantni otacky 5

Konstantni otacky 6

2| OOl ~O| O

ala|lololalalolo
Al alalalolololo

Konstantni otacky 7

Nevybrano

0 (vzdy vypnuto). 0

Vybrano

1 (vzdy zapnuto). 1
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup D14 (10.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
22.23  Konstantni otacky | Kdyz bit 0 parametru 22.21 Funkce konstantnich otacek je 0 | Nevybrano
vol2 (separatni), voli zdroj, ktery aktivuje konstantni otacky 2.
Kdyz bit 0 parametru 22.21 Funkce konstantnich otacek je 1
(zabaleny), tento parametr a parametry 22.22 Konstantni
otacky vol1 a 22.24 Konstantni otacky vol3 voli tfi zdroje,
které jsou pouzity pro aktivaci konstantnich otacek. Viz
tabulka parametru 22.22 Konstantni otacky vol1.
Pro mozné volby, viz parametr 22.22 Konstantni otacky vol1.
22.24  Konstantni otacky | Kdyz bit 0 parametru 22.21 Funkce konstantnich otacek je 0 | Nevybrano
vol3 (separatni), voli zdroj, ktery aktivuje konstantni otacky 3.
Kdyz bit 0 parametru 22.21 Funkce konstantnich otacek je 1
(zabaleny), tento parametr a parametry 22.22 Konstantni
otacky vol1 a 22.23 Konstantni otacky vol2 voli tfi zdroje,
které jsou pouZity pro aktivaci konstantnich otacek. Viz
tabulka parametru 22.22 Konstantni otacky vol1.
Pro mozné volby, viz parametr 22.22 Konstantni otacky vol1.
22.26  Konstantni otacky 1 | Definuje konstantni otacky 1 (motor se roztoci, kdyz jsou 300,00
zvoleny konstantni otacky 1). ot./min.
-30000,00 ... Konstantni otacky 1. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
22.27  Konstantni otacky 2 | Definuje konstantni otacky 2. 0,00 ot./min.
-30000,00 ... Konstantni otacky 2. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
22.28  Konstantni otacky 3 | Definuje konstantni otacky 3. 0,00 ot./min.
-30000,00 ... Konstantni otacky 3. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
22.29  Konstantni otacky 4 | Definuje konstantni otacky 4. 0,00 ot./min.
-30000,00 ... Konstantni otacky 4. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
22.30 Konstantni otacky 5 | Definuje konstantni otacky 5. 0,00 ot./min.
-30000,00 ... Konstantni otacky 5. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
22.31  Konstantni otacky 6 | Definuje konstantni otacky 6. 0,00 ot./min.
-30000,00 ... Konstantni otacky 6. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
22.32  Konstantni otacky 7 | Definuje konstantni otacky 7. 0,00 ot./min.

-30000,00 ...
30000,00 ot./min.

Konstantni otacky 7.

Viz parametr
46.01
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
22.41  Bezpecna ref Definuje bezpeénou hodnotu reference otacek, ktera je 0,00 ot./min.
otacek pouzita s funkce supervize jako takova
* 12.03 Funkce sledovani Al
+ 49.05 Cinnost pfi ztraté komunikace
* 50.02 FBA A - funkce ztraty kom
* 50.32 FBA B - funkce ztrat kom.
-30000,00 ... UloZeni reference otacek. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
22.42  Ref Jogging 1 Definuje reference otacek pro funkci jogging 1. Pro dalSi 0,00 ot./min.
informace o jogging, viz strana 45.
-30000,00 ... Definuje reference otacéek pro funkci jogging 1. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
22.43  Ref Jogging 2 Definuje reference otacek pro funkci jogging 2. Pro dalsi 0,00 ot./min.
informace o jogging, viz strana 45.
-30000,00 ... Definuje reference otacek pro funkci jogging 2. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
22.51  Funkce kritickych Povolena/nepovolena funkce kritickych otacek. Také uréuje, | 00b
otacek zda bude &i nebude platit specifikovany rozsah v obou
smérech otaceni.
Viz také odstavec Kritické otacky/frekvence (strana 417).
Bit Nazev Informace
0 Povolit 1 = povoleno: Kritické otacky povoleny.
0 = zakazano: Kritické otacky zakazany.
1 Rezim se 1 = se znaménkem: Budou uplatnéna znaménka parametrd
znaménkem 22.52...22.57.
0 = absolutni: Parametry 22.52...22.57 jsou brany jako absolutni
hodnoty. Kazdy rozsah se uplatni v obou smérech otaceni.
2...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Konfiguraéni slovo kritickych otacek. 1=1
22.52  Kritické otacky 1 Definuje nizky limit pro kritické otacky 1. 0,00 ot./min.
nizké Poznamka: Tato hodnota musi byt mensi nebo rovna
hodnoté 22.53 Kritické otacky 1 vysoké.
-30000,00 ... Nizky limit pro kritické otacky 1. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
22.53  Kritické otacky 1 Definuje vysoky limit pro kritické otacky 1. 0,00 ot./min.
vysoké Poznamka: Tato hodnota musi byt vé&t§i nebo rovna hodnoté
22.52 Kritické otacky 1 nizké.
-30000,00 ... Vysoky limit pro kritické otacky 1. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
22.54  Kritické otacky 2 Definuje nizky limit pro kritické otacky 2. 0,00 ot./min.
nizké Poznamka: Tato hodnota musi byt mensi nebo rovna
hodnoté 22.55 Kritické otacky 2 vysoké.
-30000,00 ... Nizky limit pro kritické otacky 2. Viz parametr

30000,00 ot./min.

46.01
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
22.55  Kritické otacky 2 Definuje vysoky limit pro kritické otacky 2. 0,00 ot./min.
vysoké Poznamka: Tato hodnota musi byt vétSi nebo rovna hodnoté
22.54 Kritické otacky 2 nizké.
-30000,00 ... Vysoky limit pro kritické otacky 2. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
22.56  Kritické otacky 3 Definuje nizky limit pro kritické otacky 3. 0,00 ot./min.
nizké Poznamka: Tato hodnota musi byt mensi nebo rovna
hodnoté 22.57 Kritické otacky 3 vysoké.
-30000,00 ... Nizky limit pro kritické otacky 3. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
22.57  Kritické otacky 3 Definuje vysoky limit pro kritické otacky 3. 0,00 ot./min.
vysoké Poznamka: Tato hodnota musi byt v&t$i nebo rovna hodnoté
22.56 Kritické otacky 3 nizké.
-30000,00 ... Vysoky limit pro kritické otacky 3. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
22.71  Funkce motor Aktivuje a vybere rezim potenciometru motoru. Nepovoleno
potenciometr Viz odstavec Funkce motor potenciometr (strana 48).
Nepovoleno Potenciometr motoru je zakazany a jeho hodnota je 0
nastavena na 0.
Povoleno (zahajeno | Kdyz je povolen, potenciometr motoru prvné pfizpisobuje 1
pfi zapnuti) hodnotu definovanou parametrem 22.72 Pocate¢ni hodnota
motor potenciometru. Hodnota miize potom byt nastavena ze
zdroje nahoru a dolu jak je definovano parametry 22.73 Zdroj
zvySovani motor potenciometru a 22.74 Zdroj snizovani
motor potenciometru.
Po vypnuti a zapnuti napajeni se potenciometr motoru vraci
na predem definovanou pocatecni hodnotu (22.72).
Povoleno Jako Povoleno (zahajeno pri zapnuti), ale hodnota 2
(obnoveno pfi potenciometru motoru je zachovana pfi vypnuti a zapnuti
zapnuti) napajeni.
22.72  Pocéatecni hodnota | Definuje poc¢ate¢ni hodnotu (vychozi bod) pro potenciometr | 0.00
motor motoru. Viz volby parametru 22.71 Funkce motor
potenciometru potenciometr.
-32768.00 ... Pocate¢ni hodnota potenciometru motoru. 1=1
32767.00
22.73  Zdroj zvySovani Voli zdroj signalu potenciometru motoru nahoru. Nevybrano
motor 0 = Zadna zména
potenciometru 1 = Zvyste hodnotu potenciometru motoru. (Pokud jsou
zapnuty v obou smérech zdroje nahoru a dold, tak se
hodnota potenciometru nezméni.)
Nevybrano 0. 0
Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup DI4 (10.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozZdény DIO, bit 1). | 11
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
22.74  Zdroj snizovani Voli zdroj signalu potenciometru motoru dold. Nevybrano
motor 0 = Zadna zména
potenciometru 1 = Snizte hodnotu potenciometru motoru. (Pokud jsou
zapnuty v obou smérech zdroje nahoru a dol(, tak se
hodnota potenciometru nezméni.)
Pro mozné volby, viz parametr 22.73 Zdroj zvySovani motor
potenciometru.
22.75  Doba rampy motor | Definuje zménu rychlosti potenciometru motoru. Tento 60,0 s
potenciometru parametr specifikuje ¢as potfebny pro potenciometr motoru
pro zménu z minima (22.76) na maximum (22.77). Stejna
zmeéna rychlosti se uplatni v obou smérech.
0,0...3600,0 s Doba zmény potenciometru motoru. 10=1s
22.76  Miniméalni hodnota | Definuje minimalni hodnotu potenciometru motoru. -1500.00
motor
potenciometru
-32768.00 ... Minimum potenciometru motoru. 1=1
32767.00
22.77  Maximaini hodnota | Definuje maximalni hodnotu potenciometru motoru. 1500.00
motor
potenciometru
-32768.00 ... Maximum potenciometru motoru. 1=1
32767.00
22.80  Aktivace reference. | Vystup funkce potenciometru motoru. (Potenciometr motoru | -
motor je konfigurovan pouzitim parametru 22.71...22.74.)
potenciometru Tento parametr je jen pro ¢teni.
-32768.00 ... Hodnota potenciometru motoru. 1=1
32767.00
22.81  Aktuélini referencni | Zobrazuje hodnotu zdroje reference otacek 1 (zvolen -
otacky 1 parametrem 22.11 Zdroj referencnich otaéek 1). Viz diagram
fetézcu fizeni na strané 428.
Tento parametr je jen pro &teni.
-30000,00 ... Hodnota zdroje reference 1. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
22.82  Aktualni referencni | Zobrazuje hodnotu zdroje reference otacek 2 (zvolen -
otacky 2 parametrem 22.12 Zdroj referencnich otacek 2). Viz diagram
fetézcu fizeni na strané 428. Tento parametr je jen pro cteni.
-30000,00 ... Hodnota zdroje reference 2. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
22.83  Aktualni referencni | Zobrazuje hodnotu reference otaéek po matematické funkci | -
otacky 3 aplikované parametrem 22.13 Funkce referencnich otacek 1
a vybéru reference 1/2 (22.14 Volba referencnich otacek 1/2).
Viz diagram fetézcu fizeni na strané 428.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-30000,00 ... Reference otacek po volbé zdroje. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
22.84  Aktualni referencni | Zobrazuje hodnotu reference otacek po aplikaci prvniho -

otécky 4

zvySeni otacek (22.15 Zdroj souctovych otacek 1). Viz
diagram fetézcu fizeni na strané 428.
Tento parametr je jen pro &teni.

-30000,00 ...
30000,00 ot./min.

Reference otacek po pfipocteni 1.

Viz parametr
46.01
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
22.85  Aktualni referencni | Zobrazuje hodnotu reference otacek po aplikaci faktoru -
otacky 5 méfitka sdilenych otacek (22.16 Spolecné otacky). Viz
diagram fetézcu Fizeni na strané 428.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-30000,00 ... Reference otacek po Skalovani sdilenych otacek. Viz parametr

30000,00 ot./min.

46.01

22.86  Aktualni referencni

Zobrazuje hodnotu reference otacek po aplikaci druhého

otacky 6 zvySeni otacek (22.17 Zdroj souctovych otacek 2). Viz
diagram fetézcu Fizeni na strané 428.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-30000,00 ... Reference otacek po pfipocteni 2. Viz parametr

30000,00 ot./min.

46.01

22.87  Aktuaini referenéni
otacky 7

Zobrazuje hodnotu reference otacek pred aplikaci kritickych
otacek. Viz diagram fetézct fizeni na strané 429.

Hodnota je pfijata z 22.86 Aktuaini referencni otacky 6 nebyla
prepsana prostfednictvim

* libovolné konstantni otacky

reference jogging

sitové fizeni reference

reference ovladaciho panelu

uloZeni reference otacek.

Tento parametr je jen pro Cteni.

-30000,00 ...
30000,00 ot./min.

Reference otacek pred aplikaci kritickych otacek.

Viz parametr
46.01

23 Rampa referenc¢nich
otdcek

Nastaveni rampy referen¢nich otacek (programovani
rychlosti zrychleni a zpomaleni pro frekvenéni ménic).
Viz diagram fetézcu fizeni na strané 430.

23.01  Vstup rampy ref

Zobrazuje pouzité reference otacek (v ot./min.) pfedtim, nez

otacek se zahaji vstup do rezimu rampy s funkci tvaru rampy. Viz
diagram fetézcu Fizeni na strané 430.
Tento parametr je jen pro Cteni.
-30000,00 ... Reference otacek pred uplatnénim rampy a tvarem rampy. Viz parametr

30000,00 ot./min.

46.01

23.02  Vystup rampy ref

Zobrazuje reference otacek (v ot./min.) v pfipadé jejich

otacek zmény na rampé nebo na tvaru rampy. Viz diagram fetézcu
fizeni na strané 430.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-30000,00 ... Reference otacek po uplatnéni rampy a tvaru rampy. Viz parametr

30000,00 ot./min.

46.01

23.11  Volba nastaveni Voli zdroj, ktery pfepina mezi dvéma ¢asy ramp Di4

rampy zrychleni/zpomaleni definované parametry 23.72...23.15.

0 = Cas zrychleni 1 a &as zpomaleni 1 jsou aktivni

1 = Cas zrychleni 2 a &as zpomaleni 2 jsou aktivni
Doba roz/dob 1 0. 0
Doba roz/dob 2 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 4
Dl4 DigitaIni vstup DI4 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 6
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Nazev/hodnota

Popis

Def/FbEq16

DI6

Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5).

7

DIO1

Digitalni vstup/vystup DIO1 (711.02 Stav opozdény DIO, bit 0).

10

DIO2

Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1).

1

FBAA

Bit 11 (vybér mista externiho ovladani) u fidiciho slova
pfijatého z rozhrani fieldbus A.

18

Jiny [bit]

Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93).

23.12

Doba rozbéhu 1

Definuje ¢as zrychleni 1 jako ¢as potfebny pro zménu otacek
z nulovych otaéek na otacky definované parametry 46.01
Méritko otacek (ne na parametr 30.72 Maximalni otacky).
Jestlize se reference otacek zvysuje rychleji, nez je
nastavena rychlost zrychlovani, budou ota¢ky motoru
sledovat hodnotu zrychlovani.

Jestlize se reference otacek zvySuje pomaleji, nez je
nastavena rychlost zrychlovani, budou ota¢ky motoru
sledovat referenci.

Pokud je as zrychlovani nastaven prili§ kratky, tak
frekvenéni méni¢ automaticky prodlouzi zrychlovani tak, aby
se neprekroCily limity momentu ménice.

20000 s

0,000 ... 1800 000
S

Doba rozbéhu 1.

10=1s

23.13

Doba dobéhu 1

Definuje €as zpomaleni 1 jako ¢as potfebny pro zménu
otacek definovanych parametrem 46.01 Méritko otacek (ne
dle parametru 30.72 Maximalni otacky) na nulové otacky.
Jestlize se reference otacek snizuje pomaleji, nez je
nastavena rychlost zpomaleni, budou ota¢ky motoru sledovat
referenci.

Jestlize se reference méni rychleji, nez je nastavena rychlost
zpomaleni, budou ota¢ky motoru sledovat hodnotu
zpomalovani.

Jestlize se nastavi rychlost zpomaleni pfili$ nizka, frekvenéni
méni¢ automaticky prodlouzi zpomaleni, aby neprekrogil
limity momentu frekvenéniho ménice (nebo neprekrogil
bezpecéné napéti stejnosmérného meziobvodu). Jestlize
nejsou pochybnosti o pfili§ kratké dobé zpomaleni, zajistéte,
aby byla zapnuta kontrola prepéti stejnosmérného
meziobvodu (parametr 30.30 Prepétova ochrana).
Poznamka: Pokud je potfebny kratky ¢as zpomalovani pro
aplikace s vysokou setrvaénou hmotou, mél by byt frekvenéni
méni¢ vybaven brzdnym zafizenim jako je brzdny chopper
nebo brzdné rezistory.

20000s

0,000 ... 1800 000
S

Doba dobéhu 1.

10=1s

23.14

Doba rozbéhu 2

Doba rozbéhu 2. Viz parametr 23.12 Doba rozbéhu 1.

60 000 s

0,000 ... 1800 000
s

Doba rozbéhu 2.

10=1s

23.15

Doba dobéhu 2

Definuje dobu dobéhu 2. Viz parametr 23.13 Doba dobéhu 1.

60000 s

0,000 ... 1800 000
S

Doba dobéhu 2.

10=1s
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23.16  Tvarrozbéhu 1 Definuje tvar rampy zrychleni na po¢atku zrychleni. 0,000 s
0,000 s: Linearni rampa. Vhodné pro stabilni zrychleni nebo
zpomaleni a pro pomalé rampy.
0,001 ... 1000,000 s Rampa s S-kfivkou. Rampa ve tvaru
kfivky S je idealni pro zdvihaci aplikace. Rampa ve tvaru
kfivky S se sklada ze symetrickych kfivek na obou koncich
rampy a z linedrni ¢asti uprostred.
Zrychleni:

Linearni rampa:

2317=0s
Otécky

Linearni rampa:
23.16=0s

Rampa s S-kfivkou:
23.17>0s

Rampa s S-kfivkou:

/ 23.16>0s

Zpomaleni:
Otacky
Rampa s S-kfivkou:

" 23.18>0s

Linearni rampa:

23.18=0s

Rampa s S-kfivkou:
23.19>0s

Linearni rampa:

23.19=03\

Cas

0,000 ... 1800 000 s | Tvar rampy na pocatku zrychleni. 10=1s

23.17  Tvarrozbéhu 2 Definuje tvar rampy zrychleni na konci zrychleni. Viz 0,000 s
parametr 23.16 Tvar rozbéhu 1.

0,000 ... 1800 000 s | Tvar rampy na konci zrychleni. 10=1s

23.18  Tvar dobéhu 1 Definuje tvar rampy zpomaleni na po¢atku zpomaleni. Viz 0,000 s
parametr 23.16 Tvar rozbéhu 1.

0,000 ... 1800 000 s | Tvar rampy na pocatku zpomaleni. 10=1s

23.19  Tvar dobéhu 2 Definuje tvar rampy zpomaleni na konci zpomaleni. Viz 0,000 s

parametr 23.16 Tvar rozbéhu 1.

0,000 ... 1800 000 s | Tvar rampy na konci zpomaleni. 10=1s
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23.20  Doba rozbéhu pri Definuje €as zrychleni pro funkce joggingu, tedy ¢as potfebny | 60 000 s
Jjogging pro zménu otacek z nulovych otacek na hodnotu otacek
definovanou parametrem 46.01 Méritko otacek.
Viz odstavec Jogging (strana 45).
0,000 ... 1800 000 | Cas zrychleni pro jogging. 10=1s
s
23.21  Doba dobéhu pri Definuje ¢as zpomaleni pro funkce joggingu, tedy ¢as 60 000 s
Jjogging potfebny pro zménu otacek z hodnoty otacek definované
parametrem 46.01 Méritko otacek na nulové otacky.
Viz odstavec Jogging (strana 45).
0,000 ... 1800 000 | Cas zpomaleni pro jogging. 10=1s
s
23.23  Doba nouzového V rezimu Fizeni otacek tento parametr definuje rychlost 3,000 s
zastaveni zpomaleni pro nouzové zastaveni Off3 jako Cas, ktery je
potfebny pro snizeni ota¢ek udanych hodnotou parametru
46.01 Méritko otacek na nulové otacky. To se uplatni také
u Fizeni momentu, protoze frekvenéni ménic prepina na
fizeni otacek pfi pfijeti povelu pro nouzové zastaveni Off3.
V rezimu frekvenéniho Fizeni tento parametr specifikuje ¢as,
ktery je potfebny pro snizeni frekvence z hodnoty 46.02
Meéfitko frekvence na nulovou frekvenci.
Rezim nouzového zastaveni a aktivacni zdroj jsou zvoleny
parametry 21.04 Rezim nouzového zastaveni a 21.05 Zdroj
nouzového zastaveni. Nouzové zastaveni muze byt také
generovano pres fieldbus.
Poznamka: Nouzové zastaveni Off1 pouziva standardni
rampy zpomaleni, jak jsou definované parametry
23.11...23.19 (fizeni otaek a momentu) nebo 28.71...28.75
(Fizeni frekvence).
0,000 ... 1800 000 | Doba zpomaleni nouzového zastaveni Off3. 10=1s
s
23.24  Zdroj nulového Voli zdroj, ktery pfinuti nastavit referenci otacek na nulu ihned | Neaktivni
vstupu rampy pred vstupem do funkce rampy.
otacek 0 = vnucena reference otadek na nulu pred funkci rampy
1 = reference otacek pokracuje normalné podle funkce rampy
Aktivni 0. 0
Neaktivni 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdeény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdeény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (710.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup Dl4 (710.02 Stav opozdeény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (710.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (710.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11

Jiny [bit]

Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93).
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23.26  Aktivovano Voli zdroj pro umoznéni/zakaz vyvazeni rampy reference Nevybrano
vyvaZovani vystupu | otacek.
rampy Tato funkce je pouzita pro plynuly pfechod z motoru fizeného
momentem nebo napnutim zpét na moment Ffizeny otackami.
Balan¢ni vystup by sledoval pfednastavené otacky “linky”
aplikace a pokud je pozadovan prenos, mohou byt reference
otacek rychle “zménény” na spravné otacky pro linku.
Vyvazeni je také mozné v regulatoru otacek, viz parametr
25.09 Zapnuti vyvazZovani fiz otacek.
Viz také parametr 23.27 Reference vyvaZovani vystupu
rampy.
0 = nepovoleno
1 = povoleno
Nevybrano 0. 0
Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup DI4 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 6
Dl6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (711.02 Stav opozdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
23.27  Reference Definuje reference pro vyvazeni rampy otacky. Vystup 0,00 ot./min.

vyvazovani vystupu
rampy

generatoru rampy je nucené nastaven na tuto hodnotu, pokud
je vyvazeni povoleno parametrem 23.26 Aktivovano
vyvazovani vystupu rampy.

-30000,00 ...
30000,00 ot./min.

Reference vyvazeni rampy otacek.

Viz parametr
46.01
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23.28  Povoleni Aktivuje funkci proménlivého sklonu, ktera Fidi sklon rampy Vypnuto
proménlivého otacek béhem zmény reference otacek. Toto umozriuje
sklonu generovat konstantné se ménici rychlost rampy misto
normalné dostupnych dvou ramp.
Jestlize se aktualizoval interval signalu z externiho
ovladaciho systému a variabilni sklon rychlosti (23.29 Pomér
proménlivého sklonu) je stejny, tak vysledna reference otacek
(23.02 Viystup rampy ref otacek) je ptimou linkou.
Reference otacek
Reference
otacek
"ot
le—
A \
23.02 Vystup rampy ref
Cas
t = interval aktualizace signalu z externiho fidiciho systému
A = reference otaéek béhem zmény t
Tato funkce je aktivni pouze na dalkovém ovladani.
Vypnuto Proménlivy sklon zakazan. 0
ON (zapnout) Proménlivy sklon je povolen (neni dostupné v lokalnim 1
ovladani).
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
23.29  Pomeér Definuje hodnotu zmény reference otacek, kdyz je povolen 50 ms
proménlivého proménlivy sklon parametrem 23.28 Povoleni proménlivého
sklonu sklonu.
Pro dosazeni nejleps$iho vysledku zadejte interval aktualizace
reference do tohoto parametru.
2...30000 ms Pomér proménlivého sklonu. 1=1ms
23.39  Vystup korekce Zobrazuje korekci ota€ek pro funkci sdileni zatizeni -
otacek follower s frekvenénim méni¢em Follower fizenym otackami.
Viz odstavec Funkce sdileni zatiZzeni s otackové fizenym
follower (strana 37). Tento parametr je jen pro cteni.
-30000,00 ... Polozka korekce otacek. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
23.40  Korekce rfizeni S jednotkou Follower fizenou otad¢kami zvolte zdroj pro Nevybrano
otacek povolena umoznéni/zakazani funkce sdileni zatizeni.
Viz odstavec Funkce sdileni zatiZzeni s ota¢kové fizenym
follower (strana 317).
0 = nepovoleno
1 = povoleno
Nevybrano 0. 0
Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdeény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
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DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup DI4 (10.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
23.41  Korekce otacek Nastavte zesileni korekce otaéek v jednotce Follower fizené | 1.00%
pres follower otackami. Ve skutecnosti se definuje, jak pfesné Follower
nasleduje moment v Master. Z vétsi hodnoty vyplyvaji lepSi
presnosti z hlediska vykonu.
Viz odstavec Funkce sdileni zatiZzeni s otackové fizenym
follower (strana 37).
0.00 ... 100.00% Nastaveni polozky korekce otacek. 1=1%

24 Podminéni
referencnich otacek

Vypocet chyby otacek; okno chyby otacek ovliada konfiguraci;
krok chyby otacek.
Viz diagram fetézcu Fizeni na strané 432 a 433.

24.01  Pouzité referenéni | Zobrazuje rampou upravenou a korigovanou referenci otacek | -
otacky (pfed vypoctem chyby otacek). Viz diagram fetézcu fizeni na
strané 432.
Tento parametr je jen pro Cteni.
-30000,00 ... Reference otacek pouzita pro vypocet chyby otacek. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
24.02  Pouzita zpétna Zobrazuje zpétnou vazbu otacek pouzitou pro vypocet chyby | -
vazba otacek otacek. Viz diagram fetézcl fizeni na strané 432.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-30000,00 ... Zpétna vazba otacek pouzita pro vypocet chyby otacek. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
24.03  Chyba otacek Zobrazuje filtrované chyby otacek. Viz diagram fetézcl fizeni | -
filtrovana na strané 432.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-30000,0 ... Filtrovana chyba otacek. Viz parametr
30000,0 ot./min. 46.01
24.04  Chyba otacek Zobrazuje invertovanou (nefiltrovanou) chybu otacek. Viz -
invertovana diagram fetézcu Fizeni na strané 432.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-30000,0 ... Invertovana chyba otacek. Viz parametr
30000,0 ot./min. 46.01
24.11  Oprava otacek Definuje korekci reference otacek, tzn. hodnotu pfidavanou 0,00 ot./min.

ke stavajici reference mezi rampovanim a omezenim. Toto je
uzite€né pro ladéni otacek, napfiklad pro nastavovani tahu
mezi jednotlivymi ¢astmi papirenského stroje.

Viz diagram fetézcu fizeni na strané 432.

-10000,00 ...
10000,00 ot./min.

Oprava reference otacek.

Viz parametr
46.01
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24.12

Doba filtrace chyby
otacek

Definuje ¢asovou konstantu filtrd dolni propusti chyby otacek.

Pokud se pouzita reference ota¢ek méni pfili§ rychle, mtze
byt mozné ruseni v méfeni otacek odfiltrovano filtrem chyby
otacek. Snizeni zvinéni pomoci filtru mize zpusobit problémy
s vyladénim regulatoru otacek. Dlouha ¢asova konstanta filtru
a rychla akcelerace plsobi proti sobé. Velmi dlouhé ¢asy filtru
znamenaji nestabilni ovladani.

0ms

0 ... 10000 ms

Casova konstanta filtru chyby otagek. 0 = filtrovani
nepovoleno.

1=1ms
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24.41  Zapnuti ovladani Povoluje/zakazuje fizeni okna chyby otacek, nékdy se mu Nepovolit
okna chyby otacek | také fika fizeni mrtvého pasma nebo pruh ochrany pferuseni.

Vytvafi funkci sledovani otaéek pro momentem Fizeny

frekvenéni méni¢ a zamezuje rozbéhu motoru, pokud

u materialu doslo k jeho pfidrzeni v disledku zlomu.

Poznamka: Rizeni okna chyby otagek je efektivni pouze

kdyz je aktivni provozni rezim Pridat (viz parametry 19.12

a 19.14), nebo kdyz je frekvencni ménic typu Follower Fizeny

otaCkami (viz strana 37).

V normalnim provozu okno Fizeni udrzuje vstup regulatoru

otacek na nule, proto frekvenéni méni¢ zustava v fizeni

momentu.

Jestlize se ztrati zatizeni motoru, tak otacky motoru

stoupnou, protoze regulator momentu se pokousi vyrovnavat

moment. Chyba otacek (reference otacek - aktualni otacky)

se bude zvySovat, dokud neopusti okno chyby otacek. Kdyz

se toto zjisti, bude pfesahujici ¢ast hodnoty chyby spojena

s regulatorem otacek. Regulator otacek vytvofi referenci

relativné ke vstupu a zesileni (25.02 Proporcionalni zisk

otacek), tim se prida voli€ momentu k referenci momentu.

Vysledek je pouZit jako interni reference momentu pro

frekvenéni ménic.

Aktivace okna chyby otacéek je indikovana bitem 3 v 06.79

Stavové slovo fizeni otacek.

Hranice okna jsou definovany pomoci 24.43 Okno chyby

otacek vysoké a 24.44 Okno chyby otacek nizké takto:

| Otacky (ot/min,)

—— Reference + [24.44] ot./min.
Oknochyby /' _|_ Reference
otacek
—— Reference - [24.43] ot./min.
Vpred
0 ot./min.
Vzad
—— Reference + [24.43] ot./min.
Oknochyby /1 Reference
otacek
—— Reference - [24.44] ot./min.
v

Povsimnéte si, Ze je to parametr 24.44 (misto 24.43), ktery
definuje limit pfekro¢eni otacek v obou smeérech otaceni. Toto
je dusledek toho, Ze funkce monitoruje chybu otacek (ktera je
negativni v pfipadé pfekroeni otagek a pozitivni v pfipadé
nedosazeni otacek).

Nepovolit Ovladani okna chyby otacek je neaktivni. 0
Povolit Ovladani okna chyby otacek je aktivni. 1
24.43  Okno chyby otacek | Definuje horni hranici okna chyby otacek. Viz parametr 24.41 | 0,00 ot./min.
vysoké Zapnuti ovladani okna chyby otacek.
0,00 ... 3000,00 Horni hranice okna chyby otacek. Viz parametr

ot./min. 46.01
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24.44  Okno chyby otacek | Definuje dolni hranici okna chyby otacek. Viz parametr 24.41 | 0,00 ot./min.
nizké Zapnuti ovladani okna chyby otacek.
0,00 ... 3000,00 Dolni hranice okna chyby otacek. Viz parametr
ot./min. 46.01
24.46  Krok chyby otac¢ek | Definuje dalSi kroky chyby otacek prfedavané na vstup 0,00 ot./min.
regulatoru otacek (a pfidavané k hodnoté chyby otacek). To
muiZe byt pouzito ve velkych systémech frekvenénich ménicu
pro normalizaci dynamickych otacek.
-3000,00 ... Krok chyby otacek. Viz parametr

3000,00 ot./min.

46.01

25 Rizeni otdéek

Nastaveni regulatoru otacek.
Viz diagram fetézcu fizeni na strané 432 a 433.

25.01  Referencnimoment | Zobrazuje vystup regulatoru otacek, ktery je pfeveden do -
fizeni otacek regulatoru momentu. Viz diagram fetézcu fizeni na strané
433.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-1600.0 ... 1600.0% | Omezeny vystupni moment regulatoru otacek. Viz parametr
46.03
25.02  Proporcionalni zisk | Definuje proporcionalni zesileni (K,) regulatoru otacek. P¥ili§ | 10.00
otacek vysoké zesileni muze zplsobovat kmitani otacek. Nize
uvedeny obrazek ukazuje vystup regulatoru otacek po kroku
regulaéni odchylky, pokud zlistava odchylka konstantni.
%
Zesileni =K, =1
T, = integracni ¢asovéa konstanta = 0
Tp= derivacni ¢asova konstanta = 0
Chybova hodnota
! Vystup regulatoru
Vystup I e = chybova
regulatoru = [ hodnota
Kpxe
1 -
Cas
Jestlize je zesileni nastaveno na 1, tak 10% zména chybové
hodnoty (reference - aktualni hodnota) zpGsobi, Ze se vystup
regulatoru otac¢ek zméni o 10 %, tzn. vystupni hodnota je
vstupni hodnota x zesileni.
0.00 ...250.00 Proporcionalni zisk pro regulator otacek. 100 =1
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25.03  Integracni doba Definuje integraéni ¢asovou konstantu regulatoru otacek. 2,50s
otacek Integracni ¢asova konstanta definuje rychlost, se kterou se

méni vystup Fidici jednotky, kdyz je chybova hodnota
konstantni a proporcionalni zesileni regulatoru otacek je 1.
Krat$i integra¢ni €asova konstanta znamena, Ze budou
rychleji korigovany kontinualni chybové hodnoty. Tato ¢asova
konstanta musi byt nastavena ve stejném rozsahu jako je
Casova konstanta (€as pro odezvu) aktualniho mechanického
fizeného systému, jinak bude vysledkem nestabilita.
Nastaveni integracni ¢asové konstanty na nulu zakazuje tuto
sloZku pro regulator. To je uzite¢né pfi ladéni
proporcionalniho zesileni; proto se nastavuje proporcionaini
zesileni jako prvni a potom se obnovi hodnota integra¢ni
Casové konstanty.

Funkce anti-windup (integrator jiz integroval do 100 %)
zastavi integrator, pokud je vystup regulatoru omezen.

Nize uvedeny obrazek ukazuje vystup regulatoru otacek po
kroku regulaéni odchylky, pokud zGstava odchylka
konstantni.

%

Vystup regulatoru

Zesileni = K, =1

T, = integracni ¢asova konstanta > 0
Tp= derivacni ¢asové konstanta = 0

Kpxe e = chybovéa

ot
&

T

0.00 ... 1000,00 s Integracni doba pro regulator otacek. 10=1s
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25.04

Derivaéni doba
otacek

Definuje derivaéni ¢asovou konstantu regulatoru otacek.
Deriva¢ni akce podpofi vystup regulatoru, pokud se zméni
hodnota chyby. Cim del$i je derivaéni &asova konstanta, tim
vice bude vystup regulatoru ota¢ek podporovan béhem
zmeény. Jestlize je derivacni ¢asova konstanta nastavena na
nulu, pracuje regulator jako regulator PI, jinak jako regulator
PID. Derivace zaji$tuje, Ze fizeni bude odolné vigi
porucham. Pro jednoduché aplikace (zvlasté aplikace bez
pulzniho enkodéru) normalné neni potfebna derivacni asova
konstanta a ta by méla byt ponechana na nule.

Derivace chyby ota¢ek musi byt filtrovana filtrem dolni
propusti a tak se vylou€i poruchy.

Nize uvedeny obrazek ukazuje vystup regulatoru otacek po
kroku regulaéni odchylky, pokud zustava odchylka
konstantni.

%

Ae
K, x Th X
P D T.

pxe€

Vystup regulatoru

7’ Chybova hodnota

0,000 s

xe e = chybova hodnota

Eas

T

Zesileni = Kp =1

T, = integra¢ni ¢asové konstanta > 0
Tp= deriva¢ni ¢asova konstanta > 0
Ts= Casova perioda vzorkovani = 250 s

Ae = zména chybové hodnoty mezi dvéma vzorky

0,000 ... 10000,000 | Deriva¢ni doba pro regulator otacek.

S

1000=1s

25.05  Filtracni doba
derivace

Derivacni doba otacek.

Definuje derivace ¢asové konstanty filtru. Viz parametr 25.04

8 ms

0 ... 10000 ms

Derivace ¢asové konstanty filtru.

1=1ms
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
25.06  Derivacni doba Definuje €as derivace pro kompenzaci zrychleni(/zpomaleni). | 0,00 s
rozbéhové Pro zajisténi kompenzace vysokého setrvacného zatizeni
kompenzace béhem zrychlovani se derivace reference pfidava k vystupu
regulatoru otacek. Princip derivaénich akci je popsan
u parametru 25.04 Derivaéni doba otacek.
Poznamka: Jako vSeobecné pravidlo se nastavuje tento
parametr na hodnotu mezi 50 a 100 % souétu mechanickych
Casovych konstant motoru a pohanéného stroje.
Nize uvedeny obrazek ukazuje odezvu otacek, pokud se
vysoce setrvac¢né zatiZzeni zrychluje podél rampy.
Bez kompenzace zrychleni:
A
— = Reference
—— Skutecné otacky
Cas
Kompenzace zrychleni:
A
— — Reference
—— Skuteéné otacky
Cas
0.00 ... 1000,00 s Cas derivace kompenzace zrychleni. 10=1s
25.07  Filtracni doba Definuje ¢asovou konstantu filtru kompenzace zrychlovani 8.0 ms
rozbéhové (nebo zpomalovani). Viz parametry 25.04 Derivacni doba
kompenzace otacek a 25.06 Derivacni doba rozbéhové kompenzace.
0,0...1000,0 ms Casova konstanta filtru kompenzace zrychleni/zpomaleni. 1=1ms
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C. Nazev/hodnota

Popis

Def/FbEq16

25.08  Rychlost poklesu

Definuje rychlost poklesu v procentech pfi jmenovitych
otackach motoru. Klesani snizuje lehce otacky motoru, kdyz
se zvySuje zatizeni frekvenéniho ménice. Aktualni snizeni
otacek v urcitém provoznim bodé zavisi na nastaveni
rychlosti poklesu a na zatizeni frekvenéniho ménice (=
reference momentu / vystup regulatoru otacek). Pfi 100% na
vystupu regulatoru otacek je pokles na jmenovité urovni, tzn.
je roven hodnoté tohoto parametru. Efekt poklesu se snizuje
linearné na nulu s klesajicim zatizenim.

Rychlost poklesu muze byt pouZzita napf. pro nastaveni
sdileni zatiZzeni v aplikacich Master/Follower pfi pouziti
nékolika frekvenénich ménich. V aplikacich Master/Follower
jsou vzajemné spojeny htidele jednotlivych motora.

Hodnota korekce poklesu pro pfislusny proces musi byt

v praxi zji§téna pfipad od pfipadu.

Snizeni otacek = vystup regulatoru otacek x pokles x jmenovité otacky
Priklad: Vystup regulatoru otacek je 50 %, pokles je 1 %, jmenovité otacky frekvenéniho
ménice jsou 1500 ot./min..

Snizeni otacek = 0
Otacky motoru

v %
z jmdnovitych

,50 x 0,01 x 1500 ot./min. = 7,5 ot./min..

Bez poklesu

100%

1
S poklesem —‘ 25.08 Rychlost poklesu

‘ Vystup regulatoru
| > 1%

100%

0.00%

Zatizeni
frekvenéniho
ménice

0.00 ... 100.00%

Rychlost poklesu..

100=1%

25.09  Zapnuti vyvaZovani

fiz otacek

Voli zdroj pro povoleni/zakaz vyvazeni vystupu regulatoru
otacek.

Tato funkce je pouzita pro plynuly pfechod z motoru fizeného
momentem nebo napnutim zpét na moment fizeny otackami.
Balanéni vystup by sledoval pfednastavené otacky “linky”
aplikace a pokud je pozadovan pfenos, mohou byt reference
otacek rychle “zménény” na spravné otacky pro linku.
Vyvazeni je také mozné v generatoru rampy, viz parametr
23.26 Aktivovano vyvaZovani vystupu rampy.

Viz také parametr 25.10 Ref vyvaZovani fiz otacek.

0 = nepovoleno

1 = povoleno

Nevybrano

Nevybrano

0.

Vybrano

1.

DI

Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0).

DI2

Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opozdény DI, bit 1).

DI3

Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2).

DI4

Digitalni vstup D14 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3).

G| W[N] N =
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozZdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
25.10  Ref vyvaZzovani riz | Definuje reference pouzité pro vyvazeni vystupu regulatoru 0.0%
otacek otacek. Vystup regulatoru otacek je nucené nastaven na tuto
hodnotu, pokud je vyvazeni povoleno parametrem 25.09
Zapnuti vyvaZovani fiz otacek.
-300.0 ... 300.0% Reference vyvazeni vystupu Fizeni otacek. 1=1%
25.11  Min moment fizeni | Definuje minimalni vystupni moment regulatoru otacek. -300.0%
otacek
-1600.0 ... 0.0% Minimalni vystupni moment regulatoru otacek. Viz parametr
46.03
25.12  Max moment fizeni | Definuje maximalni vystupni moment regulatoru otacek. 300.0%
otacek
0.0 ... 1600.0% Maximalni vystupni moment regulatoru otacek. Viz parametr
46.03
25.13  Min torq sp ctrlem | Definuje minimalni moment na vystupu regulator otacek -400.0%
stop béhem zastaveni dle rampy nouzového zastaveni (Off1 nebo
Off3).
-1600.0 ... 0.0% Minimalni vystupni moment regulatoru otacek pro zastaveni |[1=1%
S rampou pro nouzovy stop.
25.14  Max torq sp ctrl em | Definuje maximalni moment na vystupu regulator otacek 400.0%
stop béhem zastaveni dle rampy nouzového zastaveni (Off1 nebo
Off3).
0.0 ... 1600.0% Maximalni vystupni moment regulatoru otacek pro zastaveni |1=1%
S rampou pro nouzovy stop.
25.15  Proporcionalni zisk | Definuje proporcionalni zesileni pro regulator otacek, kdyz je | 10.00
nouz zastaveni aktivni nouzové zastaveni. Viz parametr 25.02 Proporcionalni
zisk otacek.
1.00 ... 250.00 Proporcionalni zesileni pfi nouzovém zastaveni. 100 =1
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¢.

Nazev/hodnota

Popis

Def/FbEq16

25.18

Min. limit prizp.
otacek

25.21 Koef. prizp. Kp pfi min. otackach
nebo 25.22 Koef. prizp. Ti pfi min.

Minimalni skuteéné otacky pro adaptaci regulace otacek.
Zesileni regulatoru otacek a integracni ¢asova konstanta
mohou byt pfizplisobeny podle aktualnich otacek (90.01
Otacky motoru pro fizeni). To se provede vynasobenim
zesileni (25.02 Proporcionalini zisk otacek) a integracni
Casové konstanty (25.03 Integracni doba otacek) koeficienty
pfi urcitych otackach. Koeficienty jsou definovany jednotlivé
pro zesileni a integraéni ¢asovou konstantu.

Kdyz jsou aktualni otacky niz$i nebo rovny 25.18 Min. limit
pfizp. otacek, zesileni a integraéni ¢asova konstanta jsou
nasobeny 25.21 Koef. pfizp. Kp pfi min. otackach a 25.22
Koef. prizp. Ti pfi min. otackach.

Kdyz jsou aktualni otacky rovny nebo vyssi nez 25.19 Max.
limit prizp. otacek, provede se pfizpusobeni (koeficient je 1).
Kdyz jsou aktualni otacky mezi 25.18 Min. limit prizp. otacek
a 25.19 Max. limit prizp. otacek, koeficient zesileni

a integraéni asova konstanta budou vypoéteny linearné na
zakladé bodu zlomu.

Viz také blokové schéma zapojeni na strané 433.

Koeficient pro K, nebo T;
T, = Cas integrace

0 ot./min.

Kp = proporcionalni zesileni

1.000

otackach

Aktualni otacky
(90.017)
» (ot./min.)

0 25.18 Min. limit
prizp. otacek

25.19 Max. limit
prizp. otacek

0 ... 30000 ot./min.

Minimalni skuteéné otacky pro adaptaci regulace otacek.

1 =1 ot./min.

25.19

Max. limit prizp.
otacek

Maximalni skute¢né otacky pro adaptaci regulace otacek.
Viz parametr 25.18 Min. limit pfizp. otacek.

0 ot./min.

0 ... 30000 ot./min.

Maximalni skute¢né otacky pro adaptaci regulace otacek.

1 =1 ot./min.

25.21

Koef. prizp. Kp pri
min. otackach

Koeficient proporcionalniho zesileni pfi minimalnich
aktudlnich otackach.
Viz parametr 25.18 Min. limit pfizp. otacek.

1.000

0.000 ... 10.000

Koeficient proporcionalniho zesileni pfi minimalnich
aktualnich otackach.

1000 =1

25.22

Koef. prizp. Ti pfi
min. otackach

Koeficient integraéni ¢asové konstanty pfi minimalnich
aktudlnich otackach.

Viz parametr 25.18 Min. limit pfizp. otacek.

1.000

0.000 ... 10.000

Koeficient integracni ¢asové konstanty pfi minimalnich
aktudlnich otackach.

1000 =1
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¢.

Nazev/hodnota

Popis

Def/FbEq16

25.25

Max. limit prizp.
momentu

Maximalini reference momentu pro adaptaci regulace otacek.

Zesileni regulatoru otaéek muze byt pfizptisobeno podle
posledni neomezené reference momentu (26.07 Referenéni
moment do TC). To mGze byt pouzito pro vyhlazeni poruch
zpusobenych malym zatizenim a vali.

Funkce zahrnuje vynasobeni zesileni (25.02 Proporcionalni
zisk otacek) koeficientem pro urcity rozsah momentu.

Kdyz je reference momentu 0 %, zesileni je nasobeno

hodnotou parametru 25.27 Koef. pfizp. Kp pfi min. momentu.
Kdyz je reference momentu rovna nebo vétsi nez 25.25 Max.

limit prizp. momentu, neprovede se pfizplsobeni (koeficient
je1).

Mezi 0 % a 25.25 Max. limit pfizp. momentu se koeficient
zesileni vypocte linearné na zakladé bodu zlomu.

Filtrovani muze byt aplikovéano na referenci momentu
pouzitim parametru 25.26 Cas filt. pfizp. momentu.

Viz také blokové schéma zapojeni na strané 433.

Koeficient pro K, (proporcionalni zesileni)

25.27 Koef. pfizp. Kp pfi min.

0.0%

1.000

momentu Konecna reference

momentu (26.07)

» (ot./min.)

0 25.25 Max. limit
pfizp. momentu

0.0 ... 1600.0%

Maximalni reference momentu pro adaptaci regulace otacek.

10=1%

25.26

Cas filt. pfizp.
momentu

Definuje ¢asovou konstantu filtru pro pfizpusobeni pfi
uplatnéni nastaveni rychlosti zmény zesileni.
Viz parametr 25.25 Max. limit pfizp. momentu.

0,000 s

0,000 ... 100,000 s

Cas filtrace pro adaptaci.

100=1s

25.27

Koef. prizp. Kp pri
min. momentu

Koeficient proporcionalniho zesileni pfi referenci momentu 0 %.

Viz parametr 25.25 Max. limit pfizp. momentu.

1.000

0.000 ... 10.000

Koeficient proporcionalniho zesileni pfi referenci momentu 0 %.

1000 =1
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C. Nazev/hodnota

Popis

Def/FbEq16

25.30  PrizpGsobeni toku

povoleno

Umozniuje/zakazuje pfizplisobeni regulatoru otacek na
zakladé reference toku motoru (07.24 Aktuaini tok %).
Proporcionalni zesileni regulatoru otacek se vynasobi
koeficientem 0...1 mezi 0...100 % reference toku.
Viz také blokové schéma zapojeni na strané 433.

Koeficient pro K, (proporcionalni zesileni)

Povolit

1.000
Reference mag toku
(01.24) (%)
0.000 »-
0 100
Nepovolit Pfizplsobeni regulatoru otacek na bazi reference toku je 0
zakézano.
Povolit PrizpUsobeni regulatoru otacek na bazi reference toku je 1

povoleno.

25.53  Proporcionaini
referencni moment

Zobrazuje vystup proporcionalni slozky (P) regulatoru otacek.
Viz diagram fetézcu fizeni na strané 433.
Tento parametr je jen pro &teni.

-30000.0 ...
30000.0%

Vystup slozky P regulatoru otacek.

Viz parametr
46.03

25.54  Integraini

referencni moment

Zobrazuje vystup integralni slozky (1) regulatoru otacek. Viz
diagram fetézcu fizeni na strané 433.
Tento parametr je jen pro ¢teni.

-30000.0 ...
30000.0%

Vystup slozky | regulatoru otacek.

Viz parametr
46.03

25.55  Derivaéni

referencni moment

Zobrazuje vystup derivaéni slozky (D) regulatoru otacek. Viz
diagram fetézcu fizeni na strané 433.
Tento parametr je jen pro ¢teni.

-30000.0 ...
30000.0%

Vystup slozky D regulatoru otacek.

Viz parametr
46.03

25.56  Rozbéhova

Zobrazuje vystup funkce kompenzace zrychleni. Viz diagram

kompenzace fetézcu fizeni na strané 433.

momentu Tento parametr je jen pro Cteni.

-30000.0 ... Vystup funkce kompenzace zrychleni. Viz parametr
30000.0% 46.03

25.57 Nevyvazeny

referencni moment

Zobrazuje zrychlenim kompenzovany vystup regulatoru
otacek. Viz diagram fetézcl fizeni na strané 433.
Tento parametr je jen pro &teni.

-30000.0 ...
30000.0%

Zrychlenim kompenzovany vystup regulatoru otacek.

Viz parametr
46.03
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¢. Nazev/hodnota Popis | Def/FbEq16 |
26 Retézec Nastaveni pro fetézec reference momentu.
referenéniho momentu | Viz diagram fetézcl fizeni na strané 434 a 436.
26.01  Referencni moment | Zobrazuje posledni referenci momentu z regulatoru momentu | -
do TC v procentech. Tato reference je potom brana pro razné finalni
omezovace, jako jsou vykon, moment, zatizeni atd.
Viz diagram fetézcl fizeni na strané 436 a 437.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-1600.0 ... 1600.0% | Reference momentu pro fizeni momentu. Viz par. 46.03
26.02  Pouzity referencni | Zobrazuje finalni referenci momentu (v procentech -
moment jmenovitého momentu motoru) pfedané do DTC jadra
a pouzité po omezeni frekvence, napéti a momentu.
Viz diagram fetézcu fizeni na strané 437.
Tento parametr je jen pro Cteni.
-1600.0 ... 1600.0% | Reference momentu pro fizeni momentu. Viz par. 46.03
26.08  Minimaini ref Definuje reference minimalniho to¢ivého momentu. -300.0%
moment Umoziiuje lokalni omezeni reference momentu pfed
prechodem na rampu momentu v regulatoru. Pro absolutni
omezeni to€ivého momentu, viz parametr 30.719 Minimaini
to¢ivy moment.
-1000.0 ... 0.0% Reference minimalniho to¢ivého momentu. Viz parametr
46.03
26.09  Minimalni Definuje reference maximalniho to¢ivého momentu. 300.0%
referencni moment | Umoznuje lokalni omezeni reference momentu pred
prechodem na rampu momentu v regulatoru. Pro absolutni
omezeni toivého momentu, viz parametr 30.20 Maximalni
to¢ivy moment.
0.0 ... 1000.0% Reference maximalniho to¢ivého momentu. Viz par.46.03
26.11  Zdroj ref momentu | Zvoli zdroj reference momentu 1. Nevybrano

1

Dva zdroje signalu mohou byt definovany timto parametrem
a 26.12 Zdroj ref momentu 2. Digitalni zdroj zvolen pomoci
26.14 Volba ref momentu 1/2 muze byt pouZity pro pfepnuti
mezi dvéma zdroji nebo pro matematické funkce (26.13
Funkce ref momentu 1) aplikované na dva signaly za ucelem
vytvoreni reference.

26.11
26.13
0 pu—
Al —
/e (\ 70 Reft
""" Pfidat ——o 26.14
Jiné — SUB o 0
MUL |—o
26.12 Min |—o T
0 —] Max ———~
Al —
rg | N\ (2677
Jiné —

G

Nevybrano

Zadny.

Al1 - Skalovana
hodnota

12.12 Al1 - hodnota v méritku (viz strana 122).
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
Al2 - Skalovana 12.22 Al2 - hodnota v méfitku (viz strana 124). 2
hodnota
FB A - ref1 03.05 FB A - reference 1 (viz strana 97). 4
FB A - ref2 03.06 FB A - reference 2 (viz strana 97). 5
DDCS fiz ref1 03.11 Regulator DDCS - ref 1 (viz strana 98). 10
DDCS fiz ref2 03.12 Regulator DDCS - ref 2 (viz strana 98). 1
D2D nebo M/F - 03.13 M/F nebo D2D - ref 1 (viz strana 98). 12
reference 1
D2D nebo M/F - 03.14 M/F nebo D2D - ref 2 (viz strana 98). 13
reference 2
Funkce motor 22.80 Aktivace reference. motor potenciometru (vystup 15
potenciometr potenciometru motoru).

PID 40.01 Aktualni vystup procesu PID (vystup procesniho 16
regulatoru PID).
Jiné Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -

26.12  Zdroj ref momentu | Zvoli zdroj reference momentu 2. Nevybrano
2 Pro vybér a diagram vybéru zdroje reference viz parametr

26.11 Zdroj ref momentu 1.

26.13  Funkce ref Voli matematické funkce mezi zdroji reference zvolenymi Ref1

momentu 1 parametry 26.11 Zdroj ref momentu 1 a 26.12 Zdroj ref
momentu 2. Viz diagram pfi 26.11 Zdroj ref momentu 1.

Ref1 Signal zvolen u 26.11 Zdroj ref momentu 1 je pouzit takto jako | 0
reference momentu 1 (funkce neni pouzita).

Add (ref1 + ref2) Soucet referen¢nich zdroju byl pouzit jako reference 1
momentu 1.

Sub (ref1 - ref2) Odgitani ([26.11 Zdroj ref momentu 1] - [26.12 Zdroj ref 2
momentu 2]) referenénich zdroju je pouZito jako reference
momentu 1.

Mul (ref1 x ref2) Nasobeni referenénich zdroj bylo pouzito jako reference 3
momentu 1.

Min (ref1, ref2) Mensi ze zdrojli referenci byl pouzit jako reference momentu 1. | 4

Max (ref1, ref2) Vétsi ze zdrojl referenci byl pouZit jako reference momentu 1. 5

26.14  Volba ref momentu | Konfiguruje volby mezi referencemi momentu 1 a 2. Viz Referencni

1/2 diagram pfi 26.11 Zdroj ref momentu 1. moment 1
0 = Referenéni moment 1
1 = Referenéni moment 2
Referenéni moment | 0. 0
1
Referenéni moment | 1. 1
2
Pokracujte vybérem | Reference momentu 1 je pouzita, kdyz je aktivni externi misto | 2
Ext1/Ext2 ovladani EXT1. Reference momentu 2 je pouZzita, kdyz je
aktivni externi misto ovladani EXT2.
Viz také parametr 19.11 Volba Ext1/Ext2.
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 3
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opozdény DI, bit 1). 4
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 5
Dl4 Digitalni vstup D14 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 6




Parametry 199

C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 7
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 8
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
26.15  Sdileni zateze Definuje faktor $kalovani pro reference momentu (reference | 1.000
momentu se vynasobi touto hodnotou).
To umoznuje frekvenénimu ménici sdilet zatizeni mezi dvéma
motory ve stejném mechanickém zafizeni a pfizpUsobit
sdileni na spravny rozsah, i kdyz se pouzije stejna hlavni
reference momentu.
-8.000 ... 8.000 Faktor Skalovani reference momentu. 1000 =1
26.16  Zdroj souctového Zvoli zdroj pro pfisadu reference momentu 1. Nevybrano
momentu 1 Poznamka: Z bezpe¢nostnich divodu se soucet neuplatni
pfi aktivovaném nouzovém zastaveni.
Viz diagram fetézcu Fizeni na strané 434.
Nevybrano Zadny. 0
Al1 - Skalovana 12.12 Al1 - hodnota v méfitku (viz strana 122).
hodnota
Al2 - Skalovana 12.22 Al2 - hodnota v méfitku (viz strana 124). 2
hodnota
FB A - ref1 03.05 FB A - reference 1 (viz strana 97). 4
FB A - ref2 03.06 FB A - reference 2 (viz strana 97). 5
DDCS fiz ref1 03.11 Regulator DDCS - ref 1 (viz strana 98). 10
DDCS fiz ref2 03.12 Regulator DDCS - ref 2 (viz strana 98). 1
D2D nebo M/F - 03.13 M/F nebo D2D - ref 1 (viz strana 98). 12
reference 1
D2D nebo M/F - 03.14 M/F nebo D2D - ref 2 (viz strana 98). 13
reference 2
Funkce motor 22.80 Aktivace reference. motor potenciometru (vystup 15
potenciometr potenciometru motoru).
PID 40.01 Aktualni vystup procesu PID (vystup procesniho 16
regulatoru PID).
Jiné Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
26.17  Filtracni doba ref Definuje ¢asovou konstantu filtru doini propusti pro referenci | 0,000 s
momentu momentu.
0,000 ... 30,000 s Casova konstanta filtru pro referenci momentu. 1000=1s
26.18  Doba rozbéhu Definuje ¢as rampy nahoru pro referenci momentu, tzn. ¢as, | 0,000 s
momentu kdy se reference zvys$i na jmenovity moment motoru.
0,000 ... 60 000 s Doba rozbéhu referenéniho momentu. 100=1s
26.19  Doba dobéhu Definuje ¢as rampy dolu pro referenci momentu, tzn. ¢as, kdy | 0,000 s
momentu se reference snizi z jmenovitého momentu motoru na nulu.
0,000 ... 60 000 s Doba dobéhu referenéniho momentu. 100=1s
26.25  Zdroj souctového Zvoli zdroj pro pfisadu reference momentu 2. Nevybrano
momentu 2 Hodnota pfijata ze zvoleného zdroje se pripocte k referenci
momentu po vybéru provozniho rezimu. Na zakladé toho
mUze byt pfidana ¢ast pouzita v rezimu otaéek a momentu.
Poznamka: Z bezpeénostnich davodu se soucet neuplatni
pfi aktivovaném nouzovém zastaveni.
Viz diagram fetézcu fizeni na strané 436.
Nevybrano Zadny. 0
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
Al1 - 8kal. hodnota | 712.12 Al1 - hodnota v méritku (viz strana 122). 1
Al2 - 8kal. hodnota | 12.22 AI2 - hodnota v méritku (viz strana 124). 2
FB A - ref1 03.05 FB A - reference 1 (viz strana 97). 4
FB A - ref2 03.06 FB A - reference 2 (viz strana 97). 5
DDCS fiz ref1 03.11 Regulator DDCS - ref 1 (viz strana 98). 10
DDCS fiz ref2 03.12 Regulator DDCS - ref 2 (viz strana 98). "
D2D nebo M/F - 03.13 M/F nebo D2D - ref 1 (viz strana 98). 12
reference 1
D2D nebo M/F - 03.14 M/F nebo D2D - ref 2 (viz strana 98). 13
reference 2
Funkce motor 22.80 Aktivace reference. motor potenciometru (vystup 15
potenciometr potenciometru motoru).
PID 40.01 Aktualni vystup procesu PID (vystup procesniho 16
regulatoru PID).
Jiné Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
26.26  Vnucené nastadd 2 | Voli zdroj, ktery nucené piepne pfidanou ¢ast reference momentu 2 | Nevybrano
ref momentu na (viz parametr 26.25 Zdroj souctového momentu 2) na nulu.
nulu 0 = normalni provoz
1 = vynucena pfidana hodnota reference momentu 2 na nulu.
Nevybrano 0. 0
Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 2
DI2 DigitalIni vstup DI2 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 4
Dl4 DigitalIni vstup DI4 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 5). 7
DIO1 DigitaIni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
26.41  Krok momentu Kdyz je to povoleno parametrem 26.42 Krok momentu 0.0%
zapnut, prida se dal$i krok k momentu reference.
-300.0 ... 300.0% Krok momentu. Viz par. 46.03
26.42  Krok momentu Umozniuje krok momentu (definovan parametrem 26.41 Krok Nepovolit
zapnut momentu).
Nepovolit Krok momentu nepovolen. 0
Povolit Krok momentu povolen. 1
26.51  Tlumeni oscilaci Parametry 26.517...26.58 funkce konfigurace tlumeni kmitani. | Nevybrano
Viz odstavec Tlumeni oscilaci (strana 42) a blokovy diagram
na strané 436.
Tento parametr umozriuje (nebo voli zdroj, ktery umozriuje)
algoritmus zatlumeni kmitani.
1 = algoritmus tlumeni oscilaci povolen
Povsimnéte si, Ze vystup funkce se nepouzije, dokud neni
povolen parametrem 26.52 Vystupni tlumeni oscilaci
povoleno.
Nevybrano 0. 0
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Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup D14 (10.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
26.52  Vystupni tlumeni Uréuje (nebo zvoli zdroj, ktery to uréuje) zda vystup funkce Nevybrano
oscilaci povoleno zatlumeni kmitani bude pfidan nebo nepfidan k referenci
momentu. Tento vybé&r umozruje porovnavat vstupni
a vystupni hodnoty funkce pfed pouzitim opravy na referenci.
1 = pfidani vystupu tlumeni kmitani k referenci momentu
Nevybrano 0. 0
Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup DI4 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 6
Dl6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (711.02 Stav opozdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
26.53  Vstup kompenzace | Voli vstup signalu pro funkci tlumeni kmitani. Chyba
kmitani otacek
Chyba otacek 23.02 Vlystup rampy ref otacek - 24.03 Chyba otacek 0
filtrovana.
Stejnosmérné 01.11 Stejnosmérné napéti. (Hodnota je interné filtrovana.) 1
napéti
26.55  Frekvence tlumeni | Definuje stfedni frekvenci filtru tlumeni kmitani. . 31.0 Hz
oscilaci Nastavuje hodnotu podle poétu osciladnich $picek ve
sledovaném signalu (26.52) za sekundu.
0,0...60,0 Hz Stfedova frekvence pro tlumeni oscilaci. 10=1Hz
26.56  Faze tlumeni Definuje fazovy posuv pro vystup filtru. 90 stupnit
oscilaci
0...360 stupnt Posuv faze pro vystup funkce tlumeni kmitani. 10 = 1 stupen
26.57  Zesileni tlumeni Definuje zesileni pro vystup funkce tlumeni kmitani, tzn. jak | 1.0%
oscilaci hodné se vystup filtru aplikuje pfed pfidanim k referenci
momentu.
Zesileni kmitani je Skalovano podle zesileni regulatoru
otacek tak, Ze zména zesileni nebude zplsobovat ruseni
tlumeni kmitani.
0.0 ... 100.0% Nastaveni zesileni pro vystup tlumeni kmitani. 10=1%
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26.58  Vystup tlumeni Zobrazuje vystup funkce tlumeni kmitani. Tato hodnota je -
oscilaci pfidana k referenci momentu (pokud je to povoleno
parametrem 26.52 Vystupni tlumeni oscilaci povoleno).
Tento parametr je jen pro cteni.
-1600.0 ... 1600.0% | Vystup funkce tlumeni kmitani. Viz parametr
46.03
26.70 Akt referencni Zobrazuje hodnotu zdroje reference momentu 1 (zvolen -
moment 1 parametrem 26.11 Zdroj ref momentu 1). Viz diagram fetézcu
fizeni na strané 434.
Tento parametr je jen pro &teni.
-1600.0 ... 1600.0% | Hodnota zdroje reference momentu 1. Viz parametr
46.03
26.71 Akt referenéni Zobrazuje hodnotu zdroje reference momentu 2 (zvolen -
moment 2 parametrem 26.12 Zdroj ref momentu 2). Viz diagram fetézcl
fizeni na strané 434.
Tento parametr je jen pro Cteni.
-1600.0 ... 1600.0% | Hodnota zdroje reference momentu 2. Viz parametr
46.03
26.72 Akt referenéni Zobrazuje referenci momentu po funkci aplikované -
moment 3 parametrem 26.13 Funkce ref momentu 1 (pokud existuje)
a po vybéru (26.74 Volba ref momentu 1/2). Viz diagram
fetézcl Fizeni na strané 434.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-1600.0 ... 1600.0% | Referenéni moment po zvoleni. Viz parametr
46.03
26.73 Akt referencni Zobrazuje reference momentu po aplikaci pficteni reference | -
moment 4 1. Viz diagram fetézcu fizeni na strané 434.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-1600.0 ... 1600.0% | Reference momentu po aplikaci pfic¢teni reference 1. Viz parametr
46.03
26.74  Vystup rampy ref Zobrazuje reference momentu po omezeni a provozu po -
momentu rampé. Viz diagram fetézcl fizeni na strané 434.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-1600.0 ... 1600.0% | Reference momentu po omezeni a provozu po rampé. Viz parametr
46.03
26.75 Akt referenéni Zobrazuje reference momentu po zvoleni rezimu fizeni. Viz | -
moment 5 diagram fetézcu fizeni na strané 436.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-1600.0 ... 1600.0% | Reference momentu po zvoleni reZzimu fizeni. Viz parametr
46.03
26.76 Akt referencni Zobrazuje reference momentu po aplikaci pficteni reference | -
moment 6 2. Viz diagram fetézcu Fizeni na strané 436.
Tento parametr je jen pro &teni.
-1600.0 ... 1600.0% | Reference momentu po aplikaci pficteni reference 2. Viz parametr
46.03
26.77  Aktrefmomentplus | Zobrazuje hodnotu zdroje pfi¢teni reference momentu 2. Viz | -
A diagram fetézcu fizeni na strané 436.

Tento parametr je jen pro ¢teni.

-1600.0 ... 1600.0%

Aditivni reference momentu 2.

Viz parametr
46.03
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26.78  Aktref momentplus | Zobrazuje hodnotu pfidané reference momentu 2 pred -
B pfidanim k referenci momentu. Viz diagram fetézcu Fizeni na
strané 436.
Tento parametr je jen pro cteni.
-1600.0 ... 1600.0% | Aditivni reference momentu 2. Viz parametr
46.03
26.81  Zisk spésného Zesileni pro regulator rychlého chodu. Viz odstavec Spésné | 10.0
fizeni fizeni (strana 44).
1.0 ...10000.0 Zesileni pro regulator rychlého chodu. 1=1
26.82  Integracni doba Integracni €asova konstanta regulatoru rychlého chodu. 20s
spésného rizeni
0,1...10,0s Integra¢ni doba spésného regulatoru. 1=1s

28 Retézec referenéni
frekvence

Nastaveni pro fetézec reference frekvence.
Viz diagram fetézcu fizeni na strankach 439 a 440.

28.01

Vstup rampy ref.
frekvence

Zobrazuje pouzité frekvence ovladani referenci pfed rampou.
Viz diagram fetézcu Fizeni na strané 440.
Tento parametr je jen pro ¢teni.

-500,00 ... 500,00
Hz

Frekvence ovladani referenci pred rampou.

Viz parametr
46.02

28.02  Vystup rampy ref. Zobrazuje finalni referenci frekvence (po vybéru, omezeni -
frekvence a rampovani). Viz diagram fetézcl fizeni na strané 440.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-500,00 ... 500,00 Konecna reference frekvence. Viz parametr
Hz 46.02
28.11  Zdroj ref frekvence | Zvoli zdroj reference frekvence 1. Alt -
1 Dva zdroje signalu mohou byt definovany timto parametrem | Skalovana
a 28.12 Zdroj ref frekvence 2. Digitalni zdroj zvolen pomoci hodnota

28.14 Volba referencni frekvence ref1/2 mize byt prepinan
mezi dvéma zdroji nebo se matematicka funkce (28.13
Funkce referenéni frekvence 1) aplikuje na dva signaly pro
vytvofeni reference.

28.11
28.13
0 p—
Al —
/s (\ K zso0 Reft
""" | Pfidat —o 28.14
Jiné — T 50B —o 5
[ MUL o
28.12 [ Min_—o T
0 —] | Max ——=°
Al —
B | N\ (2897
Jiné —

S~ @D

Nevybrano Zadny. 0
Al1 - Skalovana 12.12 Al1 - hodnota v méfitku (viz strana 122).

hodnota

Al2 - Skalovana 12.22 Al2 - hodnota v méritku (viz strana 124). 2

hodnota
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FB A - ref1 03.05 FB A - reference 1 (viz strana 97). 4
FB A - ref2 03.06 FB A - reference 2 (viz strana 97). 5
DDCS fiz ref1 03.11 Regulator DDCS - ref 1 (viz strana 98). 10
DDCS fiz ref2 03.12 Regulator DDCS - ref 2 (viz strana 98). "
D2D nebo M/F - 03.13 M/F nebo D2D - ref 1 (viz strana 98). 12
reference 1
D2D nebo M/F - 03.14 M/F nebo D2D - ref 2 (viz strana 98). 13
reference 2
Funkce motor 22.80 Aktivace reference. motor potenciometru (vystup 15
potenciometr potenciometru motoru).
PID 40.01 Aktualni vystup procesu PID (vystup procesniho 16
regulatoru PID).
Jiné Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
28.12  Zdroj ref frekvence | Zvoli zdroj reference frekvence 2. Nevybrano
2 Pro vybér a diagram vybéru zdroje reference viz parametr
28.11 Zdroj ref frekvence 1.
28.13  Funkce referen¢ni | Voli matematické funkce mezi zdroji reference zvolenou Ref1
frekvence 1 parametry 28.11 Zdroj ref frekvence 1 a 28.12 Zdroj ref
frekvence 2. Viz diagram pfi 28.11 Zdroj ref frekvence 1.
Ref1 Signal zvolen u 28.11 Zdroj ref frekvence 1 je pouzit takto 0
jako reference frekvence 1 (funkce neni pouzita).
Add (ref1 + ref2) Soucet referencnich zdroja byl pouzit jako reference 1
frekvence 1.
Sub (ref1 - ref2) Od¢itani ([28.11 Zdroj ref frekvence 1] - [28.12 Zdroj ref 2
frekvence 2]) referen¢nich zdroju je pouzito jako reference
frekvence 1.
Mul (ref1 x ref2) Nasobeni referenénich zdroji byl pouzit jako reference 3
frekvence 1.
Min (ref1, ref2) Mensi ze zdroju referenci byl pouzit jako reference frekvence | 4
1.
Max (ref1, ref2) Vétsi ze zdroju referenci byl pouzit jako reference frekvence |5
1.
28.14  Volba referencni Konfiguruje volby mezi referencemi frekvence 1 a 2. Viz Referenéni

frekvence ref1/2

diagram pfi 28.11 Zdroj ref frekvence 1.
0 = Reference frekvence 1
1 = Reference frekvence 2

frekvence 1

Referenéni 0. 0
frekvence 1
Referenéni 1. 1
frekvence 2
Pokracujte vybérem | Reference frekvence 1 je pouzita, kdyz je aktivni externi 2
Ext1/Ext2 misto ovladani EXT1. Reference frekvence 2 je pouzita, kdyz

je aktivni externi misto ovladani EXT2.

Viz také parametr 19.11 Volba Ext1/Ext2.
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdeény DI, bit 0). 3
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdeény DI, bit 1). 4
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdeény DI, bit 2). 5
Dl4 Digitalni vstup DI4 (10.02 Stav opozdeény DI, bit 3). 6
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DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 7

DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 8

Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -

28.21  Funkce konstantni | Ur€uje, jak jsou zvoleny konstantni frekvence a zda je nebo | 00b
frekvence neni ur€en signal sméru otaceni pfi pouziti u konstantni
frekvence.
Bit Nazev Informace
0 Rezim 1 = sbaleny: 7 konstantnich frekvenci Ize zvolit pomoci tfi zdroju
konstantni definovanych parametry 28.22, 28.23 a 28.24.
frekvence 0 = separatni: Konstantni frekvence 1, 2 a 3 jsou aktivovany separatné
pomoci zdroju definovanych parametry 28.22, 28.23 a 28.24. V pfipadé
konfliktu maji vzdy prioritu konstantni frekvence s niz§im cislem.

1 Smér povolen |1 = startovaci knihovna: Pro uréeni sméru ota€eni pro konstantni
frekvence se znaménko nastaveni konstantni frekvence (parametry
28.26...28.32) vynasobi signalem sméru (vpred: +1, vzad: -1). To
efektivné umozriuje, aby frekvenéni méni¢ mél 14 (7 vpred, 7 vzad)
konstantnich frekvenci, pokud jsou hodnoty v 28.26...28.32 pozitivni.

VAROVANI: Pokud je signal sméru opaény a aktivni konstantni
frekvence jsou negativni, tak se bude frekvenéni ménic otacet ve
sméru vpred.
0 = podle parametru: Smér béhu pro konstantni frekvenci je uréen
znaménkem pro nastaveni konstantnich otacek (parametry
28.26...28.32).
0000h...FFFFh Konfiguraéni slovo konstantni frekvence. 1=1
28.22  Volba konstantni Kdyz bit 0 parametru 28.21 Funkce konstantni frekvence je 0 | Nevybrano

frekvence 1

(separatni), voli zdroj, ktery aktivuje konstantni frekvenci 1.
Kdyz bit 0 parametru 28.21 Funkce konstantni frekvence je 1
(zabaleny), tento parametr a parametry 28.23 Volba
konstantni frekvence 2 a 28.24 Volba konstantni frekvence 3
voli tfi zdroje, jejichz stavy aktivuji konstantni frekvence
nasledujicim zpusobem:

Zdroj Zdroj Zdroj - .
. . . . . . Aktivni konstantni
definovany par. | definovany par. | definovany par. frekvence
28.22 28.23 28.24
0 0 0 zadné
1 0 0 Konstantni frekvence 1
0 1 0 Konstantni frekvence 2
1 1 0 Konstantni frekvence 3
0 0 1 Konstantni frekvence 4
1 0 1 Konstantni frekvence 5
0 1 1 Konstantni frekvence 6
1 1 1 Konstantni frekvence 7
Nevybrano 0. 0
Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
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DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup D14 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
28.23  Volba konstantni Kdyz bit 0 parametru 28.21 Funkce konstantni frekvence je 0 | Nevybrano
frekvence 2 (separatni), voli zdroj, ktery aktivuje konstantni frekvenci 2.
Kdyz bit 0 parametru 28.21 Funkce konstantni frekvence je 1
(zabaleny), tento parametr a parametry 28.22 Volba
konstantni frekvence 1 a 28.24 Volba konstantni frekvence 3
voli tfi zdroje, které byly pouzity k aktivaci konstantnich
frekvenci. Viz tabulka parametru 28.22 Volba konstantni
frekvence 1.
Pro mozné volby, viz parametr 28.22 Volba konstantni
frekvence 1.
28.24  Volba konstantni Kdyz bit 0 parametru 28.21 Funkce konstantni frekvence je 0 | Nevybrano
frekvence 3 (separatni), voli zdroj, ktery aktivuje konstantni frekvenci 3.
Kdyz bit 0 parametru 28.21 Funkce konstantni frekvence je 1
(zabaleny), tento parametr a parametry 28.22 Volba
konstantni frekvence 1 a 28.23 Volba konstantni frekvence 2
voli tfi zdroje, které byly pouzity k aktivaci konstantnich
frekvenci. Viz tabulka parametru 28.22 Volba konstantni
frekvence 1.
Pro mozné volby, viz parametr 28.22 Volba konstantni
frekvence 1.
28.26  Konstantni Definuje konstantni frekvenci 1 (frekvence motoru se rozto¢i, | 0.00 Hz
frekvence 1 kdyz jsou zvoleny konstantni frekvence 1).
-500,00 ... 500,00 Konstantni frekvence 1. Viz parametr
Hz 46.02
28.27  Konstantni Definuje konstantni frekvenci 2. 0.00 Hz
frekvence 2
-500,00 ... 500,00 Konstantni frekvence 2. Viz parametr
Hz 46.02
28.28  Konstantni Definuje konstantni frekvenci 3. 0.00 Hz
frekvence 3
-500,00 ... 500,00 | Konstantni frekvence 3. Viz parametr
Hz 46.02
28.29  Konstantni Definuje konstantni frekvenci 4. 0.00 Hz
frekvence 4
-500,00 ... 500,00 Konstantni frekvence 4. Viz parametr
Hz 46.02
28.30  Konstantni Definuje konstantni frekvenci 5. 0.00 Hz
frekvence 5
-500,00 ... 500,00 Konstantni frekvence 5. Viz parametr
Hz 46.02
28.31  Konstantni Definuje konstantni frekvenci 6. 0.00 Hz

frekvence 6

-500,00 ... 500,00
Hz

Konstantni frekvence 6.

Viz parametr
46.02
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28.32  Konstantni Definuje konstantni frekvenci 7. 0.00 Hz
frekvence 7
-500,00 ... 500,00 | Konstantni frekvence 7. Viz parametr
Hz 46.02
28.41  Bezpecna ref. Definuje bezpe¢nou hodnotu reference frekvence, ktera je 0.00 Hz
frekvence pouzita pro funkci sledovani jako takova
* 12.03 Funkce sledovani Al
+ 49.05 Cinnost pii ztraté komunikace
+ 50.02 FBA A - funkce ztraty kom
* 50.32 FBA B - funkce ztrat kom.
-500,00 ... 500,00 Ulozit reference frekvence. Viz parametr
Hz 46.02
28.51  Funkce kritické Povolena/nepovolena funkce kritickych frekvenci. Také 00b
frekvence uréuje, zda bude ¢i nebude platit specifikovany rozsah v obou
smérech otaceni.
Viz také odstavec Kritické otacky/frekvence (strana 417).
Bit Nazev Informace
0 Povolit 1 = povoleno: Kritické frekvence povoleny.
0 = zakazano: Kritické frekvence zakazany.
1 Rezim se 1 = podle parametru: Budou uplatnéna znaménka parametrt
znaménkem 28.52...28.57.
0 = absolutni: Parametry 28.52...28.57 jsou brany jako absolutni
hodnoty. Kazdy rozsah se uplatni v obou smérech otaceni.
0000h...FFFFh Konfigurac¢ni slovo kritickych frekvenci. 1=
28.52  Kriticka frekvence 1 | Definuje nizky limit pro kritické frekvence 1. 0.00 Hz
nizka Poznamka: Tato hodnota musi byt mensi nebo rovna
hodnoté 28.53 Kriticka frekvence 1 vysoka.
-500,00 ... 500,00 Nizky limit pro kritické frekvence 1. Viz parametr
Hz 46.02
28.53  Kriticka frekvence 1 | Definuje vysoky limit pro kritické frekvence 1. 0.00 Hz
vysoka Poznamka: Tato hodnota musi byt vétSi nebo rovna hodnoté
28.52 Kriticka frekvence 1 nizka.
-500,00 ... 500,00 | Vysoky limit pro kritické frekvence 1. Viz parametr
Hz 46.02
28.54  Kriticka frekvence 2 | Definuje nizky limit pro kritické frekvence 2. 0.00 Hz
nizka Poznamka: Tato hodnota musi byt mensi nebo rovna
hodnoté 28.55 Kriticka frekvence 2 vysoka.
-500,00 ... 500,00 | Nizky limit pro kritické frekvence 2. Viz parametr
Hz 46.02
28.55  Kriticka frekvence 2 | Definuje vysoky limit pro kritické frekvence 2. 0.00 Hz

vysoka

Poznamka: Tato hodnota musi byt vétSi nebo rovna hodnoté
28.54 Kriticka frekvence 2 nizka.

-500,00 ... 500,00
Hz

Vysoky limit pro kritické frekvence 2.

Viz parametr
46.02
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
28.56  Kriticka frekvence 3 | Definuje nizky limit pro kritické frekvence 3. 0.00 Hz
nizka Poznamka: Tato hodnota musi byt mensi nebo rovna
hodnoté 28.57 Kriticka frekvence 3 vysoka.
-500,00 ... 500,00 | Nizky limit pro kritické frekvence 3. Viz parametr
Hz 46.02
28.57  Kriticka frekvence 3 | Definuje vysoky limit pro kritické frekvence 3. 0.00 Hz
vysoka Poznamka: Tato hodnota musi byt vé&t§i nebo rovna hodnoté
28.56 Kriticka frekvence 3 nizka.
-500,00 ... 500,00 | Vysoky limit pro kritické frekvence 3. Viz parametr
Hz 46.02
28.71  Volba nast. rampy | Voli zdroj, ktery pfepina mezi dvéma sadami ¢asu Doba roz/dob
frekvence zrychleni/zpomaleni definovanych parametry 28.72...28.75. | 1
0 = Cas zrychleni 1 a &as zpomaleni 1 jsou v platnosti
1 = Cas zrychleni 2 a ¢as zpomaleni 2 jsou v platnosti
Doba roz/dob 1 0. 0
Doba roz/dob 2 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup DI4 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 5
DI5 DigitaIni vstup DI5 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 6
DI6 DigitaIni vstup DI6 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
28.72  Doba rozbéhu Definuje €as zrychleni 1 jako €as potfebny pro zménu 20000 s
frekvence 1 frekvence z nuly na frekvenci definovanou parametrem 46.02
Meéfitko frekvence (ne na parametr 30.74 Maximalini
frekvence).
Jestlize se reference zvysSuje rychleji, nez je nastavena
rychlost zrychleni, tak bude motor sledovat rychlost zrychleni.
Jestlize se reference zvySuje pomaleji, nez je nastavena
rychlost zrychleni, tak bude frekvence motoru sledovat
referenci.
Pokud je ¢as zrychlovani nastaven pfili§ kratky, tak
frekvenéni méni¢ automaticky prodlouZzi zrychlovani tak, aby
se neprekrogily limity momentu ménice.
0,000 ... 1800 000 s | Doba rozbéhu 1. 10=1s
28.73  Doba dobéhu Definuje ¢as zpomaleni 1 jako €as potfebny pro zménu 20000 s

frekvence 1

frekvence z frekvence definované parametrem 46.02 Méfitko
frekvence (ne z parametru 30.14 Maximalni frekvence) na
nulu.

Jestlize nejsou pochybnosti o pfili§ kratké dobé zpomaleni,
zajistéte, aby bylo zapnuto fizeni kontroly stejnosmérného
prepéti (30.30 Prepétova ochrana).

Poznamka: Pokud je potfebny kratky ¢as zpomalovani pro
aplikace s vysokou setrvaénou hmotou, mél by byt frekvenéni
méni¢ vybaven brzdnym zafizenim jako je brzdny chopper
nebo brzdné rezistory.

0,000 ... 1800 000 s

Doba dobéhu 1.

10=1s
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
28.74  Doba rozbéhu Doba rozbéhu 2. Viz parametr 28.72 Doba rozbéhu frekvence | 60 000 s
frekvence 2 1.
0,000 ... 1800 000 | Doba rozbé&hu 2. 10=1s
s
28.75  Doba dobéhu Definuje dobu dobé&hu 2. Viz parametr 28.73 Doba dobéhu 60 000 s
frekvence 2 frekvence 1.
0,000 ... 1800 000 | Doba dobéhu 2. 10=1s
s
28.76  Zdroj nulového Voli zdroj, ktery nucené prepne frekvenci reference na nulu. | Neaktivni
vstupu rampy 0 = vynucena reference frekvence na nulu
frekvence 1 = normalni provoz
Aktivni 0. 0
Neaktivni 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup DI4 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (710.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
Dl6 Digitalni vstup DI6 (710.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
28.77  Drzeni rampy Voli zdroj, ktery nucené nastavi vystup generatoru rampy Neaktivni
frekvence frekvence na aktualni hodnotu frekvence.
0 = nucené nastaveni vystupu na aktualni frekvenci
1 = normalni provoz
Aktivni 0. 0
Neaktivni 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (710.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup DI4 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (710.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
Dl6 Digitalni vstup DI6 (710.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
28.78  Vyvazovanivystupu | Definuje referenci pro vyvazeni rampy frekvence. Vystup 0.00 Hz
rampy frekvence generatoru rampy je nucené nastaven na tuto hodnotu, pokud

je vyvazeni povoleno parametrem 28.79 Aktivovano
vyvaZovani vystupu rampy frekvence.

-500,00 ... 500,00
Hz

Reference vyvazeni rampy frekvence.

Viz parametr
46.02
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
28.79  Aktivovano Voli zdroj umozniujici/zakazujici vyvazeni rampy otacéek. Viz | Nevybrano
vyvaZovani vystupu | parametr 28.78 ViyvaZovani vystupu rampy frekvence.
rampy frekvence 0 = nepovoleno
1 = povoleno
Nevybrano 0.
Vybrano 1.
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdeény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (710.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup DI4 (10.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (10.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (710.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
28.90 Akt ref frekvence 1 | Zobrazuje hodnotu zdroje reference frekvence 1 (zvolen -
parametrem 28.11 Zdroj ref frekvence 1). Viz diagram fetézct
fizeni na strané 439.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-500,00 ... 500,00 | Hodnota zdroje referenc¢ni frekvence 1. Viz parametr
Hz 46.02
28.91 Akt ref frekvence 2 | Zobrazuje hodnotu zdroje reference frekvence 2 (zvolen -
parametrem 28.12 Zdroj ref frekvence 2). Viz diagram fetézcl
fizeni na strané 439.
Tento parametr je jen pro &teni.
-500,00 ... 500,00 Hodnota zdroje referencni frekvence 2. Viz parametr
Hz 46.02
28.92 Akt ref frekvence 3 | Zobrazuje referenci frekvence po funkci aplikované -
parametrem 28.13 Funkce referenéni frekvence 1 (pokud
existuje) a po vybéru (28.14 Volba referenéni frekvence
ref1/2). Viz diagram Fetézcl fizeni na strané 439.
Tento parametr je jen pro &teni.
-500,00 ... 500,00 Referenéni frekvence po zvoleni. Viz parametr
Hz 46.02
28.96 Akt ref frekvence 7 | Zobrazuje reference frekvence po aplikaci konstantnich -
frekvenci, reference ovladaciho panelu, atd. Viz diagram
fetézcu fizeni na strané 439.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-500,00 ... 500,00 | Referenéni frekvence 7 Viz parametr
Hz 46.02
28.97  Refer. frekvence Zobrazuje referenci frekvence po aplikaci kritickych frekvenci, | -

neomezena

ale pfed rampovanim a omezenim. Viz diagram fetézcu
fizeni na strané 440.
Tento parametr je jen pro &teni.

-500,00 ... 500,00
Hz

Reference frekvence pfed provozem po rampé a pfed
omezenim.

Viz parametr
46.02
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¢. Nazev/hodnota Popis | Def/FbEq16 |
30 Limity Provozni limity frekvenéniho ménice.
30.01  Mezni slovo 1 Zobrazuje mezni slovo 1. -

Tento parametr je jen pro cteni.

Bit Nazev Popis
0 Mez momentu 1 = Moment frekven¢niho ménice je omezen pomoci fizeni motoru
(Fizeni podpéti, fizeni proudu, fizeni zatizeni nebo Fizeni pull-out)
nebo podle limitd momentu definovanych parametry.
1 Min mez-t fiz 1 = vystup regulatoru otacek je omezen pomoci 25.11 Min moment
rychlosti fizeni otacek
2 Max mez-t fiz 1 = vystup regulatoru otacek je omezen pomoci 25.12 Max moment
rychlosti fizeni otacek
3 Ref moment max |1 = reference momentu je omezena pomoci 26.09 Minimalni
referenéni moment
4 Ref moment min |1 = reference momentu je omezena pomoci 26.08 Minimaini ref
moment
5 Otacky Tlim max |1 = reference momentu je omezena pomoci rychlého ovladani,
protoze existuje maximum limitu otacek (30.712 Maximalni otacky)
6 Otacky Tlim min |1 = reference momentu je omezena pomoci rychlého ovladani,
protoze existuje minimum limitu otacek (30.711 Minimaini otacky)
7 Max mez ref 1 = reference otacek je omezena pomoci 30.712 Maximalni otacky
otacek
8 Min mez ref 1 = reference otacek je omezena pomoci 30.11 Minimalni otacky
otacek
9 Max mez ref 1 = reference frekvence je omezena pomoci 30.74 Maximalni
frekvence frekvence
10 Min mez ref frekv [1 = reference frekvence je omezena pomoci 30.13 Minimalni
frekvence
11...15 |Rezervovano

0000h...FFFFh

Mezni slovo 1. 1=1
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
30.02  Stav mezniho Zobrazuje stavové slovo omezeni regulatoru to¢ivého -
momentu momentu.
Tento parametr je jen pro &teni.
Bit Nazev Popis
0 Podpéti *1 = stejnosmérny meziobvod ma podpéti
1 Prepéti *1 = stejnosmérny meziobvod ma prepéti
2 Minimalini to¢ivy |*1 = Moment je omezen pomoci 30.719 Minimalni tocivy moment,
moment 30.26 Mez vykonu v motor. rezimu nebo 30.27 Mez vykonu v generat.
rezimu
3 Maximalni togivy |*1 = Moment je omezen pomoci 30.20 Maximalni to¢ivy moment,
moment 30.26 Mez vykonu v motor. rezimu nebo 30.27 Mez vykonu v generat.
rezimu
4 Vnitfni proud 1 = Limit proudu stfidace (identifikovany bity 8...11) je aktivni
5 Uhel zatéze (jen s motory s permanentnimi magnety a reluktanénimi motory)
1 = Je aktivni limit Uhlu zatiZzeni, tzn. motor nemuze vytvorit vétsi
moment
6 Bod zvratu (jen asynchronni motory)
motoru 1 = Je aktivni limit pull-out, tzn. motor nemuze vytvofit vét§i moment
7 Rezervovano
8 Teplotni 1 = Vstupni proud je omezen pomoci teplotnich limitl hlavniho obvodu
9 Max proud *1 = Maximalni vystupni proud (/yax) je omezen
10 Uzivatelsky *1 = Vystupni proud je omezen pomoci 30.17 Maximalni proud
proud
" Teplotni IGBT *1 = Vystupni proud je omezen pomoci vypoctené teplotni hodnoty
proudu
12...15 [Rezervovano
*pouze jeden z bit( 0...3, a jeden z bitd 9...11 mohou byt sou¢asné. Bit typicky indikuje limity,
které byly pfekro€eny prvni.
0000h...FFFFh Stavové slovo omezeni to¢ivého momentu. 1=1
30.11  Minimalni otacky Definuje minimalni povolené otacky. -1500,00
VAROVANI: Tato hodnota nemusi byt vy$si nez 30.72 | ot./min.
Maximalni otacky.
VAROVANI: V rezimu Fizeni frekvence se tento limit
neuplatni. Zajistéte, aby byly limity frekvence (30.13
a 30.14) spravné nastaveny, pokud je pouzito fizeni
frekvence.
-30000,00 ... Minimalni povolené otacky. Viz parametr
30000,00 ot./min. 46.01
30.12  Maximalini otacky Definuje maximalni povolené otacky. 1500.00
VAROVANI: Tato hodnota nemusi byt niz$i nez 30.71 | ot./min.

Minimalni otacky.

VAROVANI: V rezimu Fizeni frekvence se tento limit
neuplatni. Zajistéte, aby byly limity frekvence (30.73
a 30.14) spravné nastaveny, pokud je pouzito fizeni
frekvence.

-30000,00 ...
30000,00 ot./min.

Maximalni otacky.

Viz parametr
46.01
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Nazev/hodnota

Popis

Def/FbEq16

30.13

Minimalni frekvence

Definuje minimalni povolené frekvence.
VAROVANI: Tato hodnota nemusi byt vy3si nez 30.714

VAROVANI: Tento limit se uplatni pouze v rezimu
fizeni frekvence.

-50.00 Hz

-500,00 ... 500,00 Hz

Maximaini frekvence.
Minimalni frekvence.

Viz par. 46.02

30.14

Maximalni
frekvence

Definuje maximalni povolené frekvence.
VAROVANI: Tato hodnota nemusi byt niz$i nez 30.13

VAROVANI: Tento limit se uplatni pouze v reZimu
fizeni frekvence.

50.00 Hz

-500,00 ... 500,00
Hz

Minimalni frekvence.
Maximalini frekvence.

Viz parametr
46.02

30.17

Maximalini proud

Definuje maximalni povoleny proud motoru.

0.00 A6.

0,00 ... 30000,00 A

Maximalini proud motoru.

1=1A

30.18

Vybér minimalniho
to¢ivého momentu

Voli zdroj, ktery pfepina mezi dvéma rliznymi pfedem
definovanymi minimalnimi limity momentu.

0 = jsou aktivni minimalni limity momentu definované podle
30.19

1 = jsou aktivni minimalni limity momentu zvolené pomoci
30.21

Uzivatel muze definovat dvé sady limitd momentu a pfepinat
mezi témito sadami pomoci binarnich zdroju, jako je digitalni
vstup. Vybér minimalniho limitu (30.18) je nezavisly na
vybéru maximalniho limitu (30.25).

Prvni sada limitd je definovana parametry 30.79 a 30.20.
Druha sada ma parametry voli¢e pro minimalni (30.27)

a maximalni (30.22) limit, coz umoznuje pouzit volitelny
analogovy zdroj (jako je napfiklad analogovy vstup).

30.21

0 —
Al —
Al2 —

N
PID —|

30.'2(?‘ —] )
Jiné —
30.19

30.22

30.18

=

UZivatelem
definovany
minimalni limit
momentu

O —
Al1 —
Al2 —
PID —

AN
30.24 —

Jiné —| 0
30.20
Poznamka: Kromé uzivatelem definovanych limitd maze byt

moment omezen také z jinych divodu (jako je omezeni
vykonu). Viz blokové schéma zapojeni na strané 437.

30.256

=

UzZivatelem
definovany
maximalni limit
momentu

Minimalni
tocivy
moment 1

Minimalni tocivy
moment 1

0 (je aktivni minimalni definovany limit momentu 30.79).

Zdroj minimalniho
momentu 2

1 (je aktivni minimalni zvoleny limit momentu 30.27).
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup D14 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
30.19  Miniméalni to¢ivy Definuje minimalni limit momentu pro frekvenéni ménic¢ (v -300.0%
moment procentech jmenovitého momentu motoru). Viz diagram
parametru 30.18 Vybér minimainiho toc¢ivého momentu.
Tento limit se uplatni, kdyz
* zdroj zvoleny u 30.18 Viybér minimalniho to¢ivého
momentu je 0, nebo
* 30.18 je nastaven na Minimalni to¢ivy moment 1.
-1600.0 ... 0.0% Minimalni omezeni to¢ivého momentu 1. Viz par. 46.03
30.20  Maximalni tocivy Definuje maximalni limit momentu pro frekvenéni ménic (v 300.0%
moment procentech jmenovitého momentu motoru). Viz diagram
parametru 30.718 Vybér minimalniho toc¢ivého momentu.
Tento limit se uplatni, kdyz
+ zdroj zvoleny u 30.25 Viybér maximalniho to¢ivého
momentu je 0, nebo
* 30.25 je nastaven na Nastaveni omezeni toc¢ivého
momentu 1..
0.0 ... 1600.0% Maximalni to¢ivy moment 1. Viz par. 46.03
30.21  Zdroj miniméalniho | Definuje zdroj minimalniho limitu momentu pro frekvenéni Minimalni
momentu 2 méni¢ (v procentech jmenovitého momentu motoru), kdyz moment 2
* zdroj zvoleny parametrem 30.18 Vybér minimalniho
to¢ivého momentu je 1, nebo
* 30.18 je nastaven na Zdroj minimalniho momentu 2.
Viz diagram pfi 30.18 Viybér minimalniho to¢ivého momentu.
Poznamka: VSechny pozitivni hodnoty obdrzené ze
zvoleného zdroje jsou invertovany.
Nevybrano Zadny. 0
Al1 - 8kal. hodnota | 72.12 Al1 - hodnota v méfitku (viz strana 122). 1
Al2 - 8kal. hodnota | 712.22 Al2 - hodnota v méfitku (viz strana 124). 2
PID 40.01 Aktualni vystup procesu PID (vystup regulatoru PID). 5
Minimalni moment 2 | 30.23 Minimalni tocivy moment 2. 6
Jiné Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
30.22  Zdroj maximalniho | Definuje zdroj maximalniho limitu momentu pro frekvenéni Maximalni
momentu 2 méni¢ (v procentech jmenovitého momentu motoru), kdyz tocivy
* zdroj zvoleny parametrem 30.25 Vybér maximalniho moment 2
to¢ivého momentu je 1, nebo
* 30.25 je nastaven na Nastaveni omezeni toc¢ivého
momentu 2..
Viz diagram pfi 30.18 Vybér minimalniho to¢ivého momentu.
Poznamka: VSechny negativni hodnoty obdrzené ze
zvoleného zdroje jsou invertovany.
Nevybrano Zadny. 0
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
Al1 - 8kdl. hodnota | 712.12 Al1 - hodnota v méfitku (viz strana 122). 1
Al2 - 8kdl. hodnota | 712.22 AI2 - hodnota v méfitku (viz strana 124). 2
PID 40.01 Aktualni vystup procesu PID (vystup procesniho 5
regulatoru PID).
Maximalni tocivy 30.24 Maximalni tocivy moment 2. 6
moment 2
Jiné Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané& 93). -
30.23  Miniméini tocivy Definuje minimalni limit momentu pro frekvenéni ménic (v -300.0%
moment 2 procentech jmenovitého momentu motoru), kdyz
» zdroj zvoleny parametrem 30.78 Viybér minimalniho
toc¢ivého momentu je 1 a
* 30.21 je nastaven na Minimalni moment 2.
Viz diagram pfi 30.18 Vybér minimalniho to¢ivého momentu.
-1600.0 ... 0.0% Minimalni omezeni toivého momentu 2. Viz par. 46.03
30.24  Maximalni to¢ivy Definuje maximalni limit momentu pro frekvenéni ménic (v 300.0%
moment 2 procentech jmenovitého momentu motoru), kdyz
+ zdroj zvoleny parametrem 30.25 Vybér maximainiho
to¢ivého momentu je 1 a
* 30.22 je nastaven na Maximalni to¢ivy moment 2.
Viz diagram pfi 30.18 Vybér minimalniho to¢ivého momentu.
0.0 ... 1600.0% Maximalni omezeni to€ivého momentu 2. Viz parametr
46.03
30.25  Vlybér maximalniho | Voli zdroj, ktery pfepina mezi dvéma rdznymi limity maximainiho | Nastaveni
to¢ivého momentu | momentu. omezeni
0 = je aktivni maximalni limit momentu 1 definovany podle 30.20 | to¢ivého
1 = je aktivni maximalni limit momentu zvoleny pomoci 30.22 momentu 1.
Viz také parametr 30.18 Viybér minimalniho to¢ivého momentu.
Nastaveni omezeni | 0. 0
to€ivého momentu 1.
Nastaveni omezeni | 1. 1
to€ivého momentu 2.
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 4
DI4 Digitalni vstup D14 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (71.02 Stav opozdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
30.26  Mez vykonu Definuje maximalni povoleny vykon napajeny stfidaéem do 300.00%
v motor. rezimu motoru v procentech jmenovitého vykonu motoru.
0.00 ... 600.00% Maximalni vykon motoru. 1=1%
30.27  Mez vykonu Definuje maximalni povoleny vykon napajeny motorem do -300.00%
v generat. rezimu stfidaCe v procentech jmenovitého vykonu motoru.
-600.00 ... 0.00% Maximalni generovany vykon. 1=1%
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30.30 Prepétova ochrana | Umozriuje Fizeni prepéti stejnosmérného meziobvodu. Povolit
Rychlé brzdéni z vysokého setrvaéného momentu zpusobi
rust napéti az na limit kontroly prepéti. Aby se zamezilo, Ze
stejnosmérné napéti prekroci pfislusny limit, mize regulator
prepéti automaticky snizit brzdny moment.
Poznamka: Jestlize je frekvenéni ménic vybaven brzdnym
chopperem a rezistorem nebo ma regenerativni napajeci
zdroj, tak musi byt regulator zakazan.
Nepovolit Prepétova ochrana nepovolena. 0
Povolit Prepétova ochrana povolena. 1
30.31  Podpétova ochrana | Umozfiuje Fizeni podpéti stejnosmérného meziobvodu. Povolit
Jestlize stejnosmérné napéti poklesne v dusledku snizeni
vstupniho pfikonu, tak regulator podpéti automaticky snizi
moment motoru tak, aby udrZel napéti nad dolnim limitem. Pfi
snizovani momentu motoru bude setrvacéna hmota zatéze
zpUsobovat regeneraci zpét do frekven¢niho ménice a tim
bude udrZovat nabity stejnosmérny meziobvod a zamezi se
tak prepnuti do podpéti az do okamziku, kdy se motor zastavi
dobéhem. Toto se bere jako funkce ztraty vykonu a pfimého
propojeni v systému s vysokou setrvacnosti, jako jsou
odstfedivky nebo ventilatory.
Nepovolit Podpétova ochrana nepovolena. 0
Povolit Podpétova ochrana povolena. 1
31 Poruchové funkce Konfigurace externich jevd; vybér chovani frekvenéniho
ménice v téchto poruchovych situacich.
31.01  Zdroj externi Definuje zdroj externi udalosti 1. Neaktivni
udalosti 1 Viz také parametr 31.02 Typ externi udalosti 1. (pravda)
0 = spoustéci jev
1 = normalni provoz
Aktivni (false) 0. 0
Neaktivni (pravda) | 1. 1
DIIL Vstup DIIL (70.02 Stav opozdény DI, bit 15). 2
DI1 Digitalni vstup DI1 (710.02 Stav opozdény DI, bit 0). 3
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1). 4
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 5
Dl4 Digitalni vstup Dl4 (710.02 Stav opozdeény DI, bit 3). 6
DI5 Digitalni vstup DI5 (710.02 Stav opozdény DI, bit 4). 7
DI6 Digitalni vstup DI6 (710.02 Stav opozdény DI, bit 5). 8
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 0). | 11
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 12
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
31.02  Typ externi udalosti | Voli typ externi udalosti 1. Porucha
1
Porucha Externi jev generuje poruchu. 0
Varovani Externi jev generuje poruchu. 1
Varovani/porucha Pokud frekvenéni méni¢ moduluje, tak externi jev generuje 3

poruchu. Jinak jev generuje varovani. .
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31.03  Zdroj externi Definuje zdroj externi udalosti 2. Viz také parametr 31.04 Typ | Neaktivni
udalosti 2 externi udalosti 2. (pravda)
Pro mozné volby, viz parametr 31.01 Zdroj externi udalosti 1.
31.04  Typ externi udalosti | Voli typ externi udalosti 2.
2
Porucha Externi jev generuje poruchu. 0
Varovani Externi jev generuje poruchu.
Varovani/porucha Pokud frekvenéni méni¢ moduluje, tak externi jev generuje 3
poruchu. Jinak jev generuje varovani. .
31.056  Zdroj externi Definuje zdroj externi udalosti 3. Viz také parametr 31.06 Typ | Neaktivni
udalosti 3 externi udalosti 3. (pravda)
Pro mozné volby, viz parametr 31.01 Zdroj externi udélosti 1.
31.06  Typ externi udalosti | Voli typ externi udalosti 3.
3
Porucha Externi jev generuje poruchu. 0
Varovani Externi jev generuje poruchu.
Varovani/porucha Pokud frekvenéni méni¢ moduluje, tak externi jev generuje 3
poruchu. Jinak jev generuje varovani. .
31.07  Zdroj externi Definuje zdroj externi udalosti 4. Viz také parametr 31.08 Typ | Neaktivni
udalosti 4 externi udalosti 4. (pravda)
Pro mozné volby, viz parametr 31.01 Zdroj externi udalosti 1.
31.08  Typ externi udalosti | Voli typ externi udalosti 4.
4
Porucha Externi jev generuje poruchu. 0
Varovani Externi jev generuje poruchu.
Varovani/porucha Pokud frekvenéni méni¢ moduluje, tak externi jev generuje 3
poruchu. Jinak jev generuje varovani. .
31.09  Zdroj externi Definuje zdroj externi udalosti 5. Viz také parametr 31.10 Typ | Neaktivni
udalosti 5 externi udalosti 5. (pravda)
Pro mozné volby, viz parametr 31.01 Zdroj externi udélosti 1.
31.10  Typ externi udalosti | Voli typ externi udalosti 5.
5
Porucha Externi jev generuje poruchu. 0
Varovani Externi jev generuje poruchu.
Varovani/porucha Pokud frekvenéni méni¢ moduluje, tak externi jev generuje 3
poruchu. Jinak jev generuje varovani. .
31.11  Volba resetovani Voli zdroj resetovaciho signalu externi poruchy. Signal DI3
poruchy resetuje frekvenéni méni¢ po pfepnuti do poruchy, jestlize jiz
neexistuje jev, ktery zpusobil poruchu.
0-> 1 = Reset
Poznamka: Resetovani poruchy z rozhrani fieldbus je
provedeno vzdy bez zavislosti na tomto parametru.
Nevybrano 0. 0
Vybrano 1.
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
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DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup D14 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
31.12  Volba Voli poruchy, které se automaticky resetuji. Parametr je 0000h
automatického 16bitové slovo s kazdym bitem odpovidajicim typu poruchy.
resetu Kdykoli je bit nastaven na 1, odpovidajici porucha je
automaticky resetovana.
Poznamka: Funkce automatického resetu je dostupna pouze
v externim ovladani; viz ¢ast Lokalni ovladani versus externi
ovladani (strana 20).
Bity tohoto binarniho ¢&isla odpovidaji nasledujici poruse:
Bit Porucha
0 Nadproud
1 Prepéti
2 Podpéti
3 Al supervision fault
4 Napajeci jednotka
5..9 Rezervovano
10 Volitelna porucha (viz parametr 31.13 UZivatelska volitelna porucha)
" Externi porucha 1 (ze zdroje zvoleného parametrem 31.01 Zdroj externi udalosti 1)
12 Externi porucha 2 (ze zdroje zvoleného parametrem 31.03 Zdroj externi udélosti 2)
13 Externi porucha 3 (ze zdroje zvoleného parametrem 31.05 Zdroj externi udalosti 3)
14 Externi porucha 4 (ze zdroje zvoleného parametrem 31.07 Zdroj externi udalosti 4)
15 Externi porucha 5 (ze zdroje zvoleného parametrem 31.09 Zdroj externi udalosti 5)
0000h...FFFFh Konfigura¢ni slovo automatického resetu. 1=
31.13  UZivatelska Definuje poruchu, kterd mize byt automaticky resetovana 0000h
volitelna porucha pouzitim parametru 317.12 Volba automatického resetu, bit 10.
Poruchy jsou uvedeny v kapitole Hledani poruch (strana
398).
0000h...FFFFh Kod poruchy. 10=1
31.14  Pocet pokust Definuje poc¢et automatickych vymazud chyb, které ménic 0
provede v dobé definované v parametru 317.15 Celkova doba
pokusdl.
0...5 Pocet automatickych resetl. 10=1
31.15  Celkova doba Definuje ¢as, funkce automatického resetu se pokusi 30,0s
pokust resetovat frekvencni ménié. BE€hem tohoto ¢asu se provede
pocet automatickych resett definovanych podle 37.74 Pocet
pokustl.
1,0...600,0s Cas pro automatické resety. 10=1s
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Popis

Def/FbEq16

31.16

Doba prodlevy

Definuje dobu, po niz bude méni¢ ¢ekat po chybé, nez se
pokusi o automatické vymazani. Viz parametr 31.12 Volba
automatického resetu.

00s

0,0...120,0 s

Zpozdéni autoresetu.

10=1s

31.19

Ztrata faze motoru

Voli jak frekvenéni méni¢ reaguje kdyz je zjiSténa ztrata faze
motoru.

Porucha

Z&dna &innost

Nebyla provedena zadna akce.

Porucha

Frekvenéni ménic se pfepne do poruchy 3381 Ztracena faze
vystupu.

31.20

Zemni svod

Voli, jak reaguje frekvenéni méni¢, kdyz je v motoru nebo
v kabelu motoru zji$téna porucha uzemnéni nebo proudové
nevyvazeni.

Porucha

Z&dna &innost

Nebyla provedena zadna akce.

Varovani

Frekven&ni méni& generuje A2B3 Unik proudu do zemnéni
varovani.

Porucha

Frekvené&ni ménié& se prepne do poruchy 2330 Unik proudu
do zemnéni.

31.21

Ztrata faze napajeni

Voli, jak frekvenéni ménic reaguje, kdyz je zjisténa ztrata faze
napajeni.

Porucha

Z&dna &innost

Nebyla provedena zadna akce.

Porucha

Frekvenéni ménic se pfepne do poruchy 3130 Ztracena faze
vstupu.

31.22

Identifikacni
chod/stop STO

Voli, které indikace jsou udany, pokud jsou vypnuty nebo
ztracené jeden nebo oba signaly vypnuti bezpeéného
momentu (STO). Indikace také zavisi na tom, zda frekvenéni
méni¢ bézi nebo je zastaven v dobé vzniku.

Nize uvedené tabulky pro kazdy vybér ukazuji indikace

generovani s timto konkrétnim nastavenim.

Pokyn:

+ Tento parametr neovliviiuje provoz vlastni funkce STO.
Funkce STO pracuje nezavisle na nastaveni tohoto
parametru: Bézici frekvencni ménic¢ se zastavi po
odstranéni jednoho nebo obou signalt STO a nebude
spustén, pokud nebudou obnoveny oba signaly STO
a neprovede se reset vSech poruch.

+ Ztrata pouze jednoho signalu STO vzdy generuje poruchu,
ktera je interpretovana jako chybna funkce.

Pro dal$i informace o STO, viz Technicka pfiru¢ka

frekvenéniho ménice.

Porucha/Por
ucha

Porucha/Porucha

"‘xlstu;::; 2 Indikace (bézici nebo zastaveny)
0 0 Porucha 5091 Bezpec¢né vypnuti momentu
0 1 Poruchy 5091 Bevzpleéné vypnuti momentu
a FA81 Bezpecné vypnuti momentu 1
1 0 Poruchy 5091 Bevzpleéné vypnuti momentu
a FA82 Bezpecné vypnuti momentu 2
1 1 (Normalni provoz)
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Porucha/Varovani 1
Vstupy Indikace
IN1 | IN2 Bézici Zastaveny
0 0 Porucha 5091 Bezpecné | Varovani A5A0 Bezpecné
vypnuti momentu vypnuti momentu
Poruchy 5091 Bezpecné | Varovani A5A0 Bezpecné
0 1 vypnuti momentu a FA81 vypnuti momentu
Bezpecné vypnuti a porucha FA81 Bezpecné
momentu 1 vypnuti momentu 1
Poruchy 5091 Bezpecné | Varovani ASA0 Bezpecné
1 0 vypnuti momentu a FA82 vypnuti momentu
Bezpecné vypnuti a porucha FA82 Bezpeéné
momentu 2 vypnuti momentu 2
1 1 (Normalni provoz)
Porucha/Udalost 2
Vstupy Indikace
IN1 | IN2 Bézici Zastaveny
0 0 Porucha 5091 Bezpecné | Udalost BSA0 Bezpecné
vypnuti momentu vypnuti momentu
Poruchy 5091 Bezpecné | Jev B5A0 Bezpecné vypnuti
0 1 vypnuti momentu a FA81 | momentu a porucha FA81
Bezpecné vypnuti Bezpecné vypnuti momentu
momentu 1 1
Poruchy 5091 Bezpecné | Jev B5A0 Bezpecné vypnuti
1 0 vypnuti momentu a FA82 | momentu a porucha FA82
Bezpecné vypnuti Bezpecné vypnuti momentu
momentu 2 2
1 1 (Normalni provoz)
Varovani/Varovani 3
"‘:l“stup;:: > Indikace (bézici nebo zastaveny)
0 0 Varovani A5A0 Bezpecné vypnuti momentu
0 1 Varovani ASA0 Bezpecné vypnuti momentu
a porucha FA81 Bezpecné vypnuti momentu 1
1 0 Varovani ASA0 Bezpecné vypnuti momentu
a porucha FA82 Bezpecné vypnuti momentu 2
1 1 (Normalni provoz)
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Udalost/Udalost 4
Vst
IN15 u‘mz Indikace (bézici nebo zastaveny)
0 0 Udalost BS5A0 Bezpeéné vypnuti momentu
0 1 Jev B5A0 Bezpecné vypnuti momentu
a porucha FA81 Bezpecné vypnuti momentu 1
1 0 Jev B5A0 Bezpecné vypnuti momentu
a porucha FA82 Bezpecné vypnuti momentu 2
1 1 (Normalni provoz)
Zadna . 5
indikace/Zadna Vst
indikace s "'m - Indikace (b&zici nebo zastaveny)
0 0 zadné
0 1 Porucha FA81 Bezpecéné vypnuti momentu 1
1 0 Porucha FA82 Bezpecné vypnuti momentu 2
1 1 (Normalni provoz)
31.23  Krizové propojeni | Voli, jak bude frekvenéni méni¢ reagovat na nespravné Porucha
spojeni pfivodniho silového kabelu a kabelu motoru (napf.
vstupni silovy kabel je spojen s pfipojkou motoru k
frekvenénimu ménici).
Zadna &innost Nebyla provedena zadna akce. 0
Porucha Frekvenéni ménic prepne do poruchy 31817 Krizové
propojeni.
31.24  Funkce blokovani | Voli, jak frekvenéni méni¢ reaguje v situaci blokovani motoru. | Porucha
Stav blokovani je definovany takto:
+ Frekvenéni ménic¢ prekroci limity omezeni proudu (371.25
Limitni proud blokovani) a
+ vystup frekvence je pod drovni nastavenou parametrem
31.27 Limitni frekvence blokovani nebo otacky motoru jsou
nizsi nez je uroven nastavena parametrem 317.26 Limitni
otacky blokovani, a
» vySe uvedené podminky byly pravdou déle, nez je ¢as
nastaveny parametrem 37.28 Doba blokovani.
Zadna ginnost Zadny (je zakazano sledovani blokovani). 0
Varovani Frekvenéni méni¢ generuje A780 Zablokovani motoru 1
varovani.
Porucha Frekvenéni ménic pfepne do poruchy 7121 Zablokovani 2
motoru.
31.25  Limitni proud Limity omezeni proudu v procentech jmenovitého proudu 200.0%
blokovani motoru. Viz parametr 31.24 Funkce blokovani.
0.0 ... 1600.0% Limitni proud blokovani. -
31.26  Limitni otacky Limitni otacky blokovani v ot./min. Viz parametr 31.24 Funkce | 150,00
blokovani blokovani. ot./min.

0,00 ... 10000,00
ot./min.

Limitni otaCky blokovani.

Viz parametr
46.01
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31.27  Limitni frekvence Limitni frekvence blokovani. Viz parametr 31.24 Funkce 15.00 Hz
blokovani blokovani.
Poznamka: Nastaveni limitd pod 10 Hz neni doporuéeno.
0,00 ... 500,00 Hz Limitni frekvence blokovani. Viz parametr
46.02
31.28  Doba blokovani Doba blokovani. Viz parametr 31.24 Funkce blokovani. 20s
0...3600s Doba blokovani. -
31.30  Hranice vypnuti Definuje, spole¢né s 30.71 Minimaini otacky a 30.12 500,00
z ddvodu Maximalni otacky, maximalni povolené otacky motoru ot./min.

prekroceni otacek

(ochrana prekroceni otacek). Pokud aktualni otacky (90.01
Otacky motoru pro rizeni) prekroci limity otacek definované
parametrem 30.77 nebo 30.72 o vice nez je hodnota tohoto
parametru, frekvencni méni¢ prepne do poruchy 7370
Prekroceni otacek.
VAROVANI: Tato funkce pouze sleduje otagky
A v rezimu fizeni motoru DTC. Funkce neni efektivni
v rezimu skalarniho Fizeni motoru.
Priklad: Jestlize jsou maximalni otacky 1420 ot./min.
a rozpéti prepnuti otacek je 300 ot./min., tak frekvenéni ménic
prepne na 1720 ot./min.

Otacky (90.01)
Uroveri prepnuti pro prekrogeni
31.30
30.12
0 .
Cas
30.11
31.30
~ T 7 Urovefi piepnuti pro prekrogent

0,00 ... 10000,0
ot./min.

Hranice vypnuti z dGvodu pfekrogeni otacek.

Viz parametr
46.01
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31.32  Sledovani Parametry 31.32 Sledovani bezpec¢nostni rampy a 31.33 0%
bezpecnostni Zpozdéni sledovani bezpecnostni rampy, spole¢né s 01.29
rampy Rychlost zmény otacek, poskytuji funkce sledovani pro

rezimy nouzového zastaveni Off1 a Off3.

Sledovani je budto na bazi

* pozorovani ¢asu, za ktery motor zastavi, nebo

» porovnani aktualni a o¢ekavané sazby zpomaleni.
Jestlize je tento parametr nastaven na 0 %, je maximalni
doba zastaveni pfimo nastavena v parametru 31.33. Jinak,
31.32 definuje maximalni povolenou odchylku z oéekavané
sazby zpomaleni, ktera je vypocétena z parametru
23.11...23.19 (Off1) nebo 23.23 Doba nouzového zastaveni
(Off3). Jestlize se aktudlni rychlost zpomaleni (07.29)
odchyluje prili§ hodné od ocekavané rychlosti, tak se
frekvenéni méni¢ pfepne do poruchy 73B0 Porucha
bezpecnostni rampy, nastavi se bit 8 v 06.17 Stavové slovo
pohonu 2 a dobéhem se zastavi.

Jestlize je 31.32 nastaven na 0 % a 37.33 nastavenna 0 s,
bude zakazano sledovani rampy nouzového zastaveni.

Viz také parametr 21.04 ReZim nouzového zastaveni.

0...300% Maximalni odchylka od oéekavané rychlosti zpomaleni. 1=1%
31.33  Zpozdéni sledovani | Jestlize je parametr 31.32 Sledovani bezpeénostni rampy Os

bezpecnostni nastaven na 0 %, tak tento parametr definuje maximaini ¢as

rampy nouzového zastaveni (rezim Off1 nebo Off3), ktery je

povolen. Jestlize se motor nezastavil po uplynuti ¢asu, tak
frekvenéni méni¢ pfejde do poruchy 73B0 Porucha
bezpecnostni rampy, nastavi bit 8 v 06.17 Stavové slovo
pohonu 2 a dobéhem se zastavi.

Jestlize je 31.32 nastaven na hodnotu jinou nez 0 %, tak tento
parametr definuje zpozdéni mezi pfijmem pfikazu nouzového
zastaveni a aktivaci sledovani. Je doporuceno specifikovat
kratké zpozdéni, aby se umoznila stabilizace rychlosti zmény

otacek.
0...100s Maximalni ¢as rampy dol( nebo zpozdéni aktivace sledovani. | 1=1s
32 Dohled Konfigurace funkce sledovani signalu 1...3.

Zvolit Ize tfi hodnoty pro sledovani; pokud se prekro¢i predem
definované limity, bude generovano varovani nebo porucha.
Viz také odstavec Sledovani signalti (strana 71).

32.01  Stav kontroly Stavové slovo signalu sledovani. 000b
Indikuje, zda jsou monitorované hodnoty funkce sledovani
signalu v rdmci nebo mimo pfislugnych limitd.

Poznamka: Toto slovo je nezavislé na akcich frekvenéniho
ménice definovanych parametry 32.06, 32.16 a 32.26.

Bit Nazev Popis

0 Kontrola 1 aktivni 1 = signal zvolen pomoci 32.07 je mimo své limity.
1 Kontrola 2 aktivni 1 = signal zvolen pomoci 32.77 je mimo své limity.
2 Kontrola 3 aktivni 1 = signal zvolen pomoci 32.27 je mimo své limity.
3...15 |Rezervovano

000...111b Stavové slovo signalu sledovani. 1=1
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32.05  Funkce kontroly 1 Voli rezim funkce sledovani signalu 1. Urcuje, jak je Nepovoleno
sledovany signal (viz parametr 32.07) porovnavan se svym
dolnim a hornim limitem (32.09 a 32.10). Akce, ktera se
provede, pokud je spInéna podminka zvolena pomoci 32.06.
Nepovoleno Sledovani signalu 1 neni v provozu. 0
Nizké Akce se provede, kdyz signal poklesne pod svdj dolni limit. 1
Vysoké Akce se provede, kdyz signal stoupne nad svuj horni limit. 2
Abs nizké Akce se provede, kdyz absolutni hodnota signalu poklesne 3
pod svuj (absolutni) doini limit.
Abs vysoké Akce se provede, kdyz absolutni hodnota signalu stoupne 4
nad svuj (absolutni) horni limit.
Oboji Akce se provede, kdyz signal poklesne pod svuj dolni limit 5
nebo stoupne nad svuj horni limit.
Abs oboji Akce se provede, kdyz absolutni hodnota poklesne pod svuj |6
(absolutni) dolIni limit nebo stoupne nad svuj (absolutni) horni
limit.
32.06  Cinnost kontroly 1 | Voli akci frekven&niho ménice, pokud hodnota sledovana Zadné
signalem sledovani 1 prekrogi pFislusné limity. ¢innost
Poznamka: Tento parametr neovliviiuje stav uvedeny v 32.01
Stav kontroly.
Z&dna ginnost Nebyla provedena zadna akce. 0
Varovani Varovani (A8B0 Sledovani signalu) je generovano. 1
Porucha Frekvenéni ménic¢ se pfepina 80B0 Sledovani signald. 2
32.07  Signal kontroly 1 Voli signal, ktery sleduje funkci sledovani signalu 1. Nevybrano
Nevybrano Zadny. 0
Otacky 01.01 PouZzité otacky motoru (strana 96). 1
Frekvence 01.06 Vystupni frekvence (strana 96). 3
Proud 01.07 Proud motoru (strana 96). 4
Moment 01.10 Tocivy moment motoru % (strana 96). 6
Stejnosmérné 01.11 Stejnosmérné napéti (strana 96). 7
napéti
Vystupni vykon 01.14 Vystupni vykon (strana 96). 8
Al1 12.11 Aktuaini hodnota Al1 (strana 122). 9
Al2 12.21 Aktualni hodnota Al2 (strana 124). 10
Vstup rampy ref 23.01 Vstup rampy ref otacek (strana 179). 18
otacek
Vystup rampy ref 23.02 Vlystup rampy ref otacek (strana 179). 19
otacek
Pouzita ref otaGek | 24.01 Pouzité referencni otacky (strana 185). 20
Pouzity ref moment | 26.02 PouZzity referencni moment (strana 197). 21
Pouzita ref 28.02 Vystup rampy ref. frekvence (strana 203). 22
frekvence
Vystup PID procesu | 40.01 Aktuaini vystup procesu PID (strana 247). 24
Akt hodnota zpétné | 40.02 Aktuaini zpétna vazba procesu PID (strana 248). 25

vazby

Jiné

Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93).
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32.08  Filtracni doba Definuje ¢asovou konstantu filtru pro signal monitorovany 0,000 s
kontroly 1 signalem sledovani 1.
0,000 ... 30 000 s Cas filtru signalu. 1000=1s
32.09  Kontrola 1 nizka Definuje horni limit pro sledovani signalu 1. 0.00
-21474830.00 ... Dolni limit. -
21474830.00
32.10  Kontrola 1 vysoka Definuje dolni limit pro sledovani signalu 1. 0.00
-21474830.00 ... Horni limit. -
21474830.00
32.15  Funkce kontroly 2 | Voli rezim funkce sledovani signalu 2. Uréuje, jak je Nepovoleno
sledovany signal (viz parametr 32.17) porovnavan se svym
dolnim a hornim limitem (32.79 a 32.20). Akce, ktera se
provede, pokud je spInéna podminka zvolena pomoci 32.76.
Nepovoleno Sledovani signalu 2 neni v provozu. 0
Nizké Akce se provede, kdyz signal poklesne pod svij dolni limit. 1
Vysoké Akce se provede, kdyz signal stoupne nad svUj horni limit. 2
Abs nizké Akce se provede, kdyz absolutni hodnota signalu poklesne 3
pod svdj (absolutni) dolni limit.
Abs vysoké Akce se provede, kdyz absolutni hodnota signalu stoupne 4
nad svdj (absolutni) horni limit.
Oboji Akce se provede, kdyz signal poklesne pod svij dolni limit 5
nebo stoupne nad svUj horni limit.
Abs oboji Akce se provede, kdyz absolutni hodnota poklesne pod svij |6
(absolutni) doIni limit nebo stoupne nad svuj (absolutni) horni
limit.
32.16  Cinnost kontroly 2 | Voli akci frekvenéniho ménice, pokud hodnota sledovana Zadna
signalem sledovani 2 prekrogi pfislusné limity. ¢innost
Poznamka: Tento parametr neovliviiuje stav indikovany
pomoci 32.01 Stav kontroly.
Z&dna &innost Nebyla provedena zadna akce. 0
Varovani Varovani (A8BO Sledovani signalti) je generovano. 1
Porucha Frekvenéni ménic se prepina 80B0 Sledovani signald. 2
32.17  Signal kontroly 2 Voli signdl, ktery sleduje funkci sledovani signalu 2. Nevybrano
Pro mozné volby, viz parametr 32.07 Signal kontroly 1.
32.18  Filtracni doba Definuje €asovou konstantu filtru pro signal monitorovany 0,000 s
kontroly 2 signalem sledovani 2.
0,000 ... 30000 s Cas filtru signalu. 1000=1s
32.19  Kontrola 2 nizka Definuje horni limit pro sledovani signalu 2. 0.00
-21474830.00 ... Dolni limit. -
21474830.00
32.20 Kontrola 2 vysoka Definuje dolni limit pro sledovani signalu 2. 0.00

-21474830.00 ...
21474830.00

Horni limit.
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32.25  Funkce kontroly 3 | Voli rezim funkce sledovani signalu 3. Urcuje, jak je Nepovoleno
sledovany signal (viz parametr 32.27) porovnavan se svym
dolnim a hornim limitem (32.29 a 32.30). Akce, ktera se
provede, pokud je spInéna podminka zvolena pomoci 32.26.
Nepovoleno Sledovani signalu 3 neni v provozu. 0
Nizké Akce se provede, kdyz signal poklesne pod svdj dolni limit. 1
Vysoké Akce se provede, kdyz signal stoupne nad svuj horni limit. 2
Abs nizké Akce se provede, kdyz absolutni hodnota signalu poklesne 3
pod svuj (absolutni) doini limit.
Abs vysoké Akce se provede, kdyz absolutni hodnota signalu stoupne 4
nad svuj (absolutni) horni limit.
Oboji Akce se provede, kdyz signal poklesne pod svuj dolni limit 5
nebo stoupne nad svuj horni limit.
Abs oboji Akce se provede, kdyz absolutni hodnota poklesne pod svuj |6
(absolutni) dolIni limit nebo stoupne nad svuj (absolutni) horni
limit.
32.26  Cinnost kontroly 3 | Voli akci frekvenéniho méniée, pokud hodnota sledovana Z&dna
signalem sledovani 3 prekrogi pfislusné limity. ¢innost
Poznamka: Tento parametr neovliviiuje stav uvedeny v 32.01
Stav kontroly.
Z&dna ginnost Nebyla provedena zadna akce. 0
Varovani Varovani (A8B0 Sledovani signalu) je generovano. 1
Porucha Frekvenéni ménic¢ se pfepina 80B0 Sledovani signald. 2
32.27  Signal kontroly 3 Voli signal, ktery sleduje funkci sledovani signalu 3. Nevybrano
Pro mozné volby, viz parametr 32.07 Signal kontroly 1.
32.28  Filtracni doba Definuje ¢asovou konstantu filtru pro signal monitorovany 0,000 s
kontroly 3 signalem sledovani 3.
0,000 ... 30000 s Cas filtru signalu. 1000=1s
32.29  Kontrola 3 nizka Definuje horni limit pro sledovani signalu 3. 0.00
-21474830.00 ... Dolni limit. -
21474830.00
32.30 Kontrola 3 vysoka Definuje dolni limit pro sledovani signalu 3. 0.00

-21474830.00 ...
21474830.00

Horni limit.
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33 Casovacg a éitaé Konfigurace udrzby ¢asovacu/Gitadu.
udrzby Viz také odstavec Sprava ¢asovacu a ¢itacu (strana 71).
33.01  Stav ¢itace Zobrazuje ¢asovace udrzby/stavova slova ¢itace udavajici, -
které Casovace/Citace udrzby prekrocily své limity.
Tento parametr je jen pro &teni.
Bit Nazev Popis
0 On-time1 1 = Casovac on-time 1 dosahl své pfednastavené limity.
1 On-time2 1 = Casovac on-time 2 dosahl své pfednastavené limity.
2 Hrana 1 1 = ¢ita¢ hran signalt 1 dosahl své prednastavené limity.
3 Hrana 2 1 = ¢ita¢ hran signalt 2 dosahl své prednastavené limity.
4 Hodnota 1 1 = ¢&ita¢ hodnot 1 dosahl své pfednastavené limity.
5 Hodnota 2 1 = &ita¢ hodnot 2 dosahl své pfednastavené limity.
6...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Stavové slovo udrzby asovace/Citace. 1=1
33.10  Aktualni doba Aktualni pfednastavena hodnota &itace doby provozu 1. -
provozu 1 Casovat b&zi, kdyZ je zapnut signal zvoleny parametrem
33.13 Doba provozu 1 - zdroj.
Kdyz €asovac prekroci limity nastavené pomoci 33.711 Limit
varovani doby provozu 1, bude bit 0 z 33.01 Stav citace
nastaven na 1. Varovani specifikované pomoci 33.74 Doba
provozu 1 - zprava varovani se provede také, jestlize je
povoleno pomoci 33.712 Funkce doby provozu 1.
Casovaé muze byt resetovan z Drive composer PC tool nebo
z ovladaciho panelu pfidrzenim tlacitka Reset déle nez 3
sekundy.
0...4294967295 s Aktualni pfednastavena hodnota &itace doby provozu 1. -
33.11  Limit varovani doby | Nastavuje varovny limit pro ¢asova¢ doby provozu 1. Os
provozu 1
0...4294967295 s | Varovny limit pro ¢asova¢ doby provozu 1. -
33.12  Funkce doby Konfiguruje ¢asova¢ doby provozu 1. 00b
provozu 1
Bit Funkce
0 Rezim gitace
0 = smycka: Kdyz se dosahne limit, bude &ita¢ resetovan. Stav ¢itace (bit 0 z 33.07)
pfepnul na 1 na jednu sekundu. Varovani (pokud je povoleno) zstava aktivni minimalné
10 sekund.
1 = saturovany: Kdyz je limit dosazen, stav ¢itace (bit 0 v 33.07) pfepnul na 1 a zbyva tak
az 33.10 do resetu. Varovani (jestlize je povoleno) také zlstava aktivni, nez je 33.70
resetovano.
1 VVarovani povoleno
0 = zakazano: Vznikne varovani, kdyz se dosahne limit
1 = povoleno: Vznikne varovani (viz 33.74), kdyz je dosazeno Limitu
2...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Konfiguraéni slovo ¢asovace doby provozu 1. 1=1
33.13  Doba provozu 1 - Voli signdl, ktery sleduje ¢asovac¢ doby provozu 1. Nepravda
zdroj
Nepravda Konstanta 0 (€asovac nepovolen). 0
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Pravda Konstanta 1. 1
RO1 Bit 0 v 10.21 Stav RO (viz strana 114). 2
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
33.14  Doba provozu 1 - Voli volitelné zpravy varovani pro ¢asovaé¢ doby provozu 1. Doba
zpréava varovani provozu 1
prekrocena
Doba provozu 1 A886 Doba provozu 1. Text zpravy Ize editovat na ovladacim | 0
prekrocena panelu vybérem Menu - Nastaveni - Editovani textd.
Vycistéte zafizeni AB88C Vycisténi zarizeni. 6
Zkontrolujte pfidav. | A890 Pridavné chlazeni. 7
ventilator chlazeni
Zkontrolujte AB88E Ventilator skriné. 8
ventilator skfiné
Zkontrolujte DC A88D Kondenzétory DC. 9
kondenzatory
Udrzba lozisek A880 Ulozeni motoru. 10
motoru
33.20  Doba provozu 2 - Aktualni pfednastavena hodnota ¢itace doby provozu 2. -
aktualni Casovaé bé&zi, kdyZ je zapnut signal zvoleny parametrem
33.23 Zdroj doby provozu 2.
Kdyz €asovac prekroci limity nastavené pomoci 33.27 Doba
provozu 2 - limit varov., bude bit 1 z 33.07 Stav ¢itace
nastaven na 1. Varovani specifikované pomoci 33.24 Zprava
varovani doby provozu 2 se provede také, jestlize je povoleno
pomoci 33.22 Doba provozu 2 - funkce.
Casovaé muze byt resetovan z Drive composer PC tool nebo
z ovladaciho panelu pfidrzenim tladitka Reset déle nez 3
sekundy.
0...4294967295 s | Aktualni pfednastavena hodnota ¢itace doby provozu 2. -
33.21  Doba provozu 2 - Nastavuje varovny limit pro ¢asova¢ doby provozu 2. Os
limit varov.
0...4294967295 s Varovny limit pro ¢asova¢ doby provozu 2. -
33.22  Doba provozu 2 - Konfiguruje ¢asovac¢ doby provozu 2. 00b
funkce

Bit Funkce

0 Rezim ¢&itace

0 = smycka: Kdyz se dosahne limit, bude &ita¢ resetovan. Stav ¢&itace (bit 1 z 33.07)

prepnul na 1 na jednu sekundu. Varovani (pokud je povoleno) zlstava aktivni minimalné
10 sekund.

1 = saturovany: Kdyz je limit dosazen, stav &itace (bit 1 v 33.07) pfepnul na 1 a zbyva tak
az 33.20 do resetu. Varovani (jestlize je povoleno) také zUstava aktivni, nez je 33.20
resetovano.

1 Varovani povoleno

0 = zakazano: Vznikne varovani, kdyz se dosahne limit

1 = povoleno: Vznikne varovani (viz 33.24), kdyz je dosazeno Limitu
2...15 |Rezervovano

0000h...FFFFh

Konfigura¢ni slovo ¢asovace doby provozu 2. 1=1
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33.23  Zdroj doby provozu | Voli signal, ktery sleduje ¢asova¢ doby provozu 2. Nepravda
2
Nepravda Konstanta 0 (¢asova¢ nepovolen). 0
Pravda Konstanta 1. 1
RO1 Bit 0 v 10.21 Stav RO (viz strana 114). 2
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
33.24  Zprava varovani Voli volitelné zpravy varovani pro ¢asova¢ doby provozu 2. Doba
doby provozu 2 provozu 2
prekrocena
Doba provozu 2 A887 Doba provozu 2. Text zpravy lze editovat na ovladacim | 1
prekro¢ena panelu vybérem Menu - Nastaveni - Editovani textd.
Vycistéte zafizeni A88C Vycisténi zafizeni.
Zkontrolujte AB890 Pridavné chlazeni.
pridavny ventilator
chlazeni.
Zkontrolujte AB88E Ventilator skfiné. 8
ventilator skfiné
Zkontrolujte DC A88D Kondenzatory DC. 9
kondenzatory
Udrzba lozisek A880 Ulozeni motoru. 10
motoru
33.30 Cita& hran 1 - Aktualni pfednastavena hodnota &itace hran signalu 1. -
aktualni Citag je inkrementovan pokazdé, kdyZ se signal zvoleny
parametrem 33.33 Citac hran 1 - zdroj zapne nebo vypne
(nebo v zavislosti na nastaveni 33.32 Citac hran 1 - funkce).
K pogtitadlu Ize pouzit také délitel (viz 33.34 Cita¢ hran 1 -
delic).
Kdyz gita& prekrogi limity nastavené pomoci 33.31 Cita& hran
1 - limit varovani, bude bit 2 z 33.01 Stavvéitaée nastaven na
1. Varovani specifikované pomoci 33.35 Cita¢ hran 1 - zprava
varovani se provede take, jestlize je povoleno pomoci 33.32
Cita¢ hran 1 - funkce.
Cita& maze byt resetovan z Drive composer PC tool nebo
z ovladaciho panelu pfidrzenim tlacitka Reset déle nez 3
sekundy.
0...4294967295 Aktualni pfednastavena hodnota &itace hran signalu 1. -
33.31  Citad hran 1 - limit | Nastavuje varovny limit pro &ita& hran signalu 1. 0

varovani

0...4294967295

Varovny limit pro ¢ita¢ hran signalu 1.
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33.32 Citat hran 1 - Konfiguruje ¢ita¢ hran signalu 1. 0000b
funkce
Bit Funkce
0 Rezim Citace
0 = smycka: Kdyz se dosahne limit, bude ¢ita¢ resetovan. Stav ¢itace (bit 2 z 33.07)
prepnul na 1 a zGstane tak dokud se &ita¢ opét neinkrementuje. Varovani (pokud je
povoleno) zustava aktivni minimalné 10 sekund.
1 = saturovany: Kdyz je limit dosazen, stav €itace (bit 2 v 33.07) pfepnul na 1 a zbyva tak
az 33.30 do resetu. Varovani (jestlize je povoleno) také zUstava aktivni, nez je 33.30
resetovano.
1 Varovani povoleno
0 = zakazano: Vznikne varovani, kdyz se dosahne limit
1 = povoleno: Vznikne varovani (viz 33.35), kdyz je dosazeno limitu
2 Citani nab&znych hran
0 = zakazano: Nabézné hrany nejsou ¢itany
1 = povoleno: Nabézné hrany jsou &itany
3 Citani dob&znych hran
0 = zak&zano: Dobé&zné hrany nejsou ¢itany
1 = povoleno: Dobézné hrany jsou &itany
4...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Konfigura¢ni slovo ¢itace hran 1. 1=1
33.33  Citaé hran 1 - zdroj | Voli signal, ktery méa byt sledovan &itagem hran signalu 1. Nepravda
Nepravda Konstanta 0. 0
Pravda Konstanta 1. 1
RO1 Bit 0 v 10.21 Stav RO (viz strana 114). 2
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
33.34  Citaé hran 1 - déli¢ | Délitel pro &ita& hran signalu 1. Ur&uje, kolik hran signalu 1
zvysi hodnotu &itace o 1.
1...4294967295 Délitel pro &ita¢ hran signalu 1. -
33.35 Citaé hran 1 - VoliteIné voli varovnou zpravu pro &ita¢ hran signalu 1. Cita¢ hran 1
zprava varovani prekro¢en
Citag hran 1 A888 Citad hran 1. Text zpravy Ize editovat na ovladacim 2
prekrocen panelu vybérem Menu - Nastaveni - Editovani texta.
Pocitan hlavni A884 Hlavni stykac. 1
stykac
Pocitano vystupni | A881 Vystup relé. 12
relé
Pocitana spusténi | A882 Spusténi motoru. 13
motoru
Pocitana zapnuti A883 Zapinani. 14
Pocitana napajeni | A885 Nabijeno DC. 15

DC
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33.40 Cita& hran 2 - Aktualni pfednastavena hodnota &itace hran signalu 2. -
aktualni Citag je inkrementovan pokazdé, kdyZ se signal zvoleny
parametrem 33.43 Cita¢ hran 2 - zdroj zapne nebo vypne
(nebo v zavislosti na nastaveni 33.42 Citac hran 2 - funkce).
K pogtitadlu Ize pouzit také délitel (viz 33.44 Cita¢ hrany 2 -
delic).
Kdyz gita& prekrogi limity nastavené pomoci 33.41 Cita& hran
2 - limit varovani, bude bit 3 z 33.01 Stavvéitaée nastaven na
1. Varovani specifikované pomoci 33.45 Cita¢ hran 2 - zprava
varovani se provede take, jestlize je povoleno pomoci 33.42
Cita¢ hran 2 - funkce.
Cita& maze byt resetovan z Drive composer PC tool nebo
z ovladaciho panelu pfidrzenim tlacitka Reset déle nez 3
sekundy.
0...4294967295 Aktualni pfednastavena hodnota &itace hran signalu 2. -
33.41  Citad hran 2 - limit | Nastavuje varovny limit pro &ita& hran signalu 2. 0
varovani
0...4294967295 Varovny limit pro ¢ita¢ hran signalu 2. -
33.42  Citac hran 2 - Konfiguruje &ita€ hran signalu 2. 0000b
funkce
Bit Funkce
0 Rezim &itace
0 = smycka: Kdyz se dosahne limit, bude &ita¢ resetovan. Stav &itace (bit 3 z 33.07)
zlstava 1, az se Citac opét inkrementuje. Varovani (pokud je povoleno) zustava aktivni
minimalné 10 sekund.
1 = saturovany: Po dosazeni limitu stav ¢itace (bit 3 z 33.07) zustava na 1 az 33.40 je
resetovan. Varovani (jestlize je povoleno) také zUstava aktivni, nez je 33.40 resetovano.
1 Varovani povoleno
0 = zakazano: Vznikne varovani, kdyz se dosahne limit
1 = povoleno: Vznikne varovani (viz 33.45), kdyz je dosazeno Limitu
2 Citani nab&znych hran
0 = zakazano: Nabézné hrany nejsou Eitany
1 = povoleno: Nabézné hrany jsou ¢itany
3 Citani dob&znych hran
0 = zakazano: Dobézné hrany nejsou ¢&itany
1 = povoleno: Dobé&zné hrany jsou &itany
4...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Konfiguraéni slovo ¢itace hran 2. 1=1
33.43  Citad hran 2 - zdroj | Voli signal, ktery se ma sledovat po&itadlem hran signalu 2. | Nepravda
Nepravda 0. 0
Pravda 1. 1
RO1 Bit 0 v 70.21 Stav RO (viz strana 114). 2
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
33.44  Cita¢ hrany 2 - déli¢ | Délitel pro &ita& hran signalu 2. Urduje, kolik hran signalu 1

zvySi hodnotu &itace o 1.

1...4294967295 Délitel pro &ita¢ hran signalu 2.
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33.45 Citat hran 2 - VoliteIné voli varovnou zpravu pro &ita€ hran signalu 2. Citaé hran 2
zprava varovani prekro¢en
Cita& hran 2 A889 Citas hran 2. Text zpravy lze editovat na ovladacim 3
pfekrocen panelu vybérem Menu - Nastaveni - Editovani textd.
Pogitan hlavni A884 Hlavni stykac. "
stykac
Pogitano vystupni | A881 Vystup relé. 12
relé
Pocitana spusténi | A882 Spusténi motoru. 13
motoru
Pocitana zapnuti A883 Zapinani. 14
Pogitana napajeni | A885 Nabijeno DC. 15
DC
33.50 Cita¢ hodnot 1 - Aktualni pfednastavena hodnota ¢itace hodnot 1. -
aktualni Hodnota zdroje zvoleného parametrem 33.53 Cita¢ hodnot 1
- zdroj je nacitana v intervalu jedné sekundy a je pficitana do
Citace. K pocitadlu Ize také pfifadit délitel (viz 33.54 Cita¢
hodnot 1 - délic).
Kdyz gita& prekroéi limity nastavené pomoci 33.57 Cita¢
hodnot 1 - limit varovani, bude bit 4 z 33.01 Stav Citace
nastaven na 1. Varovani specifikované pomoci 33.55 Cita¢
hodnot 1 - zprava varovani se provede také, jestlize je
povoleno pomoci 33.52 Cita¢ hodnot 1 - funkce.
Cita¢ muze byt resetovan z Drive composer PC tool nebo
z ovladaciho panelu pfidrzenim tladitka Reset déle nez 3
sekundy.
-2147483008 ... Aktudlni pfednastavena hodnota ¢itace hodnot 1. -
2147483008
33.51  Cita¢ hodnot 1 - Nastavuje limit pro ¢ita¢ hodnoty 1. 0

limit varovani

S pozitivnim limitem, bit 4 v 33.07 Stav ¢&itace nastavenym na
1 (a s voliteIné generovanym varovanim), kdyz je ¢ita€ roven
nebo vétsi nez limit.

S negativnim limitem, bit 4 v 33.07 Stav citace nastavenym
na 1 (a s volitelné generovanym varovanim), kdyz je ¢itac¢
roven nebo mensi nez limit.

0 = pocitadlo zakazano.

-2147483008 ...
2147483008

Limit pro ¢ita¢ hodnot 1.
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33.52  Cita& hodnot 1 - Konfiguruje ¢ita¢ hodnot 1 . 00b
funkce
Bit Funkce
0 ReZim Citace
0 = smycka: Kdyz se dosahne limit, bude ¢ita¢ resetovan. Stav ¢&itace (bit 4 z 33.07)
prepnul na 1 na jednu sekundu. Varovani (pokud je povoleno) zustava aktivni minimalné
10 sekund.
1 = saturovany: Kdyz je limit dosazen, stav ¢itace (bit 4 v 33.07) pfepnul na 1 a zbyva tak
az 33.50 do resetu. Varovani (jestlize je povoleno) také zlstava aktivni, nez je 33.50
resetovano.
1 Varovani povoleno
0 = zakazano: Vznikne varovani, kdyz se dosahne limit
1 = povoleno: Vznikne varovani (viz 33.55), kdyz je dosazeno Limitu
2...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Konfiguraéni slovo ¢&itae hodnoty 1. 1=1
33.53  Cita¢ hodnot 1 - Voli signal, ktery ma byt sledovan ¢itacem hodnoty 1. Nevybrano
zdroj
Nevybrano Zadna (&itad zakazan). 0
Otacky motoru 01.01 Pouzité otacky motoru (viz strana 96). 1
Jiné Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
33.54  Cita& hodnot 1 - Délitel pro &ita¢ hodnot 1. Hodnota sledovaného signalu je 1.000
déli¢ vydélena touto hodnotou pred jeji integraci.
0.001 ... Délitel pro ¢ita¢ hodnot 1. -
2147483.000
33.55 Citaé hodnot 1 - Volitelné voli varovnou zpravu pro ¢ita¢ hodnoty 1. Cita¢ hodnot
zprava varovani 1 prekro¢en
Cita¢ hodnot 1 AB88A Cita¢ hodnot 1. Text zpravy Ize editovat na ovladacim | 4
prekrocen panelu vybérem Menu - Nastaveni - Editovani textu.
Udrzba lozisek A880 Ulozeni motoru. 10
motoru
33.60 Cita¢ hodnot 2 - Aktualni pfednastavena hodnota &itace hodnot 2. -
aktualni Hodnota zdroje zvoleného parametrem 33.63 Cita¢ hodnot 2
- zdroj je nacitana v intervalu jedné sekundy a je pficitana do
¢itace. K pocitadlu Ize také pfiradit délitel (viz 33.64 Citac
hodnot 2 - délic).
Kdyz &ita& ptekro&i limity nastavené pomoci 33.61 Cita¢
hodnot 2 - limit varovani, bude bit 5 z 33.01 Stav éitaé(g
nastaven na 1. Varovani specifikované pomoci 33.65 Citac
hodnot 2 - zprava varovani se provede také, jestlize je
povoleno pomoci 33.62 Cita¢ hodnot 2 - funkce.
Cita& mGize byt resetovan z Drive composer PC tool nebo
z ovladaciho panelu pfidrzenim tladitka Reset déle nez 3
sekundy.
-2147483008 ... Aktualni pfednastavena hodnota &itace hodnot 2. -

2147483008
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
33.61 Cita¢ hodnot 2 - Nastavuje limit pro &ita¢ hodnoty 2. 0
limit varovani S pozitivnim limitem, bit 5 v 33.01 Stav &itade nastavenym na
1 (a s voliteIné generovanym varovanim), kdyz je ¢ita€ roven
nebo vétsi nez limit.
S negativnim limitem, bit 5 v 33.07 Stav ¢itace nastavenym
na 1 (a s volitelné generovanym varovanim), kdyz je ¢ita¢
roven nebo mensi nez limit.
0 = poc¢itadlo zakazano.
-2147483008 ... Limit pro ¢ita¢ hodnot 2. -
2147483008
33.62 Cita¢ hodnot 2 - Konfiguruje ¢ita¢ hodnot 2 . 00b
funkce
Bit Funkce
0 Rezim Citace
0 = smycka: Kdyz se dosahne limit, bude &ita¢ resetovan. Stav ¢itace (bit 5 z 33.07)
prepnul na 1 na jednu sekundu. Varovani (pokud je povoleno) zlstava aktivni minimalné
10 sekund.
1 = saturovany: Kdyz je limit dosazen, stav ¢itace (bit 5 v 33.07) pfepnul na 1 a zbyva tak
az 33.60 do resetu. Varovani (jestlize je povoleno) také zUstava aktivni, nez je 33.60
resetovano.
1 Varovani povoleno
0 = zakazano: Vznikne varovani, kdyz se dosahne limit
1 = povoleno: Vznikne varovani (viz 33.65), kdyz je dosazeno Limitu
2...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Konfiguraéni slovo &itae hodnoty 2. 1=1
33.63 Cita¢ hodnot 2 - Voli signal, ktery ma byt sledovan ¢&itatem hodnoty 2. Nevybrano
zdroj
Nevybrano Zadna (&ita& zakazan). 0
Otacky motoru 01.01 PouZzité otacky motoru (viz strana 96). 1
Jiné Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
33.64  Cita¢ hodnot 2 - Délitel pro ¢ita¢ hodnot 2. Hodnota sledovaného signalu je 1.000
délic vydélena touto hodnotou pred jeji integraci.
0.001 ... Délitel pro ¢ita¢ hodnot 2. -
2147483.000
33.65 Cita¢ hodnot 2 - VoliteIné voli varovnou zpravu pro ¢ita¢ hodnoty 2. Cita& hodnot
zpréava varovani 2 pfekrocen
Citaé hodnot 2 A88B Citaé hodnot 2. Text zpravy lze editovat na ovladacim |5
prekrocen panelu vybérem Menu - Nastaveni - Editovani textd.
Udrzba lozisek A880 UloZeni motoru. 10

motoru
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¢.

Nazev/hodnota

Popis

|DeﬂFqu16 |

35 Tepelna ochrana

motoru

Nastaveni teplotni ochrany motoru jako je konfigurace méreni
teploty, definice kfivky zatizeni a konfigurace fizeni
ventilatoru motoru.

Viz také odstavec Tepelna ochrana motoru (strana 65).

35.01

Odhadované
teplota motoru

Zobrazuje teplotu motoru, jak je odhadnuta dle vnitfniho
modelu teplotni ochrany motoru (viz parametry
35.50...35.55). Jednotka je zvolena parametrem 96.16 Volba
Jjednotky.

Tento parametr je jen pro ¢teni.

-60 ... 1000 °C
nebo °F

Odhadovana teplota motoru.

35.02

Meérena teplota 1

Zobrazuje teplotu pfijatou ze zdroje definovaného
parametrem 35.11 Teplota 1 - zdroj. Jednotka je zvolena
parametrem 96.76 Volba jednotky.

Poznamka: Se senzorem PTC se budto zobrazi 0 ohm
(normalni teplota) nebo hodnota parametru 35.12 Teplota 1 -
limit poruchy (nadmérna teplota).

Tento parametr je jen pro ¢teni.

-10 ... 1000 °C,
14...1832 °F,0 ohm
nebo [35.72] ohm

Mérena teplota 1.

1=1
jednotka

35.03

Mérena teplota 2

Zobrazuje teplotu pfijatou ze zdroje definovaného
parametrem 35.21 Teplota 2 - zdroj. Jednotka je zvolena
parametrem 96.716 Volba jednotky.

Poznamka: Se senzorem PTC se budto zobrazi 0 ohm
(normalni teplota) nebo hodnota parametru 35.22 Teplota 2 -
limit poruchy (nadmérna teplota).

Tento parametr je jen pro &teni.

-10 ... 1000 °C,
14...1832 °F,0 ohm
nebo [35.22] ohm

Mérena teplota 2.

1=1
jednotka

35.10

Teplota 1 - ¢innost

Definuje akci provedenou v pfipadé, kdy zmérena teplota 1
frekvenéniho ménice (parametr 35.02) prekroci odpovidajici
limity nastavené parametry 35.12 Teplota 1 - limit poruchy
a 35.13 Teplota 1 - limit varovani.

Zadna
¢innost

Z&dna &innost

Zadna &innost.

Varovani

Varovani A491 Externi teplota 1 je vytvofeno, kdyz zmérena
teplota 1 pfekroci limity nastavené parametrem 35.13 Teplota
1 - limit varovani.

Porucha

Varovani A491 Externi teplota 1 je vytvofeno, kdyz zmérena
teplota 1 pfekrogi limity nastavené parametrem 35.13 Teplota
1 - limit varovani. Frekvenéni méni¢ se pfepne do poruchy
4981 Externi teplota 1, kdyz zméfena teplota 1 pfekrogi limity
nastavené parametrem 35.12 Teplota 1 - limit poruchy.
Pokud je limit poruch nastaven nize nez limit varovani, tak
prekroceni limitu poruchy zajisti pfepnuti do poruchy a také
generovani varovani.

35.11

Teplota 1 - zdroj

Voli zdroj, ze kterého je prectena zmérena teplota 1.
Obvykle je tento zdroj ze senzoru pfipojeného k motoru
fizenému frekvenénim méni¢em, ale muze byt pouzit pro
mérfeni a sledovani teploty jinych &asti procesu, kdyz se
pouzije vhodny senzor a vybere se z vybérového seznamu.

Odhadovana
teplota

Nepovoleno

Zadny. Funkce monitorovani teploty 1 je nepovolena.
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O«

Nazev/hodnota

Popis

Def/FbEq16

Odhadovana
teplota

Odhadovana teplota motoru (viz parametr 35.07 Odhadovana
teplota motoru).

Teplota je odhadnuta z interniho vypoctu ve frekvenénim
ménici. Je dulezité nastavit okolni teplotu motoru v 35.50
Okolni teplota motoru.

1

KTY84 StdIO /
rozsifujici I/O modul

KTY84 senzor pfipojeny k analogovému vstupu zvolenému
parametrem 35.14 Teplota 1 - zdroj Al a analogovy vystup.
Analogovy vstup muize byt z standardnich V/V nebo z modulu
rozSifeni V/V.

Je pozadovano nasledujici nastaveni:

» Nastavte hardwarové propojky nebo spinace podle
analogového vstupu na U (napéti). Libovolna zména musi
byt potvrzena novym bootovanim regulatoru.

* Nastavte vybér jednotky analogového vstupu parametrem
ve skupiné 12 Standardni Al az V (volty).

* Ve skupiné parametrt 13 Standardni AO nastavte
parametr vybéru zdroje analogového vystupu na “Nucené
buzeni KTY84".

Analogové vystupy napaji konstantni proud do senzoru.

Odpor senzoru se zvySuje pfi rdstu teploty motoru a tim také

stoupa napéti na senzoru. Napéti je nacteno pres analogové

vstupy a je pfevedeno na stupné.

KTY84 modul
enkodéru 1

Senzor KTY84 je pfipojen k rozhrani enkodéru 1.
Viz také parametry 91.21 Méreni teploty - vol1 a 91.22
Teplota - filtracni doba 1.

KTY84 modul
enkodéru 2

Senzor KTY84 je pfipojen k rozhrani enkodéru 2.
Viz také parametry 91.24 Méreni teploty - vol2 a 91.25
Teplota - filtracni doba 2.

PT100 x1 StdIO

Pt100 senzor pfipojeny ke standardnimu analogovému
vstupu zvolenému parametrem 35.14 Teplota 1 - zdroj Al a k
analogovému vystupu.

Je pozadovano nasledujici nastaventi:

* Nastavte hardwarové propojky nebo spinace podle
analogového vstupu na U (napéti). Libovolna zména musi
byt potvrzena novym bootovanim regulatoru.

» Nastavte vybér jednotky analogového vstupu parametrem
ve skupiné 12 Standardni Al az V (volty).

* Ve skupiné parametrt 13 Standardni AO nastavte
parametr vybéru zdroje analogového vystupu na “Nucené
buzeni PT100".

Analogové vystupy napaji konstantni proud do senzoru.

Odpor senzoru se zvySuje pfi rdstu teploty motoru a tim také

stoupa napéti na senzoru. Napéti je nacteno pfes analogové

vstupy a je pfevedeno na stupné.

PT100 x2 StdIO

Jako volba PT100 x1 StdlO, ale se dvéma senzory
zapojenymi sériové. Pouziti vice senzor( podstatné zlepsuje
presnost méfeni.

PT100 x3 StdIO

Jako volba PT100 x1 StdIO, ale se tfemi senzory zapojenymi
sériové. Pouziti vice senzor(i podstatné zlepSuje pfesnost
méfeni.

PTC DI6

Senzor PTC pfipojeny na digitalni vstup DI6 (viz schéma
zapojeni na strané 66).

PTC modul
enkodéru 1

Senzor PTC je pfipojen k rozhrani enkodéru 1.
Viz také parametry 91.21 Méreni teploty - vol1, 91.22 Teplota
- filtracni doba 1 a 91.23 PTC filtrace 1.
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
PTC modul Senzor PTC je pfipojen k rozhrani enkodéru 2. 10
enkodéru 2 Viz také parametry 91.24 Méreni teploty - vol2, 91.25 Teplota
- filtracni doba 2 a 91.26 PTC filtrace 2.

Teplota pfimého Al | Teplota je odebirana ze zdroje zvoleného parametrem 35.74 | 11
Teplota 1 - zdroj Al. Hodnota zdroje je pfepokladana ve
stupnich Celsia.

35.12  Teplota 1 - limit Definuje chybu limitu pro funkci monitorovani teploty 1. Viz 130 °C nebo

poruchy parametr 35.10 Teplota 1 - ¢innost. Jednotka je zvolena 266 °F
parametrem 96.76 Volba jednotky.
Poznamka: Se senzorem PTC, jednotka jsou ohmy.
-10 ... 1000 °C Chybovy limit pro funkci monitorovani teploty 1. 1=1
nebo ohm, nebo jednotka
14...1832 °F
35.13  Teplota 1 - limit Definuje varovny limit pro funkci monitorovani teploty 1. Viz 110 °C nebo
varovani parametr 35.10 Teplota 1 - ¢innost. Jednotka je zvolena 230 °F
parametrem 96.16 Volba jednotky.
Poznamka: Se senzorem PTC, jednotka jsou ohmy.
-10 ... 1000 °C Varovny limit pro funkci monitorovani teploty 1. 1=1
nebo ohm, nebo jednotka
14...1832 °F

35.14  Teplota 1 - zdroj Al | Voli vstup pro parametr 35.11 Teplota 1 - zdroj, vybéry KTY84 | Nevybrano
StdIO / rozSitujici I/O modul, PT100 x1 StdlO, PT100 x2
StdIO, PT100 x3 StdIO a Teplota pfimého Al.

Nevybrano Zadny. 0
Aktualni hodnota Analogovy vstup Al1 Fidici jednotky. 1
Al
Aktualni hodnota Analogovy vstup Al2 fidici jednotky. 2
A2
Jiné Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -

35.20  Teplota 2 - ¢innost | Definuje akci provedenou v pfipadé, kdy zmérfena teplota 2 Zé&dna
frekvenéniho ménice (parametr 35.03) pfekro¢i odpovidajici | ¢innost
limity nastavené parametry 35.22 Teplota 2 - limit poruchy
a 35.23 Teplota 2 - limit varovani.

Z&dna &innost Zadna &innost. 0
Varovani Varovani A492 Externi teplota 2 je vytvofeno, kdyz zméfena |1
teplota 2 pfekrogi limity nastavené parametrem 35.23 Teplota
2 - limit varovani.
Porucha Varovani A492 Externi teplota 2 je vytvofeno, kdyz zméfena |2
teplota 2 pfekroci limity nastavené parametrem 35.23 Teplota
2 - limit varovani. Frekvenéni ménic se pfepne do poruchy
4982 Externi teplota 2, kdyz zméfena teplota 2 pfekrogi limity
nastavené parametrem 35.22 Teplota 2 - limit poruchy.
Pokud je limit poruch nastaven nize nez limit varovani, tak
prekro&eni limitu poruchy zajisti pfepnuti do poruchy a také
generovani varovani.

35.21  Teplota 2 - zdroj Voli zdroj, ze kterého je prectena zmérena teplota 2. Nepovoleno
Obvykle je tento zdroj ze senzoru pfipojeného k motoru
fizenému frekvenénim ménicem, ale mize byt pouzit pro
mérfeni a sledovani teploty jinych ¢asti procesu, kdyz se
pouzije vhodny senzor a vybere se z vybérového seznamu.

Nepovoleno Zadny. Funkce monitorovani teploty 2 je nepovolena. 0
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Nazev/hodnota

Popis

Def/FbEq16

Odhadovana
teplota

Odhadovana teplota motoru (viz parametr 35.07 Odhadovana
teplota motoru).

Teplota je odhadnuta z interniho vypoctu ve frekvenénim
ménici. Je dulezité nastavit okolni teplotu motoru v 35.50
Okolni teplota motoru.

1

KTY84 StdIO /
rozsifujici I/O modul

KTY84 senzor pfipojeny k analogovému vstupu zvolenému
parametrem 35.24 Teplota 2 - zdroj Al a analogovy vystup.
Analogovy vstup muize byt z standardnich V/V nebo z modulu
rozSifeni V/V.

Je pozadovano nasledujici nastaveni:

» Nastavte hardwarové propojky nebo spinace podle
analogového vstupu na U (napéti). Libovolna zména musi
byt potvrzena novym bootovanim regulatoru.

* Nastavte vybér jednotky analogového vstupu parametrem
ve skupiné 12 Standardni Al az V (volty).

* Ve skupiné parametrt 13 Standardni AO nastavte
parametr vybéru zdroje analogového vystupu na “Nucené
buzeni KTY84".

Analogové vystupy napaji konstantni proud do senzoru.

Odpor senzoru se zvySuje pfi rdstu teploty motoru a tim také

stoupa napéti na senzoru. Napéti je nacteno pres analogové

vstupy a je pfevedeno na stupné.

KTY84 modul
enkodéru 1

Senzor KTY84 je pfipojen k rozhrani enkodéru 1.
Viz také parametry 91.21 Méreni teploty - vol1 a 91.22
Teplota - filtracni doba 1.

KTY84 modul
enkodéru 2

Senzor KTY84 je pfipojen k rozhrani enkodéru 2.
Viz také parametry 91.24 Méreni teploty - vol2 a 91.25
Teplota - filtracni doba 2.

PT100 x1 StdIO

Pt100 senzor pfipojeny ke standardnimu analogovému
vstupu zvolenému parametrem 35.24 Teplota 2 - zdroj Al a k
analogovému vystupu.

Je pozadovano nasledujici nastaventi:

* Nastavte hardwarové propojky nebo spinace podle
analogového vstupu na U (napéti). Libovolna zména musi
byt potvrzena novym bootovanim regulatoru.

» Nastavte vybér jednotky analogového vstupu parametrem
ve skupiné 12 Standardni Al na V (volty).

* Ve skupiné parametrt 13 Standardni AO nastavte
parametr vybéru zdroje analogového vystupu na “Nucené
buzeni PT100".

Analogové vystupy napaji konstantni proud do senzoru.

Odpor senzoru se zvySuje pfi rdstu teploty motoru a tim také

stoupa napéti na senzoru. Napéti je nacteno pfes analogové

vstupy a je pfevedeno na stupné.

PT100 x2 StdIO

Jako volba PT100 x1 StdlO, ale se dvéma senzory
zapojenymi sériové. Pouziti vice senzor( podstatné zlepsuje
presnost méfeni.

PT100 x3 StdIO

Jako volba PT100 x1 StdIO, ale se tfemi senzory zapojenymi
sériové. Pouziti vice senzor(i podstatné zlepSuje pfesnost
méfeni.

PTC DI6

Senzor PTC pfipojeny na digitalni vstup DI6 (viz schéma
zapojeni na strané 66).
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
PTC modul Senzor PTC je pfipojen k rozhrani enkodéru 1. 9
enkodéru 1 Viz také parametry 91.21 Méreni teploty - vol1, 91.22 Teplota

- filtracni doba 1 a 91.23 PTC filtrace 1.
PTC modul Senzor PTC je pfipojen k rozhrani enkodéru 2. 10
enkodéru 2 Viz také parametry 91.24 Méreni teploty - vol2, 91.25 Teplota
- filtracni doba 2 a 91.26 PTC filtrace 2.
Teplota pfimého Al | Teplota je odebirana ze zdroje zvoleného parametrem 35.24 | 11
Teplota 2 - zdroj Al. Hodnota zdroje je prepokladana ve
stupnich Celsia.
35.22  Teplota 2 - limit Definuje chybu limitu pro funkci monitorovani teploty 2. Viz 130 °C nebo
poruchy parametr 35.20 Teplota 2 - ¢innost. Jednotka je zvolena 266 °F
parametrem 96.16 Volba jednotky.
Poznamka: Se senzorem PTC, jednotka jsou ohmy.
-10 ... 1000 °C Chybovy limit pro funkci monitorovani teploty 2. 1=1
nebo 14...1832 °F jednotka

35.23  Teplota 2 - limit Definuje varovny limit pro funkci monitorovani teploty 2. Viz 110 °C nebo
varovani parametr 35.20 Teplota 2 - ¢innost. Jednotka je zvolena 230 °F

parametrem 96.16 Volba jednotky.

Poznamka: Se senzorem PTC, jednotka jsou ohmy.
-10 ... 1000 °C Varovny limit pro funkci monitorovani teploty 2. 1=1
nebo 14...1832 °F jednotka

35.24  Teplota 2 - zdroj Al | Voli vstup pro parametr 35.21 Teplota 2 - zdroj, vybéry KTY84 | Nevybrano

StdIO / rozsitujici I/O modul, PT100 x1 StdIO, PT100 x2

StdIO, PT100 x3 StdIO a Teplota pfimého Al.
Nevybrano Zadny. 0
Aktudlni hodnota Al1 | Analogovy vstup Al1 Fidici jednotky. 1
Aktudlni hodnota Al2 | Analogovy vstup Al2 Fidici jednotky. 2
Jiné Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -

35.50  Okolni teplota Definuje okolni teplotu motoru pro model teplotni ochrany 20 °C nebo

motoru motoru. Jednotka je zvolena parametrem 96.716 Volba 68 °F
Jjednotky.
Model teplotni ochrany motoru odhaduje teplotu motoru na
zéakladé parametri 35.50...35.55. Teplota motoru se zvysuje,
pokud se pracuje v oblasti nad kfivkou zatizeni a snizuje se,
jestlize se pracuje v oblasti pod kfivkou zatizeni.
VAROVANI: Model nem(ize chranit motor, pokud
motor neni spravné chlazen v dusledku prachu,
necistot, atd.
-60 ... 100 °C Okolni teplota. 1=1°
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C. Nazev/hodnota

Popis

Def/FbEq16

35.51  Krivka zatizeni

Definuje kfivku zatizeni motoru spole¢né pomoci parametrd

100%

motoru 35.52 Zatizeni pfi nulovych otackach a 35.53 Mezni bod.
Kfivka zatizeni se pouzije v modelu teplotni ochrany motoru
pro odhad teploty motoru.
Kdyz je parametr nastaven na 100 %, tak se bere maximalini
zatizeni jako hodnota parametru 99.06 Jmenovity proud
motoru (vy$8i zatizeni zahtiva motor). Uroven kfivky zatizeni
by méla byt nastavena, pokud se okolni teplota liSi od
jmenovité hodnoty nastavené v 35.50 Okolni teplota motoru.
4N
(%) I = proud motoru
I\ = jmenovity proud motoru
150 +
35.51
100 +
50 |
35.52
35.53 Frekvencni na vystupu
frekvenéniho ménice
50 ... 150% Maximalni zatiZzeni pro zatéZovaci kfivku motoru. 1=1%
35.52  Zatizeni pri Definuje zatéZovaci kfivku motoru spole¢né pomoci 100%
nulovych otackach | parametrd 35.51 Krivka zatizeni motoru a 35.53 Mezni bod.
Definuje maximalni zatizeni motoru pfi nulovych otackach
zatéZovaci kfivky. Vy$si hodnota mize byt pouZzita, pokud
motor ma externi ventilator motoru pro podporu chlazeni. Viz
doporuceni vyrobce motoru.
Viz parametr 35.517 . Kfivka zatiZeni motoru.
50 ... 150% Zatizeni pfi nulovych ota€kach pro zatézovaci kfivku motoru. | 1=1%
35.53  Mezni bod Definuje zatéZovaci kfivku motoru spoleéné pomoci 45.00 Hz

parametrt 35.51 Krivka zatiZzeni motoru a 35.52 Zatizeni pfi
nulovych otackach. Definuje frekvenci bodu zlomu kfivky
zatizeni, tzn. bod, ve kterém se kfivka zatizeni zacne
snizovat od hodnot parametru 35.51 Kfivka zatizeni motoru k
hodnoté parametru 35.52 ZatiZeni pfi nulovych otackach.
Viz parametr 35.517 . Kfivka zatiZeni motoru.

1,00 ... 500,00 Hz

Bod zlomu pro kfivku zatizeni motoru.

Viz parametr
46.02
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35.54  Narust jmenovité Definuje rust teploty motoru nad okolni teplotou, kdyZ je 80 °C nebo
teploty motoru motor zatéZzovan jmenovitym proudem. Viz doporuéeni 176 °F
vyrobce motoru.
Jednotka je zvolena parametrem 96.16 Volba jednotky.
Teplota
Narust jmenovité teploty
motoru
Okolni teplota
B U
Cas
0...300 °C Narust teploty. 1=1°
35.55  Teplotni ¢asova Definuje teplotni asovou konstantu pro pouziti s modelem 256 s
konst motoru teplotni ochrany motoru, definovanou jako ¢as pro dosazeni
63 % jmenovité teploty motoru. Viz doporuéeni vyrobce
motoru.
Proud motoru
100% +
Cas
Narust teploty
100%
63%
Teplotni konstanta motoru Cas
100 ... 10000 s Teplotni €asova konstanta motoru. 1=1s
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35.60  Teplota kabelu

Zobrazuje vypoctenou teplotu kabelu motoru. Viz odstavec
Tepelna ochrana kabelu motoru (strana 68).

102% = varovani proti pfehfati (A480 Motorovy kabel
pretizen)

106% = porucha prehrati (4000 Motorovy kabel pretizen)
Tento parametr je jen pro ¢teni.

0.0%

0.0 ... 200.0%

Vypoétena teplota kabelu motoru.

1=1%

35.61  Jmenovity proud
kabelu

Specifikuje trvaly proud v kabelu motoru pro funkci tepelné
ochrany v Fidicim programu.
VAROVANI: Hodnota zadana v tomto parametru musi
byt omezena podle v§ech faktor( ovliviiujicich
zatizitelnost kabelu, jako je okolni teplota, uspofadani
kabelazZe a jeji ulozeni ve Zlabech. Viz technické udaje
vyrobce kabelu.

10000.00 A6.

0,00 ... 10000,00 A

Trvala proudova hustota kabelu motoru.

1=1A

35.62  Doba nartstu
tepelného kabelu

Specifikuje teplotni ¢asovou konstantu kabelu motoru pro
funkci tepelné ochrany v fidicim programu. Tato hodnota je
definovana jako ¢as k dosazeni 63 % jmenovité teploty
kabelu, kdyz je kabel zatizeny jmenovitym proudem
(parametr 35.61 Jmenovity proud kabelu).

0 s = Tepelna ochrana kabelu motoru je nepovolena.

Viz technické udaje vyrobce kabelu.

Proud v kabelu

100% +

Narast teploty

100%
63%

Cas

Teplotni Casova konstanta

1s

Os

Tepelna ochrana kabelu motoru je nepovolena.

1...50000s

Teplotni Casova konstanta kabelu motoru.
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35.100 Zdroj ovladani Parametry 35.700...35.106 konfiguruji a monitoruji logické Vypnuto
spoustéce DOL fizeni start/stop pro externi zafizeni, jako jsou stykacem
fizené chladici ventilatory motoru.
Tento parametr voli signal, ktery spousti a zastavuje
ventilator.
0 = Stop
1 = Start
Vystup ovladajici stykaé ventilatoru se spoji s parametrem
35.105, bit 1. Zpozdéni zapnuti a vypnuti mdze byt nastaveno
pro ventilator pomoci 35.707 a 35.102. Zpétnovazebni signal
z ventiladtoru muZe byt pfipojen na vstup zvoleny pomoci
35.103; ztrata zpétné vazby bude volitelné spoustét varovani
nebo poruchu (viz 35.104 a 35.106).
Vypnuto 0 (funkce nepovolena). 0
ON (zapnout) 1. 1
Bézici Bit 6 v 06.16 Stavové slovo pohonu 1 (viz strana 107). 2
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
35.101 Zpozdéni zapnuti Definuje zpozdéni spusténi pro ventilator motoru. Os
spoustéce DOL Casovag zpozdéni startuje, kdyZ se zapne zdroj ovladani
parametrem 35.700. Po zpozdéni se zapne bit 135.705.
0...42949673 s Zpozdéni startu motoru ventilatoru. 1=1s
35.102 Zpozdéni vypnuti Definuje zpozdéni zastaveni pro ventilator motoru. 20 min
spoustéce DOL Casovag zpozdéni startuje, kdyZ se vypne zdroj ovladani
parametrem 35.700. Po zpozdéni se vypne bit 135.7105.
0...715828 min Zpozdéni zastaveni motoru ventilatoru. 1=1min
35.103 Zdroj zpétné vazby | Voli vstup pro zpétnovazebni signal ventilatoru motoru. Nevybrano
Spouétéée DOL 0= Zastaveny
1 = bézici
Kdyz se ventilator spusti (bit 1 v 35.7105 se zapne), bude
zpétna vazba ocekavana v dobé nastavené pomoci 35.704.
Nevybrano 0. 0
Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 4
DI4 Digitalni vstup D14 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (71.02 Stav opoZdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
35.104 Zpozdéni zpétné Definuje zpozdéni zpétné vazby pro ventilator motoru. Os
vazby spoustéce Casovaé zpozdéni se nastartuje, kdyZ se zapne bit 1
DOL v 35.105. Jestlize se nepfijme zpétna vazba z ventilatoru po
uplynuti zpozdéni, provede se akce zvolena pomoci 35.706.
Poznamka: Toto zpozdéni je aplikovano pouze pfi startu.
Pokud se zpétnovazebni signal ztrati béhem béhu, provede
se ihned akce zvolena pomoci 35.7106.
0...42949673 s Zpozdéni startu motoru ventilatoru. 1=1s
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35.105 Stavové slovo Stav logiky Fizeni ventilatoru motoru. -
spoustéce DOL Bit 1 je ovladanim vystupu pro ventilator, je zvolen jako zdroj,
napriklad digitalni nebo reléovy vystup.
Ostatni bity indikuji stavy zvolenych ovladacich
a zpétnovazebnich zdroju signalll a poruchovych stavd.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
Bit Nazev Popis
0 Povel start Stav zdroje ovladani ventilator zvolen pomoci 35.700.
0 = pozadavek na stop
1 = pozadavek na start
1 Povel pro Bit ovladani ventilatoru (zjisténo zpozdéni). Vybere tento bit jako zdroj
zpozdény start  |[vystupu ovladani ventilatoru.
0 = Zastaven
1 = Nastartovan
2 DOL zpétna Stav zpétné vazby ventilatoru (zdroj zvolen pomoci 35.703).
vazba 0 = zastaveny
1 = bézici
3 DOL porucha (-1)|Stav poruchy.
0 = porucha (chybi zpétna vazba z ventilatoru). Provadéna akce je
zvolena pomoci 35.706.
1 = Bez poruchy
4...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Stav logiky fizeni ventilatoru motoru. 1=1
35.106 Typ udalosti Voli akce, které se provedou, pokud chybi zpétna vazba Porucha
spoustéce DOL z ventilatoru v Fidici logice ovladani ventilatoru.
Z&dna ginnost Nebyla provedena zadna akce. 0
Varovani Frekvenéni méni¢ generuje varovani (A781 Ventilator motoru). 1
Porucha Frekvenéni ménic se pfepina 71B1 Ventilator motoru. 2
36 Analyzator zatizeni | Spickova hodnota a nastaveni zaznamniku amplitudy.
Viz také odstavec Analyzator zatizeni (strana 72).

36.01  Zdroj signalu PVL Voli signal, ktery monitoruje zaznamnik Spi¢kové hodnoty. Vykon na
Signal je filtrovan pomoci ¢asové konstanty filtru vystupu
specifikované parametrem 36.02 Filtracni doba PVL.

Spickova hodnota je uloZena s ostatnimi predem zvolenymi
signaly v tomto okamziku do parametrd 36.70...36.15.
Zaznamnik $pickové hodnoty mlze byt resetovan pouzitim
parametru 36.09 Zaznamniky resetovani. Datum a ¢as
posledniho resetu jsou uloZeny do parametrt 36.16 a 36.17.
Nevybrano Zadny (zaznamnik $pickové hodnoty zakéazan). 0
Pouzité otaky motoru | 01.01 PouZité otacky motoru (strana 96). 1
Vystupni frekvence | 01.06 Vystupni frekvence (strana 96). 3
Proud motoru 01.07 Proud motoru (strana 96). 4
Tocivy moment 01.10 Toc¢ivy moment motoru % (strana 96). 6
motoru
Stejnosmérné 01.11 Stejnosmérné napéti (strana 96). 7
napéti
Vykon na vystupu 01.14 Vystupni vykon (strana 96). 8
Vstup rampy ref 23.01 Vstup rampy ref otacek (strana 179). 10

otacek




Parametry 245

C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
Referenéni otacky | 23.02 Vystup rampy ref otacek (strana 179). 1
na rampé
Pouzita ref otaCek | 24.01 Pouzité referencni otacky (strana 185). 12
Pouzity ref moment | 26.02 Pouzity referenéni moment (strana 197). 13
Pouzita ref frekvence | 28.02 Vlystup rampy ref. frekvence (strana 203). 14
Vystup PID procesu | 40.01 Aktualini vystup procesu PID (strana 247). 16
Zpétna vazba PID | 40.02 Aktualni zpétna vazba procesu PID (strana 248). 17
procesu
Nastavena hodnota | 40.03 Aktualni nastaveny bod procesu PID (strana 248). 18
PID aktuaini
Odchylka PID 40.04 Aktualni odchylka procesu PID (strana 248). 19
procesu
Jiné Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
36.02  Filtraéni doba PVL | Spi¢kova hodnota zaznamu doby filtrace. Viz parametr 36.07 | 2.00 s
. Zdroj signélu PVL.
0,00 ... 120,00 s Spi(‘:kova’ hodnota zaznamu doby filtrace. 100=1s
36.06  Zdroj signalu AL2 Voli signal, ktery ma byt sledovan zaznamnikem amplitudy 2. | Tocivy
Signal je vzorkovan pfi intervalu 200 ms. moment
Vysledky jsou zobrazeny parametry 36.40...36.49. Kazdy motoru
parametr reprezentuje rozsah amplitud a ukazuje, ktera ¢ast
vzorku spada do rozsahu.
Hodnota signalu odpovidajici 100 % je definovana
parametrem 36.07 Méritko signalu AL2.
Zaznamnik amplitudy 2 muze byt resetovan pouzitim
parametru 36.09 Zaznamniky resetovani. Datum a ¢as
posledniho resetu jsou uloZzeny do parametri 36.50 a 36.57.
Pro mozné volby, viz parametr 36.01 Zdroj signalu PVL.
36.07  Méritko signalu AL2 | Definuje hodnotu signalu korespondujici s amplitudou 100 %. | 100.00
0.00 ... 32767.00 Hodnota signalu odpovidajici 100 %. 1=1
36.09  Zaznamniky Resetuje zaznamnik Spickové hodnoty a/nebo zaznamnik Hotovo
resetovani amplitudy 2. (Zaznamnik amplitud 1 nemohl byt resetovan.)
Hotovo Reset dokonéen nebo nepozadovan (normalini provoz). 0
V8echny Reset obou zaznamniku $pickové hodnoty a amplitudy 2. 1
PVL Resetovat $pi¢kovou hodnotu zaznamu. 2
AL2 Resetovat zaznam amplitudy 2. 3
36.10  Hodnota spicky Spickova hodnota zaznamenana zaznamnikem $pickovych 0.00
PVL hodnot.
-32768.00 ... 32767.00 | Spigkova hodnota. 1=1
36.11  Data 3picek PVL Datum, kdy byla zaznamenana $pi¢kova hodnota. -
- Data vzniku $picek. -
36.12  Cas $picek PVL Cas, kdy byla zaznamenana $pi¢kova hodnota. -
- Cas vzniku $picek. -
36.13  Proud PVL pfi $picce | Proud motoru v okamziku zaznamu $pi¢kové hodnot. 0.00 A6.
-32768,00 ... 32767,00 A | Proud motoru ve Spicce. 1=1A
36.14  DC napéti PVL pii | Bylo zaznamenano napéti ve stejnosmérném meziobvodu 0,00 V
Spicce frekvenéniho méni¢e v momenté Spickové hodnoty.
0,00 ... 2000,00 V | Stejnosmérné napéti ve Spicce. 10=1V
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36.15  Otacky PVL pri Byly zaznamenany ota¢ky motoru v okamziku $pi¢kové 0,00 ot./min.
Spicce hodnoty.
-32768,00 ... Otacky motoru ve $picce. Viz parametr
32767,00 ot./min. 46.01
36.16  Datum resetu PVL | Datum, kdy byl naposledy resetovan zaznamnik $pickové hodnoty. | -
- Datum posledniho resetu Spickové hodnoty zaznamniku. -
36.17  Cas resetu PVL Cas, kdy byla zaznamenana $pitkova hodnota. -
- Cas posledniho resetu $pickové hodnoty zaznamniku. -
36.20 AL10az10% Procento vzorkd, které spada mezi 0 a 10 %, 0.00%
zaznamenanych zaznamnikem amplitud 1.
0.00 ... 100.00% Vzorky mezi 0 a 10 % v zaznamniku amplitud 1. 1=1%
36.21 AL110az 20% Procento vzork(, které spada mezi 10 a 20 %, 0.00%
zaznamenanych zaznamnikem amplitud 1.
0.00 ... 100.00% Vzorky mezi 10 a 20 % v zaznamniku amplitud 1. 1=1%
36.22 AL120az30% Procento vzorkd, které spada mezi 20 a 30 %, 0.00%
zaznamenanych zaznamnikem amplitud 1.
0.00 ... 100.00% Vzorky mezi 20 a 30 % v zdznamniku amplitud 1. 1=1%
36.23 AL130az40% Procento vzork(, které spada mezi 30 a 40 %, 0.00%
zaznamenanych zaznamnikem amplitud 1.
0.00 ... 100.00% Vzorky mezi 30 a 40 % v zaznamniku amplitud 1. 1=1%
36.24 AL140az 50% Procento vzork(, které spada mezi 40 a 50 %, 0.00%
zaznamenanych zaznamnikem amplitud 1.
0.00 ... 100.00% Vzorky mezi 40 a 50 % v zaznamniku amplitud 1. 1=1%
36.25 AL150az60% Procento vzorkd, které spada mezi 50 a 60 %, 0.00%
zaznamenanych zaznamnikem amplitud 1.
0.00 ... 100.00% Vzorky mezi 50 a 60 % v zaznamniku amplitud 1. 1=1%
36.26 AL160az70% Procento vzork(, které spada mezi 60 a 70 %, 0.00%
zaznamenanych zaznamnikem amplitud 1.
0.00 ... 100.00% Vzorky mezi 60 a 70 % v zdznamniku amplitud 1. 1=1%
36.27 AL170az80% Procento vzork(, které spada mezi 70 a 80 %, 0.00%
zaznamenanych zaznamnikem amplitud 1.
0.00 ... 100.00% Vzorky mezi 70 a 80 % v zaznamniku amplitud 1. 1=1%
36.28 AL180az90% Procento vzorkd, které spada mezi 80 a 90 %, 0.00%
zaznamenanych zaznamnikem amplitud 1.
0.00 ... 100.00% Vzorky mezi 80 a 90 % v zdznamniku amplitud 1. 1=1%
36.29 AL1 nad 90% Procento vzork(, které spada mezi 80 a 90 %, 0.00%
zaznamenanych zaznamnikem amplitud 1.
0.00 ... 100.00% Vzorky pfes 90 % v zaznamniku amplitud 1. 1=1%
36.40 AL20az 10% Procento vzorku, které spada mezi 0 a 10 %, 0.00%
zaznamenanych zaznamnikem amplitud 2.
0.00 ... 100.00% Vzorky mezi 0 a 10 % v zaznamniku amplitud 2. 1=1%
36.41 AL2 10 az 20% Procento vzorkd, které spada mezi 10 a 20 %, 0.00%
zaznamenanych zaznamnikem amplitud 2.
0.00 ... 100.00% Vzorky mezi 10 a 20 % v zadznamniku amplitud 2. 1=1%
36.42 AL2 20 az 30% Procento vzorku, které spada mezi 20 a 30 %, 0.00%
zaznamenanych zaznamnikem amplitud 2.
0.00 ... 100.00% Vzorky mezi 20 a 30 % v zaznamniku amplitud 2. 1=1%
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36.43 AL1 30 az 40% Procento vzorku, které spada mezi 30 a 40 %, 0.00%
zaznamenanych zaznamnikem amplitud 2.
0.00 ... 100.00% Vzorky mezi 30 a 40 % v zdznamniku amplitud 2. 1=1%
36.44  AL2 40 az 50% Procento vzorku, které spada mezi 40 a 50 %, 0.00%
zaznamenanych zaznamnikem amplitud 2.
0.00 ... 100.00% Vzorky mezi 40 a 50 % v zdznamniku amplitud 2. 1=1%
36.45 AL2 50 az 60% Procento vzorku, které spada mezi 50 a 60 %, 0.00%
zaznamenanych zaznamnikem amplitud 2.
0.00 ... 100.00% Vzorky mezi 50 a 60 % v zdznamniku amplitud 2. 1=1%
36.46 AL260az70% Procento vzorku, které spada mezi 60 a 70 %, 0.00%
zaznamenanych zaznamnikem amplitud 2.
0.00 ... 100.00% Vzorky mezi 60 a 70 % v zaznamniku amplitud 2. 1=1%
36.47 AL2 70 az 80% Procento vzorku, které spada mezi 70 a 80 %, 0.00%
zaznamenanych zaznamnikem amplitud 2.
0.00 ... 100.00% Vzorky mezi 70 a 80 % v zdznamniku amplitud 2. 1=1%
36.48 AL2 80 az 90% Procento vzorku, které spada mezi 80 a 90 %, 0.00%
zaznamenanych zaznamnikem amplitud 2.
0.00 ... 100.00% Vzorky mezi 80 a 90 % v zdznamniku amplitud 2. 1=1%
36.49  AL2 nad 90% Procento vzorkd, které spada mezi 80 a 90 %, 0.00%
zaznamenanych zaznamnikem amplitud 2.
0.00 ... 100.00% Vzorky pfes 90 % v zaznamniku amplitud 2. 1=1%
36.50 Datum resetu AL2 | Datum, kdy byl naposledy resetovan zaznamnik amplitud 2. | -
- Datum posledniho resetu zaznamniku amplitud 2. -
36.51 Cas resetu AL2 Cas, kdy byl naposledy resetovan zaznamnik amplitud 2. -
- Cas posledniho resetu zaznamniku amplitud 2. -
40 Procesni regulator Hodnoty parametru pro procesni regulator PID.
PID sada 1 Frekvenéni méni¢ obsahuje jednotlivy aktivni PID regulator
pro pouzité procesy, naprogramovany a ulozeny ale mohou
byt dvé samostatna nastaveni.
Prvni nastaveni je vytvoreno parametry 40.07...40.56*, druhé
nastaveni je definovano parametry ve skupiné 41 Procesni
reguléator PID sada 2. Binarni zdroj definujici, které nastaveni
je pouzito, je zvolen parametrem 40.57 Volba set1/set2 PID.
Viz diagram fetézcu Fizeni na strankach 441 a 442.
*Zbyvajici parametry v této skupiné jsou spole¢né pro obé
sady.
40.01  Aktualini vystup Zobrazuje vystup procesniho regulatoru PID. Viz diagram -
procesu PID fetézcu fizeni na strané 442.
Tento parametr je jen pro ¢teni. Jednotka je zvolena
parametrem 40.12 Set 1 - volba jednotky.
-32768.00 ... Vystup procesniho regulatoru PID. 1=1
32767.00 jednotka




248 Parametry

C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
40.02  Aktuélni zpétna Zobrazuje hodnotu procesni zpétné vazby po vybéru zdroje, |-
vazba procesu PID | matematické funkce (parametr 40.70 Set 1 - funkce zpétné
vazby) a filtrace. Viz diagram fetézcu Fizeni na strané 441.
Tento parametr je jen pro ¢teni. Jednotka je zvolena
parametrem 40.12 Set 1 - volba jednotky.
-32768.00 ... Procesni zpétna vazba. 1=1
32767.00 jednotka
40.03  Aktualni nastaveny | Zobrazuje hodnotu pozadované hodnoty pro procesni -
bod procesu PID regulator PID po vybéru zdroje, matematické funkce (40.78
Set 1 - funkce nastav. bodu) omezeni a rampovani. Viz
diagram fetézcu fizeni na strané 442.
Tento parametr je jen pro ¢teni. Jednotka je zvolena
parametrem 40.12 Set 1 - volba jednotky.
-32768.00 ... Pozadovana hodnota pro procesni regulator PID. 1=1
32767.00 jednotka
40.04  Aktualni odchylka Zobrazuje odchylku procesniho regulatoru PID. Standardnim | -
procesu PID nastavenim je tato hodnota rovna pozadované hodnoté -
zpétna vazba, ale odchylka muze byt invertovana
parametrem 40.31 Set 1 - inverze odchylky. Viz diagram
fetézcu fizeni na strané 442.
Tento parametr je jen pro ¢teni. Jednotka je zvolena
parametrem 40.12 Set 1 - volba jednotky.
-32768.00 ... Odchylka PID. 1=1
32767.00 jednotka
40.05  Aktualni vystup Zobrazuje vyladény vystup reference. Viz diagram fetézcu -
trimu procesu PID | Fizeni na strané 442.
Tento parametr je jen pro ¢teni. Jednotka je zvolena
parametrem 40.12 Set 1 - volba jednotky.
-32768.00 ... Reference vyladéni 1=1
32767.00 jednotka
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40.06  Stavové slovo Zobrazuje informace o stavu procesniho regulatoru PID. -
procesu PID Tento parametr je jen pro &teni.
Bit Nazev Hodnota
0 PID aktivni 1 = Ovladani pres procesni regulator PID je aktivni.
1 Nastaveny bod 1 = Procesni regulator PID ma pozadovanou hodnotu zmrazenu.
zablokovany
2 Vystup 1 = Procesni regulator PID ma zmrazeny vystup.
zablokovany
3 Klidovy rezim PID |1 = rezim spanku aktivni.
4 Zesileni klidového |1 = podpora spanku aktivni.
rezimu
5 Rezim ladéni 1 = funkce ladéni aktivni.
6 RezZim sledovani |1 = funkce sledovani aktivni.
7 \Vysoka mez 1 = PID vystup je omezen parametrem 40.37.
vystupu
8 Nizka mez vystupu (1 = PID vystup je omezen parametrem 40.36.
9 Pasmo necitlivosti |1 = mrtvé pasmo je aktivni (viz parametr 40.39)
aktivni
10 Set PID 0 = Je pouzita sada parametrl 1. 1 = Je pouzita sada parametrd 2.
1 Rezervovano
12 Je aktivni interni |1 = Je aktivni interni poZadovana hodnota (viz parametr
nastavena hodnota (40.76...40.16)
13...15 [Rezervovano
0000h...FFFFh Stavové slovo procesniho regulatoru PID. 1=1
40.07  Set 1 - provozni Aktivace/deaktivace procesniho regulatoru PID. Vypnuto
reZzim PID Poznamka: Procesni regulator PID je k dispozici pouze pro
externi ovladani; viz odstavec Lokalni ovladani versus externi
ovladani (strana 20).
Vypnuto Procesni regulator PID je neaktivni. 0
Zapnuto Procesni regulator PID je aktivni.
Zapnuto pfibézicim | Procesni regulator PID je aktivni, kdyz bézi frekvenéni ménic. | 2
pohonu
40.08  Set 1 - zdroj zpétné | Voli prvni zdroj procesni zpétné vazby. Viz diagram fetézct | Al1 - skal.
vazby 1 fizeni na strané 441. hodnota
Nevybrano Zadny. 0
Al1 - 8kdl. hodnota | 712.12 Al1 - hodnota v méfitku (viz strana 122). 1
Al2 - $kdl. hodnota | 12.22 A2 - hodnota v méfitku (viz strana 124). 2
Vstup frekvence - 11.39 Vstup frekvence 1 - upravené méritko (viz strana 119). | 3
upravené méfitko
Proud motoru 01.07 Proud motoru (viz strana 96).
Vykon na vystupu 01.14 Vlystupni vykon (viz strana 96).
Tocivy moment 01.10 Tocgivy moment motoru % (viz strana 96).
motoru
Jiné Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
40.09  Set 1 - zdroj zpétné | Voli druhy zdroj procesni zpétné vazby. Pro mozné volby, viz | Nevybrano
vazby 2 parametr 40.08 Set 1 - zdroj zpétné vazby 1.
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
40.10  Set 1 - funkce Definuje, jak je vypoétena procesni zpétna vazba ze dvou In1
zpétné vazby zdroju zpétné vazby zvolenych parametry 40.08 Set 1 - zdroj
zpétné vazby 1 a 40.09 Set 1 - zdroj zpétné vazby 2.
In1 Zdroj 1. 0
In1+In2 Soucet zdrojii 1 a 2. 1
In1-In2 Zdroj 2 odecten od zdroje 1. 2
In1*In2 Zdroj 1 vynasoben zdrojem 2. 3
In1/In2 Zdroj 1 délen zdrojem 2. 4
MIN(In1,In2) Mensi ze dvou zdroju. 5
MAX(In1,In2) Vétsi ze dvou zdroja. 6
AVE(In1,In2) Primérna hodnota dvou zdroju. 7
sqrt(In1) Druha odmocnina zdroje 1. 8
sqrt(In1-In2) Druh& odmocnina (zdroj 1 - zdroj 2). 9
sqrt(In1+In2) Druha odmocnina (zdroj 1 + zdroj 2). 10
sqrt(In1)+sqgrt(In2) | Druha odmocnina zdroje 1 + druha odmocnina zdroje 2. 11
40.11  Set 1 - filtr. doba Definuje ¢asovou konstantu filtru pro procesni zpétnou 0,000 s
zpétné vazby vazbu.
0,000 ... 30,000 s Zpétna vazba Casu filtrovani. 1=1s
40.12  Set 1 - volba Definuje jednotku pro parametry 40.01...40.05, 40.21...40.24 | ot./min.
Jjednotky a40.47.
ot./min. Ot/min 7
% %. 4
Hz Hz. 3
40.14  Set 1 - méritko Definuje spole¢né s parametrem 40.15 Set 1 - méfitko 1500.00
nastav. bodu vystupu a s obecnym faktorem Skalovani ovladaci fetézec
pro procesni regulator PID.
Skalovani muze byt pouzito, kdyz je napfiklad procesni
pozadovanou hodnotou vstup v Hz a vystup regulatoru PID je
pouzit jako hodnota ot./min. v Fizeni otacek. V tomto pfipadé
by mél byt parametr nastaven na 50 a parametr 40.75 na
jmenovité otacky motoru pfi 50 Hz.
Vystup PID regulatoru = [40.15], kdyz
odchylka (poZadovana hodnota - zpétna vazba) = [40.14]
a[40.32]=1.
Poznamka: Skalovani je zaloZeno na poméru mezi 40.14
a 40.15. Napfiklad hodnoty 50 a 1500 vytvofi stejné
Skalovani jako 1 a 30.
-32768.00 ... 32767.00 | Zaklad procesni zadané hodnoty. 1=1
40.15  Set 1 - méritko Viz parametr 40.14 Set 1 - méfitko nastav. bodu. 1500.00
vystupu
-32768.00 ... 32767.00 | Zaklad vystupu procesniho regulatoru PID. 1=1
40.16  Set 1 - zdroj Voli prvni zdroj poZzadované hodnoty procesu PID. Tato Al2 - 8kal.
nastaveného bodu | zadana hodnota je k dispozici v parametru 40.25 Set 1 - volba | hodnota
1 nastaveného bodu jako zadana hodnota 1. Viz diagram
fetézcu Fizeni na strané 441.
Nevybrano Zadny. 0
Ovladaci panel 03.01 Reference panelu (viz strana 97). 1
Interni nastavena Interni nastavena hodnota. Viz parametr 40.19 Set 1 - vnitini | 2

hodnota

nastav. bod vol1.
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Al1 - 8kdl. hodnota | 712.12 Al1 - hodnota v méfitku (viz strana 122). 3
Al2 - 8kdl. hodnota | 712.22 AI2 - hodnota v méfitku (viz strana 124). 4
Funkce motor 22.80 Aktivace reference. motor potenciometru (vystup 8
potenciometr potenciometru motoru).

Vstup frekvence - 11.39 Vstup frekvence 1 - upravené méritko (viz strana 119). | 10
upravené méfitko
Jiné Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -

40.17  Set 1 - zdroj Voli druhy zdroj procesni nastavené hodnoty. Tato zadana Nevybrano
nastaveného bodu | hodnota je k dispozici v parametru 40.25 Set 1 - volba
2 nastaveného bodu jako zadana hodnota 2.

Pro mozné volby, viz parametr 40.16 Set 1 - zdroj
nastaveného bodu 1.

40.18  Set 1 - funkce Voli matematickou funkci mezi poZzadovanou hodnotu zdroje | In7 nebo In2

nastav. bodu zvoleného parametry 40.16 Set 1 - zdroj nastaveného bodu 1

a 40.17 Set 1 - zdroj nastaveného bodu 2.
In1 nebo In2 Nejsou aplikovany matematické funkce. Zdroj zvoleny 0

parametrem 40.25 Set 1 - volba nastaveného bodu je pouzivan.
In1+In2 Soucet zdroji 1 a 2. 1
In1-In2 Zdroj 2 odeéten od zdroje 1. 2
In1*In2 Zdroj 1 vynasoben zdrojem 2. 3
In1/In2 Zdroj 1 délen zdrojem 2. 4
MIN(In1,In2) Mensi ze dvou zdroja. 5
MAX(In1,In2) Vétsi ze dvou zdroja. 6
AVE(In1,In2) Pramérna hodnota dvou zdroju. 7
sqrt(In1) Druha odmocnina zdroje 1. 8
sqrt(In1-In2) Druha odmocnina (zdroj 1 - zdroj 2). 9
sqrt(In1+In2) Druha odmocnina (zdroj 1 + zdroj 2). 10
sqrt(In1)+sqrt(In2) | Druha odmocnina zdroje 1 + druha odmocnina zdroje 2. 1

40.19  Set 1 - vnitini Voli spole¢né s 40.20 Set 1 - vnitfni nastaveny bod vol2 Nevybrano

nastav. bod vol1 vnitini pozadovanou hodnotu z pfednastaveni definovaného
parametry 40.21...40.24.
Zdroj Zdroj Je aktivni
definovany par. | definovany par. pfednastaveni
40.19 40.20 pozadované hodnoty
0 0 1 (par. 40.21)
1 0 2 (par. 40.22)
0 1 3 (par. 40.23)
1 1 4 (par. 40.24)
Nevybrano 0. 0
Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 4
DI4 Digitalni vstup DI4 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 6
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DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
40.20  Set 1 - vnitini Voli spole¢né s 40.19 Set 1 - vnitini nastav. bod vol1 vnitini | Nevybrano
nastaveny bod vol2 | pozadovanou hodnotu z pfednastaveni definovaného
parametry 40.21...40.24. Viz tabulka 40.19 Set 1 - vnitini
nastav. bod vol1.
Nevybrano 0. 0
Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup D14 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
40.21  Set 1 - vnitini Pokracujte pfednastavenim hodnoty 1. Viz parametr 40.79 0.00
nastaveny bod 1 Set 1 - vnitini nastav. bod vol1. Jednotka je zvolena
parametrem 40.12 Set 1 - volba jednotky.
-32768.00 ... Pokracujte pfednastavenim hodnoty 1. 1=1
32767.00 jednotka
40.22  Set 1 - vnitini Pokracujte pfednastavenim hodnoty 2. Viz parametr 40.79 0.00
nastaveny bod 2 Set 1 - vnitini nastav. bod vol1.
Jednotka je zvolena parametrem 40.712 Set 1 - volba
Jjednotky.
-32768.00 ... 32767.00 | Pokracujte pfednastavenim hodnoty 2. 1=1jedn.
40.23  Set 1 - vnitini Pokracujte pfednastavenim hodnoty 3. Viz parametr 40.79 0.00
nastaveny bod 3 Set 1 - vnitini nastav. bod vol1.
Jednotka je zvolena parametrem 40.712 Set 1 - volba
Jjednotky.
-32768.00 ... 32767.00 | Pokracujte pfednastavenim hodnoty 3. 1=1jedn.
40.24  Set 1 - vnitini Pokracujte pfednastavenim hodnoty 4. Viz parametr 40.719 0.00
nastaveny bod 4 Set 1 - vnitini nastav. bod vol1.
Jednotka je zvolena parametrem 40.712 Set 1 - volba
Jednotky.
-32768.00 ... Pokracujte pfednastavenim hodnoty 4. 1=1
32767.00 jednotka
40.25  Set 1 - volba Konfiguruje volbu mezi zdrojem zadané hodnoty 1 (40.16) a 2 | Nevybrano
nastaveného bodu | (40.17).
Tento parametr je efektivni pouze tehdy, kdyz je parametr
40.18 Set 1 - funkce nastav. bodu nastaven na In1 nebo In2.
0 - zdroj nastaveného bodu 1
1 - zdroj nastaveného bodu 2
Nevybrano 0. 0

Vybrano

1.
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DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup D14 (10.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
40.26  Set 1 - nastaveny Definuje minimalni limit pro pozadovanou hodnotu pro 0.00
bod min procesni regulator PID.
-32768.00 ... Minimalni limit pro poZadovanou hodnotu pro procesni 1=1
32767.00 regulator PID.
40.27  Set 1 - nastaveny Definuje maximalni limit pro poZadovanou hodnotu pro 32767.00
bod max procesni regulator PID.
-32768.00 ... Maximalni limit pro pozadovanou hodnotu pro procesni 1=1
32767.00 regulator PID.
40.28 Set 1 - doba Definuje minimalni ¢as potfebny, aby se pozadovana 0,0s
zvySeni hodnota zvySila z 0 % na 100 %.
nastaveného bodu
0,0...1800,0s Doba zvy$eni nastaveného bodu. 1=
40.29  Set 1-doba snizeni | Definuje minimalni ¢as potfebny, aby se pozadovana 0,0s
nastaveného bodu | hodnota snizila ze 100 % na 0 %.
0,0...1800,0s Doba snizeni nastaveného bodu. 1=1
40.30  Set 1 - umoznéno Zmrazi nebo definuje zdroj, ktery lze pouzit pro zmrazeni Nevybrano
blokovani pozadovanou hodnotu procesniho regulatoru PID. Tato
nastaveného bodu | funkce je uzite€na tehdy, kdyz je reference zalozena na
procesni zpétné vazbé pfipojené k analogovému vstupu a u
senzoru je nutné provést servis bez zastaveni procesu.
1 = pozadovana hodnota pro procesni regulator PID byla
zmrazena
Viz také parametr 40.38 Set 1 - umoznéno blokovani vystupu.
Nevybrano Pozadovana hodnota pro procesni regulator PID nebyla 0
zmrazena.
Vybrano Pozadovana hodnota pro procesni regulator PID byla 1
zmrazena.
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 4
DI4 Digitalni vstup D14 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (771.02 Stav opoZdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11

Jiny [bit]

Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93).
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40.31  Set 1 - inverze Invertuje vstup procesniho regulatoru PID. Neinvertovan
odchylky 0 = odchylka neni invertovana (odchylka = poZzadovana a (Ref - Fbk)
hodnota - zpétna vazba)
1 = odchylka invertovana (zpétna vazba - pozadovana
hodnota)
Viz také odstavec Funkce klidového rezimu pro procesni
regulator PID (strana 55).
Neinvertovana 0. 0
(Ref - Fbk)
Invertovan 1. 1
(Fbk - Ref)
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
40.32  Set 1 - zisk Definuje zisk pro procesni regulator PID. Viz parametr 40.33 | 1.00
Set 1 - integracni doba.
0.10 ... 100.00 Zisk pro regulator PID. 100 =1
40.33  Set 1 - integraéni Definuje €as integrace pro procesni regulator PID. Pro 60,0 s
doba nastaveni stejného poradu rozsahu reakénich ¢ast fizeného
procesu, protoze jinak by mohlo dojit k nestabilité.
Chybal/vystup regulatoru
O
|
G x| { /
o { |
" Cas
Tl
| = Vystup regulatoru (chyba)
O = Vystup regulatoru
G = Zesileni
Ti = integracni ¢asova konstanta
Poznamka: Nastaveni této hodnoty na 0 zakazuje slozku “I”,
tim se PID regulator pfepne na PD regulator.
0,0...32767,0s Cas integrace. 1=1s
40.34  Set 1 - derivaéni Definuje ¢as derivace procesniho regulatoru PID. Derivaéni | 0,000 s
doba sloZka vystupu regulatoru je vypoctena na zakladé dvou
néslednych chybovych hodnot (Ex_4 a Ek) podle
nasledujiciho vzorce:
PID DERIV TIME x (Ek - Ex.4)/Ts, ve kterém
Ts = 2 ms Cas vzorkovani
E = Chyba (Error) = procesni reference - procesni zpétna
vazba.
0,000 ... 10,000 s Cas derivace. 1000=1s
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40.35  Set 1 - derivaéni Definuje ¢asovou konstantu 1pdlového filtru pouzitého pro 0,0s
filtra¢ni doba vyhlazeni derivaénich komponentd procesniho regulatoru
PID.
0,
% Nefiltrovany signal
100
63 | Filtrovany signal
- t
T
O=1x(1-e'M
| = vstup filtru (krok)
O = vystup filtru
t=CGas
T = ¢asova konstanta filtru
0,0...100s Casova konstanta filtru. 10=1s
40.36  Set 1 - vystup min | Definuje minimalni limit pro vystup procesniho regulatoru -32768.0
PID. Pouziti minimalnich a maximalnich limitd je mozné pro
omezeni provozniho rozsahu.
-32768.0 ... Minimalni limit pro vystup procesniho regulatoru PID. 1=1
32767.0
40.37  Set 1 - vystup max | Definuje maximalni limit pro vystup procesniho regulatoru 32767.0
PID. Viz parametr 40.36 Set 1 - vystup min.
-32768.0 ... Maximalni limit pro vystup procesniho regulatoru PID. 1=1
32767.0
40.38  Set 1 - umozZnéno Zmrazeni (nebo definovani zdroje, ktery Ize pouzit pro Nevybrano
blokovani vystupu | zmrazeni) vystupu procesniho regulatoru PID udrzujici
vystup na hodnoté, ktera byla povolena pred zmrazenim. Tato
funkce mlze byt pouzita, kdyz napfiklad musi byt proveden
servis senzoru procesni zpétné vazby bez zastaveni procesu.
1 = procesni regulator PID ma zmrazeny vystup
Viz také parametr 40.30 Set 1 - umozZnéno blokovani
nastaveného bodu.
Nevybrano Vystup procesniho regulatoru PID nebyl zmrazen. 0
Vybrano Vystup procesniho regulatoru PID byl zmrazen. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (710.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup DI4 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (710.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
Dl6 Digitalni vstup DI6 (710.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
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40.39  Set 1 -rozsah Definuje mrtvé pasmo kolem poZadované hodnoty. Kdyz 0.0
pasma necitl. procesni zpétna vazba vstoupi do mrtvého pasma, nastartuje
se ¢asovac zpozdéni. Pokud zpétna vazba zustava v mrtvém
pasmu po dobu del$i nez je zpozdéni (40.40 Set 1 - prodleva
pasma necitl.), bude mit PID regulator zmrazeny vystup.
Normalni provoz se obnovi, kdyZ hodnota zpétné vazby
opusti mrtvé pasmo.
40.39 Set 1 - rozsah
pasma necitl.
Nastaveny bod
Zpétna vazba
Vystup S —
regulatoru PID ‘ N
) R ) . PID regulator ma
< i - vystup zmrazen
40.40 Set 1 - prodleva pasma
Cas
0.0 ... 32767.0 Rozsah pasma necitlivosti. 1=1
40.40  Set 1 - prodleva Zpozdéni pro pasmo necitlivosti. Viz parametr 40.39 Set 1- | 0,0 s
pasma necitl. rozsah pasma necitl..
0,0...3600,0 s Zpozdéni pro oblast pasma necitlivosti. 1=1s
40.41  Set 1 - klidovy Voli rezim funkce spanku. Nevybrano
reZim Viz také odstavec Funkce klidového rezimu pro procesni
regulator PID (strana 55).
Nevybrano Funkce spanku je nepovolena. 0
Interni Vystup PID regulatoru je porovnavan s hodnotou 40.43 Set 1 | 1
- troveri klidového rezimu.
Jestlize vystup PID regulatoru zustava pod hladinou uspani
déle nez je zpozdéni uspani (40.44 Set 1 - prodleva klidového
rezimu), frekvenéni ménic¢ prejde do rezimu spanku.
Parametry 40.44...40.48 jsou v platnosti.
Externi Funkce spanku je aktivni podle zdroje zvoleného parametrem | 2
40.42 Set 1 - klidovy rezim povolen.
Parametry 40.44...40.48 jsou v platnosti.
40.42  Set 1 - klidovy Definuje zdroj pouzity pro aktivaci funkce spanku PID, kdyz je | Nevybrano
reZim povolen parametr 40.41 Set 1 - klidovy reZim nastaven na Externi.

0 = Funkce spanku je nepovolena
1 = Funkce spanku je aktivovana

Nevybrano 0. 0
Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
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Dl4 Digitalni vstup DI4 (10.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
40.43  Set 1 - droveri Definuje limit startu pro funkci spanku, kdyz je parametr 40.47 | 0.0
klidového rezimu Set 1 - klidovy rezim nastaven na Interni.
0.0 ... 32767.0 Uroveh pro start spanku. 1=
40.44  Set 1 - prodleva Definuje zpozdéni pred povolenim funkce spanku, aby se 60,0 s
klidového rezimu zamezilo nepfipustnému pfepnuti do rezimu spanku.
Casovaé zpozdéni se nastartuje, kdyZ se uplatni podminka
pro spanek zvolena parametrem 40.41 Set 1 - klidovy reZzim
a resetuje se, kdyz jiz neplati tato podminka.
0,0...3600,0s Zpozdéni startu spanku. 1=1s
40.45  Set 1-doba zesileni | Definuje €as podpory pro krok podpory spanku. Viz parametr | 0,0 s
klid. rezimu 40.46 Set 1 - krok zesileni klidového reZimu.
0,0 ... 3600,0 s Doba zesileni klidového rezimu. 1=1s
40.46  Set 1 - krok zesileni | Kdy méni¢ prejde do rezimu spanku, bude procesni 0.0
klidového rezimu pozadovana hodnota zvySena o hodnotu po dobu
definovanou parametrem 40.45 Set 1 - doba zesileni klid.
reZimu.
Pokud je aktivni, bude podpora spanku prerusena, kdyz se
frekvenéni méni¢ probudi.
0.0 ... 32767.0 Krok zesileni klidového rezimu. 1=
40.47  Set 1 - odchylka Definuje droven pro probuzeni jako odchylku mezi procesni | 0.00
obnoveni pozadovanou hodnotou a zpétnou vazbou. Jednotka je
zvolena parametrem 40.12 Set 1 - volba jednotky.
Kdyz odchylka prekro¢i hodnotu v tomto parametru a zlistane
zde po dobu zpozdéni probuzeni (40.48 Set 1 - prodleva
obnoveni), tak se frekvenéni ménic probudi.
Viz také parametr 40.31 Set 1 - inverze odchylky.
-32768.00 ... Uroveri pro probuzeni (jako odchylka mezi procesni 1=1
32767.00 pozadovanou hodnotou a zpétnou vazbou). jednotka
40.48  Set 1 - prodleva Definuje zpozdéni probuzeni pro funkci spanku, aby se 0,50 s
obnoveni zamezilo nezadanému probuzeni. Viz parametr 40.47 Set 1 -
odchylka obnoveni.
Casovaé zpozdéni startuje, kdyZ odchylka prekrogi Groveri
pro probuzeni (40.47 Set 1 - odchylka obnoveni) a resetuje
se, kdyz odchylka poklesne pod urover probuzeni.
0,00 ...60,00 s Prodleva obnoveni. 1=1s
40.49  Set 1 - rezim Aktivuje (nebo zvoli zdroj zajistujici aktivaci) rezim sledovani. | Nevybrano
sledovani V rezimu sledovani je hodnota zvolena parametrem 40.50
Set 1 - volba ref sledovani nahrazena za vystup PID
regulatoru. Viz také odstavec Sledovani (strana 56).
1 = rezim sledovani povolen
Nevybrano 0. 0
Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
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DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup D14 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93).
40.50  Set 1 - volba ref Voli zdroj hodnoty pro rezim sledovani. Viz parametr 40.49 Nevybrano
sledovani Set 1 - reZim sledovani.
Nevybrano Zadny. 0
Al1 - 8kal. hodnota | 712.12 Al1 - hodnota v méfitku (viz strana 122). 1
Al2 - 8kal. hodnota | 712.22 Al2 - hodnota v méfitku (viz strana 124). 2
FB A - ref1 03.05 FB A - reference 1 (viz strana 97). 3
FB A - ref2 03.06 FB A - reference 2 (viz strana 97). 4
Jiné Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
40.51  Set 1 - rezim trim Aktivuje funkci ladéni a vybere mezi pfimym Vypnuto
a proporcionalnim ladénim (nebo kombinaci obou druha).
Pomoci ladéni je mozné aplikovat korekéni faktory na
reference pro frekvenéni méni¢ (pozadované hodnoty).
Vystup po ladéni je dostupny jako parametr 40.05 Aktualni
vystup trimu procesu PID.
Viz diagram fetézcu fizeni na strané 442.
Vypnuto Funkce trim je neaktivni. 0
PFimé Funkce trim je aktivni. Faktor ladéni je relativni k maximalnim | 1
otackam, momentu nebo frekvenci; vybér mezi nimi je
proveden parametrem 40.52 Set 1 - volba trimu.
Proporcionalni Funkce trim je aktivni. Faktor ladéni je relativni k referenci 2
zvolené parametrem 40.53 Set 1 - ukazatel ref trimu.
Kombinované Funkce trim je aktivni. Faktor ladéni je kombinaci obou 3
rezimU Piimé a Proporcionalni ; jejich proporce jsou
definovany parametrem 40.54 Set 1 - mix trimu.
40.52  Set 1 - volba trimu | Voli, zda se ladéni pouZije pro opravu reference otacek, Moment
momentu nebo frekvence.
Moment Referenéni moment ladéni. 1
Otacky Reference otacek ladéni. 2
Frekvence Reference frekvence ladéni. 3
40.53  Set 1 - ukazatel ref | Voli zdroj signalu pro reference ladéni. Nevybrano
trimu
Nevybrano Zadny. 0
Al1 - Skalovana 12.12 Al1 - hodnota v méfitku (viz strana 122). 1
hodnota
Al2 - Skalovana 12.22 Al2 - hodnota v méfitku (viz strana 124). 2
hodnota
FB A - ref1 03.05 FB A - reference 1 (viz strana 97). 3
FB A - ref2 03.06 FB A - reference 2 (viz strana 97). 4
Jiné Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
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40.54  Set 1 - mix trimu Pokud je parametr 40.51 Set 1 - rezim trim nastaven na 0.000
Kombinované, definuje G€inek pfimého a proporcionalniho
zdroje ladéni jako finalni faktor ladéni.
0.000 = 100 % Umeérny
0.500 = 50 % umérny, 50 % pfimy
1.000 = 100 % primy
0.000 ... 1.000 Mix trimu. 1=
40.55  Set 1 - dprava trimu | Definuje nasobitel pro faktor ladéni. Tato hodnota je 1.000
nasobkem vysledku parametru 40.51 Set 1 - reZim trim.
V disledku toho se pouzije vynasobeni vysledku parametru
40.56 Set 1 - zdroj trimu.
-100.000 ... 100.000 | Nasobitel pro faktor ladéni. 1=1
40.56  Set 1 - zdroj trimu | Voli referenci pro ladéni. Reference PID
Reference PID Pozadované hodnot PID. 1
Vystup PID Vystup regulatoru PID. 2
40.57  Volba set1/set2 PID | Voli zdroj, ktery ur€uje, zda se ma pouzit procesni regulator | Nevybrano
PID sada parametr( 1 (parametry 40.07...40.56) nebo sada 2
(skupina 41 Procesni regulator PID sada 2).
0 = pouZzije se nastaveni parametru 1 procesniho regulatoru PID
1 = pouZije se nastaveni parametru 2 procesniho regulatoru PID
Nevybrano 0. 0
Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup DI4 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (710.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
Dl6 Digitalni vstup DI6 (710.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (711.02 Stav opozdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
41 Procesni regulator Druha sada hodnot parametr(i pro procesni regulator PID.
PID sada 2 Vybér mezi timto nastavenim a prvni sadou (skupina
parametrd 40 Procesni regulator PID sada 1) je vytvofen
parametrem 40.57 Volba set1/set2 PID.
Viz také parametry 40.07...40.06 a diagram fetézcl fizeni na
strankach 441 a 442.
41.07  Set 2 - provozni Viz parametr 40.07 Set 1 - provozni reZim PID. Vypnuto
rezim PID
41.08  Set 2 - zdroj zpétné | Viz parametr 40.08 Set 1 - zdroj zpétné vazby 1. Al1 - 8kéal.
vazby 1 hodnota
41.09  Set 2 - zdroj zpétné | Viz parametr 40.09 Set 1 - zdroj zpétné vazby 2. Nevybrano
vazby 1
41.10  Set 2 - funkce Viz parametr 40.10 Set 1 - funkce zpétné vazby. In1
zpétné vazby
41.11  Set 2 - filtr. doba Viz parametr 40.11 Set 1 - filtr. doba zpétné vazby. 0,000 s

zpétné vazby
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41.12  Set 2 - volba Viz parametr 40.12 Set 1 - volba jednotky. ot./min.
Jjednotky

41.14  Set 2 - méritko Viz parametr 40.14 Set 1 - méfitko nastav. bodu. 1500.00
nastav. bodu

41.15  Set 2 - méritko Viz parametr 40.15 Set 1 - méfitko vystupu. 1500.00
vystupu

41.16  Set 2 - zdroj Viz parametr 40.16 Set 1 - zdroj nastaveného bodu 1. Al2 - 8kal.
nastaveného bodu 1 hodnota

41.17  Set 2 - zdroj Viz parametr 40.17 Set 1 - zdroj nastaveného bodu 2. Nevybrano
nastaveného bodu 1

41.18  Set 2 - funkce Viz parametr 40.18 Set 1 - funkce nastav. bodu. In1 nebo In2
nastav. bodu

41.19  Set21 - vnitini Viz parametr 40.19 Set 1 - vnitini nastav. bod vol1. Nevybrano
nastav. bod vol1

41.20  Set 2 - vnitini Viz parametr 40.20 Set 1 - vnitini nastaveny bod vol2. Nevybrano
nastaveny bod vol2

41.21  Set 2 - vnitfni Viz parametr 40.21 Set 1 - vnitini nastaveny bod 1. 0
nastaveny bod 1

41.22  Set 2 - vnitini Viz parametr 40.22 Set 1 - vnitini nastaveny bod 2. 0
nastaveny bod 2

41.23  Set 2 - vnitini Viz parametr 40.23 Set 1 - vnitini nastaveny bod 3. 0
nastaveny bod 3

41.24  Set 2 - vnitfni Viz parametr 40.24 Set 1 - vnitini nastaveny bod 4. 0
nastaveny bod 4

41.25  Set 2 - volba Viz parametr 40.25 Set 1 - volba nastaveného bodu. Nevybrano
nastaveného bodu

41.26  Set 2 - nastaveny | Viz parametr 40.26 Set 1 - nastaveny bod min. 0.00
bod min

41.27  Set 2 - nastaveny Viz parametr 40.27 Set 1 - nastaveny bod max. 32767.00
bod max

41.28  Set 2 - doba zvySeni | Viz parametr 40.28 Set 1 - doba zvySeni nastaveného bodu. |0,0s
nastaveného bodu

41.29  Set 2 - doba snizeni | Viz parametr 40.29 Set 1 - doba sniZeni nastaveného bodu. |0,0s
nastaveného bodu

41.30  Set 2 - umoznéno Viz parametr 40.30 Set 1 - umozZnéno blokovani nastaveného | Nevybrano
blokovani bodu.
nastaveného bodu

41.31  Set 2 - inverze Viz parametr 40.31 Set 1 - inverze odchylky. Neinvertovan
odchylky a (Ref - Fbk)

41.32  Set 2 - zisk Viz parametr 40.32 Set 1 - zisk. 1.00

41.33  Set 2 - integracni Viz parametr 40.33 Set 1 - integracni doba. 60,0 s
doba

41.34  Set 2 - derivacni Viz parametr 40.34 Set 1 - derivacni doba. 0,000 s
doba

41.35  Set 2 - derivaéni Viz parametr 40.35 Set 1 - derivacni filtracni doba. 0,0s
filtracni doba

41.36  Set 2 - vystup min | Viz parametr 40.36 Set 1 - vystup min. -32768.0

41.37  Set 2 - vystup max | Viz parametr 40.37 Set 1 - vystup max. 32767.0

41.38  Set 2 - umoznéno Viz parametr 40.38 Set 1 - umozZnéno blokovani vystupu. Nevybrano

blokovani vystupu
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41.39  Set 2 - rozsah Viz parametr 40.39 Set 1 - rozsah pasma necitl.. 0.0
pasma necitl.
41.40  Set 2 - prodleva Viz parametr 40.40 Set 1 - prodleva pasma necitl.. 0,0s
pasma necitl.
41.41  Set 2 - klidovy rezim | Viz parametr 40.41 Set 1 - klidovy rezim. Nevybrano
41.42  Set 2 - klidovy Viz parametr 40.42 Set 1 - klidovy reZim povolen. Nevybrano
reZim povolen
41.43  Set 2 - droveri Viz parametr 40.43 Set 1 - urover klidového rezimu. 0.0
klidového rezimu
41.44  Set 2 - prodleva Viz parametr 40.44 Set 1 - prodleva klidového rezimu. 60,0s
klidového rezimu
41.45  Set 2 - doba zesileni | Viz parametr 40.45 Set 1 - doba zesileni klid. rezimu. 0,0s
klid. rezimu
41.46  Set 2 - krok zesileni | Viz parametr 40.46 Set 1 - krok zesileni klidového reZzimu. 0.0
klid. rezimu
41.47  Set 2 - odchylka Viz parametr 40.47 Set 1 - odchylka obnoveni. 0.00
obnoveni
41.48  Set 2 - prodleva Viz parametr 40.48 Set 1 - prodleva obnoveni. 0,50 s
obnoveni
41.49  Set 2 - reZim Viz parametr 40.49 Set 1 - reZim sledovani. Nevybrano
sledovani
41.50  Set 2 - volba ref Viz parametr 40.50 Set 1 - volba ref sledovani. Nevybrano
sledovani
41.51  Set 2 - rezim trim Viz parametr 40.51 Set 1 - reZim trim. Vypnuto
41.52  Set 2 - volba trimu | Viz parametr 40.52 Set 1 - volba trimu. Moment
41.53  Set 2 - ukazatel ref | Viz parametr 40.53 Set 1 - ukazatel ref trimu. Nevybrano
trimu
41.54  Set 2 - mix trimu Viz parametr 40.54 Set 1 - mix trimu. 0.000
41.55  Set 2 - dprava trimu | Viz parametr 40.55 Set 1 - dprava trimu. 1.000
41.56  Set 2 - zdroj trimu | Viz parametr 40.56 Set 1 - zdroj trimu. Reference PID
43 Brzdny chopper Nastaveni pro interni brzdny chopper.
43.01  Teplota brzdného Zobrazuje odhadovanou teplotu brzdného rezistoru, nebo jak -
odporniku blizko ma brzdny rezistor k tomu, aby byl pfili§ horky.
Hodnota je udana v procentech, kde 100 % je teplota rezistoru,
jakou by dosahl pfi maximalnim nepfetrzitém brzdném vykonu
(43.09 Pmax brzdného odporniku) pfipojeném k rezistoru po 100
% hodnocené doby. Teplotni Casova konstanta (43.08 Teplotni
casova konst brzdného odporniku) definuje pfislusny ¢as pro
dosazeni 63 % teploty. 100 % by bylo dosazeno, kdyZ uplyne
100 % C€asu.Tento parametr je jen pro teni.
0.0 ... 120.0% Odhadovana teplota brzdného rezistoru. 1=1%
43.06  Brzdny chopper Umoziiuje ovladani brzdného chopperu. Nepovoleno
povolen Poznamka: Pfed povolenim ovladani brzdného chopperu
zajistéte, aby
* brzdny odpor je pfipojen
+ ovladani prepéti je vypnuto (parametr 30.30 Prepétova
ochrana)
» rozsah napajeciho napéti (parametr 95.07 Napéajeci
napéti) byl zvolen spravné.
Nepovoleno Ovladani brzdného chopperu je zakazano. 0
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Povoleno Bylo povoleno ovladani brzdného chopperu s ochranou proti | 1
s teplotnim pretiZeni rezistoru.
modelem
Povoleno bez Bylo povoleno ovladani brzdného chopperu bez hrany proti 2
teplotniho modelu pretizeni rezistoru. Toto nastaveni mize byt pouzito napfiklad
tehdy, kdyz je rezistor vybaven teplotnim pferuSovacem
obvodu, ktery je zapojen tak, aby zastavil frekvencni méni¢
v pfipadé prehfivani rezistoru.
43.07  Doba provozu Voli zdroj pro zapnuti/vypnuti rychlého brzdného chopperu. Zapnuto
brzdného odporniku | 0 = pulzy brzdného chopperu IGBT jsou vypnuty
povolena 1 = normalni modulace brzdného chopperu IGBT.
Tento parametr muze byt pouZit pro programovani ovladani
chopperu tak, aby fungoval pouze, kdyZ chybi napajeni
frekvenéniho ménice s regenerativni napajeci jednotkou.
Vypnuto 0. 0
Zapnuto 1. 1
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
43.08  Teplotni casova Definuje teplotni ¢asovou konstantu brzdného rezistoru pro Os
konst brzdného ochranu proti pfetizeni.
odporniku
0...10000 s Teplotni €asova konstanta brzdného rezistoru. 1=1s
43.09  Pmax brzdného Definuje maximalni nepfetrzity brzdny vykon rezistoru (v kW), | 0,00 kW
odporniku ktery zvysi teplotu rezistoru na maximalni povolenou
hodnotu. Hodnota je pouzita v ochrané proti pfetizeni.
0,00 ... Maximalni trvaly brzdny vykon. 1=1kW
10000,00 kW
43.10  Brzdny odpor Definuje hodnotu odporu brzdného rezistoru. Hodnota je 0.0 Ohm
pouzita pro ochranu brzdného chopperu.
0,0 ... 1000,0 ohm | Hodnota odporu brzdného rezistoru. 1=1ohm
43.11  Mez poruchy brzd. | Voli limity poruchy pro funkci teplotni ochrany brzdného 105%
odporu rezistoru. Kdyz se limit pfekroci, pfepne se frekvenéni méni¢
do poruchy 7183 Prekroceni teploty BR.
Hodnota je udana v procentech teploty rezistoru dosazené pfi
zatizeni vykonem definovanym parametrem 43.09 Pmax
brzdného odporniku.
0...150% Limit poruchy teploty brzdového rezistoru. 1=1%
43.12  Mez varovani brzd. | Voli limit varovani pro funkci teplotni ochrany brzdného 95%
odporu rezistoru. Kdyz je limit pfekrocen, frekvenéni méni¢ generuje
varovani A793 PrekrocCeni teploty BR.
Hodnota je udana v procentech teploty rezistoru dosazené pfi
zatizeni vykonem definovanym parametrem 43.09 Pmax
brzdného odporniku.
0...150% Varovny limit teploty brzdného rezistoru. 1=1%
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44 Rizeni mechanické Konfigurace fizeni mechanické brzdy.
brzdy Viz také odstavec Rizeni mechanické brzdy (strana 57).
44.01  Stav fizeni brzdy Zobrazuje stavové slovo fizeni mechanické brzdy. -
Tento parametr je jen pro ¢teni.
Bit Nazev Informace
0 Pfikaz rozepnuti  [Povel pro zavreni/otevieni ovladace brzda (0 = zavfit, 1 = otevfit).
Pfipojte tento bit to pozadovany vystup.
1 Moment pfi 1 = Moment pfi otevieni pozadovany z logiky frekven¢niho ménice
otevreni
2 Pozadavek 1 = Pfidrzeni pozadované z logiky frekvenéniho ménice
pridrzeni
3 Rampa do 1 = rampovani dolu na nulové otacky pozadované z logiky
zastaveni frekvenéniho ménice
4 Povolen 1 = Ovladani brzdy je povoleno
5 Sepnuto 1 = Logika ovladani brzdy je ve stavu BRAKE CLOSED
6 Rozepnuti 1 = Logika ovladani brzdy je ve stavu BRAKE OPENING
7 Rozepnuto 1 = Logika ovladani brzdy je ve stavu BRAKE OPEN
8 Sepnuti 1 = Logika ovladani brzdy je ve stavu BRAKE CLOSING
9...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Stavové slovo fizeni mechanické brzdy. 1=1
44.02  Pamét momentu Moment (v procentech). Hodnota se ulozi do paméti a vyda | -
brzdy se povel pro uzavieni brzdy.
Tuto hodnotu Ize pouzit jako referenci pro moment otevreni
brzdy. Viz parametry 44.09 Zdroj momentu rozepnuti brzdy
a 44.10 Moment rozepnuti brzdy.
-1600.0 ... 1600.0% | Uzavieni momentu brzdy. Viz parametr
46.03
44.03  Referenénimoment | Zobrazuje aktualné aktivnhi moment otevieni brzdy. Viz -
rozepnuti brzdy parametry 44.09 Zdroj momentu rozepnuti brzdy a 44.10
Moment rozepnuti brzdy.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-1600.0 ... 1600.0% | V soucasnosti aktivni moment rozepnuti brzdy. Viz parametr
46.03
44.06  Rizeni brzdy Aktivuje/deaktivuje (nebo voli zdroj pro aktivaci/deaktivaci) Nevybrano
zapnuto logiky ovladani mechanické brzdy.
0 = Ovladani brzdy je neaktivni
1 = Ovladani brzdy je aktivni
Nevybrano 0. 0
Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 2
DI2 DigitaIni vstup DI2 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup DI4 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 6
Dl6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (711.02 Stav opozdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
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Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
44.07  Volba potvrzeni Aktivuje/deaktivuje (a vybere zdroj) pro sledovani (potvrzeni) | Zadné
brzdy stavu otevfeni/uzavieni brzdy. potvrzeni
Kdyz se zjisti chyba ovladani brzdy (neotekavany stav
potvrzovaciho signalu), bude frekvenéni ménic¢ reagovat, jak
je definovano parametrem 44.17 Funkce chyby brzdy.
0 = Brzda uzaviena
1 = Brzda otevfena
Vypnuto 0. 0
ON (zapnout) 1. 1
Zadné potvrzeni Je zakazano sledovani otevieni/uzavieni brzdy. 2
DI Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdeény DI, bit 0). 3
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdeény DI, bit 1). 4
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 5
Dl4 Digitalni vstup DI4 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 6
DI5 Digitalni vstup DI5 (710.02 Stav opozdény DI, bit 4). 7
DI6 Digitalni vstup DI6 (710.02 Stav opozdény DI, bit 5). 8
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 0). | 11
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 12
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
44.08  Prodleva rozepnuti | Definuje zpozdéni otevieni brzdy, tzn. zpozdéni mezi 0,00s
brzdy internim povolenim pro otevreni brzdy a uvolnénim ovladani
otacek motoru. Startuje €asovac¢ zpozdéni, kdyz frekvenéni
méni¢ magnetizuje motor a zvySuje moment motoru na
uroven pozadovanou pro uvolnéni brzdy (parametr 44.03
Referencni moment rozepnuti brzdy). Sou¢asné se startem
Casovace zapne logika ovladani brzdy vystup pro ovladani
brzdy a brzda se za¢ne otvirat.
Nastavte tento parametr na hodnotu zpozdéni mechanického
otevreni specifikovanou vyrobcem brzd.
0,00 ...5,00s Prodleva rozepnuti brzdy. 100=1s
44.09  Zdroj momentu Definuje zdroj, ktery se pouzije jako reference momentu Moment
rozepnuti brzdy otevieni brzdy, kdyz rozepnuti
+ je absolutni hodnota vét$i neZ nastaveni parametru 44.10 | brzdy
Moment rozepnuti brzdy a
* znaménko je stejné jako v nastaveni 44.10 Moment
rozepnuti brzdy.
Viz parametr 44.10 Moment rozepnuti brzdy.
Nevybrano Nevybrano. 0
Al1 - 8kal. hodnota | 712.12 Al1 - hodnota v méritku (viz strana 122). 1
Al2 - 8kal. hodnota | 12.22 AI2 - hodnota v méritku (viz strana 124). 2
FBA - ref1 03.05 FB A - reference 1 (viz strana 97). 3
FBA - ref2 03.06 FB A - reference 2 (viz strana 97). 4
Pamét momentu Parametr 44.02 Pamét momentu brzdy. 7
brzdy
Moment rozepnuti | Parametr 44.10 Moment rozepnuti brzdy. 8

brzdy

Jiné

Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93).
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
44.10  Moment rozepnuti | Definuje znaménko (tzn. smér otaceni) a minimalni absolutni | 0%
brzdy hodnotu momentu otevieni brzdy (moment motoru
pozadovany pfi uvolnéni brzdy v procentech z jmenovitého
momentu motoru).
Hodnota zdroje zvoleného parametrem 44.09 Zdroj momentu
rozepnuti brzdy je pouzita jako moment otevieni brzdy pouze
tehdy, pokud ma stejné znaménko jako tento parametr a ma
vétsi absolutni hodnotu.
-1600.0 ... 1600.0% | Minimalni moment pfi uvolnéni brzdy. Viz parametr
46.03
44.11  UdrZeni sepnuti Voli zdroj, ktery zabrani brzdé v otevreni. Nevybrano
brzdy 0 = normalni ovladani brzd
1 = udrzuje brzdu zavienou
Poznamka: Tento parametr nelze zménit v dobé, kdy je
ménic v chodu.
Nevybrano 0. 0
Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 4
Dl4 DigitaIni vstup DI4 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 6
Dl6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (711.02 Stav opozdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
44.12  PoZadavek sepnuti | Voli zdroj signalu pozadavku na uzavfeni externi brzdy. Kdyz | Nevybrano
brzdy je zapnut, tak signal prekona vnitfni logiku a uzavfe brzdu.
0 = normalni provoz/neni pfipojen externi signal pro uzavfeni
1 = uzavreni brzdy
Poznamka: Tento parametr nelze zménit v dobé, kdy je
ménic v chodu.
Nevybrano 0. 0
Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 3
DI3 DigitaIni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup DI4 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 6
Dl6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (711.02 Stav opozdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
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Nazev/hodnota

Popis

Def/FbEq16

44.13

Zpozdéni sepnuti
brzdy

Specifikuje zpozdéni mezi pfikazem pro uzavreni (tedy, kdyz
je vypnut vystup ovladani brzdy) a okamzikem, kdy
frekvenéni ménic zastavi modulaci. Tak se udrZuje motor pod
napétim a v fizeni, dokud se brzda aktualné neuzavie.
Nastavte tento parametr na stejnou hodnotu jako je
specifikovana vyrobcem brzdy jako mechanicky ¢as pro
uvedeni brzdy do ¢innosti.

0,00 s

0,00 ...60,00 s

Zpozdéni sepnuti brzdy.

100=1s

44.14

Uroveri sepnuti
brzdy

Definuje rychlost uzavfeni brzdy jako absolutni hodnotu.
Kdyz otacky motoru zlstavaji pod touto urovni po dobu
zpozdéni Urovné uzavieni brzdy (44.15 Prodleva urovné
sepnuti brzdy) bude pfedan povel pro uzavieni.

10,00 ot./min.

0,00 ... 1000,00
ot./min.

Rychlost uzavfeni brzdy.

Viz parametr
46.01

44.15

Prodleva urovné
sepnuti brzdy

Prodleva Grovné sepnuti brzdy. Viz parametr 44.14 Uroveri
sepnuti brzdy.

0,00s

0,00...10,00 s

Prodleva urovné sepnuti brzdy.

100=1s

44.16

Prodleva
opétovného
rozepnuti brzdy

Definuje minimalni ¢as mezi uzavienim brzdy a naslednym
povelem pro jeji otevieni.

0,00 s

0,00...10,00s

Prodleva opétovného rozepnuti brzdy.

100=1s

44.17

Funkce chyby brzdy

Urcuje, jak bude frekvenéni méni¢ reagovat na chybu
ovladani mechanické brzdy.

Poznamka: Jestlize je parametr 44.07 Volba potvrzeni brzdy
nastaven na Zadné potvrzeni bude zakézano sledovani
potvrzeni stavu a nebude se vytvaret varovani ani porucha.
Podminky otevieni brzdy jsou vSak vzdy sledovany.

Porucha

Porucha

Frekvencni ménic¢ se pfepne do poruchy 71A2 Vypadek
uzavreni mechanické brzdy | 71A3 Vypadek uzavreni
mechanické brzdy, pokud stav potvrzeni neodpovida stavu
predpokladaném v logice pro ovladani brzdy.

Frekvenéni méni¢ se pfepne do poruchy 71A5 Neni dovoleno
otevieni mechanické brzdy, jestlize nemohou byt spinény
podminky pro otevieni brzdy (napfiklad neni dosazen
potfebny startovaci moment motoru).

Varovani

Frekvenéni méni¢ generuje varovani A7A1 vypadek uzavrieni
mechanické brzdy | ATA2 Vypadek uzavieni mechanické
brzdy, jestlize stav potvrzeni neodpovida pfedpokladanému
stavu logiky ovladani brzdy.

Frekvencni méni¢ generuje varovani A7A5 Neni dovoleno
otevieni mechanické brzdy, jestlize brzda nemuze splnit
podminky pro otevfeni brzdy (napfiklad neni dosazen
potfebny startovaci moment motoru).

Porucha rozpojeni

Pti uzavreni brzdy frekvenéni méni¢ generuje varovani A7A1
vypadek uzavieni mechanické brzdy, jestlize stav potvrzeni
neodpovida stavu prfedpokladanému logikou pro ovladani
brzdy.

Pfi otevfeni brzdy se frekvenéni méni¢ pfepne do poruchy
71A3 Vypadek uzavieni mechanické brzdy, jestlize stav
potvrzeni neodpovida stavu predpokladanému logikou pro
ovladani brzdy.

Frekvenéni ménic se pfepne do poruchy 71A5 Neni dovoleno
otevieni mechanické brzdy, jestlize nemohou byt spinény
podminky pro otevfeni brzdy (napfiklad neni dosazen
potfebny startovaci moment motoru).
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Nazev/hodnota

Popis

Def/FbEq16

44.18

Prodleva chyby
brzdy

Definuje zpozdéni pro poruchu uzavreni, tzn. €as mezi
uzavienim brzdy a pfepnutim do poruchy uzavfeni brzdy.

0,00s

0,00...60,00 s

Zpozdéni poruchy uzavfeni brzdy.

100=1s

45 Energeticka
ucinnost

Nastaveni pro kalkula¢ky Uspor energie.
Viz také odstavec Kalkulacky tspor energie (strana 717).

45.01

Usporené hodiny
Gw

Energie ulozena v GWh ve srovnani s pfimym online
pfipojenim motoru. Tento parametr je zvySeny, kdyz roluje
pres 45.02 Usporené hodiny MW.

Tento parametr je pouze ke &teni (viz parametru 45.21 Reset
kalkulace energie).

0...65535 GWh

Energetické uspory v GWh.

1=1GWh

45.02

Usporené hodiny
Mw

Energie ulozena v MWh ve srovnani s pfimym online
pfipojenim motoru. Tento parametr je zvySeny, kdyZ roluje
pres 45.03 Usporené hodiny kW.

Kdyz tento parametr roluje pres, parametr 45.01 Usporené
hodiny GW je zvy$eny.

Tento parametr je pouze ke &teni (viz parametru 45.21 Reset
kalkulace energie).

0...999 MWh

Energetické uspory v MWh.

1=1MWh

45.03

Usporené hodiny
kW

Energie uloZzena v kWh ve srovnani s pfimym online
pripojenim motoru.

Jestlize je povolen interni brzdny chopper frekvenéniho
ménice, tak bude veSkera energie pfenasena motorem do
frekvenéniho ménice brana jako pfevod na teplo, ale vypocet
bude stale zaznamenavat Uspory vytvorené fizenim otacek.
Pokud je chopper zakazan, bude také zde zaznamenavana
regeneracni energie z motoru.

Kdyz tento parametr roluje pfes, parametr 45.02 Usporené
hodiny MW je zvy$eny.

Tento parametr je pouze ke &teni (viz parametru 45.21 Reset
kalkulace energie).

0,0...999,9 kWh

Energetické uspory v kWh.

10 =1 kWh

45.05

Usporené penize
x1000

Penézni uspory v tisicich ve srovnani s pfimym online
pfipojenim motoru. Tento parametr je zvySeny, kdyZ roluje
pres 45.06 Usporené penize.

Ména je definovana parametrem 45.17 Jednotka mény tarifu.
Tento parametr je pouze ke &teni (viz parametru 45.21 Reset
kalkulace energie).

0...4294967295
tisice

Penézni uspory v tisicich jednotek.

45.06

Usporené penize

Penézni Uspory ve srovnani s pfimym online pfipojenim
motoru. Tato hodnota je vypoctena vynasobenim usetfené
energie v kWh v soucasné dobé aktivnim energetickym
tarifem (45.14 Volba tarifu).

Kdyz tento parametr roluje pfes, parametr 45.05 Usporené
penize x1000 je zvySeny.

Ména je definovana parametrem 45.17 Jednotka mény tarifu.
Tento parametr je pouze ke &teni (viz parametru 45.21 Reset
kalkulace energie).

0,00 ... 999,99
jednotek

Penézni uspory.

1=1
jednotka
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45.08 Redukce CO2 Omezeni emisi CO, v metrickych kilotunach ve srovnani -
v kilotunach s pfimym pfipojenim motoru k siti. Tato hodnota se zvysi,
kdyz parametr roluje pres 45.09 Redukce CO2 v tunach.
Tento parametr je pouze ke &teni (viz parametru 45.21 Reset
kalkulace energie).
0...65535 Snizeni emisi CO, v metrickych kilotunach. 1 =1 kilotuna
metrickych kilotun
45.09 Redukce CO2 Omezeni emisi CO, v metrickych tunéach ve srovnani -
v tunch s pfimym pfipojenim motoru k siti. Tato hodnota je vypoétena
vynasobenim uSetfené energie v MWh hodnotou parametru
45.18 Konverzni faktor CO2 (standardné 0,5 metrickych
tun/MWh).
Kdyz tento parametr roluje pfes, parametr 45.08 Redukce
CO2 v kilotunach je zvySeny.
Tento parametr je pouze ke &teni (viz parametru 45.21 Reset
kalkulace energie).
0,0...999,9 Snizeni emisi CO, v metrickych tunach. 1=1
metrickych kilotun metricka tuna
45.11  Optimalizator Umoziuje/zakazuje funkci optimalizace energie. Funkce Nepovolit
energie optimalizuje tok motoru tak, aby se snizila celkova spotfeba
energie a urover hluku motoru, pokud frekvenéni ménic
pracuje pod jmenovitym zatizenim. Celkova ucinnost (motor
a frekvenéni méni¢) maze byt zlepsena o 1...20 %
v zavislosti na momentu zatiZzeni a na otackach.
Poznamka: U motorll s permanentnimi magnety je
optimalizace rovnéz povolena bez ohledu na tento parametr.
Nepovolit Je zakazana optimalizace energie. 0
Povolit Je povolena optimalizace energie. 1
45.12  Energeticky tarif 1 Definuje energeticky tarif 1 (cena energie v kWh). V zavislosti | 1 000
na nastaveni parametru 45.714 Volba tarifu se budto pouzije | jednotek
tato hodnota, nebo se pouzije 45.13 Energeticky tarif 2 pro
referenci, kdyz se vypogitavaji penézni uspory.
Ména je definovana parametrem 45.17 Jednotka mény tarifu.
Poznamka: Tarify jsou uréeny pouze pro &teni a vybér
a nelze je aplikovat zpétné.
0,000 ... Energeticky tarif 1 -
4294967,295
jednotek
45.13  Energeticky tarif 2 | Definuje energeticky tarif 2 (cena energie v kWh). 2000
Viz parametr 45.12 Energeticky tarif 1. jednotek
0,000 ... Energeticky tarif 2 -
4294967,295 jedn.
45.14  Volba tarifu Voli (nebo definuje zdroj, ktery voli), ktery z pfedem Energeticky
definovanych energetickych tarifli se pouzije. tarif 1
0 = 45.12 Energeticky tarif 1
1 = 45.13 Energeticky tarif 2
Energeticky tarif 1 0. 0
Energeticky tarif 2 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 4
Di4 Digitalni vstup D14 (10.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 5
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DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozZdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
45.17  Jednotka mény tarifu | Specifikuje ménu pouzitou pro vypodty uspor. EUR
Mistni ména Mistni ména. 100
EUR Euro. 101
uUsD Americky dolar. 102
45.18  Konverzni faktor Definuje faktor pro konverzi uSetfené energie v emisich CO, | 0,500
co2 (kg/kWh nebo tn/MWh). tn/MWh
0,000 ... 65,535 Faktor pro konverzi uSetfené energie v emisich CO,. 1=1tn/MWh
tn/MWh

45.19  Komparacni vykon | Aktualni vykon, ktery motor absorbuje, kdyz je pfipojen pfimo | 0,0 kW
k siti a je s nim takto provozovana aplikace. Hodnota je
pouzita pro referenci, kdyz se vypocitavaji Uspory energie.

Poznamka: Presnost vypoctu Uspory energie je pfimo
zavisla na presnosti této hodnoty. Pokud zde neni nic
zadano, pouZzije se jmenovity vykon motoru, ale to by mohlo
ovlivnit Uspory energie, protoZe fada motortl neodpovida
z hlediska vykonu na typovém stitku.
0,0 ... 100000,0 kW | Vykon motoru. 1=1kW

45.21  Reset kalkulace Resetuje parametry uloZzenych ¢&itacu 45.01...45.09 Hotovo

energie

Hotovo Reset neni pozadovan (normalni provoz) nebo je reset kompletni. 0

Reset Reset parametrl uloZzenych ¢itacd. Hodnota se automaticky
vraci na Hotovo.

46 Nastaveni Nastaveni sledovani otagek; filtrace aktualniho signalu;

monitorovani/méritka nastaveni obecného Skalovani.

46.01  Méritko otacek Definuje maximalni hodnotu otacek pouzitou pro definovani | 1500.00
rychlosti rampy zrychleni a po¢ate¢ni hodnoty otacek pouzité | ot./min.
pro definovani rychlosti rampy zpomaleni (viz skupina
parametrt 23 Rampa referencnich otacek). Casy ramp
zrychlovani a zpomalovani se proto vztahuji k této hodnoté
(ne k parametru 30.72 Maximaini otacky).

Také definuje 16bitové Skalovani parametrd vztahujicich se k

otackam. Hodnota tohoto parametru odpovida 20000

v komunikaci fieldbus, master/follower atd.
0,10 ... 30000,00 Ukongeni zrychlovani/zpomalovani/poc¢atecni otacky. 1 =1 ot./min.
ot./min.

46.02  Meéritko frekvence Definuje maximalni hodnotu frekvence pouzitou pro 50.00 Hz
definovani rychlosti rampy zrychleni a po¢ate¢ni hodnoty
frekvence pouzité pro definovani rychlosti rampy zpomaleni
(viz skupina parametrd 28 Retézec referenéni frekvence).

Frekvence ramp zrychlovani a zpomalovani se proto vztahuji
k této hodnoté (ne k parametru 30.74 Maximalni frekvence).
Také definuje 16bitové Skalovani parametrli vztahujicich s k
frekvenci. Hodnota tohoto parametru odpovida 20000
v komunikaci fieldbus, master/follower atd.
0,10 ... 1000,00 Hz | Ukoné&eni zrychlovani/zpomalovani/pocate¢ni frekvence. 10=1Hz
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46.03  Meéritko momentu Definuje 16bitové Skalovani parametrd momentu. Hodnota 100.0%
tohoto parametru (v procentech jmenovitého momentu
motoru) odpovida 10000 v komunikaci fieldbus,
master/follower atd.
0.1 ... 1000.0% Moment odpovida 10000 v fieldbus. 10=1%
46.04  Meéritko vykonu Definuje hodnotu vystupniho vykonu odpovidajici 10000 na 1000,00 kW
fieldbus a v komunikaci Master/Follower atd. Jednotka je nebo HP
zvolena parametrem 96.76 Volba jednotky.
0,10 ... 30000,00 Vykon odpovida 10000 v fieldbus. 1=1
kW nebo jednotka
0,10 ... 40214,48 h
p
46.11  Filtraéni doba Definuje €asy filtrG pro signaly 01.01 PouZzité otacky motoru, | 500 ms
otacek motoru 01.02 Vlypoctené otacky motoru, 01.04 Enkodér 1 - otacky
filtrovany a 01.05 Enkodér 2 - otacky filtrovany.
2...20000 ms Filtraéni doba signalu ota¢ek motoru. 1=1ms
46.12  Filtracni doba Definuje filtraéni ¢as pro signal 01.06 Vystupni frekvence. 500 ms
vystupni frekvence
2...20000 ms Filtraéni doba signalu vystupni frekvence. 1=1ms
46.13  Filtracni doba Definuje filtraéni €as pro signal 01.10 To¢ivy moment motoru | 100 ms
momentu motoru %.
2...20000 ms Filtraéni doba signalu momentu motoru. 1=1ms
46.14  Filtracni doba Definuje filtraéni ¢as pro signal 01.14 Vystupni vykon. 100 ms
vystupniho vykonu
2...20000 ms Filtracni doba signalu vystupniho vykonu. 1=1ms
46.21  Hystereze otacek Definuje limity “pfi poZadované hodnoté” pro fizeni otacek 100,00
frekvenéniho ménice. ot./min.

Kdyz je absolutni rozdil mezi referenci (22.87 Aktualni
referencni otacky 7) a aktualnimi otackami (90.01 Otacky
motoru pro fizeni) menSi nez 46.21 Hystereze otacek, bude

frekvenéni méni¢ povazovan, Ze je na “pozadované hodnoté”.

Toto je indikovano bitem 8 v 06.11 Hlavni stavové slovo.

90.01 (ot./min.)

A
—— 22.87 + 46.21 (ot./min.)
L Meénie /L 22 87 (ot./min.)
v pozadované
hodnoté —— 22.87 - 46.21 (ot./min.)

0 ot./min.

0,00 ... 30000,00
ot./min.

Limity pro indikaci “na pozadované hodnoté” v Fizeni otacek.

Viz parametr
46.01




Parametry 271

C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
46.22  Hystereze Definuje limity “pfi pozadované hodnoté&” pro Fizeni frekvence | 10.00 Hz
frekvence frekvenéniho ménice. Kdyz je absolutni rozdil mezi referenci

(28.96 Vstup rampy ref. frekvence) a aktualnimi frekvencemi
(01.06 Vystupni frekvence) mensi nez 46.22 Hystereze
frekvence, bude frekvenéni méni€ povazovan, Ze je na
“pozadované hodnoté”. Toto je indikovano bitem 8 v 06.71
Hlavni stavové slovo.

01.06 (Hz)

28.96 + 46.22 (Hz)

. Méni¢ 28.96 (Hz)
v pozadované
hodnoté 28.96 - 46.22 (Hz)
0 Hz
0,00...1000,00 Hz | Limity pro indikaci “na poZzadované hodnoté” v fizeni Viz parametr
frekvence. 46.02
46.23  Hystereze Definuje limity “pfi pozadované hodnot&” pro fizeni momentu | 10.0%
momentu frekvenéniho ménice. Kdyz je absolutni rozdil mezi referenci

(26.73 Akt referencni moment 4) a aktualnim momentem
(01.10 To¢ivy moment motoru %) mensi nez 46.23 Hystereze
momentu, bude frekvenéni méni¢ povazovan, Ze je na

“pozadované hodnoté”. Toto je indikovano bitem 8 v 06.71
Hlavni stavové slovo.

01.10 (%)

26.73 + 46.23 (%)

. Meénic 26.73 (%)
v pozadované
hodnoté 26.73-46.23 (%)
0%
0.0 ... 300.0% Limity pro indikaci “na poZadované hodnoté” v fizeni Viz parametr
momentu. 46.03

46.31  Nad limitem otacek | Definuje uroven spousténi pro indikaci “nad limitem” v fizeni | 0,00 ot./min.
otacek. Kdyz aktualni otacky prekrodi limit, nastavi se bit 10
v 06.17 Stavové slovo pohonu 2.

0,00 ... 30000,00 Uroven spusténi indikace “nad limitem” pro fizeni otadek. Viz parametr
ot./min. 46.01

46.32  Nad limitem Definuje uroven spousténi pro indikaci “nad limitem” v fizeni | 0.00 Hz
frekvence frekvence. Kdyz aktualni frekvence prekro¢i limit, nastavi se

bit 10 v 06.17 Stavové slovo pohonu 2.

0,00...1000,00 Hz | Uroveni spusténi indikace “nad limitem” pro Fizeni frekvence. | Viz parametr
46.02
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46.33  Nad limitem Definuje uroven spousténi pro indikaci “nad limitem” v fizeni | 0.0%
momentu momentu. Kdyz aktualni moment pfekro¢i limit, nastavi se bit
10 v 06.17 Stavové slovo pohonu 2.
0.0 ... 1600.0% Uroven spusténi indikace “nad limitem” pro fizeni momentu. | Viz parametr
46.03
47 Ulozisté dat Parametry uloZeni dat, které mohou byt zapisovany a ¢teny
pomoci parametru pro nastaveni zdroje a cile.
Povsimnéte si, Ze existuji rizné typy paméti pro rizné typy
dat.
Viz také odstavec Parametry paméti dat (strana 74).
47.01  Ulozisté dat 1 Ulozité dat parametru 1. 0.000
real32
-2147483.008 ... 32bitova data. -
2147483.008
47.02  Ulozisté dat 2 Ulozisté dat parametru 2. 0.000
real32
-2147483.008 ... 32bitova data. -
2147483.008
47.03  Ulozisté dat 3 Ulozisté dat parametru 3. 0.000
real32
-2147483.008 ... 32bitova data. -
2147483.008
47.04  Ulozisté dat 4 Ulozité dat parametru 4. 0.000
real32
-2147483.008 ... 32bitova data. -
2147483.008
47.05  Ulozisté dat 5 Ulozisté dat parametru 5. 0.000
real32
-2147483.008 ... 32bitova data. -
2147483.008
47.06  Ulozisté dat 6 Ulozisté dat parametru 6. 0.000
real32
-2147483.008 ... 32bitova data. -
2147483.008
47.07  Ulozisté dat 7 Uloziété dat parametru 7. 0.000
real32
-2147483.008 ... 32bitova data. -
2147483.008
47.08  Ulozisté dat 8 Ulozisté dat parametru 8. 0.000
real32
-2147483.008 ... 32bitova data. -
2147483.008
47.11  Ulozité dat 1 int32 | Ulozisté dat parametru 9. 0
-2147483648 ... 32bitova data. -

2147483647
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47.12  Ulozisté dat 2 int32 | Ulozisté dat parametru 10. 0
-2147483648 ... 32bitova data. -
2147483647

47.13  Ulozisté dat 3 int32 | Uloziété dat parametru 11. 0
-2147483648 ... | 32bitova data. -
2147483647

47.14  Ulozisté dat 4 int32 | Ulozisté dat parametru 12. 0
-2147483648 ... 32bitova data. -
2147483647

47.15  Ulozisté dat 5 int32 | Ulozisté dat parametru 13. 0
-2147483648 ... 32bitova data. -
2147483647

47.16  Ulozisté dat 6 int32 | Ulozisté dat parametru 14. 0
-2147483648 ... 32bitova data. -
2147483647

47.17  Ulozisté dat 7 int32 | Uloziété dat parametru 15. 0
-2147483648 ... 32bitova data. -
2147483647

47.18  Ulozisté dat 8 int32 | Ulozisté dat parametru 16. 0
-2147483648 ... 32bitova data. -
2147483647

47.21  Ulozité dat 1int16 | Ulozisté dat parametru 17. 0
-32768 ... 32767 16bitova data. =1

47.22  Ulozisté dat 2 int16 | Uloziété dat parametru 18. 0
-32768 ... 32767 16bitova data. =1

47.23  Ulozisté dat 3 int16 | Ulozisté dat parametru 19. 0
-32768 ... 32767 16bitova data. =1

47.24  Ulozité dat 4 int16 | Ulozisté dat parametru 20. 0
-32768 ... 32767 16bitova data. =1

47.25  Ulozité dat 5int16 | Ulozisté dat parametru 21. 0
-32768 ... 32767 16bitova data. =1

47.26  Ulozisté dat 6 int16 | Ulozisté dat parametru 22. 0
-32768 ... 32767 16bitova data. =1

47.27  Ulozité dat 71 Ulozité dat parametru 23. 0
int16
-32768 ... 32767 16bitova data. =1

47.28  Ulozisté dat 8 int16 | Ulozisté dat parametru 24. 0
-32768 ... 32767 16bitova data. =1




274 Parametry

C. Nazev/hodnota | Popis Def/FbEq16
49 Komunikace pres Nastaveni komunikace pro port ovladaciho panelu
port na panelu frekvenéniho ménice.
49.01  Cislo ID uzlu Definuje uzel ID frekvenéniho ménice. VSechna zafizeni 1
pfipojena do sité musi mit jednotné ID uzlu.
Poznamka: Pro sitové propojené frekvenéni ménice je
vhodné rezervovat ID 1 pro ndhradni/vyménné frekvenéni
ménice.
1...32 ID uzle. 1=1
49.03  Prenosova rychlost | Definuje pfenosovou rychlost spojeni. 230,4 kbps
38,4 kbps 38,4 kBit/s 1
57,6 kbps 57,6 kBit/s 2
86,4 kbps 86,4 kBit/s 3
115,2 kbps 115,2 kBit/s 4
230,4 kbps 230,4 kBit/s 5
49.04  Doba ztraty Nastavuje prekroCeni ¢asu pro komunikaci s ovladacim 10,0 s
komunikace panelem (nebo s PC tool). Pokud je pferuseni komunikace
delsi, nez je tato doba pro prekroceni, provede se akce
specifikovana parametrem 49.05 Cinnost pfi ztraté
komunikace.
0,1...3000,0s Prekroceni ¢asu pro komunikaci s panelem/PC tool. 10=1s
49.05  Cinnost pfi ztraté Voli, jak bude frekvenéni méni¢ reagovat na preruseni Porucha
komunikace komunikace s ovladacim panelem (nebo s nastrojem PC).
Z&dna ginnost Nebyla provedena zadna akce. 0
Porucha Frekvencni ménic¢ se pfepne do poruchy 70817 Komunikace 1
port panelu.
Posledni otacky Frekvenéni méni¢ generuje varovani A7EE Ztrata panelu 2
a zmrazi otacky na droven, kde byl frekvenéni méni¢
provozovan. Otacky se ur€uji na bazi skute¢nych otacek
pomoci filtru dolni propusti s ¢asovou konstantou 850 ms.
VAROVANI: Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokragovat
A v provozu v pfipadé pferuSeni komunikace.
Bezpecna ref Frekvencni méni¢ generuje varovani A7EE Ztrata panelu 3
otacek a nastavuje otacky na otacky definované parametrem 22.41
Bezpecna ref otacek (nebo 28.41 Bezpecna ref. frekvence,
kdyz se ma pouzit reference frekvence).
VAROVANI: Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokragovat
A v provozu v pfipadé preruseni komunikace.
49.06  Aktualizovat Aplikuje nastaveni parametrti 49.07...49.05. Hotovo
nastaveni Poznamka: Obnoveni muze zpusobit preruseni komunikace,
proto mlze byt potfebné opétné pfipojeni frekvenéniho
ménice.
Hotovo Provedeno obnoveni nebo nebylo pozadovano. 0
Konfigurovat Aktualizace parametrd 49.017...49.05. Hodnota se 1

automaticky vraci na Hotovo.
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| ¢. Nazev/hodnota | Popis | Def/FbEq16 |
50 Adapteér fieldbus Konfigurace komunikace fieldbus.
(FBA) Viz také kapitola Oviadani fieldbus pomoci adaptéru fieldbus
(strana 413).
50.01 FBA A - zapnut Umozniuje/zakazuje komunikaci mezi frekvenénim méni¢em | Nepovolit
a adaptérem fieldbus A a specifikuje slot, ve kterém je
instalovan adaptér.
Nepovolit Je zakdzana komunikace mezi frekvenénim méni¢em 0
a adaptérem fieldbus A.
Slot 1 pro volitelné | Je povolena komunikace mezi frekvenénim méni¢em 1
prislusenstvi a adaptérem fieldbus A. Adaptér je ve slotu 1.
Slot 2 pro volitelné | Je povolena komunikace mezi frekvenénim ménicem 2
prislusenstvi a adaptérem fieldbus A. Adaptér je ve slotu 2.
Slot 3 pro volitelné | Je povolena komunikace mezi frekvenénim méni¢em 3
prislusenstvi a adaptérem fieldbus A. Adaptér je ve slotu 3.
50.02 FBA A - funkce Voli, jak bude frekvenQni méni& reagovat v piipadé preruseni | Zadna
ztraty kom komunikace fieldbus. Casova prodleva je definovana ¢innost
parametrem 50.03 FBA A - ¢as lim ztraty kom.
Z&dna &innost Nebyla provedena zadna akce. 0
Porucha Je aktivni detekce preruSeni komunikace. P¥i pferuseni
komunikace se frekvenéni méni¢ pfepne do poruchy 75710
FBA A komunikace a zastavi se dobéhem.
Posledni otacky Je aktivni detekce preruSeni komunikace. P¥i pferuseni 2
komunikace frekvenéni méni¢ generuje varovani (A7C1 FBA
A komunikace) a zmrazi otacky na Uroven, se kterou byl
frekvenéni méni¢ provozovan. Otacky se ur€uji na bazi
skute¢nych otaéek pomoci filtru dolni propusti s ¢asovou
konstantou 850 ms.
VAROVANI: Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokradovat
A v provozu v pfipadé pferu$eni komunikace.
Bezpecna ref Je aktivni detekce preruseni komunikace. P¥i pferuseni 3
otacek komunikace frekvenéni méni¢ generuje varovani (A7C1 FBA
A komunikace) a nastavuje ota€ky na hodnotu definovanou
parametrem 22.41 Bezpecna ref otacek (kdyz je pouzita
reference otacek) nebo 28.41 Bezpecna ref. frekvence (kdyz
je pouzita reference frekvence).
VAROVANI: Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokradovat
A Vv provozu v pfipadé pferuseni komunikace.
50.03 FBAA - cas lim Definuje €as zpoZzdéni pro akce definované parametrem 03s
ztraty kom 50.02 FBA A - funkce ztraty kom. Nacitani €asu se spusti,
kdyz se pfi komunikaénim spojeni nezdafi aktualizovat
Zpravu.
0,3...6553,5s Doba prodlevy. 1=1s
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50.04 FBAA - typ ref1 Voli typ a Skalovani reference 1 pfijaté z adaptéru fieldbus A. | Auto
Skalovani reference je definovano parametry 46.01...46.04
v zavislosti na tom, ktery typ reference je zvolen pomoci
tohoto parametru.
Auto Typ a Skalovani jsou vybrany automaticky podle pravé 0
aktivniho provozniho rezimu takto:
Provozni rezim
(viz parametr 719.07) Reference typ 1
Rizeni otagek Otéacky
Rizeni momentu Otécky
Rizeni frekvence Frekvence
Transparentni Nepouziva se zadné méfitko. 1
VSeobecné Obecna reference bez specifické jednotky. 2
Moment Skalovani je definované parametrem 46.03 Méfitko 3
momentu.
Otacky Skalovani je definované parametrem 46.01 Méfitko otacek. 4
Frekvence Skalovani je definované parametrem 46.02 Méfitko 5
frekvence.
50.05 FBAA-typref2 Voli typ a Skalovani reference 2 pfijaté z adaptéru fieldbus A. | Auto
Skalovani reference je definovano parametry 46.01...46.04
v zavislosti na tom, ktery typ reference je zvolen pomoci
tohoto parametru.
Auto Typ a Skalovani jsou vybrany automaticky podle pravé 0
aktivniho provozniho rezimu takto:
Provozni rezim
(viz parametr 19.07) Reference typ 2
Rizeni otagek Otécky
Rizeni momentu Otacky
Rizeni frekvence Frekvence
Transparentni Nepouziva se zadné méfritko. 1
VSeobecné Obecna reference bez specifické jednotky. 2
Moment Skalovani je definované parametrem 46.03 Méfitko 3
momentu.
Otacky Skalovani je definované parametrem 46.01 Méfitko otadek. 4
Frekvence Skalovani je definované parametrem 46.02 Méfitko 5
frekvence.
50.06 FBA A - vol SW Voli zdroj stavového slova vysilaného do sité fieldbus pres Auto
adaptér fieldbus A.
Auto Zdroj stavového slova je vybran automaticky. 0
Transparentni rezim | Zdroj zvoleny parametrem 50.09 FBA A - transparentni zdroj | 1

SW je pfenesen jako stavové slovo do sité fieldbus pfes
adaptér fieldbus A.
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50.07 FBAA-typakt1 Voli typ a $kalovani aktualni hodnoty 1 pfenesené do sité Auto
fieldbus pfes adaptér fieldbus A. Skalovani hodnoty je
definované parametry 46.01...46.04 v zavislosti na tom, ktery
typ aktualni hodnoty je zvolen pomoci tohoto parametru.
Auto Typ a Skalovani jsou vybrany automaticky podle pravé 0
aktivniho provozniho rezimu takto:
Provozni rezim P
(viz parametr 19.07) Aktualni hodnota typ 1
Rizeni otagek Otacky
Rizeni momentu Otéacky
Rizeni frekvence Frekvence
Transparentni Nepouziva se zadné méfitko.
VSeobecné Obecna reference bez specifické jednotky.
Moment Skalovani je definované parametrem 46.03 Méritko
momentu.
Otacky Skalovani je definované parametrem 46.01 Méfitko otééek.
Frekvence Skalovani je definované parametrem 46.02 Méfitko
frekvence.
50.08 FBAA -typ akt 2 Voli typ a Skalovani aktualni hodnoty 2 pfenesené do sité Auto
fieldbus pfes adaptér fieldbus A. Skalovani hodnoty je
definované parametry 46.01...46.04 v zavislosti na tom, ktery
typ aktualni hodnoty je zvolen pomoci tohoto parametru.
Auto Typ a Skalovani jsou vybrany automaticky podle pravé 0
aktivniho provozniho rezimu takto:
Provozni rezim P
(viz parametr 19.071) Aktualni hodnota typ 2
Rizeni otagek Otécky
Rizeni momentu Otacky
Rizeni frekvence Frekvence
Transparentni Nepouziva se zadné méfitko.
VSeobecné Obecna reference bez specifické jednotky.
Moment Skalovani je definované parametrem 46.03 Méfitko
momentu.
Otacky Skalovani je definované parametrem 46.01 Méfitko otaéek.
Frekvence Skalovani je definované parametrem 46.02 Méfitko 5
frekvence.
50.09 FBAA- Voli zdroj stavového slova fieldbus, kdyz je parametr 50.06 Nevybrano
transparentni zdroj | FBA A - vol SW nastaven na Transparentni reZzim.
sSw
Nevybrano Nevybran zadny zdroj. -
Jiné Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
50.10 FBAA- Kdyz je parametr 50.07 FBA A - typ akt 1 nastaven na Nevybrano
transparentni zdroj | Transparentni, tak tento parametr vybere zdroj aktualni
akt1 hodnoty 1 pfenesené do sité fieldbus pres adaptér fieldbus A.
Nevybrano Nevybran Zadny zdroj. -
Jiné Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
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50.11 FBAA- Kdyz je parametr 50.08 FBA A - typ akt 2 nastaven na Nevybrano
transparentni zdroj | Transparentni, tak tento parametr vybere zdroj aktualni
akt2 hodnoty 2 pfenesené do sité fieldbus pres adaptér fieldbus A.
Nevybrano Nevybran zadny zdroj. -
Jiné Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
50.12 FBA A - debug Umozriuje zobrazeni raw (nemodifikovanych) dat pfijatych Nepovolit
zapnut a vyslanych adaptérem fieldbus A do parametru
50.13...50.18.
Tato funkéni vlastnost by se méla pouzivat pouze pfi ladéni.
Nepovolit Zobrazeni raw dat z adaptéru fieldbus A je zakazano. 0
Povolit Zobrazeni raw dat z adaptéru fieldbus A je povoleno. 1
50.13  FBA A fidici slovo | Zobrazuje raw (nemodifikované) fidici slovo vyslané z Master | -
(PLC) do adaptéru fieldbus A, jestlize je Debug povolen
parametrem 50.712 FBA A - debug zapnut.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
00000000h ... Ridici slovo odeslané z Master do adaptéru fieldbus A. -
FFFFFFFFh
50.14  FBA A - reference 1 | Zobrazuje raw (nemodifikovanou) referenci REF 1 odeslanou | -
z Master (PLC) do adaptéru fieldbus A, jestlize je Debug
povolen parametrem 50.712 FBA A - debug zapnut.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-2147483648 ... Raw REF1 odeslané z Master do adaptéru fieldbus A. -
2147483647
50.15 FBA A - reference 2 | Zobrazuje raw (nemodifikovanou) referenci REF 2 odeslanou | -
z Master (PLC) do adaptéru fieldbus A, jestlize je Debug
povolen parametrem 50.712 FBA A - debug zapnut.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-2147483648 ... Raw REF2 odeslané z Master do adaptéru fieldbus A. -
2147483647
50.16  FBA A stavové Zobrazuje raw (nemodifikované) stavové slovo odeslané -
slovo z adaptéru fieldbus A do Master (PLC), jestlize je Debug
povolen parametrem 50.712 FBA A - debug zapnut.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
00000000h ... Stavové slovo odeslané z adaptéru fieldbus A do Master. -
FFFFFFFFh
50.17  FBA A - aktualni Zobrazuje raw (nemodifikovanou) aktualni hodnotu ACT1 -
hodnota 1 odeslanou z adaptéru fieldbus A do Master (PLC), jestlize je
Debug povolen parametrem 50.12 FBA A - debug zapnut.
Tento parametr je jen pro &teni.
-2147483648 ... Raw ACT1 odeslané z adaptéru fieldbus A do Master. -
2147483647
50.18  FBA A - aktualni Zobrazuje raw (nemodifikovanou) aktualni hodnotu ACT2 -
hodnota 2 odeslanou z adaptéru fieldbus A do Master (PLC), jestlize je
Debug povolen parametrem 50.12 FBA A - debug zapnut.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-2147483648 ... Raw ACT2 odeslané z adaptéru fieldbus A do Master. -

2147483647
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50.21  FBA A- volba Voli uroveri doby komunikace. Normaini
arovné casu V&eobecné snizuji nizi trovné doby komunikace pfi
Eteni/zapisu zatézovani CPU. Nize uvedena tabulka ukazuje
Easové Urovné sluzeb &teni/zapisu pro cyklicka vysoka
a cyklicka nizka data s kazdym nastavenim parametrd.
Volba Cyklické high * Cyklické low **
Pomalu 10 ms 10 ms
Normalni 2ms 10 ms
Rychle 500 ps 2ms
Velmi rychle 250 ps 2ms
* Cyklicka high data sestavaiji z fieldbusovych fidicich
a stavovych slov, Ref1, Ref2, Act1 a Act2.
** Cyklicky nizka data sestavaji z dat parametrl mapovanych
do skupin parametra 52 FBA A vstupni data a 53 FBA
A vystupni data.
Acyklicka data se zpracovavaji jako Ulohy v pozadi.
Normalni Normalni otacky. 0
Rychle Rychlé otacky 1
Velmi rychle Velmi rychlé otacky 2
Pomalu Pomalé otacky. 3
50.31  FBA B - zapnut Umoznuje/zakazuje komunikaci mezi frekvenénim méni¢em | Nepovolit
a adaptérem fieldbus B a specifikuje slot, ve kterém je
instalovan adaptér.
Nepovolit Je zakdzana komunikace mezi frekvenénim méni¢em 0
a adaptérem fieldbus B.
Slot 1 pro volitelné | Je povolena komunikace mezi frekvenénim méni¢em 1
prislusenstvi a adaptérem fieldbus B. Adaptér je ve slotu 1.
Slot 2 pro volitelné | Je povolena komunikace mezi frekvenénim méni¢em 2
prislusenstvi a adaptérem fieldbus B. Adaptér je ve slotu 2.
Slot 3 pro volitelné | Je povolena komunikace mezi frekvenénim méni¢em 3
pfislusenstvi a adaptérem fieldbus B. Adaptér je ve slotu 3.
50.32  FBA B-funkce ztrat | Voli, jak bude frekvenQni méni& reagovat v pfipadé preruseni | Zadna
kom komunikace fieldbus. Casova prodleva je definovana ¢innost
parametrem 50.33 FBA B - ¢as lim ztraty kom.
Z&dna &innost Nebyla provedena zadna akce. 0
Porucha Je aktivni detekce preruseni komunikace. P¥i pferuseni 1
komunikace se frekvenéni méni¢ pfepne do poruchy 7520
FBA B komunikace a zastavi se dob&éhem.
Posledni otacky Je aktivni detekce preruSeni komunikace. P¥i pferuseni 2

komunikace frekvenéni méni¢ generuje varovani (A7C2 FBA
B komunikace) a zmrazi otacky na Uroven, se kterou byl
frekvenéni méni¢ provozovan. Otacky se ur€uji na bazi
skuteénych otaéek pomoci filtru dolni propusti s ¢asovou
konstantou 850 ms.

VAROVANI: Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokragovat
A v provozu v pfipadé preru$eni komunikace.




280 Parametry

O«

Nazev/hodnota

Popis
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Bezpecna ref
otacek

Je aktivni detekce preruSeni komunikace. P¥i pferuseni
komunikace frekvenéni méni¢ generuje varovani (A7C2 FBA
B komunikace) a nastavuje otac¢ky na hodnotu definovanou
parametrem 22.41 Bezpecna ref otacek (nebo 28.41
Bezpecna ref. frekvence, kdyz se pouziva reference
frekvence).

2 VAROVANI: Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokradovat

3

50.33

FBA B - ¢as lim
ztraty kom

v provozu v pfipadé preruSeni komunikace.
Definuje ¢as zpozdéni pro akce definované parametrem
50.32 FBA B - funkce ztrat kom. Nacitani ¢asu se spusti,
kdyz se pfi komunikaénim spojeni nezdafi aktualizovat
Zpravu.

03s

0,3...6553,5s

Doba prodlevy.

1=1s

50.34

FBA B - typ ref1

Voli typ a $kalovani reference 1 pfijaté z adaptéru fieldbus B.
Skalovani reference je definované parametry 46.01...46.04
v zavislosti na tom, ktery typ reference je zvolen pomoci
tohoto parametru.

Pro mozné volby, viz parametr 50.04 FBA A - typ ref1.

Auto

50.35

FBA B - typ ref2

Voli typ a Skalovani reference 2 pfijaté z adaptéru fieldbus B.
Skalovani reference je definované parametry 46.01...46.04
v zavislosti na tom, ktery typ reference je zvolen pomoci
tohoto parametru.

Pro mozné volby, viz parametr 50.05 FBA A - typ ref2.

Auto

50.36

FBA B - vol SW

Voli zdroj stavového slova vysilaného do sité fieldbus pres
adaptér fieldbus B.

Auto

Auto

Zdroj stavového slova je vybran automaticky.

Transparentni rezim

Zdroj zvoleny parametrem 50.39 FBA B - transparentni zdroj
SW je prenesen jako stavové slovo do sité fieldbus pres
adaptér fieldbus B.

50.37

FBA B - typ akt 1

Voli typ a Skalovani aktualni hodnoty 1 pfenesené do sité
fieldbus pFes adaptér fieldbus B. Skalovani hodnoty je
definované parametry 46.01...46.04 v zavislosti na tom, ktery
typ aktualni hodnoty je zvolen pomoci tohoto parametru.

Pro mozné volby, viz parametr 50.07 FBA A - typ akt 1.

Auto

50.38

FBA B - typ akt 1

Voli typ a Skalovani aktualni hodnoty 2 pfenesené do sité
fieldbus pres adaptér fieldbus B. Skalovani hodnoty je
definované parametry 46.017...46.04 v zavislosti na tom, ktery
typ aktualni hodnoty je zvolen pomoci tohoto parametru.

Pro mozné volby, viz parametr 50.08 FBA A - typ akt 2.

Auto

50.39

FBA B -
transparentni zdroj
N4

Voli zdroj stavového slova fieldbus, kdyz je parametr 50.36
FBA B - vol SW nastaven na Transparentni rezim.

Nevybrano

Nevybrano

Nevybran zadny zdroj.

Jiné

Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93).

50.40

FBA B -
transparentni zdroj
akt1

Kdyz je parametr 50.37 FBA B - typ akt 1 nastaven na
Transparentni, tak tento parametr vybere zdroj aktualni

hodnoty 1 pfenesené do sité fieldbus pres adaptér fieldbus B.

Nevybrano

Nevybrano

Nevybran zadny zdroj.

Jiné

Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93).
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50.41 FBAB- Kdyz je parametr 50.38 FBA B - typ akt 1 nastaven na Nevybrano
transparentni zdroj | Transparentni, tak tento parametr vybere zdroj aktualni
akt2 hodnoty 2 pfenesené do sité fieldbus pfes adaptér fieldbus B.
Nevybrano Nevybran zadny zdroj. -
Jiné Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
50.42 FBA B - debug Umoziiuje zobrazeni raw (nemodifikovanych) dat pfijatych Nepovolit
zapnut a vyslanych adaptérem fieldbus B do parametrt
50.43...50.48.
Tato funkéni vlastnost by se méla pouzivat pouze pfi ladéni.
Nepovolit Zobrazeni raw dat z adaptéru fieldbus B je zakazano. 0
Povolit Zobrazeni raw dat z adaptéru fieldbus B je povoleno. 1
50.43  FBA B ridici slovo | Zobrazuje raw (nemodifikované) fidici slovo vyslané z Master | -
(PLC) do adaptéru fieldbus B, jestlize je Debug povolen
parametrem 50.42 FBA B - debug zapnut.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
00000000h ... Ridici slovo odeslané z Master do adaptéru fieldbus B. -
FFFFFFFFh
50.44  FBA B - reference 1 | Zobrazuje raw (nemodifikovanou) referenci REF 1 odeslanou | -
z Master (PLC) do adaptéru fieldbus B, jestlize je Debug
povolen parametrem 50.42 FBA B - debug zapnut.
Tento parametr je jen pro Cteni.
-2147483648 ... Raw REF1 odeslané z Master do adaptéru fieldbus B. -
2147483647
50.45 FBA B - reference 2 | Zobrazuje raw (nemodifikovanou) referenci REF 2 odeslanou | -
z Master (PLC) do adaptéru fieldbus B, jestlize je Debug
povolen parametrem 50.42 FBA B - debug zapnut.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-2147483648 ... Raw REF2 odeslané z Master do adaptéru fieldbus B. -
2147483647
50.46  FBA B stavové Zobrazuje raw (nemodifikované) stavové slovo odeslané -
slovo z adaptéru fieldbus B do Master (PLC), jestlize je Debug
povolen parametrem 50.42 FBA B - debug zapnut.
Tento parametr je jen pro Cteni.
00000000h ... Stavové slovo odeslané z adaptéru fieldbus B do Master. -
FFFFFFFFh
50.47  FBA B - aktualni Zobrazuje raw (nemodifikovanou) aktualni hodnotu ACT1 -
hodnota 1 odeslanou z adaptéru fieldbus B do Master (PLC), jestlize je
Debug povolen parametrem 50.42 FBA B - debug zapnut.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-2147483648 ... Raw ACT1 odeslané z adaptéru fieldbus B do Master. -
2147483647
50.48  FBA B - aktualni Zobrazuje raw (nemodifikovanou) aktualni hodnotu ACT2 -
hodnota 2 odeslanou z adaptéru fieldbus B do Master (PLC), jestlize je
Debug povolen parametrem 50.42 FBA B - debug zapnut.
Tento parametr je jen pro Cteni.
-2147483648 ... Raw ACT2 odeslané z adaptéru fieldbus B do Master. -

2147483647
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50.561  FBA B- volba Voli troveri doby komunikace. Rychle
urovné casu V&eobecné snizuji nizsi Grovné doby komunikace pii
Eteni/zapisu zatézovani CPU. Nize uvedena tabulka ukazuje
Casové Urovné sluzeb &teni/zapisu pro cyklicka vysoka
a cyklicka nizka data s kazdym nastavenim parametrd.
Volba Cyklické high * Cyklické low **
Pomalu 10 ms 10 ms
Normalini 2ms 10 ms
Rychle 500 ps 2ms
Velmi rychle 250 ps 2ms
* Cyklicka high data sestavaiji z fieldbusovych fidicich
a stavovych slov, Ref1, Ref2, Act1 a Act2.
** Cyklicky nizka data sestavaji z dat parametrd mapovanych
do skupin parametrt 55 FBA B vstupni data a 56 FBA B
vystupni data.
Acyklicka data se zpracovavaji jako Ulohy v pozadi.
Normalni Normalni otacky. 0
Rychle Rychlé otacky 1
Velmi rychle Velmi rychlé otacky 2
Pomalu Pomalé otacky. 3
51 FBA A nastaveni Konfigurace adaptéru fieldbus A.
51.01 FBAA-typ Zobrazuje typ pfipojeného modulu adaptéru fieldbus. -
0 = Modul neni nalezen, nebo neni spravné pfipojen, nebo je
zakazan parametrem 50.07 FBA A - zapnut; 1 = FPBA,;
32 = FCAN; 37 = FDNA; 128, 132 = FENA-11; 135 = FECA;
136 = FEPL; 485 = FSCA.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
51.02 FBAA-Par2 Parametry 51.02...51.26 jsou specifické dle modulu -
adaptéru. Pro dalsi informace, viz dokumentace modulu
adaptéru fieldbus. Pov§imnéte si, Ze ne vSechny z téchto
parametr( je nezbytné pouzivat.
0...65535 Parametr konfigurace adaptéru fieldbus. 1=1
51.26 FBA A - Par26 Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -
0...65535 Parametr konfigurace adaptéru fieldbus. 1=1
51.27  FBA A - aktualizace | Potvrzuje zmény nastaveni konfigurace modulu adaptéru Hotovo
par fieldbus. Po aktualizaci se hodnota automaticky vraci na
Hotovo.
Poznamka: Tento parametr nelze zménit v dobé, kdy je
méni¢ v chodu.
Hotovo Obnoveni provedeno. 0
Konfigurovat Obnoveni. 1

51.28 FBA A verze

tabulky parametri

Zobrazuje mapovaci soubor pro revizi tabulky parametrd
modulu adaptéru fieldbus (uloZzeny v paméti frekvenéniho
ménice).

Ve formatu axyz, kde ax = €islo revize hlavni tabulky; yz =
¢islo revize vedlejsi tabulky.

Tento parametr je jen pro &teni.

Tabulka parametrll revize modulu adaptéru.
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51.29 FBA A - kéd typu Zobrazuje typovy kéd frekvenéniho méni¢e v mapovacim -
pohonu souboru modulu adaptéru fieldbus (ulozeny v paméti
frekvenéniho ménice).
Tento parametr je jen pro ¢teni.
0...65535 Kod typu frekvenéniho ménice uloZen v souboru mapovani. 1=1
51.30 FBAA -ver Zobrazuje revizi pro mapovaci soubor modulu adaptéru -
mapovaciho fieldbus uloZzenou v paméti frekvenéniho ménice
souboru v dekadickém formatu.
Tento parametr je jen pro cteni.
0...65535 Revize souboru mapovani. 1=1
51.31 D2FBA A - stav Zobrazuje stav komunikace modulu adaptéru fieldbus. -
kom
Nekonfigurovano Adaptér neni konfigurovan. 0
Inicializuje se Adaptér je inicializovan.
Cas uplynul V komunikaci mezi adaptérem a frekvenénim méni¢em doslo | 2
k pfekroceni oéekavaného casu.
Chyba konfigurace | Chyba konfigurace adaptéru: mapovaci soubor nebyl nalezen | 3
v systému souboru frekvenéniho ménice, nebo se upload
mapovaciho souboru nezdafil vice nez tfikrat.
Offline Komunikace fieldbus je off-line.
Online Komunikace na fieldbus je on-line nebo nebyl adaptér
fieldbus konfigurovan pro detekci preruseni komunikace. Pro
dals$i informace, viz dokumentace adaptéru fieldbus.
Reset Adaptér provadi reset hardwaru. 6
51.32 FBA A verze SW Zobrazuje spole¢né revizi modulu adaptéru ve formatu axyz,
kom. kde a = Cislo hlavni revize, xy = €islo vedlejSi revize, z = ¢islo
nebo pismeno korekce.
Priklad: 190 A = revize 1,90 A.
Revize spole¢ného programu modulu adaptéru. -
51.33 FBA A verze SW Zobrazuje revizi aplikacniho programu modulu adaptéru ve
apl. formatu axyz, kde a = Cislo hlavni revize, xy = €islo vedlejsi
revize, z = &islo nebo pismeno korekce.
Priklad: 190 A = revize 1,90 A.
Aplikaéni verze programu modulu adaptéru. -
52 FBA A vstupni data | Vybér dat pfenasenych z frekvenéniho ménice do fidici
jednotky fieldbus pfes adaptér fieldbus A.
Poznamka: 32bitové hodnoty vyzaduji dva po sobé jdouci
parametry. Kdykoliv se zvoli 32bitova hodnota parametru dat,
bude automaticky rezervovan i pfisti parametr.
52.01 FBA A - datovy Parametry 52.01...52.12 zvoli data, ktera se maji pfenést Z&dné
vstup1 z frekvenéniho ménice do fidici jednotky fieldbus pres
adaptér fieldbus A.
Zadné Zadny. 0
CW 16bit Ridici slovo (16 bitd) 1
Ref1 16bit Reference REF1 (16 bitt) 2
Ref2 16bit Reference REF2 (16 bit() 3
SW 16bit Stavové slovo (16 bitt) 4
Akt1 16bit Aktudlini hodnota ACT1 (16 bit() 5
Akt2 16bit Aktudlni hodnota ACT2 (16 bit() 6
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CW 32bit Ridici slovo (32 bittl) 11
Ref1 32bit Reference REF1 (32 bitt) 12
Ref2 32bit Reference REF2 (32 bitt) 13
SW 32bit Stavové slovo (32 bitd) 14
Akt1 32bit Aktualni hodnota ACT1 (32 bitd) 15
Akt2 32bit Aktualni hodnota ACT2 (32 bita) 16
SW2 16bit Stavové slovo 2 (16 bitd) 24
Jiné Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
52.12 FBA A - datovy Viz parametr 52.01 FBA A - datovy vstup1. Z&dné
vstup12
53 FBA A vystupni data | Vybér dat pfenaSenych z fidici jednotky fieldbus do
frekvenéniho ménice pres adaptér fieldbus A.
Poznamka: 32bitové hodnoty vyzaduji dva po sobé jdouci
parametry. Kdykoliv se zvoli 32bitova hodnota parametru dat,
bude automaticky rezervovan i pfisti parametr.
53.01  FBA A vystupni Parametry 53.017...53.12 zvoli data, ktera se maji pfenést Z&dné
data 1 z fidici jednotky fieldbus do frekvenéniho ménice pres
adaptér fieldbus A.
Zadné Zadny. 0
CW 16bit Ridici slovo (16 bitc) 1
Ref1 16bit Reference REF1 (16 bitt) 2
Ref2 16bit Reference REF2 (16 bith) 3
CW 32bit Ridici slovo (32 bitc) 1
Ref1 32bit Reference REF1 (32 bith) 12
Ref2 32bit Reference REF2 (32 bith) 13
CW?2 16bit Ridici slovo 2 (16 bitd) 21
Jiné Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
53.12  FBA A vystupni Viz parametr 563.01 FBA A vystupni data 1. Z4dné
data 12
54 FBA B nastaveni Konfigurace adaptéru fieldbus B.
54.01 FBAB-typ Zobrazuje typ pfipojeného modulu adaptéru fieldbus. -
0 = Modul neni nalezen, nebo neni spravné pfipojen, nebo je
zakazan parametrem 50.31 FBA B - zapnut; 1 = FPBA,;
32 = FCAN; 37 = FDNA; 128, 132 = FENA-11; 135 = FECA;
136 = FEPL; 485 = FSCA.Tento parametr je jen pro ¢teni.
54.02 FBAB-Par2 Parametry 54.02...54.26 jsou specifické dle modulu -
adaptéru. Pro dalsi informace, viz dokumentace modulu
adaptéru fieldbus. Pov§imnéte si, Ze ne vSechny z téchto
parametr je nezbytné pouzivat.
0...65535 Parametr konfigurace adaptéru fieldbus. 1=1
54.26 FBA B - Par26 Viz parametr 54.02 FBA B - Par2. -
0...65535 Parametr konfigurace adaptéru fieldbus. 1=1
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54.27  FBA B - aktualizace | Potvrzuje zmény nastaveni konfigurace modulu adaptéru Hotovo
par fieldbus. Po aktualizaci se hodnota automaticky vraci na
Hotovo.
Poznamka: Tento parametr nelze zménit v dobé, kdy je
ménic v chodu.
Hotovo Obnoveni provedeno. 0
Konfigurovat Obnoveni. 1
54.28 FBA B verze Zobrazuje mapovaci soubor pro revizi tabulky paramet( -
tabulky parametri | modulu adaptéru fieldbus (uloZzeny v paméti frekvenéniho
ménice).
Ve formatu axyz, kde ax = €islo revize hlavni tabulky; yz =
Cislo revize vedlejsi tabulky.
Tento parametr je jen pro Cteni.
Tabulka parametru revize modulu adaptéru. -
54.29  FBA B - kod typu Zobrazuje typovy kod frekvenéniho méni¢e v mapovacim -
pohonu souboru modulu adaptéru fieldbus (uloZzeny v paméti
frekvenéniho ménice).
Tento parametr je jen pro ¢teni.
0...65535 Kod typu frekvenéniho ménice uloZzen v souboru mapovani. 1=1
54.30 FBAB - ver Zobrazuje revizi pro mapovaci soubor modulu adaptéru -
mapovaciho fieldbus uloZenou v paméti frekvenéniho ménice
souboru v desitkovém formatu.
Tento parametr je jen pro Cteni.
0...65535 Revize souboru mapovani. 1=1
54.31 D2FBA B - stav Zobrazuje stav komunikace modulu adaptéru fieldbus. -
kom
Nenakonfigurovano | Adaptér neni konfigurovan. 0
Inicializuje se Adaptér je inicializovan.
Cas uplynul V komunikaci mezi adaptérem a frekvenénim méni¢em doslo | 2
k pfekrogeni oCekavaného ¢asu.
Chyba konfigurace | Chyba konfigurace adaptéru: mapovaci soubor nebyl nalezen | 3
v systému souboru frekvenéniho ménice, nebo se upload
mapovaciho souboru nezdafil vice nez tfikrat.
Offline Komunikace fieldbus je off-line.
Online Komunikace na fieldbus je on-line nebo nebyl adaptér
fieldbus konfigurovan pro detekci preruseni komunikace. Pro
dal$i informace, viz dokumentace adaptéru fieldbus.
Reset Adaptér provadi reset hardwaru. 6
54.32 FBA B verze SW Zobrazuje spoleéné revizi modulu adaptéru ve formatu axyz,
kom. kde a = ¢islo hlavni revize, xy = €islo vedlejsi revize, z = ¢islo
nebo pismeno korekce.
Priklad: 190 A = revize 1,90 A.
Revize spoleéného programu modulu adaptéru. -
54.33 FBA B verze SW Zobrazuje revizi aplikacniho programu modulu adaptéru ve

apl.

formatu axyz, kde a = €islo hlavni revize, xy = €islo vedlejsi
revize, z = &islo nebo pismeno korekce.
Priklad: 190 A = revize 1,90 A.

Aplikaéni verze programu modulu adaptéru.
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55 FBA B vstupni data | Vybér dat pfenasenych z frekvencniho ménice do Fidici
jednotky fieldbus pres adaptér fieldbus B.
55.01 FBA B - datovy Parametry 55.01...55.12 zvoli data, ktera se maji pfenést Z&dné
vstup1 z frekvenéniho ménice do fidici jednotky fieldbus pres
adaptér fieldbus B.
Zadné Zadny. 0
CW 16bit Ridici slovo (16 bitd) 1
Ref1 16bit Reference REF1 (16 bitt) 2
Ref2 16bit Reference REF2 (16 bitt) 3
SW 16bit Stavové slovo (16 bitt) 4
Akt1 16bit Aktualni hodnota ACT1 (16 bith) 5
Akt2 16bit Aktualni hodnota ACT2 (16 bith) 6
CW 32bit Ridici slovo (32 bitd) 1
Ref1 32bit Reference REF1 (32 bitt) 12
Ref2 32bit Reference REF2 (32 bitt) 13
SW 32bit Stavové slovo (32 bitt) 14
Akt1 32bit Aktualni hodnota ACT1 (32 bith) 15
Akt2 32bit Aktualni hodnota ACT2 (32 bith) 16
SW?2 16bit Stavové slovo 2 (16 bittl) 24
Jiné Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
55.12  FBA B - datovy Viz parametr 55.01 FBA B - datovy vstup1. Z&dné
vstup12
56 FBA B vystupni data | Vybér dat pfenaSenych z fidici jednotky fieldbus do
frekvenéniho ménice pres adaptér fieldbus B.
56.01 FBA B - datovy Parametry 56.07...56.12 zvoli data, ktera se maji pfenést Z4dné
vystup1 z fidici jednotky fieldbus do frekvenéniho ménice pres
adaptér fieldbus B.
Zadné Zadny. 0
CW 16bit Ridici slovo (16 bitd) 1
Ref1 16bit Reference REF1 (16 bitt) 2
Ref2 16bit Reference REF2 (16 bitt) 3
CW 32bit Ridici slovo (32 bitd) 1
Ref1 32bit Reference REF1 (32 bitt) 12
Ref2 32bit Reference REF2 (32 bitt) 13
CW2 16bit Ridici slovo 2 (16 bitd) 21
Jiné Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
56.12  FBA B - datovy Viz parametr 56.01 FBA B - datovy vystup1. Zadné

vystup12
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60 Komunikace DDCS | Konfigurace komunikace DDCS (opticky kabel).
Spojeni pres opticky kabel pfipojeny ke kanalu DDCS muze
byt pouzito pro
+ spojeni frekvencnich ménicu pro vybudovani sité
Master/Follower
+ Frekvenéni méni¢ mize byt pfipojen k externimu
regulatoru jako AC 800M nebo
+ fizeni napajeci jednotky pres jednotku stfidace (pouze
s fidici jednotkou BCU).
viz také sekce Funkénost master/follower (strana 30)
a Rozhrani pro externi regulator (strana 35).
60.01  M/F - kom port Voli kanal pouzity pro komunikaci Master/Follower. Nepouziva
se
Nepouziva se Zadné (komunikace zakazana). 0
Slot 1A Kanal A v modulu FDCO ve slotu 1 (jen s Fidici jednotkou
ZCU).
Slot 2A Kanal A v modulu FDCO ve slotu 2 (jen s Fidici jednotkou 2
ZCU).
Slot 3A Kanal A v modulu FDCO ve slotu 3 (jen s Fidici jednotkou 3
ZCU).
Slot 1B Kanal B v modulu FDCO ve slotu 1 (jen s Fidici jednotkou 4
ZCU).
Slot 2B Kanal B v modulu FDCO ve slotu 2 (jen s Fidici jednotkou 5
ZCU).
Slot 3B Kanal B v modulu FDCO ve slotu 3 (jen s Fidici jednotkou 6
ZCU).
RDCO CH2 Kanal 2 u RDCO modulu (jen s BCU fidici jednotkou). 12
60.02  M/F - adresa uzlu Voli adresu frekvenéniho ménice pro komunikaci 1
Master/Follower. Zadné dva uzly on-line nemGzou mit stejnou
adresu.
Poznamka: Pripustné adresy pro Master jsou 0 a 1.
Pfipustné adresy pro Follower jsou 2...60.
1...254 Adresa uzlu.
60.03  M/F - rezim Definuje roli frekvenéniho ménice ve spojeni Master/Follower. | NepouZiva
se
Nepouziva se Funkce Master/Follower neni aktivni. 0
M/F Master Frekvenéni ménic je Master ve spojeni Master/Follower
(DDCS).
M/F Follower Frekvenéni ménic je Follower ve spojeni Master/Follower 2
(DDCS).
M/F vynuceni Role frekvenéniho ménice ve spojeni Master/Follower 5
(DDCS) je definovana parametry 60.15 Nuceny master
a 60.16 Nuceny follower.
60.05 M/F - HW pripojeni | Voli topologie spojeni Master/Follower. Kruh
Kruh Zafizeni jsou propojena v kruhové topologii. Je povoleno 0
predavani zprav.
Hvézda Zafizeni jsou propojena v hvézdicové topologii (napfiklad 1
pres jednotku rozvétveni). Je zakazano predavani zprav.
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60.07  M/F - link fizeni Definuje intenzitu svétla pro pfenosové LED v modulu RDCO | 10
kanal CH2. (Tento parametr je efektivni pouze tehdy, kdyz je
parametr 60.01 M/F - kom port nastaven na RDCO CH?2.
Moduly FDCO maji hardwarovy vysila¢ volby proudu.)
VSeobecné Ize vyuZivat vy$Si hodnoty s delSimi optickymi
kabely. Maximalni nastaveni Ize vyuzit s maximalni délkou
propojeni optickymi kabely. Viz Technicka data u spojeni
master/follower (strana 35).
1...15 Intenzita svétla.
60.08 M/F - ¢as lim ztraty | Nastavuje pfekroceni ¢asu pro komunikaci Master/Follower. | 100 ms
kom Pokud je pferuseni komunikace del$i, nez je tato doba pro
prekroceni, provede se akce specifikovana parametrem
60.09 M/F - funkce pri ztraté kom.
0...65535 ms Prekroceni ¢asu pro komunikaci Master/Follower.
60.09  M/F - funkce pri Voli, jak bude frekvenéni ménic¢ reagovat v pfipadé preruseni | Porucha
ztraté kom komunikace Master/Follower.
Z&dna &innost Nebyla provedena zadna akce. 0
Varovani Frekvenéni méni¢ generuje varovani (A7CB MF - ztrata kom). | 1
Porucha Frekvenéni ménic¢ se pfepina do 7582 MF - ztrata kom. 2
60.10  M/F - typ refl Voli typ a Skalovani reference 1 pfijaté z odkazu Auto
Master/Follower. Skalovani reference je definované
parametry 46.01...46.04 v zavislosti na tom, ktery typ
reference je zvolen pomoci tohoto parametru. Vysledna
hodnota se zobrazi podle 03.13 M/F nebo D2D - ref 1.
Auto Typ a Skalovani jsou vybrany automaticky podle pravé 0
aktivniho provozniho rezimu takto:
Provozni rezim
(viz parametr 719.07) Reference typ 1
Rizeni otagek Otacky
Rizeni momentu Otécky
Rizeni frekvence Frekvence
Transparentni Nepouziva se zadné méfitko. 1
VSeobecné Obecna reference bez specifické jednotky. 2
Moment Skalovani je definované parametrem 46.03 Méfitko 3
momentu.
Otacky Skalovani je definované parametrem 46.01 Méfitko otacek. 4
Frekvence Skalovani je definované parametrem 46.02 Méfitko 5
frekvence.
60.11  M/F - typ ref2 Voli typ a Skalovani reference 2 pfijaté z odkazu Auto
Master/Follower. Skalovani reference je definované
parametry 46.01...46.04 v zavislosti na tom, ktery typ
reference je zvolen pomoci tohoto parametru. Vysledna
hodnota se zobrazi podle 03.74 M/F nebo D2D - ref 2.
Pro mozné volby, viz parametr 60.10 M/F - typ ref1.
60.12  M/F - typ akt1 Voli typ a Skalovani aktualni hodnoty 1 pfenaSené do odkazu | Auto

Master/Follower. Skalovani hodnoty je definované parametry
46.01...46.04 v zavislosti na tom, ktery typ aktuaini hodnoty
je zvolen pomoci tohoto parametru.

Pro mozné volby, viz parametr 60.10 M/F - typ ref1.
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60.13  M/F - typ akt2 Voli typ a Skalovani aktualni hodnoty 2 pfenasené do odkazu | Auto
Master/Follower. Skalovani hodnoty je definované parametry
46.01...46.04 v zavislosti na tom, ktery typ aktualni hodnoty
je zvolen pomoci tohoto parametru.
Pro mozné volby, viz parametr 60.10 M/F - typ ref1.
60.14  M/F - volba follower | (Efektivni pouze v Master.) Definuje Follower, ze kterého se | Zadné
maji Cist data. Viz také parametry 62.28...62.33.
Zadné Zadny. 0
Follower uzel 2 Data jsou ¢tena z Follower s uzlem adresy 2. 2
Follower uzel 3 Data jsou ¢tena z Follower s uzlem adresy 3. 4
Follower uzel 4 Data jsou ¢tena z Follower s uzlem adresy 4. 8
Follower uzly 2+3 Data jsou ¢tena z Followerl s uzly adres 2 a 3. 6
Follower uzly 2+4 Data jsou ¢tena z Followerl s uzly adres 2 a 4. 10
Follower uzly 3+4 Data jsou ¢tena z Followeru s uzly adres 3 a 4. 12
Follower uzly Data jsou ¢tena z Followerl s uzly adres 2, 3 a 4. 14
2+3+4
60.15  Nuceny master Kdyz je parametr 60.03 M/F - rezim nastaven na M/F NEPRAVDA
vynuceni, tak tento parametr vybere zdroj, ktery nastavi
frekvenéni méni¢, aby byl typu Master ve spojeni
Master/Follower.
1 = Frekven¢ni ménic je Master ve spojeni Master/Follower
NEPRAVDA 0. 0
PRAVDA 1.
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
60.16  Nuceny follower Kdyz je parametr 60.03 M/F - rezim nastaven na M/F NEPRAVDA
vynuceni, tak tento parametr vybere zdroj, ktery nastavi
frekvenéni méni¢, aby byl typu Follower ve spojeni
Master/Follower.
1 = Frekven¢ni ménic je Follower ve spojeni Master/Follower
NEPRAVDA 0. 0
PRAVDA 1.
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
60.51  Regulator DDCS - | Voli kanal DDCS pouzity pro pfipojeni externiho regulatoru Nepouziva
kom port (jako je AC 800M). se
Nepouziva se Zadné (komunikace zakézana). 0
Slot 1A Kanal A v modulu FDCO ve slotu 1 (jen s Fidici jednotkou 1
ZCU).
Slot 2A Kanal A v modulu FDCO ve slotu 2 (jen s Fidici jednotkou 2
ZCU).
Slot 3A Kanal A v modulu FDCO ve slotu 3 (jen s fidici jednotkou 3
ZCU).
Slot 1B Kanal B v modulu FDCO ve slotu 1 (jen s fidici jednotkou 4
ZCU).
Slot 2B Kanal B v modulu FDCO ve slotu 2 (jen s fidici jednotkou 5
ZCU).
Slot 3B Kanal B v modulu FDCO ve slotu 3 (jen s Fidici jednotkou 6
ZCU).
RDCO CHO Kanal 0 u RDCO modulu (jen s BCU fidici jednotkou). 11
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60.52  Regulator DDCS - | Voli adresu uzlu frekvenéniho ménice pro komunikaci 1
adresa uzlu s externim regulatorem. Zadné dva uzly on-line nemGzou mit
stejnou adresu.
1...254 Adresa uzlu.
60.55 Regulator DDCS - | Voli topologii spojeni optickym kabelem s externim Hvézda
HW pripojeni regulatorem.
Kruh Zafizeni jsou pfipojena v topologii do kruhu. Je povoleno 0
predavani zprav.
Hvézda Zafizeni jsou propojena v hvézdicové topologii (naptiklad 1
pres jednotku rozvétveni). Je zakazano predavani zprav.
60.57  Regulator DDCS - | Definuje intenzitu svétla pro pfenosové LED v modulu RDCO | 10
link fizeni kanal CHO. (Tento parametr je efektivni pouze tehdy, kdyz je
parametr 60.51 Regulator DDCS - kom port nastaven na
RDCO CHO. Moduly FDCO maji hardwarovy vysila¢ volby
proudu.)
VSeobecné Ize vyuZivat vySSi hodnoty s delSimi optickymi
kabely. Maximalni nastaveni Ize vyuzit s maximalni délkou
propojeni optickymi kabely. Viz Technickéa data u spojeni
master/follower (strana 35).
1...15 Intenzita svétla.
60.58 Regulator DDCS - | Nastavuje pfekroceni ¢asu pro komunikaci s externim 2000 ms
doba ztraty kom regulatorem. Pokud je pferuseni komunikace delsi, nez je
tato doba pro prekroceni, provede se akce specifikovana
parametrem 60.59 Regulator DDCS - funkce pfi ztraté kom.
0...60000 ms PrekroCeni €asu pro komunikaci s externim regulatorem.
60.59  Regulator DDCS - | Voli, jak bude frekvenéni méni¢ reagovat na preruseni Porucha
funkce pri ztraté komunikace mezi frekvenénim méni¢em a externim
kom regulatorem.
Zadna ginnost Nebyla provedena Zadna akce (sledovani zakazano). 0
Porucha Frekvendéni méni¢ se pfepne do 7581 Ridici jednotka DDCS - | 1
ztrata kom. K tomu dochazi pouze, pokud je ovladani
ocekavano z externiho regulatoru.
Posledni otacky Frekvendni méni¢ generuje varovani A7CA Ridici jednotka 2
DDCS - ztrata kom a zmrazi ota¢ky na uroven, kde byl
frekvenéni méni¢ provozovan. K tomu dochazi pouze, pokud
je ovladani ocekavano z externiho regulatoru.
Otacky se uréuji na bazi skute¢nych otacek pomoci filtru dolni
propusti s €asovou konstantou 850 ms.
VAROVANI! Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokradovat
A v provozu v pfipadé preruSeni komunikace.
Bezpecna ref Frekvendni méni¢ generuje varovani A7CA Ridici jednotka 3

otacek

DDCS - ztrata kom a nastavuje otacky na otacky definované
parametrem 22.41 Bezpecna ref otacek (nebo 28.41
Bezpecna ref. frekvence, kdyz se ma pouzit reference
frekvence). K tomu dochazi pouze, pokud je ovladani
ocekavano z externiho regulatoru.

VAROVANI! Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokracovat
A v provozu v pfipadé pferuSeni komunikace.
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60.60 Regulator DDCS - | Voli typ a Skalovani reference 1 pfijaté z externiho ovladace. | Auto
typ ref1 Skalovani reference je definované parametry 46.01...46.04
v zavislosti na tom, ktery typ reference je zvolen pomoci
tohoto parametru. Vysledna hodnota se zobrazi podle 03.71
Regulator DDCS - ref 1.
Auto Typ a Skalovani jsou vybrany automaticky podle pravé 0
aktivniho provozniho rezimu takto:
Provozni rezim
(viz parametr 719.07) Reference typ 1
Rizeni otacek Otacky
Rizeni momentu Otacky
Rizeni frekvence Frekvence
Transparentni Nepouziva se zadné méfitko. 1
VSeobecné Obecna reference bez specifické jednotky.
Moment Skalovani je definované parametrem 46.03 Méfitko
momentu.
Otacky Skalovani je definované parametrem 46.01 Méfitko otééek.
Frekvence Skalovani je definované parametrem 46.02 Méfitko
frekvence.
60.61  Regulator DDCS - | Voli typ a Skalovani reference 2 pfijaté z externiho ovladace. | Auto
typ ref2 Skalovani reference je definované parametry 46.01...46.04
v zavislosti na tom, ktery typ reference je zvolen pomoci
tohoto parametru. Vysledna hodnota se zobrazi podle 03.12
Regulator DDCS - ref 2.
Pro mozné volby, viz parametr 60.60 Regulator DDCS - typ ref1.
60.62  Regulator DDCS - | Voli typ a Skalovani aktualni hodnoty 1 pfenasené do Auto
typ akt1 externiho ovladace. Skalovani hodnoty je definované
parametry 46.01...46.04 v zavislosti na tom, ktery typ
aktualni hodnoty je zvolen pomoci tohoto parametru.
Pro mozné volby, viz parametr 60.60 Regulator DDCS - typ ref1.
60.63  Regulator DDCS - | Voli typ a Skalovani aktualni hodnoty 2 pfenasené do Auto
typ akt2 externiho ovladacge. Skalovani hodnoty je definované
parametry 46.01...46.04 v zavislosti na tom, ktery typ
aktualni hodnoty je zvolen pomoci tohoto parametru.
Pro mozné volby, viz parametr 60.60 Regulator DDCS - typ ref1.
60.64  Volba sady dat pro | Voli par datovych sad pouzity sluzbou schranky v komunikaci | Nastaveni
mailbox frekvenéni méni¢/regulator. dat 32/33
Viz odstavec Rozhrani pro externi reguléator (strana 35).
Nastaveni dat Data nastavuje 32 a 33. 0
32/33
Nastaveni dat Data nastavuje 24 a 25. 1
24/25
60.71  INU-LSU (Zobrazuje se pouze s ridici jednotkou BCU) Z&dné
komunikacni port | Voli kanal DDCS pouzity pro spojeni s jinym konvertorem pripojeni
(jako je napajeci jednotka).
Viz také ¢ast Ovliadani napajeci jednotky (LSU) (strana 37).
Z&dné pripojeni Zadné (komunikace zakazana). 0
Slot 1A Kanal A v modulu FDCO ve slotu 1 (jen s Fidici jednotkou 1

ZCU).
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Slot 2A Kanal A v modulu FDCO ve slotu 2 (jen s Fidici jednotkou 2
ZCU).
Slot 3A Kanal A v modulu FDCO ve slotu 3 (jen s Fidici jednotkou 3
ZCU).
Slot 1B Kanal B v modulu FDCO ve slotu 1 (jen s fidici jednotkou 4
ZCU).
Slot 2B Kanal B v modulu FDCO ve slotu 2 (jen s fidici jednotkou 5
ZCU).
Slot 3B Kanal B v modulu FDCO ve slotu 3 (jen s fidici jednotkou 6
ZCU).
RDCO CH1 Kanal 1 u RDCO modulu (jen s BCU Fidici jednotkou). 11
60.77  INU-LSU ovladani | (Zobrazuje se pouze s fidici jednotkou BCU) 10
spojeni Definuje intenzitu svétla pro pfenosové LED v modulu RDCO
kanal CH1. (Tento parametr je efektivni pouze, kdyz je
parametr 60.71 INU-LSU komunikacni port nastaven na
RDCO CH1. Moduly FDCO maji hardwarovy vysila¢ volby
proudu.)
V8eobecné Ize vyuzivat vy$Si hodnoty s delSimi optickymi
kabely. Maximalni nastaveni Ize vyuzit s maximalni délkou
propojeni optickymi kabely. Viz Technicka data u spojeni
master/follower (strana 35).
1...15 Intenzita svétla.
60.78  INU-LSU ¢as lim (Zobrazuje se pouze s fidici jednotkou BCU) 100 ms
ztraty kom. Nastavuje prekroCeni ¢asu pro komunikaci s dalsim
konvertorem (jako je napajeci jednotka). Pokud je pferuseni
komunikace delSi, nez je tato doba pro pfekroceni, provede
se akce specifikovana parametrem 60.79 INU-LSU fizeni
ztraty komunikace.
0...65535 ms PrekroCeni €asu pro komunikaci mezi pfevodniky.
60.79  INU-LSU fizeni (Zobrazuje se pouze s fidici jednotkou BCU) Porucha
ztraty komunikace | Voli, jak bude jednotka stfidage reagovat na preruseni
komunikace mezi jednotkou stfidace a jinymi konvertory.
Z&dna &innost Nebyla provedena zadna akce. 0
Varovani Frekvenéni méni¢ generuje varovani (AF80 FA2FA DDCS 1
ztrata kom.).
Porucha Frekvenéni ménic¢ se prepina do 7580 FA2FA DDCS ztrata 2
kom..
60.80 INU-LSU zpozdeni | (Zobrazuje se pouze s fidici jednotkou BCU) 0ms
prechodu Nastavuje zpozdéni pro indikaci poruchy pfijatou z jiného
konvertoru. Napfiklad pfepnuti do poruchy u napajeci
jednotky zplsobi poruchu v jednotce stfidace ihned po
uplynuti zpozdéni.
0...65535 ms Zpozdéni indikace poruchy. 1=1ms
60.81  LSU oviladani (Zobrazuje se pouze s fidici jednotkou BCU) Vypnuto
Umoziuje/zakazuje interni stav stroje INU-LSU.
Kdyz je povolen stav stroje, jednotka stfidace (INU) fidi
napajeci jednotku (LSU) a zamezi jednotce stfidace spusténi,
dokud nebude pfipravena napéjeci jednotka.
Kdyz je stav stroje zakazan, bude napdjeci jednotka (LSU)
ignorovana jednotkou stfidace.
Vypnuto INU-LSU stav stroje zakazany. 0

ON (zapnout)

INU-LSU stav stroje povoleny.
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60.83  LSU max. nabijeci | (Zobrazuje se pouze s fidici jednotkou BCU) 15s
doba Definuje maximalni &as napajeci jednotky (LSU), ktery je
povolen pro nabijeni stejnosmérného meziobvodu pfedtim,
nez se generuje porucha (7583 Poskozena jednotka na
strané sité).
0...65535s Maximalini ¢as nabijeni. 1=1s
61 Vysilana data D2D Definuje data vysilana pfes propojeni DDCS.
a DDCS Viz také skupina parametrti 60 Komunikace DDCS.
61.01  M/F - volba dat 1 Predvoli data vysilana jako slovo 1 na spojeni Z&dné
Master/Follower.
Viz také parametr 61.25 M/F - hodnota dat 1.
Zadné Zadny. 0
CW 16bit Ridici slovo (16 bita) 1
SW 16bit Stavové slovo (16 bitt) 4
Akt1 16bit Aktudlini hodnota ACT1 (16 bit() 5
Akt2 16bit Aktudlini hodnota ACT2 (16 bit() 6
Jiné Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
61.02  M/F - volba dat 2 Predvoli data vysilana jako slovo 2 na spojeni Z&dné
Master/Follower.
Viz také parametr 671.26 M/F - hodnota dat 2.
Pro mozné volby, viz parametr 61.017 M/F - volba dat 1.
61.03 M/F - volba dat 3 Predvoli data vysilana jako slovo 3 na spojeni Z4dné
Master/Follower.
Viz také parametr 61.27 M/F - hodnota dat 3.
Pro mozné volby, viz parametr 61.07 M/F - volba dat 1.
61.25  M/F - hodnota dat 1 | Zobrazuje data vysilana na spojeni Master/Follower jako 0
slovo 1 jako celé Cislo.
Jestlize data nebyla pfedvolena pomoci 61.01 M/F - volba dat
1, mGze byt vysilana hodnota zapsana pfimo do tohoto
parametru.
0...65535 Data vysilana jako slovo 1 v komunikaci Master/Follower.
61.26  M/F - hodnota dat 2 | Zobrazuje data vysilana na spojeni Master/Follower jako 0
slovo 2 jako celé ¢islo.
Jestlize data nebyla pfedvolena pomoci 61.02 M/F - volba dat
2, mUze byt vysilana hodnota zapséana pfimo do tohoto
parametru.
0...65535 Data vysilana jako slovo 2 v komunikaci Master/Follower.
61.27  M/F - hodnota dat 3 | Zobrazuje data vysilana na spojeni Master/Follower jako 0

slovo 3 jako celé Cislo.

Jestlize data nebyla pfedvolena pomoci 61.03 M/F - volba dat
3, mlze byt vysilana hodnota zapsana pfimo do tohoto
parametru.

0...65535

Data vysilana jako slovo 3 v komunikaci Master/Follower.
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61.51  Volba dat 1 souboru | Parametry 61.517...61.74 predvoli data vysilana v sadé dat Z&dné
dat 11 11, 13, 15, 17, 19, 21, 23 a 25 do externiho regulatoru.
Parametry 61.101...61.124 zobrazeni data vysilana do
externiho regulatoru. Pokud nebyla pfedvolena data, mize
byt hodnota pro vysilani zapsana pfimo do téchto parametrd.
Napfiklad, tento parametr pfedvoli data pro slovo 1 sady dat
11. Parametr 61.1071 Hodnota dat 1 souboru dat 11 zobrazuje
zvolena vstupni data celoCiselny format. Pokud nebyla
pfedvolena data, mize byt hodnota pro vysilani zapsana
pfimo do téchto parametrt 61.707.
Zadné Zadny. 0
CW 16bit Ridici slovo (16 bitc) 1
SW 16bit Stavové slovo (16 bitd) 4
Akt1 16bit Aktualni hodnota ACT1 (16 bitl) 5
Akt2 16bit Aktualni hodnota ACT2 (16 bitl) 6
Jiné Volba zdroje (viz Viyrazy a zkratky na strané 93). -
61.52  Volba dat 2 souboru | Pfedvoli data vysilana jako slovo 2 sady dat 11 do externiho Z4dné
dat 11 regulatoru.
Viz také parametr 61.102 Hodnota dat 2 souboru dat 11.
Pro mozné volby, viz parametr 61.51 Volba dat 1 souboru dat 11.
61.53  Volba dat 3 souboru | Predvoli data vysilana jako slovo 3 sady dat 11 do externiho Z&dné
dat 11 regulatoru.
Viz také parametr 61.103 Hodnota dat 3 souboru dat 11.
Pro mozné volby, viz parametr 61.571 Volba dat 1 souboru dat 11.
61.54  Volba dat 1 souboru | Viz parametr 61.51 Volba dat 1 souboru dat 11. Z&dné
dat 13
61.74  Volba dat 3 souboru | Viz parametr 61.51 Volba dat 1 souboru dat 11. Z4dné
dat 25
61.101 Hodnota dat 1 Zobrazuje (v celoCiselném formatu) data vysilana do 0
souboru dat 11 externiho regulatoru jak slovo 1 sady dat 11.
JestliZze data nebyla pfedvolena pomoci 671.57 Volba dat 1
souboru dat 11, muze byt vysilana hodnota zapsana pfimo do
tohoto parametru.
0...65535 Data vysilana jako slovo 1 sady dat 11.
61.102 Hodnota dat 2 Zobrazuje (v celociselném formatu) data vysilana do 0
souboru dat 11 externiho regulatoru jak slovo 2 sady dat 11.
Jestlize data nebyla pfedvolena pomoci 61.52 Volba dat 2
souboru dat 11, mdze byt vysilana hodnota zapsana pfimo do
tohoto parametru.
0...65535 Data vysilana jako slovo 2 sady dat 11.
61.103 Hodnota dat 3 Zobrazuje (v celoCiselném formatu) data vysilana do 0

souboru dat 11

externiho regulatoru jak slovo 3 sady dat 11.

JestliZze data nebyla zvolena pomoci 671.53 Volba dat 3
souboru dat 11, muze byt vysilana hodnota zapsana pfimo do
tohoto parametru.

0...65535

Data vysilana jako slovo 3 sady dat 11.
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61.104 Hodnota dat 1 Zobrazuje (v celociselném formatu) data vysilana do 0
souboru dat 13 externiho regulatoru jak slovo 1 sady dat 13.

Jestlize data nebyla zvolena pomoci 671.54 Volba dat 1
souboru dat 13, muze byt vysilana hodnota zapsana pfimo do
tohoto parametru.

0...65535 Data vysilana jako slovo 1 sady dat 13.
61.124 Hodnota dat 3 Zobrazuje (v celociselném formatu) data vysilana do 0
souboru dat 25 externiho regulatoru jak slovo 3 sady dat 25.

Jestlize data nebyla zvolena pomoci 67.74 Volba dat 3
souboru dat 25, mUze byt vysilana hodnota zapsana pfimo do
tohoto parametru.

0...65535 Data vysilana jako slovo 3 sady dat 25.

61.151 INU-LSU sada dat | (Parametry 61.151...61.240 se zobrazuji pouze s fidici Zadné
10 vystupni data 1 | jednotkou BCU)
Parametry 61.157...617.186 pfedvoli data vysilana v sadé dat
10, 12, 14, 16, 18, 20, 22 24 a 32 do jiného konvertoru. (data
nastaveni 32 jsou typicky pouzity pro funkci schranky.)
Parametry 61.201...61.240 zobrazeni data vysilana do jiného
konvertoru. Pokud nebyla predvolena data, mGze byt hodnota
pro vysilani zapsana pfimo do téchto parametru.
Napftiklad, tento parametr pfedvoli data pro slovo 1 sady dat
10. Parametr 61.201 INU-LSU sada dat 10 hodnota 1
zobrazuje zvolena vstupni data celoCiselny format. Pokud
nebyla pfedvolena data, muze byt hodnota pro vysilani
zapsana piimo do téchto parametrd 67.2017.

Zadné Zadny. 0
CW 16bit Ridici slovo (16 bitd) 1
Ref1 16bit Reference REF1 (16 bitt) 2
Ref2 16bit Reference REF2 (16 bitt) 3
CW 32bit Ridici slovo (32 bitd) 11
Ref1 32bit Reference REF1 (32 bitt) 12
Ref2 32bit Reference REF2 (32 bitt) 13
CW?2 16bit Ridici slovo 2 (16 bitd) 21
LSU CwW Ridici slovo pro napéjeci jednotku. (Tento vybér je dostupny | 22

pouze pro sadu dat 10.)

Jiné Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -

61.152 INU-LSU sada dat | Pfedvoli data vysilana jako slovo 2 sady dat 10 do jiného Z&dné
10 vystupni data 2 | konvertoru.

Viz také parametr 67.202 INU-LSU sada dat 10 hodnota 2.

Pro mozné volby, viz parametr 61.151 INU-LSU sada dat 10

vystupni data 1.

61.153 INU-LSU sada dat | Pfedvoli data vysilana jako slovo 3 sady dat 10 do jiného Z&dné
10 vystupni data 3 | konvertoru.

Viz také parametr 61.203 INU-LSU sada dat 10 hodnota 3.

Pro mozné volby, viz parametr 61.151 INU-LSU sada dat 10

vystupni data 1.
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61.154 INU-LSU sada dat | Viz parametr 61.151 INU-LSU sada dat 10 vystupni data 1. Z&dné
12 vystupni data 1
61.186 INU-LSU sada dat | Viz parametr 61.151 INU-LSU sada dat 10 vystupni data 1. Z4dné
32 vystupni data 3
61.201 INU-LSU sada dat | Zobrazuje (v celoiselném formatu) data vysilana do jiného 0
10 hodnota 1 konvertoru jak slovo 1 sady dat 10.
Jestlize data nebyla predvolena pomoci 61.157 INU-LSU
sada dat 10 vystupni data 1, mUze byt vysilana hodnota
zapsana pfimo do tohoto parametru.
0...65535 Data vysilana jako slovo 1 sady dat 10.
61.202 INU-LSU sada dat | Zobrazuje (v celoCiselném formatu) data vysilana do jiného 0
10 hodnota 2 konvertoru jak slovo 2 sady dat 10.
Jestlize data nebyla pfedvolena pomoci 61.152 INU-LSU
sada dat 10 vystupni data 2, mdze byt vysilana hodnota
zapsana pfimo do tohoto parametru.
0...65535 Data vysilana jako slovo 2 sady dat 10.
61.203 INU-LSU sada dat | Zobrazuje (v celoiselném formatu) data vysilana do jiného 0
10 hodnota 3 konvertoru jak slovo 3 sady dat 10.
Jestlize data nebyla zvolena pomoci 61.153 INU-LSU sada
dat 10 vystupni data 3, mUze byt vysilana hodnota zapsana
pfimo do tohoto parametru.
0...65535 Data vysilana jako slovo 3 sady dat 10.
61.204 INU-LSU sada dat | Zobrazuje (v celo¢iselném formatu) data vysilana do jiného 0
12 hodnota 1 konvertoru jak slovo 1 sady dat 12.
Jestlize data nebyla zvolena pomoci 61.154 INU-LSU sada
dat 12 vystupni data 1, mUze byt vysilana hodnota zapsana
pfimo do tohoto parametru.
0...65535 Data vysilana jako slovo 1 sady dat 12.
61.240 INU-LSU sada dat | Zobrazuje (v celoCiselném formatu) data vysilana do jiného 0
32 hodnota 3 konvertoru jak slovo 3 sady dat 32.
Jestlize data nebyla zvolena pomoci 61.186 INU-LSU sada
dat 32 vystupni data 3, mUze byt vysilana hodnota zapsana
pfimo do tohoto parametru.
0...65535 Data vysilana jako slovo 3 sady dat 32.
62 D2D a DDCS Mapovani dat pfijatych pres spojeni DDCS.
prijimana data Viz také skupina parametrii 60 Komunikace DDCS.
62.01  M/F - volba dat 1 (jen Follower) Definuje cil pro data obdrzena jako slovo 1 Zadny
z Master pfes spojeni Master/Follower.
Viz také parametr 62.25 MF/D2D hodnota data 1.
Zadny Zadny. 0
CW 16bit Ridici slovo (16 bitc) 1
Ref1 16bit Reference REF1 (16 bitl) 2
Ref2 16bit Reference REF2 (16 bith) 3
Jiné Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
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62.02  M/F - volba dat 2 (jen Follower) Definuje cil pro data obdrzena jako slovo 2 Zadny
z Master pfes spojeni Master/Follower.

Viz také parametr 62.26 MF/D2D hodnota data 2.

Pro mozné volby, viz parametr 62.01 M/F - volba dat 1.

62.03  M/F - volba dat 3 (jen Follower) Definuje cil pro data obdrzena jako slovo 3 Zadny
z Master pfes spojeni Master/Follower.

Viz také parametr 62.27 MF/D2D hodnota data 3.

Pro mozné volby, viz parametr 62.017 M/F - volba dat 1.

62.04 Rizeny uzel 2 - vol | Definuje cil pro data obdrzena jako slovo 1 z prvniho Follower | Zadny
dat 1 (tzn. Follower a adresou uzlu 2) pfes spojeni

Master/Follower.

Viz také parametr 62.28 Rizeny uzel 2 - hodnota dat 1.

Pro mozné volby, viz parametr 62.01 M/F - volba dat 1.

62.05 Rizeny uzel 2 - vol | Definuje cil pro data obdrzena jako slovo 2 z prvniho Follower | Zadny
dat 2 (tzn. Follower a adresou uzlu 2) pfes spojeni

Master/Follower.

Viz také parametr 62.29 Rizeny uzel 2 - hodnota dat 2.

Pro mozné volby, viz parametr 62.01 M/F - volba dat 1.

62.06 Rizeny uzel 2 - vol | Definuje cil pro data obdrzena jako slovo 3 z prvniho Follower | Zadny
dat 3 (tzn. Follower a adresou uzlu 2) pfes spojeni

Master/Follower.

Viz také parametr 62.30 Rizeny uzel 2 - hodnota dat 3.

Pro mozné volby, viz parametr 62.01 M/F - volba dat 1.

62.07 Rizeny uzel 3 - vol | Definuje cil pro data obdrzena jako slovo 1 z druhého Zadny
dat 1 Follower (tzn. Follower a adresou uzlu 3) pfes spojeni

Master/Follower.

Viz také parametr 62.31 Rizeny uzel 3 - hodnota dat 1.

Pro mozné volby, viz parametr 62.01 M/F - volba dat 1.

62.08 Rizeny uzel 3 - vol | Definuje cil pro data obdrzena jako slovo 2 z druhého Zadny
dat 2 Follower (tzn. Follower a adresou uzlu 3) pfes spojeni

Master/Follower.

Viz také parametr 62.32 Rizeny uzel 3 - hodnota dat 2.

Pro mozné volby, viz parametr 62.01 M/F - volba dat 1.

62.09 Rizeny uzel 3 - vol | Definuje cil pro data obdrzena jako slovo 3 z druhého Zadny
dat 3 Follower (tzn. Follower a adresou uzlu 3) pfes spojeni

Master/Follower.

Viz také parametr 62.33 Rizeny uzel 3 - hodnota dat 3.

Pro mozné volby, viz parametr 62.017 M/F - volba dat 1.

62.10  Rizeny uzel 4 - vol | Definuje cil pro data obdrzena jako slovo 1 z tfetiho Follower | Zadny
dat 1 (tzn. Follower a adresou uzlu 4) pfes spojeni

Master/Follower.

Viz také parametr 62.34 Rizeny uzel 4 - hodnota dat 1.

Pro mozné volby, viz parametr 62.01 M/F - volba dat 1.

62.11  Rizeny uzel 4 - vol | Definuje cil pro data obdrzena jako slovo 2 z tfetiho Follower | Zadny
dat 2 (tzn. Follower a adresou uzlu 4) pfes spojeni

Master/Follower.

Viz také parametr 62.35 Rizeny uzel 4 - hodnota dat 2.

Pro mozné volby, viz parametr 62.01 M/F - volba dat 1.

62.12  Rizeny uzel 4 - vol | Definuje cil pro data obdrzena jako slovo 3 z tfetiho Follower | Zadny
dat 3 (tzn. Follower a adresou uzlu 4) pfes spojeni
Master/Follower.

Viz také parametr 62.36 Rizeny uzel 4 - hodnota dat 3.
Pro mozné volby, viz parametr 62.01 M/F - volba dat 1.
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62.25 MF/D2D hodnota (jen Follower) Zobrazuje, v celogiselném formatu, data pfijata | 0
data 1 z Master jak slovo 1.
Parametr 62.01 M/F - volba dat 1 mlze byt pouzity pro vybér
cile pfijatych dat. Tento parametr muze byt také pouzit jako
zdroj signalu pro jiné parametry.
0...65535 Data pfijata jako slovo 1 v komunikaci Master/Follower.
62.26  MF/D2D hodnota (jen Follower) Zobrazuije, v celo¢iselném formatu, data pfijata | 0
data 2 z Master jak slovo 2.
Parametr 62.02 M/F - volba dat 2 mze byt pouzity pro vybér
cile pfijatych dat. Tento parametr mlze byt také pouZit jako
zdroj signalu pro jiné parametry.
0...65535 Data pfijata jako slovo 2 v komunikaci Master/Follower.
62.27  MF/D2D hodnota (jen Follower) Zobrazuje, v celogiselném formatu, data pfijata | 0
data 3 z Master jak slovo 3.
Parametr 62.03 M/F - volba dat 3 mlze byt pouzity pro vybér
cile pfijatych dat. Tento parametr mGze byt také pouzit jako
zdroj signalu pro jiné parametry.
0...65535 Data pfijata jako slovo 3 v komunikaci Master/Follower.
62.28 Rizeny uzel 2 - Zobrazuje, v celoCiselném formatu, data pfijata z prvniho 0
hodnota dat 1 Follower (tzn. Follower a adresou uzlu 2) jak slovo 1.
Parametr 62.04 Rizeny uzel 2 - vol dat 1 miZe byt pouZity pro
vybér cile pfijatych dat. Tento parametr muze byt také pouzit
jako zdroj signalu pro jiné parametry.
0...65535 Data pfijata jak slovo 1 z Follower a adresou uzlu 2.
62.29 Rizeny uzel 2 - Zobrazuje, v celo€iselném formatu, data pfijata z prvniho 0
hodnota dat 2 Follower (tzn. Follower a adresou uzlu 2) jak slovo 2.
Parametr 62.05 Rizeny uzel 2 - vol dat 2 miZe byt pouzity pro
vybér cile pfijatych dat. Tento parametr mize byt také pouzit
jako zdroj signalu pro jiné parametry.
0...65535 Data pfijata jak slovo 2 z Follower a adresou uzlu 2.
62.30 Rizeny uzel 2 - Zobrazuje, v celoCiselném formatu, data pfijata z prvniho 0
hodnota dat 3 Follower (tzn. Follower a adresou uzlu 2) jak slovo 3.
Parametr 62.06 Rizeny uzel 2 - vol dat 3 miZe byt pouZity pro
vybér cile pfijatych dat. Tento parametr muze byt také pouzit
jako zdroj signalu pro jiné parametry.
0...65535 Data pfijata jak slovo 3 z Follower a adresou uzlu 2.
62.31  Rizeny uzel 3 - Zobrazuje, v celo€iselném formatu, data pfijatd z druhého 0
hodnota dat 1 Follower (tzn. Follower a adresou uzlu 3) jak slovo 1.
Parametr 62.07 Rizeny uzel 3 - vol dat 1 miZe byt pouzity pro
vybér cile pfijatych dat. Tento parametr mize byt také pouzit
jako zdroj signalu pro jiné parametry.
0...65535 Data pfijata jak slovo 1 z Follower a adresou uzlu 3.
62.32  Rizeny uzel 3 - Zobrazuje, v celoCiselném formatu, data pfijata z druhého 0
hodnota dat 2 Follower (tzn. Follower a adresou uzlu 3) jak slovo 2.
Parametr 62.08 Rizeny uzel 3 - vol dat 2 miZe byt pouZity pro
vybér cile pfijatych dat. Tento parametr muze byt také pouzit
jako zdroj signalu pro jiné parametry.
0...65535 Data pfijata jak slovo 2 z Follower a adresou uzlu 3.
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62.33  Rizeny uzel 3 - Zobrazuje, v celo€iselném formatu, data pfijata z druhého 0
hodnota dat 3 Follower (tzn. Follower a adresou uzlu 3) jak slovo 3.
Parametr 62.09 Rizeny uzel 3 - vol dat 3 miiZe byt pouzity pro
vybér cile pfijatych dat. Tento parametr mize byt také pouzit
jako zdroj signalu pro jiné parametry.
0...65535 Data pfijatéa jak slovo 3 z Follower a adresou uzlu 3.
62.34 Rizeny uzel 4 - Zobrazuje, v celo¢iselném formatu, data pfijata z tfetiho 0
hodnota dat 1 Follower (tzn. Follower a adresou uzlu 4) jak slovo 1.
Parametr 62.10 Rizeny uzel 4 - vol dat 1 miZe byt pouzity pro
vybér cile pfijatych dat. Tento parametr mize byt také pouzit
jako zdroj signalu pro jiné parametry.
0...65535 Data pfijata jak slovo 1 z Follower a adresou uzlu 4.
62.35 Rizeny uzel 4 - Zobrazuje, v celogiselném formatu, data pfijata z tfetiho 0
hodnota dat 2 Follower (tzn. Follower a adresou uzlu 4) jak slovo 2.
Parametr 62.11 Rizeny uzel 4 - vol dat 2 miiZe byt pouZity pro
vybér cile pfijatych dat. Tento parametr muze byt také pouzit
jako zdroj signalu pro jiné parametry.
0...65535 Data pfijaté jak slovo 2 z Follower a adresou uzlu 4.
62.36  Rizeny uzel 4 - Zobrazuje, v celo¢iselném formatu, data pfijata z tfetiho 0
hodnota dat 3 Follower (tzn. Follower a adresou uzlu 4) jak slovo 3.
Parametr 62.12 Rizeny uzel 4 - vol dat 3 mizZe byt pouzity pro
vybér cile pfijatych dat. Tento parametr mize byt také pouzit
jako zdroj signalu pro jiné parametry.
0...65535 Data pfijata jak slovo 3 z Follower a adresou uzlu 4.
62.51  Volba dat 1 souboru | Parametry 62.51...62.74 definuje cil pro data pfijata v sadé Zadny
dat 10 dat 10, 12, 14, 16, 18, 20, 22 a 24 z externi regulator.
Parametry 62.101...62.124 zobrazeni data pfijata z externi
regulator v celo€iselném formatu a mohou byt pouzita jako
zdroje ostatnimi parametry.
Napfiklad tento parametr vybere a cil pro slovo 1 sady dat 10.
Parametr 62.101 Hodnota dat 1 souboru dat 10 zobrazuje
prijata data celoCiselném formatu a ta mohou byt pouzita jako
zdroj pro ostatni parametry.
Zadny Zadny. 0
CW 16bit Ridici slovo (16 bitd) 1
Ref1 16bit Reference REF1 (16 bitt) 2
Ref2 16bit Reference REF2 (16 bitt) 3
Jiné Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
62.52  Volba dat 2 souboru | Definuje cil pro data pfijata jako slovo 2 sady dat 10. Zadny
dat 10 Viz také parametr 62.702 Hodnota dat 2 souboru dat 10.
Pro mozné volby, viz parametr 62.51 Volba dat 1 souboru dat 10.
62.53  Volba dat 3 souboru | Definuje cil pro data pfijata jako slovo 3 sady dat 10. Zadny
dat 10 Viz také parametr 62.703 Hodnota dat 3 souboru dat 10.

Pro mozné volby, viz parametr 62.51 Volba dat 1 souboru dat 10.
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62.54  Volba dat 1 souboru | Viz parametr 62.51 Volba dat 1 souboru dat 10. Zadny
dat 12
62.74  Volba dat 3 souboru | Viz parametr 62.51 Volba dat 1 souboru dat 10. Zadny
dat 24
62.101 Hodnota dat 1 Zobrazuje (v celoCiselném formatu) data pfijata z externi 0
souboru dat 10 regulator jako slovo 1 sady dat 10.
Cil pro tato data muze byt zvolen parametrem 62.51 Volba
dat 1 souboru dat 10. Tato hodnota muze byt také pouzita
jako zdroj signalu pro jiné parametry.
0...65535 Data pfijata jak slovo 1 sady dat 10.
62.102 Hodnota dat 2 Zobrazuje (v celociselném formatu) data pfijata z externi 0
souboru dat 10 regulator jak slovo 2 sady dat 10.
Cil pro tato data muze byt zvolen parametrem 62.52 Volba
dat 2 souboru dat 10. Tato hodnota muZe byt také pouzita
jako zdroj signalu pro jiné parametry.
0...65535 Data pfijata jak slovo 2 sady dat 10.
62.103 Hodnota dat 3 Zobrazuje (v celociselném formatu) data pfijata z externi 0
souboru dat 10 regulator jak slovo 3 sady dat 10.
Cil pro tato data muze byt zvolen parametrem 62.53 Volba
dat 3 souboru dat 10. Tato hodnota muze byt také pouzita
jako zdroj signalu pro jiné parametry.
0...65535 Data pfijata jak slovo 3 sady dat 10.
62.104 Hodnota dat 1 Zobrazuje (v celociselném formatu) data pfijata z externi 0
souboru dat 12 regulator jak slovo 1 sady dat 12.
Cil pro tato data muze byt zvolen parametrem 62.54 Volba
dat 1 souboru dat 12. Tato hodnota mlze byt také pouzita
jako zdroj signalu pro jiné parametry.
0...65535 Data pfijata jak slovo 1 sady dat 12.
62.124 Hodnota dat 3 Zobrazuje (v celociselném formatu) data pfijata z externi 0
souboru dat 24 regulator jak slovo 3 sady dat 24.
Cil pro tato data muze byt zvolen parametrem 62.74 Volba
dat 3 souboru dat 24. Tato hodnota muze byt také pouzita
jako zdroj signalu pro jiné parametry.
0...65535 Data pfijata jak slovo 3 sady dat 24.
62.151 INU-LSU sada dat | (Parametry 62.151...62.240 se zobrazuji pouze s fidici Zadny
11 vyst. data 1 Jjednotkou BCU)
Parametry 62.151...62.186 definuji cil pro data pfijata v sadé
dat 11, 13, 15, 17, 19, 21, 23 25 a 33 z dalSiho konvertoru.
(data nastaveni 33 jsou typicky pouzity pro funkci schranky.)
Parametry 62.201...62.240 zobrazeni data pfijata z jiného
konvertoru v celo¢iselném formatu a mohou byt pouzita jako
zdroje ostatnimi parametry.
Naptiklad tento parametr vybere a cil pro slovo 1 sady dat 11.
Parametr 62.201 INU-LSU sada dat 11 hodnota 1 zobrazuje
pfijata data celoCiselném formatu a ta mohou byt pouzita jako
zdroj pro ostatni parametry.
Zadné Zadny. 0
CW 16bit Ridici slovo (16 bitd) 1
Ref1 16bit Reference REF1 (16 bitt) 2
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Ref2 16bit Reference REF2 (16 bitt) 3
LSU SW 16bit Stavové slovo pro napdjeci jednotku. (Tento vybér je 4
dostupny pouze pro sadu dat 11.)
SW 16bit Stavové slovo pro napajeci jednotku. (Tento vybér neni 4
dostupny pro sadu dat 11.)
Akt1 16bit AktudIni hodnota ACT1 (16 bit() 5
Akt2 16bit AktudIni hodnota ACT2 (16 bit() 6
CW 32bit Ridici slovo (32 bitd) 1
Ref1 32bit Reference REF1 (32 bit() 12
Ref2 32bit Reference REF2 (32 bit() 13
SW 32bit Stavové slovo (32 bittl) 14
Akt1 32bit Aktudini hodnota ACT1 (32 bit() 15
Akt2 32bit Aktudini hodnota ACT2 (32 bit() 16
CW2 16bit Ridici slovo 2 (16 bitd). (Tento vybér je dostupny pouze pro 21
sadu dat 11.)
SW?2 16bit Stavové slovo 2 (16 bitt) 24
ISU CW Ridici slovo pro napajeci jednotku. (Tento vybér je dostupny | 25
pouze pro sadu dat 11.)
Jiné Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
62.152 INU-LSU sada dat | Definuje cil pro data pfijata jako slovo 2 sady dat 11. Zadny
11 vyst. data 2 Viz také parametr 62.202 INU-LSU sada dat 11 hodnota 2.
Pro mozné volby, viz parametr 62.151 INU-LSU sada dat 11
vyst. data 1.
62.153 INU-LSU sada dat | Definuje cil pro data pfijata jako slovo 3 sady dat 11. Zadny
11 vyst. data 3 Viz také parametr 62.203 INU-LSU sada dat 11 hodnota 3.
Pro mozné volby, viz parametr 62.151 INU-LSU sada dat 11
vyst. data 1.
62.154 INU-LSU sada dat | Viz parametr 62.151 INU-LSU sada dat 11 vyst. data 1. Zadny
13 vyst. data 1
62.186 INU-LSU sada dat | Viz parametr 62.151 INU-LSU sada dat 11 vyst. data 1. Zadny
33 vyst. data 3
62.201 INU-LSU sada dat | Zobrazuje (v celoCiselném formatu) data pfijata z jiného 0
11 hodnota 1 konvertoru jako slovo 1 sady dat 11.
Cil pro tato data mGze byt zvolen parametrem 62.157 INU-
LSU sada dat 11 vyst. data 1. Tato hodnota mize byt také
pouzita jako zdroj signalu pro jiné parametry.
0...65535 Data pfijata jak slovo 1 sady dat 11.
62.202 INU-LSU sada dat | Zobrazuje (v celoiselném formatu) data pfijata z jiného 0

11 hodnota 2

konvertoru jako slovo 2 sady dat 11.

Cil pro tato data mUze byt zvolen parametrem 62.152 INU-
LSU sada dat 11 vyst. data 2. Tato hodnota mize byt také
pouzita jako zdroj signalu pro jiné parametry.

0...65535

Data pfijata jak slovo 2 sady dat 11.
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62.203 INU-LSU sada dat | Zobrazuje (v celoCiselném formatu) data pfijata z jiného 0
11 hodnota 3 konvertoru jako slovo 3 sady dat 11.
Cil pro tato data muze byt zvolen parametrem 62.153 INU-
LSU sada dat 11 vyst. data 3. Tato hodnota mizZe byt také
pouzita jako zdroj signalu pro jiné parametry.
0...65535 Data pfijata jak slovo 3 sady dat 11.
62.204 INU-LSU sada dat | Zobrazuje (v celo¢iselném formatu) data pfijata z jiného 0
13 hodnota 1 konvertoru jako slovo 1 sady dat 13.
Cil pro tato data mlze byt zvolen parametrem 62.154 INU-
LSU sada dat 13 vyst. data 1. Tato hodnota muze byt také
pouzita jako zdroj signalu pro jiné parametry.
0...65535 Data pfijata jak slovo 1 sady dat 13.
62.240 INU-LSU sada dat | Zobrazuje (v celo¢iselném formatu) data pfijata z jiného 0

33 hodnota 3

konvertoru jako slovo 3 sady dat 33.

Cil pro tato data muze byt zvolen parametrem 62.186 INU-
LSU sada dat 33 vyst. data 3. Tato hodnota mize byt také
pouzita jako zdroj signalu pro jiné parametry.

0...65535

Data pfijata jak slovo 3 sady dat 33.

90 Vybér zpétné vazby

Konfigurace zpétné vazby motoru a zatizeni.
Viz také odstavec Podpora pro enkodér (strana 44) a diagram
na strané 431.

90.01

Otacky motoru pro
fizeni

Zobrazuje odhadnuté nebo zméfené otacky motoru pouzité
pro Fizeni motoru, tzn. finalni zpétnou vazbu otacek zvolenou
parametrem 90.41 Volba zpétné vazby motoru a filtrovanou
pomoci 90.42 Filtracni doba otacek motoru.

V pfipadé zvoleni méfené zpétné vazby je tato Skalovana
funkci prevodu motoru (90.43 Citatel pfevodu motoru a 90.44
Jmenovatel pfevodu motoru).

Tento parametr je jen pro &teni.

-32768,00 ...
32767,00 ot./min.

Otacky motoru pouzité pro fizeni.

Viz parametr
46.01

90.02

Poloha motoru

Zobrazuje pozici motoru (v rdmci jedné otacky) ziskanou ze
zdroje zvoleného parametrem 90.41 Volba zpétné vazby
motoru.

V pfipadé zvoleni méfené zpétné vazby je tato Skalovana
funkci prevodu motoru (90.43 Citatel pfevodu motoru a 90.44
Jmenovatel pfevodu motoru).

Tento parametr je jen pro ¢teni.

0,00000000 ...
1,00000000 otacek

Poloha motoru.

32767 =
1 otacek

90.03

ZatéZova rychlost

Zobrazuje odhadnuté nebo zméfené otacky motoru pouzité
pro fizeni motoru, tzn. finalni zpé&tnou vazbu otacek zvolenou
parametrem 90.57 Volba zpétné vazby zatéze a filtrovanou
parametrem 90.52 Filtracni doba otacek zatéze.

V pfipadé zvoleni méfené zpétné vazby je tato Skalovana
funkci zatizeni motoru (90.53 Citatel pfevodu zatéze a 90.54
Jmenovatel pfevodu zatéze).

Tento parametr je jen pro ¢teni.

-32768,00 ...
32767,00 ot./min.

Zatézova rychlost.

Viz parametr
46.01
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90.04  Poloha zatéze Zobrazuje pozici zatéze pfijatou ze zdroje zvoleného -
parametrem 90.57 Volba zpétné vazby zatéze.
V pfipadé zvoleni méfené zpétné vazby je tato Skalovana
funkci zatizeni motoru (90.53 Citatel pfevodu zatéze a 90.54
Jmenovatel pfevodu zatéze).
RozliSeni tohoto parametru je definované podle 90.57
Rozlideni polohy zatéze.
Offset (tzn. odchylka od 0) mize byt definovan dle 90.56
Odchylka polohy zatézZe.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-2147483648 ... Poloha zatéze. -
2147483647 otacek
90.05 Poloha zatéze Zobrazuje pozici zatizeni Skalovanou konstantou posuvu (viz | -
v méfitku parametry 90.63 Citatel konst napajeni a 90.64 Jmenovatel
konst napéjent).
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-21474.83648 ... Skalovana poloha zatéze -
21474.83647
90.10  Enkodér 1 - rychlost | Zobrazuje otacky enkodéru 1 v ot./min. -
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-32768,00 ... Enkodér 1 - rychlost Viz parametr
32767,00 ot./min. 46.01
90.11  Enkodér 1 - pozice | Zobrazuje aktualni pozici enkodéru 1 v jedné otacce. -
Tento parametr je jen pro ¢teni.
0,00000000 ... Pozice enkodéru 1 v jedné otacce. 32767 =
1,00000000 otacek 1 otacek
90.12  Enkodér 1 - Zobrazuje otacky (multiotackového) enkodéru 1 v ramci jeho | -
viceotackové rozsahu hodnot (viz parametr 92.14 Sitka dat otééek).
otacky Tento parametr je jen pro &teni.
0...16777215 Otacky enkodéru 1. -
90.13  Enkodér 1 - roz8if | Zobrazuje rozSifeni poctu otacek pocitat prodlouzeni pro -
otacky enkodér 1.
S enkodérem pro jednu otacku bude &ita€ zvysen, kdyz se
pozice enkodéru (parametr 90.77) zméni v pozitivnim sméru
a bude sniZen v negativnim sméru.
S enkodérem pro vice otac¢ek bude &ita¢ zvysen, kdyz se
pocet otacek (parametr 90.12) pfekroc&i rozsah hodnot
v pozitivnim sméru a bude snizen v negativnim sméru.
Tento parametr je jen pro Cteni.
-2147483648 ... Rozsiteni enkodéru 1 pro pocet otacek. -
2147483647
90.14  Enkodér 1 - zakl Zobrazuje data raw méfeni enkodéru 1 pro pozici (v jedné -
pozice otacce) jako 24bitové celé Cislo bez znaménka ziskané
z rozhrani enkodéru.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
0...16777215 Pozice raw enkodér 1 v jedné otacce. -
90.15  Enkodér 1 - zakl Zobrazuje otacky (multiotackového) enkodéru 1 v ramci jeho | -

otacky

rozsahu hodnot (viz parametr 92.14 Sitka dat otaéek) jako
raw meéfeni.
Tento parametr je jen pro ¢teni.

0...16777215

Pocet otacek raw enkodéru 1.
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90.20  Enkodér 2 - rychlost | Zobrazuje otacky enkodéru 2 v ot./min. -
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-32768,00 ... Enkodér 2 - rychlost Viz parametr
32767,00 ot./min. 46.01
90.21  Enkodér 2 - pozice | Zobrazuje aktualni pozici enkodéru 2 v jedné otacce. -
Tento parametr je jen pro ¢teni.
0,00000000 ... Pozice raw enkodér 2 v jedné otacce. -
1,00000000 otacek
90.22  Enkodér 2 - Zobrazuje otacky (multiotackového) enkodéru 2 v ramci jeho | -
multiturn otacky rozsahu hodnot (viz parametr 93.74 Sirtka dat otacek).
Tento parametr je jen pro ¢teni.
0...16777215 Otacky enkodéru 2. -
90.23  Enkodér 2 - roz8if | Zobrazuje rozsifeni po¢tu otacek pocitat prodlouzeni pro -
otacky enkodér 2.
S enkodérem pro jednu otacku bude ¢&ita¢ zvySen, kdyz se
pozice enkodéru (parametr 90.27) zméni v pozitivnim sméru
a bude snizen v negativnim sméru.
S enkodérem pro vice otacek bude €ita¢ zvysen, kdyz se
pocet otacek (parametr 90.22) prekro&i rozsah hodnot
v pozitivnim sméru a bude sniZen v negativnim sméru.
Tento parametr je jen pro &teni.
-2147483648 ... Rozsifeni enkodéru 2 pro pocet otacek. -
2147483647
90.24  Enkodér 2 - zakl Zobrazuje data raw méfeni enkodéru 2 pro pozici (v jedné -
pozice otacce) jako 24bitové celé Cislo bez znaménka ziskané
z rozhrani enkodéru.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
0...16777215 Pozice raw enkodér 2 v jedné otacce. -
90.25  Enkodér 2 - zakl Zobrazuje otacky (multiotackového) enkodéru 2 v ramci jeho | -
otacky rozsahu hodnot (viz parametr 93.14 Sitka dat otaéek) jako
raw méfeni.
Tento parametr je jen pro Cteni.
0...16777215 Pocet otacek raw enkodéru 2. -
90.26  RozSifeni otacek Zobrazuje rozsiteni po¢tu otacek pocitat prodlouzeni pro -
mootru enkodér 2.
Cita¢ bude zvysen, kdyZ pozice zvolena pomoci 90.41 Volba
zpétné vazby motoru projet kolem v pozitivnim sméru
a snizen v negativnim sméru.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-2147483648 ... Roz$iteni pocétu otacek motoru -
2147483647
90.27  RozSireni Zobrazuje rozSifeni poctu otacek zatéze. -

zatéZovych otacek

Cita¢ bude zvysen, kdyZ pozice zvolena pomoci 90.51 Volba
zpétné vazby zatéze projet kolem v pozitivnim sméru

a snizen v negativnim sméru.

Tento parametr je jen pro ¢teni.

-2147483648 ...
2147483647

Rozsifeni poc¢tu zatéZovych otacek
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90.41  Volba zpétné vazby | Voli zpétnou vazbu otacek motoru a hodnotu pouzitou béhem | Vypocet
motoru fizeni motoru.
Vypocet Pouziji se vypoctené otacky generované z jadra DTC. 0
Enkodér 1 Aktualni otacky mérené enkodérem 1. Enkodér je nastaven 1
parametry ve skupiné 92 Konfigurace enkodéru 1.
Enkodér 2 Aktualni otacky méfené enkodérem 2. Enkodér je nastaven |2
nahoru pomoci parametr(i ve skupiné 93 Konfigurace
enkodéru 2.
90.42  Filtracni doba Definuje a filtruje zpétnou vazbu ota¢ek motoru pouzitou pro | 3 ms
otacek motoru fizeni (90.01 Otacky motoru pro fizeni).
0 ... 10000 ms Filtracni doba otacek motoru. 1=1ms
90.43  Citatel pfevodu Parametry 90.43 a 90.44 definuji pfevodni funkci mezi zpétnou | 1
motoru vazbou otac¢ek motoru a fizenim motoru. Pfevod je pouZit pro
korekei rozdilu mezi ota¢kami motoru a enkodéru, napfiklad
pokud enkodér neni montovan pfimo na hfideli motoru.
90.43 Citatel pfevodu motoru Otacky motoru
90.44 Jmenovatel prevodu motoru - Rychlost enkodéru
-2147483648 ... Citatel pfevodu motoru. -
2147483647
90.44  Jmenovatel Viz parametr 90.43 Citatel pfevodu motoru. 1
prevodu motoru
-2147483648 ... Jmenovatel pfevodu motoru. -
2147483647
90.45  Porucha zpétné Voli, jak frekvenéni méni¢ reaguje na ztratu zpétné vazby Porucha
vazby motoru motoru.
Porucha Frekvenéni ménic pfepne do poruchy 7301 Zpétna vazba 0
otacek motoru.
Varovani Frekvenéni méni¢ generuje varovani A7B0 Zpétna vazba 1
otacek motoru.
Zadné Nebyla provedena zadna akce. 2
90.46  Vynutit otevienou Definuje zpétnou vazbu otacek pouzitou v modelu motoru Ne
smycku DTC.
Ne Model motoru pouzivéa zpétnou vazbu zvolenou pomoci 90.41 | 0
Volba zpétné vazby motoru.
Ano Model motoru pouziva odhad vypoétenych otacek (bez 1
ohledu na nastaveni 90.41 Volba zpétné vazby motoru).
90.51  Volba zpétné vazby | Voli hodnotu zpétné vazby zatéZovacich otacek pouZzitou Zadny
zatéze v fizeni.
Zadny Neni zvolena zpétna vazba zatizeni. 0
Enkodér 1 Aktudlni otacky mérené enkodérem 1. Enkodér je nastaven 1
nahoru pomoci parametril ve skupiné 92 Konfigurace enkodéru 1.
Enkodér 2 Aktualni otacky meéfené enkodérem 2. Enkodér je nastaven 2
nahoru pomoci parametrul ve skupiné 93 Konfigurace enkodéru 2.
Vypocet Jsou pouzity odhadnuté vypoctené otacky. 3
Zpétna vazba Zdroj zvoleny parametrem 90.41 Volba zpétné vazby motoru | 4

motoru

pro zpétnou vazbu motoru je pouzit také pro zpétnou vazbu
zatizeni.

Jakykoliv rozdil mezi otdckami motoru a zatéze mlze byt
kompenzovan pomoci funkce pfevodu zatizeni; viz parametr
90.53 Citatel pfevodu zétéze.
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90.52  Filtracni doba Definuje filtraéni €asovou konstantu pro zpétnou vazbu 4 ms
otacek zatéze otacek zatéze (90.03 Zatézova rychlost).
0 ... 10000 ms Filtracni doba otacek zatéze. -
90.53  Citatel pfevodu Parametry 90.53 a 90.54 definuji pfevodni funkci mezi 1
zatéze otackami zatéze (tzn. pohanénym zafizenim) a fizenim
motoru. Pfevod je pouzit pro korekci rozdilu mezi zatézi
a enkodérem otacek, napfiklad kdyz enkodér neni montovan
pfimo na toCivém stroji.
90.53 Citatel pfevodu zatéze Zatézova rychlost
90.54 Jmenovatel pfevodu zatéze - Rychlost enkodéru
-2147483648 ... Citatel prevodu zatéze. -
2147483647
90.54  Jmenovatel Viz parametr 90.53 Citatel pfevodu zétéze. 1
prevodu zatéze
-2147483648 ... Jmenovatel pfevodu zatéze. -
2147483647
90.55  Porucha zpétné Voli, jak frekvenéni ménic¢ reaguje na ztratu zpétné vazby Porucha
vazby zatizeni zatizeni.
Porucha XXXXX 0
Varovani XXXXX 1
90.56  Odchylka polohy Offset polohy na strané zatéze. RozliSeni je uréeno 0 otacek
zatéze parametrem 90.57 RozliSeni polohy zatéze.
-32768 ... 32767 Offset polohy na strané zatéze. -
otacek
90.57  Rozliseni polohy Definuje, kolik bitt je pouZzito pro pocitani pozice zatéze 16
zatéze v ramci jedné otacky.
0...32 RozliSeni polohy zatéze. -
90.61  Citatel pfevodu Parametry 90.67 a 90.62 definuji pfevodni funkci mezi 1
otackami motoru a zatézi.
90.61 Citatel prevodu Otagky motoru
90.62 Jmenovatel prevodu - Zatézova rychlost
-2147483648 ... Citatel pfevodu (strana motoru). -
2147483647
90.62  Jmenovatel Viz parametr 90.61 Citatel pfevodu. 1
prevodu
-2147483648 ... Jmenovatel pfevodu (strana zatéze). -

2147483647




Parametry 307

C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
90.63  Citatel konst Parametry 90.63 a 90.64 definuji konstantu posuvu pro 1
napajeni vypoctenou pozici:
90.63 Citatel konst napajeni
90.64 Jmenovatel konst napajeni
Konstanta posuvu konvertuje rotaéni pohyb na translaéni
pohyb. Konstantni posuv je vzdalenost, o kterou se zatéz
presune béhem jedné otacky hfidele motoru.
Posuv polohy zatézZe je zobrazen parametrem 90.05 Poloha
zatéZe v méritku.
-2147483648 ... Citatel konstantniho napajeni. -
2147483647
90.64  Jmenovatel konst Viz parametr 90.63 Citatel konst napéjeni. 1
napajeni
-2147483648 ... Jmenovatel konstantniho napajeni. -
2147483647
91 Nastaveni modulu Konfigurace modulu rozhrani enkodéru.
enkodéru
91.01  Stav DI FEN Zobrazuje stav digitalnich vstupl modulu rozhrani enkodéru | -
FEN-xx.
Tento parametr je jen pro cteni.
Bit Nazev Informace
0 DI1 /modul 1 DI1 modulu rozhrani 1 (viz parametry 91.17 a 91.12)
1 DI2 /modul 1 DI2 modulu rozhrani 1 (viz parametry 91.11 a 91.12)
2.3 Rezervovano
4 DI1 /modul 2 DI1 modulu rozhrani 2 (viz parametry 91.13 a 91.14)
5 DI2 /modul 2 DI2 modulu rozhrani 2 (viz parametry 91.13 a 91.14)
6...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Stavové slovo digitalnich vstupt modult FEN-xx. 1=1

91.02

Stav modulu 1

Zobrazuje typ modulu rozhrani v misté instalace
specifikovany parametrem 91.72 Umisténi modulu 1.

0 = Modul nenalezen; 1 = Bez komunikace; 2 = Neznamy;
3 =FEN-01; 4 = FEN-11; 5 = FEN-21; 6 = FEN-31.

Tento parametr je jen pro ¢teni.

91.03

Stav modulu 2

Zobrazuje typ modulu rozhrani v misté instalace
specifikovany parametrem 971.714 Umisténi modulu 2.

0 = Modul nenalezen; 1 = Bez komunikace; 2 = Neznamy;
3 =FEN-01; 4 = FEN-11; 5 = FEN-21; 6 = FEN-31.

Tento parametr je jen pro Cteni.

91.04

Teplota modulu 1

Zobrazuje teplotu zméfenou pres vstup senzoru modulu
rozhrani 1. Jednotka je zvolena parametrem 96.16 Volba
Jednotky.

Poznamka: Se senzorem PTC, jednotka jsou ohmy.
Tento parametr je jen pro Cteni.

0...1000 °C, °F
nebo ohm

Teplota zméFena modulem rozhrani 1.
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91.06  Teplota modulu 2 Zobrazuje teplotu zméfenou pres vstup senzoru modulu -
rozhrani 2. Jednotka je zvolena parametrem 96.16 Volba
Jednotky.
Poznamka: Se senzorem PTC, jednotka jsou ohmy.
Tento parametr je jen pro &teni.
0...1000 °C, °F Teplota zméfena modulem rozhrani 2. -
nebo ohm
91.10  Enkodér - Vynuceni rekonfigurace modulu rozhrani enkodéru FEN-xx, | Hotovo
aktualizace které je potfebné pro kazdou zménu parametrd ve skupiné
parametru 90...93.
Poznamka: Parametr nelze zménit v dobé, kdy je méni¢
v chodu.
Hotovo Rekonfigurace provedena (normalni provoz). 0
Konfigurace Rekonfigurujte. Hodnota se automaticky vraci na Hotovo. 1
91.11  Typ modulu 1 Definuje typ modulu pouzitého jako modul rozhrani 1. Zadny
Zadny Zadné (komunikace zakéazana). 0
FEN-01 FEN-01. 1
FEN-11 FEN-11. 2
FEN-21 FEN-21. 3
FEN-31 FEN-31. 4
91.12  Umisténi modulu 1 | Specifikuje slot (1...3) v fidici jednotce frekvenéniho ménice, | Slot 1
do kterého je instalovan modul rozhrani V/V.
Slot 1 Drazka 1. 1
Slot 2 Drazka 2. 2
Slot 3 Drazka 3. 3
4...254 Rezervovano. 1=1
91.13  Typ modulu 2 Definuje typ modulu pouzitého jako modul rozhrani 2. Zadny
Zadny Zadné (komunikace zakéazana). 0
FEN-01 FEN-01. 1
FEN-11 FEN-11. 2
FEN-21 FEN-21. 3
FEN-31 FEN-31. 4
91.14  Umisténi modulu 2 | Specifikuje slot (1...3) v Fidici jednotce frekvenéniho ménice, | Slot 1
do kterého je instalovan modul rozhrani V/V.
Slot 1 Drazka 1. 1
Slot 2 Drazka 2. 2
Slot 3 Drazka 3. 3
4...254 Rezervovano. 1=
91.21  Méreni teploty - Specifikuje typ senzoru teploty pfipojeného k rozhrani modulu | Zadny
vol1 1.
Zadny Zadny. 0
PTC PTC. (Jednotkou jsou ohmy.) 1
KTY-84 KTY84. (Jednotka je zvolena parametrem 96.716 Volba 2

Jjednotky.)
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91.22  Teplota - filtracni Definuje filtraéni €asovou konstantu pro teplotu méfenou pres | 1500 ms
doba 1 rozhrani modulu 1.
0 ... 10000 ms Doba filtrace pro méfeni teploty. -
91.23  PTC filtrace 1 Definuje kolik naslednych vzorkd musi byt pfijato modulem 1
rozhrani 1 pfedtim, nez je stav senzoru PTC interpretovan
jako skute¢ny misto fale$ného.
0...65535 Pocet vzorkd. 1=
91.24  Méreni teploty - Specifikuje typ senzoru teploty pfipojeného k rozhrani modulu | Zadny
vol2 2.
Zadny Zadny. 0
PTC PTC. (Jednotkou jsou ohmy.)
KTY-84 KTY84. (Jednotka je zvolena parametrem 96.16 Volba 2
Jjednotky.)
91.25  Teplota - filtracni Definuje a filtracni ¢asovou konstantu pro teplotu méfenou 1500 ms
doba 2 pres rozhrani modulu 2.
0 ... 10000 ms Doba filtrace pro méfeni teploty. -
91.26  PTC filtrace 2 Definuje kolik naslednych vzorkd musi byt pfijato modulem 1
rozhrani 2 predtim, nez je stav senzoru PTC interpretovan
jako skute€ny misto faleSného.
0...65535 Pocet vzorku. 1=1
92 Konfigurace Nastaveni pro enkodér 1.
enkodéru 1 Pokyn:
+ Obsah skupiny parametrd se méni podle typu zvoleného
typu enkodéru.
+ Je doporuceno, aby se pouZzilo pfipojeni enkodéru 1 (tato
skupina), pokud je to mozné, pokud jsou data pfijata pres
rozhrani novéjsi, nez data pfijata pres pfipojeni 2 (skupina
93 Konfigurace enkodéru 2).
92.01  Enkodér 1 - typ Aktivuje komunikace s volitelnym kodérem/resolverem Zadny
modulu rozhrani 1.
Zadny Neaktivni. 0
TTL Aktivni komunikace. Typ modulu: FEN-01 TTL rozhrani
enkodéru. Vstup: TTL vstup enkodéru (X31).
TTL+ Aktivni komunikace. Typ modulu: FEN-01 TTL rozhrani 2
enkodéru. Vstup: TTL vstup enkodéru s podporou komutace
(X32).
Abs enk Aktivni komunikace. Typ modulu: FEN-11 absolutni rozhrani | 3
enkodéru. Vstup: Absolutni vstup enkodéru (X42).
Dekodér Aktivni komunikace. Typ modulu: FEN-21 rozhrani pro 4
resolver. Vstup: Vstup pro resolver (X52).
HTL Aktivni komunikace. Typ modulu: FEN-31 HTL rozhrani 5
enkodéru. Vstup: HTL vstup enkodéru (X82).
92.02  Enkodér 1 - zdroj Voli modul rozhrani, ke kterému je enkodér pfipojen. Moaul 1
(Fyzikalni mista a typy moduld rozhrani enkodéru jsou
definované ve skupiné parametrt 91 Nastaveni modulu
enkodéru.)
Modul 1 Rozhrani modulu 1. 0
Modul 2 Rozhrani modulu 2.
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92.10  Impulzy/otacky (Viditelny, kdyz 92.01 Enkodér 1 - typ = TTL, TTL+ nebo HTL) | 2048
Definuje pocet pulzd na otacku.
0...65535 Pocet pulza. -
92.10  Sin/kos cislo (Viditelny kdyz 92.01 Enkodér 1 - typ = Abs enk) 0
Definuje pocet sinusovych/cosinusovych vinovych cykld
v jedné otacce.
Poznamka: Tento parametr neni nutné nastavovat, pokud se
pouzije enkodér EnDat nebo SSI v nepretrzitém rezimu. Viz
parametr 92.30 ReZim sériové linky.
0...65535 Pocet sinusovych/cosinusovych vinovych cyklu v jedné -
otacce.
92.10  Frekvence budiciho | (Viditelny, kdyZ 92.01 Enkodér 1 - typ = Dekodér) 1 kHz
signalu Definuje frekvenci signalu buzeni.
1...20 kHz Frekvence budiciho signalu. 1=1kHz
92.11  Typ impulzniho (viditelny, kdyZ je 92.01 Enkodér 1 - typ = TTL, TTL+ nebo Quadrature
vysilace HTL)
Voli typ enkodéru.
Quadrature Kvadratura enkodéru (méa dva kanaly, A a B) 0
Jeden kanal Jednostopy enkodér (ma jeden kanal, A) 1
92.11  Zdroj absolutni (Viditelny kdyz 92.01 Enkodér 1 - typ = Abs enk) Z4dné
polohy Voli zdroj informace o absolutni pozici.
Z4adné Nevybrano. 0
Komut. signaly Komutaéni signaly. 1
EnDat Sériové rozhrani: EnDat enkodér. 2
Hiperface Sériové rozhrani: HIPERFACE enkodér. 3
SSI Sériové rozhrani: SSI enkodér. 4
Tamagawa Sériové rozhrani: Tamagawa 17/33bitovy enkodér. 5
92.11  Amplituda budiciho | (Viditelny, kdyZ 92.01 Enkodér 1 - typ = Dekodér) 40V
signalu Definuje amplitudu signalu buzeni.
4,0...12,0V Amplituda budiciho signalu. 10=1V
92.12  ReZim vypoctu (viditelny, kdyZ je 92.01 Enkodér 1 - typ = TTL, TTL+ nebo Auto
rychlosti HTL) nabézna
Voli rezim vypo¢tu rychlosti.
*S jednostopym enkodérem (parametr 92.11 Typ impulzniho
vysilace je nastaven na Jeden kanal), jsou otacky vzdy
pozitivni.
A&B vse Kanaly A a B: Pro vypocet otacek se pouzivaji nabézné 0
a sestupné hrany.
*Kanal B: Definuje smér otaceni.
Poznamka: S jednostopym enkodérem (parametr 92.11 Typ
impulzniho vysilace) se chova toto nastaveni jako nastaveni
A vse.
A vse Kanal A: Pro vypocet otacek se pouzivaji nabézné 1
a sestupné hrany.
*Kanal B: Definuje smér otaceni.
A nabézna Kanal A: Nabézné hrany jsou pouzity pro vypocet otacek. 2
*Kanal B: Definuje smér otaceni.
A sestupna Kanal A: Sestupné hrany jsou pouZity pro vypocet otacek. 3

*Kanal B: Definuje smér otaceni.
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Auto nabézna Jeden z vy$e uvedenych rezim( je zvolen automaticky 4
v zavislosti na nize uvedené frekvenci pulzl takto:

Frekvence pulzd kanalu(t) Pouzity rezim
<2442 Hz A&B vie
2442...4884 Hz A vse
> 4884 Hz A ndbézna
Auto sestupna Jeden z vy$e uvedenych rezim( je zvolen automaticky 5
v zavislosti na nize uvedené frekvenci pulzt takto:
Frekvence pulzd kanalu(t) Pouzity rezim
<2442 Hz A&B vse
2442...4884 Hz A vse
> 4884 Hz A sestupna
92.12  Zapnuti nulového (Viditelny kdyz 92.01 Enkodér 1 - typ = Abs enk) Nepovolit
impulzu Povoluje enkodéru nulové pulzy pro vstup absolutniho
enkodéru (X42) u modulu rozhrani FEN-11.
Poznamka: Nulové pulzy neexistuji v sériovém rozhrani, tzn.
parametr 92.11 Zdroj absolutni polohy je nastaven na EnDat,
Hiperface, SSI nebo Tamagawa.

Nepovolit Nulovy pulz je zakazany. 0

Povolit Nulovy pulz je povolen.

92.12  Pdlové pary (Viditelny kdyz 92.01 Enkodér 1 - typ = Dekodér) 1
dekodéru Definuje po&et polovych pard resolveru.

1...32 Pocet polovych paru resolveru. 1=1

92.13  Odhad polohy (viditelny, kdyZz je 92.01 Enkodér 1 - typ = TTL, TTL+ nebo Povolit
povolen HTL)
Voli, zda se pouzije nebo nepouZije odhadnuta pozice
s enkodérem 1 pro zvySeni rozliSeni u dat polohy.

Nepovolit Je pouzita méfena pozice. (Rozli$eni je 4 x pulzd na otdcku |0
pro kvadraturu enkodéru, 2 x pulzy na otacku pro jednostopé
enkodéry.)

Povolit Je pouzita odhadnuta pozice. (Pouziti interpolace pozice; 1
extrapolace v dobé pozadavku na data.)

92.13  Sirka dat polohy (Viditelny kdyz 92.01 Enkodér 1 - typ = Abs enk) 0
Definuje pocet bitl pouzity pro indikaci pozice v ramci jedné
otacky. Napfiklad nastaveni 15 bitl odpovida 32768 pozicemi
na otacku.
Hodnota je pouzita, kdyz je parametr 92.11 Zdroj absolutni
polohy nastaven na EnDat, Hiperface nebo SSI. Kdyz je
parametr 92.11 Zdroj absolutni polohy nastaven na
Tamagawa, je tento parametr interné nastaven na 17.
0...32 Pocet bitt pouzitych pro indikaci pozice v jedné otacce. 1=1
92.14  Odhad rychlosti (Viditelny, kdyz 92.01 Enkodér 1 - typ = TTL, TTL+ nebo HTL) | Nepovolit
povolen Voli, zda se pouziji vypoctené nebo odhadnuté otacky.
Odhad zvySuje zvinéni otacek ve stabilnim stavu provozu, ale
zlepSuje dynamiku provozu.
Nepovolit Pouzije se posledni vypoétena hodnota otacek. (Interval 0

vypocétu je 62,5 mikrosekund az 4 milisekundy.)
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Povolit Pouziji se odhadnuté otacky (odhadnuté v dobé pozadavku 1
na data).
92.14  Sitka dat otéaéek (Viditelny, kdyz 92.01 Enkodér 1 - typ = Abs enk) 0
Definuje pocet bitli pouzitych pro pogitani otacek
u viceotackovych enkodérd. Napfiklad nastaveni 12 bitd by
podporovalo pocitani az 4096 otacek.
Hodnota je pouzita, kdyZ je parametr 92.11 Zdroj absolutni
polohy nastaven na EnDat, Hiperface nebo SSI. Kdyz je
parametr 92.11 Zdroj absolutni polohy nastaven na
Tamagawa, tak nastaveni tohoto parametru na nenulovou
hodnotu aktivuje pozadavek na viceotackova data.
0...32 Pocet bith pouzitych v pocitani otacek. 1=1
92.15  Prechodovy filtr (Viditelny, kdyz 92.01 Enkodér 1 -typ = TTL, TTL+ nebo HTL) | 4880 Hz
Aktivuje pfechodovou filtraci pro enkodér (zmény sméru
otaceni jsou ignorovany nad zvolenou frekvenci pulzl).
4880 Hz Zména sméru otaceni povolena pod 4880 Hz. 0
2440 Hz Zména sméru otaceni povolena pod 2440 Hz. 1
1220 Hz Zména sméru otaceni povolena pod 1220 Hz. 2
Nepovoleno Zména sméru otaceni povolena pod kazdou frekvenci pulzl. |3
92.21  Enkodér - rezim pri | (Viditelny, kdyz 92.01 Enkodér 1 -typ = TTL, TTL+ nebo HTL) | A,B
poruse kabelu Voli, ktery kanal a vodite kabelu enkodéru budou
monitorovany z hlediska poruch.
AB AaB. 0
A B, Z A,BaZz 1
A+, A-, B+, B- A+, A-, B+ aB-. 2
A+, A-, B+, B-, Z+, Z- | A+, A-, B+, B-, Z+ a Z-. 3
92.30  Rezim sériové linky | (Viditelny kdyz 92.01 Enkodér 1 - typ = Abs enk) Pocateéni
Voli rezim sériového spojeni s enkodérem EnDat nebo SSI. | poloha
Pocatecni poloha Rezim prenosu jednotlivé pozice (pocate¢ni pozice). 0
Plynuly Rezim trvalého pfenosu dat pozic. 1
92.31  EnDat - max doba | (Viditelny kdyZ 92.01 Enkodér 1 - typ = Abs enk) 50 ms
kalkulace Voli maximalni dobu vypoétu enkodéru pro enkodér EnDat.
Poznamka: Tento parametr je potfeba nastavit pouze tehdy,
pokud je pouzit enkodér EnDat v nepfetrzitém rezimu, tzn.
bez inkrementalnich sin/cos signalll (podporovano pouze
jako enkodér 1). Viz také parametr 92.30 ReZim sériové linky.
10 us 10 mikrosekund. 0
100 us 100 mikrosekund. 1
1ms 1 milisekunda. 2
50 ms 50 milisekund. 3
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92.32  SSI - doba cyklu (Viditelny kdyz 92.01 Enkodér 1 - typ = Abs enk) 100 us
Voli cyklus pfenosu pro enkodér SSI.
Poznamka: Tento parametr je potfeba nastavit pouze tehdy,
pokud je pouzit enkodér SSI v nepfetrzitém rezimu, tzn. bez
inkrementalnich sin/cos signalu (podporovano pouze jako
enkodér 1). Viz také parametr 92.30 ReZim sériové linky.
50 us 50 mikrosekund. 0
100 us 100 mikrosekund. 1
200 us 200 mikrosekund. 2
500 us 500 mikrosekund. 3
1ms 1 milisekunda. 4
2ms 2 milisekundy. 5
92.33  SSI - takty (Viditelny kdyz 92.01 Enkodér 1 - typ = Abs enk) 2
Definuje délku zpravy SSI. Délka je definovana jako pocet
cykll hodin. Pocet cykld muze byt vypoéten pridanim 1 k
poctu bitd ramce zpravy SSI.
2..127 Délka zpravy SSlI. -
92.34  SSI - msb polohy (Viditelny kdyz 92.01 Enkodér 1 - typ = Abs enk) 1
S enkodérem SSI definuje umisténi MSB (vice vyznamny bit)
pozice dat v ramci zpravy SSI.
1...126 Misto pozice dat MSB (pocet bit(). -
92.35  SSI - msh otacek (Viditelny kdyz 92.01 Enkodér 1 - typ = Abs enk) 1
S enkodérem SSI definuje umisténi MSB (vice vyznamny bit)
v poctu otacek v ramci zpravy SSI.
1...126 Misto poctu otaéek MSB (pocet bitt). -
92.36  SSI - datovy format | (Viditelny kdyz 92.01 Enkodér 1 - typ = Abs enk) Binarni
Voli format dat pro enkodér SSI.
Binarni Binarni kod. 0
Sedy Sedy kad. 1
92.37  SSI - pfenosova (Viditelny kdyz 92.01 Enkodér 1 - typ = Abs enk) 100 KkBit/s
rychlost Voli pfenosovou rychlost pro enkodér SSI.
10 kBit/s 10 kBit/s 0
50 kBit/s 50 kBit/s 1
100 kBit/s 100 kBit/s 2
200 kBit/s 200 kBit/s 3
500 kBit/s 500 kBit/s 4
1000 kBit/s 1000 kBit/s 5
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92.40  SSI - nulova faze (Viditelny kdyz 92.01 Enkodér 1 - typ = Abs enk) 315-45
Definuje fazovy Uhel signalu sinus/cosinus odpovidajiciho stupnit
s hodnotou nuly pro sériové datové spojeni SSI. Parametr je
pouzit pro nastaveni synchronizace dat pozice SSI a pozice
na bazi inkrementalnich signalu sinus/cosinus. Nespravna
synchronizace mize zpUsobit chybu +1 inkrementalni
periody.
Poznamka: Tento parametr je nutné nastavit pouze tehdy,
kdyz je enkodér SSI pouzit v rezimu pocateéni polohy (viz
parametr 92.30 Rezim sériové linky).
315-45 stupiu 315-45 stupnia. 0
45-135 stupid 45-135 stupiid. 1
135-225 stupiid 135-225 stupnili. 2
225-315 stupnt 225-315 stupnid. 3
92.45  Hiperface - parita (Viditelny kdyz 92.01 Enkodér 1 - typ = Abs enk) Lichy
Definuje pouziti paritniho bitu a stop bitd s enkodérem
HIPERFACE.
Tento parametr nemusi byt obvykle nastavovan.
Lichy Lichy paritni bit, jeden stop bit. 0
Sudy Sudy paritni bit, jeden stop bit. 1
92.46  Hiperface - (Viditelny kdyz 92.01 Enkodér 1 - typ = Abs enk) 4800 bits/s
prenosova rychlost | Definuje pfenosovou rychlost spojeni s enkodérem
HIPERFACE.
Tento parametr nemusi byt obvykle nastavovan.
4800 bits/s 4800 bit/s. 0
9600 bits/s 9600 bit/s. 1
19200 bits/s 19200 bit/s. 2
38400 bits/s 38400 bit/s. 3
92.47  Hiperface - adresa | (Viditelny kdyz 92.01 Enkodér 1 - typ = Abs enk) 64
uzlu Definuje adresu uzlu pro enkodér HIPERFACE.
Tento parametr nemusi byt obvykle nastavovan.
0...255 Adresa uzlu enkodéru HIPERFACE. -
93 Konfigurace Nastaveni pro enkodér 2.
enkodéru 2 Pokyn:
» Obsah skupiny parametrd se méni podle typu zvoleného
typu enkodéru.
+ Je doporuceno pouzit spojeni s enkodérem 1 (skupina 92
Konfigurace enkodéru 1), pokud je to mozné, pokud jsou
data pfijata pres rozhrani novéjsi, nez data prijata pres
spojeni 2 (tato skupina).
93.01  Enkodér 2 - typ Aktivuje komunikaci s volitelnym kodérem/resolverem modulu | Zadné
rozhrani 2.
Zadné Neaktivni. 0
TTL Aktivni komunikace. Typ modulu: FEN-01 TTL rozhrani 1
enkodéru. Vstup: TTL vstup enkodéru (X31).
TTL+ Aktivni komunikace. Typ modulu: FEN-01 TTL rozhrani 2

enkodéru. Vstup: TTL vstup enkodéru s podporou komutace
(X32).
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Abs enc Aktivni komunikace. Typ modulu: FEN-11 absolutni rozhrani | 3
enkodéru. Vstup: Absolutni vstup enkodéru (X42).
Dekodér Aktivni komunikace. Typ modulu: FEN-21 rozhrani pro 4
resolver. Vstup: Vstup pro resolver (X52).
HTL Aktivni komunikace. Typ modulu: FEN-31 HTL rozhrani 5
enkodéru. Vstup: HTL vstup enkodéru (X82).
93.02  Enkodér 2 - zdroj Voli modul rozhrani, ke kterému je enkodér pfipojen. Modul 1
(Fyzikalni mista a typy moduld rozhrani enkodéru jsou
definované ve skupiné parametrt 91 Nastaveni modulu
enkodéru.)
Modul 1 Rozhrani modulu 1. 1
Modul 2 Rozhrani modulu 2. 2
93.10  Impulzy/ot. (viditelny, kdyZ je 93.01 Enkodér 2 - typ = TTL, TTL+ nebo HTL) | 2048
Viz parametr 92.10 Impulzy/otacky.
93.10  Sin/kos cislo (Viditelny kdyz 93.01 Enkodér 2 - typ = Abs enc) 0
Viz parametr 92.10 Sin/kos cislo.
93.10  Frekvence budiciho | (Viditelny kdyZ 93.01 Enkodér 2 - typ = Dekodér) 1 kHz
signalu Viz parametr 92.10 Frekvence budiciho signalu.
93.11  Typ impulzniho (viditelny, kdyZ je 93.01 Enkodér 2 - typ = TTL, TTL+ nebo HTL) | Quadrature
vysilac Viz parametr 92.11 Typ impulzniho vysilade.
93.11  Zdroj absolutni (Viditelny kdyz 93.01 Enkodér 2 - typ = Abs enc) Zadné
polohy Viz parametr 92.11 Zdroj absolutni polohy.
93.11  Amplituda budiciho | (Viditelny kdyz 93.01 Enkodér 2 - typ = Dekodér) 40V
signalu Viz parametr 92.11 Amplituda budiciho signélu.
93.12  ReZim vypoctu (viditelny, kdyZ je 93.01 Enkodér 2 - typ = TTL, TTL+ nebo HTL) | Auto
rychlosti Viz parametr 92.12 Rezim vypoctu rychlosti. nabézna
93.12  Zapnuti nulového (Viditelny kdyz 93.01 Enkodér 2 - typ = Abs enc) Nepovolit
impulzu Viz parametr 92.12 Zapnuti nulového impulzu.
93.12  Pdlové pary (Viditelny kdyz 93.01 Enkodér 2 - typ = Dekodér) 1
dekodéru Viz parametr 92.12 Pélové péry dekodéru.
93.13  Odhad polohy (viditelny, kdyZ je 93.01 Enkodér 2 - typ = TTL, TTL+ nebo HTL) | Povolit
povolen Viz parametr 92.13 Odhad polohy povolen.
93.13  Sirka dat polohy (Viditelny kdyz 93.01 Enkodér 2 - typ = Abs enc) 0
Viz parametr 92.13 Sirka dat polohy.
93.14  Odhad rychlosti (viditelny, kdyZ je 93.01 Enkodér 2 - typ = TTL, TTL+ nebo HTL) | Nepovolit
povolen Viz parametr 92.14 Odhad rychlosti povolen.
93.14  Sitka dat otaéek (Viditelny kdyz 93.01 Enkodér 2 - typ = Abs enc) 0
Viz parametr 92.14 Sitka dat otacek.
93.15  Prechodovy filtr (viditelny, kdyZ je 93.01 Enkodér 2 - typ = TTL, TTL+ nebo HTL) | 4880 Hz
Viz parametr 92.15 Pfechodovy filtr.
93.21  Enkodér - rezim pii | (viditelny, kdyz je 93.01 Enkodér 2 - typ = TTL, TTL+ nebo HTL) | A,B
poruse kabelu Viz parametr 92.21 Enkodér - reZim pfi poruse kabelu.
93.30  Rezim sériové linky | (Viditelny kdyZ 93.01 Enkodér 2 - typ = Abs enc) Pocatecni
Viz parametr 92.30 Rezim sériové linky. poloha
93.31  EnDat - doba (Viditelny kdyz 93.01 Enkodér 2 - typ = Abs enc) 50 ms
kalkulace Viz parametr 92.31 EnDat - max doba kalkulace.
93.32  SSI - doba cyklu (Viditelny kdyz 93.01 Enkodér 2 - typ = Abs enc) 100 us

Viz parametr 92.32 SSI - doba cyklu.
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93.33  SSI - takty (Viditelny kdyz 93.01 Enkodér 2 - typ = Abs enc) 2
Viz parametr 92.33 SSI - takty.
93.34  SSI - msb polohy (Viditelny kdyZ 93.01 Enkodér 2 - typ = Abs enc) 1
Viz parametr 92.34 SSI - msb polohy.
93.35 SSI - msb otacek (Viditelny kdyz 93.01 Enkodér 2 - typ = Abs enc) 1
Viz parametr 92.35 SS/ - msb otacek.
93.36  SSI - datovy format | (Viditelny kdyz 93.01 Enkodér 2 - typ = Abs enc) Binarni
Viz parametr 92.36 SSI - datovy format.
93.37  SSI - pfenosova (Viditelny kdyz 93.01 Enkodér 2 - typ = Abs enc) 100 kBit/s
rychlost Viz parametr 92.37 SSI - pfenosova rychlost.
93.40  SSI - nulova faze (Viditelny kdyZ 93.01 Enkodér 2 - typ = Abs enc) 315-45
Viz parametr 92.40 SSI - nulova faze. stupnit
93.45  Hiperface - parita (Viditelny kdyz 93.01 Enkodér 2 - typ = Abs enc) Lichy
Viz parametr 92.45 Hiperface - parita.
93.46  Hiperface - (Viditelny kdyz 93.01 Enkodér 2 - typ = Abs enc) 4800 bits/s
prenosova rychlost | Viz parametr 92.46 Hiperface - pfenosové rychlost.
93.47  Hiperface - adresa | (Viditelny kdyz 93.01 Enkodér 2 - typ = Abs enc) 64
uzlu Viz parametr 92.47 Hiperface - adresa uzlu.
95 HW konfigurace Rlizna nastaveni souvisejici s hardwarem.
95.01  Napéjeci napéti Voli rozsah napajeciho napéti. Tento parametr je pouZzit -
frekvenénim méni¢em pro uréeni jmenovitého napéti napajeci
sité. Parametr také ovliviiuje jmenovitou hodnotu proudu a funkci
fizeni stejnosmérného napéti (limity aktivace prepnuti do
poruchy a brzdéni) frekvenéniho ménice.
VAROVANI! Nastaveni parametri mize zptsobit
A nekontrolované preruseni ¢innosti motoru nebo maze
zpUsobit pretizeni brzdného chopperu nebo rezistoru.
Poznamka: Zobrazeni vybéru zavisi na hardware frekvenéniho
ménice. Pokud je platny pouze jeden rozsah napéti pro pfislusny
frekvenéni méni¢, bude zvolen jako standard.
Neni dano Neni zvolen rozsah napajeciho napéti. Frekvenéni méni¢
nespusti modulaci pfed zvolenim rozsahu.
208...240 V 208...240 V 1
380...415V 380...415V 2
440...480 V 440...480 V 3
500 V 500 V 4
525...600 V 525...600 V 5
660...690 V 660...690 V 6
95.02  Adaptivni meze Povoluje adaptivni limity napéti. Adaptivni limity napéti mohou Nepovolit
napéti byt pouzity napfiklad, kdyZ je pouzita napajeci jednotka IGBT pro
zvySeni Urovné stejnosmérného napajeciho napéti. Jestlize je
aktivni komunikace mezi stfidacem a napdjeci jednotkou IGBT,
budou se limity napéti vztahovat relativné k referenci
stejnosmérného napéti z napajeci jednotky IGBT. Jinak jsou
limity vypocteny na zakladé zméfeného stejnosmérného napéti
na konci sekvence predb&zného nabijeni. Tato funkce je také
uzite€na, pokud je stfidavé napajeci napéti frekvenéniho ménice
pfili§ vysoké a Urovné varovani budou podle toho zvySeny.
Nepovolit Limity adaptivniho napéti zakazany. 0
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Povolit

Limity adaptivniho napéti povoleny.

1

95.04

Napéajeni ridici
desky

Specifikuje, jak je napajena fidici jednotka frekvenéniho
ménice.

Interni 24 V

Interni 24 V

Ridici jednotka frekvenéniho méniée je napajena z ptipojené
vykonové jednotky.

Externi 24 V

Frekvenéni ménic je napajen z externiho napajeciho zdroje.

-

Redundantni
externi 24 V

(Jen typ Fidici jednotky BCU) Ridici jednotka frekvenéniho
ménice je napdjena ze dvou redundantnich externich
napajecich zdroja. Ztrata napajeciho zdroje generuje
varovani.

95.08

Monitorovani DC
prepinace

Umoziuje/zakazuje monitorovani stejnosmérného spinace
pres vstup DIIL. Toto nastaveni je uréeno pro pouZiti

s moduly stfidacl s internim nabijecim obvodem, které jsou
pripojeny ke stejnosmérné sbérnici pfes stejnosmérny
spinac.

Pomocny kontakt stejnosmérného spinace musi byt zapojen
na vstup DIIL tak, aby se vstupni spina¢ otevrel, kdyz je
otevien spina¢ stejnosmérného napéti.

Stejnosmérna sbérnice

oy -

|
Stejnosmérny spinac | |:| |:|
|

I'Modul stridate I I 1

I Eb— i
Logika Nabijeci
nabijeni styka¢

+24 V
DIIL

Jestlize je stejnosmérny spinac otevien s bézicim stfidacem,
tak je stfidaci pfedan povel pro zastaveni dobéhem a aktivuje
se obvod nabijeni.

Startu stfidace se zamezi, dokud neni zapnut stejnosmérny
spinac¢ a stejnosmérny obvod jednotky stfidace neni znovu
nabit.

Poznamka: Vnitfni obvod nabijeni je standardné stejny typ
modulu stfidace, ale volitelné to mize byt jiny typ;
prekontrolujte u regionainiho zastoupeni ABB.

Nepovolit

Nepovolit

Monitorovani stejnosmérného spinace pres vstup DIIL je
zakazano.

Povolit

Monitorovani stejnosmérného spinace pres vstup DIIL je
povoleno.

-
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95.09  Ovladani Aktivuje komunikaci do fidici jednotky pojistného spinace Nepovolit
pojistkového BSFC-xx. Toto nastaveni je uré¢eno pro pouZziti s moduly
vypinace stfidacu, které jsou pfipojeny ke stejnosmérné sbérnici pres
stejnosmérny spinaé/nabijeci obvod Fizeny z fidici jednotky
pojistného spinace BSFC-xx.
Rizeni BSFC a monitorovani nabijeni jednotky stfidage
a vyslani povelu povoleni, kdyZ je nabijeni ukon¢eno. Kdyz je
stejnosmérny spinac¢ otevien, BSFC zastavi stfidac.
Pro dalsi informace, viz dokumentace BSFC.
Nepovolit Komunikace s BSFC zakazana. 0
Povolit Komunikace s BSFC povolena. 1
95.13 ReZim Specifikuje pocet dostupnych modulu stfidacd. 0
redukovaneho béhu | Tento parametr musi byt nastaven, jestlize je potfebny
snizeny béh. Hodnota jind nez 0 aktivuje funkci snizeného
béhu.
Jestlize Fidici program nedokaZze urcit pocet modult
specifikovanych timto parametrem, bude generovana
porucha (5695 Redukovany béh).
Viz odstavec Funkce redukovaného chodu (strana 74).
0 = snizeny béh zakazan
1...12 = pocet dostupnych modult
0...65535 Pocet dostupnych modulu stfidacd. -
95.14  Pripojené moduly Zobrazuje, které paralelné zapojené moduly stfidact byly -
detekovany fidicim programem.
Bit Nazev Popis
0 Modul 1 1= Modul 1 byl zjistén.
1 Modul 2 1 = Modul 2 byl zjistén.
11 Modul 12 1 = Modul 12 byl zjistén.
12...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh pfipojené moduly stfidacu. 1=1
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95.20

Slovo HW voleb 1

Specifikuje volitelné prislusenstvi vztahujici se k hardwaru -
a vyzadujici odliSné standardni parametry. Aktivovani bitu
v tomto parametru je spojeno s nutnymi zménami v jinych
parametrech — napfiklad aktivovani volby nouzového
zastaveni a rezervovani digitalniho vstupu. Ve vétsiné
pfikladli jsou odlisné parametry také chranény proti zapisu.
Tento parametr a také zmény jinych implementovanych
parametrd nejsou ovlivnény obnovenim parametrd.

Bit Nazev Informace
0 Frekvence 0=50Hz
napajeni 60 Hz 1=60Hz
1 Nouzové zastaveni [Nouzové zastaveni kategorie 0, bez modulu FSO
kategorie 0 1 = ano. (voli DI4 jako zdroj signalu nouzového zastaveni.)
2 Nouzové zastaveni [Nouzové zastaveni kategorie 1, bez modulu FSO
kategorie 1 1 = ano. (voli DI4 jako zdroj signalu nouzového zastaveni.)
3 RO2 pro ventilator [Ovladani ventilatoru chlazeni skfiné
chlazeni skfiné -07 |1 = ano. (rezervy RO2 pro ovladani ventilatoru)
4 Externé napdajena |1 = ano. (nastavuje parametr 95.04 na Externi 24 V.)
Fidici jednotka
5 Spina¢ Monitorovani stejnosmérného spinace.
stejnosmémeho |1 = ano. (nastavuje 95.08 na Povolit a vybere DIIL jak zdroj pro
napajeni externi jev 2.)
6 DOL spina¢ motoru|{Ovladani motoru ventilatoru (viz 35.100...35.106).
1 = ano. (voli RO1 pro ovladani ventilatoru, DI5 pro zpétnou vazbu.)
7 xSFC-01 pojistny |1 = ano. (nastavuje 95.09 na Povolit.)
spinac regulatoru
8 Servisni spina¢ Servisni spina¢ pfipojen na DI6.
1 = ano. (Voli DI6 jak zdroj pro externi jev 1.)
9 Vystupni styka¢ 1 = ano. (voli RO1 pro ovladani stykace, DI5 jako zdroj povoleni
béhu)
10 Brzdny rezistor, Ostatni stavové spinace pfipojeni ke vstupu DIIL.
sinusovy filtr, IP54 |1 = Ano (voli DIIL jak zdroj povoleni b&hu)
ventilator
1 Komunikace INU- |Ovladani napdjeci jednotky jednotkou stfidace.
DSU 1 = Ano (aktivuje komunikace pfes modul RDCO CH1)
12...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Konfigura¢ni slovo hardwarového volitelného pfislusenstvi. 1=1
96 System Volba jazyka; Urover pfistupu; volba makra; ulozeni
a obnoveni parametru; rebootovani fidici jednotky; sady
uzivatelskych parametr(; vybér jednotky.
96.01  Jazyk Voli jazyk rozhrani parametrd a jinych zobrazovanych -
informaci, které jsou zobrazeny na ovladacim panelu.
Pokyn:
* Nejsou podporovany vSechny nize uvedené jazyky.
+ Tento parametr neovliviiuje zobrazované jazyky v softwaru
Drive composer PC tool. (Ty jsou specifikovany ve View —
Settings.)
Nevybrano Zadny. 0
English US Angli¢tina. 1033
Deutsch Némcina. 1031
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Italiano Ital$tina. 1040
Espafiol Spanélstina. 3082
Portugues Portugalstina. 2070
Nederlands Holandstina. 1043
Frangais Francouzstina. 1036
Dansk Danstina. 1030
Suomi Finstina. 1035
Svenska Svédstina. 1053
Russki Rustina. 1049
Polski Polstina. 1045
Czech Cestina. 1029
Turkce Turectina. 1055
96.02 Heslo Kéd hesla mize byt zadan do tohoto parametru a tak bude 0
mozné aktivovat dal$i urovné pfistupu (napfiklad pro
pfidavné parametry).
0...99999999 Kéd pfistupu. -
96.03  Stav urovné Zobrazuje, které urovné pfistupu byly aktivovany kodem 001b
pristupu hesla zadanym do parametru 96.02 Heslo.
Bit Nazev
0 Koncovy uzivatel
1 Servis
2 Pokrogili uzivatelé
3...15 |Rezervovano
000b...111b Aktivni arovné pfistupu -
96.04  Volba makra Voli aplikaéni makra. Viz kapitola Aplikacni makra (strana 77) | Hotovo
pro vice informaci.
Po provedeni vybéru se parametr reverzuje automaticky na
Hotovo.
Hotovo Vybér makra dokon&en; normalni provoz. 0
Tovarni Tovarni makro (viz strana 78). 1
Ruéni/automatické | Ruéni/automatické makro (viz strana 80). 2
PID-RiZ Makro Fizeni PID (viz strana 82). 3
T-Riz Makro Fizeni momentu (viz strana 86). 4
Rizeni posloupnosti | Makro sekvenéniho fizeni (viz strana 88). 5
SBERNICE Rezervovano. 6
96.05  Makro aktivni Zobrazuje, ktera aplikace makra je v sou¢asné dobé zvolena. | Tovarni
Viz kapitola Aplikacni makra (strana 77) pro vice informaci.
Pro zménu makra pouzijte parametr 96.04 Volba makra.
Tovarni Tovarni makro (viz strana 78). 1
Ruéni/Automatické | Ru¢ni/automatické makro (viz strana 80). 2
PID-CTRL Makro Fizeni PID (viz strana 82). 3
T-CTRL Makro Fizeni momentu (viz strana 86). 4
Rizeni posloupnosti | Makro sekvenéniho fizeni (viz strana 88). 5
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FIELDBUS Makro Fizeni sbérnice fieldbus (viz strana 97). 6
96.06  Obnoveni Obnovte originalni nastaveni fidiciho programu, tj. parametr | Hotovo
parametru standardni hodnoty.
Poznamka: Tento parametr nelze zménit v dobé, kdy je
méni¢ v chodu.
Hotovo Obnoveni je dokonéeno.
Obnovit vychozi V8echny editovatelné hodnoty parametrli jsou obnoveny na
standardni hodnoty, s vyjimkou
+ data motoru a vysledky ID béhu
» nastaveni ovladaciho panelu/PC komunikace
+ nastaveni modulu rozsifeni V/V
* nastaveni adaptéru fieldbus
+ konfigura¢ni data enkodéru
* parametr 95.20 Slovo HW voleb 1 a do néj
implementované derivace.
Vymazat v§e V8echny editovatelné hodnoty parametrd jsou obnoveny na | 62
standardni hodnoty, s vyjimkou
» nastaveni ovladaciho panelu/PC komunikace
* nastaveni adaptéru fieldbus
* parametr 95.20 Slovo HW voleb 1 a do néj
implementované derivace.
Komunikace PC tool je pferu§ena béhem obnoveni.
96.07  Ruéni uloZeni UlozZte platné hodnoty parametrii do trvalé paméti. Tento Hotovo
parametru parametr by mél byt pouzit pro uloZzeni hodnot vysilanych
z fieldbus, nebo pfi pouziti externiho napajeciho zdroje pro
desku fizeni a zdroj ma velmi kratky ¢as udrzeni napéti pfi
vypnuti napajeni.
Poznamka: Nova hodnota parametru je uloZzena automaticky,
kdyz je zménéna z PC tool nebo z ovladaciho panelu, ale ne,
kdyz je zménéna pfes pfipojeni z adaptéru fieldbus.
Hotovo Ukladani dokonéeno. 0
Ulozit Ukladani probiha.
96.08  Bootovani ridici Zména hodnoty tohoto parametru na 1 rebootuje Fidici 0
desky jednotku (bez pozadavku na vypnuti/zapnuti napajeni
kompletniho modulu frekvenéniho ménice).
Hodnota se automaticky vrati na 0.
0...1 1 = rebootovat Fidici jednotku. 1=1
96.09 FSO nové Zména hodnoty tohoto parametru na 1 rebootuje volitelné Nepravda
bootovani moduly bezpeénostnich funkci FSO-xx.
Hodnota se automaticky vrati na 0.
Nepravda 0. 0
Pravda 1.
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
96.10  Uziv nastaveni - Zobrazuje stav sad uzivatelskych parametr(. -
stav Tento parametr je jen pro cteni.
Viz také odstavec UZivatelské sady parametru (strana 74).
- Sady uzivatelskych parametrii nebyly ulozeny. 0
Nahravani Uzivatelska sada bude nadtena. 1
Ukladani Uzivatelska sada bude ulozena. 2
Porucha Neplatna nebo prazdna sada parametra. 3
Uzivatelska sada 1 | UzZivatelska sada 1 byla zavedena. 4
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Uzivatelska sada 2 | UzZivatelska sada 2 byla zavedena. 5
Uzivatelska sada 3 | UzZivatelska sada 3 byla zavedena. 6
Uzivatelska sada 4 | UzZivatelska sada 4 byla zavedena. 7

96.11  UZiv nastaveni - Povoluje uloZeni a obnoveni az étyf zakaznickych sad
uloZeni/nahrani nastaveni parametru. Viz odstavec UZivatelské sady

parametru (strana 74).
Sady pouzité pfed vypnutim napajeni frekvenéniho ménice
se pouziji po dal$im zapnuti.
Pokyn:
» Néktera nastaveni konfigurace hardwaru, jako jsou moduly
roz§ifeni V/V, parametry konfigurace fieldbus a enkodért
(skupina 14...16, 47, 50...56 a 92...93) nejsou zahrnuta
v sadach uzivatelskych parametrd.
* Zmény parametrd provedené po zavedeni a nastaveni
nejsou automaticky uloZzeny — musi byt uloZeny timto
parametrem.
Zadné ginnost Operace zavedeni nebo uloZeni dokon¢ena; normalni 0
provoz.
Uziv nastaveni - I/0 | Zavedeni sad uzivatelskych parametr(i pomoci parametru 1
rezim 96.12 UzZiv nastaveni - I/O rezim vstup1 a 96.13 UzZiv
nastaveni - I/O rezim vstup2.
Nahrat nastaveni 1 | Nacteni sady uzivatelskych parametrt 1. 2
Nahrat nastaveni 2 | Nacteni sady uzivatelskych parametrt 2. 3
Nahrat nastaveni 3 | Nacteni sady uzivatelskych parametrt 3. 4
Nahrat nastaveni 4 | Nacteni sady uzivatelskych parametrt 4. 5
UloZit do nastaveni 1 | UloZeni sady uzivatelskych parametru 1. 18
UloZit do nastaveni 2 | UloZeni sady uzivatelskych parametru 2. 19
UloZit do nastaveni 3 | UloZeni sady uZivatelskych parametru 3. 20
UloZit do nastaveni 4 | UloZeni sady uZivatelskych parametru 4. 21
96.12  UZiv nastaveni - I/O | Kdyz je parametr 96.11 UZiv nastaveni - uloZeni/nahrani Nevybrano
rezim vstup1 nastaven na UZiv nastaveni - I/O rezim, vybere sadu
uzivatelskych parametrii spole¢né s parametr 96.13 UzZiv
nastaveni - I/O rezim vstup2 nasledovné:
Stav zdroje Stav zdroje Zvolena sada
definovan dle definovan dle uzivatelskych
par. 96.12 par. 96.13 parametru
0 0 Sada 1
1 0 Sada 2
0 1 Sada 3
1 1 Sada 4
Nevybrano 0. 0
Vybrano 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup D14 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
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DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav opoZdény DIO, bit 0). | 10
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav opozZdény DIO, bit 1). | 11
Jiny [bit] Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93). -
96.13  UzZiv nastaveni - I/O | Viz parametr 96.12 UzZiv nastaveni - I/O rezim vstup1. Nevybrano
rezim vstup2
96.16  Volba jednotky Voli jednotku pro parametry indikujici vykon, teplotu a moment. | 00000b
Bit Nazev Informace
0 Jednotka 0=kwW
vykonu 1=HP
1 Rezervovano
2 Jednotky 0=C(°C)
teploty 1=F (°F)
3 Rezervovano
4 Jednotka 0=Nm (N-m)
momentu 1 = Ibft (Ib-ft)
5...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Vybérové slovo jednotky. 1=1
96.20  Zdroj casové Definuje prvni prioritu externiho zdroje pro synchronizaci Regulator
synchronizace Casu a data frekvenéniho ménice. DDCS
Interni Nezvolen externi zdroj. 0
Regulator DDCS Externi regulator. 1
Fieldbus A nebo B | Rozhrani fieldbus A nebo B. 2
Fieldbus A Rozhrani fieldbus A. 3
Fieldbus B Rozhrani fieldbus B. 4
D2D nebo M/F Stanice Master v propojeni frekvenénich ménici 5
master/follower nebo drive-to-drive.
Integrovany Ethernetovy port na fidici jednotce typu BCU. 7
Ethernet
Spojeni s panelem | Ovladaci panel nebo Drive composer PC tool pfipojen k 8
ovladacimu panelu.
Spojeni s Ethernet | Drive composer PC tool pfipojen pfes modul FENA. 9
tool
96.23  Synchronizace Ve frekvenénim ménici master aktivuje synchronizaci hodin Neaktivni
hodin M/F a D2D pro komunikaci master/follower a drive-to-drive.
Neaktivni Synchronizace hodin neni aktivni. 0
Aktivni Synchronizace hodin aktivni.
96.24  Celé dny od 1. Pocet celych dnud uplynulych od zac¢atku roku 1980. -
ledna 1980 Tento parametr spoleéné s 96.25 Cas v minutéach béhem 24
hodin a 96.26 Cas v ms béhem jedné minuty umoziiuje
nastavit datum a €as ve frekvenénim ménici pres rozhrani
parametru a z fieldbus nebo z aplikaéniho programu. To
mUze byt potfebné, pokud protokol fieldbus nepodporuje
synchronizaci ¢asu.
1...59999 Dny od za¢atku roku 1980. 1=1
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96.25 Cas v minutach
béhem 24 hodin

Pocet celych minut uplynulych od pulnoci. Napfiklad, hodnoté | 0 min
860 odpovida 14:20.
Viz parametr 96.24 Celé dny od 1. ledna 1980.

1...1439 Minuty od pulnoci. 1=
96.26  Cas v ms béhem Pocet milisekund uplynulych od posledni minuty. 0ms

Jjedné minuty Viz parametr 96.24 Celé dny od 1. ledna 1980.

0...59999 Pocet milisekund od posledni minuty. 1=1

96.29  Stav zdroje casu

Stavové slovo zdroje ¢asu. -
Tento parametr je jen pro &teni.

Bit Nazev Popis

0 Prijat Tick |1 = Prijat Tick s 1. prioritou: Tick byl pfijat ze zdroje s 1. prioritou.
casu

1 Prijat Tick |1 = Pfijat Tick s 2. prioritou: Tick byl pfijat ze zdroje s 2. prioritou.
Aux Time

2 Interval pro |1 = Ano: Interval pro Tick je pfili§ dlouhy (kompromisni pfesnost).
Tick je pfilis
dlouhy

3 Regulator |1 = pfijato tikani: Tick byl pfijat z externiho regulatoru.
DDCS

4 Master/Follo |1 = pfijato tikani: Tick byl pfijat pfes spojeni Master/Follower.
wer

5 Rezervovano

6 D2D 1 = pfijato tikani: Tick byl pfijat pfes propojeni drive-to-drive.

7 FbusA 1 = pfijato tikani: Tick byl pfijat pfes rozhrani fieldbus A.

8 FbusB 1 = pfijato tikani: Tick byl pfijat pfes rozhrani fieldbus B.

9 EFB 1 = pfijato tikani: Tick byl pfijat pfes vioZzené rozhrani fieldbus.

10 Ethernet 1 = pfijato tikani: Tick byl pfijat pfes port Ethernet port do BCU fidici

jednotky.

1 Spojeni 1 = pfijato tikani: Tick byl pfijat z ovlddaciho panelu nebo Drive composer
s panelem |PC tool pfipojeného k jeho ovladacimu panelu.

12 Spojeni 1 = pfijato tikani: Tick byl pfijat z Drive composer PC tool pfes modul
s Ethernet  [FENA.
tool

13 Nastaveni |1 = pfijato tikani: Tick byl nastaven parametry 96.24...96.26.
parametr(i

14 RTC 1 = Cas pouziti RTC Cas a datum byly naéteny z hodin realného ¢asu.

15 Doba 1 = Doba pouziti zapnutého frekvenéniho ménice Cas a datum jsou
zapnuti zobrazeny pro dobu zapnuti frekvenéniho ménice.
frekvenéniho
ménicE

0000h...FFFFh

Stavové slovo 1 zdroje ¢asu. 1=1
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97 Rizeni motoru

Nastaveni modelu motoru.

97.03

Zisk skluzu

Definuje zesileni prokluzu, které je pouzito pro zlepSeni
ocekavaného prokluzu motoru. 100 % znamena plné zesileni
prokluzu; 0 % znamena zadné zesileni prokluzu. Standardni
hodnota je 100 %. Ostatni hodnoty mohou byt pouZzity, jestlize
se zjisti staticka odchylka ota€ek nezavisle na nastaveni
piného zesileni prokluzu.

Priklad (se jmenovitym zatizenim a s normalnim prokluzem
40 ot./min.): Reference konstantnich otacek 1000 ot./min. je
predana do frekvenéniho ménice. Nezavisle na plném
zesileni prokluzu (= 100 %) zjisti manual otackomér na ose
motoru hodnotu otacek 998 ot./min. Staticka chyba otacek je
1000 ot./min. - 998 ot./min. = 2 ot./min. Pro kompenzaci této
chyby je nutné zesileni prokluzu zvysit na 105 % (2 ot./min. /
40 ot./min. =5 %).

100%

0...200%

Zesileni prokluzovani.

1=1%

97.04

Zaloha napéti

Definuje minimalni povolenou rezervu napéti. Pokud rezerva
napéti snizi nastavenou hodnotu, dostane se frekvenc¢ni
ménic¢ do oblasti zeslabeni budiciho pole.

Poznamka: Toto je urover parametr pro odborniky, které by
nemély byt nastavovany bez odpovidajicich zkuSenosti.
Jestlize napéti stejnosmérného meziobvodu Uy, = 550

V a rezerva napéti je 5 %, bude hodnota maximalniho
vystupniho napéti v provozu stabilni.

0,95 x 550 V / sqrt(2) = 369 V

Dynamické vlastnosti Fizeni motoru v oblasti zeslabeni
buzeni mohou byt zlepSeny zvySenim hodnoty rezervy
napéti, ale frekvenéni ménic vstoupi do oblasti zeslabeného
buzeni dfive.

-2%

-4 ...50%

Rezerva napéti.

1=1%

97.05

Elektromagnetické
brzdéni

Definuje uroven toku brzdné sily. (Ostatni rezimy zastaveni
a brzdéni mohou byt nakonfigurovany ve skupiné parametrd
21 ReZim start/stop).

Poznamka: Toto je Urover parametr( pro odborniky, které by
nemély byt nastavovany bez odpovidajicich zkuSenosti.

Nepovoleno

Nepovoleno

Brzdéni tokem je zakazano.

Stredni

Uroveti toku je béhem brzdéni omezena. Cas zpomaleni je
del$i ve srovnani s pinym brzdénim.

Plny

Maximalni sila brzdéni. Skoro vSechen dostupny proud je
pouzit pro pfevod mechanické brzdné energie na tepelnou
energii v motoru.

97.06

Volba reference
mag toku

Definuje zdroj reference toku.
Poznamka: Toto je Urover parametrli pro odborniky, které by
nemély byt nastavovany bez odpovidajicich zkuSenosti.

UZivatelsky
referencni
tok

Nevybrano

Zadny.

0

UzZivatelsky
referencni tok

Parametr 97.07 Uzivatelsky referencni tok.

1

Jiné

Volba zdroje (viz Vyrazy a zkratky na strané 93).

97.07

Uzivatelsky
referencni tok

Definuje referenci toku, kdyz je parametr 97.06 Volba
reference mag toku nastaven na UZivatelsky referencni tok.

100%

0...200%

Uzivatelsky definovana reference toku.

100=1%
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97.10  Privod signalu

UmozZniuje funkci proti zablokovani: Vysokofrekvenéni

alternativni signal je pfivadén do motoru v oblasti nizkych

otacek, aby se zlepsila stabilita fizeni momentu. Toto

odstrariuje “cogging” (cukani), které nékdy mize vznikat,

kdyz rotor pfechazi pfes poly elektromagnetl motoru. Funkce

omezeni cukani muze byt povolena s rdznymi trovnémi

amplitud.

Pokyn:

» Toto je troven parametrti pro odborniky, které by nemély
byt nastavovany bez odpovidajicich zkuSenosti.

* Pouziti co nejnizsi urovné zajistuje uspokojivé vysledky.

+ Signal vstfikovani nelze pouzit u asynchronnich motoru.

Nepovoleno

Nepovoleno

Funkce proti zablokovani neni povolena.

Povoleno (5 %)

Funkce proti zablokovani povolena s trovni amplitudy 5 %.

Povoleno (10 %)

Funkce proti zablokovani povolena s trovni amplitudy 10 %.

Povoleno (15 %)

Funkce proti zablokovani povolena s trovni amplitudy 15 %.

Povoleno (20 %)

Funkce proti zablokovani povolena s trovni amplitudy 20 %.

97.11  Ladéni TR

Ladéni ¢asové konstanty rotoru.

Tento parametr muze byt pouzit pro zlepSeni presnosti
momentu v obvodech s uzavienou smy¢kou u indukénich
motorG. Za normalnich okolnosti zajistuje identifikacni béh
motoru uspokojivou pfesnost momentu, ale manualni jemné
vyladéni Ize pouzit u vyjime¢né naroénych aplikaci pro
dosazeni optimalni vykonnosti.

Poznamka: Toto je Urover parametrt pro odborniky, ktera by
neméla byt nastavovana bez odpovidajicich zkuSenosti.

2|l W|IN| O

00%

25...400%

Ladéni ¢asové konstanty rotoru.

1=1%
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97.13 IR kompenzace Definuje relativni zesileni vystupniho napéti pfi nulovych 0.00%
otackach (kompenzace IR). Funkce je uzite¢na v aplikacich
s vysokym rozb&éhovym momentem, kde nelze pouzit pfimé
fizeni momentu (rezim DTC).

U/ Uy

(%)

Relativni vystupni napéti. IR
kompenzace nastavena na 15 %.

100% |- _ — —

15% L - = Relativni vystupni napéti.
i %‘— Bez IR kompenzace

f(Hz)

‘ Bod odbuzeni

I
50 % jmenovité frekvence

Viz také odstavec IR kompenzace pro skalarni fizeni motoru
na strané 49.

0.00 ... 50.00% Zesileni napéti pfi nulovych otackach v procentech 1=1%
jmenovitého napéti motoru.
97.15  Prizptsobeni Voli, zda budou nebo nebudou parametry zavislé na teploté | Ne
teplotniho modelu | (jako je odpor statoru nebo rotoru) u modelu motoru
motoru pfizplisobeny k aktualni (zméfené nebo odhadnuté) teploté.
Ne Je zakazano pfizpusobeni teploty modelu motoru. 0
Ano Je povoleno pfizpusobeni teploty modelu motoru. 1
98 UzZivatelské Hodnoty motoru dodané uzivatelem a pouZité v modelu
parametry motoru motoru.

Tyto parametry jsou uzite¢né pro nestandardni motory, nebo
pro zajisténi vyssi pfesnosti fizeni motoru v urcité instalaci.
Leps$i model motoru vzdy vylepSuje vykonnost na hrideli
motoru.

98.01  Uziv model motoru | Aktivuje parametry modelu motoru 98.02...98.14 a parametr | Nevybrano

offsetu Uhlu rotoru 98.75.

Pokyny:

* Hodnota parametru je automaticky nastavena na nulu,
pokud se ID béh zvoli parametrem 99.13 VyZadovan ID
chod. Hodnoty parametri 98.02...98.15 jsou aktualizovany
podle toho, jak budou identifikovany vlastnosti motoru
béhem ID béhu.

* Meéfeni provadéna pfimo na svorkach motoru béhem ID
béhu vytvareji lehce odlisné hodnoty od hodnot uvedenych
v datovém listu vyrobce motoru.

» Tento parametr nelze zménit v dobé&, kdy je méni¢ v chodu.

Nevybrano Parametry 98.02...98.15 jsou neaktivni. 0

Parametry motoru Hodnoty parametrd 98.02...98.14 jsou pouzity jako model
motoru.
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Odchylka polohy Hodnota parametru 98.15 je pouzita jako offset thlu rotoru. 2
Parametry 98.02...98.14 jsou neaktivni.
Parametry motoru | Hodnoty parametr(i 98.02...98.14 jsou pouzité jako model 3
a odchylka polohy | motoru a hodnota parametru 98.15 je pouzita jako offset thlu
rotoru.
98.02  Rs uZiv Definuje odpor statoru Rg modelu motoru. 0,00000 p.u.
S motorem pfipojenym do hvézdy, Rg jde o odpor jednoho
vinuti. S motorem pfipojenym do trojuhelniku, Rg jde o jednu
tfetinu odporu jednoho vinuti.
0,0 ... 0,50000 p.u. | Odpor statoru na jednotku. -
98.03  Rruziv Definuje odpor rotoru Rg modelu motoru. 0,00000 p.u.
Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro asynchronni
motory.
0,0 ... 0,50000 p.u. | Odpor rotoru na jednotku. -
98.04 Lmuziv Definuje hlavni indukénost Ly modelu motoru. 0,00000 p.u.
Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro asynchronni
motory.
0,0... 10,00000 p.u. | Hlavni indukénost na jednotku. -
98.05  Sigmal uziv Definuje rozptylovou indukénost OLg. 0,00000 p.u.
Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro asynchronni
motory.
0,0 ... 1,00000 p.u. | Unikatni indukénost na jednotku. -
98.06  Ld uziv Definuje pfimou osovou (synchronni) indukénost. 0,00000 p.u.
Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro motory
s permanentnimi magnety.
0,0 ... 10,00000 p.u | Pfima osova indukénosti na jednotku. -
98.07 Lq uziv Definuje kvadratickou osovou (synchronni) indukénost. 0,00000 p.u.
Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro motory
s permanentnimi magnety.
0,0... 10,00000 p.u | Kvadraturni osova indukénost na jednotku. -
98.08  PM tok uziv Definuje trvaly magneticky tok. 0,00000 p.u.
Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro motory
s permanentnimi magnety.
0,0 ... 2,00000 p.u | Trvaly magneticky tok na jednotku. -
98.09 Sl Rs uziv Definuje odpor statoru Rg modelu motoru. 0.00000 Ohm
0,0 100,00000 ohm | Odpor statoru. -
98.10 Sl Rruziv Definuje odpor rotoru Rg modelu motoru. 0.00000 Ohm
Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro asynchronni
motory.
0,0 ... 100,00 ohm | Odpor rotoru. -
98.11 SI Lm uziv Definuje hlavni indukénost Ly, modelu motoru. 0,00 mH
Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro asynchronni
motory.
0,00 ... 100000,00 | Hlavni induké&nost. 1=10000

mH

mH
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16

98.12 Sl Sigmal uziv Definuje rozptylovou indukénost OLg. 0,00 mH
Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro asynchronni
motory.

0,00 ... 100000,00 | Unikatni indukénost. 1=10000
mH mH

98.13 Sl Ld uziv Definuje pfimou osovou (synchronni) indukénost. 0,00 mH
Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro motory
s permanentnimi magnety.

0,00 ... 100000,00 Prima osova indukénost. 1=10000 mH
mH

98.14 Sl Lq uziv Definuje kvadratickou osovou (synchronni) indukénost. 0,00 mH
Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro motory
s permanentnimi magnety.

0,00 ... 100000,00 Kvadraturni osova indukénost. 1=10000 mH
mH

98.15  Odchylka polohy Definuje offset Uhlu mezi nulovou pozici u synchronniho 0°

uZiv. motoru a nulovou pozici senzoru polohy.
Pokyn:
» Hodnota je v elektrickych stupnich. Elektricky uhel je roven
mechanickému Uhlu nasobenému poétem pdlovych paru
motoru.
» Tento parametr je platny pouze pro motory
s permanentnimi magnety.
0...360° Offset Uhlu. 1=1°

99 Data motoru Nastaveni konfigurace motoru.

99.03  Typ motoru Voli typ motoru. Asynchronni
Poznamka: Tento parametr nelze zménit v dobé, kdy je motor
ménic¢ v chodu.

Asynchronni motor | Standardni stfidavé indukéni motory s klecovou kotvou 0
(asynchronni indukéni motory).

Motor Motor s permanentnimi magnety. Tfifazové stfidavé 1

s permanentnimi synchronni motory s rotorem s permanentnimi magnety a se

magnety sinusovym napétim BackEMF.

99.04  ReZim fizeni Voli rezim fizeni motoru. DTC

motoru
DTC PFimé Fizeni momentu. Tento rezim je vhodny pro vétSinu 0

aplikaci.

Poznamka: Misto pfimého Ffizeni momentu je mozné pouzit

také skalarni Fizeni a to by mélo byt pouZito v nasledujicich

situacich:

+ s aplikacemi s vice motory 1) pokud zatiZeni neni stejné
sdileno mezi motory, 2) pokud maji motory rdznou velikost,
nebo 3) pokud se motory vyméni po identifikaci motoru (ID
béh)

* Pokud je jmenovity proud motoru mensi nez 1/6
jmenovitého vystupniho proudu frekvenéniho ménice

» Pokud je frekvenéni méni€ pouzit bez pfipojeného motoru
(napfiklad pro testovaci ucely)

Viz také odstavec Provozni rezimy frekvencniho ménice

(strana 22).
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Nazev/hodnota

Popis

Def/FbEq16

Skalarni

Skalarni Fizeni. Vynikajici pfesnost fizeni motoru u DTC

nemuze byt dosazena v rezimu skalarniho fizeni.

Viz vy$e uvedeny vybér DTC, kde je uveden seznam aplikaci

kde by se mélo pouzivat skalarni ovladani.

Pokyn:

» Spravny provoz motoru vyZaduje, aby magnetiza¢ni proud
motoru nepfekro¢il 90 % jmenovitého proudu stiidace.

* Nejsou dostupné nékteré standardni funkéni vlastnosti.

Viz také odstavec Skalarni fizeni motoru (strana 48)

a odstavec Provozni rezimy frekvenéniho ménice (strana 22).

1

99.06

Jmenovity proud
motoru

Definuje jmenovity proud motoru. Musi byt roven hodnoté na

typovém Stitku motoru. Pokud je k frekvenénimu ménici

pfipojeno vice motor(, zadejte celkovy proud motord.

Pokyn:

+ Spravny provoz motoru vyZaduje, aby magnetiza¢ni proud
motoru nepfekrocil 90 % jmenovitého proudu frekvenéniho
ménice.

* Tento parametr nelze zménit v dobé&, kdy je ménic v chodu.

0.0 A6.

0,0 ...6400,0 A

Jmenovity proud motoru. Pfipustny rozsah je 1/6...2 x Iy
frekvenéniho ménice (0...2 x Iy se skalarnim rezimem
fizeni).

99.07

Jmenovité napéti
motoru

Definuje jmenovité napéti motoru dodavané do motoru. Toto

nastaveni musi odpovidat hodnoté uvedené na typovém

Stitku motoru.

Pokyn:

* U motorG s permanentnimi magnety, jmenovité napéti je
napéti BackEMF pfi jmenovitych otackach motoru. Pokud
je napéti udano jako napéti na ot./min., napf. 60 V na 1000
ot./min., tak napéti pro jmenovité otacky 3000 ot./min.
bude 3 x 60 V = 180 V. PovSimnéte si, Ze jmenovité napéti
neni rovno ekvivalentnimu stejnosmérnému napéti motoru
(EDCM) specifikovanému nékterymi vyrobci motord.
Jmenovité napéti mGze byt vypocéteno vydélenim napéti
EDCM koeficientem 1,7 (nebo odmocninou z 3).

* Namahani izolace motoru je vZdy zavislé na napajecim
napéti frekvenéniho ménice. Toto se rovnéz pouzije
v pfipadé, kdyz je jmenovité napéti motoru nizsi, nez
napéti frekvenéniho ménice a napajeni.

+ Tento parametr nelze zménit v dobé&, kdy je méni¢ v chodu.

0.0 ... 800.0

Jmenovité napéti motoru.

10=1V

99.08

Jmenovita
frekvence motoru

Definuje jmenovitou frekvenci motoru. Toto nastaveni musi
odpovidat hodnoté uvedené na typovém Stitku motoru.
Poznamka: Tento parametr nelze zménit v dobé, kdy je
méni¢ v chodu.

50.0 Hz

0,0 ... 500,0 Hz

Jmenovita frekvence motoru.

10=1Hz

99.09

Jmenovité otacky
motoru

Definuje jmenovité otaky motoru. Toto nastaveni musi

odpovidat hodnoté uvedené na typovém Stitku motoru.

Poznamka: Tento parametr nelze zménit v dobé, kdy je
ménic¢ v chodu.

0 ot./min.

0 ... 30000 ot./min.

Jmenovité otacky motoru.

1 =1 ot./min.
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C. Nazev/hodnota Popis Def/FbEq16
99.10  Jmenovity vykon Definuje jmenovity vykon motoru. Toto nastaveni musi 0,00 kW
motoru odpovidat hodnoté uvedené na typovém stitku motoru. Pokud | nebo HP
je k frekven&nimu ménici pfipojeno vice motoru, zadejte
celkovy vykon motort. Jednotka je zvolena parametrem
96.16 Volba jednotky.
Poznamka: Tento parametr nelze zménit v dobé, kdy je
méni¢ v chodu.
-10000,00 ... Jmenovity vykon motoru. 1=1
10000,00 kW nebo jednotka
-13404,83 ...
13404,83 HP
99.11  Jmenovity cos fi Definuje cosphi motoru pro daleko pfesnéj$i model motoru. 0.00
motoru (Neni pouzitelné pro motory s permanentnimi magnety.) Neni
povinné; pokud je nastaveno, mélo by odpovidat hodnoté na
typovém §titku motoru.
Poznamka: Tento parametr nelze zménit v dobé, kdy je
ménic¢ v chodu.
0.00 ... 1.00 Cosphi motoru. 100 =1
99.12  Jmenovity moment | Definuje jmenovity moment na hfideli motoru pro daleko 0,000...
motoru pfesnéjsi model motoru. Neni povinny. Jednotka je zvolena | N-m
parametrem 96.16 Volba jednotky. nebo Ib-ft
Poznamka: Tento parametr nelze zménit v dobé, kdy je
ménic¢ v chodu.
0,000... Jmenovity moment motoru. 1=100
N-m nebo Ib-ft jednotek
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Nazev/hodnota

Popis

Def/FbEq16

99.13

VyZadovan ID chod

Voli typ identifikace motoru (ID béh) provedeny pfi pfistim
startu frekvenéniho ménic¢e. Béhem ID béhu bude frekvenéni
ménic identifikovat vlastnosti motoru pro optimalni fizeni
motoru.

Pokud nebyl proveden ID béh (nebo pokud byly standardni
hodnoty parametrii obnoveny pomoci parametru 96.06
Obnoveni parametru), bude tento parametr automaticky
nastaven na Klidovy a bude oznaceno, Zze musi byt proveden
ID béh.

Po ID béhu se frekvenéni ménic¢ zastavi a tento parametr
bude automaticky nastaven na Zadny.

Pokyn:

Pro Rozsifeny 1D béh musi byt vzdy strojni zafizeni
mechanicky odpojeno od motoru.

U motoru s permanentnimi magnety nebo u synchronnich
reluktanénich motort Normalni, Omezeny nebo Klidovy |D
béh vyzaduje, aby hfidel motoru NEBYLA zablokovana

a aby moment zatizeni byl mensi nez 10 %.

Se skalarnim rezimem ovladani (99.04 Rezim rizeni
motoru = Skalarni), je mozny pouze Kalibrace méreni
proudu rezim ID béhu.

Kdyz je aktivovan ID béh, mize byt zruSen zastavenim
frekvenéniho ménice.

ID béh musi byt proveden pokazdé, kdyz se zméni
parametry motoru (99.04, 99.06...99.12).

Zaijistéte, aby nebyl zapnut obvod bezpecného vypnuti
momentu a nouzového zastaveni (pokud jsou tyto obvody
pouzity) béhem ID béhu.

Mechanicka brzda (jestlize je pouzita) neni oteviena
logikou pro ID béh.

Tento parametr nelze zménit v dobé, kdy je ménic¢ v chodu.

Zadny

Zadny

Neni pozadovan ID béh motoru. Tento rezim mize byt zvolen
pouze tehdy, pokud jiz byl ID béh
(NorméalnilOmezenyilKlidovy/Rozsifeny) jednou proveden.

o

Normalni

Normalni ID béh. Garantuje dobrou pfesnost ovladani ve
vSech pfipadech. ID béh trva cca 90 sekund. Tento rezim
muiZe byt zvolen kdykoliv je to mozné.

Pokyn:

Pokud je moment zatiZzeni vy$$i nez 20 % jmenovitého
momentu motoru, nebo pokud nedokaze strojni zafizeni
odolat pfenosu jmenovitého momentu béhem ID béhu, tak
musi byt pohanény stroj odpojen od motoru béhem
normalniho ID béhu.
Zkontrolujte smér rotace motoru pred spusténim ID béhu.
Bé&hem béhu se bude motor otacet ve sméru vpred.
VAROVANI! Motor bude b&hem ID b&hu béZet
s priblizné 50...100 % jmenovitych otagek. PRED
ZAHAJENIM ID BEHU ZAJISTETE, ABY MOHL

MOTOR BEZPECNE BEZET!
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Omezeny Redukovany ID béh. Tento rezim by mél byt zvolen misto 2
Normalini nebo Roz$ifeny ID béhu, kdyz
+ jsou mechanické ztraty vy$si nez 20 % (tzn. motor nemulze
byt odpojeny od pohanéného zafizeni), nebo kdyz
* neni povoleno snizeni toku u béziciho motoru (tzn.
v pfipadé motoru s integrovanou brzdou ovladanou ze
svorek motoru).
S timto rezimem ID b&hu bude ziskané fizeni motoru
v oblasti zeslabeni buzeni nebo v oblasti vysokého momentu
dostatecné pfesné jako pfi fizeni motoru s normainim ID
béhem. Snizeny ID béh je dokond&en rychleji, nez normalni ID
béh (< 90 sekund).

Poznamka: Zkontrolujte smér rotace motoru pfed spusténim
ID béhu. B&hem béhu se bude motor otacet ve sméru vpred.
VAROVANI! Motor bude b&éhem ID b&hu bézet

s pfiblizn& 50...100 % jmenovitych otaek. PRED
ZAHAJENIM ID BEHU ZAJISTETE, ABY MOHL
MOTOR BEZPECNE BEZET!

Klidovy Klidovy ID béh. Do motoru je pfiveden stejnosmérny proud. 3
U stiidavych indukénich (asynchronnich) motort se hiidel
motoru neotaci. U motord s permanentnimi magnety se mize
hfidel otocit az o polovinu otacky.

Poznamka: Tento rezim by mél byt zvolen pouze pokud neni
mozny Normalni, Omezeny nebo Rozsifeny 1D béh

v disledku omezeni zplisobenych pfipojenym mechanismem
(napf. u vytahovych nebo jefabovych aplikaci).

Automatické Béhem automatického fazovani se uréi startovaci uhel 4
fazovani motoru ve vztahu k jeho zpétnovazebnym zafizenim.
Povsimnéte si, Ze hodnoty jinych modelt motoru nejsou
aktualizovany. Viz také parametr 21.13 RezZim automatického
fazovani.

Pokyn:

+ Automatické fazovani maze byt zvoleno pouze po
jednorazovém provedeni Normalni, Omezeny, Klidovy
nebo Rozsifeny D béhu. Automatické fazovani je pouzito
u motorll s permanentnimi magnety, pokud byl pfidan
nebo vyménén absolutni enkodér, resolver nebo enkodér
s komutacnimi signaly a neni potfeba znovu provést
NormalnilOmezenyiKlidovy/RozS$ifeny 1D béh.

+ Bé&hem automatického fazovani NESMI byt hiidel motoru
zablokovana a moment zatizeni musi byt < 5 %.

Kalibrace méfeni Aktualni kalibraéni méfeni offsetu a zesileni je nastavenona |5

proudu kalibraci Fidici smy¢ky. Kalibrace bude provedena pfi dalSim
startu.

Rozsifeny Rozsifeny ID béh. Garantuje nejlep$i moznou pfesnost 6

ovladani. ID béh mlze trvat az nékolik minut. Tento rezim by
mél byt zvolen, pokud je pozadovana Spi¢kova vykonnost pro
celou provozni oblast.
Poznamka: Pohanény stroj musi byt mechanicky odpojen od
motoru v dusledku vysokého momentu a pfechodovych jevu
u otacek.
VAROVANI! Motor mtZe b&hem ID b&hu b&zet az do
maximalnich (pozitivnich) a minimalnich (negativnich)
povolenych otacek. Provede se nékolik zrychleni
a zpomaleni. MUze byt pouzit maximalni moment, proud
a otagky povolené parametry limitt. PRED ZAHAJENIM ID
BEHU ZAJISTETE, ABY MOHL MOTOR BEZPECNE
BEZET!
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99.14  Posledniprovedeny | Zobrazuije typ ID b&hu, ktery byl proveden jako posledni. Pro | Zadny
ID chod dalsi informace o odli§nych rezimech, viz vybéry parametru
99.13 VyZadovan ID chod.
Zadny Nebyl proveden Zadny ID béh. 0
Normalni Normalini ID béh. 1
Omezeny Omezeny ID béh. 2
Klidovy Kilidovy ID béh. 3
Automatické Automatické fazovani. 4
fazovani
Kalibrace méfeni Kalibrace méreni proudu. 5
proudu
Rozsifeny Rozsifeny ID béh. 6
99.15  Vypoctené pélové | Vypocteny pocet part polt v motoru. 0
pary motoru
0...1000 Pocet pard pola. 1=
99.16  Poradi fazi motoru | Spinate sméru ota¢eni motoru. Tento parametr mize byt uvw
pouzit, pokud motor bézi ve Spatném sméru (napfiklad
v dusledku Spatného poradi fazi v kabelu motoru) a oprava
kabelaz by byla neprakticka.
Pokyn:
* Zména tohoto parametru neovlivriuje polaritu reference
otacek, proto pozitivni reference otacek bude otacet
motorem vpred. Vybér poradi fazi pouze zajistuje, aby
smér “vpred” byl ve spradvném sméru.
* Po zméné tohoto parametru je nutné pfekontrolovat
znaménko u zpétné vazby enkodéru (pokud je pouZit). To
Ize provést nastavenim parametru 90.41 Volba zpétné
vazby motoru az Vypocet a porovnanim znaménka 90.01
Otacky motoru pro fizeni az 90.10 Enkodér 1 - rychlost
(nebo 90.20 Enkodér 2 - rychlost). Pokud je znaménko
z méFeni nespravné, musi se zménit a upravit kabelaz
enkodéru nebo se znaménko invertuje pomoci parametru
90.43 Citatel pfevodu motoru.
uvw Normalni. 0
uwyv Opacny smér rotace. 1
200 Bezpecnost Nastaveni FSO-xx.

Tato skupina obsahuje parametry vztahujici se k volitelnému modulu bezpeénostnich funkci FSO-xx. Pro
detaily o parametrech v této skupiné nahlédnéte do dokumentace k modulu FSO-xx.
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Pridavna data parametru

Co obsahuje tato kapitola

Tato kapitola obsahuje vypis parametrd s nékterymi pfidavnymi daty a s jejich
rozsahem pro 32bitové Skalovani pfes fieldbus. Pro popis parametr(l, viz kapitola
Parametry (strana 93).

Vyrazy a zkratky

Termin Definice

Aktualni Signal zméfeny nebo vypocitany frekvenénim méni¢em. Obvykle mohou

signal byt monitorovany, ale nemohou byt nastavovany; nékteré signaly typu
CitaCe ale mohou byt resetovany.

Analogovy Analogovy zdroj: parametr m(ze byt nastaven na hodnotu jiného

zdr parametru vybérem “DalSi” a zvolenim zdroje parametru ze seznamu.
Kromé vybéru “Ostatni" mohou parametry nabizet jina nastaveni
predvoleb.

Binarni zdr Binarni zdroj: Hodnota parametru mize byt ziskana ze specifického bit
v jiné hodnoté parametru (“Ostatni”). Nékdy mGze byt hodnota pevné
nastavena na O (nepravda) nebo 1 (pravda). Kromé toho mohou parametry
nabizet jina nastaveni pfedvoleb.

Data Parametr dat.

FbEq32 32bitovy ekvivalentni fieldbus: MéfFitko mezi hodnotami zobrazenymi na

panelu a celoc¢iselnou hodnotou pouzitou v komunikaci se zvolenou
32bitovou hodnotou do externiho systému.

Odpovidajici 16bitova méfitka jsou uvedena v kapitole Parametry (strana 93).

Seznam

Volba seznamu.
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Termin Definice

C. Cislo parametru.

PB Sbaleny Boolovsky (seznam bit().

Real Realné ¢islo.

Typ Typ parametru. Viz Analogovy zdr, Binarni zdr, Seznam, PB, Real.

Adresy pro fieldbus

Viz UzZivatelska priru¢ka adaptéru fieldbus.
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Skupiny parametru 1...9

C. | Nazev | Typ | Rozsah Jednotky FbEq32
01 Aktualni hodnoty
01.01 |Pouzité otacky motoru Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. 100 =1
ot./min.
01.02 |Vypoctené otacky motoru Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. 100 =1
ot./min.
01.04 |Enkodér 1 - otacky filtrovany Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. 100 =1
ot./min.
01.05 |Enkodér 2 - otacky filtrovany Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. 100 =1
ot./min.
01.06 |Vystupni frekvence Real -500,00 ... 500,00 Hz 100 =1Hz
01.07 |Proud motoru Real 0,00 ... 30000,00 A 100=1A
01.10 | Tog€ivy moment motoru % Real -1600,0 ... 1600,0 % 10=1%
01.11 |Stejnosmérné napéti Real 0,00 ... 2000,00 \ 100=1V
01.13 | Vystupni napéti Real 0...2000 \% 1=1V
01.14 | Vystupni vykon Real -32768,00 ... 32767,00 kW nebo 100 =1
HP jednotka
01.18 |Cita8 ménice GWh Real 0...65535 GWh 1=1GWh
01.19 |Stfidac¢ pocitadlo MWh Real 0...999 MWh 1=1MWh
01.20 |Stfidac¢ poéitadlo kWh Real 0...999 kWh 1=1kWh
01.24 | Aktualni tok % Real 0...200 % 1=1%
01.29 |Rychlost zmény otacek Real -15000 ... 15000 ot./min./s |1 =1 ot./min./s
01.30 |Stupnice jmenovitého Real 0,000... N-m nebo 1000 =1
momentu Ib-ft jednotka
01.31 | Okolni teplota Real -32768 ... 32767 °C 10=1°
03 Reference vstupt
03.01 |Reference panelu Real -100000,00 ... 100000,00 - 100 =1
03.05 |FB A - reference 1 Real | -100000,00 ... 100000,00 - 100 =1
03.06 |FB A - reference 2 Real | -100000,00 ... 100000,00 - 100 =1
03.07 |FB B - reference 1 Real | -100000,00 ... 100000,00 - 100 =1
03.08 |FB B - reference 2 Real | -100000,00 ... 100000,00 - 100 =1
03.11 |[Regulator DDCS - ref 1 Real -30000,00 ... 30000,00 - 100 =1
03.12 |Regulator DDCS - ref 2 Real -30000,00 ... 30000,00 - 100 =1
03.13 |M/F nebo D2D - ref 1 Real -30000,00 ... 30000,00 - 100 =1
03.14 |M/F nebo D2D - ref 2 Real -30000,00 ... 30000,00 - 100 =1
04 Varovani a poruchy
04.01 |PFechod do poruchy Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.02 |Aktivni porucha 2 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.03 |Aktivni porucha 3 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.04 | Aktivni porucha 4 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.05 |Aktivni porucha 5 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.06 |Aktivni varovani 1 Data 0000h...FFFFh - 1=1

04.07 |Aktivni varovani 2 Data 0000h...FFFFh - 1=1
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04.08 |Aktivni varovani 3 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.09 |Aktivni varovani 4 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.10 |Aktivni varovani 5 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.11 |Posledni porucha Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.12 |2. posledni porucha Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.13 |3. posledni porucha Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.14 |4. posledni porucha Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.15 |5. posledni porucha Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.16 |Posledni varovani Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.17 |2. posledni varovani Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.18 |3. posledni porucha Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.19 |4. posledni porucha Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.20 |5. posledni porucha Data 0000h...FFFFh - 1=1

05 Diagnostika
05.01 |Cita¢ doby provozu Real 0...65535 1=1d
05.02 |Cita¢ doby chodu Real 0...65535 1=1d
05.04 |Citag doby provozu ventilatoru | Real 0...65535 1=1d
05.11 |Teplota ménice Real -40,0 ... 160,0 % 10=1%
05.22 |Diagnostické slovo 3 PB 0x0000...0xFFFF -
06 Ridici a stavova slova
06.01 |Hlavni fidici slovo PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.02 | Aplikacni fidici slovo PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.03 |FBA A transparentni fidici PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
slovo
06.04 |FBA B transparentni fidici PB 00000000h...FFFFFFFFh -
slovo
06.11 [Hlavni stavové slovo PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.16 | Stavové slovo pohonu 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.17 | Stavové slovo pohonu 2 PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.18 |Stavové slovo potlaceni PB 0000h...FFFFh - 1=1
spusténi
06.19 | Stavové slovo Fizeni otacek PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.20 |Stavové slovo konstantnich PB 0000h...FFFFh - 1=1
otacek
06.29 |MSW uziv bit 10 Binarni - 1=1
zdr
06.30 |Volba uziv bitu 0 Binarni - 1=1
zdr
06.31 |Volba uziv bit 1 Binarni - 1=1
zdr
06.32 |Volba uziv bit 2 Binarni - 1=1
zdr
06.33 | Volba uziv bit 3 Binarni - 1=1

zdr
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06.36 |Stavové slovo LSU PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.39 |Interni stav stroje LSU CW PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.40 |LSU CW volba uzivatelského | Binarni - - 1=1
bitu 0 zdr
06.41 |LSU CW volba uzivatelského | Binarni - - 1=1
bitu 1 zdr
06.42 |LSU CW volba uzivatelského | Binarni - - 1=1
bitu 2 zdr
06.43 |LSU CW volba uzivatelského | Binarni - - 1=1
bitu 3 zdr
06.50 |Uzivatelské stavové slovo 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.60 |Uzivatelské stavové slovo 1 bit | Binarni - - 1=1
0 sel zdr
06.61 |Uzivatelské stavové slovo 1 bit | Binarni - - 1=1
1 sel zdr
06.62 |Uzivatelské stavové slovo 1 bit | Binarni - - 1=1
2 sel zdr
06.63 |Uzivatelské stavové slovo 1 bit | Binarni - - 1=1
3 sel zdr
06.64 |Uzivatelské stavové slovo 1 bit | Binarni - - 1=1
4 sel zdr
06.65 |Uzivatelské stavové slovo 1 bit | Binarni - - 1=1
5 sel zdr
06.66 |Uzivatelské stavové slovo 1 bit | Binarni - - 1=1
6 sel zdr
06.67 |Uzivatelské stavové slovo 1 bit | Binarni - - 1=1
7 sel zdr
06.68 |Uzivatelské stavové slovo 1 bit | Binarni - - 1=1
8 sel zdr
06.69 |Uzivatelské stavové slovo 1 bit | Binarni - - 1=1
9 sel zdr
06.70 |Uzivatelské stavové slovo 1 bit | Binarni - - 1=1
10 sel zdr
06.71 |Uzivatelské stavové slovo 1 bit | Binarni - - 1=1
11 sel zdr
06.72 |Uzivatelské stavové slovo 1 bit | Binarni - - 1=1
12 sel zdr
06.73 |Uzivatelské stavové slovo 1 bit | Binarni - - 1=1
13 sel zdr
06.74 |Uzivatelské stavové slovo 1 bit | Binarni - - 1=1
14 sel zdr
06.75 |Uzivatelské stavové slovo 1 bit | Binarni - - 1=1
15 sel zdr
06.100 | UzZivatelské fidici slovo 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.101 | UzZivatelské fidici slovo 2 PB 0000h...FFFFh - 1=1
07 Systémové informace
07.03 |Vykonnostni index pohonu | Seznam | 0...999 - 1=1
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07.04 |Nazev firmwaru Seznam - - 1=1
07.05 |Verze firmwaru Data - - 1=1
07.06 |Nazev zavadéciho paketu Seznam - - 1=1
07.07 |Verze zavadéciho paketu Data - - 1=1
07.11 |Pouziti CPU Real 0...100 % 1=1%
07.13 |Cislo logické verze PU Data - - 1=1
07.21 |Stav aplikacniho prostfedi 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
07.22 |Stav aplikaéniho prostfedi 2 PB 0000h...FFFFh - 1=1




Pridavna data parametrii 341

Skupiny parametru 10...99

C. | Nazev | Typ | Rozsah Jednotky FbEq32
10 Standardni DI, RO
10.01 | Stav DI PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.02 | Stav opozdény DI PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.03 | Volba vnuceného DI PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.04 | Vynucena data DI PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.05 |Prodleva ZAPNUTI DI1 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
10.06 |Prodleva VYPNUTI DI1 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
10.07 |Prodleva ZAPNUTI DI2 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
10.08 |Prodleva VYPNUTI DI2 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
10.09 |Prodleva ZAPNUTI DI3 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
10.10 |Prodleva VYPNUTI DI3 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
10.11 | Prodleva ZAPNUTI DI4 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
10.12 | Prodleva VYPNUTI DI4 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
10.13 | Prodleva ZAPNUTI DI5 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
10.14 |Prodleva VYPNUTI DI5 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
10.15 | Prodleva ZAPNUTI DI6 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
10.16 |Prodleva VYPNUTI DI6 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
10.21 | Stav RO PB 0000h...FFFFh - 1=
10.24 | Zdroj RO1 Binarni - - 1=
zdr
10.25 |Prodleva ZAPNUTI RO1 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
10.26 |Prodleva VYPNUTI RO1 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
10.27 | Zdroj RO2 Binarni - - 1=
zdr
10.28 |Prodleva ZAPNUTI RO2 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
10.29 |Prodleva VYPNUTI RO2 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
10.30 | Zdroj RO3 Binarni - - 1=
zdr
10.31 | Prodleva ZAPNUTi RO3 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
10.32 |Prodleva VYPNUTI RO3 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
11 Standardni DIO, FI, FO
11.01 |Stav DIO PB 0000h...FFFFh - 1=1
11.02 |Stav opozdény DIO PB 0000h...FFFFh - 1=1
11.05 |Funkce DIO1 Seznam 0...2 - 1=1
11.06 |Zdroj vystupu DIO1 Binarni - 1=1
zdr
11.07 | Prodleva ZAPNUTI DIO1 Real §0,0 ... 3000,0 s 10=1s
11.08 | Prodleva VYPNUTI DIO1 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
11.09 |Funkce DIO2 Seznam 0...2 - 1=
11.10 |Zdroj vystupu DIO2 Binarni - 1=
zdr
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11.11 |Prodleva ZAPNUTI DIO2 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
11.12 | Prodleva VYPNUTI DIO2 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
11.38 | Vstup frekvence 1 - aktualni Real 0...16000 Hz 1=1Hz

hodnota
11.39 | Vstup frekvence 1 - upravené Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
méfitko
11.42 | Vstup frekvence 1 min Real 0...16000 Hz 1=1Hz
11.43 | Vstup frekvence 1 max Real 0...16000 Hz 1=1Hz
11.44 |Vstup frgkvenpe 1 pfi Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
upraveném min
11.45 |Vstup frekvence 1 pfi Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
upraveném max
11.54 | Skute¢na hodnota vstupu Real 0...16000 Hz 1=1Hz
frekvence 1
11.55 | Zdroj vstupu frekvence 1 Anal. zdr - - 1=1
11.58 | Zdroj vstupu frekvence 1 min Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
11.59 | Zdroj vystupu frekvence 1 max| Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
11.60 | Vystup frekvence 1 pfi zdrojimin| Real 0...16000 Hz 1=1Hz
11.61 | Vstup frekvence 1 pfi zdroji max | Real 0...16000 Hz 1=1Hz
12 Standardni Al
12.03 |Funkce sledovani Al Seznam 0.4 - 1=1
12.04 | Volba sledovani Al PB 0000h...FFFFh - 1=1
12.11 | Aktudlni hodnota Al1 Real -22.000 ... 22.000 mA nebo V| 1000 = 1 jed.
12.12 | Al1 - hodnota v méfitku Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
12.15 |Volba jednotky Al1 Seznam - - 1=1
12.16 |Filtracni doba Al1 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
12.17 |Al1 min Real -22.000 ... 22.000 mA nebo | 1000 =1 mA
\% nebo V
12.18 | Al1 max Real -22.000 ... 22.000 mA nebo [ 1000 =1 mA
\% nebo V
12.19 | Al1 v méfitku pfi Al1 min Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
12.20 | Al1 v méfitku pfi Al1 max Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
12.21 | Aktudlini hodnota Al2 Real -22.000 ... 22.000 mA nebo | 1000 =1 mA
\% nebo V
12.22 | A2 - hodnota v méfitku Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
12.25 |Volba jednotky Al2 Seznam - - 1=1
12.26 |Filtracni doba Al2 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
12.27 |AI2 min Real -22.000 ... 22.000 mA nebo | 1000 =1 mA
\% nebo V
12.28 | Al2 max Real -22.000 ... 22.000 mA nebo [ 1000 =1 mA
\% nebo V
12.29 | AI2 v méfitku pfi Al2 min Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
12.30 | Al2 v méfitku pfi Al2 max Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
13 Standardni AO
13.11 | Aktudlni hodnota AO1 Real I 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
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13.12 | Zdroj AO1 Anal. zdr - - 1=1
13.16 |Filtracni doba AO1 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
13.17 | Zdroj AO1 min Real -32768,0 ... 32767,0 - 10=1
13.18 | Zdroj AO1 max Real -32768,0 ... 32767,0 - 10=1
13.19 | Vystup AO1 pfi zdroji AO1 min| Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
13.20 | Vystup AO1 pfi zdroji AO1 max Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
13.21 | Aktualni hodnota AO2 Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1TmA
13.22 | Zdroj AO2 Anal. zdr - - 1=1
13.26 |Filtracni doba AO2 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
13.27 | Zdroj AO2 min Real -32768,0 ... 32767,0 - 10=1
13.28 | Zdroj AO2 max Real -32768,0 ... 32767,0 - 10=1
13.29 | Vystup AO2 pii zdroji AO2 min|  Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
13.30 | Vystup AO2 pfi zdroji AO2 max Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
14 Modul rozsiteni VIV 1
14.01 | Typ modulu 1 Seznam 0...3 - 1=1
14.02 | Umisténi modulu 1 Real 1...254 - 1=1
14.03 | Stav modulu 1 Seznam 0...4 - 1=1

Spolecné parametry pro DIOx (14.01 Typ modulu 1 = FIO-01 nebo FIO-11)
14.05 | Stav DIO PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
14.06 | Stav opozdény DIO PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
DIO1/DIO2 (14.01 Typ modulu 1 = FIO-01 nebo FIO-11)
14.09 |Funkce DIO1 Seznam 0...1 - 1=1
14.10 | Zisk filtru DIO1 Seznam 0...3 - 1=1

(Neviditelny, kdyz 14.071 Typ
modulu 1 = FIO-01)

14.11 |Zdroj vystupu DIO1 Binarni - - 1=1
zdr

14.12 | Prodleva ZAPNUTI DIO1 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s

14.13 | Prodleva VYPNUTI DIO1 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s

14.14 | Funkce DIO2 Seznam 0...1 - 1=

14.15 | Zisk filtru DIO2 Seznam 0...3 - 1=

(Neviditelny, kdyz 14.01 Typ
modulu 1 = FIO-01)

14.16 | Zdroj vystupu DIO2 Binarni - - 1=1
zdr

14.17 |Prodleva ZAPNUTI DIO2 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s

14.18 |Prodleva VYPNUTI DIO2 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s

DIO3/DIO4 (14.01 Typ modulu 1 = FIO-01)

14.19 |Funkce DIO3 Seznam 0..1 - 1=1

14.21 | Zdroj vystupu DIO3 Binarni - - 1=1
zdr

14.22 | Prodleva ZAPNUTI DIO3 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s

14.23 | Prodleva VYPNUTI DIO3 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
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14.24 |Funkce DIO4 Seznam 0...1 - 1=1
14.26 |Zdroj vystupu DIO4 Binarni - - 1=1

zdr
14.27 | Prodleva ZAPNUTI DIO4 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
14.28 | Prodleva VYPNUTI DIO4 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
RO1/RO2 (14.01 Typ modulu 1 = FIO-01)
14.31 [Stav RO PB 0000h...FFFFh - 1=1
14.34 | Zdroj RO1 Binarni - - 1=1
zdr
14.35 | Prodleva ZAPNUTI RO1 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
14.36 | Prodleva VYPNUTI RO1 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
14.37 | Zdroj RO2 Binarni - - 1=
zdr
14.38 | Prodleva ZAPNUTI RO2 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
14.39 | Prodleva VYPNUTI RO2 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
Spole¢né parametry pro Alx (14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01)
14.19 |Funkce sledovani Al Seznam 0.4 - 1=1
14.20 | Volba sledovani Al PB 0000h...FFFFh - 1=1
14.22 | Volba vnuceného Al PB 0000h...FFFFh - 1=1
Al1/A12 (14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01)
14.26 | Aktudini hodnota Al1 Real -22.000 ... 22.000 mA nebo 1000 =1
\% jednotka
14.27 | Al1 - hodnota v méfitku Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
14.28 |Vnucena hodnota Al1 Real -22.000 ... 22.000 mA nebo 1000 =1
\% jednotka
14.29 |Poloha pfepinac¢e HW Al1 Seznam - - 1=1
14.30 |Volba jednotky Al1 Seznam - - 1=1
14.31 | Zisk filtru Al1 Seznam 0...7 - 1=1
14.32 |Filtracni doba Al1 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
14.33 |Al1 min Real -22.000 ... 22.000 mA nebo | 1000 =1 mA
\% nebo V
14.34 | Al1 max Real -22.000 ... 22.000 mA nebo [ 1000 =1 mA
\% nebo V
14.35 | Al1 v méfitku pfi Al1 min Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
14.36 | Al1 v méfitku pfi Al1 max Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
14.41 | Aktudini hodnota Al2 Real -22.000 ... 22.000 mAnebo V| 1000 =1 jed.
14.42 | Al2 - hodnota v méfitku Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
14.43 | Vynucena data Al2 Real -22.000 ... 22.000 mA nebo V| 1000 =1 jed.
14.44 | Poloha pfepinate HW Al2 Seznam - - 1=1
14.45 |Volba jednotky Al2 Seznam - - 1=1
14.46 | Zisk filtru Al2 Seznam 0...7 - 1=1
14.47 |Filtracni doba Al2 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
14.48 | Al2 min Real -22.000 ... 22.000 mAnebo V| 1000 =1 jed.
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14.49 | Al2 max Real -22.000 ... 22.000 mAnebo V| 1000 =1 jed.
14.50 | Al2 v méfitku pfi Al2 min Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
14.51 | Al2 v méfitku pfi Al2 max Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1

Al3 (14.01 Typ modulu 1 = FIO-11)
14.56 | Aktualni hodnota AI3 Real -22.000 ... 22.000 mAnebo V| 1000 =1 jed.
14.57 | A3 - $kalovana hodnota Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
14.58 | Vnucena hodnota Al3 Real -22.000 ... 22.000 mA nebo V| 1000 =1 jed.
14.59 |Poloha pfepinace HW AI3 Seznam - - 1=1
14.60 |Volba jednotky Al3 Seznam - - 1=1
14.61 | Zisk filtru AI3 Seznam 0..7 - 1=1
14.62 |Filtracni doba AI3 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
14.63 | Al3 min Real -22.000 ... 22.000 mAnebo V| 1000 =1 jed.
14.64 | Al3 max Real -22.000 ... 22.000 mAnebo V| 1000 =1 jed.
14.65 | AI3 v méfitku pfi AI3 min Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
14.66 | Al3 v méfitku pfi Al3 max Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
Spole¢né parametry pro AOx (14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01)
14.71 | Volba vnuceného AO | PB | 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
AO1 (14.01 Typ modulu 1 = FIO-11 nebo FAIO-01)
14.76 | Aktualni hodnota AO1 Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1TmA
14.77 | Zdroj AO1 Analogov - - 1=1
y zdr
14.78 [Vnucena hodnota AO1 Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
14.79 |Filtrani doba AO1 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
14.80 | Zdroj AO1 min Real -32768,0 ... 32767,0 - 10=1
14.81 | Zdroj AO1 max Real -32768,0 ... 32767,0 - 10=1
14.82 | Vystup AO1 pfi zdroji AO1 min| Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
14.83 | Vystup AO1 pfi zdroji AO1 Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
max
AO2 (14.01 Typ modulu 1 = FAIO-01)
14.86 | Aktualni AO2 Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1TmA
14.87 | Zdroj AO2 Analogov - - 1=1
y zdr
14.88 [Vnucena hodnota AO2 Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
14.89 |Filtraéni doba AO2 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
14.90 | Zdroj AO2 min Real -32768,0 ... 32767,0 - 10=1
14.91 | Zdroj AO2 max Real -32768,0 ... 32767,0 - 10=1
14.92 | Vystup AO2 pfi zdroji AO2 min| Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
14.93 | Vystup AO2 pfi zdroji AO2 Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1TmA
max
15 Modul rozsireni VIV 2
15.01 | Typ modulu 2 Seznam 0...3 - 1=1
15.02 | Umisténi modulu 2 Real 1...254 - 1=1
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15.03 | Stav modulu 2 Seznam 0..2 - 1=1
Spole¢né parametry pro DIOx (15.01 Typ modulu 2 = FIO-01 nebo FIO-11)
15.05 | Stav DIO PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
15.06 | Stav opozdény DIO PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
DIO1/DIO2 (15.01 Typ modulu 2 = FIO-01 nebo FIO-11)
15.09 |Funkce DIO1 Seznam 0...1 - 1=1
15.10 | Zisk filtru DIO1 Seznam 0..3 - 1=1
(Neviditelny, kdyz 15.01 Typ
modulu 2 = FIO-01)
15.11 |Zdroj vystupu DIO1 Binarni - - 1=1
zdr
15.12 | Prodleva ZAPNUTI DIO1 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
15.13 | Prodleva VYPNUTI DIO1 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
15.14 |Funkce DIO2 Seznam 0...1 - 1=
15.15 | Zisk filtru DIO2 Seznam 0...3 - 1=
(Neviditelny, kdyz 15.01 Typ
modulu 2 = FIO-01)
15.16 |Zdroj vystupu DIO2 Binarni - - 1=1
zdr
15.17 | Prodleva ZAPNUTI DIO2 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
15.18 | Prodleva VYPNUTI DIO2 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
DIO3/DIO4 (15.01 Typ modulu 2 = FIO-01)
15.19 |Funkce DIO3 Seznam 0...1 - 1=1
15.21 | Zdroj vystupu DIO3 Binarni - - 1=1
zdr
15.22 | Prodleva ZAPNUTI DIO3 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
15.23 | Prodleva VYPNUTI DIO3 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
15.24 |Funkce DIO4 Seznam 0...1 - 1=
15.26 |Zdroj vystupu DIO4 Binarni - - 1=
zdr
15.27 | Prodleva ZAPNUTI DIO4 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
15.28 | Prodleva VYPNUTI DIO4 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
RO1/R0O2 (15.01 Typ modulu 2 = FIO-01)
15.31 | Stav RO PB 0000h...FFFFh - 1=1
15.34 | Zdroj RO1 Binarni - - 1=1
zdr
15.35 | Prodleva ZAPNUTI RO1 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
15.36 | Prodleva VYPNUTI RO1 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
15.37 |Zdroj RO2 Binarni - - 1=
zdr
15.38 | Prodleva ZAPNUTI RO2 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
15.39 | Prodleva VYPNUTI RO2 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
Spole¢né parametry pro Alx (15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-07)
15.19 [Funkce sledovani Al | Seznam | 0..4 - 1=1
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15.20 | Volba sledovani Al PB 0000h...FFFFh - 1=1
15.22 | Volba vnuceného Al PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1

Al1/Al12 (15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01)
15.26 | Aktualni hodnota Al1 Real -22.000 ... 22.000 mAnebo V| 1000 =1 jed.
15.27 |Al1 - hodnota v méfitku Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
15.28 | Vnucena hodnota Al1 Real -22.000 ... 22.000 mA nebo V| 1000 =1 jed.
15.29 | Poloha pfepinace HW Al1 Seznam - - 1=1
15.30 | Volba jednotky Al1 Seznam - - 1=1
15.31 | Zisk filtru Al1 Seznam 0..7 - 1=1
15.32 |Filtracni doba Al1 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
15.33 |Al1 min Real -22.000 ... 22.000 mA nebo | 1000 =1 mA
\Y nebo V
15.34 | Al1 max Real -22.000 ... 22.000 mA nebo | 1000 =1 mA
\Y nebo V
15.35 | Al1 v méfitku pfi Al1 min Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
15.36 | Al1 v méfitku pfi Al1 max Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
15.41 | Aktuaini hodnota Al2 Real -22.000 ... 22.000 mAnebo V| 1000 =1 jed.
15.42 | Al2 - hodnota v méfitku Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
15.43 | Vynucena data Al2 Real -22.000 ... 22.000 mA nebo V| 1000 =1 jed.
15.44 |Poloha prepinace HW Al2 Seznam - - 1=1
15.45 | Volba jednotky Al2 Seznam - - 1=1
15.46 | Zisk filtru Al2 Seznam 0...7 - 1=1
15.47 |Filtracni doba Al2 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
15.48 | Al2 min Real -22.000 ... 22.000 mAnebo V| 1000 =1 jed.
15.49 | Al2 max Real -22.000 ... 22.000 mA nebo | 1000 =1 mA
\Y nebo V
15.50 |Al2 v méfitku pfi Al2 min Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
15.51 | Al2 v méfitku pfi Al2 max Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
AlI3 (15.01 Typ modulu 2 = FIO-11)
15.56 | Aktualni hodnota AI3 Real -22.000 ... 22.000 mAnebo V| 1000 =1 jed.
15.57 | A3 - §kalovana hodnota Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
15.58 | Vnucena hodnota Al3 Real -22.000 ... 22.000 mA nebo V| 1000 =1 jed.
15.59 |Poloha pfepinace HW AI3 Seznam - - 1=1
15.60 | Volba jednotky Al3 Seznam - - 1=1
15.61 | Zisk filtru AI3 Seznam 0...7 - 1=1
15.62 |Filtracni doba AI3 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
15.63 | Al3 min Real -22.000 ... 22.000 mA nebo | 1000 =1 mA
\Y nebo V
15.64 | Al3 max Real -22.000 ... 22.000 mA nebo | 1000 =1 mA
\Y nebo V
15.65 | AI3 v méfitku pfi AI3 min Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
15.66 | AI3 v méfitku pfi Al3 max Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1




348 Pridavna data parametrt

(Neviditelny, kdyz 16.01 Typ
modulu 3 = FIO-01)

C. | Nazev | Typ | Rozsah | Jednotky | FbEq32
Spole¢né parametry pro AOx (15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01)
15.71 | Volba vnuceného AO | PB | 00000000h..FFFFFFFFh | - [ 1=1
AO1 (15.01 Typ modulu 2 = FIO-11 nebo FAIO-01)
15.76 | Aktudini hodnota AO1 Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
15.77 | Zdroj AO1 Analogov - - 1=1
y zdr
15.78 | Vnucena hodnota AO1 Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
15.79 |Filtracni doba AO1 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
15.80 | Zdroj AO1 min Real -32768,0 ... 32767,0 - 10=1
15.81 | Zdroj AO1 max Real -32768,0 ... 32767,0 - 10=1
15.82 | Vystup AO1 pfi zdroji AO1 min| Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
15.83 | Vystup AO1 pfi zdroji AO1 Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
max
AO02 (15.01 Typ modulu 2 = FAIO-01)
15.86 | Aktuaini AO2 Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
15.87 | Zdroj AO2 Analogov - - 1=1
y zdr
15.88 | Vnucena hodnota AO2 Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
15.89 |Filtracni doba AO2 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
15.90 | Zdroj AO2 min Real -32768,0 ... 32767,0 - 10=1
15.91 | Zdroj AO2 max Real -32768,0 ... 32767,0 - 10=1
15.92 | Vystup AO2 pfi zdroji AO2 min| Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
15.93 | Vystup AO2 pfi zdroji AO2 Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
max
16 Modul rozsifeni VIV 3
16.01 | Typ modulu 3 Seznam 0...3 - 1=1
16.02 {Umisténi modulu 3 Real 1...254 - 1=1
16.03 | Stav modulu 3 Seznam 0...2 - 1=1
Spolec¢né parametry pro DIOx (16.01 Typ modulu 3 = FIO-01 nebo FIO-11)
16.05 | Stav DIO PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
16.06 | Stav opozdény DIO PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
DIO1/DIO2 (16.01 Typ modulu 3 = FIO-01 nebo FIO-11)
16.09 | Funkce DIO1 Seznam 0...1 - 1=1
16.10 | Zisk filtru DIO1 Seznam 0...3 - 1=1
(Neviditelny, kdyz 16.01 Typ
modulu 3 = FIO-01)
16.11 | Zdroj vystupu DIO1 Binarni - - 1=1
zdr
16.12 | Prodleva ZAPNUTI DIO1 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
16.13 | Prodleva VYPNUTI DIO1 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
16.14 |Funkce DIO2 Seznam 0...1 - 1=
16.15 | Zisk filtru DIO2 Seznam 0...3 - 1=
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16.16 |Zdroj vystupu DIO2 Binarni - - 1=1
zdr
16.17 | Prodleva ZAPNUTI DIO2 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
16.18 |Prodleva VYPNUTI DIO2 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
DIO3/DIO4 (16.01 Typ modulu 3 = FIO-01)
16.19 |Funkce DIO3 Seznam 0...1 - 1=1
16.21 | Zdroj vystupu DIO3 Binarni - - 1=1
zdr
16.22 | Prodleva ZAPNUTI DIO3 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
16.23 |Prodleva VYPNUTI DIO3 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
16.24 |Funkce DIO4 Seznam 0...1 - 1=
16.26 |Zdroj vystupu DIO4 Binarni - - 1=
zdr
16.27 |Prodleva ZAPNUTI DIO4 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
16.28 |Prodleva VYPNUTI DIO4 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
RO1/R0O2 (16.01 Typ modulu 3 = FIO-01)
16.31 | Stav RO PB 0000h...FFFFh - 1=1
16.34 | Zdroj RO1 Binarni - - 1=1
zdr
16.35 | Prodleva ZAPNUTI RO1 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
16.36 |Prodleva VYPNUTI RO1 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
16.37 | Zdroj RO2 Binarni - - 1=
zdr
16.38 |Prodleva ZAPNUTI RO2 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
16.39 |Prodleva VYPNUTI RO2 Real 0,0 ... 3000,0 s 10=1s
Spole¢né parametry pro Alx (16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01)
16.19 | Funkce sledovani Al Seznam 0..4 - 1=1
16.20 | Volba sledovani Al PB 0000h...FFFFh - 1=1
16.22 | Volba vnuceného Al PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
Al1/AI2 (16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01)
16.26 | Aktualni hodnota Al1 Real -22.000 ... 22.000 mAnebo V| 1000 =1 jed.
16.27 |Al1 - hodnota v méfitku Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
16.28 | Vnucena hodnota Al1 Real -22.000 ... 22.000 mA nebo V| 1000 =1 jed.
16.29 |Poloha prepinace HW Al1 Seznam - - 1=1
16.30 | Volba jednotky Al1 Seznam - - 1=1
16.31 | Zisk filtru Al1 Seznam 0...7 - 1=1
16.32 |Filtracni doba Al1 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
16.33 |Al1 min Real -22.000 ... 22.000 mA nebo | 1000 =1 mA
\Y nebo V
16.34 | Al1 max Real -22.000 ... 22.000 mA nebo | 1000 =1 mA
\ nebo V
16.35 | Al1 v méfitku pfi Al1 min Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
16.36 | Al1 v méfitku pfi Al1 max Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1




350 Pridavna data parametrt

C. Nazev Typ Rozsah Jednotky FbEq32
16.41 | Aktudini hodnota Al2 Real -22.000 ... 22.000 mA nebo V| 1000 =1 jed.
16.42 | Al2 - hodnota v méfitku Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
16.43 |Vynucena data Al2 Real -22.000 ... 22.000 mAnebo V| 1000 =1 jed.
16.44 |Poloha pfepinace HW Al2 Seznam - - 1=1
16.45 |Volba jednotky Al2 Seznam - - 1=1
16.46 | Zisk filtru Al2 Seznam 0..7 - 1=1
16.47 |Filtracni doba Al2 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
16.48 | Al2 min Real -22.000 ... 22.000 mA nebo | 1000 =1 mA

\% nebo V
16.49 | Al2 max Real -22.000 ... 22.000 mA nebo [ 1000 =1 mA
\% nebo V
16.50 | Al2 v méfitku pfi Al2 min Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
16.51 | Al2 v méfitku pfi Al2 max Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
Al3 (16.01 Typ modulu 3 = FIO-11)
16.56 | Aktudini hodnota AI3 Real -22.000 ... 22.000 mA nebo V| 1000 =1 jed.
16.57 | AI3 - 8kalovana hodnota Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 =1
16.58 |Vnucena hodnota Al3 Real -22.000 ... 22.000 mAnebo V| 1000 =1 jed.
16.59 |Poloha prepinace HW AI3 Seznam - - 1=1
16.60 |Volba jednotky Al3 Seznam - - 1=1
16.61 | Zisk filtru AI3 Seznam 0...7 - 1=1
16.62 | Filtracni doba Al3 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
16.63 |AI3 min Real -22.000 ... 22.000 mA nebo | 1000 =1 mA
\% nebo V
16.64 | Al3 max Real -22.000 ... 22.000 mA nebo [ 1000 =1 mA
\% nebo V
16.65 | AI3 v méfitku pfi AI3 min Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 = 1
16.66 | AI3 v méfitku pfi AI3 max Real -32768,000 ... 32767,000 - 1000 = 1
Spole¢né parametry pro AOx (16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01)
16.71 | Volba vnuceného AO | PB | 00000000h..FFFFFFFFh | - [  1=1
AO1 (16.01 Typ modulu 3 = FIO-11 nebo FAIO-01)
16.76 | Aktudini hodnota AO1 Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
16.77 |Zdroj AO1 Analogov - - 1=1
y zdr
16.78 | Vnucena hodnota AO1 Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1TmA
16.79 |Filtracni doba AO1 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
16.80 | Zdroj AO1 min Real -32768,0 ... 32767,0 - 10=1
16.81 | Zdroj AO1 max Real -32768,0 ... 32767,0 - 10=1
16.82 | Vystup AO1 pfi zdroji AO1 min| Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
16.83 | Vystup AO1 pfi zdroji AO1 Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
max
AO2 (16.01 Typ modulu 3 = FAIO-01)
16.86 | Aktualni AO2 Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
16.87 |Zdroj AO2 Analogov - - 1=1
y zdr
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16.88 [ Vnucena hodnota AO2 Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
16.89 |Filtracni doba AO2 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
16.90 | Zdroj AO2 min Real -32768,0 ... 32767,0 - 10=1
16.91 | Zdroj AO2 max Real -32768,0 ... 32767,0 - 10=1
16.92 | Vystup AO2 pii zdroji AO2 min| Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1TmA
16.93 | Vystup AO2 pfi zdroji AO2 max Real 0,000 ... 22.000 mA 1000 = 1mA
19 Provozni rezim
19.01 | Aktualni provozni rezim Seznam - - 1=1
19.02 | Pozadovany provozni rezim
19.11 |Volba Ext1/Ext2 Binarni - - 1=1

zdr.
19.12 |Rezim fizeni Ext1 Seznam 1...6 - 1=1
19.13 |Rezim fizeni Ext1 2 Seznam
19.14 |Rezim fizeni Ext2 Seznam 1...6 - 1=1
19.15 |Rezim fizeni Ext2 2 Seznam
19.16 | Rezim mistniho Fizeni Seznam 0...1 - 1=1
19.17 | Vypnout mistni fizeni Seznam 0...1 - 1=1
19.20 | Referenéni jednotka Seznam 0...1 - 1=1
skalarniho fizeni
20 Start/stop/smér
20.01 |Prikazy Ext1 Seznam - - 1=1
20.02 | Typ aktivatoru spusténi Ext1 Seznam 0...1 - 1=1
20.03 |Zdroj in1 Ext1 Binarni - - 1=1
zdr.
20.04 |Zdroj in2 Ext1 Binarni - - 1=1
zdr
20.05 |Zdroj in3 Ext1 Binarni - - 1=1
zdr.
20.06 |Prikazy Ext1 Seznam - - 1=1
20.07 |Typ aktivatoru spusténi Ext2 Seznam 0...1 - 1=1
20.08 |Zdroj in1 Ext2 Binarni - - 1=1
zdr.
20.09 |Zdroj in2 Ext2 Binarni - - 1=1
zdr.
20.10 |Zdroj in3 Ext2 Binarni - - 1=1
zdr.
20.11 |Rezim zastaveni povoleni Seznam 0...2 - 1=1
chodu
20.12 |Zdroj povoleni chodu 1 Binarni - - 1=1
zdr.
20.19 |Prikaz povoleni spusténi Binarni - - 1=1
zdr.
20.23 | Aktivace pozitivnich Binarni - - 1=1
referen¢nich otacek zdr.
20.24 | Aktivace negativnich Binarni - - 1=1
referen¢nich otacek zdr.
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20.25 [Jogging zapnut Binarni - - 1=1
zdr.
20.26 |Zdroj spusténi Jogging 1 Binarni - - 1=1
zdr.
20.27 | Zdroj spusténi Jogging 2 Binarni - - 1=1
zdr
21 Rezim start/stop
21.01 |Rezim spousténi Seznam 0...2 - 1=1
21.02 |Doba magnetizace Real 0...10000 ms 1=1ms
21.03 [Rezim stop Seznam 0...2 - 1=1
21.04 |Rezim nouzového zastaveni Seznam 0..2 - 1=1
21.05 |Zdroj nouzového zastaveni Binarni - - 1=1
zdr.
21.06 [Mez nulovych otacek Real 0,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.
21.07 |Prodleva nulovych otacek Real 0...30000 ms 1=1ms
21.08 |Rizeni ss proudu PB 00b...11b - 1=1
21.09 [Rychlost pfi drzeni DC Real 0,00 ... 1000,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.
21.10 |Reference ss proudu Real 0,0 ... 100,0 % 10=1%
21.11 | Doba postmagnetizace Real 0...3000 s 1=1s
21.13 | Rezim automatického fazovani| Seznam 0...2 - 1=1
21.18 | Doba automatického Real 0.0,0.1...5.0 s 10=1s
restartovani
21.19 | Skalarni rezim spousténi Seznam 0...2 - 1=1
21.20 | Vynucené zastaveni po rampé | Binarni - - 1=1
pres follower zdr.
22 Volba referenc¢nich otacek
22.01 |Ref otacky neomezeny Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.
22.11 | Zdroj referen¢nich otacek 1 Analogovy - - 1=1
zdr.
22.12 | Zdroj referenénich otacek 2 Analogovy - - 1=1
zdr.
22.13 |Funkce referenénich otaek 1 | Seznam 0...5 - 1=1
22.14 |Volba referenénich otacek 1/2 | Binarni - - 1=1
zdr.
22.15 | Zdroj souctovych otacek 1 Analogovy - - 1=1
zdr.
22.16 |Spole¢né otacky Real -8.000 ... 8.000 - 1000 =1
22.17 | Zdroj souctovych otacek 2 Analogovy - - 1=
zdr.
22.21 |Funkce konstantnich otacek PB 00b...11b - 1=1
22.22 |Konstantni otacky vol1 Binarni - - 1=1
zdr.
22.23 |Konstantni otacky vol2 Binarni - - 1=1
zdr.
22.24 | Konstantni otacky vol3 Binarni - - 1=1
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22.26 |Konstantni otacky 1 Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 =1 ot./min.
22.27 |Konstantni otacky 2 Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 =1 ot./min.
22.28 |Konstantni otacky 3 Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 =1 ot./min.
22.29 |Konstantni otacky 4 Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 =1 ot./min.
22.30 |Konstantni otacky 5 Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 =1 ot./min.
22.31 |Konstantni otacky 6 Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 =1 ot./min.
22.32 |Konstantni otacky 7 Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 =1 ot./min.
22.41 |Bezpecna ref otacek Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 =1 ot./min.
22.42 |Ref Jogging 1 Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.
22.43 |Ref Jogging 2 Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.
22.51 | Funkce kritickych otacek PB 00b...11b - 1=1
22.52 | Kritické otacky 1 nizké Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 =1 ot./min.
22.53 |Kritické otacky 1 vysoké Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 =1 ot./min.
22.54 | Kritické otacky 2 nizké Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 =1 ot./min.
22.55 |Kritické otacky 2 vysoké Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 =1 ot./min.
22.56 | Kritické otacky 3 nizké Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 =1 ot./min.
22.57 |Kritické otacky 3 vysoké Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 =1 ot./min.
22.71 |Funkce motor potenciometr Seznam 0...2 - 1=1
22.72 | Poc¢atecni hodnota motor Real -32768,00 ... 32767,00 - 100=1
potenciometru

22.73 |Zdroj zvySovani motor Binarni - - 1=1
potenciometru zdr.

22.74 | Zdroj snizovani motor Binarni - - 1=1
potenciometru zdr.

22.75 |Doba rampy motor Real 0,0 ... 3600,0 s 10=1s
potenciometru

22.76 | Minimalni hodnota motor Real -32768,00 ... 32767,00 - 100=1
potenciometru

22.77 | Maximalni hodnota motor Real -32768,00 ... 32767,00 - 100=1
potenciometru

22.80 | Aktivace reference. motor Real -32768,00 ... 32767,00 - 100=1
potenciometru

22.81 | Aktualni referenéni otacky 1 Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.

22.82 | Aktudlni referenéni otacky 2 Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.

22.83 | Aktualni referenéni otacky 3 Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.

22.84 | Aktudlni referenéni otacky 4 Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.

22.85 | Aktudlni referenéni otacky 5 Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.

22.86 |Aktualni referenéni otacky 6 Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.

22.87 | Aktudlni referenéni otacky 7 Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.

23 Rampa referenénich otacek

23.01 |Vstup rampy ref otacek Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. 100 =1

ot./min.
23.02 |Vystup rampy ref otacek Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. 100 =1

ot./min.
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23.11 | Volba nastaveni rampy Binarni - - 1=1
zdr
23.12 | Doba rozbéhu 1 Real 0,000 ...1800,000 s 1000=1s
23.13 | Doba dobéhu 1 Real 0,000 ...1800,000 s 1000=1s
23.14 | Doba rozbéhu 2 Real 0,000 ...1800,000 s 1000=1s
23.15 | Doba dobé&hu 2 Real 0,000 ...1800,000 s 1000=1s
23.16 | Tvar rozbéhu 1 Real 0,000 ...1800,000 s 1000=1s
23.17 | Tvar rozb&hu 2 Real 0,000 ...1800,000 s 1000=1s
23.18 | Tvar dobéhu 1 Real 0,000 ...1800,000 s 1000=1s
23.19 | Tvar dobéhu 2 Real 0,000 ...1800,000 s 1000=1s
23.20 |Doba rozbéhu pfi jogging Real 0,000 ...1800,000 s 1000=1s
23.21 |Doba dobéhu pfi jogging Real 0,000 ...1800,000 s 1000=1s
23.23 | Doba nouzového zastaveni Real 0,000 ...1800,000 s 1000=1s
23.24 |Zdroj nulového vstupu rampy Binarni - - 1=1
otacek zdr
23.26 | Aktivovano vyvazovani Binarni - - 1=1
vystupu rampy zdr.
23.27 |Reference vyvazovani vystupu Real -30000,00 ... 30000,00 ot/min. | 100 =1 ot./min.
rampy
23.28 |Povoleni proménlivého sklonu | Seznam 0...1 - 1=1
23.29 | Pomér proménlivého sklonu Real 2...30000 ms 1=1ms
23.39 |Vystup korekce otacek follower Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.
23.40 |Korekce fizeni otacek povolena | Binarni - - 1=1
zdr.
23.41 | Korekce otacek pres follower Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
24 Podminéni referencnich otacek
24.01 |Pouzité referencni otacky Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. 100 = 1 ot./min.
24.02 |Pouzitd zpétna vazba otacek Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.
24.03 | Chyba otacek filtrovana Real -30000,0 ... 30000,0 ot./min. 100 = 1 ot./min.
24.04 | Chyba otacek invertovana Real -30000,0 ... 30000,0 ot./min. 100 = 1 ot./min.
24.11 | Oprava otacek Real -10000,00 ... 10000,00 ot./min. 100 = 1 ot./min.
24.12 | Doba filtrace chyby otacek Real 0...10000 ms 1=1ms
24.41 | Zapnuti ovladani okna chyby | Seznam 0...1 - 1=1
otacek
24.43 | Okno chyby otac¢ek vysoké Real 0,00 ... 3000,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.
24.44 | Okno chyby otacek nizké Real 0,00 ... 3000,00 ot./min. 100 = 1 ot./min.
24.46 |Krok chyby otacek Real -3000,00 ... 3000,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.
25 Rizeni otaéek
25.01 | Referenéni moment fizeni otacek Real -1600,0 ... 1600,0 % 10=1%
25.02 |Proporcionalni zisk otacek Real 0,00 ... 250,00 - 100=1
25.03 |Integracni doba otacek Real 0,00 ... 1000,00 s 100=1s
25.04 | Deriva¢ni doba otacek Real 0,000 ... 10000,000 s 1000=1s
25.05 |Filtracni doba derivace Real 0...10000 ms 1=1ms
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25.06 | Derivacni doba rozbéhové Real 0,00 ... 1000,00 s 100=1s
kompenzace
25.07 |Filtra¢ni doba rozbéhové Real 0,0 ... 1000,0 ms 10=1ms
kompenzace
25.08 |Rychlost poklesu Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
25.09 |Zapnuti vyvazovani fiz otaéek | Binarni - - 1=1
zdr.
25.10 |Ref vyvazovani fiz otacek Real -300,0 ... 300,0 % 10=1%
25.11 | Min moment Fizeni otacek Real -1600,0 ... 0.0 % 10=1%
25.12 | Max moment fizeni otacek Real 0,0 ... 1600,0 % 10=1%
25.13 |Min torq sp ctrl em stop Real -1600 ... 0 % 10=1%
25.14 |Max torq sp ctrl em stop Real 0...1600 % 10=1%
25.15 | Proporcionalni zisk nouz Real 1,00 ... 250,00 - 100 =1
zastaveni
25.18 |Min. limit pfizp. otacek Real 0...30000 ot./min. 1 =1 ot./min.
25.19 |Max. limit pfizp. otacek Real 0...30000 ot./min. 1 =1 ot./min.
25.21 |Koef. pfizp. Kp pfi min. Real 0,000 ... 10,000 - 1000 =1
otackach
25.22 |Koef. pfizp. Ti pfi min. Real 0,000 ... 10,000 - 1000 =1
otackach
25.25 |Max. limit pfizp. momentu Real 0.0 ... 1600,0 % 10=1%
25.26 | Cas filt. pfizp. momentu Real 0,000 ... 100,000 s 1000=1s
25.27 |Koef. pfizp. Kp pfi min. Real 0,000 ... 10,000 - 1000 =1
momentu
25.30 |Prizplsobeni toku povoleno Seznam 0...1 - 1=1
25.53 | Proporcionalni referenéni Real -30000,0 ... 30000,0 % 10=1%
moment
25.54 |Integralni referenéni moment Real -30000,0 ... 30000,0 % 10=1%
25.55 | Derivacni referenéni moment Real -30000,0 ... 30000,0 % 10=1%
25.56 |Rozbéhova kompenzace Real -30000,0 ... 30000,0 % 10=1%
momentu
25.57 |Nevyvazeny referenéni Real -30000,0 ... 30000,0 % 10=1%
moment
26 Retézec referenéniho momentu
26.01 |Referenéni moment do TC Real -1600,0 ... 1600,0 % 10=1%
26.02 |Pouzity referenéni moment Real -1600,0 ... 1600,0 % 10=1%
26.08 | Minimalni ref moment Real -1000,0 ... 0.0 % 10=1%
26.09 [ Minimalni referenéni moment Real 0,0 ... 1000,0 % 10=1%
26.11 | Zdroj ref momentu 1 Analogovy - - 1=1
zdr.
26.12 | Zdroj ref momentu 2 Analogovy - - 1=1
zdr.
26.13 |Funkce ref momentu 1 Seznam 0...5 - 1=1
26.14 |Volba ref momentu 1/2 Binarni - - 1=1
zdr.
26.15 |Sdileni zatéze Real -8.000 ... 8.000 - 1000 =1
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26.16 |Zdroj souctového momentu 1 | Analogovy - - 1=1
zdr.
26.17 |Filtra¢ni doba ref momentu Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
26.18 | Doba rozbéhu momentu Real 0,000 ... 60,000 s 1000=1s
26.19 |Doba dobéhu momentu Real 0,000 ... 60,000 s 1000=1s
26.25 | Zdroj souctového momentu 2 | Analogovy - - 1=1
zdr.
26.26 |Vnucené nast add 2 ref Binarni - - 1=1
momentu na nulu zdr
26.41 | Krok momentu Real -300,0 ... 300,0 % 10=1%
26.42 |Krok momentu zapnut Seznam 0...1 - 1=1
26.51 | Tlumeni oscilaci Binarni - - 1=1
zdr.
26.52 |Vystupni tlumeni oscilaci Binarni - - 1=1
povoleno zdr.
26.53 | Vstup kompenzace kmitani Seznam 0...1 - 1=1
26.55 | Frekvence tlumeni oscilaci Real 0,0...60.0 Hz 10=1Hz
26.56 |Faze tlumeni oscilaci Real 0...360 stupen 1 =1 stupen
26.57 | Zesileni tlumeni oscilaci Real 0,0...100,0 % 10=1%
26.58 | Vystup tlumeni oscilaci Real -1600,0 ... 1600,0 % 10=1%
26.70 | Akt referenéni moment 1 Real -1600,0 ... 1600,0 % 10=1%
26.71 | Akt referenéni moment 2 Real -1600,0 ... 1600,0 % 10=1%
26.72 | Akt referenéni moment 3 Real -1600,0 ... 1600,0 % 10=1%
26.73 | Akt referenéni moment 4 Real -1600,0 ... 1600,0 % 10=1%
26.74 | Vystup rampy ref momentu Real -1600,0 ... 1600,0 % 10=1%
26.75 | Akt referenéni moment 5 Real -1600,0 ... 1600,0 % 10=1%
26.76 | Akt referenéni moment 6 Real -1600,0 ... 1600,0 % 10=1%
26.77 | Akt ref moment plus A Real -1600,0 ... 1600,0 % 10=1%
26.78 | Akt ref moment plus B Real -1600,0 ... 1600,0 % 10=1%
26.81 |Zisk spésného fizeni Real 1.0 ... 10000,0 - 10=1
26.82 |Integracni doba spésného fizeni| Real 0.1...10.0 S 10=1s
28 Retézec referencni frekvence
28.01 | Vstup rampy ref. frekvence Real -500,00 ... 500,00 Hz 100 =1Hz
28.02 | Vystup rampy ref. frekvence Real -500,00 ... 500,00 Hz 100 =1Hz
28.11 | Zdroj ref frekvence 1 Analogovy - - 1=1
zdr.
28.12 | Zdroj ref frekvence 2 Analogovy - - 1=1
zdr.
28.13 |Funkce referen¢ni frekvence 1 | Seznam 0...5 - 1=1
28.14 |Volba referencni frekvence Binarni - - 1=1
ref1/2 zdr.
28.21 |Funkce konstantni frekvence PB 00b...11b - 1=1
28.22 |Volba konstantni frekvence 1 Binarni - - 1=1
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28.23 |Volba konstantni frekvence 2 Binarni - - 1=1
zdr.
28.24 |Volba konstantni frekvence 3 Binarni - - 1=1
zdr.
28.26 | Konstantni frekvence 1 Real -500,00 ... 500,00 Hz 100 =1Hz
28.27 | Konstantni frekvence 2 Real -500,00 ... 500,00 Hz 100 =1Hz
28.28 | Konstantni frekvence 3 Real -500,00 ... 500,00 Hz 100 =1Hz
28.29 | Konstantni frekvence 4 Real -500,00 ... 500,00 Hz 100 =1Hz
28.30 | Konstantni frekvence 5 Real -500,00 ... 500,00 Hz 100 =1Hz
28.31 | Konstantni frekvence 6 Real -500,00 ... 500,00 Hz 100 =1Hz
28.32 | Konstantni frekvence 7 Real -500,00 ... 500,00 Hz 100 =1Hz
28.41 |Bezpecna ref. frekvence Real -500,00 ... 500,00 Hz 100 =1Hz
28.51 |Funkce kritické frekvence PB 00b...11b - 1=1
28.52 |Kriticka frekvence 1 nizka Real -500,00 ... 500,00 Hz 100 =1 Hz
28.53 | Kriticka frekvence 1 vysoka Real -500,00 ... 500,00 Hz 100 =1 Hz
28.54 | Kriticka frekvence 2 nizka Real -500,00 ... 500,00 Hz 100 =1 Hz
28.55 | Kriticka frekvence 2 vysoka Real -500,00 ... 500,00 Hz 100 =1 Hz
28.56 |Kriticka frekvence 3 nizka Real -500,00 ... 500,00 Hz 100 =1Hz
28.57 |Kriticka frekvence 3 vysoka Real -500,00 ... 500,00 Hz 100 =1 Hz
28.71 |Volba nast. rampy frekvence Binarni - - 1=1
zdr.
28.72 | Doba rozbéhu frekvence 1 Real 0,000 ...1800,000 s 1000=1s
28.73 | Doba dobéhu frekvence 1 Real 0,000 ...1800,000 s 1000=1s
28.74 | Doba rozbéhu frekvence 2 Real 0,000 ...1800,000 s 1000=1s
28.75 | Doba dobéhu frekvence 2 Real 0,000 ...1800,000 s 1000=1s
28.76 |Zdroj nulového vstupu rampy Binarni - - 1=1
frekvence zdr.
28.77 |Drzeni rampy frekvence Binarni - - 1=1
zdr.
28.78 |Vyvazovani vystupu rampy Real -500,00 ... 500,00 Hz 100 =1Hz
frekvence
28.79 | Aktivovano vyvazovani Binarni - - 1=1
vystupu rampy frekvence zdr.
28.90 |Akt ref frekvence 1 Real -500,00 ... 500,00 Hz 100=1Hz
28.91 |Akt ref frekvence 2 Real -500,00 ... 500,00 Hz 100=1Hz
28.92 | Akt ref frekvence 3 Real -500,00 ... 500,00 Hz 100=1Hz
28.96 |Akt ref frekvence 7 Real -500,00 ... 500,00 Hz 100=1Hz
28.97 |Refer. frekvence neomezena Real -500,00 ... 500,00 Hz 100=1Hz
30 Limity
30.01 [Mezni slovo 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
30.02 |Stav mezniho momentu PB 0000h...FFFFh - 1=1
30.11 |Minimalni otacky Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.
30.12 | Maximalni otacky Real -30000,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 =1 ot./min.
30.13 |Minimalni frekvence Real -500,00 ... 500,00 Hz 100=1Hz
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30.14 | Maximalni frekvence Real -500,00 ... 500,00 Hz 100 =1Hz
30.17 |Maximalni proud Real 0,00 ... 30000,00 A 100=1A
30.18 | Vybér minimalniho tocivého Binarni - - 1=1

momentu zdr.
30.19 |Minimalni to¢ivy moment Real -1600,0 ... 0.0 % 10=1%
30.20 |Maximalni to¢ivy moment Real 0,0 ... 1600,0 % 10=1%
30.21 | Zdroj minimalniho momentu 2 | Analogovy - - 1=1

zdr.
30.22 | Zdroj maximalniho momentu 2 | Analogovy - - 1=1
zdr.

30.23 | Minimalni tocivy moment 2 Real -1600,0 ... 0.0 % 10=1%
30.24 | Maximalni to¢ivy moment 2 Real 0,0 ... 1600,0 % 10=1%
30.25 | Vybér maximalniho tocivého Binarni - - 1=1

momentu zdr.
30.26 |Mez vykonu v motor. rezimu Real 0,00 ... 600,00 % 100=1%
30.27 |Mez vykonu v generat. rezimu Real -600,00 ... 0,00 % 100=1%
30.30 | Pfepétova ochrana Seznam 0...1 - 1=1
30.31 | Podpétova ochrana Seznam 0...1 - 1=1
31 Poruchové funkce
31.01 | Zdroj externi udalosti 1 Bin. zdr. - - 1=1
31.02 | Typ externi udalosti 1 Seznam 0...3 - 1=1
31.03 | Zdroj externi udalosti 2 Bin. zdr. - - 1=1
31.04 | Typ externi udalosti 2 Seznam 0...3 - 1=1
31.05 | Zdroj externi udalosti 3 Bin. zdr. - - 1=1
31.06 | Typ externi udalosti 3 Seznam 0...3 - 1=1
31.07 | Zdroj externi udalosti 4 Bin. zdr. - - 1=1
31.08 | Typ externi udalosti 4 Seznam 0...3 - 1=1
31.09 | Zdroj externi udalosti 5 Bin. zdr. - - 1=1
31.10 | Typ externi udalosti 5 Seznam 0...3 - 1=1
31.11 | Volba resetovani poruchy Bin. zdr. - - 1=1
31.12 | Volba automatického resetu PB 0000h...FFFFh - 1=1
31.13 | Uzivatelska volitelna porucha Real 0000h...FFFFh - 1=1
31.14 | Pocet pokusl Real 0...5 - 1=1
31.15 | Celkova doba pokusu Real 1.0 ... 600,0 s 10=1s
31.16 | Doba prodlevy Real 0,0...120.0 s 10=1s
31.19 |Ztrata faze motoru Seznam 0...1 - 1=1
31.20 |Zemni svod Seznam 0...2 - 1=1
31.21 | Ztrata faze napajeni Seznam 0...1 - 1=1
31.22 |Identifika¢ni chod/stop STO Seznam 0...5 - 1=1
31.23 | KFizové propojeni Seznam 0...1 - 1=1
31.24 | Funkce blokovani Seznam 0..2 - 1=1
31.25 | Limitni proud blokovani Real 0,0 ... 1600,0 % 10=1%
31.26 | Limitni otaCky blokovani Real 0,00 ... 10000,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.
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31.27 | Limitni frekvence blokovani Real 0,00 ... 500,00 Hz 100 =1Hz
31.28 | Doba blokovani Real 0...3600 s 1=1s
31.30 |Hranice vypnuti z diivodu Real 0,00 ... 10000,00 ot./min. 100 = 1 ot./min.

prekroceni otacek
31.32 | Sledovani bezpecénostni Real 0...300 % 1=1%
rampy
31.33 |Zpozdéni sledovani Real 0...100 s 1=1s
bezpecénostni rampy
32 Dohled
32.01 |Stav kontroly PB 000 b...111 b - 1=1
32.05 |Funkce kontroly 1 Seznam 0...6 - 1=1
32.06 | Cinnost kontroly 1 Seznam 0...2 - 1=1
32.07 | Signal kontroly 1 Analogovy - - 1=1
zdr.
32.08 |Filtrani doba kontroly 1 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
32.09 |Kontrola 1 nizka Real | -21474830,00 ... 21474830,00 - 100 =1
32.10 |Kontrola 1 vysoka Real | -21474830,00 ... 21474830,00 - 100 =1
32.15 | Funkce kontroly 2 Seznam 0...6 - 1=1
32.16 | Cinnost kontroly 2 Seznam 0...2 - 1=1
32.17 | Signal kontroly 2 Analogovy - - 1=1
zdr.
32.18 |Filtrani doba kontroly 2 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
32.19 |Kontrola 2 nizka Real | -21474830,00 ... 21474830,00 - 100 =1
32.20 |Kontrola 2 vysoka Real -21474830,00 ... - 100 =1
21474830,00
32.25 |Funkce kontroly 3 Seznam 0...6 - 1=1
32.26 | Cinnost kontroly 3 Seznam 0...2 - 1=1
32.27 | Signal kontroly 3 Analogovy - - 1=1
zdr.
32.28 |Filtrani doba kontroly 3 Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
32.29 |Kontrola 3 nizka Real -21474830,00 ... - 100 =1
21474830,00
32.30 |Kontrola 3 vysoka Real -21474830,00 ... - 100 =1
21474830,00
33 Casovac a éitaé udrzby
33.01 |Stav &itace PB 000000 b...111111 b - 1=1
33.10 | Aktualni doba provozu 1 Real 0...4294967295 s 1=1s
33.11 | Limit varovani doby provozu 1 Real 0...4294967295 s 1=1s
33.12 | Funkce doby provozu 1 PB 00b...11b - 1=1
33.13 | Doba provozu 1 - zdroj Bin. zdr. - - 1=1
33.14 |Doba provozu 1 - zprava Seznam - - 1=1
varovani
33.20 | Doba provozu 2 - aktualni Real 0...4294967295 s 1=1s
33.21 | Doba provozu 2 - limit varov. Real 0...4294967295 s 1=1s
33.22 | Doba provozu 2 - funkce PB 00b...11b - 1=1
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33.23 | Zdroj doby provozu 2 Binarni - - 1=1
zdr.
33.24 | Zprava varovani doby provozu 2| Seznam - - 1=1
33.30 | Citag hran 1 - aktualni Real 0...4294967295 - 1=1
33.31 | Cita& hran 1 - limit varovani Real 0...4294967295 - 1=1
33.32 | Citad hran 1 - funkce PB 0000 b...1111 b - 1=1
33.33 | Citag hran 1 - zdroj Bin. zdr. - - 1=1
33.34 | Citag hran 1 - dgli¢ Real 1...4294967295 - 1=1
33.35 | Cita& hran 1 - zprava varovani | Seznam - - 1=1
33.40 | Citag hran 2 - aktualni Real 0...4294967295 - 1=1
33.41 | Cita& hran 2 - limit varovani Real 0...4294967295 - 1=1
33.42 | Citad hran 2 - funkce PB 0000 b...1111 b - 1=1
33.43 | Citag hran 2 - zdroj Bin. zdr. - - 1=1
33.44 | Citad hrany 2 - dé&li¢ Real 1...4294967295 - 1=1
33.45 | Citad hran 2 - zprava varovani | Seznam - - 1=1
33.50 | Cita& hodnot 1 - aktualni Real -2147483008 ... - 1=1
2147483008
33.51 | Cita& hodnot 1 - limit varovani Real -2147483008 ... - 1=1
2147483008
33.52 | Citag hodnot 1 - funkce PB 00b...11b - 1=1
33.53 | Cita& hodnot 1 - zdroj Analogovy - - 1=1
zdr.
33.54 | Cita& hodnot 1 - d&li¢ Real 0,001 ... 2147483.000 - 1000 =1
33.55 | Citag hodnot 1 - zprava Seznam - - 1=
varovani
33.60 | Cita& hodnot 2 - aktualni Real -2147483008 ... - 1=1
2147483008
33.61 | Cita& hodnot 2 - limit varovani Real -2147483008 ... - 1=1
2147483008
33.62 | Cita& hodnot 2 - funkce PB 00b...11b - 1=1
33.63 | Cita& hodnot 2 - zdroj Analogovy - - 1=1
zdr.
33.64 | Cita& hodnot 2 - d&li¢ Real 0,001 ... 2147483.000 - 1000 =1
33.65 | Cita¢ hodnot 2 - zprava Seznam - - 1=
varovani
35 Tepelna ochrana motoru
35.01 | Odhadovana teplota motoru Real -60 ... 1000 °C nebo 1=1°
°F
35.02 | Méfena teplota 1 Real -10 ... 1000 °C, °C,°F | 1=1 jednotka
14...1832 °F, 0 ohm nebo | nebo ohm
[35.12] ohm
35.03 | Méfena teplota 2 Real -10 ... 1000 °C, °C, °F 1 =1 jednotka
14...1832 °F, 0 ohm nebo | nebo ohm
[35.22] ohm
35.10 | Teplota 1 - €innost Seznam 0...2 - 1=1
35.11 | Teplota 1 - zdroj Seznam 0...11 - 1=1
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35.12 | Teplota 1 - limit poruchy Real -10 ... 1000 °C nebo ohm, °C, °F 1 =1 jednotka
nebo 14...1832 °F nebo ohm
35.13 | Teplota 1 - limit varovani Real -10 ... 1000 °C nebo ohm, °C,°F | 1 =1 jednotka
nebo 14...1832 °F nebo ohm
35.14 | Teplota 1 - zdroj Al Analogovy - - 1=1
zdr.
35.20 | Teplota 2 - ¢innost Seznam 0...2 - 1=1
35.21 | Teplota 2 - zdroj Seznam 0...11 - 1=1
35.22 | Teplota 2 - limit poruchy Real -10 ... 1000 °C nebo ohm, °C, °F 1 =1 jednotka
nebo 14...1832 °F nebo ohm
35.23 | Teplota 2 - limit varovani Real -10 ... 1000 °C nebo ohm, °C,°F | 1 =1 jednotka
nebo 14...1832 °F nebo ohm
35.24 | Teplota 2 - zdroj Al Analogovy - - 1=1
zdr.
35.50 | Okolni teplota motoru Real -60...100 °C 1=1°C
35.51 | KFivka zatiZzeni motoru Real 50...150 % 1=1%
35.52 | Zatizeni pfi nulovych otackach Real 50...150 % 1=1%
35.53 |Mezni bod Real 1,00 ... 500,00 Hz 100 =1 Hz
35.54 |Narust jmenovité teploty Real 0...300 °C nebo °C nebo 1=1°
motoru 32...572 °F °F
35.55 | Teplotni ¢asova konst motoru Real 100...10000 s 1=1s
35.60 | Teplota kabelu Real 0.0 ... 200,0 % 10=1%
35.61 | Jmenovity proud kabelu Real 0,00 ... 10000,0 A 100=1A
35.62 | Doba narlstu tepelného kabelu Real 0...50000 s 1=1s
35.100 | Zdroj ovladani spoustéce DOL | Bin. zdr. - - 1=1
35.101 | Zpozdéni zapnuti spoustéce Real 0...42949673 s 1=1s
DOL
35.102 | Zpozdéni vypnuti spoustéce Real 0...715828 min 1=1min
DOL
35.103 | Zdroj zpétné vazby spoustéte | Binarni - - 1=1
DOL zdr.
35.104 | Zpozdéni zpétné vazby Real 0...42949673 5 1=1s
spoustéée DOL
35.105 | Stavové slovo spoustéce DOL PB 0000 b...1111 b - 1=1
35.106 | Typ udalosti spoustéée DOL Seznam 0...2 - 1=1
36 Analyzator zatizeni
36.01 | Zdroj signalu PVL Analogovy - - 1=1
zdr.
36.02 |Filtracni doba PVL Real 0,00 ... 120,00 s 100=1s
36.06 | Zdroj signalu AL2 Analogovy - - 1=
zdr.
36.07 |Méfitko signalu AL2 Real 0,00 ... 32767,00 - 100 =1
36.09 | Zaznamniky resetovani Seznam 0...3 - 1=1
36.10 |Hodnota $picky PVL Real -32768,00 ... 32767,00 - 100 =1
36.11 |Data Spi¢ek PVL Data - - 1=
36.12 | Cas $pitek PVL Data - - 1=1
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36.13 |Proud PVL pfi $picce Real -32768,00 ... 32767,00 A 100=1A
36.14 |DC napéti PVL pfi Spicce Real 0,00 ... 2000,00 \Y 100=1V
36.15 |Otacky PVL pfi $picce Real -32768,00 ... 32767,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.
36.16 | Datum resetu PVL Data - - 1=1
36.17 | Cas resetu PVL Data - - 1=1
36.20 [AL1 0 az 10% Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
36.21 [AL1 10 az 20% Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
36.22 [AL1 20 az 30% Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
36.23 [AL1 30 az 40% Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
36.24 |AL1 40 az 50% Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
36.25 [AL1 50 az 60% Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
36.26 [AL1 60 az 70% Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
36.27 |AL1 70 az 80% Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
36.28 [AL1 80 az 90% Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
36.29 [AL1 nad 90% Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
36.40 ([AL2 0 az 10% Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
36.41 [AL2 10 az 20% Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
36.42 [AL2 20 az 30% Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
36.43 [AL1 30 az 40% Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
36.44 |AL2 40 az 50% Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
36.45 |AL2 50 az 60% Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
36.46 |[AL2 60 az 70% Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
36.47 |AL2 70 az 80% Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
36.48 |AL2 80 az 90% Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
36.49 [AL2 nad 90% Real 0,00 ... 100,00 % 100=1%
36.50 |Datum resetu AL2 Data - - 1=1
36.51 |Cas resetu AL2 Data - - 1=1
40 Procesni regulator PID sada 1
40.01 [Aktualni vystup procesu PID Real -32768,00 ... 32767,00 ot./min., % | 100 = 1 ot./min.,

nebo Hz % nebo Hz
40.02 | Aktuaini zpétna vazba procesu Real -32768,00 ... 32767,00 ot./min., % | 100 = 1 ot./min.,
PID nebo Hz % nebo Hz
40.03 [Aktualni nastaveny bod Real -32768,00 ... 32767,00 ot./min., % | 100 = 1 ot./min.,
procesu PID nebo Hz % nebo Hz
40.04 |Aktuaini odchylka procesu PID| Real -32768,00 ... 32767,00 ot./min., % | 100 = 1 ot./min.,
nebo Hz % nebo Hz
40.05 | Aktualni vystup trimu procesu Real -32768,00 ... 32767,00 ot./min., % | 100 = 1 ot./min.,
PID nebo Hz % nebo Hz
40.06 |Stavové slovo procesu PID PB 0000h...FFFFh - 1=1
40.07 [Set 1 - provozni rezim PID Seznam 0...2 - 1=1
40.08 |Set 1 - zdroj zpétné vazby 1 Analogovy - - 1=1
zdr.
40.09 |Set 1 - zdroj zpétné vazby 2 Analzgovy - - 1=1
zdr.
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40.10 |Set 1 - funkce zpétné vazby Seznam 0..11 - 1=1
40.11 | Set 1 - filtr. doba zpétné vazby Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
40.12 |Set 1 - volba jednotky Seznam 0...2 - 1=1
40.14 [Set 1 - méfitko nastav. bodu Real -32768,00 ... 32767,00 - 100 =1
40.15 |Set 1 - méfitko vystupu Real -32768,00 ... 32767,00 - 100 =1
40.16 |Set 1 - zdroj nastaveného Analogovy - - 1=1

bodu 1 zdr.
40.17 |Set 1 - zdroj nastaveného Analogovy - - 1=1
bodu 2 zdr.
40.18 |Set 1 - funkce nastav. bodu Seznam 0..11 - 1=1
40.19 |Set 1 - vnitfni nastav. bod vol1 | Binarni - - 1=1
zdr.
40.20 |Set 1 - vnitfni nastaveny bod Binarni - - 1=1
vol2 zdr.
40.21 |Set 1 - vnitfni nastaveny bod 1 Real -32768,00 ... 32767,00 ot./min., % | 100 = 1 ot./min.,
nebo Hz % nebo Hz
40.22 |Set 1 - vnitini nastaveny bod 2 Real -32768,00 ... 32767,00 ot./min., % | 100 = 1 ot./min.,
nebo Hz % nebo Hz
40.23 |Set 1 - vnitfni nastaveny bod 3 Real -32768,00 ... 32767,00 ot./min., % | 100 = 1 ot./min.,
nebo Hz % nebo Hz
40.24 |Set 1 - vnitfni nastaveny bod 4 Real -32768,00 ... 32767,00 ot./min., % | 100 = 1 ot./min.,
nebo Hz % nebo Hz
40.25 |Set 1 - volba nastaveného Binarni - - 1=1
bodu zdr.
40.26 |Set 1 - nastaveny bod min Real -32768,00 ... 32767,00 - 100 =1
40.27 |Set 1 - nastaveny bod max Real -32768,00 ... 32767,00 - 100 =1
40.28 |Set 1 - doba zvyseni Real 0,0 ... 1800,0 s 10=1s
nastaveného bodu
40.29 [Set 1 - doba snizeni Real 0,0 ... 1800,0 s 10=1s
nastaveného bodu
40.30 |Set 1 - umoznéno blokovani Binarni - - 1=1
nastaveného bodu zdr.
40.31 |Set 1 - inverze odchylky Binarni - - 1=1
zdar.
40.32 [Set 1 - zisk Real 0.10 ... 100,00 - 100 =1
40.33 |Set 1 - integraéni doba Real 0,0 ... 32767,0 s 10=1s
40.34 [Set 1 - derivaéni doba Real 0,000 ... 10,000 s 1000=1s
40.35 |Set 1 - derivacni filtracni doba Real 0,0...10.0 s 10=1s
40.36 |Set 1 - vystup min Real -32768,0 ... 32767,0 - 10=1
40.37 |Set 1 - vystup max Real -32768,0 ... 32767,0 - 10=1
40.38 |Set 1 - umoznéno blokovani Binarni - - 1=1
vystupu zdr.
40.39 |Set 1 - rozsah pasma necitl. Real 0,0 ... 32767,0 - 10=1
40.40 |Set 1 - prodleva pasma necitl. Real 0,0 ... 3600,0 s 10=1s
40.41 |Set 1 - klidovy rezim Seznam 0...2 - 1=
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40.42 |Set 1 - klidovy rezim povolen Binarni - - 1=1
zdr.
40.43 [Set 1 - troven klidového rezimu Real 0,0 ... 32767,0 - 10=1
40.44 |Set 1 - prodleva klidového rezimu Real 0,0 ... 3600,0 s 10=1s
40.45 |Set 1 - doba zesileni klid. reZimu Real 0,0 ... 3600,0 s 10=1s
40.46 |Set 1 - krok zesileni klidového Real 0,0 ... 32767,0 - 10=1
rezimu
40.47 |Set 1 - odchylka obnoveni Real -2147483648 ... ot./min., % | 100 = 1 ot./min.,
2147483647 nebo Hz % nebo Hz
40.48 |Set 1 - prodleva obnoveni Real 0,00 ... 60,00 s 100=1s
40.49 |Set 1 - rezim sledovani Binarni - - 1=1
zdr.
40.50 |Set 1 - volba ref sledovani Analogovy - - 1=1
zdr.
40.51 [Set 1 - rezim trim Seznam 0...3 - 1=1
40.52 |Set 1 - volba trimu Seznam 1... - 1=1
40.53 |Set 1 - ukazatel ref trimu Analogovy - - 1=1
zdr.
40.54 [Set 1 - mix trimu Real 0,000 ... 1,000 - 1000 =1
40.55 |Set 1 - Gprava trimu Real -100,000 ... 100,000 - 1000 =1
40.56 |Set 1 - zdroj trimu Seznam 1.2 - 1=
40.57 |Volba set1/set2 PID Binarni - - 1=
zdr.
41 Procesni regulator PID sada 2
41.07 |Set 2 - provozni rezim PID Seznam 0...2 - 1=1
41.08 |Set 2 - zdroj zpétné vazby 1 Analogovy - - 1=1
zdr.
41.09 |Set 2 - zdroj zpétné vazby 1 Analogovy - - 1=1
zdr.
41.10 |Set 2 - funkce zpétné vazby Seznam 0...11 - 1=1
41.11 | Set 2 - filtr. doba zpétné vazby Real 0,000 ... 30,000 s 1000=1s
41.12 |Set 2 - volba jednotky Seznam 0..2 - 1=1
41.14 |Set 2 - méfitko nastav. bodu Real -32768 ... 32767 - 100 =1
41.15 | Set 2 - méfitko vystupu Real -32768 ... 32767 - 100 =1
41.16 |Set 2 - zdroj nastaveného Analogovy - - 1=1
bodu 1 zdr.
41.17 |Set 2 - zdroj nastaveného Analogovy - - 1=1
bodu 1 zdr.
41.18 |Set 2 - funkce nastav. bodu Seznam 0...11 - 1=1
41.19 [Set21 - vnitfni nastav. bod vol1| Binarni - - 1=1
zdr.
41.20 |Set 2 - vnitfni nastaveny bod Binamni - - 1=1
vol2 zdr.
41.21 | Set 2 - vnitfni nastaveny bod 1 Real -32768,0 ... 32767,0 ot./min., % | 100 = 1 ot./min.,
nebo Hz % nebo Hz
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41.22 | Set 2 - vnitfni nastaveny bod 2 Real -32768,0 ... 32767,0 ot./min., % | 100 = 1 ot./min.,
nebo Hz % nebo Hz
41.23 |Set 2 - vnitfni nastaveny bod 3 Real -32768,0 ... 32767,0 ot./min., % | 100 = 1 ot./min.,
nebo Hz % nebo Hz
41.24 | Set 2 - vnitini nastaveny bod 4 Real -32768,0 ... 32767,0 ot./min., % | 100 = 1 ot./min.,
nebo Hz % nebo Hz
41.25 |Set 2 - volba nastaveného Binarni - - 1=1
bodu zdr.
41.26 |Set 2 - nastaveny bod min Real -32768,0 ... 32767,0 - 100 =1
41.27 |Set 2 - nastaveny bod max Real -32768,0 ... 32767,0 - 100 =1
41.28 [Set 2 - doba zvyseni Real 0,0 ... 1800,0 s 10=1s
nastaveného bodu
41.29 | Set 2 - doba snizeni Real 0,0 ... 1800,0 s 10=1s
nastaveného bodu
41.30 |Set 2 - umozZnéno blokovani Binarni - - 1=1
nastaveného bodu zdr.
41.31 |Set 2 - inverze odchylky Binarni - - 1=1
zdr.
41.32 |Set 2 - zisk Real 0.1...100,0 - 100 =1
41.33 |Set 2 - integracni doba Real 0,0 ... 3600,0 s 10=1s
41.34 | Set 2 - derivaéni doba Real 0,0...10.0 s 1000=1s
41.35 | Set 2 - derivaéni filtraéni doba Real 0,0...10.0 s 10=1s
41.36 |Set 2 - vystup min Real -32768,0 ... 32767,0 - 10=1
41.37 |Set 2 - vystup max Real -32768,0 ... 32767,0 - 10=1
41.38 |Set 2 - umoznéno blokovani Binarni - - 1=1
vystupu zdr.
41.39 |Set 2 - rozsah pasma necitl. Real 0,0 ... 32767,0 - 10=1
41.40 |Set 2 - prodleva pasma necitl. Real 0,0 ... 3600,0 s 10=1s
41.41 |Set 2 - klidovy rezim Seznam 0...2 - 1=1
41.42 |Set 2 - klidovy rezim povolen | Binami zdr. - - 1=1
41.43 | Set 2 - troven klidového rezimu Real 0,0 ...32767,0 - 10=1
41.44 |Set 2 - prodleva klidového rezimu Real 0,0 ... 3600,0 s 10=1s
41.45 | Set 2 - doba zesileni klid. rezimu Real 0,0 ... 3600,0 s 10=1s
41.46 | Set 2 - krok zesileni klid. rezimu Real 0,0 ...32767,0 - 10=1
41.47 |Set 2 - odchylka obnoveni Real -2147483648 ... ot./min., % | 100 = 1 ot./min.,
2147483647 nebo Hz % nebo Hz
41.48 |Set 2 - prodleva obnoveni Real 0,00 ... 60,00 s 100=1s
41.49 |Set 2 - rezim sledovani Binarni zdr. - - 1=1
41.50 |Set 2 - volba ref sledovani Analogovy - - 1=1
zdr.
41.51 |Set 2 - rezim trim Seznam 0...3 - 1=1
41.52 |Set 2 - volba trimu Seznam - 1=1
41.53 |Set 2 - ukazatel ref trimu Analogovy - - 1=1
zdr.
41.54 |Set 2 - mix trimu Real 0,000 ... 1,000 - 1000 =1
41.55 |Set 2 - dprava trimu Real -100,000 ... 100,000 - 1000 =1
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41.56 |Set 2 - zdroj trimu Seznam 1.2 - 1=1
43 Brzdny chopper
43.01 | Teplota brzdného odporniku Real 0,0...120.0 % 10=1%
43.06 |Brzdny chopper povolen Seznam 0..2 - 1=1
43.07 |Doba provozu brzdného Binarni - - 1=1

odporniku povolena zdr.
43.08 |Teplotni Casova konst Real 0...10000 s 1=1s
brzdného odporniku
43.09 | Pmax brzdného odporniku Real 0,00 ... 10000,00 kW 100 = 1 kW
43.10 |Brzdny odpor Real 0,0...1000,0 Q 10 =1 ohm
43.11 |Mez poruchy brzd. odporu Real 0...150 % 1=1%
43.12 | Mez varovani brzd. odporu Real 0...150 % 1=1%
44 Rizeni mechanické brzdy
44.01 | Stav fizeni brzdy PB 00000000 b...11111111 b - 1=1
44.02 |Pamét momentu brzdy Real -1600,0 ... 1600,0 % 10=1%
44.03 |Referenéni moment rozepnuti Real -1600,0 ... 1600,0 % 10=1%
brzdy
44.06 | Rizeni brzdy zapnuto Binérni zar. - - 1=1
44.07 |Volba potvrzeni brzdy Binérni zar. - - 1=1
44.08 |Prodleva rozepnuti brzdy Real 0,00 ... 5.00 s 100=1s
44.09 |Zdroj momentu rozepnuti Analogovy - - 1=1
brzdy zdr.
44.10 [Moment rozepnuti brzdy Real -1000...1000 % 10=1%
44 .11 |Udrzeni sepnuti brzdy Binarni zdr. - - 1=1
44 .12 |Pozadavek sepnuti brzdy Binarni zdr. - - 1=1
44 .13 |Zpozdéni sepnuti brzdy Real 0,00 ... 60,00 s 100=1s
44.14 |Uroven sepnuti brzdy Real 0,0 ... 1000,0 ot./min. 100 =1
ot./min.
44 .15 |Prodleva arovné sepnuti brzdy Real 0,00 ... 10,00 s 100=1s
44 .16 |Prodleva opétovného Real 0,00 ... 10,00 s 100=1s
rozepnuti brzdy
44.17 |Funkce chyby brzdy Seznam 0..2 - 1=1
44.18 |Prodleva chyby brzdy Real 0,00 ... 60,00 s 100=1s
45 Energeticka uc¢innost
45.01 |Usporené hodiny GW Real 0...65535 GWh 1=1GWh
45.02 | Usporené hodiny MW Real 0...999 MWh 1=1MWh
45.03 | Usporené hodiny kW Real 0,0 ... 999.0 kWh 10 =1 kWh
45.05 |Usporené penize x1000 Real 0...4294967295 tisic 1 =1 tisic
45.06 |Usporené penize Real 0,00 ... 999.99 (volitelny) 100 =1
jednotka
45.08 |Redukce CO2 v kilotunach Real 0...65535 metrickd | 1 =1 metricka
kilotuna kilotuna
45.09 |Redukce CO2 v tunach Real 0,0 ... 999.9 metricka 10=1

tuna metricka tuna
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45.11 | Optimalizator energie Seznam 0...1 - 1=1
45.12 | Energeticky tarif 1 Real 0,000 ... 4294967.295 (volitelny) 1000 =1

jednotka
45.13 | Energeticky tarif 2 Real 0,000 ... 4294967.295 (volitelny) 1000 =1
jednotka
45.14 |Volba tarifu Binéarni - - 1=1
zdr.
45.17 | Jednotka mény tarifu Seznam 100...102 - 1=1
45.18 | Konverzni faktor CO2 Real 0,000 ... 65.535 metricka 1000 =1
tuna/ metricka
MWh tuna/MWh
45.19 |Komparacni vykon Real 0,0 ... 100000,0 kW 10 =1 kW
45.21 |Reset kalkulace energie Seznam 0...1 - 1=1
46 Nastaveni monitorovani/méritka
46.01 | Méfitko otacek Real 0,00 ... 30000,00 ot./min. 100 =1
ot./min.
46.02 | Méfitko frekvence Real 0.10 ... 1000,00 Hz 100=1Hz
46.03 | Méfitko momentu Real 0.1 ... 1000,0 % 10=1%
46.04 | Méfitko vykonu Real | 0,10 ... 30000,00 kW nebo | kW nebo 100 =1
0,10 ... 40214,48 hp HP jednotka
46.11 |Filtracni doba otaCek motoru Real 2...20000 ms 1=1ms
46.12 |Filtracni doba vystupni Real 2...20000 ms 1=1ms
frekvence
46.13 |Filtracni doba momentu Real 2...20000 ms 1=1ms
motoru
46.14 |Filtra¢ni doba vystupniho Real 2...20000 ms 1=1ms
vykonu
46.21 |Hystereze otacek Real 0,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.
46.22 |Hystereze frekvence Real 0,00 ... 1000,00 Hz 100 =1Hz
46.23 |Hystereze momentu Real 0,00 ... 3000,00 % 1=1%
46.31 [Nad limitem otacek Real 0,00 ... 30000,00 ot./min. | 100 =1 ot./min.
46.32 |Nad limitem frekvence Real 0,00 ... 1000,00 Hz 100=1Hz
46.33 |Nad limitem momentu Real 0,0 ... 1600,0 % 10=1%
47 Ulozisté dat
47.01 |Ulozisté dat 1 real32 Real |-2147483.008 ... 2147483.008 - 1000 =1
47.02 | Ulozisté dat 2 real32 Real |-2147483.008 ... 2147483.008 - 1000 =1
47.03 | Ulozisté dat 3 real32 Real |-2147483.008 ... 2147483.008 - 1000 =1
47.04 |Ulozisté dat 4 real32 Real |-2147483.008 ... 2147483.008 - 1000 =1
47.05 |Ulozisté dat 5 real32 Real |-2147483.008 ... 2147483.008 - 1000 =1
47.06 | Ulozisté dat 6 real32 Real |-2147483.008 ... 2147483.008 - 1000 =1
47.07 |Ulozisté dat 7 real32 Real |-2147483.008 ... 2147483.008 - 1000 =1
47.08 | Ulozisté dat 8 real32 Real |-2147483.008 ... 2147483.008 - 1000 =1
47.11 |Ulozisté dat 1 int32 Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=1
47.12 |Ulozisté dat 2 int32 Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=1
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47.13 |Ulozi§té dat 3 int32 Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=1
47.14 |Uloziété dat 4 int32 Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=1
47.15 |Uloziété dat 5 int32 Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=1
47.16 |Ulozité dat 6 int32 Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=1
47.17 |Uloziété dat 7 int32 Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=1
47.18 |Uloziété dat 8 int32 Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=1
47.21 |Ulozi§té dat 1 int16 Real -32768 ... 32767 - 1=1
47.22 |Uloziété dat 2 int16 Real -32768 ... 32767 - 1=1
47.23 |Ulozi§té dat 3 int16 Real -32768 ... 32767 - 1=1
47.24 |Uloziété dat 4 int16 Real -32768 ... 32767 - 1=1
47.25 |Ulozigté dat 5 int16 Real -32768 ... 32767 - 1=1
47.26 |Ulozité dat 6 int16 Real -32768 ... 32767 - 1=1
47.27 |Ulozi§té dat 71 int16 Real -32768 ... 32767 - 1=1
47.28 |Ulozité dat 8 int16 Real -32768 ... 32767 - 1=1
49 Komunikace pies port na panelu
49.01 | Cislo ID uzlu Real 1...32 - 1=1
49.03 |Prenosova rychlost Seznam 1..5 - 1=1
49.04 |Doba ztraty komunikace Real 0.1 ... 3000,0 s 10=1s
49.05 | Cinnost pfi ztraté komunikace | Seznam 0...3 - 1=1
49.06 |Aktualizovat nastaveni Seznam 0...1 - 1=1
50 Adaptér fieldbus (FBA)

50.01 |FBA A - zapnut Seznam 0...3 - 1=1
50.02 |FBA A - funkce ztraty kom Seznam 0...3 - 1=1
50.03 |FBA A - ¢as lim ztraty kom Real 0.3 ...6553.5 s 10=1s
50.04 |FBA A - typ ref1 Seznam 0..5 - 1=1
50.05 |FBA A - typ ref2 Seznam 0..5 - 1=1
50.06 |FBA A - vol SW Seznam 0...1 - 1=1
50.07 |FBA A - typ akt 1 Seznam 0..5 - 1=1
50.08 |FBA A - typ akt 2 Seznam 0..5 - 1=1
50.09 |FBA A - transparentni zdroj Analogovy - - 1=1
SW zdr.
50.10 |FBA A - transparentni zdroj Analogovy - - 1=1
akt1 zdr.
50.11 | FBA A - transparentni zdroj Analogovy - - 1=1
akt2 zdr.
50.12 |FBA A - debug zapnut Seznam 0...1 - 1=
50.13 |FBA A fidici slovo Data {00000000h ... FFFFFFFFh - 1=
50.14 |FBA A - reference 1 Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=
50.15 [FBA A - reference 2 Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=
50.16 |FBA A stavové slovo Data {00000000h ... FFFFFFFFh - 1=
50.17 |[FBA A - aktualni hodnota 1 Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=

50.18 FBA A - aktualni hodnota 2 Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=
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50.21 | FBA A- volba Urovné ¢asu Seznam 0...3 - 1=1
50.31 |FBA B - zapnut Seznam 0...1 - 1=1
50.32 |FBA B - funkce ztrat kom Real 0...3 - 1=1
50.33 |FBA B - ¢as lim ztraty kom Seznam 0.3...6553.5 s 10=1s
50.34 |FBA B - typ ref1 Seznam 0...5 - 1=1
50.35 |FBA B - typ ref2 Seznam 0...5 - 1=1
50.36 |FBA B - vol SW Seznam 0...1 - 1=1
50.37 |FBA B - typ akt 1 Seznam 0...5 - 1=1
50.38 |FBA B - typ akt 1 Analogovy 0...5 - 1=1

zdr.
50.39 |FBA B - transparentni zdroj Analogovy - - 1=1
sSw zdr.
50.40 |FBA B - transparentni zdroj Analogovy - - 1=1
akt1 zdr.
50.41 |FBA B - transparentni zdroj Seznam - - 1=1
akt2
50.42 |FBA B - debug zapnut Data 0...1 - 1=
50.43 | FBA B fidici slovo Real {00000000h ... FFFFFFFFh - 1=
50.44 |FBA B - reference 1 Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=
50.45 | FBA B - reference 2 Data -2147483648 ... 2147483647 - 1=
50.46 |FBA B stavové slovo Real {00000000h ... FFFFFFFFh - 1=
50.47 |FBA B - aktualni hodnota 1 Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=
50.48 |FBA B - aktualni hodnota 2 -2147483648 ... 2147483647 - 1=
50.51 |FBA B- volba urovné ¢asu Seznam 0...3 - 1=
51 FBA A nastaveni
51.01 |FBA A -typ Seznam - - 1=1
51.02 [FBA A - Par2 Real 0...65535 - 1=1
51.26 |[FBA A - Par26 Real 0...65535 - 1=1
51.27 |FBA A - aktualizace par Seznam 0...1 - 1=1
51.28 |FBA A verze tabulky Data - - 1=1
parametrd
51.29 |FBA A - kéd typu pohonu Real 0...65535 - 1=1
51.30 |FBA A - ver mapovaciho Real 0...65535 - 1=1
souboru
51.31 |D2FBA A - stav kom Seznam 0...6 - 1=1
51.32 |FBA A verze SW kom. Data - - 1=1
51.33 |FBA A verze SW apl. Data - - 1=1
52 FBA A vstupni data
52.01 |FBA A - datovy vstup1 Seznam - - 1=1
52.12 |FBA A - datovy vstup12 Seznam - - 1=1
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53 FBA A vystupni data
53.01 | FBA A vystupni data 1 Seznam - - 1=1
53.12 | FBA A vystupni data 12 Seznam - - 1=1
54 FBA B nastaveni
54.01 [FBAB - typ
54.02 [FBA B - Par2 UINT16 0...65535 -
54.26 |[FBA B - Par26 UINT16 0...65535 -
54.27 |FBA B - aktualizace par Seznam 0...1 -
54.28 |FBA B verze tabulky UINT16 0...65535 -
parametrt
54.29 |FBA B - kéd typu pohonu UINT16 0...65535 -
54.30 |FBA B - ver mapovaciho UINT16 0...65535 -
souboru
54.31 |D2FBA B - stav kom Seznam 0...6 -
54.32 |FBA B verze SW kom. UINT16 0...65535 -
54.33 [FBA B verze SW apl. UINT16 0...65535 -
55 FBA B vstupni data
55.01 |FBA B - datovy vstup1 Seznam - - 1=1
55.12 |FBA B - datovy vstup12 Seznam - - 1=1
56 FBA B vystupni data
56.01 |FBA B - datovy vystup1 Seznam - - 1=1
56.12 |FBA B - datovy vystup12 Seznam - - 1=1
60 Komunikace DDCS
60.01 | M/F - kom port Seznam - - -
60.02 |M/F - adresa uzlu Real 1...254 - -
60.03 |M/F - rezim Seznam 0...2 - -
60.05 |M/F - HW pfipojeni Seznam 0...1 - -
60.07 [M/F - link Fizeni Real 1...15 - -
60.08 |M/F - &as lim ztraty kom Real 0...65535 ms -
60.09 | M/F - funkce pfi ztraté kom Seznam 0...2 - -
60.10 |M/F - typ ref1 Seznam 0...10 - -
60.11 | M/F - typ ref2 Seznam 0...10 - -
60.12 | M/F - typ akt1 Seznam 0...10 - -
60.13 |M/F - typ akt2 Seznam 0...10 - -
60.14 |M/F - volba follower Real 0...16 - -
60.15 |Nuceny master Binarni - - 1=1
zdr.
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60.16 |Nuceny follower Binarni - - 1=1
zdr.
60.51 |Regulator DDCS - kom port Seznam - - -
60.52 |Regulator DDCS - adresa uzlu Real 1...254 - -
60.55 |Regulator DDCS - HW Seznam 0...1 - -
pripojeni
60.57 |Regulator DDCS - link fizeni Real 1...15 - -
60.58 |Regulator DDCS - doba ztraty Real 0...60000 ms -
kom
60.59 [Regulator DDCS - funkce pfi Seznam 0...3 - -
ztraté kom
60.60 |Regulator DDCS - typ ref1 Seznam 0...10 - -
60.61 |Regulator DDCS - typ ref2 Seznam 0...10 - -
60.62 |Regulator DDCS - typ akt1 Seznam 0...10 - -
60.63 [Regulator DDCS - typ akt2 Seznam 0...10 - -
60.64 |Volba sady dat pro mailbox Seznam 0...1 - -
(Parametry 60.71...60.83 se zobrazuji pouze s fidici jednotkou BCU)
60.71 [INU-LSU komunikaéni port Seznam - - 1=1
60.77 [INU-LSU ovladani spojeni Real 1...15 - -
60.78 [INU-LSU ¢as lim ztraty kom. Real 0...65535 ms -
60.79 [INU-LSU fizeni ztraty Binarni - - 1=1
komunikace zdr.
60.80 |INU-LSU zpozdéni pfechodu Real 0...65535 ms 1=1ms
60.81 |LSU ovladani Seznam 0..1 - 1=
60.83 [LSU max. nabijeci doba Real 0...65535 s 1=1s
61 Vysilana data D2D a DDCS
61.01 [M/F - volba dat 1 Seznam - - -
61.02 [M/F - volba dat 2 Seznam - - -
61.03 [M/F - volba dat 3 Seznam - - -
61.25 [ M/F - hodnota dat 1 Real 0...65535 - -
61.26 | M/F - hodnota dat 2 Real 0...65535 - -
61.27 | M/F - hodnota dat 3 Real 0...65535 - -
61.51 Volba dat 1 souboru dat 11 Seznam - - -

61.52 |Volba dat 2 souboru dat 11 Seznam - - -

61.53 |Volba dat 3 souboru dat 11 Seznam - - -

61.54 |Volba dat 1 souboru dat 13 Seznam - - -

61.55 |Volba dat 2 souboru dat 13 Seznam - - -

61.56 |Volba dat 3 souboru dat 13 Seznam - - -

61.57 |Volba dat 1 souboru dat 15 Seznam - - -

61.58 |Volba dat 2 souboru dat 15 Seznam - - -

61.59 |Volba dat 3 souboru dat 15 Seznam - - -

61.60 |Volba dat 1 souboru dat 17 Seznam - - -

61.61 |Volba dat 2 souboru dat 17 Seznam - - -




372 P¥idavna data parametrt

C. Nazev Typ Rozsah Jednotky FbEq32
61.62 | Volba dat 3 souboru dat 17 Seznam - - -
61.63 | Volba dat 1 souboru dat 19 Seznam - - -
61.64 | Volba dat 2 souboru dat 19 Seznam - - -
61.65 | Volba dat 3 souboru dat 19 Seznam - - -
61.66 |Volba dat 1 souboru dat 21 Seznam - - -
61.67 |Volba dat 2 souboru dat 21 Seznam - - -
61.68 |Volba dat 3 souboru dat 21 Seznam - - -
61.69 |Volba dat 1 souboru dat 23 Seznam - - -
61.70 | Volba dat 2 souboru dat 23 Seznam - - -
61.71 | Volba dat 3 souboru dat 23 Seznam - - -
61.72 | Volba dat 1 souboru dat 25 Seznam - - -
61.73 | Volba dat 2 souboru dat 25 Seznam - - -
61.74 | Volba dat 3 souboru dat 25 Seznam - - -
61.101 | Hodnota dat 1 souboru dat 11 Real 0...65535 - -
61.102 | Hodnota dat 2 souboru dat 11 Real 0...65535 - -
61.103 | Hodnota dat 3 souboru dat 11 Real 0...65535 - -
61.104 | Hodnota dat 1 souboru dat 13 Real 0...65535 - -
61.105 | Hodnota dat 2 souboru dat 13 Real 0...65535 - -
61.106 | Hodnota dat 3 souboru dat 13 Real 0...65535 - -
61.107 | Hodnota dat 1 souboru dat 15 Real 0...65535 - -
61.108 | Hodnota dat 2 souboru dat 15 Real 0...65535 - -
61.109 | Hodnota dat 3 souboru dat 15 Real 0...65535 - -
61.110 | Hodnota dat 1 souboru dat 17 Real 0...65535 - -
61.111 | Hodnota dat 2 souboru dat 17 Real 0...65535 - -
61.112 | Hodnota dat 3 souboru dat 17 Real 0...65535 - -
61.113 | Hodnota dat 1 souboru dat 19 Real 0...65535 - -
61.114 | Hodnota dat 2 souboru dat 19 Real 0...65535 - -
61.115 | Hodnota dat 3 souboru dat 19 Real 0...65535 - -
61.116 | Hodnota dat 1 souboru dat 21 Real 0...65535 - -
61.117 | Hodnota dat 2 souboru dat 21 Real 0...65535 - -
61.118 | Hodnota dat 3 souboru dat 21 Real 0...65535 - -
61.119 | Hodnota dat 1 souboru dat 23 Real 0...65535 - -
61.120 | Hodnota dat 2 souboru dat 23 Real 0...65535 - -
61.121 | Hodnota dat 3 souboru dat 23 Real 0...65535 - -
61.122 | Hodnota dat 1 souboru dat 25 Real 0...65535 - -
61.123 | Hodnota dat 2 souboru dat 25 Real 0...65535 - -
61.124 | Hodnota dat 3 souboru dat 25 Real 0...65535 - -
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(Parametry 61.151...61.240 se zobrazuji pouze s fidici jednotkou BCU

61.151 | INU-LSU sada dat 10 vystupni | Seznam - - -
data 1

61.152 | INU-LSU sada dat 10 vystupni | Seznam - - -
data 2

61.153 | INU-LSU sada dat 10 vystupni | Seznam - - -
data 3

61.154 | INU-LSU sada dat 12 vystupni | Seznam - - -
data 1

61.155 [ INU-LSU sada dat 12 vystupni | Seznam - - -
data 2

61.156 | INU-LSU sada dat 12 vystupni | Seznam - - -
data 3

61.157 | INU-LSU sada dat 14 vystupni | Seznam - - -
data 1

61.158 | INU-LSU sada dat 14 vystupni | Seznam - - -
data 2

61.159 | INU-LSU sada dat 14 vystupni | Seznam - - -
data 3

61.160 | INU-LSU sada dat 16 vystupni | Seznam - - -
data 1

61.161 | INU-LSU sada dat 16 vystupni | Seznam - - -
data 2

61.162 | INU-LSU sada dat 16 vystupni | Seznam - - -
data 3

61.163 | INU-LSU sada dat 18 vystupni | Seznam - - -
data 1

61.164 | INU-LSU sada dat 18 vystupni | Seznam - - -
data 2

61.165 | INU-LSU sada dat 18 vystupni | Seznam - - -
data 3

61.166 | INU-LSU sada dat 20 vystupni | Seznam - - -
data 1

61.167 | INU-LSU sada dat 20 vystupni | Seznam - - -
data 2

61.168 | INU-LSU sada dat 20 vystupni | Seznam - - -
data 3

61.169 | INU-LSU sada dat 22 vystupni | Seznam - - -
data 1

61.170 | INU-LSU sada dat 22 vystupni | Seznam - - -
data 2

61.171 | INU-LSU sada dat 22 vystupni | Seznam - - -
data 3

61.172 | INU-LSU sada dat 24 vystupni | Seznam - - -
data 1

61.173 [ INU-LSU sada dat 24 vystupni | Seznam - - -
data 2

61.174 | INU-LSU sada dat 24 vystupni | Seznam - - -
data 3
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61.184 | INU-LSU sada dat 32 vystupni | Seznam - - -
data 1
61.185 | INU-LSU sada dat 32 vystupni | Seznam - - -
data 2
61.186 | INU-LSU sada dat 32 vystupni | Seznam - - -
data 3
61.201 [ INU-LSU sada dat 10 hodnota 1 Real 0...65535 - -
61.202 | INU-LSU sada dat 10 hodnota 2 Real 0...65535 - -
61.203 | INU-LSU sada dat 10 hodnota 3 Real 0...65535 - -
61.204 | INU-LSU sada dat 12 hodnota 1 Real 0...65535 - -
61.205 | INU-LSU sada dat 12 hodnota 2 Real 0...65535 - -
61.206 | INU-LSU sada dat 12 hodnota 3 Real 0...65535 - -
61.207 | INU-LSU sada dat 14 hodnota 1 Real 0...65535 - -
61.208 | INU-LSU sada dat 14 hodnota 2 Real 0...65535 - -
61.209 | INU-LSU sada dat 14 hodnota 3 Real 0...65535 - -
61.210 [ INU-LSU sada dat 16 hodnota 1 Real 0...65535 - -
61.211 | INU-LSU sada dat 16 hodnota 2 Real 0...65535 - -
61.212 | INU-LSU sada dat 16 hodnota 3 Real 0...65535 - -
61.213 [ INU-LSU sada dat 18 hodnota 1 Real 0...65535 - -
61.214 | INU-LSU sada dat 18 hodnota 2 Real 0...65535 - -
61.215 | INU-LSU sada dat 18 hodnota 3 Real 0...65535 - -
61.216 | INU-LSU sada dat 20 hodnota 1 Real 0...65535 - -
61.217 | INU-LSU sada dat 20 hodnota 2 Real 0...65535 - -
61.218 | INU-LSU sada dat 20 hodnota 3 Real 0...65535 - -
61.219 [ INU-LSU sada dat 22 hodnota 1 Real 0...65535 - -
61.220 | INU-LSU sada dat 22 hodnota 2 Real 0...65535 - -
61.221 | INU-LSU sada dat 22 hodnota 3 Real 0...65535 - -
61.222 | INU-LSU sada dat 24 hodnota 1 Real 0...65535 - -
61.223 | INU-LSU sada dat 24 hodnota 2 Real 0...65535 - -
61.224 | INU-LSU sada dat 24 hodnota 3 Real 0...65535 - -
61.238 | INU-LSU sada dat 32 hodnota 1 Real 0...65535 - -
61.239 | INU-LSU sada dat 32 hodnota 2 Real 0...65535 - -
61.240 | INU-LSU sada dat 32 hodnota 3 Real 0...65535 - -
62 D2D a DDCS pfijimana data
62.01 |M/F - volba dat 1 Seznam - - -
62.02 |M/F - volba dat 2 Seznam - - -
62.03 |M/F - volba dat 3 Seznam - - -
62.04 |Rizeny uzel 2 - vol dat 1 Seznam - - -
62.05 |Rizeny uzel 2 - vol dat 2 Seznam - - -
62.06 |Rizeny uzel 2 - vol dat 3 Seznam - - -
62.07 |Rizeny uzel 3 - vol dat 1 Seznam - - -
62.08 |Rizeny uzel 3 - vol dat 2 Seznam - - -
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62.09 |Rizeny uzel 3 - vol dat 3 Seznam - - -
62.10 |Rizeny uzel 4 - vol dat 1 Seznam - - -
62.11 |Rizeny uzel 4 - vol dat 2 Seznam - - -
62.12 |Rizeny uzel 4 - vol dat 3 Seznam - - -
62.25 |MF/D2D hodnota data 1 Real 0...65535 - -
62.26 |MF/D2D hodnota data 2 Real 0...65535 - -
62.27 |MF/D2D hodnota data 3 Real 0...65535 - -
62.28 |Rizeny uzel 2 - hodnota dat 1 Real 0...65535 - -
62.29 |Rizeny uzel 2 - hodnota dat 2 Real 0...65535 - -
62.30 |Rizeny uzel 2 - hodnota dat 3 Real 0...65535 - -
62.31 |Rizeny uzel 3 - hodnota dat 1 Real 0...65535 - -
62.32 |Rizeny uzel 3 - hodnota dat 2 Real 0...65535 - -
62.33 |Rizeny uzel 3 - hodnota dat 3 Real 0...65535 - -
62.34 |Rizeny uzel 4 - hodnota dat 1 Real 0...65535 - -
62.35 |Rizeny uzel 4 - hodnota dat 2 Real 0...65535 - -
62.36 |Rizeny uzel 4 - hodnota dat 3 Real 0...65535 - -

62.51 |Volba dat 1 souboru dat 10 Seznam - - -

62.52 |Volba dat 2 souboru dat 10 Seznam - - -

62.53 |Volba dat 3 souboru dat 10 Seznam - - -

62.54 |Volba dat 1 souboru dat 12 Seznam - - -

62.55 |Volba dat 2 souboru dat 12 Seznam - - -

62.56 |Volba dat 3 souboru dat 12 Seznam - - -

62.57 |Volba dat 1 souboru dat 14 Seznam - - -

62.58 |Volba dat 2 souboru dat 14 Seznam - - -

62.59 |Volba dat 3 souboru dat 14 Seznam - - -

62.60 |Volba dat 1 souboru dat 16 Seznam - - -

62.61 |Volba dat 2 souboru dat 16 Seznam - - -

62.62 |Volba dat 3 souboru dat 16 Seznam - - -

62.63 |Volba dat 1 souboru dat 18 Seznam - - -

62.64 |Volba dat 2 souboru dat 18 Seznam - - -

62.65 |Volba dat 3 souboru dat 18 Seznam - - -

62.66 |Volba dat 1 souboru dat 20 Seznam - - -

62.67 |Volba dat 2 souboru dat 20 Seznam - - -

62.68 |Volba dat 3 souboru dat 20 Seznam - - -

62.69 |Volba dat 1 souboru dat 22 Seznam - - -

62.70 |Volba dat 2 souboru dat 22 Seznam - - -

62.71 |Volba dat 3 souboru dat 22 Seznam - - -

62.72 |Volba dat 1 souboru dat 24 Seznam - - -

62.73 |Volba dat 2 souboru dat 24 Seznam - - -

62.74 |Volba dat 3 souboru dat 24 Seznam - - -

62.101 | Hodnota dat 1 souboru dat 10 Real 0...65535 - -
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62.102 | Hodnota dat 2 souboru dat 10 Real 0...65535 - -
62.103 | Hodnota dat 3 souboru dat 10 Real 0...65535 - -
62.104 | Hodnota dat 1 souboru dat 12 Real 0...65535 - -
62.105 | Hodnota dat 2 souboru dat 12 Real 0...65535 - -
62.106 | Hodnota dat 3 souboru dat 12 Real 0...65535 - -
62.107 | Hodnota dat 1 souboru dat 14 Real 0...65535 - -
62.108 | Hodnota dat 2 souboru dat 14 Real 0...65535 - -
62.109 | Hodnota dat 3 souboru dat 14 Real 0...65535 - -
62.110 | Hodnota dat 1 souboru dat 16 Real 0...65535 - -
62.111 | Hodnota dat 2 souboru dat 16 Real 0...65535 - -
62.112 | Hodnota dat 3 souboru dat 16 Real 0...65535 - -
62.113 | Hodnota dat 1 souboru dat 18 Real 0...65535 - -
62.114 | Hodnota dat 2 souboru dat 18 Real 0...65535 - -
62.115 | Hodnota dat 3 souboru dat 18 Real 0...65535 - -
62.116 | Hodnota dat 1 souboru dat 20 Real 0...65535 - -
62.117 | Hodnota dat 2 souboru dat 20 Real 0...65535 - -
62.118 | Hodnota dat 3 souboru dat 20 Real 0...65535 - -
62.119 | Hodnota dat 1 souboru dat 22 Real 0...65535 - -
62.120 | Hodnota dat 2 souboru dat 22 Real 0...65535 - -
62.121 | Hodnota dat 3 souboru dat 22 Real 0...65535 - -
62.122 | Hodnota dat 1 souboru dat 24 Real 0...65535 - -
62.123 | Hodnota dat 2 souboru dat 24 Real 0...65535 - -
62.124 | Hodnota dat 3 souboru dat 24 Real 0...65535 - -

(Parametry 62.151...62.240 zobrazeny pouze s BCU fidici jednotkou)
62.151 | INU-LSU sada dat 11 vyst. data 1 Real Seznam - -
62.152 | INU-LSU sada dat 11 vyst. data 2 Real Seznam - -
62.153 | INU-LSU sada dat 11 vyst. data 3 Real Seznam - -
62.154 | INU-LSU sada dat 13 vyst. data 1 Real Seznam - -
62.155 | INU-LSU sada dat 13 vyst. data 2 Real Seznam - -
62.156 | INU-LSU sada dat 13 vyst. data 3 Real Seznam - -
62.157 | INU-LSU sada dat 15 vyst. data 1 Real Seznam - -
62.158 | INU-LSU sada dat 15 vyst. data 2 Real Seznam - -
62.159 | INU-LSU sada dat 15 vyst. data 3 Real Seznam - -
62.160 | INU-LSU sada dat 17 vyst. data 1 Real Seznam - -
62.161 [INU-LSU sada dat 17 vyst. data 2 Real Seznam - -
62.162 [ INU-LSU sada dat 17 vyst. data 3 Real Seznam - -
62.163 [ INU-LSU sada dat 19 vyst. data 1 Real Seznam - -
62.164 | INU-LSU sada dat 19 vyst. data 2 Real Seznam - -
62.165 [ INU-LSU sada dat 19 vyst. data 3 Real Seznam - -
62.166 | INU-LSU sada dat 21 vyst. data 1 Real Seznam - -
62.167 [INU-LSU sada dat 21 vyst. data 2 Real Seznam - -
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62.168 | INU-LSU sada dat 21 vyst. data 3 Real Seznam - -
62.169 | INU-LSU sada dat 23 vyst. data 1 Real Seznam - -
62.170 | INU-LSU sada dat 23 vyst. data 2 Real Seznam - -
62.171 [ INU-LSU sada dat 23 vyst. data 3 Real Seznam - -
62.172 | INU-LSU sada dat 25 vyst. data 1 Real Seznam - -
62.173 | INU-LSU sada dat 25 vyst. data 2 Real Seznam - -
62.174 | INU-LSU sada dat 25 vyst. data 3 Real Seznam - -
62.184 | INU-LSU sada dat 33 vyst. data 1 Real Seznam - -
62.185 | INU-LSU sada dat 33 vyst. data 2 Real Seznam - -
62.186 | INU-LSU sada dat 33 vyst. data 3 Real Seznam - -
62.201 | INU-LSU sada dat 11 hodnota 1 Real 0...65535 - -
62.202 | INU-LSU sada dat 11 hodnota 2 Real 0...65535 - -
62.203 | INU-LSU sada dat 11 hodnota 3 Real 0...65535 - -
62.204 | INU-LSU sada dat 13 hodnota 1 Real 0...65535 - -
62.205 | INU-LSU sada dat 13 hodnota 2 Real 0...65535 - -
62.206 | INU-LSU sada dat 13 hodnota 3 Real 0...65535 - -
62.207 | INU-LSU sada dat 15 hodnota 1 Real 0...65535 - -
62.208 | INU-LSU sada dat 15 hodnota 2 Real 0...65535 - -
62.209 | INU-LSU sada dat 15 hodnota 3 Real 0...65535 - -
62.210 | INU-LSU sada dat 17 hodnota 1 Real 0...65535 - -
62.211 [INU-LSU sada dat 17 hodnota 2 Real 0...65535 - -
62.212 | INU-LSU sada dat 17 hodnota 3 Real 0...65535 - -
62.213 | INU-LSU sada dat 19 hodnota 1 Real 0...65535 - -
62.214 | INU-LSU sada dat 19 hodnota 2 Real 0...65535 - -
62.215 | INU-LSU sada dat 19 hodnota 3 Real 0...65535 - -
62.216 | INU-LSU sada dat 21 hodnota 1 Real 0...65535 - -
62.217 | INU-LSU sada dat 21 hodnota 2 Real 0...65535 - -
62.218 | INU-LSU sada dat 21 hodnota 3 Real 0...65535 - -
62.219 | INU-LSU sada dat 23 hodnota 1 Real 0...65535 - -
62.220 | INU-LSU sada dat 23 hodnota 2 Real 0...65535 - -
62.221 | INU-LSU sada dat 23 hodnota 3 Real 0...65535 - -
62.222 | INU-LSU sada dat 25 hodnota 1 Real 0...65535 - -
62.223 | INU-LSU sada dat 25 hodnota 2 Real 0...65535 - -
62.224 | INU-LSU sada dat 25 hodnota 3 Real 0...65535 - -
62.238 | INU-LSU sada dat 33 hodnota 1 Real 0...65535 - -
62.239 | INU-LSU sada dat 33 hodnota 2 Real 0...65535 - -
62.240 | INU-LSU sada dat 33 hodnota 3 Real 0...65535 - -
90 Vybér zpétné vazby
90.01 | Otacky motoru pro fizeni Real -32768,00 ... 32767,00 ot./min. | 100 = 1 ot./min.
90.02 |Poloha motoru Real | 0,00000000 ... 1,00000000 ot. 1000100000 =

ot.
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90.03 | Zatézova rychlost Real -32768,00 ... 32767,00 ot./min. | 100 =1 ot./min.
90.04 |Poloha zatéze Real -2147483648 ... 2147483647 ot. 1=1ot.
90.05 |Poloha zatéze v méfitku Real |-21474.83648 ... 21474.83647 - 100000 = 1
90.10 |Enkodér 1 - rychlost Real -32768,00 ... 32767,00 ot./min. 100 =1

ot./min.
90.11 | Enkodér 1 - pozice Real 0,00000000 ... 1,00000000 ot. 1000100000 =
ot.
90.12 |Enkodér 1 - viceotackové otacky Real 0...16777215 - 1=1
90.13 |Enkodér 1 - rozsif otacky Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=1
90.14 |Enkodér 1 - zakl pozice Real 0...16777215 - 1=1
90.15 |Enkodér 1 - zakl otacky Real 0...16777215 - 1=1
90.20 |Enkodér 2 - rychlost Real -32768,00 ... 32767,00 ot./min. 100 =1
ot./min.
90.21 |Enkodér 2 - pozice Real 0,00000000 ... 1,00000000 ot. 1000100000 =
ot.
90.22 |Enkodér 2 - multiturn otacky Real 0...16777215 - 1=1
90.23 |Enkodér 2 - rozsif otacky Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=1
90.24 |Enkodér 2 - zakl pozice Real 0...16777215 - 1=1
90.25 | Enkodér 2 - zakl otacky Real 0...16777215 - 1=1
90.26 |Rozsifeni ota¢ek mootru Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=1
90.27 |Rozsifeni zatéZovych otacek Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=1
90.41 | Volba zpétné vazby motoru Seznam 0...2 - 1=1
90.42 |Filtracni doba otaek motoru Real 0...10000 ms 1=1ms
90.43 | Citatel pfevodu motoru Real -32768...32767 - 1=1
90.44 | Jmenovatel pfevodu motoru Real -32768...32767 - 1=1
90.45 | Porucha zpétné vazby motoru | Seznam 0...2 - 1=1
90.46 | Vynutit otevienou smycku Seznam 0...1 - 1=1
90.51 | Volba zpétné vazby zatéze Seznam 0..4 - 1=1
90.52 |Filtracni doba otacek zatéze Real 0...10000 ms 1=1ms
90.53 | Citatel prevodu zatéze Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=1
90.54 | Jmenovatel pfevodu zatéze Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=1
90.55 | Porucha zpétné vazby zatizeni| Seznam 0...1 - 1=1
90.56 | Odchylka polohy zatéze Real -32768 ... 32767 ot. 1=1ot.
90.57 |Rozliseni polohy zatéze Real 0..32 - 1=1
90.61 | Citatel prevodu Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=1
90.62 | Jmenovatel pfevodu Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=1
90.63 | Citatel konst napajeni Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=1
90.64 | Jmenovatel konst napajeni Real -2147483648 ... 2147483647 - 1=1
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91 Nastaveni modulu enkodéru
91.01 [Stav DI FEN PB 000000 b...111111 b - 1=1
91.02 | Stav modulu 1 Seznam - - 1=1
91.03 | Stav modulu 2 Seznam - - 1=1
91.04 |Teplota modulu 1 Real 0...1000 °C, °F 1 =1 jednotka
nebo ohm
91.06 |Teplota modulu 2 Real 0...1000 °C,°F | 1 =1 jednotka
nebo ohm
91.10 |Enkodér - aktualizace Seznam 0...1 - 1=1
parametru
91.11 | Typ modulu 1 Seznam 0...4 - 1=
91.12 {Umisténi modulu 1 Real 1...254 - 1=
91.13 | Typ modulu 2 Seznam 0..4 - 1=
91.14 |Umisténi modulu 2 Real 1...254 - 1=
91.21 | Méfeni teploty - vol1 Seznam 0...2 - 1=
91.22 |Teplota - filtracni doba 1 Real 0...10000 ms 1=1ms
91.23 |PTC filtrace 1 Real 0...65535 - 1=
91.24 | Méfeni teploty - vol2 Seznam 0...2 - 1=
91.25 |Teplota - filtratni doba 2 Real 0...10000 ms 1=1ms
91.26 |PTC filtrace 2 Real 0...65535 - 1=
92 Konfigurace enkodéru 1
92.01 [Enkodér 1 - typ Seznam - - 1=1
92.02 [Enkodér 1 - zdroj Seznam 1...2 - 1=1
Jiné parametry v této skupiné, kdyZz je parametr 92.01 Enkodér 1 - typ = TTL, TTL+ nebo HTL
92.10 |Impulzy/otacky Real 0...65535 - 1=1
92.11 | Typ impulzniho vysilace Seznam 0...1 - 1=1
92.12 |Rezim vypoctu rychlosti Seznam 0...5 - 1=1
92.13 |Odhad polohy povolen Seznam 0...1 - 1=1
92.14 |Odhad rychlosti povolen Seznam 0...1 - 1=1
92.15 | Pfechodovy filtr Seznam 0...3 - 1=1
92.21 |Enkodér - rezim pfi poruse Seznam 0...3 - 1=1
kabelu

Jiné parametry v této skupiné, kdyZz je parametr 92.01 Enkodér 1 - typ = Abs enk

92.10 | Sin/kos &islo Real 0...65535 - 1=
92.11 | Zdroj absolutni polohy Seznam 0...5 - 1=
92.12 | Zapnuti nulového impulzu Seznam 0...1 - 1=
92.13 |Sirka dat polohy Real 0...32 - 1=
92.14 | Sitka dat otagek Real 0...32 - 1=
92.30 |Rezim sériové linky Seznam 0...1 - 1=
92.31 |EnDat - max doba kalkulace Seznam 0...3 - 1=
92.32 |SSI - doba cyklu Seznam 0...5 - 1=
92.33 | SSI - takty Real 2..127 - 1=
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92.34 | SSI - msb polohy Real 1...126 - 1=1
92.35 [ SSI - msb otacek Real 1...126 - 1=1
92.36 | SSI - datovy format Seznam 0...1 - 1=1
92.37 | SSI - pfenosova rychlost Seznam 0...5 - 1=1
92.40 | SSI - nulova faze Seznam 0..3 - 1=1
92.45 |Hiperface - parita Seznam 0...1 - 1=1
92.46 |Hiperface - pfenosova rychlost | Seznam 0...3 - 1=1
92.47 |Hiperface - adresa uzlu Real 0...255 - 1=1

Jiné parametry v této skupiné, kdyZ je parametr 92.01 Enkodér 1 - typ = Dekodér

92.10 | Frekvence budiciho signalu Real 1...20 kHz 1=1kHz
92.11 | Amplituda budiciho signalu Real 4.0...12.0 \% 10=1V
92.12 | Polové pary dekodéru Seznam 1...32 - 1=1
93 Konfigurace enkodéru 2
93.01 |Enkodér 2 - typ Seznam - - 1=1
93.02 |Enkodér 2 - zdroj Seznam 1..2 - 1=1

Jiné parametry v této skupiné, kdyz je parametr 93.01 Enkodér 2 - typ = TTL, TTL+ nebo HTL
93.10 | Impulzy/ot. Real 0...65535 - 1=1
93.11 | Typ impulzniho vysila¢ Seznam 0...1 - 1=1
93.12 |Rezim vypoctu rychlosti Seznam 0..5 - 1=1
93.13 | Odhad polohy povolen Seznam 0...1 - 1=1
93.14 | Odhad rychlosti povolen Seznam 0...1 - 1=1
93.15 | Pfechodovy filtr Seznam 0...3 - 1=1
93.21 |Enkodér - rezim pfi poruse Seznam 0...3 - 1=1

kabelu

Jiné parametry v této skupiné, kdyZz je parametr 93.01 Enkodér 2 - typ = Abs enc

93.10 [Sin/kos ¢&islo Real 0...65535 - 1=
93.11 | Zdroj absolutni polohy Seznam 0...5 - 1=
93.12 | Zapnuti nulového impulzu Seznam 0...1 - 1=
93.13 | Sirka dat polohy Real 0...32 - 1=
93.14 | Sitka dat otagek Real 0...32 - 1=
93.30 |Rezim sériové linky Seznam 0...1 - 1=
93.31 |EnDat - doba kalkulace Seznam 0..3 - 1=
93.32 | SSI - doba cyklu Seznam 0..5 - 1=
93.33 [SSI - takty Real 2..127 - 1=
93.34 | SSI - msb polohy Real 1...126 - 1=
93.35 | SSI - msb otacek Real 1...126 - 1=
93.36 | SSI - datovy format Seznam 0...1 - 1=
93.37 | SSI - pfenosova rychlost Seznam 0..5 - 1=
93.40 [SSI - nulova faze Seznam 0...3 - 1=
93.45 | Hiperface - parita Seznam 0...1 - 1=
93.46 |Hiperface - pfenosova rychlost| Seznam 0...3 - 1=
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93.47 |Hiperface - adresa uzlu Real 0...255 - 1=1
Jiné parametry v této skupiné, kdyZ je parametr 93.01 Enkodér 2 - typ = Dekodér
93.10 |Frekvence budiciho signalu Real 1...20 kHz 1=1kHz
93.11 | Amplituda budiciho signalu Real 4.0...12.0 \% 10=1V
93.12 |Pdlové pary dekodéru Seznam 1...32 - 1=1
95 HW konfigurace
95.01 | Napajeci napéti Seznam 0...6 - 1=1
95.02 |Adaptivni meze napéti Seznam 0...1 - 1=1
95.04 |Napajeni fidici desky Seznam 0...2 - 1=1
95.08 |Monitorovani DC pfepinace Seznam 0...1 - 1=1
95.09 Ovlédépi pojistkového Seznam 0...1 - 1=1
vypinace
95.13 |ReZim redukovaného béhu Seznam 0...65535 - 1=1
95.14 | Pfipojené moduly PB 0000h...FFFFh - 1=1
(Zobrazuje se pouze s fidici
jednotkou BCU)
95.20 | Slovo HW voleb 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
96 Systém
96.01 [Jazyk Seznam - - 1=
96.02 |Heslo Data 0...99999999 - 1=1
96.03 |Stav Urovné pristupu PB 0000h...FFFFh - 1=
96.04 | Volba makra Seznam 0...6 - 1=
96.05 | Makro aktivni Seznam 0...6 - 1=1
96.06 |Obnoveni parametru Seznam - - 1=
96.07 | Ruéni ulozeni parametru Seznam 0...1 - 1=
96.08 |Bootovani fidici desky Real 0...1 - 1=1
96.09 | FSO nové bootovani Binarni - - -
zdr.
96.10 |UZiv nastaveni - stav Seznam - - -
96.11 |Uziv nastaveni - Seznam - - -
uloZeni/nahrani
96.12 |UzZiv nastaveni - I/O rezim Binarni - - -
vstup1 zdr.
96.13 |Uziv nastaveni - I/O rezim Binarni - - -
vstup2 zdr
96.16 |Volba jednotky PB 0000h...FFFFh - 1=1
96.20 |Zdroj €asové synchronizace Seznam 0...9 - 1=1
96.23 | Synchronizace hodin M/F Seznam 0...1 - 1=1
aD2D
96.24 |Celé dny od 1. ledna 1980 Real 1...59999 - 1=1
96.25 | Cas v minutach béhem 24 Real 0...1439 - 1=1
hodin
96.26 |Cas v ms b&hem jedné minuty Real 0...59999 - 1=1
96.29 |Stav zdroje ¢asu PB 0000h...FFFFh - 1=1
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97 Rizeni motoru
97.03 |Zisk skluzu Real 0...200 % 1=1%
97.04 | Zaloha napéti Real -4...50 % 1=1%
97.05 | Elektromagnetické brzdéni Seznam 0...2 - 1=1
97.06 | Volba reference mag toku Binarni - - 1=1

zdr.
97.07 |Uzivatelsky referen¢ni tok Real 0...200 % 100=1%
97.10 | PFivod signalu Seznam 0...4 - 1=1
97.11 |Ladéni TR Real 25...400 % 1=1%
97.13 | IR kompenzace Real 0,00 ... 50,00 % 100=1%
97.15 | Pfizplsobeni teplotniho Seznam 0...1 - 1=1
modelu motoru
98 Uzivatelské parametry motoru
98.01 | Uziv model motoru Seznam 0...3 - 1=1
98.02 |Rs uziv Real 0,0000 ... 0.50000 najedn. | 100000 =1 p.u.
98.03 [Rr uziv Real 0,0000 ... 0.50000 najedn. | 100000 =1 p.u.
98.04 (Lm uziv Real 0,00000 ... 10,00000 najedn. | 100000 =1 p.u.
98.05 | SigmaL uziv Real 0,00000 ... 1,00000 na jedn. | 100000 =1 p.u.
98.06 |Ld uziv Real 0,00000 ... 10,00000 najedn. | 100000 =1 p.u.
98.07 |Lq uziv Real 0,00000 ... 10,00000 najedn. | 100000 =1 p.u.
98.08 |PM tok uziv Real 0,00000 ... 2,00000 najedn. | 100000 =1 p.u.
98.09 [SI Rs uziv Real 0,00000 ... 100,00000 Q 100000 = 1 p.u.
98.10 [SI Rr uziv Real 0,00000 ... 100,00000 Q 100000 = 1 p.u.
98.11 | SI Lm uziv Real 0,00 ... 100000,00 mH 100 =1 mH
98.12 [SI SigmalL uziv Real 0,00 ... 100000,00 mH 100 =1 mH
98.13 [SI Ld uziv Real 0,00 ... 100000,00 mH 100 =1 mH
98.14 [SI Lq uziv Real 0,00 ... 100000,00 mH 100 =1 mH
98.15 | Odchylka polohy uziv Real 0...360 ° elek- 1=1°el
trické
99 Data motoru
99.03 | Typ motoru Seznam 0...1 - 1=1
99.04 |Rezim fizeni motoru Seznam 0..1 - 1=1
99.06 | Jmenovity proud motoru Real 0,0 ... 6400,0 A 10=1A
99.07 |Jmenovité napéti motoru Real 0,0 ...800,0 \% 10=1V
99.08 |Jmenovita frekvence motoru Real 0.0 ... 500,0 Hz 10=1Hz
99.09 |Jmenovité otacky motoru Real 0 ... 30000 ot./min. | 1 =1 ot./min.
99.10 | Jmenovity vykon motoru Real -10000,00 ... 10000,00 kW | kW nebo 100 =1
HP jednotka
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99.11 | Jmenovity cos fi motoru Real 0,00 ... 1,00 - 100 =1
99.12 | Jmenovity moment motoru Real 0,000... N-m nebo 1000 =1

Ib-ft jednotka
99.13 | Vyzadovan ID chod Seznam 0...6 - 1=1
99.14 | Posledni provedeny ID chod Seznam 0...6 - 1=1
99.15 | Vypocdtené polové pary motoru Real 0...1000 - 1=1
99.16 | Poradi fazi motoru Seznam 0...1 - 1=1
200 Bezpecnost
Tato skupina obsahuje parametry vztahujici se k volitelnému modulu bezpe¢nostnich funkci FSO-xx. Pro
detaily o parametrech v této skupiné nahlédnéte do dokumentace k modulu FSO-xx.
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Hledani poruch

Co obsahuje tato kapitola

Tato kapitola popisuje varovné a poruchové zpravy s moznymi pfic¢inami a odstranénim.
S informacemi této kapitoly mohou byt identifikovany a opravovany pfi€iny vétsiny
varovani a poruch. Pokud ne, je nutné kontaktovat servisni zastoupeni ABB.

Varovani a poruchy jsou uvedeny nize v separatnich tabulkach. Kazda tabulka je
setfidéna podle kddu varovani/poruchy.

Bezpecénost

VAROVANI: Mé&ni¢ smi do provozu uvést pouze kvalifikovani elektrikafi.
Prectéte si Bezpecnostni pokyny na prvnich strankach technické pfirucky
pfed zahajenim praci na frekvenénim ménici.

Indikace

Varovani a poruchy

Varovani a poruchy indikuji abnormalni stav frekvenéniho ménice. Kédy a nazvy
aktivnich varovani/poruch jsou zobrazeny na ovladacim panelu frekvenéniho ménice
a také v ramci Drive composer PC tool. Pfes rozhrani fieldbus jsou dostupné pouze
kody varovani/poruch.

Varovani neni nutné resetovat; jejich zobrazeni se zastavi, kdyz zmizi pfi¢ina
varovani. Varovani nejsou zachycena a frekvenéni méni¢ pokracuje v provozu
s motorem.

Poruchy jsou zachyceny frekvenénim méni¢em a zpusobi prepnuti frekvenéniho
ménice do pfislusného stavu a zastaveni motoru. Po odstranéni pfi€iny poruchy
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muZze byt porucha resetovana z voliteIného zdroje (viz parametr 31.11 Volba
resetovani poruchy) jako je ovladaci panel, Drive composer PC tool, digitalni vstupy
frekvenéniho ménice nebo fieldbus. Po resetovani poruchy mize byt frekvenéni
ménic restartovan.

Neocekavané udalosti

Kromé varovani a poruch jsou do zaznamniku jev( frekvenéniho ménice
zaznamenavany také neocekavané udalosti. Kody téchto jevl jsou obsazeny
v tabulce Varovné zpravy.

Editovatelné zpravy

Pro néktera varovani a poruchy muze byt text zpravy editovan a mohou byt pfidany
pokyny a kontaktni informace. Pro editovani téchto zprav zvolte Menu - Nastaveni -
Editovani textii na ovladacim panelu.

Historie varovani/poruch

Zaznamu udalosti

VSechny indikace jsou uloZzeny v zaznamniku jevl s ¢asovym razitkem a s dalSimi
informacemi. Do zaznamniku jevu Ize ziskat pFistup z hlavniho menu na ovladacim
panelu. Pfistup (a resetovani) jsou také mozné prostfednictvim Drive composer PC
tool. V Drive composer jsou nékteré poruchy uvedeny s pfidavnymi daty
zaznamenavanymi pfed poruchou; viz Drive composer Start-up a maintenance PC
tool User’s manual (uzivatelska pfiru¢ka pro spousténi a udrzbu pro Drive composer
PC tool) (3AUA0000094606 [anglicky]).

Pomocné kédy

Nékteré jevy generuji pomocné kédy, které €asto pomahaji pfesnéji urcit problém. Na
ovladdacim panelu je pomocny kéd uloZen jako sou€ast podrobnosti jevu; v Drive
composer PC tool jsou pomocné kédy zobrazeny ve vypisu jeva.

Parametry obsahujici informace o varovanich/poruchach

Frekvenéni ménic¢ je schopen ukladat seznam aktivnich poruch aktualné zpusobilych,
ze frekvenéni ménic preSel do pfislusného stavu v urcitém ¢asovém okamziku.
Poruchy jsou zobrazeny ve skupiné parametr(i 04 Varovani a poruchy (strana 98).
Skupina parametru také zobrazuje seznam poruch a varovani, které se projevily
dfive.
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Poznamka: Seznam také obsahuje jevy, které se objevi pouze v zaznamiku jevu.

Kéd

(hex.) Varovani

Pfic¢ina

Co je nutné udélat

A2A1 | Aktudlni kalibrace

Aktualni kalibrace méfeni
offsetu a zesileni se zobrazi
pfi pristim startu.

Informacni varovani. (viz parametr 99.13
VyZadovan ID chod.)

A2B1 | Nadproud

Vystupni proud prekrocil
interni poruchovy limit.

Prekontrolujte zatizeni motoru.
Prekontrolujte ¢asy zrychlovani ve
skupiné parametri 23 Rampa
referencnich otacek (fizeni otacek), 26
Retézec referenéniho momentu (fizeni
momentu) nebo 28 Retézec referenéni
frekvence (fizeni frekvence).
Prekontrolujte také parametry 46.01
Meéritko otacek, 46.02 Méritko frekvence
a 46.03 Méritko momentu.

Prekontrolujte motor a kabel motoru
(vEetné fazovani a pripojeni
trojuhelnik/hvézda).

PFekontrolujte zda nejsou na motorovém
kabelu zadné spinaci nebo rozpinaci
stykace.

Prekontrolujte, zda spoustéci vstupni data
skupiny parametrd 99 odpovidaji idajim
na typovém $titku motoru.

Pfekontrolujte, zda nejsou v kabelu motoru
kondenzatory pro kompenzaci uciniku nebo
tlumivky pro omezeni zvinéni.
Prekontrolujte kabel enkodéru (véetné
fazovani).

A2B3 | Unik proudu do

zemnéni

Frekvenéni ménic zjistil
nevyvazeni zatéze
zpUsobované typicky
poruchou uzemnéni v motoru
nebo kabelu motoru.

Prekontrolujte, zda nejsou v kabelu motoru
kondenzatory pro kompenzaci U€iniku nebo
tlumivky pro omezeni zvinéni.
PFekontrolujte poruchu uzemnéni

v motoru nebo kabelu motoru méfenim
izola¢niho odporu motoru a kabelu
motoru.

Pokud je to povoleno, pokuste se nechat
béZet motor v rezimu skalarniho Fizeni.
(viz parametr 99.04 Rezim fizeni motoru.)
Pokud nelze zjistit poruchu uzemnéni,
kontaktujte regionalni zastoupeni ABB.

A2B4 | Zkrat

Zkrat v kabelu motoru nebo
v motoru.

PFekontrolujte motor a kabel motoru

z hlediska chyb kabelaze.

Prekontrolujte, zda nejsou v kabelu motoru
kondenzatory pro kompenzaci U€iniku nebo
tlumivky pro omezeni zvinéni.

A2BA | Pretizeni IGBT

Nadmérné ovlivnéni IGBT
teploty ve skfini. Toto
varovani chrani IGBT(s)

a mGze byt aktivovano pfi
zkratu v kabelu motoru.

Prekontrolujte kabel motoru.
PFekontrolujte podminky okolniho
prostredi.

PFekontrolujte proudéni vzduchu a provoz
ventilatoru.

Prekontrolujte chladici Zebra z hlediska
usazeného prachu.

Prekontrolujte vykon motoru proti vykonu
frekvenéniho ménice.
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Kéd Varovani Pficina Co je nutné udélat

(hex.)

A3A1 | Prepéti Napéti stejnosmérného Prekontrolujte nastaveni napajeciho
stejnosmérného meziobvodu je pfili§ vysoké napéti (parametr 95.01 Napajeci napéti).
meziobvodu (kdyz je frekvenéni ménic Povsimnéte si, Ze Spatné nastaveni

zastaven). parametrd mGze zpusobit nekontrolované

A3A2 | Podpdti Napé&ti stejnosmémého pf’%ruf?" ?‘rt‘.”PS‘! motors. “eﬁ’f’ muze
stejnosmémého meziobvodu pfili& nizké (kdyz ZPESO 't pretizent brzaneno chopperu
meziobvodu je frekvenéni ménic n? 0 re2|st9ru. L L

Zzastaven). Prekontrolujte napajeci napéti.
— — — Pokud problém setrvava, kontaktujte

A3AA | Nenabijeni DC Napéti stejnosmérného regionalni zastoupeni ABB.

meziobvodu jesté nedosahlo
provozni urovné.

A3C1 | Rozdil Rozdil ve stejnosmérném Prislusné pokyny vam sdéli regionalni
u stejnosmérného napéti mezi paralelné zastoupeni ABB.
napéti propojenymi moduly stfidacu.

A480 | Motorovy kabel Vypottena teplota kabelu Prekontrolujte nastaveni parametri 35.61
pretizen motoru pFekrogila limit a 35.62.

varovani. Prekontrolujte, zda dimenzovani kabelu
motoru odpovida pozadovanému zatizeni.

A490 | Nespravné nastaveni | Neshoda typu senzoru Prekontrolujte nastaveni parametrt zdroje
snimace teploty teploty 35.11 a 35.21 oproti 91.21 a 91.24.

Chybné zapojeni mezi Prekontrolujte elektrickou instalaci senzoru.

rozhranim modulu enkodéru | Pomocny kéd (viz zaznamnik jevt)

a teplotnim senzorem. identifikuje modul rozhrani. (0 = modul 1, 1
= modul 2).

A491 | Externi teplota 1 Mé&rena teplota 1 prekrocila Prekontrolujte hodnotu parametru 35.02
(Editovatelna textova limit varovani. Mérena teplota 1.
zprava) Prekontrolujte chlazeni motoru (nebo

jiného vybaveni, jehoz teplota se méfi).
Prekontrolujte hodnotu 35.13 Teplota 1 -
limit varovani.

A492 | Externi teplota 2 Mé&rena teplota 2 prekrocila Prekontrolujte hodnotu parametru 35.03
(Editovatelna textova limit varovani. Mérena teplota 2.
zprava) Prekontrolujte chlazeni motoru (nebo

jiného vybaveni, jehoz teplota se méfi).
Prekontrolujte hodnotu 35.23 Teplota 2 -
limit varovani.

A4A1 | PfekroCeni teploty Ocekavana teplota jednotky | Prekontrolujte podminky okolniho prostfedi.
IGBT IGBT je pfili§ vysoka. Pkekontrolujte proud&ni vzduchu a provoz

ventilatoru.

Prekontrolujte chladici zebra z hlediska
usazeného prachu.

Prekontrolujte vykon motoru proti vykonu
frekvenéniho ménice.

A4A9 | Chlazeni Teplota modulu frekvenéniho | Pfekontrolujte vnéjsi teplotu. Pokud

meénice je pfili§ vysoka. prekracuje 40 °C, piekontrolujte, zda
zatézovaci proud neprekraCuje snizenou
kapacitu zatizeni frekven¢niho ménice. Viz
pfisludna Technicka prirucka.
Pfekontrolujte proudéni vzduchu a provoz
ventilatoru v modulu frekvenéniho ménice.
Pfekontrolujte uvnit skfiné chladi¢e modulu
frekvenéniho ménice a odstrarite z nich
prach. V pfipadé potfeby vycistéte.
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Varovani Pfic¢ina Co je nutné udélat

(hex.)

A4BO | Prekroceni teploty Teplota modulu vykonové PFekontrolujte podminky okolniho prostfedi.
jednotky je pfili§ vysoka. Piekontrolujte proudéni vzduchu a provoz

ventilatoru.

Prekontrolujte chladici Zebra z hlediska
usazeného prachu.

Prekontrolujte vykon motoru proti vykonu
frekvenéniho ménice.

A4B1 | Prekrogeni rozdilu Vysoky teplotni rozdil mezi Prekontrolujte kabelaz motoru.
teploty rtiznymi fazemi IGBT. Piekontrolujte chlazeni modulu(t)

frekvenéniho ménice.

A4F6 | Teplota IGBT Teplota modulu IGBT je pfili§ | Prekontrolujte podminky okolniho prostfedi.
vysoka. PFekontrolujte proud&ni vzduchu a provoz

ventilatoru.

Prekontrolujte chladici Zebra z hlediska
usazeného prachu.

Pfekontrolujte vykon motoru proti vykonu
frekvenéniho ménice.

A580 | PU komunikace Byla zji$téna porucha Prekontrolujte spojeni mezi Fidici jednotkou
komunikace mezi fidici frekvenéniho ménice a vykonovou jednotkou.
jednotkou frekvenéniho ménice
a vykonovou jednotkou.

A5A0 | Bezpecéné vypnuti Je aktivni funkce bezpeéného | Prekontrolujte pfipojeni bezpe¢nostniho
momentu vypnuti momentu, tzn. obvodu. Pro dalsi informace, viz pfislu$na
Programovatelna signal(y) bezpecnostniho technicka pfirucka frekvenéniho ménice
varovani: 31.22 obvodu neni pfipojen ke a popis parametrd 31.22 Identifikacni
gf%ﬂﬂkaém’ chod/stop konektoru XSTO. chod/stop STO (strana 219).

A5EA | Méfici obvod teploty Problém s internim méFfenim | Pfislu§né pokyny vam sdéli regionalni

teploty frekvenéniho méni€e. | zastoupeni ABB.

A5EB | Vypadek desky PU Porucha napajeni vykonové | PfisluSné pokyny vam sdéli regionaini
jednotky. zastoupeni ABB.

AS5EC | PU interni komunikace | Byla zji§téna porucha Prekontrolujte spojeni mezi Fidici jednotkou
komunikace mezi fidici frekvenéniho ménice a vykonovou jednotkou.
jednotkou frekvenéniho
ménice a vykonovou
jednotkou.

A5ED | Méfeni obvodu ADC Porucha méficiho obvodu PFislusné pokyny vam sdéli regionalni

zastoupeni ABB.

A5EE | Méfici obvod DFF Porucha méficiho obvodu Pfislusné pokyny vam sdéli regionalni

zastoupeni ABB.

ASEF | PU staticka zpétna Staticka zpétna vazba Pfislusné pokyny vam sdéli regionalni
vazba z vystupni faze neodpovida zastoupeni ABB.

ovladacim signalim.

A5F0 | Nabijeni zpétné vazby | Chybi signal nabijeni zpétné | Pfekontrolujte zp&tnovazebni signal
vazby. pfichazejici ze systému dobijeni baterie.

ABA4 | Jmenovita hodnota Parametry motoru nejsou Prekontrolujte nastaveni konfigurace

motoru

nastaveny spravné.

parametr motoru ve skupiné 99.

Frekvenéni ménic neni
spravné dimenzovan.

Prekontrolujte, zda ma frekvenéni ménic¢
spravnou velikost pro motor.
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Kéd Varovani Pricina Co je nutné udélat

(hex.)

ABAS5 | Zadna data motoru Parametry ve skupiné 99 Prekontrolujte, zda byly nastaveny
nebyly nastaveny. vSechny potfebné parametry ve skupiné

99.

Poznamka: Toto varovani je zcela
normalni béhem spousténi a pokracuje do
zadani dat motoru.

ABAG | Napajeci napéti Napajeci napéti nebylo Nastavte napajeci napéti v parametru
nevybrano definovano. 95.01 Napajeci napéti.

A6D1 | Konflikt parametri Frekvenéni méni¢ nema Prekontrolujte programovani PLC.

FBAA funkéni viastnosti Prekontrolujte nastaveni skupin parametr(i
pozadované z PLC, nebo tyto | 50 Adaptér fieldbus (FBA) a 51 FBA
funkéni vlastnosti nebyly A nastaveni.
aktivovany.

A6D2 | Konflikt parametri Frekvenéni méni¢ nema Prekontrolujte programovani PLC.

FBAB funkéni vlastnosti Prekontrolujte nastaveni skupin parametr(
pozadované z PLC, nebo tyto | 50 Adaptér fieldbus (FBA) a 54 FBA B
funkéni vlastnosti nebyly nastaveni.
aktivovany.

ABE5 | Parametrizace Al Nastaveni proudu/napéti Prekontrolujte zaznamnik jevl
hardwaru pro analogové a vyhledejte v ném pomocné kédy. Kéd
vstupy neodpovida nastaveni | identifikuje analogové vstupy, jejichz
parametrd. nastaveni jsou v konfliktu.

Budto nastavte hardware (na Fidici
jednotce frekvenéniho ménice) nebo
parametr 12.15/12.25.

Poznamka: Znovu nabootujte Fidici desku
(budto vypnutim a zapnutim napéti nebo
prostfednictvim parametru 96.08
Bootovani fidici desky), pokud je
pozadovano uplatnéni jakychkoliv zmén
v nastaveni hardwaru.

A780 | Zablokovani motoru Motor pracuje v oblasti blizké | Pfekontrolujte zatizeni motoru
Programovatelna zastaveni napf. v disledku a jmenotvité parametry frekvenéniho
varovani: 31.24 Funkce nadmérného zatiZzeni nebo ménice.
blokovéni nedostatecného vykonu Prekontrolujte parametry poruchovych

motoru. funkci.

A781 | Ventilator motoru Nebyla pfijata zpétna vazba | Prekontrolujte externi ventilator (nebo jiné
Programovatelna z externiho ventilatoru. ovladané vybaveni).
varovani: 35.106 Typ Prekontrolujte nastaveni parametr(
udalosti spoustéce DOL 35.100 35.106.

A782 | Teplota FEN Chyba v méfeni teploty, kdyz | Pfekontrolujte,zda nastaveni parametr(
je pouzit teplotni senzor (KTY | 35.11 Teplota 1 - zdroj / 35.21 Teplota 2 -
nebo PTC) pfipojeny k zdroj odpovida aktudlni instalaci rozhrani
rozhrani enkodéru FEN-xx. enkodéru.

Chyba v méreni teploty, kdyz | FEN-01 nepodporuje méfeni teploty se
je senzor KTY pfipojen k senzorem KTY. Pouzijte senzor PTC nebo
rozhrani enkodéru FEN-01. jiny modul rozhrani enkodéru.

A791 | Brzdny rezistor Brzdny rezistor pferusen Pfekontrolujte, zda je pfipojen brzdny
nebo nepfipojen. rezistor.

Prekontrolujte stav brzdného rezistoru.
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A793 | Piekroceni teploty BR | Teplota brzdného rezistoru Zastaveni frekven¢niho ménice. Nechte
prekrogila limit varovani rezistory ochladit.
definovany param’etlrem Prekontrolujte nastaveni funkce ochrany
43.12 Mez varovani brzd. proti pfetiZeni rezistoru (skupina
odporu. parametrd 43 Brzdny chopper).
Prekontrolujte nastaveni limitu varovani,
parametr 43.12 Mez varovani brzd. odporu.
Prekontrolujte, zda byl rezistor spravné
dimenzovan.
Prekontrolujte, zda cykly brzdéni
odpovidaji povolenym limitdm.
A794 | Data BR Nebyla zadana data Prekontrolujte nastaveni dat rezistoru
brzdného rezistoru. (parametry 43.08...43.10).
A797 | Konfigurace zpétné Konfigurace zpétné vazby se | Pfekontrolujte zaznamnik jevl
vazby otacek. zménila. a vyhledejte v ném pomocné kody (format
XXYY z2ZZ7Z). “XX” specifikuje pocet
modulu rozhrani enkodéru (01:
91.11/91.12, 02: 91.13/91.14), “YY”
specifikuje enkodér (01: 92 Konfigurace
enkodéru 1, 02: 93 Konfigurace enkodéru
2). “ZZZZ” indikuje problém (viz akce pro
kazdy koéd uvedené nize).
0001 | Adaptér neni nalezen ve Prekontrolujte umisténi modulu (91.72
specifikovaném slotu. nebo 91.714).
0002 | Detekovany typ modulu rozhrani | Pfekontrolujte typ modulu (97.77 nebo
neodpovida nastaveni 91.13) oproti stavu (97.02 nebo 97.03).
parametrd.
0003 | Prilis stara verze logiky. PFislusné pokyny vam sdéli regionalni
zastoupeni ABB.
0004 | P¥ili§ stara verze softwaru. PFisludné pokyny vam sdéli regionalni
zastoupeni ABB.
0006 | Typ enkodéru neni Prekontrolujte typ modulu (97.77 nebo
kompatibilni s typem rozhrani | 91.13) oproti typu enkodéru (92.07 nebo
modulu. 93.01).
0007 | Adaptér neni konfigurovan. PFekontrolujte umisténi modulu (97.12
nebo 91.714).
0008 | Konfigurace zpétné vazby se | Pouzijte parametr 91.10 Enkodér -
zménila. aktualizace parametru) pro ovéreni zmén
Vv nastaveni.
A79B | BC - zkrat Zkrat v brzdném chopperu Vymeénite brzdny chopper, pokud je

IGBT

externi. Frekvenéni ménice s internimi
choppery se budou muset vratit do ABB.
Prekontrolujte, zda je brzdny rezistor
pfipojen a neposkozen.
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A79C | Nadmérna teplota BC | Teplota brzdného chopperu Nechte chopper ochladit.

IGBT IGBT prekrogila interni limit | Prekontrolujte nadmérnou vnéjsi teplotu.

varovani. Prekontrolujte poruchu ventilatoru

chlazeni.
Prekontrolujte pfekazky v pritoku
vzduchu.
Prekontrolujte dimenzovani a chlazeni
skfine.
Prekontrolujte nastaveni funkce ochrany
proti pfetizeni rezistoru (parametry
43.06...43.10).
Prekontrolujte minimalni povolenou
hodnotu rezistoru pro pouzivany chopper.
Prekontrolujte, zda cykly brzdéni
odpovidaji povolenym limitim.
Prekontrolujte, zda neni prekro¢eno
stfidavé napdjeci napéti frekvenéniho
ménice.

A7A1 | vypadek uzavieni Potvrzeni stavu mechanické | Pfekontrolujte pfipojeni mechanické brzdy.
mechanické brzdy brzdy neni o¢ekavano Ptekontrolujte nastaveni mechanické
Programovatelné béheum uzavieni brzdy. brzdy ve skupiné parametrt 44 Rizeni
varovani: 44.17 Funkce mechanické brzdy.
chyby brzdy Prekontrolujte, zda potvrzovaci signal

odpovida aktualnimu stavu brzdy.

A7A2 | Vypadek uzavreni Potvrzeni stavu mechanické | Pfekontrolujte pfipojeni mechanické brzdy.
mechanické brzdy brzdy neni oCekavano béhem | Prekontrolujte nastaveni mechanické
Programovatelné otevieni brzdy. brzdy ve skupiné parametr 44 Rizeni
varovani: 44.17 Funkce mechanické brzdy.
chyby brzdy Prekontrolujte, zda potvrzovaci signal

odpovida aktualnimu stavu brzdy.

A7A5 | Neni dovoleno Podminka otevreni Prekontrolujte nastaveni mechanické
otevieni mechanické | mechanické brzdy nemohla brzdy ve skupin& parametrii 44 Rizeni
brzdy byt splnéna (napfiklad, brzda | mechanické brzdy (zvlasté 44.11 Udrzeni
Programovatelné je ovladana otviracim sepnuti brzdy).
varovani: 44.17 Funkce parametrem 44.11 UdrZeni Prekontrolujte, zda potvrzovaci signal
chyby brzdy sepnuti brzdy). (pokud je pouzit) odpovida aktualnimu

stavu brzdy.
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ATAA

Parametrizace FIO-11
Al

Nastaveni proudu/napéti
hardwaru na analogovém
vstupu (na modulu rozsifeni
V/V) neodpovida nastaveni
parametrdi.

Prekontrolujte zaznamnik jevd

a vyhledejte v ném pomocné kody (format
0000 XXYY). “XX” specifikuje pocet
modult rozsifeni V/V (01: skupina
parametrd 14 Modul roz$ifeni V/V 1, 02:
15 Modul rozsireni V/V 2, 03: 16 Modul
rozsifeni V/V 3). “YY” specifikuje
analogovy vstup do modulu.

Napfiklad, v pfipadé modulu rozsiteni V/V
1, analogovy vstup Al1 (pomocny kéd
0000 0101) je nastaveni proudu/napéti
hardwaru na modulu zobrazeno
parametrem 74.29. Odpovidajici
nastaveni parametru je 74.30. Budto
nastavte hardware na modulu nebo
parametr, aby se nesoulad vyfesil.
Poznamka: Znovu nabootujte fidici desku
(budto vypnutim a zapnutim napéti nebo
prostfednictvim parametru 96.08
Bootovani fidici desky), pokud je
pozadovano uplatnéni jakychkoliv zmén
Vv nastaveni hardwaru.

A7AB

Chyba konfigurace
rozSifeni VIV

Typy modulu rozsiteni VIV

a jeho umisténi specifikované
parametry neodpovidaji
Zjisténé konfiguraci.

Prekontrolujte zaznamnik jevd

a vyhledejte v ném pomocné kédy. Kod
indikuje, kterého modulu rozsifeni V/V se
toto tyka.

Prekontrolujte nastaveni typu a umisténi
modult (parametry 14.01, 14.02, 15.01,
15.02, 16.01 a 16.02).

Prekontrolujte, zda byly moduly spravné
nainstalovany.

A7B0

Zpétna vazba otacek
motoru
Programovatelna
varovani: 90.45 Porucha
zpétné vazby motoru

Neni pfijata zpétna vazba
otagek motoru.

Prekontrolujte zaznamnik jevd

a vyhledejte v ném pomocné kody (format
XXYY ZZ7Z). “XX” specifikuje pocet
modult rozhrani enkodéru (01:
91.11/91.12, 02: 91.13/91.14), “YY”
specifikuje enkodér (01: 92 Konfigurace
enkodéru 1, 02: 93 Konfigurace enkodéru
2). “ZZZZ” indikuje problém (viz akce pro
kazdy koéd uvedené nize).

0001 | Definice prevodud motoru Prekontrolujte nastaveni pfevodt motoru
chybna nebo mimo limit/y. (90.43 a 90.44).

0002 | Enkodér nekonfigurovan Prekontrolujte nastaveni enkodéru (92
Konfigurace enkodéru 1 nebo 93
Konfigurace enkodéru 2).
Pouzijte parametr 91.10 Enkodér -
aktualizace parametru) pro ovéreni zmén
v nastaveni.

0003 | Enkodér zastavil €innost. PFekontrolujte stav enkodéru.

0004 | Drift enkodéru byl detekovan. | Prekontrolujte prokluz mezi enkodérem

a motorem.
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A7C1 | FBA A komunikace Ztrata cyklické komunikace Prekontrolujte stav fieldbusové
Programovatelna mezi frekvenénim ménicem komunikace. Viz uzivatelska
varovani: 50.02 FBA A - | a modulem adaptéru fieldbus | dokumentace rozhrani fieldbus.
funkce ztraty kom A nebo mezi PLC a modulem | Prekontrolujte nastaveni skupin parametrd

adaptéru fieldbus A. 50 Adaptér fieldbus (FBA), 51 FBA
A nastaveni, 52 FBA A vstupni data a 53
FBA A vystupni data.
Prekontrolujte pfipojeni kabeld.
Prekontrolujte, zda komunikaéni master je
schopen komunikovat.

A7C2 | FBA B komunikace Ztrata cyklické komunikace Prekontrolujte stav fieldbusové
Programovatelna mezi frekvenénim méni¢em komunikace. Viz uzivatelska dokumentace
varovani: 50.32 FBA B - | a modulem adaptéru fieldbus | rozhrani fieldbus.
funkce ztrat kom B nebo mezi PLC a modulem | Prekontrolujte nastaveni skupiny

adaptéru fieldbus B. parametrtl 50 Adaptér fieldbus (FBA).
Prekontrolujte pfipojeni kabeld.
Prekontrolujte, zda komunika¢ni master je
schopen komunikovat.

AT7CA | Ridici jednotka DDCS | Ztrata komunikace DDCS Pfekontrolujte stav regulatoru. Viz
- ztrata kom (opticky kabel) mezi uzivatelska dokumentace regulatoru.
Programovatelna frekvenénim meéni¢em Prekontrolujte nastaveni skupiny
varovani: 60.59 Regulator | a externim regulatorem. parametrii 60 Komunikace DDCS.

Z?rfs - funkee pii ztraté Prekontrolujte pfipojeni kabell. V pFipadé
potreby vymérite kabel.

A7CB | MF - ztrata kom Komunikace master/follower | Pfekontrolujte stav dal$ich frekvenénich
Programovatelna je ztracena. ménicu ve spojeni master/follower.
varovani: 60.09 M/F - Pkekontrolujte nastaveni skupiny
funkce pfi ztraté kom parametrti 60 Komunikace DDCS.

Prekontrolujte pfipojeni kabeld. V pfipadé
potieby vymérite kabel.

A7E1 | Enkodér 1 Chyba enkodéru. Prekontrolujte zaznamnik jevd

a vyhledejte v ném pomocné kody (format
XXYY 2ZZZ). “XX” specifikuje pocet
modult rozhrani enkodéru (01:
91.11/91.12, 02: 91.13/91.14), “YY”
specifikuje enkodér (01: 92 Konfigurace
enkodéru 1, 02: 93 Konfigurace enkodéru
2). “ZZZZ” indikuje problém (viz akce pro
kazdy kod uvedené nize).

0001

Porucha kabelu

Prekontrolujte pofadi vodi¢t na obou
koncich kabelu enkodéru.

Prekontrolujte uzemnéni kabelu enkodéru.
Pokud enkodér pfedtim pracoval,
prekontrolujte enkodér, kabel enkodéru

a modul rozhrani enkodéru.

Viz také parametr 92.21 Enkodér - rezim
pri porue kabelu.

0002

Zadny signal enkodéru

Prekontrolujte stav enkodéru.

0003

Prekroceni otacek

Prislusné pokyny vam sdéli regionalni
zastoupeni ABB.

0004

Prekroceni frekvence

PFislusné pokyny vam sdéli regionalni
zastoupeni ABB.

0005

ID béh resolveru se nezdafil

Prislusné pokyny vam sdéli regionalni
zastoupeni ABB.
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0006 | Nadproudova porucha PFislusné pokyny vam sdéli regionalni
resolveru zastoupeni ABB.
0007 | Chyba Skalovani otacek PFislusné pokyny vam sdéli regionalini
zastoupeni ABB.
ATEE | Ztrata panelu Ovladaci panel nebo PC tool | Pfekontrolujte pfipojeni PC tool nebo
Programovatelna zvolen jako aktivni misto ovladaciho panelu.
‘;g'g‘géc'?fi o it ovladani pro frekvencni Prekontrolujte konektor ovladaciho panelu.
g innost pri ztrate ménic¢ prerusily komunikaci. ¥ i asni
Komunikace p y Prelst,)n’troluﬁe montazni desku, pokud se
pouziva.
Odpojte a znovu pfipojte ovladaci panel.
A880 | UloZeni motoru Varovani generovano Prekontrolujte zaznamnik jevd
Programovatelna Casovacem Casového a vyhledejte v ném pomocné kody.
varovani: upozornéni nebo Citatem Prekontrolujte, zda zdroj varovani
33.14 Doba provozu 1 - hodnot. odpovida kédu:
Zprava varovani . .
33.24 Zprava varovani 0: 33.13 Doba provozu 1 - zdroj
doby provozu 2 1: 33.23 Zgra;v doby provozu 2‘
33.55 Gita& hodnot 1 - 4: 33.53 Citac hodnot 1 - zdroj
zpréava varovani 5: 33.63 Citac hodnot 2 - zdroj.
33.65 Cita¢ hodnot 2 -
zpréava varovani
A881 | Vystup relé Varovani generovano Prekontrolujte zaznamnik jeva
A882 | Spusténi motoru Citatem hran.’ o ayyhledejtel v ném pomocné k,od’y.
Programovatelna varovani: Prekontrolujte, zda zdroj varovani
A883 | Zapinani 33.35 Citac hran 1 - zprava odpovida kodu:
: p varovani 2: 33.33 Cita& hran 1 - zdroj
A884 | Hlavni stykac itac - zpra <
y 33.45 Citac fran 2 - zprava 3: 33.43 Cita¢ hran 2 - zdroj.
A885 | Nabijeno DC
A886 | Doba provozu 1 Varovani generovano Prekontrolujte zdroj varovani (parametr
(Editovatelna textova zprava) | asovacem casového 33.13 Doba provozu 1 - zdroj).
Programovatelné varovani: upozornéni 1.
33.14 Doba provozu 1 -
zpréva varovani
A887 | Doba provozu 2 Varovani generovano Prekontrolujte zdroj varovani (parametr
(Editovatelna textova zprava) | Casovacem casového 33.23 Zdroj doby provozu 2).
Programovatelné varovani: upozornéni 2.
33.24 Zprava varovéni doby
provozu 2
A888 | Cita¢ hran 1 Varovani generovano Prekontrolujte zdroj varovani (parametr
(Editovatelna textova zprava) | Gitacem hran 1. 33.33 Cita¢ hran 1 - zdroj).
Programovatelné varovani:
33.35 Citac hran 1 - zprava
varovani
A889 | Citat hran 2 Varovani generovano PFekontrolujte zdroj varovani (parametr
(Editovatelna textova zprava) | CitaCem hran 2. 33.43 Citac hran 2 - zdroj).
Programovatelné varovani:
33.45 Citac hran 2 - zprava
varovani
A88A | Cita¢ hodnot 1 Varovani generovano Pfekontrolujte zdroj varovani (parametr
(Editovatelna textova zprava) | CitaGem hodnot 1. 33.53 Cita¢ hodnot 1 - zdroj).
Programovatelné varovani:
33.55 Citaé hodnot 1 - zpréva
varovani
A88B | Cita¢ hodnot 2 Varovani generovano Prekontrolujte zdroj varovani (parametr

(Editovatelna textova zprava)
Programovatelné varovani:
33.65 Citaé hodnot 2 - zpréva
varovani

Citatem hodnot 2.

33.63 Cita¢ hodnot 2 - zdroj).
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A88C | Vycisténi zafizeni Varovani generovano Prekontrolujte zaznamnik jevd
A88D | Kondenzatory DC ¢asovacem &asového ayyhledejtg v ném pomocné kpqy.
upozornéni. Prekontrolujte, zda zdroj varovani
A88E | Ventilator skfiné Programovatelna varovani: odpovida kédu:
. . 33.14 Dob. 1- A . - i
A8SF | Ventilator chlazeni vamvén? a provozu 1 - zprava 0: 33.13 Doba! provozu 1 - zdroj
— - - 9324 Zor oni dob 1: 33.23 Zdroj doby provozu 2
A890 | Pridavné chlazeni pn')vozup;a"a varovani doby 10: 05.04 Cita¢ doby provozu ventilatoru.
ABAQ | Sledovani Al Néktery z analogovych Prekontrolujte drover signall pro
Programovatelné signalu je mimo limity analogové vstupy.
varovani: | specifikované pro analogové | Prekontrolujte kabelaZ pro vstupy.
12.03 Funkce sledovani Al | vstupy. Prekontrolujte minimalni a maximaini
limity vstupu do skupiny parametrti 12
Standardni Al.
A8BO | Sledovani signalt Varovani generovano podle Prekontrolujte zdroj varovani (parametr
(Editovatelna textova zprava) | signalu funkce sledovani. 32.07, 32.17 nebo 32.28).
Programovatelné varovani:
32.06 Cinnost kontroly 1
32.16 Cinnost kontroly 2
32.26 Cinnost kontroly 3
A981 | Externi varovani 1 Porucha v externim zafizeni 1. | Pfekontrolujte externi zafizeni.
(Editovatelna textova zprava) Prekontrolujte nastaveni parametru 371.01
Programovatelné varovani: Zdroj externi udalosti 1.
31.01 Zdroj externi udélosti 1
31.02 Typ externi udalosti 1
A982 | Externi varovani 2 Porucha v externim zafizeni 2. | Pfekontrolujte externi zafizeni.
(Editovatelna textova zprava) Prekontrolujte nastaveni parametru 31.03
Programovatelné varovani: Zdroj externi udélosti 2.
31.03 Zdroj externi udélosti 2
31.04 Typ externi udalosti 2
A983 | Externi varovani 3 Porucha v externim zafizeni 3. | Pfekontrolujte externi zafizeni.
(Editovatelna textova zprava) Prekontrolujte nastaveni parametru 31.05
Programovatelné varovani: Zdroj externi udalosti 3.
31.05 Zdroj externi udalosti 3
31.06 Typ externi udalosti 3
A984 | Externi varovani 4 Porucha v externim zafizeni 4. | Pfekontrolujte externi zafizeni.
(Editovatelna textova zprava) Prekontrolujte nastaveni parametru 371.07
Programovatelné varovani: Zdroj externi udalosti 4.
31.07 Zdroj externi udalosti 4
31.08 Typ externi udalosti 4
A985 | Externi varovani 5 Porucha v externim zafizeni 5. | Pfekontrolujte externi zafizeni.
(Editovatelna textova zpréva) Prekontrolujte nastaveni parametru 37.09
Programovatelné varovani: Zdroj externi udalosti 5.
31.09 Zdroj externi udélosti 5
31.10 Typ externi udalosti 5
AF80 | FA2FA DDCS ztrata Ztrata DDCS (opticky kabel) | Pfekontrolujte stav jiného pfevodniku
kom. komunikace mezi stfidaci (parametry 06.36 a 06.39).
Programovatelna (napfiklad jednotka stfidace Prekontrolujte nastaveni nastaveni
varovani: 60.79 INU-LSU | a jednotka napajent). skupiny parametr(i 60 Komunikace DDCS.
fizeni ztraty komunikace Prekontrolujte odpovidajici nastaveni
v fidicim programu jinych stfidacu.
Prekontrolujte pfipojeni kabeld. V pfipadé
potfeby vymérite kabely.
AF85 | Varovani pro v fadé Napajecijednotka generovala | Pfi pouziti ovladaciho panelu nebo Drive

montované jednotky

varovani.

composer tool, pfipojte k jednotce
napajeni a prectéte si kdd varovani. Viz
priruc¢ka firmwaru jednotky napajeni, kde
jsou uvedeny pokyny pro pfislusné kody.
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AF8C | Rezim spanku Frekvenéni ménic¢ prejde do | Informaéni varovani. Viz odstavec Funkce
procesniho PID rezimu spanku. klidového rezimu pro procesni regulator

PID (strana 55) a parametry
40.41...40.48.

AFAA | Autoreset Porucha se automaticky Informacni varovani. Viz nastaveni ve

resetuje. skupiné parametrti 37 Poruchové funkce.

AFE1 | Nouzové zastaveni Frekvenéni ménic pfijal povel | Pfekontrolujte, zda je bezpecné
(off2) pro nouzové zastaveni (volba | pokraovat v provozu. Vratte tlacitko

rezimu off2). nouzového zastaveni do normalni polohy.
- - PRI Restart frekven¢niho ménice.
AFE2 | Nouzové zastaveni Frekvenéni ménic pfijal povel ) T
(off1 nebo off3) pro nouzové zastaveni (volba | Pokud se nouzové zastaveni necekalo,
rezimu off nebo off3) prekontrolujte jeho zdroj zvoleny
' parametrem 21.05 Zdroj nouzového
zastaveni.

AFEA | Chybi signal povoleni | Nebyl pfijat signal povoleni Prekontrolujte nastaveni (a zvoleny zdroj)
startu startu. parametru 20.19 Pfikaz povoleni spusténi.
(Editovatelna textova
zprava)

AFEB | Chybi povoleni béhu Nebyl pfijat signal béh Prekontrolujte nastaveni parametru 20.12

povolen. Zdroj povoleni chodu 1. Zapnéte signal
(napf. v Fidicim slové fieldbus) nebo
prekontrolujte zapojeni zvoleného zdroje.

AFEC | Chybi signal externiho | 95.04 Napajeni ridici desky Prekontrolujte externi napajeci zdroj 24 V
napdjeni nastaven na Externi 24 V, ale | DC pro fidici jednotku nebo zmérite

napéti neni pfipojeno XPOW | nastaveni parametru 95.04.
konektor fidici jednotky.
AFF6 | Oznaceni béhu ID béh motoru se objevi pfi Informacni varovani.
pristim startu.
AFF7 | Automatické fazovani | Automatické fazovani se Informacni varovani.
objevi pfi pFistim startu.
B5A0 | Udalost STO Je aktivni funkce bezpe€ného | Pfekontrolujte pfipojeni bezpe¢nostniho

Programovatelné udalosti:
31.22 Identifikacni
chod/stop STO

vypnuti momentu, tzn.
signal(y) bezpe¢nostniho
obvodu neni pfipojen ke
konektoru XSTO.

obvodu. Pro dalsi informace, viz pfislu§na
technicka pfiru¢ka frekvenéniho ménice
a popis parametrt 31.22 Identifikacni
chod/stop STO (strana 219).
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Kéd

(hex.) Porucha

Pri¢ina

Co je nutné udélat

2281 | Kalibrace

Zméreny offset proudu
vystupni faze nebo rozdil mezi
vystupnimi fazemi U2 a W2
méfenych proudu je pfili§ velky
(hodnoty se aktualizuji béhem
proudové kalibrace).

Pokuste se provést proudovou kalibraci
znovu (zvolte Kalibrace mérfeni proudu
v parametru 99.13). Pokud porucha setrvava,
kontaktujte regionalni zastoupeni ABB.

2310 | Nadproud

Vystupni proud prekrocil
interni poruchovy limit.

Prekontrolujte zatizeni motoru.
Prekontrolujte ¢asy zrychlovani ve skupiné
parametrll 23 Rampa referencnich otacek
(Fizeni otagek), 26 Retézec referencniho
momentu (Fizeni momentu) nebo 28 Retézec
referencni frekvence (Fizeni frekvence).
Prekontrolujte také parametry 46.01 Méfitko
otacek, 46.02 Méfitko frekvence a 46.03
Méritko momentu.

Prekontrolujte motor a kabel motoru (véetné
fazovani a pfipojeni trojuhelnik/hvézda).
Prekontrolujte zda nejsou na motorovém
kabelu zadné spinaci nebo rozpinaci stykace.
Prekontrolujte, zda spoustéci vstupni data
skupiny parametr 99 odpovidaji Gdajim na
typovém Stitku motoru.

Prekontrolujte, zda nejsou v kabelu motoru
kondenzatory pro kompenzaci G¢iniku nebo
tlumivky pro omezeni zvinéni.
Prekontrolujte kabel enkodéru (véetné
fazovani).

2330 | Unik proudu do
zemnéni
Programovatelné poruchy:
31.20 Zemni svod

Frekvenéni ménic zjistil
nevyvazeni zatéze
zplsobované typicky poruchou
uzemnéni v motoru nebo
kabelu motoru.

Prekontrolujte, zda nejsou v kabelu motoru
kondenzatory pro kompenzaci u€iniku nebo
tlumivky pro omezeni zvinéni.
Prekontrolujte poruchu uzemnéni v motoru
nebo kabelu motoru méfenim izolaéniho
odporu motoru a kabelu motoru.

Pokud je to povoleno, pokuste se nechat
béZet motor v rezimu skalarniho Fizeni. (viz
parametr 99.04 Rezim fizeni motoru.)
Pokud nelze Zjistit poruchu uzemnéni,
kontaktujte regionalni zastoupeni ABB.

2340 | Zkrat

Zkratovat v kabelu motoru
nebo v motoru

Prekontrolujte motor a kabel motoru

z hlediska chyb kabelaZe.

Prekontrolujte, zda nejsou v kabelu motoru
kondenzatory pro kompenzaci uciniku nebo
tlumivky pro omezeni zvinéni.

Po odstranéni pficiny poruchy rebootuijte
fidici jednotku (pouziti parametru 96.08
Bootovani fidici desky) nebo vypnéte

a zapnéte napajeni.

2381 | Pretizeni IGBT

Nadmérné ovlivnéni IGBT
teplotou ve skfini. Tato
porucha chrani IGBT(s)

a muze byt aktivovano pfi
zkratu v kabelu motoru.

Prekontrolujte kabel motoru.

Prekontrolujte podminky okolniho prostredi.
Prekontrolujte proudéni vzduchu a provoz
ventilatoru.

Prekontrolujte chladici zebra z hlediska
usazeného prachu.

Prekontrolujte vykon motoru proti vykonu
frekvencniho ménice.
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3130 | Ztracena faze vstupu | Napéti stejnosmérného Prekontrolujte pojistky vstupniho
Programovatelné poruchy: | meziobvodu osciluje silového vedeni.

31.21 Ztrata faze napajeni | v dasledku chybgjiciho Ptekontrolujte uvolnéni pfipojky silového
vstupniho fazového vedeni kabelu.
nebo prepalené pojistky. PFekontrolujte nevyvazeni vstupniho
napajeciho zdroje.

3180 | Ztracené relé dobijeni | Nebylo pfijato potvrzeni Prislusné pokyny vam sdéli regionalni
baterie z nabijeciho relé. zastoupeni ABB.

3181 | Kfizové propojeni Nespravné spojeni pfivodniho Prekontrolujte vstup elektrické pFipojky.
Programovatelnaporucha: | silového kabelu a kabelu motoru
31.23 Kfizové propojeni (napf. vstupni silovy kabel je

spojen s pfipojkou motoru k
frekvenénimu ménici).

3210 | Prepéti PFili§ vysoké napéti Prekontrolujte zapnuti Fizeni prepéti
stejnosmérného stejnosmérného meziobvodu. | (parametr 30.30 Prepétova ochrana).
meziobvodu Prekontrolujte, zda napajeci napéti odpovida

jmenovitému vstupnimu napéti frekvenéniho
ménice.

Prekontrolujte pfivodni vedeni pro staticka
nebo prechodna pfepéti.

Prekontrolujte brzdny chopper a rezistor (je-li
pouZzit).

Prekontrolujte as zpomaleni.

Pouzijte funkci zastaveni dob&hem (pokud je
k dispozici).

Dovybavte frekvenéniho ménice s brzdnym
chopperem a brzdnym rezistorem.

3220 | Podpéti Napéti stejnosmérného Prekontrolujte kabel napajeni, pojistky
stejnosmérného meziobvodu neni dostate¢né a spinace.
meziobvodu vysoké v dusledku chybéjici

faze napajeni, prepalené
pojistky nebo poruchy
v mistku usmériovace.

3280 | Casovy limit Automaticky restart se nezdafil | Pfekontrolujte stav napajeni (napéti,

pfipravenost (viz odstavec Automaticky kabelaz, pojistky, spinace).
restart na strané 63).

3291 | Rozdil Rozdil ve stejnosmérném PFislusné pokyny vam sdéli regionalni
u stejnosmérného napéti mezi paralelné zastoupeni ABB.
napéti propojenymi moduly stfidacd.

3381 | Ztracena faze vystupu | Kritickd porucha motoru PFipojit motorovy kabel.

Programovatelné poruchy: | v diisledku chybéjici pFipojky
31.19 Ztrata faze motoru | motoru (v8echny tfi faze
nejsou pfipojeny).
3385 | Automatické fazovani | Rutina automatického fazovani | Zkuste jiny reZim automatického fazovani (viz

(viz odstavec Automatické
fazovani na strané 49) se
provedla chybné.

parametr 21.13 ReZim automatického
fazovani), pokud je mozny.

Prekontrolujte, zda byl Uuspésné dokoncen ID
béh motoru.

Vymazat parametr 98.15 Odchylka polohy
uZiv..

Prekontrolujte, zda enkodér neprokluzuje na
hfideli motoru.

Prekontrolujte, zda motor nebézi pfi startu
rutiny automatického fazovani.
Prekontrolujte nastaveni parametru 99.03 Typ
motoru.
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4000 | Motorovy kabel Vypocétena teplota kabelu Prekontrolujte nastaveni parametr(i 35.61
pretizen motoru prekrogila limit a 35.62.
varovani. Piekontrolujte, zda dimenzovani kabelu
motoru odpovida poZzadovanému zatiZeni.
4210 | Prekroceni teploty Ocekavana teplota jednotky Prekontrolujte podminky okolniho prostredi.
IGBT IGBT je pfili§ vysoka. Prekontrolujte proud&ni vzduchu a provoz
ventilatoru.
Prekontrolujte chladici Zebra z hlediska
usazeného prachu.
Prekontrolujte vykon motoru proti vykonu
frekvenéniho ménice.
4290 | Chlazeni Teplota modulu frekvenéniho Prekontrolujte vnéjsi teplotu. Pokud

ménice je pfili§ vysoka.

prekracuje 40 °C, prekontrolujte, zda
zatézovaci proud neprekracuje sniZzenou
kapacitu zatizeni frekvenéniho ménice. Viz
pfislusna Technicka pfirucka.
Prekontrolujte proudéni vzduchu a provoz
ventilatoru v modulu frekvenéniho ménice.
Prekontrolujte uvnitf skfiné chladi¢e modulu
frekvenéniho ménice a odstrarite z nich
prach. V pfipadé potfeby vycistéte.

42F1 | Teplota IGBT

Teplota modulu IGBT je pfili§
vysoka.

Prekontrolujte podminky okolniho prostiedi.
Prekontrolujte proudéni vzduchu a provoz
ventilatoru. Pfekontrolujte chladici Zebra

z hlediska usazeného prachu. Pfekontrolujte
vykon motoru proti vykonu frekvenéniho
ménice.

4310 | Prekroceni teploty

Teplota modulu vykonové
jednotky je pfili§ vysoka.

Prekontrolujte podminky okolniho prostfedi.
Prekontrolujte proudéni vzduchu a provoz
ventilatoru. Prekontrolujte chladici Zebra

z hlediska usazeného prachu. Pfekontrolujte
vykon motoru proti vykonu frekvenéniho
ménice.

4380 | Prekrogeni rozdilu

teploty

Vysoky teplotni rozdil mezi
riznymi fazemi IGBT.

Prekontrolujte kabelaz motoru.
Prekontrolujte chlazeni modulu(t) ménice.

4981 | Externi teplota 1
(Editovatelna textova
zprava)

Mérena teplota 1 prekrodila
limit poruchy.

Prekontrolujte hodnotu parametru 35.02
Mérena teplota 1.

Prekontrolujte chlazeni motoru (nebo jiného
vybaveni, jehoz teplota se méfi).
Prekontrolujte hodnotu parametru 35.12
Teplota 1 - limit poruchy.

4982 | Externi teplota 2 Mérena teplota 2 prekrodila Prekontrolujte hodnotu parametru 35.03
(Editovatelna textova limit poruchy. Meérena teplota 2.
zprava) Prekontrolujte chlazeni motoru (nebo
jiného vybaveni, jehoz teplota se méfi).
PFekontrolujte hodnotu parametru 35.22
Teplota 2 - limit poruchy.
5080 | Ventilator Ventilator chlazeni zaseknuty | Pfekontrolujte provoz a pfipojeni ventilatoru.

nebo odpojeny.

Vyméiite ventilator, pokud mé poruchu.

5081 | Pfidavny ventilator
poskozen

Pomocny ventilator chlazeni
(pfipojeny ke konektoru
ventilatoru Fidici jednotky) je
ucpan nebo odpojen.

Prekontrolujte pfidavny(é) ventilator(y)

a pfipojeni. Vymeérite ventilator, pokud
ma poruchu. Rebootujte Fidici jednotku
(pouziti parametru 96.08 Bootovani fidici
desky) nebo vypnéte a zapnéte napajeni.
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5090 | Porucha hardwaru Bezpec€né vypnuti momentu - | Pfislusné pokyny vam sdéli regionalni
STO porucha hardwaru. zastoupeni ABB.

5091 | Bezpecné vypnuti Je aktivni funkce bezpeéného | Pfekontrolujte pfipojku obvodu
momentu vypnuti momentu, tzn. bezpecéného vypnuti momentu. Pro dalsi
Programovatelné poruchy: | signal(y) bezpe€nostniho informace, viz pfislu$na technicka
31.22 [dentifikacni obvodu neni pfipojen ke priru¢ka frekvenéniho ménice a popis
chod/stop STO konektoru XSTO bé&hem startu | parametra 31.22 Identifikaéni chod/stop

nebo béhu. STO (strana 219).

5092 | Chyba logiky PU Pamét pohonné jednotky byla | Pfipojte napajeni k frekvenénimu ménici.

vymazana. Pokud je Fidici jednotka napajena
externé, provedte také nové bootovani
fidici jednotky (pomoci parametru 96.08
Bootovani fidici desky), nebo vypnutim
a zapnutim napajeciho napéti. Pokud
problém setrvava, kontaktujte regionalni
zastoupeni ABB.

5093 | Nesoulad ohodnoceni | Hardware frekvencniho Pfipojte napajeni k frekvenénimu ménici.
ID ménic¢e neodpovida informaci

ulozené v paméti jednotky. To
se mlze stat napf. po
aktualizaci firmwaru nebo po
vyméné pamétové jednotky.

5681 | PU komunikace ZpUsob napajeni Fidici Prekontrolujte nastaveni 95.04 Napéjeni

jednotky neodpovida fidici desky.

nastaveni parametru.

Byla zjisténa porucha komunikace | Pfekontrolujte spojeni mezi fidici
mezi fidici jednotkou frekvenéniho | jednotkou frekvenéniho ménice
ménice a vykonovou jednotkou. a vykonovou jednotkou.

5682 | Ztracena vykonova Spojeni mezi fidici jednotkou Prekontrolujte spojeni mezi fidici
jednotka frekvenéniho ménice jednotkou frekvenéniho ménice

a pohonnou jednotkou je a vykonovou jednotkou.
ztraceno.

5690 | PU interni komunikace | Chyba interni komunikace. PFislusné pokyny vam sdéli regionalni

zastoupeni ABB.

5691 | Méfeni obvodu ADC Porucha méficiho obvodu Prislusné pokyny vam sdéli regionalni

zastoupeni ABB.

5692 | Vypadek desky PU Porucha napajeni vykonové PFislusné pokyny vam sdéli regionalni

jednotky. zastoupeni ABB.

5693 | Méfici obvod DFF Porucha méficiho obvodu PFislusné pokyny vam sdéli regionalni

zastoupeni ABB.

5694 | Konfigurace Kontrola verzi nemuze najit PrisluSné pokyny vam sdéli regionalni
komunikace PU odpovidajici logiku napajeci zastoupeni ABB.

jednotky FPGA.
5695 | Redukovany béh Pocet zjisténych modull Prekontrolujte, zda hodnota 95.13 Rezim

stfidat neodpovida hodnoté
parametru 95.13 ReZim
redukovaného béhu.

redukovaného béhu odpovida poctu
pouzitych modull stfidacu. Pfekontroluijte,
zda pouzité moduly napajené ze
stejnosmérného meziobvodu jsou pfipojeny
optickymi kabely k fidici jednotce BCU.
Pokud jsou skute€né v§echny moduly
jednotek stfidact dostupné (napf. po
dokonéeni udrzbovych praci), pfekontrolujte
nastaveni parametru 95.13 na 0 (funkce
redukovaného béhu je zakazana).
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5696 | PU staticka zpétna Staticka zpétna vazba PFislusné pokyny vam sdéli regionalni
vazba z vystupni faze neodpovida zastoupeni ABB.
ovladacim signalam.

5697 | Nabijeni zpétné vazby | Chybi signdl nabijeni zpétné Prekontrolujte zpétnovazebni signal

vazby. pfichazejici ze systému dobijeni baterie.

5698 | Neznama chyba Neidentifikovana logicka chyba | Pfekontrolujte logiku pohonné jednotky

pohonné jednotky pohonné jednotky. a komptabilitu firmwaru.
PFislusné pokyny vam sdéli regionalni
zastoupeni ABB.

6180 | Interni chyba SW. Interni chyba. PFislusné pokyny vam sdéli regionalni
zastoupeni ABB. Pomocny kéd sazby
(pfekontrolujte podrobnosti jevu
v zdznamniku jevu).

6181 | Nekompatibilni verze | Firmware a verze souboru Rebootuijte Fidici jednotku (pouziti

FPGA FPGA v pohonné jednotce parametru 96.08 Bootovani fidici desky)
nejsou kompatibilni. nebo vypnéte a zapnéte napajeni. Pokud
problém setrvava, kontaktujte regionalni

zastoupeni ABB.

6306 | FBA A - mapovaci Adaptér fieldbus A - chyba PFisludné pokyny vam sdéli regionalni

soubor &teni mapovaciho souboru. zastoupeni ABB.

6307 | FBA B - mapovaci Adaptér fieldbus B - chyba PFislusné pokyny vam sdéli regionalni

soubor ¢teni mapovaciho souboru. zastoupeni ABB.

6481 | Pretizeni ukolu Interni porucha. Rebootuijte Fidici jednotku (pouziti
parametru 96.08 Bootovani fidici desky)
nebo vypnéte a zapnéte napajeni. Pokud
problém setrvava, kontaktujte regionalni
zastoupeni ABB.

6487 | PfeteCeni zasobniku Interni porucha. Rebootujte Fidici jednotku (pouziti
parametru 96.08 Bootovani fidici desky)
nebo vypnéte a zapnéte napajeni. Pokud
problém setrvava, kontaktujte regionalni
zastoupeni ABB.

64A1 | Zatizeni interniho Chyba ¢teni souboru. Rebootuijte Fidici jednotku (pouziti

souboru parametru 96.08 Bootovani fidici desky)
nebo vypnéte a zapnéte napajeni. Pokud
problém setrvava, kontaktujte regionalni
zastoupeni ABB.

64A2 | Nacteni interniho Chyba nacteni interniho PFislusné pokyny vam sdéli regionalni

zdznamu zaznamu. zastoupeni ABB.

64A3 | Aplikaéni nacteni Aplikacni soubor je Rebootujte fidici jednotku (pouziti

nekompatibilni nebo parametru 96.08 Bootovani fidici desky)

poskozeny. nebo vypnéte a zapnéte napajeni. Pokud
problém setrvava, kontaktujte regionalni
zastoupeni ABB.

64B0 | Odpojena pamét Pamétova jednotka byla Vypnéte napajeni Fidici jednotky

jednotky

odpojena, kdyz byla fidici
jednotka pod napétim.

a preinstalujte pamét jednotky.

Pokud pamétova jednotka nebyla odpojena
pfi vzniku poruchy prekontrolujte, zda je
pamétova jednotka pravé zasunuta do svého
konektoru a zda jsou utazeny montazni
$roubky. Rebootujte Fidici jednotku (pouZiti
parametru 96.08 Bootovani fidici desky) nebo
vypnéte a zapnéte napajeni. Pokud problém
setrvava, kontaktujte regionaini zastoupeni
ABB.
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64B1 | Interni porucha SSW. | Interni porucha. Rebootuijte Fidici jednotku (pouziti
parametru 96.08 Bootovani fidici desky)
nebo vypnéte a zapnéte napajeni. Pokud
problém setrvava, kontaktujte regionalni
zastoupeni ABB.
64B2 | Poruchauzivatelského | Zavedeni sady uzivatelskych Prekontrolujte, Ze existuje platna sada
nastaveni parametrt se nezdafilo uzivatelskych parametrG. V pfipadé
v dusledku potfeby provedte znovu zavedeni.
« pozadovana sada
neexistuje
« sada neni kompatibilni
s fidicim programem
 frekvenéni ménic byl vypnut
béhem zavadéni.
64E1 | Pretizeni jadra Chyba operaéniho systému. Rebootujte fidici jednotku (pouziti
parametru 96.08 Bootovani fidici desky)
nebo vypnéte a zapnéte napajeni. Pokud
problém setrvava, kontaktujte regionalni
zastoupeni ABB.
6581 | Systém parametrd Nepodafilo se nacteni nebo Pokuste se o nucené uloZzeni pomoci
uloZeni parametru. parametru 96.07 Rucni uloZeni
parametru. Zkusit znovu.
65A1 | Konflikt parametrt Frekvenéni méni¢ nema Prekontrolujte programovani PLC.
FBA A funkéni vlastnosti poZzadované | Piekontrolujte nastaveni skupin
2 PLC, nebo tyto funkéni parametrti 50 Adaptér fieldbus (FBA)
vlastnosti nebyly aktivovany. a 51 FBA A nastaveni.
65A2 | Konflikt parametri Frekvenéni méni¢ nema Prekontrolujte programovani PLC.
FBAB funkéni vlastnosti pozadované | Prekontrolujte nastaveni skupin
z PLC, nebo tyto funkéni parametrii 50 Adaptér fieldbus (FBA)
vlastnosti nebyly aktivovany. a 54 FBA B nastaveni.
6881 | PreteCeni textovych Interni porucha. Resetujte poruchu. Pokud porucha
dat setrvava, kontaktujte regionaini
zastoupeni ABB.
6882 | Preteceni tabulky Interni porucha. Resetujte poruchu. Pokud porucha
32bitovych textl setrvava, kontaktujte regionalni
zastoupeni ABB.
6883 | Preteceni tabulky Interni porucha. Resetujte poruchu. Pokud porucha
64bitovych textl setrvava, kontaktujte regionaini
zastoupeni ABB.
6885 | Preteceni textovych Interni porucha. Resetujte poruchu. Pokud porucha
soubort setrvava, kontaktujte regionaini
zastoupeni ABB.
7080 | Volitelny modul - ztrata | Komunikace mezi frekvenénim | Pfekontrolujte, zda jsou vSechny
kom méni¢em a volitelnym volitelné moduly fadné usazeny ve svych
modulem je ztracena. slotech.
Prekontrolujte, zda nejsou poskozeny
vSechny volitelné moduly nebo konektory
slotd. Pro pfesné uréeni problému se pokuste
instalovat moduly do jinych slotu.
7081 | Komunikace portd Ovladaci panel nebo PC tool Prekontrolujte pfipojeni PC tool nebo

panelu

Programovatelna porucha:
49.05 Cinnost pfi ztraté
komunikace

zvolen jako aktivni misto
ovladani pro frekvenéni ménié
prerusily komunikaci.

ovladaciho panelu.

Prekontrolujte konektor ovladaciho
panelu.

Odpojte a znovu pfipojte ovladaci panel.
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Kod

Porucha Prficina Co je nutné udélat
(hex.)
7082 | Ext V/V - ztrata kom Parametry specifikované pro Prekontrolujte zaznamnik jevl
typ modulu rozsifeni VIV a vyhledejte v ném pomocné kédy
neodpovidaji zjisténé (format XXYY YYYY). “XX” specifikuje
konfiguraci. pocet modull rozsifeni V/V (01: skupina
parametrt 14 Modul rozsifeni V/V 1, 02:
15 Modul rozsireni V/V 2, 03: 16 Modul
rozsifeni V/V 3). “YY YYYY” indikuje
problém (viz akce pro kazdy kéd
uvedené nize).
00 0001 | Vypadla komunikace Prekontrolujte, zda je modul spravné
s modulem. zasunut v pfislusné pozici.
Prekontrolujte, zda modul zasunuty
v pfislusném konektrou neni poskozen.
Pokuste se instalovat modul do jiného
slotu.
00 0002 | Modul nenalezen. Prekontrolujte nastaveni typu a umisténi
- modultl (parametry 14.01/14.02,
000003 | Konfigurace modulu se 15.01/15.02 nebo 16.01/16.02).
nezdafila. . R . P
Prekontrolujte, zda je modul spravné
00 0004 | Konfigurace modulu se zasunut v pfislusné pozici.
nezdafila. Prekontrolujte, zda modul zasunuty
v pfislusném konektoru neni poskozen.
Pokuste se instalovat modul do jiného
slotu.
7121 | Zablokovani motoru Motor pracuje v oblasti blizké | Pfekontrolujte zatizeni motoru
Programovatelnaporucha: | zastaveni napf. v disledku a jmenovité parametry frekvencniho
31.24 Funkce blokovani | nadmérného zatizeni nebo ménice.
nedostatecného vykonu Prekontrolujte parametry poruchovych
motoru. funkci.
7181 | Brzdny rezistor Brzdny rezistor prerusen nebo | Pfekontrolujte, zda je pfipojen brzdny
nepfipojen. rezistor.
Prekontrolujte stav brzdného rezistoru.
Prekontrolujte rozmeéry brzdného
rezistoru.
7183 | Prekroceni teploty BR | Teplota brzdného rezistoru Zastaveni frekvenéniho ménice. Nechte
prekrogila limit poruchy rezistory ochladit.
definovany parametrem 43.77 | Pfekontrolujte nastaveni funkce ochrany proti
Mez poruchy brzd. odporu. pretiZeni rezistoru (skupina parametr(i 43
Brzdny chopper).
Prekontrolujte nastaveni limitu poruchy,
parametr 43.11 Mez poruchy brzd. odporu.
Prekontrolujte, zda cykly brzdéni odpovidaji
povolenym limitim.
7184 | Elektricka instalace Zkrat brzdného rezistoru nebo | Pfekontrolujte brzdny chopper a pfipojeni

brzdného rezistoru

porucha ovladani brzdného
chopperu.

brzdného rezistoru.

Zkontrolujte brzdny rezistor, zda neni
poskozen.

Po odstranéni pficiny poruchy rebootuijte
fidici jednotku (pouziti parametru 96.08
Bootovani fidici desky) nebo vypnéte

a zapnéte napajeni.
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Kéd

Porucha Pri¢ina Co je nutné udélat
(hex.)
7191 | BC - zkrat Zkrat v brzdném chopperu Prekontrolujte, zda je brzdny rezistor pfipojen
IGBT. a neposkozen.
Prekontrolujte elektrické specifikace
brzdného rezistoru oproti Technické pfirucce.
Vyméiite brzdny chopper (pokud je
vyménitelny).
Po odstranéni pfi¢iny poruchy rebootujte
fidici jednotku (pouziti parametru 96.08
Bootovani fidici desky) nebo vypnéte
a zapnéte napajeni.
7192 | Nadmérna teplota BC | Teplota brzdného chopperu Nechte chopper ochladit.
IGBT IGBT prekrocila interni limit Prekontrolujte nadmémou vnéjsi teplotu.
poruchy. Prekontrolujte poruchu ventilatoru chlazeni.
Prekontrolujte pfekazky v pratoku vzduchu.
Prekontrolujte dimenzovani a chlazeni skfiné.
PFekontrolujte nastaveni funkce ochrany proti
pretizeni rezistoru (skupina parametrd 43
Brzdny chopper).
Prekontrolujte, zda cykly brzdéni odpovidaji
povolenym limitim.
Prekontrolujte, zda neni piekroceno stfidavé
napajeci napéti frekvenciho ménice.
71A2 | Vypadek uzavieni Porucha Fizeni mechanické Prekontrolujte pfipojeni mechanické brzdy.
mechanické brzdy brzdy. Aktivovano napf. pokud | Prekontrolujte nastaveni mechanické brzdy
Programovatelna porucha: | s& neoCekava potvrzeni brzdy | ve skupiné parametri 44 Rizeni mechanické
44.17 Funkce chyby brzdy | b&€hem uzavieni brzdy. brzdy.
Prekontrolujte, zda potvrzovaci signal
odpovida aktudlnimu stavu brzdy.
71A3 | Vypadek uzavieni Porucha Fizeni mechanické Prekontrolujte pfipojeni mechanické brzdy.
mechanické brzdy brzdy. Aktivovano napf. pokud | Prekontrolujte nastaveni mechanické brzdy
Programovatelnaporucha: | s€ neocekava potvrzeni brzdy | ve skupiné parametrti 44 Rizeni mechanické
44.17 Funkce chyby brzdy | béhem otevreni brzdy. brzdy.
Prekontrolujte, zda potvrzovaci signal
odpovida aktudlnimu stavu brzdy.
71A5 | Neni dovoleno Podminka otevreni Prekontrolujte nastaveni mechanické
otevieni mechanické | mechanické brzdy nemohla byt | brzdy ve skupiné parametrii 44 Rizeni
brzdy splnéna (napfiklad, brzda je mechanické brzdy (zvlasté 44.11 Udrzeni
Programovatelnaporucha: | ovladana otviracim sepnuti brzdy).
44.17 Funkce chyby brzdy | parametrem 44.11 Udrzeni PFekontrolujte, zda potvrzovaci signal
sepnuti brzdy). (pokud je pouzit) odpovida aktualnimu
stavu brzdy.
71B1 | Ventilator motoru Nebyla pfijata zpétna vazba Prekontrolujte externi ventilator (nebo
Programovatelnaporucha: | z externiho ventilatoru. jiné ovladané vybaveni).
35.106 Typ udalosti Prekontrolujte nastaveni parametrt
spoustéce DOL 35.100 35.106.
7301 | Zpétna vazba otacek | Neni pfijata zpétna vazba Viz A7B0 Zpétna vazba otacek motoru

motoru

Programovatelna porucha:
90.45 Porucha zpétné
vazby motoru

otacek motoru.

(strana 393).
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Kéd Porucha Pricina Co je nutné udélat
(hex.)
7310 | Prekroceni otacek Motor se to¢i rychleji nez jsou | Pfekontrolujte nastaveni
nejvyssi povolené otacky minimalnich/maximalnich otacek,
v dusledku nespravného parametry 30.11 Minimalni otacky
nastaveni a 30.12 Maximalni otacky.
minimalnich/maximalnich Prekontrolujte pfiméfenost brzdného
otacek, nedostate¢ného momentu motoru.
brzdného momentu nebo PFekontrolujte Gginnost fizeni momentu.
an'leny zatizeni pfi pouziti Ptekontrolujte potfebu pro brzdny
reference momentu. chopper a rezistor(y).
7358 | Poskozeny stfida¢ na | Napajeci jednotka byla PFi pouziti ovladaciho panelu nebo Drive
strané sité prepnuta do poruchy. composer tool, pfipojte k jednotce
napajeni pro nacteni kédu poruchy. Viz
pfirucka firmwaru jednotky napajeni, kde
jsou uvedeny pokyny pro pfislusné kody.
7380 | Interni enkodér Interni porucha. PFislusné pokyny vam sdéli regionalni
zastoupeni ABB.
7381 | Enkodér 1 Chyba zpétné vazby enkodéru. | Viz A7E1 Enkodér 1 (strana 394).
73A0 | Konfigurace zpétné Nespravna konfigurace zpétné | Viz A797 Konfigurace zpétné vazby
vazby otacek. vazby otadek. otacek. (strana 397).
73A1 | Zpétna vazba nacteni | Neni pfijata zpétna vazba Prekontrolujte zaznamnik jevl
polohy nacteni. a vyhledejte v ném pomocné kédy
(format XXYY ZZZZ). “XX” specifikuje
pocet modulli rozhrani enkodéru (01:
91.11/91.12, 02: 91.13/91.14), “YY”
specifikuje enkodér (01: 92 Konfigurace
enkodéru 1, 02: 93 Konfigurace
enkodéru 2). “ZZZZ” indikuje problém
(viz akce pro kazdy kod uvedené nize).
0001 | Definice nacteni pfevodd PFekontrolujte nastaveni pfevodu zatéze
chybna nebo mimo limity. (90.53 a 90.54).
0002 | Definice konstantnich otacek Prekontrolujte nastaveni konstantnich
chybna nebo mimo limity. otacek (90.63 a 90.64).
0003 | Definice pfevodi motoru/zatéze PFekontrolujte nastaveni prevodu
chybna nebo mimo limity. motoru/zatéze (90.67 a 90.62).
0004 | Enkodér nekonfigurovan. Prekontrolujte nastaveni enkodéru (92
Konfigurace enkodéru 1 nebo 93
Konfigurace enkodéru 2).
Pouzijte parametr 91.10 Enkodér -
aktualizace parametru) pro ovéfeni zmén
v nastaveni.
0005 | Enkodér zastavil ¢innost. PFekontrolujte stav enkodéru.
73B0 | Porucha bezpecnostni | Nouzové zastaveni nebylo Prekontrolujte nastaveni parametri
rampy dokonc&eno v oéekavaném 31.32 Sledovani bezpeénostni rampy
Case. a 31.33 Zpozdéni sledovani
bezpecnostni rampy.
Prekontrolujte pfedem definované casy
ramp (23.11...23.19 pro rezim Off1,
23.23 pro rezim Off3).
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Kéd

Porucha Pfic¢ina Co je nutné udélat

(hex.)

7510 | FBA A komunikace Ztrata cyklické komunikace Prekontrolujte stav fieldbusové
Programovatelné poruchy: | mezi frekvenénim méni¢em komunikace. Viz uzivatelska
50.02 FBA A - funkce a modulem adaptéru fieldbus | dokumentace rozhrani fieldbus.
ztréty kom A nebo mezi PLC a modulem | Prekontrolujte nastaveni skupin

adaptéru fieldbus A. parametrl 50 Adaptér fieldbus (FBA), 51
FBA A nastaveni, 52 FBA A vstupni data
a 53 FBA A vystupni data.
Prekontrolujte pfipojeni kabeld.
Pfekontrolujte, zda komunikacni master
je schopen komunikovat.

7520 | FBA B komunikace Ztrata cyklické komunikace Prekontrolujte stav fieldbusové
Programovatelné poruchy: | mezi frekvenénim méni¢em komunikace. Viz uzivatelska
50.32 FBA B - funkce ztrét | a modulem adaptéru fieldbus | dokumentace rozhrani fieldbus.
kom B nebo mezi PLC a modulem | Pfekontrolujte nastaveni nastaveni

adaptéru fieldbus B. skupiny parametrti 50 Adaptér fieldbus
(FBA).
Prekontrolujte pfipojeni kabeld.
Prekontrolujte, zda komunika¢ni master
je schopen komunikovat.

7580 | FA2FA DDCS ztrata Ztrata DDCS (opticky kabel) Prekontrolujte stav jiného pfevodniku
kom. komunikace mezi stfidaci (parametry 06.36 a 06.39).
Programovatelné poruchy: | (napfiklad jednotka stfidace Prekontrolujte nastaveni nastaveni
60.79 INU-LSU Fizeni a jednotka napajeni). skupiny parametrd 60 Komunikace
ztraty komunikace DDCS. Prekontrolujte odpovidajici

nastaveni v Fidicim programu jinych
stfidacu.

Prekontrolujte pfipojeni kabeld.

V pripadé potfeby vyménite kabely.

7581 | Ridici jednotka DDCS | Ztrata komunikace DDCS Prekontrolujte stav regulatoru. Viz
- ztrata kom (opticky kabel) mezi uzivatelskd dokumentace regulatoru.
Programovatelnaporucha: | frekvenénim méniéem Prekontrolujte nastaveni nastaveni
60.59 Regulator DDCS - | a externim regulatorem. skupiny parametrd 60 Komunikace
funkce pri ztraté kom DDCS.

Prekontrolujte pfipojeni kabeld.
V pfipadé potfeby vyménite kabely.

7582 | MF - ztrata kom Komunikace master/follower je | Pfekontrolujte stav dalSich frekvenénich
Programovatelna porucha: ztracena. ménicu ve spojeni master/follower.

60.09 M/F - funkce pii ztraté Prekontrolujte nastaveni nastaveni
kom skupiny parametrd 60 Komunikace
DDCS.
Prekontrolujte pfipojeni kabeld.
V pripadé potfeby vyménte kabely.

7583 | PoSkozena jednotka na | Napadjeci jednotka (nebo jiny Prekontrolujte stav poruchy jednotky

strané sité ménic) pfipojena k jednotce napajeni (nebo jiného ménice).
stfidace generovala poruchu. | Viz pFiru¢ka firmwaru jednotky napajeni.
80A0 | Sledovani Al Néktery z analogovych signalu | Pfekontrolujte troveri signalt pro

Programovatelna porucha:
12.03 Funkce sledovani Al

je mimo limity specifikované
pro analogové vstupy.

analogové vstupy.

Prekontrolujte kabelaz pro vstupy.
Prekontrolujte minimalni a maximalini
limity vstupu do skupiny parametri 12
Standardni Al.
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Kod Porucha Pfi¢ina Co je nutné udélat

(hex.)

80B0 | Sledovani signalt Porucha generovana podle PFekontrolujte zdroj poruchy (parametr
(Editovatelna textova zprava) | signalu funkce sledovani. 32.07, 32.17 nebo 32.28).
Programovatelna porucha:
32.06 Cinnost kontroly 1
32.16 Cinnost kontroly 2
32.26 Cinnost kontroly 3

9081 | Externi porucha 1 Porucha v externim zafizeni 1. | Pfekontrolujte externi zafizeni.
(Editovatelna tex'tové zprava) Prekontrolujte nastaveni parametru
Programovatelna porucha: 31.01 Zdroj externi udalosti 1.
31.01 Zdroj externi udalosti 1
31.02 Typ externi udalosti 1

9082 | Externi porucha 2 Porucha v externim zafizeni 2. | Pfekontrolujte externi zafizeni.
(Editovatelna tex'tové zprava) Prekontrolujte nastaveni parametru
Programovatelna porucha: 31.03 Zdroj externi udalosti 2.
31.03 Zdroj externi udalosti 2
31.04 Typ externi udalosti 2

9083 | Externi porucha 3 Porucha v externim zafizeni 3. | Pfekontrolujte externi zafizeni.
(Editovatelna tex'tové zprava) Prekontrolujte nastaveni parametru
Programovatelna porucha: 31.05 Zdroj externi udalosti 3.
31.05 Zdroj externi udélosti 3
31.06 Typ externi udalosti 3

9084 | Externi porucha 4 Porucha v externim zafizeni 4. | Pfekontrolujte externi zafizeni.
(Editovatelna tex'tové zprava) Prekontrolujte nastaveni parametru
Programovatelna porucha: 31.07 Zdroj externi udalosti 4.
31.07 Zdroj externi udélosti 4
31.08 Typ externi udalosti 4

9085 | Externi porucha 5 Porucha v externim zafizeni 5. | Pfekontrolujte externi zafizeni.
(Editovatelna textova zpréva) PFekontrolujte nastaveni parametru
Programovatelna porucha: 31.09 Zdroj externi udalosti 5.
31.09 Zdroj externi udalosti 5
31.10 Typ externi udalosti 5

FA81 | Bezpecné vypnuti Funkce bezpecného vypnuti Prekontrolujte pfipojeni bezpe¢nostniho
momentu 1 momentu je aktivni, tzn. okruh | obvodu. Pro dal$i informace, viz

STO 1 je prerusen. pfislusna technicka pfirucka
. - . - frekvenéniho ménice a popis parametrd

FA82 | Bezpecné vypnuti Funkce be_zpecper]o vypnuti 31.22 Identifikacni chod/stop STO

momentu 2 momentu je aktivni, tzn. okruh (strana 219)
STO 2 je prerusen. ’
FF61 | ID chod ID béh motoru nebyl Uspé&Sné | Pfekontrolujte jmenovité hodnoty motoru

dokoncen.

ve skupiné parametr(i 99 Data motoru.
Prekontrolujte, zda k frekvenénimu
ménici neni pfipojen externi Fidici
systém.

Vypnéte a zapnéte napajeni
frekvenéniho ménice (a jeho fidici
jednotky, pokud je napajena separatné).
Prekontrolujte, zda hfidel motoru neni
blokovana.

Prekontrolujte zaznamnik jevd

a vyhledejte v ném pomocné kody.
Druha ¢&islice kédu indikuje problém (viz
akce pro kazdy kéd uvedené nize).

0001

Maximalni limit proudu je pfili§
nizky.

Prekontrolujte nastaveni parametrt
99.06 Jmenovity proud motoru a 30.17
Maximalini proud. Pfekontrolujte

30.17 > 99.06.

Prekontrolujte, zda ma frekvenéni ménic
spravné rozméry podle motoru.
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0002 | Limit maximalnich ota¢ek nebo | Pfekontrolujte nastaveni parametrd
vylp_chétt’any’ bod odbuzeni jsou « 30.11 Minimalni otacky
prilis nizke. + 30.12 Maximalni otacky
* 99.07 Jmenovité napéti motoru
* 99.08 Jmenovitéa frekvence motoru
* 99.09 Jmenovité otacky motoru.
Prekontrolujte
* 30.12> (0,55 x 99.09) >
(0,50 x synchronni otacky)
*« 30.11<0,a
* napajeci napéti > (0,66 x 99.07).
0003 | Maximalni limit momentu je Prekontrolujte nastaveni parametru
prilis nizky. 99.12 Jmenovity moment motoru, a limity
momentu ve skupiné 30 Limity.
Prekontrolujte limit maximalniho
momentu, zda je vy3$i nez 100 %.
0004 | Kalibraéni méfeni proudu se PFislusné pokyny vam sdéli regionalni
nedokongilo béhem zastoupeni ABB.
predpokladané doby.
0005...0008 | Interni chyba. PFislusné pokyny vam sdéli regionalni
zastoupeni ABB.
0009 | (Jen asynchronni motory) PFislusné pokyny vam sdéli regionalni
Zrychleni nebylo dokonéeno zastoupeni ABB.
v pfiméfené dobé.
000A6. | (Jen asynchronni motory) PFislusné pokyny vam sdéli regionalni
Zpomaleni nebylo dokonceno | zastoupeni ABB.
v pfiméfené dobé.
000B | (Jen asynchronni motory) Prislusné pokyny vam sdéli regionalni
Pokles otacek na nulu béhem | zastoupeni ABB.
ID béhu.
000C | (Jen motory s permanentnimi | PfisluSné pokyny vam sdéli regionalni
magnety) Prvni zrychleni zastoupeni ABB.
nebylo dokonéeno v pfiméfené
dobé.
000D | (Jen motory s permanentnimi | PfisluSné pokyny vam sdéli regionalni
magnety) Druhé zrychleni zastoupeni ABB.
nebylo dokonéeno v pfiméfené
dobé.
000E...0010 | Interni chyba. PFislusné pokyny vam sdéli regionalni
zastoupeni ABB.
FF81 | FB A - vynucené Ptikaz pro prepnuti do poruchy | Pfekontrolujte poruchové informace
prepnuti byl pfijat pfes adaptér prenasené z PLC.
fieldbusu A.
FF82 | FB B - vynucené Ptikaz pro prepnuti do poruchy | Pfekontrolujte poruchové informace

prepnuti

byl pfijat pfes adaptér
fieldbusu B.

prenasené z PLC.
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Fieldbusové ovladani pres
integrované rozhrani fieldbus
(EFB)

Tato funkce neni podporovana u aktualni verze firmwaru.
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10

Ovladani fieldbus pomoci
adaptéru fieldbus

Co obsahuje tato kapitola

Tato kapitola popisuje, jak maze byt frekvenéni méni€ ovladan externim zafizenim
pfes komunikaéni sit (fieldbus) pfes volitelny modul adaptéru fieldbus.

Rozhrani ovladani fieldbus frekvenéniho ménice je popsano na pocatku, potom jsou
uvedeny pfiklady konfiguraci.

Prehled systému

Frekvenéni méni¢ maze byt pfipojen k externimu ovladacimu systému pres volitelny
adaptér fieldbus montovany do fidici jednotky frekvenéniho ménice. Frekvenéni
méni¢ ma dvé nezavisla rozhrani pro pfipojeni fieldbus a ta se nazyvaji “adaptér
fieldbus A” (FBA A) a “adaptér fieldbus B” (FBA B). Frekvenéni méni¢ mlize byt
konfigurovan pro pfijem veskerych svych ovladacich informaci pfes rozhrani fieldbus,
nebo mlze byt zajiSténa distribuce mezi rozhranim fieldbus a dal$im dostupnym
zdrojem, jako jsou digitalni a analogové vstupy v zavislosti na tom, jak jsou
konfigurovana mista ovladani EXT1 a EXT2.

Poznamka: Doporucuje se pouzivat rozhrani FBA B pouze pro monitorovani.

Adaptéry fieldbus jsou k dispozici pro rizné komunikaéni systémy a protokoly,
napfiklad

+ PROFIBUS DP (adaptér FPBA-01)

+ CANopen (adaptér FCAN-01)

» DeviceNet (adaptér FDNA-01)

+ EtherNet/IP™ (adaptér FENA-11)

» EtherCAT® (adaptér FECA-01).
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Poznamka: Texty a pfiklady v této kapitole popisuji konfigurace adaptéru fieldbus
(FBA A) pfifazenym parametrim 50.01...50.21 a skupinam parametr(i 51...53.
Pokud je pfitomen druhy adaptér (FBA B), je konfigurovan podobnymi parametry
50.31...50.51 a skupinami parametrt 54...56.

Fieldbus

Jina
zafizeni

Typ adaptéru fieldbus
Fxxx instalovat na
Fidici jednotku
frekvenéniho ménice
(slot 1, 2 nebo 3)

[ ] I I Fieldbusové
[ | fizeni

Tok dat
<—— Ridici slovo (CW)
- Reference

Procesni V/V (cyklické)
Stavové slovo (SW) ——p
Aktudlni hodnoty ——p

-

Parametr R/W pozadavek/odezva Procesni V/V (cyklické)
> nebo servisni zpravy

(acyklické)
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Zaklady rozhrani ovladani pres fieldbus

Cyklicka komunikace mezi systémem fieldbus a frekvenénim méniCem sestava ze
16bitovych nebo 32bitovych vstupnich a vystupnich datovych slov. Frekvenéni ménic
je schopen podporovat maximalné 12 datovych slov (16bitovych) v kazdém sméru.

Data pfenasena z frekvenéniho ménice do fadice fieldbus jsou definovana parametry
52.01 FBA A - datovy vstup1 ... 52.12 FBA A - datovy vstup12. Data pfenasSena
z fadice fieldbus do frekvenéniho ménice jsou definovana parametry 563.07 FBA
A vystupni data 1 ... 53.12 FBA A vystupni data 12.

1)

EXT1/2
startovaci

AN

20.01
20.06

Volba REF 1 pro
otaéky/moment

AN

22.11126.11
/26.12

Volba REF2 pro
otacky/moment

Sit fieldbus
Adaptér fieldbus Profil FBA
T
| | DATA Vybér
2
out? profilu
| 3 4) FBA MAIN CW
| 3 FBA - REF1
| ]| |Volba DATA FBA - REF2
° 2 out
3|
i) 3)
;.0:’ |
I 12 Par. 10.01...99.99
g
— N
2
© | DATA —
31| wN? ;’r)g;ﬁl; Skupina 53
E | 5 FBA MAIN SW
a : 5) FBA ACT1
| 5 Volba DATA|  |[FBAACT2
| IN
3
| 3)
|12 Par. 01.01...99.99
|
Cyklicka komunikace
Skupina 52
Acyklicka komunikace
Viz pfiru¢ka modulu adaptéru
fieldbus

AN

22.121 26.11
/26.12

1) Viz také dal$i parametry, které mohou byt ovladany z fieldbus.

2) Maximalni pocet pouzitych datovych slov je zavisly na protokolu.
3) Parametry pro volbu profilu/pfikladu. Parametry specifické pro moduly fieldbus. Pro dalsi
informace, viz UZivatelska prirucka prislusSného modulu adaptéru fieldbus.
4) S DeviceNet se ovladaci ¢ast pfenasi pfimo.
5) S DeviceNet se ¢ast aktualni hodnoty pfenasi pfimo.

Tabulka
parametru
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Ridici slova a stavova slova

Ridici slova jsou principialné ur&ena pro ovladani frekvenéniho méniée ze systému
fieldbus. Jsou vysilana stanici master pro fieldbus do frekvenéniho ménice pres
modul adaptéru. Frekvenéni méni¢ pfepina mezi svymi stavy podle bitové
kédovanych instrukci v Fidicim slové a vysila zpét stavové informace do jednotky
master ve stavovych slovech.

Obsahy fidicich slov a stavovych slov jsou podrobné popsany na strankach 479
a 420. Stavy frekvenéniho ménice jsou uvedeny ve stavovém diagramu (strana 4217).

Debugging sit'ovych slov

Kdyz je parametr 50.12 FBA A - debug zapnut nastaven na Povolit, bude pfijaté Fidici
slovo z fieldbus zobrazeno parametrem 50.13 FBA A fidici slovo a stavové slovo
prenasené do sité fieldbus bude zobrazeno parametrem 50.16 FBA A stavové slovo.
Tato “neupravena” data jsou velmi uzite€¢na pro uréeni, zda master pro fieldbus vysila
spravna data pfed kontrolou ovladani v siti fieldbus.
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Reference

Reference jsou 16bitova slova obsahujici bit znaménka a 15bitovou celo&iselnou
hodnotu. Negativni reference (indukujici opacny smér otaceni) se vytvofi dvojkovym
doplriikem z pfislusné pozitivni reference.

Frekvenéni méni¢e ABB mohou pfijimat ovladaci informace z fady zdroju, véetné
analogovych a digitalnich vstupU, z ovladaciho panelu frekvenéniho ménice a z
modulll adaptért fieldbus. Aby bylo mozné ovladat frekvenéni ménic pres fieldbus,
musi byt modul definovan jako zdroj ovladacich informaci pro reference. To se
provede pomoci parametri vybéru zdroje ve skupiné 22 Volba referenénich otacek,
26 Retézec referenéniho momentu a 28 Retézec referenéni frekvence.

Debugging sit'ovych slov

Kdyz je parametr 50.12 FBA A - debug zapnut nastaven na Povolit, budou reference
pfijimané z fieldbus zobrazeny pomoci 50.74 FBA A - reference 1 a 50.15 FBA A -
reference 2.

Skalovani referenci

Reference jsou Skalovany, jak je definovano parametry 46.01...46.04; pouzité
méfitko zavisi na nastaveni 50.04 FBA A - typ ref1 a 50.05 FBA A - typ ref2.

Fieldbus P Ménic

46.01 (s referenci otacek)
20000 —— 4¢ 02 (s referenci frekvenci)
10000 —— 46.03 (s referenci momentu)

46.04 (s referenci vykonu)

0——0

46.03 (s referenci momentu)
-10000 —— 4604 (s referenci vykonu)
20000 — 46.01 (s referenci otacek)

~ 46.02 (s referenci frekvenci)

Skalované reference jsou zobrazeny parametry 03.05 FB A - reference 1 a 03.06 FB
A - reference 2.
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Aktualni hodnoty

Aktualni hodnoty jsou 16bitova slova obsahujici informace o provozu frekvenéniho
ménice. Typy sledovanych signalll jsou zvoleny parametry 50.07 FBA A - typ akt 1
a 50.08 FBA A - typ akt 2.

Debugging sit'ovych slov

Kdyz je parametr 50.12 FBA A - debug zapnut nastaven na Povolit, budou aktualni
vysilané hodnoty na fieldbus zobrazeny pomoci 50.17 FBA A - aktualni hodnota 1
a 50.18 FBA A - aktuaini hodnota 2.

Skalovani aktualni hodnoty

Aktualni hodnoty jsou $kalovany, jak je definovano parametry 46.01...46.04; jaké
meéfitko se pouzije, to zavisi na nastaveni parametrtd 50.07 FBA A - typ akt 1 a 50.08
FBA A - typ akt 2.

Fieldbus g Méni¢

46.01 (s referenci otacek)

20000 —— 46.02 (s referencni frekvenci)
10000 1 56 04 (s referenci vkonc)
0——0
10000 —— {0 2 reforonci o)
20000 — 46.01 (s referenci otacek)

"~ 46.02 (s referenci frekvenci)
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Obsah fieldbus fidiciho slova

Tuény text velkymi pismeny udava stavy zobrazené ve stavovém diagramu (strana 427).

Bit

Nazev

Hodno
ta

STAV/popis

0

Rizeni vyp1

1

Pokracujte s READY TO OPERATE.

0

Zastaveni podle aktualni rampy zpomaleni. Pokracéujte s OFF1
ACTIVE; pokracujte s READY TO SWITCH ON pokud nejsou aktivni
jina blokovani (OFF2, OFF3).

Rizeni vyp2

Pokracovani v provozu (OFF2 neni aktivni).

Nouzové VYP, zastaveni dobéhem.
Pokracujte s OFF2 ACTIVE, pokracujte s SWITCH-ON INHIBITED.

Rizeni vyp3

=

Pokracovani v provozu (OFF3 neni aktivni).

Nouzové zastaveni, tedy zastaveni béhem doby definované
parametry frekvenéniho ménice. Pokracujte s OFF3 ACTIVE;
pokracujte s SWITCH-ON INHIBITED.

VAROVANI: Prekontrolujte, zda mGze byt motor a pohanény
/\ stroj zastaven pomoci tohoto povelu pro zastaveni.

Chod

Pokracujte s OPERATION ENABLED.

Poznamka: Musi byt aktivni signal povoleni béhu; viz dokumentace
frekvencniho ménice. Pokud je frekvenéni méni¢ nastaven na pfijem
signalu Béh povolen z fieldbus, tak tento bit aktivuje signal.

Blokovani provozu. Pokracujte s OPERATION INHIBITED.

Nulovy vystup
rampy

Normalni provoz. Pokracujte s RAMP FUNCTION GENERATOR:
OUTPUT ENABLED.

Vystup generatoru funkce vynucené rampy na nulu. Frekven¢ni
ménic¢ bude ihned zpomalovat na nulové otacky (pfi dodrzeni limitd
momentu).

Pozdrzeni rampy

Povoleni funkce rampy

Pokracujte s RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATOR
ENABLED.

Zastaveni po rampé (vystup generatoru funkce rampy pfidrzen).

Rampa pfi nule

Normalni provoz. Pokracujte s OPERATING.

Poznamka: Tento bit se uplatni pouze tehdy, kdyZ je rozhrani
fieldbus nastaveno jako zdroj pro tento signal pomoci parametrd
frekvenéniho ménice.

Vstup generatoru funkce vynucené rampy na nulu.

Reset

Reset porucha, pokud existuji aktivni poruchy. Pokracujte s SWITCH-
ON INHIBITED.

Poznamka: Tento bit se uplatni pouze tehdy, kdyz je rozhrani
fieldbus nastaveno jako zdroj resetu signalu pomoci parametrd
frekvenéniho ménice.

Pokra¢ovani v normalnim provozu.

Krokovani 1

Zrychlovani pro popojizdéni (jogging) zadana hodnota 1.
Pokyn:

« Bity 4...6 musi byt 0.

« Viz také odstavec Jogging (strana 45).

Popojizdéni (jogging) 1 zakazano.

Krokovani 2

Zrychlovani pro popojizdéni (jogging) zadana hodnota 2.
Viz pokyny u bitu 8.

Popojizdéni (jogging) 2 zakazano.

Vzdaleny pfikaz

Rizeni fieldbus povoleno

o| = O

Ridici slovo a reference neprochazeji pres frekvenéni ménic
s vyjimkou bitd 0...2.

Ext fiz mistni

Zvoleni externiho mista ovladani EXT2. Uplatni se, pkud je misto
ovladani parametrizovano zvolenim z fieldbus.

Zvoleni externiho mista ovliadani EXT1. Uplatni se, pkud je misto
ovladani parametrizovano zvolenim z fieldbus.

12az 15

Rezervovano.
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Obsah fieldbus stavového slova

Bit Nazev Hodnota [STAV/popis
0 Pfipraven k 1 READY TO SWITCH ON.
ZAPNUTI 0 NOT READY TO SWITCH ON.
1 Ready run 1 READY TO OPERATE.
0 OFF1 ACTIVE.
2 Ready ref 1 OPERATION ENABLED.
0 OPERATION INHIBITED.
3 Prepnuti 1 FAULT.
0 Bez poruchy.
4 Off2 neaktivni 1 OFF2 neni aktivni. Tucny text velkymi pismeny udava stavy
zobrazené ve stavovém diagramu (strana 4217).
0 OFF2 ACTIVE.
5 Off3 neaktivni 1 OFF3 neni aktivni.
0 OFF3 ACTIVE.
6 Zapnuti potlaceno |1 SWITCH-ON INHIBITED.
0 —
7 Varovani 1 Varovani je aktivni.
0 Varovani neni aktivni.
8 Je v pozadované |1 OPERATING. Aktualni hodnota je rovna referenci = je v limitech
hodnoté tolerance (viz parametry 46.21...46.23).
0 Aktualni hodnota se liSi od reference = je mimo limity tolerance.
9 Vzdaleny 1 Misto ovladani frekvenéniho méni¢e: REMOTE (EXT1 nebo EXT2).
0 Misto ovladani frekvencniho ménice: LOCAL.
10 Nad limitem - Viz parametr 06.29 MSW uziv bit 10.
" Uziv bit 0 - Viz parametr 06.30 Volba uziv bitu 0.
12 Uziv bit 1 - Viz parametr 06.31 Volba uziv bit 1.
13 Uziv bit 2 - Viz parametr 06.32 Volba uZiv bit 2.
14 UzZiv bit 3 - Viz parametr 06.33 Volba uziv bit 3.
15 Rezervovano
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Stavové diagramy

SWITCH ON z libovolného stavu
MAINS OFF INHIBITED |— SW b6=1
P h
+ ZAP napéjeni -|- CW b0=0 + erdena
= |
NOT READY TO FAULT{ SW b3=1
ABCD SWITCHON —SW b0=0
J— CW b7=1
CW=xxxx Xx1xx xxxx x110 >
CW b3=0
A READY TO 1A\
OPERATION SWITCH ON |— sw bo=1 . .
INHIBITED |— SW b2=0 z libovolného stavu
provoz 5 Nouzové zastaveni
+ zablokovan CW=xxxx x1xx xxxx x111 + OFF2 (CW b1=0)
= ]
OFF2
READY TO
z libovolného stavu OPERATE }—sw b1=1 ACTIVE [~ SW b4=0
+ OFF1 (CW b0=0) ~
EE C\W=xxxx X1xx xxxx 1111 =
OFF1
ACTIVE |- SW b1=0 z libovolného stavu A\
n(f)=0/1=0 Nouzové zastaveni|
\) OFF3 (CW b2=0)
B C D OFF3
ACTIVE [—SW b5=0
CW b4=0
+ n(f)=0/1=0
OPERATION >
cC D ENABLED |— sy b2=1
A
CW b5=0 CW=xxxx x1xx xxx1 1111
STATE
RFG: OUTPUT
D ENABLED + podminka
B
+ CW b6=0 } CW=xxxx x1xx xx11 1111 nabéznahrana
bitu
(S:VV\\// = thdici s'onio RFG: ACCELERATOR
= stavové slovo
bx = bit x ENABLED
N = otacky C
I = vstupni proud CW=xxxx x1xx x111 1111
RFG = funkce gen. rampy
f = frekvence
OPERATION
— SW b8=1
D <+—1
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Nastaveni frekvenéniho ménice pro ovladani pres fieldbus

1.

10.

1.

Instalujte modul adaptéru fieldbus mechanicky a elektricky podle pokynu
uvedenych v uZivatelské priru¢ce pro modul.

Sepnéte frekvenéni ménic.

Povolte komunikaci mezi frekvenénim méni¢em a modulem adaptéru fieldbus
pomoci parametru 50.07 FBA A - zapnut.

Pomoci 50.02 FBA A - funkce ztraty kom se voli, jak by mél frekvenéni ménic
reagovat na preru$eni komunikace fieldbus.

Poznamka: Tato funkce sleduje jak komunikaci mezi fieldbus master a modulem
adaptéru, tak komunikaci mezi modulem adaptéru a frekvenénim méni¢em.

Pomoci 50.03 FBA A - ¢as lim ztraty kom se definuje €as pro zjisténi pferuseni
komunikace pro zvolenou akci.

Voli pro aplikaci specifické hodnoty pro zbytek parametr(i ve skupiné 50 Adaptér
fieldbus (FBA), pocCinaje od 50.04. Pfiklady pFisluSnych hodnot jsou zobrazeny
Vv nize uvedené tabulce.

Nastavuje konfiguraci modulu adaptéru fieldbus parametry ve skupiné 57 FBA
A nastaveni. Minimalné je nutné nastavit pozadovanou adresu uzlu
a komunikaéni profil.

Definuje procesni data pfenasena z a do frekvenéniho ménice ve skupinach
parametrd 52 FBA A vstupni data a 53 FBA A vystupni data.

Poznamka: V zavislosti na pouzitém komunika&nim protokolu a profilu mohou
byt Fidici slova a stavova slova konfigurovana pro pfijem/vysilani v komunika¢nim
systému.

Ulozte platné hodnoty parametr(i do trvalé paméti nastavenim parametru 96.07
Rucni uloZzeni parametru na UloZit.

Potvrdte nastaveni provedené ve skupiné parametri 51, 52 a 53 nastavenim
parametru 51.27 FBA A - aktualizace par na Konfigurovat.

Konfigurujte misto ovladani EXT1 a EXT2 tak, aby se povolilo ovladani a vstup
referencnich signall pres fieldbus. Pfiklady pFislusnych hodnot jsou zobrazeny
Vv niZze uvedené tabulce.
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Priklady nastaveni parametrti: FPBA (PROFIBUS DP)

Tento pfiklad ukazuje, jak se konfiguruje zakladni aplikace fizeni otacek, ktera
pouziva PROFIdrive komunikaci s profilem PPO typ 2. Povely start/stop a reference
odpovidaji profilu PROFIdrive, rezim Fizeni otacek.

Hodnoty referenci vysilané pres fieldbus je nutné Skalovat frekvenénim méni¢em tak,
aby se dosahlo pozadovaného efektu. Referenéni hodnota +16384 (4000h) odpovida
rozsahu nastaveni otaCek v parametru 46.07 Méritko otacek (pro smér vpied i vzad).
Napfiklad, pokud je 46.07 nastaven na 480 ot./min., tak 4000h vyslané pres fieldbus
bude pozadovat 480 ot./min..

Smér PZD1 PZD2 PZD3 |PZD4 |PZD5 |PZD6

Ven Ridici slovo Reference otaéek | Doba zrychl. 1 Doba zpom. 1

Dovnitf Stavové slovo Aktualni hodnota Proud motoru Stejnosmérné
otacek napéti

Tabulka nize udava doporuc¢ené nastaveni parametr(i frekvenéniho ménice.

Parametry frekvenéniho

ménice

Nastaveni pro
ménice ACS880

Popis

50.01 FBA A - zapnut

1...3 = [Cislo slotu]

Povoluje komunikaci mezi frekvenénim
méni¢em a modulem adaptéru fieldbus.

50.04 FBA A - typ ref1 4 = Otacky Voli typ reference fieldbus A 1 a jeji
méfitko.

50.07 FBA A - typ akt 1 0 = Auto Voli typ aktualni hodnoty a méfitko podle
pravé aktivniho rezimu Ref1
definovaného v parametru 50.04.

51.01 FBA A - typ 1=FPBA" Zobrazuje typ modulu adaptéru fieldbus.

51.02 Adresa uzlu 32 Definuje adresu uzlu PROFIBUS
u modulu adaptéru fieldbus.

51.03 Pfenosova rychlost 12000") Zobrazi aktualni pfenosovou rychlost
v siti PROFIBUS v kbit/s.

51.04 Typ MSG 1=PPO1" Zobrazi typ telegramu zvoleny pro nastroj
konfigurace PLC.

51.05 Profil 0 = PROFIdrive Voli fidici slovo podle profilu PROFIdrive

(rezim Fizeni otacek).

51.07 Rezim RPBA

0 = nepovoleno

Zakazuje rezim emulace RPBA.

52.01 FBA data in1 4 = SW 16bit") Stavové slovo

52.02 FBA data in2 5 = Act1 16bit Aktualni hodnota 1
52.03 FBA data in3 01.072 Proud motoru

52.05 FBA data in5 01.119 Stejnosmérné napéti
53.01 FBA data out1 1=CW 16bit" Ridici slovo

53.02 FBA data out2 2 = Ref1 16bit Reference 1 (otacky)
53.03 FBA data out3 23.122) Doba rozb&hu 1
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Parametry frekvenéniho
ménice

Nastaveni pro
ménice ACS880

Popis

53.05 FBA data out5

23.13%

Doba dobéhu 1

51.27 FBA A - aktualizace
par

1 = Konfigurovat

Ovéfuje konfiguraci nastaveni parametr(.

19.12 Rezim fizeni Ext1

2 = Otacky

Voli Fizeni otacek jako rezim Fizeni 1 pro
externi misto ovladani EXT1.

20.01 Prikazy Ext1

12 = Fieldbus A

Voli adaptér fieldbus A jako zdroj povelu
start a stop pro externi misto ovladani
EXT1.

otacek 1

20.02 Typ aktivatoru 1 = Uroveri Voli iroviove spoustény startovaci signal
spusténi Ext1 pro externi misto ovladani EXT1.
22.11 Zdroj referenénich 4=FBA -reft Voli referenci fieldbus A 1 jako zdroj pro

referenci otacek 1.

") Pouze pro ¢teni nebo automaticka detekce/nastaveni

2) Priklad

Startovaci sekvence pro pfiklad parametru je uvedena nize.

Ridici slovo:

* 477h (1150 desitkové) —> READY TO SWITCH ON
* 47Fh (1151 desitkové) —> OPERATING (rezim otacek)
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-

Spojeni méni¢ - ménic

Tato funkce “drive-to-drive link” neni podporovana u aktualni verze firmwaru.




426 Spojeni ménic¢ - ménic
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I 4

Diagramy retézcll fFizeni

Co obsahuje tato kapitola

Tato kapitola obsahuje zfetézeni referenci frekvenéniho ménice. Zfetézeni referenci
frekvenéniho ménice Ize pouzit pro sledovani toho, jak vzajemné souviseji parametry
a kde maji parametry vliv v ramci systému parametrli frekvenéniho ménice.

DalSi v8eobecny diagram, viz odstavec Provozni rezimy frekvencniho ménice (strana 22).
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DalSi informace

Pozadavky na informace o produktu a na servis

Adresuijte jakékoliv poZadavky tykajici se produktu na regionalni zastoupeni ABB
s udanim typového kédu a sériového Cisla prislusné jednotky. Seznam kontaktt pro oblast
prodeje, podpory a servisu u ABB naleznete na adrese www.abb.com/searchchannels.

Produktova Skoleni

Pro informace o ABB produktovych $kolenich jdéte na adresu www.abb.com/drives
a zvolte Training courses (Skoleni).

Zajisténi zpétné vazby v oblasti pfiru¢ek ménici ABB

Vitame vase pfipominky tykajici se nasich pfiru¢ek. Jdéte na adresu
www.abb.com/drives a zvolte Document Library — Manuals feedback form (LV AC
drives).

Knihovna dokument( v Internetu

Priruc¢ky a dal$i produktovou dokumentaci naleznete ve formatu PDF na internetu.
Jdéte na adresu www.abb.com/drives a zvolte Document Library (knihovna
dokumentu). Zde muzete prohledavat knihovnu nebo Ize zadat do vyhledavaciho
pole vyhledavaci kritéria, napfiklad kéd dokumentu.



http://www.abb.com/searchchannels
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives

Kontaktujte nas

ABB s.r.o.

Drives & Motors Unit
Stétkova 1638/18
CZ-140 00 Praha 4
CESKA REPUBLIKA

Tel.: +420 234 322 319
Fax: +420 234 322 310
Email: motors&drives@cz.abb.com
Internet: http://www.abb.cz
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