Felhasznaloi kézikonyv

ACS 140




Telepités
Tanulmanyozza at figyelmesen ezt a leirast miel6tt barmit is csinalna! A figyelmeztetések és
utasitasok figyelmen kivil hagyasa, meghibasodashoz, ill. személyi sérlléshez vezethet!!!

@ ( Ellendrizze a telepitési kérilményeket! ) Lasd M
@ ( Rdgzitse megfeleléen a készlléket! > Lasd C, L
@ C Tavolitsa el a burkolatot! ) Lasd D
@ (Ragassza fel a kivant nyelvi figyelmezteté matricét!> Lasd D
@ C Azonositsa az er6saramu é:g a vezérl6 kabelek ) Lasd D
csatlakozait!
@ C Ellendrizze a haldzati feszliltséget! ) Lasd B
@ C Ellenérizze a motort! ) Lasd E
C Allitsa az S1-es U/l Jumpert megfelels helyzetbe! ) Lasd D
@ ( Csatlakoztassa az er6saramu kabeleket! > Lasd D
C Csatlakoztassa a vezérl6 kabeleket! ) Lasd D
@ ( Helyezze vissza a burkolatot! ) Lasd D
@ ( Kapcsolja be a haldzati fesziiltséget! > Lasd J




A Biztonsagi elbirasok

Figyelem! Az ACS 140-es frekvenciavaltot csak képzett szakember helyezheti
tzembe.

Figyelem! A halozat bekapcsolasa esetén a késziilékben veszélyes feszlltség
van jelen. A burkolat eltavolitadsa el6tt varjon legalabb 5 percet a
halézati feszlltség kikapcsolasa utan, és ellenérizze a DC
sorkapcsokon 1évd feszlltség értékét.

Figyelem! Még a motor all6 helyzetében is veszélyes fesziltség van jelen a
féaramkori csatlakozokon U1 V1 W1 (L,N), U2 V2 W2 és Uc+ Ue..

Figyelem! A frekvenciavalté kiszakaszolasa esetén is maradhat veszélyes
feszultség a relé kimeneti kapcsokon DO1A, DO1B, DO2A, DO2B.

Figyelem! Az ACS 140-es frekvenciavaltd helyszinen nem javithat6. Soha ne
probdlja megjavitani a készlléket. Csere készulékért forduljon az
eladdéhoz.

Figyelem! Halozati fesziltségkimaradas utan az ACS 140 automatikusan elindul,
folyamatos kiilsé start parancs esetén.

Figyelem! Kett6 vagy tobb ACS100/ACS140 vezérléfeliletének parhuzamos
csatlakoztatdsa esetén, a vezérld fesziltséget csak egy
feszultségforrasrol szabad levenni. Ez lehet egy kulsé feszlltségforras,
vagy barmely késziilék sajat segéd fesziltsége.

> kDb

Figyelem! A hiit6borda magas hémérsékletet érhet el.

Megjegyzés: Tovabbi informacidért forduljon a készllék eladdjahoz.
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B Azonosité cimke

Tipus meghatarozasa
Standard valtéaramu hajtas
ACS 140 termékcsalad

ACS 143-4K1-1

Halozati fesziltség
1=1 fazisu
3=3 fazisu

ABB

ABB Industry Oy

ACS143-4K1-1 ce

Teljesitmény
4K1=4,1 KVA

Gyari szam
Gyartas éve

S/IN 7 42

Gyartas hete
Belsé azonositdé szam

U1 3*200...240V| U2 3*0...U1
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Warning! Dangerous voltage

Wait 5 minutes
after disconnecting
supply before
proceeding. See
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User’s Guide.
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C Az ACS 140-es frekvenciavalté rogzitése

A késziléket fuggdlegesen kell rogziteni ugy, hogy felette és alatta legalabb 25mm szabad
hely maradjon, a megfelel6 hiités érdekében. Gy6z4djon meg arrdl is, hogy a szekrényben a
frekvenciavalto(k) altal termelt hé elvezetéséhez elegendd hiitélevegé all rendelkezésre. Az
egyes készillékek névleges terheléshez tartoz6 héleadasa a Milszaki adatok cimii fejezetben
talalhato.

Fali régzités
A régzitéshez hasznaljon M4 méretl csavarokat.

Rogzités DIN (35mm) sinhez
A készulék rogzitéséhez/eltavolitdasahoz nyomja be a hiitéborda tetején talalhaté mianyag
rudat.

Peremes rogzités

Az ACS 140-es frekvenciavalto rogzithetd oly modon is hogy a hiitéborda a légcsatornaban
legyen. A teljesitmény-félvezetbk vesztesége a szekrényen kivil kerll leadasra, igy a
szekrényen beliil csak a vezérl6 aramkorok vesztesége jelentkezik mint héforras.

D Halézati és vezérldkabelek csatlakoztatasa

A késziilék burkolatanak eltavolitasa
A késziilék burkolatanak eltavolitasahoz be kell nyomni a miianyag fedél alsé és fels6 felén
talalhato rogzité-fuleket.

Figyelem! A burkolat eltavolitasa el6tt kapcsolja ki a halozati fesziltséget, és
utana varjon legalabb 5 percet.

Az eré6saramu kabelek csatlakoztatasa

A kabelek keresztmetszetének meghatarozasahoz hasznalja a telepités helyszinén érvényes
el6éirasokat. Hasznaljon arnyékolt motorkabelt, és Ugyeljen arra, hogy az lehetéleg minél
tavolabb legyen a vezérld és haldzati kabelekidl, az elektromagneses csatolas elkerllése
végett.

Megjegyzés: Tovabbi informacié talalhatéo az ACS 140 EMC leirasban.

Sorkapocs Megnevezése Megjegyzés

L,N 1 fazisu bemenet A képen 3 fazisu berendezés lathaté
U1,V1,W1 | 3 fazisi bemenet Ne hasznaljon egy fazist

PE Védo foldelés Legalabb 4mm? réz vezeték

U2,V2,W2 | 3 fazisu kimenet a motorhoz | Maximum 75 m kabel kimeneti fojtétekercs nélkdl

UC+,UC- | Kozbens6kori DC fesziltség | Az opcionalis fékegységhez

+ Motorkabel arnyékolas
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Vezérl6kabelek csatlakoztatasa

Az analog bemenet tipusa az S1 U/l jumperrel éllithato be.
S1 nyitott = U és S1 zart = |

X1 [ Megnevezés Leiras
A jelvezeték arnyékolasanak bekotéséhez (Belséleg csatlakozik a

1 SCR keésziilék foldhdz)
Programozhat6 analég bemenet 1

2 Al 1 Gyérilag: 0-10V Ri=190 kQ (S1:1:U) <0-faeu. kimeneti frekvencia
0(4)-20 mA (Ri=500Q2) (S1:1:1) <>0-freui. kimeneti frekvencia Felbontas:
0,1% pontossag: £ 1 %

3 AGND Analég bemenet 0 vezetd (Belsdleg, 1 MQ keresztul csatlakozik a
készllék foldhdz)
10V/10mA referencia feszlltség potenciométer hasznalatahoz,

4 10V pontossag = 2 %
Programozhato6 analég bemenet 2

5 Al2 Gyarilag: 0-10V Ri=190 kQ (S1:2:U) 0-20 mA (Ri=500%) (S1:2:1)
Felbontas: 0,1% pontossag: + 1 %

6 AGND Csatlakoz6, a digitalis bemenetekhez

7 AO Programozhatd analég kimenet. Gyarilag: 0-20mA (terhelés < 500Q2)

8 AGND Csatlakozd, a digitalis bemenetekhez

9 12V Roévidzarvédett 12V DC fesziltség kimenet Inmax=100mA
Digitalis bemenetek kdzds pontja. A digitalis bemenet aktivalasahoz
+12 vagy -12V-nak kell lennie a megfeleld digitalis bemenet és DCOM

10 DCOM kozott. A vezérld fesziltség lehet a 8-as sorkapcson talalhaté 12V,
vagy kilsé fesziltségforrasbdl szarmazé 12-24V, (maximum 28 V)
barmilyen polaritassal

DI konfiguracié | Factory (0) (f,om=50Hz) Factory (1) (fhom=60HZz)
Start. Start.
Aktivizalasa esetén a motor a Ha a DI2 aktiv, a DI1 pillanatnyi

11 DI 1 referencianak megfelelé aktivizalasara a motor elindul.
sebességre gyorsul.
Kikapcsolasakor a motor leall.
Hatra. Stop.

12 DI 2 Aktivizalasa esetén a motor Pillanatnyi aktivizalasara a motor
forgasiranya megvaltozik. mindenesetben leall.
Jog. Hatra.

13 DI3 Aktivizalasa esetén a kimeneti Aktivizalasa esetén a motor
frekvencia 5Hz lesz. forgasiranya megvaltozik.

14 Dl 4 Nem szabad aktivizalni Aktivizalni kell
Gyorsitasi/lassitasi meredekség kivalasztasa (5 s/60 s)

15 DI'5 Aktivizalja a 60s-os id§ kivalasztasahoz

13 DO 1A _K Programozhaté relé kimenet 1 (gyari beallitas: hiba)

14 DO 1B — Hiba esetén az DO 1A és DO 1B kozétt nyitott

15 DO 2A _K Programozhato relé kimenet 2 (gyari beallitas: Gzemel)

16 DO 2B — Uzem kdzben a DO 2A és DO 2B kozott zart
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A digitalis bemenetek impedancidja 1,5 KQ.
A relé kimenetek terhelhetésége: 12V-250V AC / 30V DC 10mA - 2A
Hasznaljon sodrott 0,5 - 1,5 mm? vezetéket.

Figyelem! A DI 4 allapota csak a tapfesziiltség bekapcsolasakor keril ellen6rzésre.
(Factory makro 0 és 1)

Figyelem! A hibarelé biztonsagi okokbodl a berendezés feszlltségmentes allapotaban hibat
jelez.

Figyelem! A 3-as 6-0s és 8-as sorkapcsok azonos potencialon vannak.

A késziilék bekapcsolasa el6tt helyezze vissza a burkolatot!!!

E A motor ellenérzése

Ellenérizze hogy a motor megfelelé-e. A motornak haromfazisunak kell lennie, 200V és 240V
ill. 380V és 480V kozotti névleges fesziiltséggel, 50Hz vagy 60Hz-es halézatra. A motor
névleges aramanak Iy kisebbnek kell lennie a frekvenciavalté névleges aramanal I,. A motor
és motorkabel szigetelési ellenallasanak 10 MQ-nal nagyobbnak kell lennie.

F Példak a vezérlés csatlakoztatasara

A digitalis bemenetek
Factory (0) beallitas szerint

X1
1-10KQ [ TSR
=7y 2 |AI1 Sty C@ao
I—i 7 3| AGND $1:2: [0 @
4 |10V
5 |Al2
6 |AGND
7 |AO
8 |AGND
9 |12V
5Hz ) Hatra ) Be/Ki ) 2=
| L— 2 Jor2
13 | DI3
14 | DI 4
15 | DI5
16 | DO 1A —
17 | DO 1B I
18 | DO 1A —
19 | DO 1B I
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A digitalis bemenetek
Factory (1) beallitas szerint

PNP logika ACS 140
X1
1-10KQ /—[—- 1 SCR
A 2 Al 1 S1:1:U o
,—i% 7 3| AGND S1:2: oo
4 10V
5 Al 2
6 AGND
7 AO
e
Hatra / Ki E Be B/ | 10 [DCOM
i E-- _
B 11 DI 1
12 [DI2
13 DI 3
14 [DI 4
15 DI 5
16 [ DO 1A 1
17 DO 1B J
18 [ DO 1A 1
19 DO 1B I |
Frekvencia referencia
aram alapjelrél
ACS 140
X1
1 SCR
0..20 mA C () g QIG1ND 212)
scR — 4 |10V
5 Al 2
6 AGND
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G Biztonsagi funkciok

Az ACS 140 t6bb biztonsagi funkcioval rendelkezik:

Taldaramvédelem

Tulfesziltség védelem
Feszlltség kimaradas védelem
Belsé héfokvédelem

Kimeneti foldzarlat védelem
Kimenetei zarlatvédelem

Bemeneti faziskimaradas védelem (3~)
Feszlltség letorés védelem (500ms)
Bemenetek, kimenetek rovidzarvédelme
Hosszu ideji tulterhelhetéség 110 %
Révid ideji tulterhelhetéség 150 %
Motor tulterhelés elleni védelem
Beragadas védelem

H Motor talterhelés elleni védelem

Amennyiben a motoraram loyt egy bizonyos idénél tovabb meghaladja a frekvenciavaltoban
bedllitott névleges kimeneti aram értékét I, a frekvenciavaltd automatikusan megvédi a
motort a tulmelegedéstdl ugy, hogy hibara leall.

A ledllasig eltelt id6 flgg a tulterhelés mértékétdl ( lout / 12 ), a kimeneti frekvenciatél, és a
névleges frekvenciatdl fnom. Az alabbi idétartamok hideg inditasra vonatkoznak.

lout/!

out'’2 Tdlaram leoldasi idé
15 180s ————— 300s

600s
1,0 i
0,5
0.0 Kimeneti frekvencia
OHz 35Hz

from=50HZ
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| Az ACS 140 terhelhetdsége

Kimeneti tularam esetén a frekvenciavalté hibalizenettel leall.

|out

kitoltési tényez6=t/T

t T<10perc
A S
max
I2
T
time
Imax/|2
1,5
Kornyezeti hémérséklet,
Oamp Max. 40 °C
1,4
50 °C, 1280%-ra
csOkkentése esetén
1,3
1,2
1,1
1,0 \l Kitdltési tényez6
0,1 0,2 0,3 0,4 0,5
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J Hibaiizenetek

Normal esetben az ACS140 frekvenciavalton a zold LED vilagit.

Hiba esetén az aldbbi jelzések valamelyike jelentkezik:

RENDELLENES UZEMALLAPOT: LEHETSEGES OKOK:

e A frekvenciavalté nem birja kdvetni a e A beallitott gyorsitasi és lassitasi érték tul
vezérlé jelet gyors a terhelényomatékhoz képest

e Avillogas 15 méasodpercig tart e Rovid idejli fesziltség kimaradas

TEENDOK: LEHETSEGES OKOK:

e Adjon stop parancsot a hiba e Pillanatnyi tularam
nyugtazasahoz e Tul, ill. alacsony fesziiltség

e Start paranccsal inditsa Ujra a hajtast e Tulmelegedés

Figyelem: ELLENORIZENDO:

Amennyiben a hajtas nem indul, ellendrizze e Halozati zavar vagy faziskimaradas
hogy a halozati fesziltség a hatarértékeken | o  Mechanikai szorulas, ami tilaramot
belll van-e. okozhat

e A hitéborda megdfeleld tisztasaga

TEENDOK: LEHETSEGES OKOK:

e Kapcsolja ki a halézati feszlltséget e Kimeneti foldzarlat

e Varjon, amig a LED-ek elalszanak e Rovidzarlat

e Kapcsolja vissza a hélézatot . .
ELLENORIZENDO:

Figyelem: a hajtas elindulhat e A motor és motorkabel szigetelése

Megjegyzés! Amikor az ACS 140 hibat észlel, a hibarelé hibat jelez. A motor vezérlése
azonnal megsziinik és a berendezés igy marad a hiba nyugtazasaig. Amennyiben a hiba
tovabbra is fennall, és kiils6 ok nem talalhato, forduljon a késziilék eladoéjahoz.
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K A frekvenciavalték miiszaki adatai tipusok szerint

200 V-os késziilékek

Névleges motor telj. kW 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2
1 ~ bemenet ACS141- K75-1 | 1K1-1 | 1K6-1 | 2K1-1 | 2K7-1 | 4K1-1
3 ~ bemenet ACS143- K75-1 | 1K1-1 | 1K6-1 | 2K1-1 | 2K7-1 | 4K1-1
Kilméret kod A B C D
Névleges értékek Mértékegység
Bemeneti fesz. U4 Vv 200V-240V £10 % 50/60 Hz

(ACS101: 1 ~, ACS103: 3 ~)
Kimeneti aram I A 2,2 3,0 4,3 5,9 7,0 9,0
Max kimeneti aram A 3,3 4,5 6,5 8,9 10,5 13,5
Kimeneti fesz. U \% 0-Us 3~
Bemeneti aram 1 ~ A 6,9 9,0 10,8 14,8 18,2 22,0
Bemeneti aram 13 ~ A 3,2 4,2 5,3 7,2 8,9 12,0
Kapcsolasi frekvencia kHz 4 ( alap beallitas)

8 (alacsony zajszint(**)

Védelem hatarértékei
Tularam A 71 | 97 | 138 | 190 | 235 | 345
Tulfeszltség:
Uzemkdzben VDC 420 (295V bemeneti fesziiltséghez tartozik)
Inditas tiltas VDC 390 (276V bemeneti feszlltséghez tartozik)
Alacsonyfesziltség:
Uzemkozben VDC 200 (142V bemeneti feszlltséghez tartozik)
Inditas tiltas VDC 230 (162V bemeneti fesziiltséghez tartozik)
Tulmelegedés °C 90 (hitéborda) | 95 (hitéborda)

Maximalis vezeték keresztmetszetek

Féaramkori csatl. mm 4 eres vezeték

Vezérl6kori csatl. mm? 0,5-1,5 (AWG22...AWG16)

Halozati biztosito

1~ ACS101 A 10 10 16 16 20 25
3~ ACS103 A 6 6 6 10 10 16
Veszteségek

Teljesitmény félv. w 13 19 27 39 48 70
Vezérld aramkor w 14 16 17 18 19 20

**Az alacsony zajszint beallitasa csak az opcionalis vezérlépanellel lehetséges.
A kiilsé hémérséklet maximum 30°C lehet, vagy a terhelhetéség Py és |2 a névleges 90%-a.

12
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400 V-os készlilékek

Névleges motor tel;. kW 0,75 1,1 1,5 2,2

3 ~ bemenet ACS143- 1K6-1 2K1-1 2K7-1 4K1-1

Kilméret kéd B C D

Névleges értékek Mértékegység

Bemeneti fesz. Uy Y 200V-249V +10 % 50/6_0 Hz
(ACS101: 1 ~, ACS103: 3 ~)

Kimeneti aram I, A 20 | 28 | 36 | 49

Kimeneti fesz. Uz \Y 0-Uq 3~

Bemeneti aram I3 ~ A 2,7 | 4,0 | 5,1 | 6,4

Kapcsolasi frekvencia KHz 4 ( alap beallitas)

8 (alacsony zajszinti**)

Védelem hatarértékei

Talaram A 66 | 92 | 19 | 163
Tulfeszliltség:

Uzemkdzben VDC 842 (595V bemeneti feszlltséghez tartozik)
Inditas tiltas vDC 661 (380-415V bemeneti feszlltséghez tartozik)

765 (440-480V bemeneti fesziiltséghez tartozik)

Alacsonyfesziltség:

Uzemkdzben vDC 333 (247V bemeneti feszlltséghez tartozik)

Inditas tiltas vDC 436 (380-415V bemeneti fesziiltséghez tartozik)
505 (440-480V bemeneti fesziltséghez tartozik)

Tdlmelegedés °C 90 (hltéborda) 95 (hitéborda)

Maximalis vezeték keresztmetszetek

Féaramkori csatl. mm? 4 eres vezeték

Vezérl6kori csatl. mm? 0,5-1,5 (AWG22...AWG16)

Haloézati biztosito

3~ ACS103 A 6 6 10 10

Veszteségek

Teljesitmény félv. W 27 39 48 70

Vezérl6 aramkor W 17 18 19 20

**Az alacsony zajszint bedllitdsa csak az opcionalis vezérl6panellel lehetséges.
A kils6 hémérséklet maximum 30°C lehet, vagy a terhelhetéség P és |2 a névleges 90%-a.
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L Méretek

d1

68
—

e

I,

T 200 V-o0s keszilekek Suly (kg)
Keszillekhaz =3 h2 h3 d1 @2) | d1+d2 | 1~ 93~
A 126 136 146 106 32 138 09 | 08
B 126 136 146 106 69 175 1,2 11
c 198 208 218 106 104 210 22 | 20
D 225 235 245 113 115 228 27 | 25
400 V-os készllékek
B 126 136 146 106 69 175 A
c 198 208 218 106 104 210 2,0
D 225 235 245 113 115 228 25

M Kornyezeti feltételek

Kornyezeti hémérséklet 0-40°C

Max. kiils6 hémérséklet 50°C ha a terhelhetéség Py és |2 a névleges 80%-a
Telepités tengerszint feletti magassaga 0-1000 m

Telepités tengerszint feletti magassaga 0-2000 m de a terhelhetéség Py és 1> 1000 m
felett 100 méterenként 1%-al csdkken.

Relativ paratartalom kisebb 95%-nal (nem - kondenzal6do)

Térolasi és széllitasi hémérséklet -40°C - 70°C

A frekvenciavaltét tiszta, szaraz, csepeg6 vizmentes helyre kell telepiteni.
A telepitési helyszinnek zarhatonak kell lennie.

14
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Biztonsagtechnikai eldirasok

A Figyelem!

A Figyelem!
A Figyelem!

Megjegyzés!

A paraméter-beallitasok vagy a készulék konfiguraciéo médositasa az
ACS 140 funkcidira és kialakitasara hatassal van. Ellenérizzik, hogy a
valtoztatasok a személy- és vagyonbiztonsagot nem veszélyeztetik.

Amennyiben a kulsé inditéparancs aktiv, az ACS 140 feszlltség
kimaradas utan automatikusan felfut.

Az ACS 140 egy sor automatikus nyugtazé funkcioval rendelkezik. Ha a

funkcio ki van valasztva, a készllék reszetalodik, és folytatddik az Gzem.

A funkciét nem szabad kivalasztani, ha a tébbi berendezés nem
kompatibilis az ilyen Gzemmel, vagy veszeélyes helyzet alakulhat ki a
nyugtazas miatt.

Tovabbi miiszaki informacidkat a szallitétol kaphat.
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Bevezetés

Ez az utmutaté biztositja a szikséges informaciét a az ACS 100-PAN vezérld panel kezeléséhez,
beadllitasahoz, valamint az ACS 140 frekvenciavalté hasznalatahoz és hibakereséséhez.

Az ACS 140 a gyarban az ACS 140 felhasznaloi kézikbnyv szerint konfiguraljak. Az ACS 140-et a
legtobb alkalmazasban tovabbi konfiguracio-mdédositas nélkil hasznalhatjuk.

Az ACS 100-PAN vezérl6 panel segitségével lehet6ség nyilik egy sor el6re definialt felhasznaloi
makré alkalmazasara, melyek megkonnyitik a kulonb6z6 alkalmazasok beallitasat. Emellett a
vezeérl6 panel segitségével a makrokat tovabb finomithatjuk a felhasznaléi igényeknek
megfeleléen.

A kézikonyvrol
A kézikdnyv az alabbi fejezetekre van osztva:

,Vezérl6 panel’, mely leirja, hogyan hasznaljuk az ACS 100-PAN vezérld panelt a hajtas-
paraméterek konfiguralasara.

,Diagnosztika’: felsorolja a vezérl6 panel altal kijelzett hiba-kédokat, a lehetséges okokat, valamint
a szukséges teenddket.

LACS 140 bazisparaméterek”. a legfontosabb paraméterek listaja. Kiindulaskor csak ezek a
parameéterek lathatok.

LAlkalmazoi makrok™: a rendelkezésre allo alkalmazoi makrok, és kapcsolasi példak.
., leljes paraméterlista” felsorolja az ACS 140 6sszes tulajdonsagat.

,Flggelék” tovabbi fontos informaciot nyujt a start, stop és forgasirany parancsok és frekvencia-
alapjelek konfiguraciojahoz.

Kapcsol6do kiadvanyok
ACS 140 felhasznalo kézikényv
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Vezérl6 panel

A vezérld panel barmikor csatlakoztathatd a frekvenciavaltéhoz illetve levehet6 rola. A panel
felhasznalhat6 arra, hogy masik ACS 140-be paramétereket tdlthessunk at.

Hiba kijelzés

Vezérlés @ @ Mértékegységek
") . '4

FAINT

OUTPUTPAR VENKEWDREV] Forgasirany

Kijelzési mod

START/STOP @ A ME@ MENU
|

LoC : FEM
Forgasirany- { Fo ) v ENTER ) Bevitel
valtas

FEL/LE

Vezérlési méd
A hajtas elsé bekapcsolasakor a vezérlés a vezérlé sorozatkapcson keresztul torténik (tav-

vezeérlés, REM). Az ACS 140 a vezérld panelrdl vezérelhetd, a helyi izemmaod (LOC) kivalasztasa
utan.

A MENU és ENTER nyomogombok egyuttes lenyomasaval és lenyomva tartasaval — a Loc vagy
késObb a LCr felirat megjelenéséig — atvalthatunk helyi (LOC) vezérlésre:

e Haanyomégombokat elengedjuk, mialatt a Loc felirat |athatd, a frekvencia alapjel az aktualis
kulsé alapjelre all be, és a hajtas leall.

e Ha a kijelz6n megjelenik a LCr felirat, az aktudlis Gzemallapot és a frekvencia-alapjel a
vezérld kapcsokrdl a hajtasba masolodik.

A START/STOP nyomégomb megnyomasaval a hajtas elindithatd, ill. leallithaté. A REVERSE
nyomogombbal megvaltoztathaté a motor forgasiranya.

Tavvezérlésre (REM) valthatunk a MENU és ENTER nyomogombok egyuttes megnyomasaval és
lenyomva tartdsaval, amig a rE felirat meg nem jelenik.

Motortengely forgasirany

FWD/REW lathato e A forgasirany ,elére” vagy ,hatra”

o A hajtas az alapjelnek megfelel6en Gzemel
FWD/REW gyorsan villog A hajtas gyorsit vagy lassit.
FWD/REW lassan villog A hajtas leallt.
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Aktualis érték kijelzés
Amikor a vezérl6panel feszlltség ala kertil, a tényleges kimeneti frekvencia kerll kijelzésre. A

MENU nyomégomb megnyomasakor és lenyomva tartasakor az aktualis érték kijelzés lathato a
vezerl6 panelon.

A FEL/LE nyomégombok segitségével valthatunk a kimeneti frekvencia és kimeneti aram kijelzése
kozott.

A kimeneti frekvencia beallitasahoz nyomjuk meg az ENTER gombot. A FEL/LE gombok
segitségével a kimeneti frekvenciat azonnal megvaltoztathatjuk. Az ENTER gomb ismételt
megnyomasaval aktualis érték kijelzésre valtunk.

:ll Hz @

LS Ll =g T=E
QUTPUT -« @_ OUTPUT [ @

®
g .—r
LR

QUTPUT

Menustruktara

Az ACS 140 szamos paraméterrel rendelkezik. Ezek kozul kezdetben csak az un. bazis-
paraméterek lathatok. Az LG mentfunkcidval a teljes paraméterlista el6hivhato.

Aktualis érték kijelzés Paramétercsoportok Paraméterek

= A8 be 90
_ﬂ'!_

Ho— b o— 3

_F;-_% TERS
-gt- R
-LiL- -
'LE'

Paraméterérték beallitas

A paraméter beallitasi modja az ENTER gomb megnyomasaval hivhato eld.
Uj érték beallitasahoz nyomjuk meg az ENTER gombot, és tartsuk lenyomva mindaddig, amig a
SET kijelzés meg nem jelenik.

" ENTER ,‘ *
|

l
A
ool
EAA visszatérés
Ttérolés nélkill |

py

0@
—@

tarolas Py
N/
Megjegyzés! SET villog, ha a paraméter értéke megvaltozott. SET nem jelenik meg, ha az érték

nem valtoztathaté meg.
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Megjegyzés! A FEL/LE gombok egyideji megnyomasaval a paraméter alapbeallitasi értékét
hivhatjuk elé.

Menufunkciok

Léptessik a paraméter-csoportokat a kivant funkcidhoz. A funkcié végrehajtdsahoz nyomjuk meg
és tartsuk az ENTER gombot mindaddig, amig a kijelzd villogni kezd.

Megjegyzés! Jelenleg a feltdltés, letdltés funkcid az ACS 140 frekvenciavalténal nem mikodik. Az
ACS 100-PAN relativ kis memoriaja nem képes az ACS 140 paraméter értékeit tarolni.

1. Paraméterek masolasa a vezérlépanelbdl a hajtasba (letoltés)
Lenyomni és tartani

0L - —arm—

MENU

Megjegyzés! A hajtasnak STOP helyzetben és helyi tizemmaddban kell lennie. A 1602
PARAMETER LOCK paraméternek 1 értéken (nyitva) kell lennie.

2. Paraméterek masolasa a hajtasbél a vezérl6panelbe (feltoltés)

Lenyomni és tartani

- UL -

MENU

Megjegyzés! A hajtadsnak STOP helyzetben és helyi izemmaddban kell lennie. A 1602
PARAMETER LOCK paraméternek 1 értéken (nyitva) kell lennie.

3. Az alap és teljes menukészlet kozotti valasztas
' Lenyomni és tartani
= B =
— /mﬁ.l

Lathatd ha a —

teljes meni aktiv

-

A hajtas nyugtazasa a vezérlépanelrol
Ha az ACS-PAN voérds LED-je vilagit vagy villog, hibaallapot all fenn.

Ha a vords LED vilagit, a hiba nyugtazasahoz nyomjuk meg a START/STOP gombot:
Vigyazat! Tavvezérléses Uzemmodban a hajtas elindulhat.

Ha a voros LED villog, a hiba nyugtdzasahoz kapcsoljuk le a tapfeszultséget.
Vigyazat! Tavvezérléses Uzemmodban a feszlltség visszakapcsolasa utan a hajtas azonnal
elindulhat.

Az aktualis hibajelzés (Id. Diagnosztika) a kijelzén villog mindaddig, amig a hibat nem nyugtazzuk,
vagy nem toroltuk a kijelz6t. A kijelzé ,torolheté” a hiba nyugtazasa nélkul egy tetszéleges gomb
megnyomasaval. A FAULT szo kerul kijelzésre.

Megjegyzés! Ha 15 masodpercen belll masik gomb nem keril megnyomasra, és a hibaallapot
még mindig fennall, a hibakdd ismét megjelenik.

Halozat-kimaradas utan a hajtas ugyan abba a vezérlési médba keral (LOC vagy REM),
amilyenben a feszlltség-kimaradas elétt volt.
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Diagnosztika
A vezérl6panelen az alabbi figyelmeztetd és hibakddok jelennek meg.

Az AL1-7 jelzések nyomogomb-miveletek esetén jelentkeznek. A zold LED azoknal a kodoknal
villog, melyeknek értéke nagyobb vagy egyenlé AL10; jelezvén, hogy az ACS 140 a vezérld
parancsokat nem tudja teljes mértékben végrehajtani.

1. tdblazat  Figyelmeztetd (alarm) jelzések

Kéd Leiras

AL 1 Paraméter feltoltés, letoltés sikertelen.

AL 2 A muivelet nem hajthaté végre, ha a START parancs aktiv.

AL 3 Az aktualis vezérlési modban (helyi, tav) a miivelet nem hajthaté végre

AL 5 A start, stop, iranyvaltas parancsok vagy alapjel a vezérlépanelrél nem adhato.
Lehetséges okok:
e Tavvezérlés: A nyomoégombok paraméter altal le vannak tiltva (Id. fUggelék).
e Helyi Gzemmodd: A START/STOP nyomégomb a digitalis bemenetek altal tiltva van.

AL 6 A mivelet nem engedélyezett. Az 1602 PARAMETER LOCK vagy 1605 LOCAL LOCK
paraméterek aktivak.

AL 7 A gyari makro alkalmazasa tiltja a miveletet.

AL10 | A tularamvédelemi szabalyozo6 aktiv.

AL11 | A tulfeszultség-védelemi szabalyozé aktiv.

AL12 | A feszlltségcsdkkenés-védelemi szabalyozé aktiv.

AL13 | Forgasirany rogzitve, Id. 1003 DIRECTION paramétert.

AL14 | Soros kommunikaciés hiba.

AL15 | A soros vonalon MODBUS kivétel-kdd lett kuldve.

AL16 | 1. analég bemenet szakadt vagy kisebb a MINIMUM Al1 (1301) paraméter értéknél. Ld.
még 3001 AI<MIN FUNCTION paramétert.

AL17 | 2. analdg bemenet szakadt vagy kisebb a MINIMUM AI2 (1302) paraméter értéknél. Ld.
még 3001 AI<MIN FUNCTION paramétert.

AL18 | Vezérl6panel hiba. Az 6sszekottetés a vezérlbpanellal megszakad, mikdzben a start,
stop, forgasirany-parancs vagy az alapjel a vezérlé paneltél érkezik. Ld. 3002 PANEL
LOSS paramétert és a fuggeléket.

AL19 | Hardver h6mérséklet magas (lekapcsolasi hatarérték 95 %-a).

AL20 | Motor-hémérséklet magas (lekapcsolasi hatarérték 95 %-a).

AL21 | Motor beragadas.
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2. tablazat  Hibajelzések

Kod Leiras

FL 1 Tularam:

e Feltehet6leg mechanikai probléma.
o Felfutasi, lefutasi id6 tul alacsony.
e Zavar a tapellatasban.

FL 2 DC tulfeszultség:
e Bemeneti feszlltség magas.
o Lefutasiidd tul alacsony.

FL 3 ACS 140 hémérséklet magas
e Kornyezeti hémérséklet tul magas.
e Jelent6s tulterhelés.

FL 4* Hibaaram:

o Kimeneti foldzarlat (200 V-os egységek)
e ROvidzarlat

e Tapfeszulltség-zavar

FL 5 Kimeneti tulterhelés

FL 6 DC feszultség alacsony

FL7 1. analég bemenet szakadt vagy kisebb a MINIMUM Al1 (1301) paraméter
ertéknél. Ld. még 3001 AI<MIN FUNCTION paramétert.

FL 8 2. analég bemenet szakadt vagy kisebb a MINIMUM AI2 (1302) paraméter
ertéknél. Ld. még 3001 AI<MIN FUNCTION paramétert.

FL9 Motorhémérséklet magas. Ld. 3004-3008 paramétereket.

FL10 Vezérlbpanel hiba. Az 6sszekottetés a vezérlbpanellal megszakad, ha start, stop,

forgasirany-parancs vagy vezérl6 panel alapjel érkezik. Ld. 3002 PANEL LOSS
paramétert és a fuggeléket.

Megjegyzés! Ha a tapfeszultség lekapcsolasakor FL10 aktiv, tav-vezérlés (REM)
esetén a tapfeszlltség visszakapcsolasakor az ACS 140 felfut.

FL11 A paraméterek 6sszeegyeztethetetlenek. Lehetséges hibaokok:
e MINIMUM AIl1 > MAXIMUM Al1 (1301 és 1302 paraméterek)
e MINIMUM AI2 > MAXIMUM AI2 (1304 és 1305 paraméterek)
¢ MINIMUM FREQ > MAXIMUM FREQ (2007 és 2008 paraméterek)

FL12 Motor beragadas. Ld. 3009 STALL FUNCTION paramétert

FL13 Nincs soros kommunikacio

FL14 Kilsé hiba. Ld. 3003 EXTERNAL FAULT paramétert.

FL15 Foldzarlat (400 V-os egységek)

FL16* A kdézbensb6kori egyenfesziltség hullamossaga tul nagy. Ellenérizzik a
tapfeszultséget.

FL17 Alacsony terhelés

FL18-FL26* | Hardverhiba. Vegyuk fel a kapcsolatot a szallitoval.

A teljes Soros kommunikéacios hiba.

kijelz0 villog | e Rossz a csatlakozas a vezérld panel és az ACS 140 kozott.

e Megvaltoztak a soros kommunikacié paraméterei (52. csoport). A panelt
csatlakoztatva kapcsoljuk ki majd be a tapfeszultséget.

Megjegyzés! Azok a hibak, melyeket a vords LED villogasa jelez (*), a tapfeszultség Kl- és BE-
kapcsolasaval nyugtazhatdk. A tobbi hiba a vezérlépanelrél nyugtazhaté. Ld. még az 1604 FAULT
RESET paramétert.
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ACS 140 bazisparaméterek

Az ACS 140 egy sor paraméterrel rendelkezik. Ezek kozul kezdetben csak az un.
bazisparaméterek lathatok.

Azon alkalmazasoknal, melyeknél az el6re programozott alkalmazéi makrok biztositjak a kivant

mikodést, elegendd csak néhany bazisparamétert beallitani. Az ACS 140 programozhaté
funkciodinak részletes leirasat a ,ACS 140 teljes paraméterlistaja” fejezetben talalhatjuk.

Az alabbi lista a bazisparamétereket tartalmazza.

S = A paraméter csak a STOP helyzetben valtoztathato.

Kéd

Megnevezés

Felhasznalé

99. csoport
Uzembe helyezési adatok

9902 | APPLIC MACRO
Alkalmazoéi makré. Kivalaszthato az alkalmazéi makro. A
paraméterértékek a gyari beallitasra allnak be. Az egyes makrok
leirasat Id. az ,Alkalmazdéi makrok” fejezetben. (12. oldal)
O = FACTORY, Gyari
1= ABB STANDARD, ABB standard
2 = 3-WIRE, 3 vezetékes
3 = ALTERNATE, Forgésirany valt6
4 = MOTOR POT, Motoros potenciométer
5 = HAND - AUTO, Kézi/Automatikus
6 = PID CONTROL, PID szabalyoz6
7 = PREMAGN, Elémégnesez6
Alapbeallitas: 0 (FACTORY MACRO)

9905 | MOTOR NOM VOLT
Motor névleges fesziiltség a motor adattablajardl. A beirhatéd
tartomany az ACS 140 tipusatdl fugg (200/400 V-os egységek.
200 V-os egyseégeknél: 400 V-os egységeknél:
200, 208, 220, 230, 240 V 380, 400, 415, 440, 460, 480 V
230 V-os egységeknél az alapbeallitas: 230 V
400 V-os egységeknél az alapbeallitas: 400 vagy 440 V a
kivalasztott alkalmazéi makrotol fliggéen.

9906 | MOTOR NOM CURR
Motor névleges aram a motor adattablaja szerint. A paraméter
tartomanya 0,5*Iy — 1,5%Iy, ahol Iy = AZ ACS 140 névleges arama.
Gyari beallitas: Iy

9907 | MOTOR NOM FREQ

Motor névleges frekvencia, a motor adattablaja szerint.

Tartomany: 0 — 250 Hz
Gyari bedllitas: 50 vagy 60 Hz, a kivalasztott makrétél fuggden.
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Kod Megnevezés Felhasznalé | S

9908 | MOTOR NOM SPEED v
Névleges motor fordulatszam a motor adattablaja szerint

Tartomany: 0-3600 ford/perc
Gyari beallitas: 1440 v, 1720 a kivalasztott makrotol figgden.

01. csoport
OPERATING DATA, Uzemi adatok

0128 | LAST FAULT
Az utoljara rogzitett hiba (0 = nincs hiba). Ld. ,Hibatuzenetek” (5.
oldal).

A vezérl§ panelrél Paraméter beallitasi médban tordlhetd a FEL és
LE nyomogombok egyuttes megnyomasaval.

10. csoport
COMMAND INPUTS, Parancs bemenetek

1003 | DIRECTION v
Forgasirany rogzités

1 = FORWARD, Elére

2 = REVERSE, Hatra

3 = REQUEST, Kérésre

Ha a rRequesT értéket valasztjuk ki, a forgasirany a kiadott
parancsnak megfelel6 lesz.

Gyari bedllitas: 3 (ReauesT) vagy 1 (FORwWARD) a kivalasztott makrétdl
fuggben.

11. csoport
REFERENCE SELECT, Alapjel kivalasztas

1105 | EXT REF1 MAX
Maximum frekvencia alapjel Hz-ben

Tartomany: 0 -250 Hz
Gyari bedllitas: 50 Hz vagy 60 Hz a kivalasztott makrotol fuggéen.

12. csoport
CONSTANT SPEEDS, Allandé fordulatszam

1202 CONST SPEED 1
1. Alland¢ fordulatszam

Tartomany az 6sszes allandé fordulatszamra: 0 - 250.0 Hz
Gyari beallitas: 5.0 Hz

1203 | CONST SPEED 2
2. Allandé fordulatszam

Gyari beallitas: 10.0 Hz
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Kod Megnevezés Felhasznalé
1204 | CONST SPEED 3
3. Alland¢ fordulatszam
Gyari beallitas: 15.0 Hz
13. csoport
ANALOGUE INPUTS, Analég bemenetek
1301 | MINIMUM A1
Al1 minimalis értéke %-ban. Meghatarozza azt a relativ analog
bemeneti értéket, ahol a frekvencia alapjel eléri a minimalis értéket.
Tartomany: 0 - 100 %
Gyari beallitas: 0 %
15. csoport

ANALOGUE OUTPUT, Analég kimenet

1503

AO CONTENT MAX

Analbég kimeneti maximum. Meghatarozza azt a kimeneti
frekvenciat, ahol az analog kimenet eléri a 20 mA-t.

Tartomany: 0-250.0 Hz.

Gyari bedllitas: 50.0 Hz vagy 60.0 Hz, a kivalasztott makrotol
fuggben.

Megjegyzés! Az analég kimenet tartalma programozhaté. Az itt
megadott értékek csak akkor érvényesek, ha a tobbi analog
kimeneti konfiguracidos paraméter nem lett megvaltoztatva. A
paraméterek leirasat az ,ACS 140 teljes paraméterlista” fejezetben
(31. oldal) talalhatjuk.

20. csoport
LIMITS, Hatarok

2003

MAX CURRENT
Maximaélis kimeneti aram.
Tartomany: 0.5 IN- 1.5% IN, ahol INaz ACS 140 névleges arama.

Gyari beallitas: 1.5 * I N

2008

MAXIMUM FREQ
Maximalis kimeneti frekvencia.

Tartomany: 0 — 250 Hz
Gyari bedllitas: 50 Hz vagy 60 Hz a kivalasztott makrotol fuggéen.

ACS 140 programozoi kézikonyv




Kod Megnevezés Felhasznalé | S

21. csoport
START/STOP

2102 | STOP FUNCTION
Stop funkcié. Kérilmények a motor leallitasakor.

1 = coasT,
A motor szabad kifutassal all meg.
2 = RAMP

A motor a 2203 peceLer TIME 1 vagy 2205 DECELER TIME 2 parameéterek
altal meghatarozott id6 szerint megall.

Gyari bedllitas: 1 (coasT)

22. csoport
ACCELER/DECELER, Felfutas/lefutas

2202 | ACCELER TIME 1
1. felfutasi idd: 0 Hz-t6l a maximalis frekvencia eléréséig szikséges
id6 (O - MAXIMUM FREQ).

Tartomany az 6sszes felfutasi, lefutasi idére: 0.1 - 1800 s.
Gyari beallitas: 5.0 s

2203 | DECELER TIME 1
1. lefutasi idé: Maximalis frekvenciatol a 0 Hz eléréséig szukséges
id6 (Maximum FReQ — 0).

Gyari beallitas: 5.0 s

2204 | ACCELER TIME 2
2. felfutasi idd: 0 Hz-t61 a maximalis frekvencia eléréséig szikséges
id6 (0 - MAXIMUM FREQ).

Gyari beallitas: 60.0 s

2205 | DECELER TIME 2
2. lefutasi id6: Maximalis frekvenciatol a 0 Hz eléréséig szukséges
id6 (Maximum FReQ — 0).

Gyari beallitas: 60.0 s

26. csoport
MOTOR CONTROL, Motor vezérlés

2606 | U/f RATIO v
U/f jelleggbrbe a mezbgyengitési pont alatt.

1 = LINEAR, lineéris
2 = SQUARE, négyzetes

A LiNeEAR beadllitas az allando nyomateku hajtasnal ajanlott. A sauare
beallitas a centrifugal szivattyuk és ventillatoroknal célszeri, noveli
a motor hatasfokat, és csokkenti a zajt.

Gyari beallitas: 1 (LINEAR)
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Kod Megnevezés

Felhasznalé

33. csoport
INFORMATION, Informaciok

3301 SW VERSION
Szoftver verzio
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Alkalmazdéi makrok

Az alkalmazoi makrék elére programozott paraméter-készletek. Minimalizaljak a kulonb6z6
paraméterek mennyiségét, amelyeket az izembe helyezés soran be kell allitani. A Gyari makré a
gyarilag beallitott standard makro.

Megjegyzés! A gyari makré azokhoz az alkalmazasokhoz lett kifejlesztve, ahol nem all
rendelkezésre vezeérl6 panel. A gyari makro és a vezérl6 panel egyuttes alkalmazasanal
figyelembe kell venni, hogy azok a paraméterek, melyeknek értéke a D14 digitalis bemenettdl fugg,
a vezérlé panelrél nem valtoztathatok.

Paraméter-értékek

A 9902 APPLIC MACRO paraméter segitségével kivalaszthaté az alkalmazéi makro, és az 6sszes
paraméter (kivéve a 1602 paraméter zaras, és az 52 csoport — soros kommunikacios
paraméterek) a standard értéket veszi fel.

A paraméterek alapértékei a kivalasztott makrotol fuggenek. Ezek a paraméterek a makrok
leirasaval egyutt megtalalhatok a kézikdnyvben. A tobbi paraméter alapértéke megtalalhato az
LACS 140 teljes paraméterlistaja” fejezetben (31. oldal).

Csatlakozasi példak
Az alabbi csatlakozasi példaknal agyeljunk a kdvetkezdkre:
e Az Gsszes digitalis bemenet negativ logika szerint van bekotve.

e Az analég bemenetek jeltipusa a J1 (U/l) jumper segitségével beallithato.

A frekvencia alapjel az alabbi ,
bemenet szerint U/l jumper S1:1 v. S1:2
E =
Feszlltségjel (0-10 V) nyitva
]
Aramijel (0-20 mA) zéarva
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Alkalmazéi makré, Gyari beallitas (0)

Ez a makré azokhoz az alkalmazasokhoz ajanlott, ahol nem all rendelkezésre vezérlé panel. A
makro egy Eurépaban szokasos altalanosan alkalmazhaté I/O konfiguraciot kinal.

A 9902 paraméter értéke 0 (FACTORY). DI4 digitalis bemenet nincs csatlakoztatva.

Bemeneti jelek Kimeneti jelek J1 jumper (U/l)
e Start, stop, forgasirany (DI1,2) e AO Analég kimenet: S1:1:U
 Analdg alapjel (Al1) frekvencia 2 m
e Allandé fordulat (DI3) * 1. relé-kimenet: hiba
o 1/2 felfutas/lefutas valtas (DI5) * 2. relé-kimenet: Uzemel
Vezérlo L.
et Funkcio
—— |1 SCR
‘l ‘I 2 Al1 1. kiils6 alapjel; 0...1V < 0...50 Hz
5 3 AGND
— L4 10V Alapjel referencia fesziiltsége; 10 VDC
5 Al2 Nincs hasznalva
l— 6 AGND
—@7 7 AO Kimeneti frekvencia 0...20 mA < 0...50 Hz
— | 8 AGND
10 DCOM
[ 11 DI1 Start/Stop. Az ACS 140 inditasa
— [ 12 DI2 Elére/Hatra. Forgasirany valtas
—"—[13 DI3 1. allando fordulatszam; alapérték: 5 Hz
14 DI4 Hagyjuk bekétetleniil*
L~ |15 DI5 Felfutas/lefutas készlet kivalasztas. Zarassal a 2. készletet (5 s — 1.
készet. 60 s — 2. készlet)
16 DO1A - 1. relé-kimenet
17 DO1B — Hiba: nyitva
15 DO2A — 2. relé-kimenet
19 DO2B — Uzemel: zarva

*Megjegyzés: DI4 ebben az alkalmazasban az ACS 140 konfiguralasara hasznalatos. Ertéke
csak a hajtas feszulltség ala helyezésekor kerul beolvasasra. Ha DI4 nyitva van (0) az alabbiak
ervenyesek:

e A motor névleges értékei: 230/400 V, 50 Hz, 1440 ford./perc

e A bementi és kimeneti jelek 50 Hz-re vonatkoznak.

e A maximalis fordulat 50 Hz.
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A gyari (0) makré paraméterei:

9905 MOTOR NOM VOLT 230/400 V 1105 EXT REF1 MAX 50 Hz

Motor névleges feszliltség 1. kiilsé alapjel max.

9907 MOTOR NOM FREQ 50 Hz 1106 EXT REF2 SELECT 0 (KEYPAD)
Motor névl. frekvencia 2. alapjel kivalasztas

9908 MOTOR NOM SPEED 1440 rpm 1201 CONST SPEED SEL 3 (DI3)
Motor névl. fordulatszam Alland6 fordulat kival.

1001 EXT 1 COMMANDS 2 (DI1,2) 1503 AO CONTENT MAX 50 Hz

1. kiils6 parancsok Analbg kimenet tartalma

1002 EXT 2 COMMANDS 0 (NOT SEL) 1601 RUN ENABLE 0 (NOT SEL)
2. kiils6 parancsok Futas engedélyezés

1003 DIRECTION 3 (REQUEST) 2008 MAXIMUM FREQ 50 Hz
Forgasirany (kérésre) Max. frekvencia

1101 KEYPAD REF SEL 1 (REF1) 2105 PREMAGN SEL 0 (NOT SEL)
Billentylizet alapjel kivalasztas Elbmagnesezés

1102 EXT1/EXT2 SEL 6 (EXT1) 2201 ACC/DEC 1/2 SEL 5 (DI5)

1. v. 2. kiils6 kivalasztas

1. v. 2. felfutas/lefutas

1103 EXT REF1 SELECT
1. alapjel kivalasztas

1 (A1)

14
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Alkalmazéi makroé, Gyari beallitas (1)

Ez a makré azokhoz az alkalmazasokhoz ajanlott, ahol nem all rendelkezésre vezérlé panel. A
makro egy Eszak-Amerikaban szokasos altalanosan alkalmazhato 1/0 konfiguraciot kinal.

A 9902 paraméter értéke 0 (FACTORY). DI4 digitalis bemenetet zarni kell.

Bemeneti jelek Kimeneti jelek J1 jumper (U/1)
e Start, stop, forgasirany (DI1,2,3) e AO Analdg kimenet: frekvencia S1:1:U
e Analdg alapjel (Al1) ¢ 1. relé-kimenet: hiba B =

o 1/2 felfutas/lefutas valtas (DI5) e 2. relé-kimenet: Gzemel

Vezérlé Funkcio
kapcsok
—r— L1 SCR
L 2 Al 1. killsé alapjel; 0...1 V <> 0...60 Hz
. [3 TAGND
L 4 10V Alapjel referencia fesziltsége; 10 VDC
5 Al2 Nincs hasznalva
6 AGND
4@7 7 AO Kimeneti frekvencia 0...20 mA < 0...60 Hz
S — . AGND
9 +12 'V +12V
|: 10 DCOM
I — DI1 Start. Inditas impulzussal, mik6zben DI2 zarva
L~ |12 DI2 Stop: Impulzusszer( nyitas
L~ |13 DI3 Elére/Hatra. Forgasirany valtas
N Dl4 Be kell kotni*
L~ |15 DI5 Felfutas/lefutas készlet kivalasztas. Zarassal a 2. készletet (5 s — 1.
készet. 60 s — 2. készlet)
16 DO1A — 1. relé-kimenet
17 DO1B — Hiba: nyitva
15 DO2A — 2. relé-kimenet
19 DO2B — Uzemel: zarva

*Megjegyzés: D14 ebben az alkalmazasban az ACS 140 konfiguralasara hasznalatos. Ertéke
csak a hajtas feszlltség ala helyezésekor kerll beolvasasra. Ha DI4 zarva van (1) az alabbiak
ervenyesek:

e A motor névleges értékei: 230/480 V, 60 Hz, 1720 ford./perc

e A bementi és kimeneti jelek 60 Hz-re vannak skalazva.

e A maximalis fordulat 60 Hz.

Megjegyzés: a STOP jel deaktivalasakor a billentylizet Start/Stop gombja reteszelve (helyi).
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A gyari (1) makro paraméterei:

9905 MOTOR NOM VOLT 230/480 V 1105 EXT REF1 MAX 60 Hz

Motor névleges feszliltség 1. kiilsé alapjel max.

9907 MOTOR NOM FREQ 60 Hz 1106 EXT REF2 SELECT 0 (KEYPAD)
Motor névl. frekvencia 2. alapjel kivalasztas billentytizet
9908 MOTOR NOM SPEED 1720 rpm 1201 CONST SPEED SEL 0 (NOT SEL)
Motor névl. fordulatszam Alland6 fordulat kival.

1001 EXT 1 COMMANDS 4 (DI1P,2P, P) 1503 AO CONTENT MAX 60 Hz

1. kiils6 parancsok Analbg kimenet tartalma

1002 EXT 2 COMMANDS 0 (NOT SEL) 1601 RUN ENABLE 0 (NOT SEL)
2. kiils6 parancsok nincs kivalasztva | Futas engedélyezés

1003 DIRECTION 3 (REQUEST) 2008 MAXIMUM FREQ 60 Hz
Forgasirany (kérésre) Max. frekvencia

1101 KEYPAD REF SEL 1 (REF1) 2105 PREMAGN SEL 0 (NOT SEL)
Billentylizet alapjel kivalasztas Elbmagnesezés

1102 EXT1/EXT2 SEL 6 (EXT1) 2201 ACC/DEC 1/2 SEL 5 (DI5)

1. v. 2. kiils6 kivalasztas

1. v. 2. felfutas/lefutas

1103 EXT REF1 SELECT
1. alapjel kivalasztas

1 (A1)
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Alkalmazoéi makré, ABB-standard
Ez a makré Eurépaban hasznalatos. A gyari makroval (0) ellentértben tovabbi két allando

fordulatszam all rendelkezésre.

A 9902 paraméter értéke 1 (ABB-STANDARD).

Bemeneti jelek

Analog alapjel (Al1)
Allandé fordulatszam (DI13,4)

Start, stop, forgasirany (DI1,2)

1/2 felfutas/lefutas valtas (DI5)

Kimeneti jelek J1 jumper (U/l)

S1:1:U
E B

e AO Analég kimenet:
frekvencia

e 1. relé-kimenet: hiba
e 2. relé-kimenet: izemel

Vezérld Funkcié
kapcsok
o | SCR _____
_ 2 Al1 1. kiils6 alapjel; 0...1 V < 0...50 Hz
T 3 AGND
— 4 10V Alapjel referencia fesziiltsége; 10 VDC
5 Al2 Nincs hasznalva
6 AGND
_@_ 7 AO Kimeneti frekvencia 0...20 mA < 0...50 Hz
— = |8 AGND
9 +12 'V +12V
I: 10 DCOM
g —— DI1 Start/Stop. Inditas zarassal
L~ |12 DI2 Elére/Hatra. Forgasirany valtas
-~ |13 DI3 Allandé fordulatszam kivalasztas*
|14 Dl4 Allandé fordulatszam kivalasztas*
L - |15 DI5 Felfutas/lefutas készlet kivalasztas. Zarassal a 2. készletet (5 s — 1.
készet. 60 s — 2. készlet)
16 DO1A — 1. relé-kimenet
17 DO1B — Hiba: nyitva
15 DO2A — 2. relé-kimenet
19 DO2B — Uzemel: zarva

*Allandé fordulat kivalasztas: O=nyitva, 1=zarva

DI3 DI4 Kimenet
0 0 Alapjel Al1-en keresztul
1 0 1. dllandé fordulat (1202)
0 1 2. allandé fordulat (1203)
1 1 3. allando fordulat (1204)
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Az ABB-standard makré paraméterei:

9905 MOTOR NOM VOLT 230/400 V 1105 EXT REF1 MAX 50 Hz

Motor névleges feszliltség 1. kiilsé alapjel max.

9907 MOTOR NOM FREQ 50 Hz 1106 EXT REF2 SELECT 0 (KEYPAD)
Motor névl. frekvencia 2. alapjel kivalasztas billentytizet
9908 MOTOR NOM SPEED 1440 rpm 1201 CONST SPEED SEL 7 (DI13,4)
Motor névl. fordulatszam Alland6 fordulat kival.

1001 EXT 1 COMMANDS 2 (DI1,2) 1503 AO CONTENT MAX 50 Hz

1. kiils6 parancsok Analbg kimenet tartalma

1002 EXT 2 COMMANDS 0 (NOT SEL) 1601 RUN ENABLE 0 (NOT SEL)
2. kiils6 parancsok nincs kivalasztva | Futas engedélyezés

1003 DIRECTION 3 (REQUEST) 2008 MAXIMUM FREQ 50 Hz
Forgasirany (kérésre) Max. frekvencia

1101 KEYPAD REF SEL 1 (REF1) 2105 PREMAGN SEL 0 (NOT SEL)
Billentylizet alapjel kivalasztas Elbmagnesezés

1102 EXT1/EXT2 SEL 6 (EXT1) 2201 ACC/DEC 1/2 SEL 5 (DI5)

1. v. 2. kiils6 kivalasztas

1. v. 2. felfutas/lefutas

1103 EXT REF1 SELECT
1. alapjel kivalasztas

1 (A1)

18
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Alkalmazoi makro, 3 vezetékes

Ezt a makrot akkor alkalmazzuk, ha a mikodtetésre nyomoégombokat hasznalunk. A gyari
makroval (1) ellentértben DI4 és DI5 alkalmazasaval két tovabbi allando fordulatszam all

rendelkezésre.

Megjegyzés* A névleges frekvencia 60 Hz.

A 9902 paraméter értéke 2 (3-WIRE).

Bemeneti jelek

e Start, stop, forgasirany
(DI1,2,3)

e Analdg alapjel (Al1)

e Alland¢ fordulatszam (Dl14,5)

Kimeneti jelek J1 jumper (U/l)
e AO Analdg kimenet: S1:1:U =
frekvencia =

e 1. relé-kimenet: hiba
e 2. relé-kimenet: Uzemel

Funkcio

1. kils6 alapjel; 0...1 V & 0...60 Hz

Alapjel referencia fesziltsége; 10 VDC

Nincs hasznalva

Kimeneti frekvencia 0...20 mA < 0...60 Hz

+12V

Start. Inditas impulzussal, mikézben DI2 zarva

Stop: Impulzusszerl nyitas

Elére/Hatra. Forgasirany valtas

Allandé fordulatszam kivalasztas*

Allandé fordulatszam kivalasztas*

1. relé-kimenet
A Hiba: nyitva

Vezérlo
kapcsok
— 1 SCR
! : 2 Al
L+ [3  [AGND
L[4 10V
5 Al2
T 6 AGND
L——A——[7__[AO
— = I8 AGND
I: 9 +12V
10 | DCOM
— —[11 | DI1
—1T 12 [DI2
—— [13 [ DI3
—— (14 [DI4
-~ [15 |DI5
16 | DO1A
17 | DO1B
15 | DO2A
19 | DO2B

2. relé-kimenet
1\ < ime
— Uzemel: zarva

*Allandé fordulat kivalasztas: O=nyitva, 1=zarva

DI4 DI5 Kimenet
0 0 Alapjel Al1-en keresztul
1 0 1. allandé fordulat (1202)
0 1 2. allando fordulat (1203)
1 1 3. allando fordulat (1204)

Megjegyzés! A stop jel deaktivalasa tiltia a START/STOP gombot a vezérl6panelen helyi

Uzemmodban

ACS 140 programozoi kézikonyv
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A 3 vezetékes makro paraméterei:

9905 MOTOR NOM VOLT 230/480 V 1105 EXT REF1 MAX 60 Hz

Motor névleges feszliltség 1. kiilsé alapjel max.

9907 MOTOR NOM FREQ 60 Hz 1106 EXT REF2 SELECT 0 (KEYPAD)
Motor névl. frekvencia 2. alapjel kivalasztas billentytizet
9908 MOTOR NOM SPEED 1720 rpm 1201 CONST SPEED SEL 8 (DI4,5)
Motor névl. fordulatszam Alland6 fordulat kival.

1001 EXT 1 COMMANDS 4 (DI1P,2P, 3) 1503 AO CONTENT MAX 60 Hz

1. kiils6 parancsok Analbg kimenet tartalma

1002 EXT 2 COMMANDS 0 (NOT SEL) 1601 RUN ENABLE 0 (NOT SEL)
2. kiils6 parancsok nincs kivalasztva | Futas engedélyezés

1003 DIRECTION 3 (REQUEST) 2008 MAXIMUM FREQ 60 Hz
Forgasirany (kérésre) Max. frekvencia

1101 KEYPAD REF SEL 1 (REF1) 2105 PREMAGN SEL 0 (NOT SEL)
Billentylizet alapjel kivalasztas Elbmagnesezés

1102 EXT1/EXT2 SEL 6 (EXT1) 2201 ACC/DEC 1/2 SEL 0 (NOT SEL)

1. v. 2. kiils6 kivalasztas

1. v. 2. felfutas/lefutas

1103 EXT REF1 SELECT
1. alapjel kivalasztas

1 (A1)

20
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Alkalmazéi makré, Forgasirany-valté

Ez a makro olyan I/O konfiguraciot kinal, amelyet azon alkalmazasokhoz hasznalunk, ahol a DI
vezérld jelek bizonyos sorrendje a hajtas forgasiranyat valtoztatja meg.

A 9902 paraméter értéke 3 (ALTERNATE).

Bemeneti jelek Kimeneti jelek J1 jumper (U/l)
e Start, stop, forgasirany (DI1,2) e AO Analdg kimenet: S1:1:U
e Analdg alapjel (Al1) frekvencia B ®

e Allandé fordulatszam (DI3,4)

e Felfutas, lefutas 1/2
kivalasztas (DI15)

e 1. relé-kimenet: hiba
e 2. relé-kimenet: Gzemel

Vezérlo Funkcié
kapcsok
— |1 SCR
L4 2 Al1 1. kiils6 alapjel; 0...1 V < 0...50 Hz
L[5 TAGND
L 14 10V Alapjel referencia fesziltsége; 10 VDC
5 Al2 Nincs hasznalva
6 AGND
—@7 7 AO Kimeneti frekvencia 0...20 mA < 0...50 Hz
— = |8 AGND
9 +12 'V +12V
[ [0 [ocom
I — DI1 Start elére. Ha DI1 = DI2, a hajtas leall
s |12 DI2 Start hatra. Forgasirany valtas
|13 DI3 Allando fordulatszam kivalasztas*
14 Di4 Allando fordulatszam kivalasztas*
L~ |15 DI5 Felfutas/lefutas készlet kivalasztas. Zarassal a 2. készletet (5 s — 1.
készet. 60 s — 2. készlet)
16 DO1A - 1. relé-kimenet
17 DO1B — Hiba: nyitva
15 DO2A - 2 relé-kimenet
19 DO2B — Uzemel: zarva

*Allandé fordulat kivalasztas: O=nyitva, 1=zarva

DI3 DI4 Kimenet
0 0 Alapjel Al1-en keresztul
1 0 1. allandé fordulat (1202)
0 1 2. allandé fordulat (1203)
1 1 3. allando fordulat (1204)
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A forgasirany-valté makré paraméterei:

9905 MOTOR NOM VOLT 230/400 V 1105 EXT REF1 MAX 50 Hz

Motor névleges feszliltség 1. kiilsé alapjel max.

9907 MOTOR NOM FREQ 50 Hz 1106 EXT REF2 SELECT 0 (KEYPAD)
Motor névl. frekvencia 2. alapjel kivalasztas billentytizet
9908 MOTOR NOM SPEED 1440 rpm 1201 CONST SPEED SEL 7 (DI13,4)
Motor névl. fordulatszam Alland6 fordulat kival.

1001 EXT 1 COMMANDS 9 (DI1F,2R) 1503 AO CONTENT MAX 50 Hz

1. kiils6 parancsok Analbg kimenet tartalma

1002 EXT 2 COMMANDS 0 (NOT SEL) 1601 RUN ENABLE 0 (NOT SEL)
2. kiils6 parancsok nincs kivalasztva | Futas engedélyezés

1003 DIRECTION 3 (REQUEST) 2008 MAXIMUM FREQ 50 Hz
Forgasirany (kérésre) Max. frekvencia

1101 KEYPAD REF SEL 1 (REF1) 2105 PREMAGN SEL 0 (NOT SEL)
Billentylizet alapjel kivalasztas Elbmagnesezés

1102 EXT1/EXT2 SEL 6 (EXT1) 2201 ACC/DEC 1/2 SEL 5 (DI5)

1. v. 2. kiils6 kivalasztas

1. v. 2. felfutas/lefutas

1103 EXT REF1 SELECT
1. alapjel kivalasztas

1 (A1)
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Alkalmazéi makré, motoros potenciométer

Ez a makroé olyan kéltségtakarékos interfészt kinal PLC-khez, amely a fordulatszam valtoztatast
digitalis jelek felhasznalasaval végzi.

A 9902 paraméter értéke 4 (MOTOR POT).

Bemeneti jelek

*Me
[ ]
[ ]

Start, stop, forgasirany (DI1,2)

Alapjel fel (DI3)
Alapjel le (Dl14)

Allandé fordulat (DI5)

Kimeneti jelek

e AO Analég kimenet:
frekvencia

e 1. relé-kimenet: hiba
e 2. relé-kimenet: izemel

Funkcio

1. kils6 alapjel; 0...1 V & 0...50 Hz

Alapjel referencia fesziiltsége; 10 VDC

Nincs hasznalva

Kimeneti frekvencia 0...20 mA < 0...50 Hz

+12V

Start/Stop. Az ACS 140 inditasa

Elére/Hatra. Forgasirany valtas

Alapjel FEL: Zarasakor névekszik az alapjel*

Alapjel LE: Zarasakor cstkken az alapjel*

1. allando fordulat

1. relé-kimenet
A Hiba: nyitva

— 2. relé-kimenet
R— ] . L4
Uzemel: zarva

Vezérlo
kapcsok
1 SCR
2 Al1
3 AGND
4 10V
5 Al2
r———————— 6 AGND
L—@A—|7__[AO
| 8 AGND
I: 9 +12V
10 DCOM
— 11 | DN
- 12 DI2
L~ 13 DI3
- 14 Dl4
e 15 | DI5
16 DO1A
17 DO1B
15 DO2A
19 DO2B
gjegyzés!

Ha DI3 és DI4 egyutt aktiv vagy inaktiv, a fordulatszam ugyanaz marad (nem valtozik).

Leallitaskor és feszultség lekapcsolaskor az alapjel eltarolédik.

Az analdg alapjel nincs figyelembe véve, ha a motoros potenciométer van kivalasztva.

ACS 140 programozoi kézikonyv

23




A motoros potenciométer makro paraméterei:

9905 MOTOR NOM VOLT 2320/400 V 1105 EXT REF1 MAX 50 Hz

Motor névleges feszliltség 1. kiilsé alapjel max.

9907 MOTOR NOM FREQ 50 Hz 1106 EXT REF2 SELECT 0 (KEYPAD)
Motor névl. frekvencia 2. alapjel kivalasztas billentytizet
9908 MOTOR NOM SPEED 1440 rpm 1201 CONST SPEED SEL 5 (DI5)
Motor névl. fordulatszam Alland6 fordulat kival.

1001 EXT 1 COMMANDS 2 (DI1,2) 1503 AO CONTENT MAX 50 Hz

1. kiils6 parancsok Analbg kimenet tartalma

1002 EXT 2 COMMANDS 0 (NOT SEL) 1601 RUN ENABLE 0 (NOT SEL)
2. kiils6 parancsok nincs kivalasztva | Futas engedélyezés

1003 DIRECTION 3 (REQUEST) 2008 MAXIMUM FREQ 50 Hz
Forgasirany (kérésre) Max. frekvencia

1101 KEYPAD REF SEL 1 (REF1) 2105 PREMAGN SEL 0 (NOT SEL)
Billentylizet alapjel kivalasztas Elbmagnesezés

1102 EXT1/EXT2 SEL 6 (EXT1) 2201 ACC/DEC 1/2 SEL 0 (NOT SEL)
1. v. 2. kiilsé kivalasztas 1. v. 2. felfutas/lefutas

1103 EXT REF1 SELECT 6 (DI3U,4D)

1. alapjel kivalasztas
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Alkalmazoéi makré, kézi-automatikus
A makro a tipikus kézi-automatikus (HOA) alkalmazasokhoz nyujt I/0O konfiguraciét.

A 9902 paraméter értéke 5 (HAND/AUTO).

Bemeneti jelek

e Start, stop (DI1,5), forgasirany

(DI2,4)

e Két analdg alapjel (Al1,Al2)

o Vezérlési hely kivalasztas

Kimeneti jelek J1 jumper (U/l)
« AO Analdg kimenet: S1:1:U & = |
frekvencia S1:2: |

e 1. relé-kimenet: hiba
e 2. relé-kimenet: Uzemel

(DI3)
Vezérlo Funkcié
kapcsok
—r— |1 SCR
Y 2 Al 1. kiils6 alapjel; 0...1 V < 0...50 Hz
] (Kézi vezérlés)
05 3 AGND
| 4 10V Alapjel referencia fesziiltsége; 10 VDC
5 Al2 2. kilsé alapjel; 0...20 mA < 0...50 Hz
( : é (Automatikus vezérlés)
6 AGND
@ 7 AO Kimeneti frekvencia 0...20 mA < 0...50 Hz
—————— | 8 AGND
9 +12V +12V
I: 10 DCOM
I — DI1 Start/Stop. Az ACS 140 inditasa (Kézi)
. 12 DI2 Elére/Hatra. Forgasirany valtas
- (Kézi)
13 DI3 1., 2. kiils6 vezérlés és alapjel kivalasztas: zarassal aktivalja az
— - automatikus vezérlést (Auto)
14 Dl4 Elére/Hatra. Forgasirany valtas
— (Auto)
L~ |15 DI5 Start/Stop. Az ACS 140 inditasa (Auto)
16 DO1A — 1. relé-kimenet
17 DO1B — Hiba: nyitva
15 DO2A — 2. relé-kimenet
19 DO2B — Uzemel: zarva
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A kézi-automatikus makro paraméterei:

9905 MOTOR NOM VOLT 230/400 V 1105 EXT REF1 MAX 50 Hz

Motor névleges feszliltség 1. kiilsé alapjel max.

9907 MOTOR NOM FREQ 50 Hz 1106 EXT REF2 SELECT 2 (Al2)
Motor névl. frekvencia 2. alapjel kivalasztas

9908 MOTOR NOM SPEED 1440 rpm 1201 CONST SPEED SEL 0 (NOT SEL)
Motor névl. fordulatszam Alland6 fordulat kival.

1001 EXT 1 COMMANDS 2 (DI1,2) 1503 AO CONTENT MAX 50 Hz

1. kiils6 parancsok Analbg kimenet tartalma

1002 EXT 2 COMMANDS 7 (D15,4)) 1601 RUN ENABLE 0 (NOT SEL)
2. kiils6 parancsok Futas engedélyezés

1003 DIRECTION 3 (REQUEST) 2008 MAXIMUM FREQ 50 Hz
Forgasirany (kérésre) Max. frekvencia

1101 KEYPAD REF SEL 1 (REF1) 2105 PREMAGN SEL 0 (NOT SEL)
Billentylizet alapjel kivalasztas Elbmagnesezés

1102 EXT1/EXT2 SEL 3 (DI3) 2201 ACC/DEC 1/2 SEL 0 (NOT SEL)

1. v. 2. kiils6 kivalasztas

1. v. 2. felfutas/lefutas

1103 EXT REF1 SELECT
1. alapjel kivalasztas

1 (A1)
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Alkalmazéi makré, PID szabalyozas

Ez a makré kilonb6zd zart hurku szabalyozasoknal alkalmazhato, pl. nyomas-, szallitott
mennyiség-szabalyozas, stb.

A 9902 paraméter értéke 6 (PID CTRL).

Bemeneti jelek

e Start, stop, forgasirany (DI1,5)
e Analdg alapjel (Al1)
e Ellen6rzé jel (Al2)

o Vezérlési hely kivalasztas

(DI2)

e Allandé fordulat (DI3)
e Futas engedélyezés (Dl4)

Megjegyzés!

Kimeneti jelek J1 jumper (U/l)
 AO Analdg kimenet: St::UC = o
frekvencia 81:2:| |E

e 1. relé-kimenet: hiba
e 2. relé-kimenet: izemel

Vezerlé Funkcio

kapcsok

1 SCR

2 Al1 1. kiils6 (kézi) vagy 2. kilsé (auto) alapjel; 0...10 V

3 AGND

4 10V Alapjel referencia fesziiltsége; 10 VDC

5 Al2 Aktualis jel; 0 ... 20 mA (PID)

6 AGND

7 AO Kimeneti frekvencia 0...20 mA < 0...50 Hz

8 AGND

9 +12 'V +12V

10 DCOM

11 DI1 Start/Stop. Az ACS 140 inditasa (Kézi)

12 DI2 1., 2. kiils6 alapjel/vezérlés kivalasztas: PID aktivalas®
13 DI3 1. allando fordulatszam: PID szabalyozas esetén nincs hasznalva**
14 DI4 Futas engedélyezés: nyitas esetén ACS 140 mindig leall
15 DI5 Start/Stop. Az ACS 140 inditasa (Auto)

16 DO1A — 1. relé-kimenet

17 DO1B — Hiba: nyitva

15 DO2A — 2. relé-kimenet

19 DO2B — Uzemel: zarva

* PID szabalyozasnal a kritikus frekvencia nincs figyelembe véve.
** PID szabalyozasnal allandé fordulat nem vehet6 igénybe.

A PID paraméterei (40. csoport) nem tartoznak a bazis-paraméterek kozé.
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A PID szabalyozas makrd paraméterei:

9905 MOTOR NOM VOLT 230/400 V 1105 EXT REF1 MAX 50 Hz

Motor névleges feszliltség 1. kiilsé alapjel max.

9907 MOTOR NOM FREQ 50 Hz 1106 EXT REF2 SELECT 1 (Al1)
Motor névl. frekvencia 2. alapjel kivalasztas

9908 MOTOR NOM SPEED 1440 rpm 1201 CONST SPEED SEL 3 (DI3)
Motor névl. fordulatszam Alland6 fordulat kival.

1001 EXT 1 COMMANDS 1 (DI1) 1503 AO CONTENT MAX 50 Hz

1. kiils6 parancsok Analbg kimenet tartalma

1002 EXT 2 COMMANDS 6 (DI5) 1601 RUN ENABLE 4 (DI4)

2. kiils6 parancsok Futas engedélyezés

1003 DIRECTION 1 (FORWARD) 2008 MAXIMUM FREQ 50 Hz
Forgasirany (elére) Max. frekvencia

1101 KEYPAD REF SEL 1 (REF1) 2105 PREMAGN SEL 0 (NOT SEL)
Billentylizet alapjel kivalasztas Elbmagnesezés

1102 EXT1/EXT2 SEL 2 (DI2) 2201 ACC/DEC 1/2 SEL 0 (NOT SEL)

1. v. 2. kiils6 kivalasztas

1. v. 2. felfutas/lefutas

1103 EXT REF1 SELECT
1. alapjel kivalasztas

1 (A1)
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Alkalmazéi makré, eldmagnesezés
Ez a makré olyan alkalmazasokhoz ajanlatos, amelyeknél a hajtas gyors felfutasara van szikség.

A motor magneses mezejének folépitéséhez idére van szikség. Ennek a makrénak a

segitségével ez az idd csdkkenthetd.

A 9902 paraméter értéke 7 (PREMAGN).

Bemeneti jelek

Analég alapjel (Al1)
Allandé fordulat (DI3,4)
El6magnesezés (DI5)

Start, stop, forgasirany (DI1,2)

Kimeneti jelek

e AO Analég kimenet:
frekvencia

e 1. relé-kimenet: hiba
e 2. relé-kimenet: izemel

J1 jumper (U/l)

S1:1:U
= H

Vezérlo Funkcié
kapcsok
— |1 SCR
L2 Al 1. kils6 alapjel; 0...1 V & 0...50 Hz
— L 14 10V Alapjel referencia fesziltsége; 10 VDC
5 Al2 Nincs hasznalva
6 AGND
—@— 7 AO Kimeneti frekvencia 0...20 mA < 0...50 Hz
= |8 AGND
9 +12V +12V
[ %0 [ocom
L 11 DI1 Start/Stop. Az ACS 140 inditasa
L~ {12 DI2 Elére/Hatra. Forgasirany valtas
-~ |13 DI3 Allandé fordulatszam kivalasztas®
|14 Dl4 Allandé fordulatszam kivalasztas*
L .~ |15 DI5 Elémagnesezés: Az elémagnesezés aktivalasa
16 DO1A — 1. relé-kimenet
17 DO1B — Hiba: nyitva
15 DO2A — 2. relé-kimenet
19 DO2B — Uzemel: zarva

*Allandé fordulat kivalasztas: O=nyitva, 1=zarva

DI3 DI4 Kimenet
0 0 Alapjel Al1-en keresztul
1 0 1. allando fordulat (1202)
0 1 2. allandé fordulat (1203)
1 1 3. allando fordulat (1204)
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Az eldbmagnesezés makrd paraméterei:

9905 MOTOR NOM VOLT 230/400 V 1105 EXT REF1 MAX 50 Hz

Motor névleges feszliltség 1. kiilsé alapjel max.

9907 MOTOR NOM FREQ 50 Hz 1106 EXT REF2 SELECT 0 (KEYPAD)
Motor névl. frekvencia 2. alapjel kivalasztas billentylizet
9908 MOTOR NOM SPEED 1440 rpm 1201 CONST SPEED SEL 7 (D13,4)
Motor névl. fordulatszam Alland6 fordulat kival.

1001 EXT 1 COMMANDS 2 (DI1,2) 1503 AO CONTENT MAX 50 Hz

1. kiils6 parancsok Analbg kimenet tartalma

1002 EXT 2 COMMANDS 0 (NOT SEL) 1601 RUN ENABLE 0 (NOT SEL)
2. kiils6 parancsok nincs kivalasztva | Futas engedélyezés

1003 DIRECTION 3 (REQUEST) 2008 MAXIMUM FREQ 50 Hz
Forgasirany (kérésre) Max. frekvencia

1101 KEYPAD REF SEL 1 (REF1) 2105 PREMAGN SEL 5 (DI5)
Billentylizet alapjel kivalasztas Elbmagnesezés

1102 EXT1/EXT2 SEL 6 (EXT1) 2201 ACC/DEC 1/2 SEL 0 (NOT SEL)

1. v. 2. kiils6 kivalasztas

1. v. 2. felfutas/lefutas

nincs kivalasztva

1103 EXT REF1 SELECT
1. alapjel kivalasztas

1 (A1)
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Az ACS 140 teljes paraméterlistaja

A bazisparaméterek szlrke alapszinnel vannak jeldlve (Id. 3. tablazat). A vezérlé panel —-LG-

menufunkcidjaval a teljes paraméterlista eléhivhato.

S = A paraméter csak a haijtas allo allapotaban valtoztathato

M = Az alapérték a kivalasztott makrétél fugg ().

3. tablazat  Teljes paraméterlista
Kéd  [Megnevezés [Tartoméany [Felbontés [Alapérték [Felhaszndléi  [s [M
99. csoport, START-UP DATA
Uzembe helyezési adatok
9902 |APPLIC MACRO 0-7 1 0 (FACTORY) v
Alkalmazo6i makro
9905 |MOTORNOM VOLT 200, 208, 220, 230, - * v v
Névleges feSZUltSég 240 380 400 415
440, 460, 480 V
9906 [MOTOR NOM CURR 0.5*IN- 1.5*IN 0.1A 1.0*IN v
Motor névleges arama
9907 [MOTORNOMFREQ [0 —250 Hz 1 Hz *
Motor névleges frekvencigja
9908 [MOTOR NOM SPEED 0 — 3600 rpm 1 rpm *
Motor névleges fordulatszama
01. csoport, OPERATING DATA
Uzemi adatok
0102 |SPEED 0 - 9999 ford/min 1 ford/min |-
Fordulatszam
0103 |[OUTPUTFREQ 0-250 Hz 0.1 Hz -
Kimeneti frekvencia
0104 |CURRENT - 0.1A -
Aram
0106 |POWER - 0.1 kW -
Teljesitmény
0107 |DCBUS VOLTAGE 0-999.9V 01V -
DC sinfesziiltség
0109 |OUTPUT VOLTAGE 0-480V 01V -
Kimeneti feszliltség
0110 |ACs 140 TEMP 0-150°C 0.1°C -
ACS 140 hémérséklet
0111 |EXTERNAL REF 1 0-250 Hz 0.1 Hz -
1. kiilsé alapjel
0112 |EXTERNAL REF 2 0-100 % 0.1 % -
2. kilsé alapjel
0113 |CTRL LOCATION 0-2 1 -
Vezérlési hely
0114 [RUNTIME 0.00 — 99.99 kh 0.01h -
Futasi idé
0115 |kWh COUNTER (R) 0 -9999 kWh 1 kWh -
kWh szamlalo
0116 |APPLBLK OUTPUT 0-100 % 01% -
Alkalmazéi blokk kimenet
0117 |DI1-DI4 STATUS 0000 - 1111 1 -
DI1-DI4 éllapot
0118 |Al1 0-100 % 0.1% -
0119 |AI2 0-100 % 0.1 % -
0121 |DI5 & RELAYS 0000 - 0111 1 -
DI5 és a relék allapota
0122 |[AO 0-20 mA 0.1 mA -
0124 |ACTUAL VALUE 1 0-100 % 0.1 % -
1. ellenérzé jel
0125 |ACTUAL VALUE 2 0-100 % 0.1 % -
2. ellendrzé jel
0126 |[CONTROLDEV -100 - 100 % 0.1 % -
Szabalyozasi hibajel
0128 |LAST FAULT 0-22 1 0 -
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Kéd Megnevezés Tartomdny Felbontds |Alapérték FelhaszndlGi S [M
Utolso hiba

0129 [PREVIOUS FAULT 0-=22 1 0 _
Utolsé el6tti hiba

0130 |OLDEST FAULT 0=22 1 0 _
Legkorabbi hiba

10. csoport, COMMAND INPUTS

Parancs-bemenetek

1001 |EXT1 COMMANDS 0-10 1 * v v
1. kiilsé parancsok

1002 |EXT2 COMMANDS 0-10 1 * v
2. klilsé parancsok

1003 |DIRECTION 1-3 1 * v |V
Forgasirany

11. csoport, REFERENCE SELECT

Alapjel kivalasztas

1101 [KEYPAD REF SEL 1-2 1 * v
Billentylizet-alapjel kivalasztas

1102 |EXT1/EXT2 SEL 1-8 1 * v v
1. v. 2. klils6 alapjel kivalasztas

1103 |EXT REF1 SELECT 0-8 1 * v v
1. kiilsé alapjel forras

1104 |EXT REF1 MIN 0-250 Hz 1Hz 0 Hz
1. kiilsé alapjel minimum

1105 |EXT REF1 MAX 0-250 Hz 1Hz * v
1. kiilsé alapjel maximum

1106 |EXT REF2 SELECT 0-8 1 * v v
2. klilsé alapjel forras

1107 |EXT REF2 MIN 0-100 % 1% 0 %
2. klilsé alapjel minimum

1108 |EXT REF2 MAX 0-500 % 1% 100 %
2. kiilsé alapjel maximum

12. csoport, CONSTANT SPEEDS

Allandé fordulatszémok

1201 [CONST SPEED SEL 0-10 1 * v |V
Allandé fordulat kivalasztas

1202 |CONST speed 1 0-250 Hz 0.1 Hz 5Hz
1. allando fordulat

1203 |CONST speed 2 0-250 Hz 0.1 Hz 10 Hz
2. allandé fordulat

1204 |CONST speed 3 0-250 Hz 0.1 Hz 15 Hz
3. allandé fordulat

1205 |CONST speed 4 0-250Hz 0.1 Hz 20 Hz
4. allandoé fordulat

1206 |CONST speed 5 0-250 Hz 0.1 Hz 25 Hz
5. allando fordulat

1207 |CONST speed 6 0-250Hz 0.1 Hz 40 Hz
6. allando fordulat

1208 |CONST speed 7 0-250 Hz 0.1 Hz 50 Hz
7. allandé fordulat

13. csoport, ANALOGUE INPUTS

Analég bemenetek

1301 |MINIMUM Al1 0-100 % 1% 0 %

1302 |MAXIMUM A1 0-100 % 1% 100 %

1303 |[FILTER Al1 0-10s 0.1s 0.1s

1304 |MINIMUM AI2 0-100 % 1% 0%

1305 |MAXIMUM AI2 0-100 % 1% 100 %

1306 |[FILTER AI2 0-10s 0.1s 0.1s

14. csoport,RELAY OUTPUTS

Relé kimenetek

1401 |RELAY OUTPUT 1 0-11 1 3 (FAULT (-1))
1. relé-kimenet
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Kéd Megnevezés Tartomdny Felbontds |Alapérték Felhaszndldi M
1402 |RELAY OUTPUT 2 0-11 1 2 (RUN)
2. relé-kimenet
15. csoport, ANALOGUE OUTPUT
Analég kimenet
1501 |AO CONTENT 102 - 130 1 103
Analbg kimenet tartalma
1502 |AO CONTENT MIN X-y z 0.0 Hz
AO tartalom minimuma
1503 |AO CONTENT MAX x-y z *
AO tartalom maximuma
1504 |MINIMUMAO 0.0-20.0 mA 0.1 mA 0 mA
1505 |MAXIMUM AO 0.0 -20.0 mA 0.1 mA 20.0 mA
1506 |FILTER AO 0-10s 0.1s 0.1s
AO sziir6
16. csoport, SYSTEM CONTROLS
Rendszer vezérlés
1601 |RUNENABLE 0-6 1 * v
Futéas engedélyezés
1602 |PARAMETER LOCK 0-2 1 1 (OPEN)
Paraméter zaras
1604 |[FAULT RESET SEL 0-7 1 6 (START/STOP)
Hiba nyugtazas
20. csoport, LIMITS
Hataradatok
2003 [MAX CURRENT 0.5%IN- 1.5%IN 01A  [15NN
Maximaélis aram
2005 |[OVERVOLTCTRL 0-1 1 1 (ENABLE)
DC tulfesziiltség-vezérlés engedélyezve
2006 |UNDERVOLT CTRL . |0-2 1 1 (ENABLE TIME)
Fesziiltsegcsbkkenés vezeérles Enged. id6
2007 [MINIMUMFREQ 0 - 250 Hz 1 Hz 0 Hz
Minimum frekvencia
2008 |MAXIMUMFREQ 0-250 Hz 1Hz * v
Maximalis frekvencia
21. csoport, START/STOP
2101 |START FUNCTION 1-4 1 1 (RAMP)
Start funkcié (normal felfutas)
2102 |STOP FUNCTION 1-2 1 1 (COAST)
Stop funkcio (szabad kifutas)
2103 [TORQBOOST CURR 0.5*IN - 2.0*IN 0.1A 1.2*IN
Forszirozott indit6 aram
2104 |STOPDCINJTIME 0-250s 0.1;1s |Os
Egyenaramu fékezés ideje
2105 |PREMAGN SEL 0-6 1 * v
Elébmagnesezés kivalasztas
2106 |PREMAGN MAXTIME 0.0-25.0s 0.1s 20s
Elémagnesezési id6
22. csoport, ACCEL/DECEL
Felfutas, lefutds
2201 |AcC/DEC 1/2 SEL 0-5 1 * v
1. v. 2. felfutas/lefutas kival.
2202 |ACCELER TIME 1 0.1-1800s 0.1;1s |5s
1. felfutési idé
2203 |DECELER TIME 1 0.1-1800s 0.1;1s |5s
1. lefutési id6é
2204 |ACCELER TIME 2 0.1-1800s 0.1;1s |60s
2. felfutasi idé
2205 |DECELER TIME 2 0.1-1800s 0.1;1s |60s
2. lefutasi ids
2206 |RAMPSHAPE = 0-3 1 0 (LINEAR)
Felfutas/lefutasi gérbe (lineéris)
25. csoport, CRITICAL FREQ
Kritikus frekvenciak
2501 [CRIT FREQ SEL [0-1 [1 |0 (OFF) |
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Kéd  |Megnevezés Tartomdny Felbontds |Alapérték Felhaszndléi  |S
Kritikus frekvenciak kivalasztasa
2502 |CRITFREQ 1 LO 0-250 Hz 1Hz 0 Hz
1. krit. frekv. als6 hatar
2503 [CRITFREQ 1 HI 0 - 250 Hz 1 Hz 0 Hz
1. krit. frekv. fels6 hatar
2504 |CRITFREQZ2 LO 0-250 Hz 1 Hz 0 Hz
2. krit. frekv. alsé hatar
2505 |CRITFREQZ HI 0-250 Hz 1Hz 0Hz
2. krit. frekv. fels6 hatar
26. csoport, MOTOR CONTROL
Motor vezérlés
2603 |IR COMPENSATION 0-30V 1 10V v
IXR kompenzacio
2604 |IR COMP RANGE 0-250 Hz 1Hz 50 Hz v
IXR kompenzacio tartomanya
2605 |LOW NOISE 0-1 1 0 (STANDARD) v
Alacsony zaju lizemmod
2606 |U/f RATIO 1-2 1 1 (LINEAR) v
U/f jelleggérbe
30. csoport, FAULT FUNCTIONS
Hibafunkciok
3001 |AI<MIN FUNCTION 0-3 1 1 (FAULT)
Al< a minimalis értéknél (hiba)
3002 |PANELLOSS 1-3 1 1 (FAULT)
Panelkapcsolat szakadt (hiba)
3003 |EXTERNAL FAULT 0-5 1 0 (NOT SEL)
Kiilsé hiba (nincs kivélasztva)
3004 |MOT THERM PROT 0-2 1 1 (FAULT)
Motor héfok-védelem
3005 |MOT THERMTIME 256 - 9999 s 1s 500 s
Motor héfok-védelmi id6
3006 |MOTLOAD CURVE 50 - 150 % 1% 100 %
Motor terhelési gérbe
3007 |ZERO SPEED LOAD 25-150 % 1% 70 %
0 fordulat terhelése
3008 |BREAKPOINT 1-250 Hz 1 Hz 35 Hz
Torési pont
3009 [STALL FUNCTION 0-2 1 0 (NOT SEL)
Beragadasi védelem (nincs kivélasztva)
3010 |[STALL CURRENT 0.5*IN- 1.5*IN 0.1A 1.2 IN
Beragadasi aram
3011 |[STALLFREQHI 0.5-50Hz 0.1Hz 20 Hz
Beragadas felsé frekv. hatara
3012 |[STALL TIME 10...400 s 1s 20s
Beragadasi id6
31. csoport, AUTOMATIC RESET
Automatikus nyugtazds
3101 |NR OF TRIALS 0-5 1 0
Probalkozasok szama
3102 |TRIALTIME 1.0-180.0s 0.1s 30s
Probélkozasok ideje
3103 |DELAY TIME 0.0-30s 0.1s 0s
Késleltetési idb
3104 |AR OVERCURRENT 0-1 1 0 (DISABLE)
AR tuldram
3105 |AROVERVOLTAGE 0-1 1 0 (DISABLE)
AR tulfesziiltség
3106 |ARUNDERVOLTAGE 0-1 1 0 (DISABLE)
AR feszliltség-cs6kkenés
3107 |AR AI<MIN 0-1 1 0 (DISABLE)
32. csoport, SUPERVISION
Feliigyelet
3201 |SUPERV 1 PARAM 102 - 137 1 103
1. felligyeleti paraméter
3202 |[SUPERV 1 LIMLO X-y z 0
1. paraméter alsé hatar
3203 |[SUPERV 1 LIMHI X-y 4 0
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Kéd Megnevezés Tartomdny Felbontds |Alapérték Felhaszndldi M
1. paraméter felsé hatar

3204 |SUPERV 2 PARAM 102 - 137 1 103
2. feliigyeleti paraméter

3205 |[SUPERV 2 LIMLO X-y z 0
2. paraméter als6 hatar

3206 |[SUPERV 2 LIMHI X-y z 0
2. parameéter felsé hatar

33. csoport, INFORMATION

Informacioék

3301 |SW VERSION 0.0.0.0 - f.f.f.f - -
Szoftver verzio

3302 |TEST DATE ée.hét - -
Tesztelés datuma

40. csoport, PID-CONTROL

4001 [PIDGAIN 0.1-100 0.1 1.0
PID er6sités

4002 |PIDINTEG TIME 0.1-320s 0.1s 60 s
PID integralasi idballando

4003 |PIDDERIVTIME 0-10s 0.1s 0s
PID differencialasi idéallandé

4004 |PID DERIV FILTER 0-10s 01s 1s
PID diff. szlir6

4005 |[ERROR VALUE INV 0-1 1 0 (NO)
Hibajel inverzio

4006 |ACTUAL VAL SEL 1-9 1 1 (ACT1)
Ellenérzé jel kivalasztas

4007 |ACT1 INPUT SEL 1-2 1 2 (AI2)
1. ell. jel bemenet kivalasztas

4008 |ACT2 INPUT SEL 1-2 1 2 (A12)
2. ell. jel bemenet kivalasztas

4009 [ACT1 MINIMUM -1000 - 1000 % 1% 0 %

4010 [ACT1 MAXIMUM -1000 - 1000 % 1% 100 %

4011 |ACT2 MINIMUM -1000 - 1000 % 1% 0 %

4012 |ACT2 MAXIMUM -1000 - 1000 % 1% 100 %

4013 |PID SLEEP DELAY 0.0 - 3600 s 01;1s |60s
PID elalvési késleltetés

4014 |PID SLEEP LEVEL 0.0-120 Hz 0.1 Hz 0 Hz
PID elalvasi szint

4015 |WAKE-UP LEVEL 0.0-100 % 0.1 % 0 %
Ebredsési szint

52. csoport, STANDARD MODBUS

Standard MODBUS

Ezen csoport paramétereinek leirdsat 1Gsd Az ACS 140 RS485 és RS232 adapter telepitési és Uzembe

helyezési kézikbnyvében.

[ | Bazisparaméterek
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99. csoport, Uzembe helyezési adatok

Az ,uzembe helyezési adatok” egy specialis paraméter-készlet, az ACS 140 bedllitasara és a
motor-adatok beviteléhez

Kéd

Megnevezés

9902

APPLIC MACRO

Alkalmazoi makro. Kivalaszthatd az alkalmazoéi makré. A paraméterértékek a gyari beallitasra allnak
be. Az egyes makrok leirasat Id. az ,Alkalmazéi makrok” fejezetben. (12. oldal)

0 =FACTORY, Gyari

1= ABB STANDARD, ABB standard

2 = 3-WIRE, 3 vezetékes

3 = ALTERNATE, Forgasirany valto

4 = MOTOR POT, Motoros potenciométer

5 = HAND/AUTO, Kézi/Automatikus

6 = PID CONTROL, PID szabalyoz6

7 = PREMAGN, El6magnesez6

Alapbedllitas: 0 (FACTORY MACRO)

9905

MOTOR NOM VOLT

Motor névileges fesziiltség a motor adattablajardl. A beirhaté tartomany az ACS 140 tipusatol fligg. Ez
a paraméter allitja be az ACS 140 altal a motorra kiadott maximalis fesziltseget. A MOTOR NOM
FREQ paraméter allitja be azt a frekvenciat, amelynél a kimeneti fesziltség egyenld a motor névleges
feszliltségével. Az ACS 140 nem tudja taplalni a haldzati fesziltségnél nagyobb fesziltségi
motorokat. Ld. 1., 8. abrat.

9906

MOTOR NOM CURR

Motor névleges aram a motor adattablaja szerint. A paraméter tartomanya 0,5*Iy — 1,5%Iy, ahol Iy =
ACS 140 névleges arama.

9907

MOTOR NOM FREQ
Motor névileges frekvencia, a motor adattablaja szerint (mezdgyengitési pont). Ld. 1., 8. abrat.

9908

MOTOR NOM SPEED
Névleges motor fordulatszam a motor adattablaja szerint.

1. @bra

Kimeneti feszltség
A

MOTOR NOM VOLT  |------mmmmmmmmm -

» Kimeneti frekvencia

MOTOR NOM FREQ
A kimeneti fesziiltség mint a kimeneti frekvencia fliggvénye
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01. csoport, Uzemi adatok

Ez a csoport a ACS 140 Uzemi adatait tartalmazza. Az ellendrzd jeleket a hajtas méri, ill. szamitja,
és a felhasznal¢ altal nem modosithato.

Kod | Leiras
0102 | SPEED, Fordulatszam
Kijelzi a szamitott motor fordulatszamot (ford/perc).
0103 | OUTPUT FREQ, Kimeneti frekvencia
Kijelzi a motor kimeneti frekvenciajat (Hz). (Megjelenik aktualis-érték kijelzéskor is)
0104 | CURRENT, Aram
Kijelzi az ACS 140 altal mért motoraramot.
(Ugyan ez az érték kerll kijelzésre aktualis érték kijelzéskor.)
0106 | POWER, Teljesitmény
-KW”-ban mért motorteljesitmény.
Megjegyzés! Az ACS100-PAN nem mutatja a ,kW” egységet.
0107 | DC BUS VOLTAGE, DC sinfesziiltség
Az ACS 140 altal mért DC fesziltséget jelzi.
0109 | OUTPUT VOLTAGE, Kimeneti fesziiltség
Jelzi a motoron mért feszultséget.
0110 | ACS 140 TEMP, ACS 140 hémérséklet
Jelzi az ACS 140 hitéborda h8mérsékletét °C-ban.
0111 | EXTERNAL REF 1, 1. kiils6 alapjel
1. klils6 alapjel Hz-ben.
0112 | EXTERNAL REF 2, 2. kiils6 alapjel
2. kulsé alapjel %-ban.
0113 | CTRL LOCATION, Vezérlési hely
Az aktiv vezérlési helyet mutatja. Lehetséges beallitasok:
0=LOCAL
1=EXT1
2=EXT2
A kulénboz6 vezeérlési helyek leirasat Id. a fliiggelékben (67. oldal).
0114 | RUN TIME, Futasi id6
Az ACS 140 6sszes lizemorajat mutatja 1000 éraban (kh).
0115 | kWh COUNTER (R), kWh szamlalé
Az ACS 140 altal leadott energiat mutatja kWh-ban.
0116 | APPL BLK OUTPUT, Alkalmazdi blokk kimenet

Az alkalmazéi blokk (PID szabalyozd) altal kiadott szazalékos alapjel. Az értéknek csak PID makro

beallitasban van jelentésége.
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Kdd

Leiras

0117 | DI1-DI4 STATUS, DI1-Di4 allapot
A négy digitalis bemenet allapota. Az allapot binaris formatumban jelenik meg. Ha a bemenet aktivalva
van, a kijelz6é 1-et mutat. Ha a bemenet inaktiv a kijelzé 0-t mutat.
I 1
/AN
pid D3 D2 Dif
0118 | A1
1. analdg jel relativ értéke szazalékosan.
0119 | Al2
2. analdg jel relativ értéke szazalékosan.
0121 | DI5 & RELAYS, DI5 és a relék allapota
Az 5. digitalis bemenet és a relé-kimenetek allapota. Az allapot binaris formatumban jelenik meg. Az 1
azt mutatja, hogy a relén fesziltség van, a 0 a relé elejtett allapotat mutatja
ni
.1 1
D5 2. Relé 1.Relé
allapota allapota
0122 | AO
Az analdg kimeneti jel mA-ben
0124 | ACTUAL VALUE 1, 1. ellenérzé jel
PID szabalyozé 1. ellenérzd jele (ACT1) %-ban.
0125 | ACTUAL VALUE 2, 2. ellenérzé jel
PID szabalyozé 2. ellenérzd jele (ACT2) %-ban.
0126 | CONTROL DEV , Szabdlyozasi hibajel
A PID szabalyozo alap- és hibajele k6z6tti kildnbséget mutatja.
0127 | PID ACTUAL VALUE, PID ellenérzé jel
A PID szabalyoz¢ visszavezetett jele.
0128 | LAST FAULT, Utolso6 hiba
Utoljara regisztralt hiba (O=nincs hiba). Ld. Diagnosztika fejezetet (5. oldal). Paraméter beallitasi médban
a FEL és LE gombok egylttes megnyomasaval t6rolhetd.
0129 | PREVIOUS FAULT, Utolsé elétti hiba
Utolso eléttinek regisztralt hiba. Ld. Diagnosztika fejezetet (5. oldal). Paraméter beallitasi médban a FEL
és LE gombok egyittes megnyomasaval torélhetd.
0130 | OLDEST FAULT, Legkorabbi hiba
Legkorabban regisztralt hiba. Ld. Diagnosztika fejezetet (5. oldal). Paraméter beallitasi médban a FEL és
LE gombok egylttes megnyomasaval tordlhetd.
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10. csoport: Parancs-bemenetek

Az inditas, ledllitas és a forgasirany parancsok a vezérlé panelrél vagy a két kulsé vezérlési
helyrél (EXT1, EXT2) adhatok. A vezérlési hely a 1102 EXT1/EXT2 SEL paraméter segitségével
valaszthatd ki. A vezérlési helyekrél tovabbi informaciok a fuggelékben (67. oldal) talalhatok.

Kod | Leiras

1001 | EXT1 COMMANDS, 1. kiils6 parancsok
A Start/Stop és forgasirany parancsok forrasat definialja az 1. kiilsé vezérlési hely (EXT1) szamara.

0 = NOT SEL (nincs kivalasztva)
EXT 1-re nincs Start/Stop/forgasirany kivalasztva.

1=DN
Kétvezetékes Start/Stop parancs DI1-re csatlakoztatva.
DI1 nyitva = Stop; DI1 zarva = Start

2=DI1,2

Kétvezetékes Start/Stop/Forgasirany parancs érvényes EXT1 szamara. Start, Stop mint az el6bb DI1-
hez csatlakoztatva, A forgasiranyt DI2 hatarozza meg, DI2 nyitva = El6re; DI2 zarva = Hatra. A
forgasirany vezérléséhez az 1003 DIRECTION paramétert REQUEST értékre kell allitani.

3 =DIM1P,2P

Harom vezetékes Start/Stop. A Start/Stop parancsokat nyomégombokkal adjuk (P — impulzus). A start-
nyomogomb zaro6 érintkezével rendelkezik, és DI1-hez csatlakozik. A stop-gomb nyitd érintkezével
rendelkezik, és DI2-h6z csatlakozik. Tébb start-gombot parhuzamosan, tébb stop gombot sorosan kell
kapcsolni. *, **

4 =DI1P,2P,3

Harom-vezetékes Start/Stop, Forgasirany. A Start/Stop DI1P,2P szerint. A forgasirany DI3-hoz
csatlakozik. DI3 nyitva = El6re, DI3 zarva = Hatra. . A forgasirany vezérléséhez az 1003 DIRECTION
paramétert REQUEST értékre kell allitani.**

5 =DI1P,2P,3P

Start el6re, Start hatra, Stop. Az indité és forgasirany parancsok egy idében két kiilonallé6 nyomégombbal
adhatok (P — impulzus). A Stop nyomégomb nyité érintkezdvel rendelkezik, és DI3-hoz csatlakozik. A
Start el6re és Start hatra nyomdégombok zaré érintkezékkel rendelkeznek, és DI1 ill. DI2 bemenetekre
csatlakoznak. Tébb start-gombot parhuzamosan, t6bb stop gombot sorosan kell kapcsolni. A forgasirany
vezérléséhez az 1003 DIRECTION paramétert REQUEST értékre kell allitani.**

6 =DI5
Kétvezetékes Start/Stop parancs érvényes DI5-re csatlakoztatva.
DI5 nyitva = Stop; DI5 zarva = Start.

7 =DI54

Kétvezetékes Start/Stop/Forgasirany parancs. Start, Stop mint az elébb DI5-re csatlakoztatva, A
forgasiranyt D14 hatarozza meg, DI4 nyitva = El6re; DI4 zarva = Hatra. A forgasirany vezérléséhez az
1003 DIRECTION paramétert REQUEST értékre kell allitani.

8 = KEYPAD
A Start/Stop és forgasirany parancsok a vezérlépanelrél adhatdk, amikor az 1. kilsé vezérlési hely aktiv.
A forgasirany vezérléséhez az 1003 DIRECTION paramétert REQUEST értékre kell allitani.

10 = COMM
A Start/Stop és forgasirany parancsok a soros vonalrél adhaték.

*Megjegyzés: Az 1, 3, 6 esetekben a forgasiranyt az 1003 DIRECTION paraméter hatarozza meg. A 3
(REQUEST) érték kivalasztasa ezekben az esetekben a forgasiranyt ,elére” iranyba rogziti.

**Megjegyzés: A Stop jelet a Start parancs kiadasa el6tt zarni kell.
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Leiras

1002

EXT2 COMMANDS, 2. kiils6 parancsok
Meghatarozza a Start/Stop és forgasirany parancsok forrasat és csatlakoztatasat a 2. kiilsé vezérlési
hely szamara.

Ld. 1001 EXT1 paramétert fenn.

1003

DIRECTION, Forgdsirany
1 = FORWARD, Elére

2 = REVERSE, Hatra

3 = REQUEST, Kérésre

Forgasirany reteszelése. Ezzel a paraméterrel reteszelhetjilk a motor forgasiranyat elére vagy hatra. Ha
a 3 (REQUEST) értéket valasztjuk ki, a forgasirany az adott forgasirany-parancsnak megfelel6 lesz.

40
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11. csoport, REFERENCE SELECT, Alapjel kivalasztas

Alapjelet a vezeérl6 panelrdl, vagy a kulsé vezérélési helyekrdl (EXT1, EXT2) adhatunk. A vezérlési
helyek kivalasztasa a 1102 EXT1/EXT2 SEL paraméterrel torténik. A vezérlési helyekrdl tovabbi
informaciok a fuggelékben (67. oldal) talalhatok.

Kdd

Leiras

1101

KEYPAD REF SEL, Billentyiizet-alapjel kivalasztas
Aktiv vezérlési hely kivalasztasa helyi izemmaodban.

1 = REF1 (Hz)
Vezérl6panel alapjel Hz-ben.

2 = REF2 (%)
Vezérl6 panel alapjel %-ban.

1102

EXT1/EXT2 SEL, 1. v. 2. kiils6 alapjel kivalasztas
Meghatarozza a kiils6 vezérlési hely-kivalasztas bemenetét, vagy rogziti azt EXT1 ill. EXT 2-re. A kuilsé
vezérlési hely miikodtetésének és alapjelének forrasat is ez a paraméter rogziti.

1.5=DI1...5
Az 1. v. 2. kiils6 vezérlési hely a kivalasztott digitalis bemenet allapotanak (DI1...DI5) megfeleléen lesz
kivalasztva, ahol nyitva = EXT1, zarva = EXT2.

6 = EXT1
1. kils6 vezérlési hely van kivalasztva. EXT1 jeleinek forrasat az 1001 (Start/Stop/Forgasirany) és 1003
(alapjel) paraméterek hatarozzak meg.

7 = EXT2
2. kiils6 vezérlési hely van kivalasztva. EXT2 jeleinek forrasat az 1002 (Start/Stop/Forgasirany) és 1006
(alapjel) paraméterek hatarozzak meg.

8 = COMM
EXT1 vagy EXT2 kivalasztasa a soros porton keresztll lehetséges.

1103

EXT REF1 SELECT 1. kiilsé6 alapjel forras
Ez a paraméter valasztja az 1. kilsé vezérlési hely alapjelének jelforrasat.

0 = KEYPAD (billentytizet)
Az alapjel a billentylizetr6l adhato.

1=AN
Az alapjel az 1. analég bemenetrél adhato.

2 =AI2
Az alapjel a 2. analég bemenetrél adhato.

3 = AI1/JOYST; 4 = AI2/lJOYST

Az alapjel az 1. (vagy 2.) analég bemenetrél adhaté, amely ,joystick”-ként van konfiguralva. A minimum
bemeneti jel a hajtast a maximalis alapjelnek megfelel6 ,hatra” iranyba vezérli. A maximum bemeneti jel
a hajtast a maximalis alapjelnek megfelel6 ,elére” iranyba vezérli. Ld. 2. abrat. Lasd még a 1003
DIRECTION paramétert.

Vigyazat: A joystick minimalis alapjele 0,3 V (0,6 mA) vagy annal tobb legyen. Ha 0...10 V-os alapjelet
hasznalunk, és megszakad az analég alapjel, az ACS 140 a maximalis alapjelnek megfelel§ fordulaton
fog lizemelni. Allitsuk a 1301 MINIMUM Al1 paramétert 0,3 V vagy magasabb értékre, és a 3001
A1<MIN FUNCTION paramétert 1 (FAULT) értékre; ily mdédon az ACS 140 megall, ha megszakad az
alapjel.
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Leiras
A
EXT REF 1 MAX
EXT REF 1 MIN
[ >
- EXT REF 1 MIN )
10V /20 mA
- EXT REF 1 MAX; telf}ehsisézizgiraé iis%a-a ’
2V/4mA EXT REF 1 MIN
0V/0mA 2%y | 2%

- EXT REF 1 MIN

2. abra Joystick vezérlés. Az 1.alapjel maximuma a 1105, minimuma a 1104 paraméterrel allithato be.
5 =DI3U,4D(R)

A fordulatszam-alapjel a digitalis bemeneteken keresztil motoros potenciométer-vezérléssel adhato
meg. A DI3 digitalis bemenet noveli (U — fel), DI4 csdkkenti (D — le) a fordulatszamot. (R) azt mutatja,
hogy a fordulatszam 0-ra all ha Stop parancsot adunk. Az alapjel felfutasi idejét a 2204 ACCER TIME 2
paraméter hatarozza meg.

6 = DI3U,4D
Mint fenn, kivéve, hogy az alapjel nem all vissza nullara, a Stop parancs kiadasa utan. Az ACS 140 az
inditas utan, a beallitott felfutasi idének megfelelén felgyorsul az eltarolt alapjel értékére.

7 =DI4U,5D
Mint fenn, azzal a kiilébnbséggel, hogy a digitalis bemenetek: DI4, DI5.
8 = COMM

Az alapjel a soros kommunikacios csatornan keresztul adhaté.

1104 | EXT REF1 MIN1. kiilsé alapjel minimum
Megszabja az 1. kiilsé alapjel minimum frekvencia-értékét Hz-ben. Ha az analég bemeneti jel ez alatt
van, az 1. kuls6 alapjel az EXT REF1 MIN értéknek felel meg. (Id. 3. abrat).

1105 | EXT REF1 MAX, 1. kiils6 alapjel maximum
Megszabja az 1. kiilsé alapjel maximum frekvencia-értékét Hz-ben. Ha az analég bemeneti jel e folott
van, az 1. kulsé alapjel az EXT REF1 MAX értéknek felel meg. (Id. 3. abrat).

1106 | EXT REF2 SELECT, 2. kiils6 alapjel forras
Ez a paraméter valasztja ki a 2. kilsé alapjel jelforrasat. Ugyan azok a lehet6ségek vannak, mint az 1.
alapjelnél.

1107 | EXT REF2 MIN, 2. kiils6 alapjel minimum
Megszabja az alapjel minimum értékét %-ban. Ha a bemeneti jel ez alatt van, a 2. kiilsé alapjel az EXT
REF2 MIN értékre all be. Ld. 3. 4brat.
e Ha a PID makro van kivalasztva, ez a paraméter a folyamat alapjel minimumat hatarozza meg.
e Ha egy masik makré van kivalasztva (nem PID), a paraméter a minimalis frekvencia alapjel értékét

hatarozza meg. Az érték a megadott maximalis frekvencia %-os része lesz.
42 ACS 140 programozéi kézikdonyv




Kdéd

Leiras

1108

EXT REF2 MAX, 2. kiils6 alapjel maximum
Megszabja az alapjel maximum értékét %-ban. Ha a bemeneti jel e f6l6tt van, a 2. kiilsé alapjel az EXT
REF2 MAX értékre all be. Ld. 3. abrat.

¢ Ha a PID makro van kivalasztva, ez a paraméter a folyamat alapjel minimumat hatarozza meg.

e Ha egy masik makro van kivalasztva (nem PID), a paraméter a maximalis frekvencia alapjel értékét
hatarozza meg. Az érték a megadott maximalis frekvencia %-os része lesz.

EXT REF
A

EXT REF MAX

EXT REF MIN

[
»

Al min Al max Analég bemen6 jel

EXT REF
A

EXT REF MAX

EXT REF MIN

{ -
»

Al min Al max Analég bemenoé jel

3. abra Az EXT REF MINIMUM és EXT REF MAXIMUM paraméterek beallitasa. Az analég

bemeneti jelek tartomanya az 1301 és 1302 vagy 1304 és 1305 paraméterekkel
allithaté be, a hasznalt analég bemenetnek megfeleléen.
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12. csoport, Allandé fordulatszamok

Az ACS 140 7 db 0-250 Hz-ig programozhato allando fordulatszammal rendelkezik. Az allando
fordulatszamnak nem adhaté negativ érték.

Az allandé fordulatszam kivalasztas PID szabalyozas alkalmazasakor (Id. PID makrd) nincs
figyelembe véve.

Megjegyzés! Az 1208 CONST SPEED 7 paraméter un. ,hiba fordulatszam”-ként funkcional. Ld.
még 3001 AI<MIN FUNCTION és 3002 PANEL LOSS paramétert.

Kod Leiras

1201 CONST SPEED SEL, Allandé fordulatszam kivalasztis
Ez a paraméter meghatarozza, mely digitalis bemenetek hasznalhatok az allando fordulatszamok
kivalasztdséra.

0 = NOT SEL (nincs kivalasztva)
Az allando fordulatszam funkcié nincs aktivalva.

1...5=DI1...DI5
Az 1. allandé fordulatszam a DI1-DI5 digitalis bemenetek egyikével aktivalhaté. Digitalis bemenet
zérva = 1. éllandé fordulat aktiv.

6 =DI1,2
Harom allandé fordulat (1..3) két digitalis bemenet segitségével aktivalhaté. Az allando
fordulatszamok DI1,2 bemenetekkel aktivalhaté. Ld. 4. tablazat.

7 =DI3,4
Harom allandé fordulat (1..3) két digitalis bemenet segitségével aktivalhatd, mint DI1,2 esetében.

8 =DI4,5
Harom allandé fordulat (1..3) két digitalis bemenet segitségével aktivalhatd, mint DI1,2 esetében.

9=DI1,2,3
Hét allando fordulat (1..7) harom digitalis bemenet segitségével aktivalhaté. Ld. 5. tablazat.

10 =DI3,4,5
Hét allandé fordulat (1..7) harom digitalis bemenet segitségével aktivalhatd, mint DI1,2,3 esetében.

1202 — | CONST SPEED 1...7, 1. ... 7. alland6 sebesség
1208

4. tablazat Az allando fordulatszamok kivalasztasa DI1,2 segitségével.
DI1 | DI2 | Funkcié
0 0 [ Nincs allandé fordulat
1 0 [ 1. allandé fordulat (1202)
0 1 2. allando fordulat (1203)
1 1 3. alland¢ fordulat (1204)
0 = DI nincs aktivalva, 1 = DI aktivalva van
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5. tablazat Az allandé fordulatszamok kivalasztasa DI1,2,3 segitségével.
DI1 DI2 | DI3 | Funkcid
0 0 0 Nincs allandé fordulat

. allando fordulat (1202)

. allando fordulat (1203)

. allandé fordulat (1204)

. allandé fordulat (1205)

. allandé fordulat (1206)

. allando fordulat (1207)

1 1 1 . allando fordulat (1208)
0 = DI nincs aktivalva, 1 = DI aktivalva van

0
0
0
1
1
1

D[R |WIN|—

0
1
1
0
0
1

O (O|=|O|—

~
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13. csoport, Analég bemenetek

Kéd

Leiras

1301

MINIMUM Al1
Al1 relativ (%) minimum értéke. Megfelel az alapjel minimalis értékének, melyet a 1104 EXT REF1 MIN
vagy a 1107 EXT REF2 MIN paraméter hataroz meg. (Ld. 3. abrat)

1302

MAXIMUM Al
Al1 (%) maximalis értéke. Megfelel az alapjel maximalis értékének, melyet a 1105 EXT REF1 MAX vagy
a 1108 EXT REF2 MAX paraméter hataroz meg. (Ld. 3. abrat)

1303

FILTER A1
Al1 analogbemenet szlirési id6allanddja. Az analég bemeneti jel megvaltozasakor a beallitott id6 alatt a
szlirt jel 63 %-ot valtozik.

Megjegyzés: 0 s id6allando kivalasztasakor is a csatlakoztaté hardverbe épitett 0,1 s idéallanddval a
bemeneti jel szlirésre kerll. Ez az érték paraméter segitségével nem valtoztathato.

[%]
A

szlretlen jel

100 —+

63

I
(
I szt jel
I
|
I
|

idéallando

4. abra Al1 analég bemenet id6allanddja.

1304

MINIMUM AI2
Al2 (%) minimalis értéke. Megfelel az alapjel minimalis értékének, melyet a 1104 EXT REF1 MIN vagy a
1107 EXT REF2 MIN paraméter hataroz meg.

1305

MAXIMUM AI2
Al2 (%) maximalis értéke. Megfelel az alapjel maximalis ertékének, melyet a 1104 EXT REF1 MAX vagy
a 1108 EXT REF2 MAX paraméter hataroz meg.

1306

FILTER AI2
Al2 id6allanddja. Ld. 1303 FILTER Al1 paramétert
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14. csoport, RELAY OUTPUTS, Relé kimenetek

Kéd

Leiras

1401

RELAY OUTPUT 1
1. relé-kimenet tartalma. Meghatarozza, milyen informaciot hordozzon 1. relé kimenet.

0 = NOT SEL
A relé nincs hasznalatban, és elejtett allapotban van.

1 = READY
Az ACS 140 ,ready” (mikodésre kész) funkciodja. A relé meghuzott allapotban van mindaddig, amig a
futas-engedélyezé jel aktiv, vagy nincs hibajelzés és a tapfesziiltség a megengedett hatarok kézott van.

2 = RUN
A relé huz, amikor az ACS 140 Gzemel.

3 = FAULT (-1)
A relé a tapfesziltség bekapcsolasakor meghuz, és hiba esetén elejt.

4 = FAULT
Hiba esetén a relé meghuz.

5= ALARM
A relé figyelmeztetd jelzés esetén meghuz (alarm - AL 10-AL22).

6 = REVERSED
A relé meghuz ,hatra” forgasirany esetén.

7 = SUPRV1 OVER
A relé meghuz, ha az elsé felligyeleti paraméter (3201) tullépi a hatarértéket (3203). Ld. a 32. csoportot
(Feltgyelet).

8 = SUPRV1 UNDER
A relé meghuz, ha az elsé felligyeleti paraméter értéke (3201) a hatarérték ala kertl (3202). Ld. a 32.
csoportot (Fellgyelet).

9 = SUPRV2 OVER
A relé meghuz, ha a masodik felligyeleti paraméter (3204) tullépi a hatarértéket (3206). Ld. a 32.
csoportot (Felligyelet).

10 = SUPRV2 UNDER
A relé meghuz, ha a masodik felligyeleti paraméter értéke (3204) a hatarérték ala kerdl (3205). Ld. a 32.
csoportot (Felligyelet).

11 = AT SET POINT
A relé meghuz, ha a kimeneti frekvencia elérte a frekvencia-alapjel értékét.

1402

RELAY OUTPUT 2
2. relé-kimenet tartalma. Ld. a 1401 RELAY OUTPUT1 paramétert.
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15. csoport, ANALOGUE OUTPUT, Analég kimenet

Az analdg kimenet arra hasznalhatd, hogy az Gzemi paramétereket (1. csoport) analég aramjel
formajaban kiadhassuk. Az analdg aramjel minimalis és maximalis értéke ugyanugy
konfiguralhatd, mint az illet§ paraméter minimalis és maximalis értéke.

Amennyiben az analog kimenetnek megfelel6 paraméter maximalis értékét (1503 paraméter) a
minimalis érték (1502 paraméter) ala allitjuk, a kimeneti aram az illet6 paraméterhez képest
forditottan aranyosan viselkedik.

Kod |Leiras

1501 |[AO CONTENT
Analog kimenet tartalma. Az 1. csoport egy tetsz6leges Uzemi paramétere.

1502 |AO CONTENT MIN
AOQ tartalom minimuma. A kijelzés a 1501 paramétertél flgg.

1503 |AO CONTENT MAX
AO tartalom maximuma. A kijelzés a 1501 paramétertél figg.

1504 |MINIMUM AO
Az anal6g kimenet maximalis arama.

1505 [MAXIMUM AO
Az analdg kimenet minimalis arama.

1506 |FILTER AO
Az analdg kimenet szilrési idéallanddja.

AO (mA)
A

1505 |

1504

] > AO tartalma
1502 1503
AO (mA)
A

1505
]
]
]
]
]
l

1504 | ‘:r

> AO tartalma

5. abra Analdg kimeneti jel skalazas.
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16. csoport, SYSTEM CONTROLS, Rendszervezérlés

Kéd |[Leiras
1601 |RUN ENABLE, Futas engedélyezés
A futas-engedélyezési jel forrasanak kivalasztasa
0 = NOT SEL
Az ACS 140 kuls6 futas-engedélyezési jel nélkil elindithato.
1..5=DI1...DI5
A futas-engedélyezési jel aktivalasahoz a kivalasztott digitalis bemenetet zarni kell. Ha a feszliiltség
kimarad, és a kivalasztott digitalis bemenet lebont, a motor szabad kifutassal megall, és Gjabb
futasengedélyezési jelig nem fut fel.
6 = COMM
A futés-engedélyezési jel soros porton keresztil adhato.
1602 [PARAMETER LOCK, Paraméter zaras
0 = LOCKED
A vezérld panel Start/Stop és forgasirany nyomoégombijai tiltva vannak, és a paraméterek valtoztatasa
nem lehetséges.
1 = OPEN
A vezérlpanel-izemmdd engedélyezve, és lehetséges a paraméterek valtoztatasa.
2 = NOT SAVED
A paraméterek valtoztathatok, de az allandé memdriaba nincsenek eltarolva.
Megjegyzés! A 0 LOCKED beallitas csak tav-vezérlési médban valaszthaté ki.
Megjegyzés! A makro kivalasztds nem érinti ezt a paramétert.
1604 |FAULT RESET SEL, Hiba nyugtazas

A hiba-nyugtazas forrasa.

Megjegyzés! A vezérld panel segitségével a hibak mindig nyugtazhatok.
0 = KEYPAD ONLY

A hibanyugtazas a vezérlépanel billentylizetérdl hajthaté végre.

1..5=DI1..DI5
A hibanyugtazas a kivalasztott digitalis bemenet segitségével hajthat6é végre. Nyugtazas a bemenet
bontasaval.

6 = START/STOP
A nyugtazas a STOP parancs aktivalasaval hajthaté végre.

7 = COMM
A hibanyugtazas a soros kommunikacio segitségével hajthatd végre.
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20. csoport, LIMITS, Hataradatok

Kéd

Leiras

2003

MAX CURRENT
Maximalis kimeneti aram
A maximalis kimeneti aram, melyet az ACS 140 a motor felé kiad. A gyari beallitas 1,5 Iy.

2005

OVERVOLT CTRL
DC tulfesziiltség-vezérlés engedélyezés.

Nagy forgaté nyomatéku terhelés gyors fékezése azt eredményezi, hogy az egyenfesziltségli kdzbensd
kor feszlltsége tullépi a hatarértéket. Ennek megakadalyozasa érdekében a tulfesziiltség-szabalyozé
automatikusan csékkenti a fékezd nyomatékot.

Figyelem! Amennyiben fékcsopper és fékellenallas van az ACS 140-re csatlakoztatva, a fékcsopper
kifogastalan mikddésének érdekében a paraméter értékét 0-ra kell allitani.

0 = DISABLE
Nincs engedélyezve

1 = ENABLE
Engedélyezve

2006

UNDERVOLT CTRL
Fesziiltségcsbkkenés vezérlés engedélyezése.

Amennyiben az egyenfesziiltségl kdzbensé kor feszliltsége halézat-kimaradas miatt csokken, a
feszulltségcsdkkenés-szabalyozé csdkkenti a motor fordulatszamat azért, hogy a kozbens6 kori fesziltség
az als6 hatarérték felett maradjon. A motor fordulatszamanak csékkentése a terhelés forgaté nyomatéka
folytan energia visszataplalast idéz elé, mely az ACS 140-be taplalédik, ily médon megfeleld szinten tartja
a kdzbensd kori feszliltséget, igy akadalyozva meg a lekapcsolast.

0 = DISABLE, nincs engedélyezve

1 = ENABLE (TIME)
Engedélyezve 500 ms késleltetéssel.

2 = ENABLE
Engedélyezve késleltetés nélkul

2007

MINIMUM FREQ
Minimum kimeneti frekvencia

Megjegyzés! Ugyeljiink, hogy MINIMUM FREQ < MAXIMUM FREQ.

2008

MAXIMUM FREQ
Maximalis kimeneti frekvencia
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21. csoport, START/STOP

Az ACS 140 kilonféle inditasi és leallitasi izemmaodokat tAmogat: repulé start, forszirozott
nyomatéku inditds. Egyenaram vezethet6 a motorban a start-parancs elétt (eldmagnesezés) ill.
automatikusan a start-parancs utan (start DC-tartassal).

A DC-tartas akkor alkalmazhato, ha a hajtast normal modon (lefutasi idével) allitjuk le. Szabad
kifutasnal az egyenaramu féklizemet alkalmazhatjuk.

Koéd |[Leiras
2101 |START FUNCTION, Start funkcié
Lehet&ségek a motor inditasa soran.
1 = RAMP
Normal inditas a beallitott felfutasi idé szerint
2 = FLYING START
Replé start. Akkor alkalmazzuk ezt a beallitast, ha a motor mar forog, és a motort lagyan az adott
frekvenciardl kell inditani.
3 = TORQUE BOOST
Forszirozott nyomatéku inditast azoknal a hajtasoknal alkalmazzuk melyeknél nagy inditasi nyomaték
szikséges. Nyomaték-novelés csak az inditaskor torténik. A nyomaték névelése megsziinik, amikor a
kimeneti frekvencia elérte a 20 Hz-et, vagy amikor a kimeneti frekvencia egyezik az alapjel értékével. Ld.
2103 TORQUE BOOST CURRENT paramétert.
4 =FLY + BOOST
Aktivalja a repll6 startot és a forszirozott nyomatéku inditast is.
2102 |STOP FUNCTION, Stop funkcio
Korilmények a motor lefutasakor.
1 = COAST
A motor szabad kifutassal megall.
2 = RAMP
A lefutasi id6nek megfeleléen (2203 DECELRATION TIME 1, 2205 DECELRATION TIME 2) a motor
normal lefutassal leall.
2103 |TORQ BOOST CURR, Forszirozott indité aram
A maximalis aram forszirozott nyomatéku inditas soran. Ld. még 2101 START FUNCTION paramétert.
2104 |STOP DC INJ TIME, Egyenaramu fékezés ideje
Az egyenaramu taplalas ideje a modulacié befejez6dése utan. Ha a 2102 STOP FUNCTION paraméter
értéke 1-re van allitva (COAST), a ledllitas utan azonnal egyenaramu fékezés térténik. Ha 2102
paraméter értéke 2 (RAMP) az egyenaramu tartas a lefutas utan kdvetkezik be.
2105 |PREMAGN SEL, El6magnesezés kivalasztas
1 — 5 az elémagnesezési parancs forrasa valaszthaté ki, 6 — start DC tartassal.
0 =NOT SEL
Elémagnesezés nincs kivalasztva
1..5=DI1...DI5
Az eld6magnesezési parancs valamely digitalis bemenetrél érkezik.
6 = CONST
A start-parancs utan allandé eldmagnesezési id6. Az id6t a 2106 PREMAGN MAX TIME paraméter
hatarozza meg.
2106 |PREMAGN MAX TIME, El6magnesezési idé

Az eldmagnesezés maximalis ideje.

Megjegyzés! Tulsdgosan hosszu egyenaramu taplalds a motor melegedését okozhatja.
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22. csoport, ACCEL/DECEL, Felfutas, lefutas

Két felfutas/lefutasi id6készlet kozul lehet valasztani. Ha mindkét készletet alkalmazni kivanjuk,
valamely digitélis bemenet segitségével kapcsolhatunk at a két készlet kdzott. A felfutas-, lefutasi
S-gorbék beallithatok

Kéd |Leiras
2201 |ACC/DEC 1/2 SEL, 1. v. 2. felfutas/lefutas kivalasztas
Kivalasztja, hogy mely digitalis bemenet segitségével valaszthatunk a felfutas/lefutasi id6készletek kdzott.
0 = NOT SEL
Az 1. felfutas/lefutasi id6készlet van hasznalatban (ACCELER TIME 1/DECELER TIME 1)
1..5=DI1...DI5
A felfutas/lefutasi id6készletek k6zo6tt valamely digitalis bemenet segitségével valaszthatunk (D11 ... DI5).
Digitalis bemenet nyitva = 1. készlet (ACCELER TIME 1/DECELER TIME 1), Digitalis bemenet zarva = 2.
készlet (ACCELER TIME 2/DECELER TIME 2)
2202 |ACCELER TIME 1, 1. felfutasi idé
Nulla frekvenciatél a maximalis frekvencia eléréséig sziikséges id6 (0 — MAXIMUM FREQ)
2203 |DECELER TIME 1, 1. lefutasi id6
Maximalis frekvenciatél a nulla frekvencia eléréséig sziikséges idé6 (MAXIMUM FREQ - 0)
2204 |ACCELER TIME 2, 2. felfutasi idé
Nulla frekvenciatél a maximalis frekvencia eléréséig sziikséges id6 (0 — MAXIMUM FREQ)
2205 |DECELER TIME 2, 2. lefutasi id6
Maximalis frekvenciatél a nulla frekvencia eléréséig sziikséges idé6 (MAXIMUM FREQ - 0)
2206 |RAMP SHAPE, Felfutas/lefutasi gérbe
Felfutas/lefutasi gérbe kivalasztas
0 = LINEAR, linearis
1 =FAST S CURVE, gyors S-gérbe
2 = MEDIUM CURVE, kézepes S-gbrbe
3 = SLOW S CURVE, lasst S-gérbe
Kimeneti frekvencia
A
MAXIMUM FREQ4--—-—-—————————— —
[
Linearis :
[
I
S-gorbe :
I
: Id6
Felfutas/lefutasi idé
6. abra Felfutas lefutasi idé definicioja
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25. csoport, CRITICAL FREQ, Kritikus frekvenciak

Egyes

mechanikus rendszereknél bizonyos fordulatszam-tartomanyok rezonancia-problémakhoz

vezethetnek. A paramétercsoport segitségével két meghatarozott fordulatszam-tartomanyt
definialhatunk, melyeket az ACS 140 atlép.

Megjegyzés! A PID makré kivalasztasakor ez a paramétercsoport hatastalan.

Kéd [Leiras

2501 |CRIT FREQ SEL, Kritikus frekvenciak kivalasztasa.
A kritikus frekvenciak aktivalasa.
0 = OFF (KlI)
1 =0N (BE)

2502

CRIT FREQ 1 LO, 1. krit. frekv. alsé hatar.

Megjegyzés! Ha az als6 hatar magasabb a felsénél, a kritikus frekvencia-tartomany atlépése nem
torténik meg.

2503

CRIT FREQ 1 HI, 1. krit. frekv. felsé hatéar

2504

CRIT FREQ 2 LO, 2. krit. frekv. alsé hatar

2505

CRIT FREQ 2 HI, 2. krit. frekv. felsé hatar

Megjegyzés! Ha az als6 hatar magasabb a fels6nél, a kritikus frekvencia-tartomany atlépése nem
torténik meg.

Példa: Egy ventillatoros rendszer 18 Hz és 23 Hz valamint 46 Hz és 52 Hz koz6tt nagyon vibral.
Allitsuk be a paramétereket az alabbiak szerint:

CRIT FREQ 1 LO =18 Hz és CRIT FREQ 1 HI =23 Hz
CRIT FREQ 2 LO =46 Hz és CRIT FREQ 2 HI =52 Hz

7. abra

fki menet

52 —
46 e

23{----
18 {-=—1

——— e ———

1 M ] fer(Hz
ALTH 2L 12 L

18 23 46 52

Példa egy erbsen vibralo ventillatoros rendszerre. A vibral6 tartomany 18 Hz és 23 Hz
valamint 46 Hz és 52 Hz kézétt van.
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26. csoport, MOTOR CONTROL, Motorvezeérlées

Kod |Leiras

2603 |IR COMPENSATION, /xR kompenzacié
IXR kompenzaci6 0 Hz-nél

Megjegyzés! Tartsuk az IXR kompenzaciot olyan alacsonyan, amilyen alacsonyan csak lehet annak
érdekében, hogy elkertljik a motor tilmelegedését. Ld. 6. tablazat.

2604 |IR COMP RANGE, IxR kompenzacié tartomanya
Meghatarozza azt a frekvenciat, amelyben az IxXR kompenzacié hatasos.

2605 |LOW NOISE, Alacsony zaju lizemmod
Motor zaj elnyomas.

0 = OFF (KI)
Standard (4 kHz kapcsolasi frekvencia).

1 =0N (BE)
Alacsony zaj (8 kHz kapcsolasi frekvencia)

Megjegyzés! Ha a kis zaju beallitast valasztjuk ki, az ACS 140 terhelhet6sége csdkken: I, 30 °C-on,
0,9%1, 40 °C-on.

2606 |U/f RATIO, U/f jelleggérbe
Az U/f jelleggdrbe a mezégyengitési pont alatt.

1 = LINEAR (lineéris)
2 = SQUARE (négyzetes)

A linearis beallitast els6sorban az allandé nyomatéku hajtasoknal, négyzetes jelleggérbét centrifugal
szivattyuknal és ventillatoroknal alkalmazzuk. (A négyzetes beallitas a legtdbb lGzemi frekvencianal
halkabb izemet eredményez.)

6. tablazat Az IXR kompenzacio tipikus értékei.

200 V-os készulékek

Pn/kW 0,37 10,55 |[0,75 |1,1 1,5 2,2

IXR komp/V 25 21 18 16 14 13

400 V-os készulékek

Pn/kW 0,75 [1,1 1,5 2,2

IXR komp/V 30 27 25 23

IXR kompenzacios
tartomany

Nincs IXR

4/" kompenzacid

> f(Hz)

Mez6gyengitési
pont

8. abra Az IxR kompenzacié miikédése
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30. csoport, FAULT FUNCTIONS, Hibafunkcidék

Az ACS 140 konfiguralhat6 ugy, hogy reagaljon a kilsé nem normalis allapotokra, ugy mint:
analég bemeneti hiba, kulsé hibajel, vezérl6épanel jel szakadas.

Ez esetekben a hajtas a korabbi aktualis frekvenciaval mikodik tovabb, vagy egy elére definialt
allando fordulaton Gzemel, mialatt figyelmeztetd Uzenetet generdl. Lehetséges az is, hogy a hajtas
ne vegye figyelembe ezt az allapotot, vagy hibara le is kapcsolhat.

A termikus motorvédelem 3004 — 3008 paraméterei lehetéséget nyujtanak a motor terhelési
gorbéjének beallitasara. Sziikségessé valhat pl., hogy a nulla fordulat kbdzelében korlatozzuk a
terhelést, amennyiben a motor nem rendelkezik hitéventillatorral.

A beragadas-védelem funkciéhoz (3009 — 3012) tartoznak a beragadasi frekvencia, idé és aram
paraméterek.

Kod |Leiras

3001 [AI<MIN FUNCTION, Al< a minimélis értéknél
MUkddés abban az esetben, ha az analég bemeneti jel a minimalis érték ala esik.

0 = NOT SEL
Nincs kivalasztva

1 = FAULT (HIBA)
Hibajelzés generalodik, és az ACS 140 szabad kifutassal megall.

2 =CONST SP 7
Figyelmeztets jelzés generalddik, és a fordulatszam az 1208 CONST SPEED 7 paraméter altal
meghatarozott értéket veszi fel.

3 = LAST SPEED (utols¢ fordulat)
Figyelmeztet6 jelzés generalddik, és a kimeneti fordulatszam az az érték lesz, amelyen az ACS 140
utoljara Gzemelt. Az érték az utolsé 10 masodperc atlagfordulatszama.

Vigyazat! Amennyiben a CONST SP7 vagy a LAST SPEED beallitast valasztjuk, bizonyosodjunk meg
arrél, hogy a bemeneti jel szakadasakor garantalt a biztonsagos tzem.

3002 |PANEL LOSS
Panelkapcsolat szakadt

1 = FAULT (HIBA)
Hibajelzés generalodik, és az ACS 140 szabad kifutassal megall.

2=CONSTSP7
Figyelmeztets jelzés generalddik, és a fordulatszam az 1208 CONST SPEED 7 paraméter altal
meghatarozott értéket veszi fel.

3 = LAST SPEED (utolsé fordulat)
Figyelmeztets jelzés generalddik, és a kimeneti fordulat-szam az az érték lesz, amelyen az ACS 140
utoljara Gzemelt. Az érték az utolsé 10 masodperc atlagfordulatszama lesz.

Vigyazat! Amennyiben a CONST SP7 vagy a LAST SPEED beallitast valasztjuk, bizonyosodjunk meg
arrél, hogy a bemeneti jel szakadasakor garantalt a biztonsagos tUzem.
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Kéd

Leiras

3003 |EXTERNAL FAULT
Klilsé hiba digitalis bemenettel torténd kivalasztasa.
0 = NOT SEL
Nem alkalmazunk kilsé hibajelet.
1...5=DI1...DI5
Ez a beallitas meghatarozza azt a digitalis bemenetet, amelyhez a kiilsé hibat rendeljiik. Ha kilsé hiba
adodik, azaz nyit a digitalis bemenet, az ACS 140 leall, a motor szabad kifutassal megall, és hibajelzés
generalédik.
3004 |(MOT THERM PROT
Motor héfok-védelem. Ez a paraméter meghatarozza a motor termikus tulterhelés-védelmét.
0 = NOT SEL
Nincs kivalasztva
1 =FAULT
Figyelmeztetd jelzést ad ha a h6mérséklet elérte a figyelmeztetési hatarértéket (névleges érték 95%-a),
hibajelzést ad ha a motor h6mérséklete elérte a definidlt érték 100 %-at.
2 = WARNING
Figyelmeztetd jelzést ad, ha a hdmérséklet elérte a figyelmeztetési hatarértéket (névleges érték 95%-a).
3005 [MOT THERM TIME, Motor hémérsékleti idéallandd
63 %-os hémérsékletvaltozas ideje. Ez az az id§, amely alatt a motor-h6mérséklet a végérték 63 %-at
eléri. A 9. abra mutatja a motor héfokvédelmének miikodését
A NEMA osztalya motorokra az UL kdvetelmények szerint a héfokvédelmekre az az 6kdlszabaly
alkalmazhatd, hogy a MOT THERM TIME paramétert a t6 érték 35-sz6rosére valasztjuk (16 sec-ban az az
id8, mely ideig a motor a gyarto altal megadott névleges aram hatszorosaval még biztonsagosan
Uzemelni képes). A héfokvédelmi idé a 10 osztalyu leoldasi gérbénél 350 s, 20 osztalya gorbénél 700 s,
30 osztalyu gorbénél 1050 s.
Motor-terhelés
A
H6mérséklgt- t
novekedés | | >
( (
100 Y% - :.___ :
63% J-—ooou -
4l
[
t » !
Motor h6mérsékleti
id6allandé
9. dbra Motor hémérsékleti id6allandd
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Kéd

Leiras

3006

MOT LOAD CURVE, Motor terhelési gérbe

A motoraram felsé hatar —- MOTOR LOAD CURVE paraméter — meghatarozza a motor szamara
megengedett maximalis terhelést. Ha ez az érték 100 %-ra van beallitva, az megfelel az izembe
helyezési paramétereknél a 9906 MOTOR NOM CURRENT (motor névleges aram) értéknek. A terhelési
gorbét moédositani kell, ha a kornyezeti h6mérséklet eltér a névleges értéktél.

Kimeneti aram (%) a 9906
MOTOR NOM CURRENT-
hez viszonyitva

A
150 1

3006 MOTOR LOAD CURVE 100 ] ______
|
|

3007 ZERO SPEEDLOAD 50 4~ '|

> Frekvencia

3008 BREAK PONT

10. abra Motor terhelési gbérbe

3007

ZERO SPEED LOAD, 0 fordulat terhelése
Ez a paraméter meghatarozza a nulla fordulatnal megengedett maximalis aramot a 9906 MOTOR NOM
CURRENT paraméterhez viszonyitva. Ld. 10. abrat.

3008

BREAK POINT, Térési pont
A motor terhelési gorbe toréspontja. A motor terhelési gérbére példa a 12. abra.

3009

STALL FUNCTION, Beragadasi védelem
Ez a paraméter meghatarozza a beragadas-védelmi funkcié mikodését. Ez a védelem aktivalédik,
amennyiben a kimeneti aram értéke a kimeneti frekvenciahoz képest tulsagosan magas; Id. 11. abrat.

0 = NOT SEL
Nem alkalmazzuk a beragadas-védelmi funkciot.

1 =FAULT
Ha aktivalédik a funkcio, a motor szabad kifutassal megall, és hibajelzés generalédik.

2 = WARNING
Figyelmeztets jelzés generalddik. A figyelmeztet§ jelzés megjelenik a 3012 STALL TIME paraméter altal
meghatarozott id6 felének letelte utan.
IOUT
A
7777/

Beragadasi
tartomany

2O\

3010 STALL CURRENT

|
|
\
|
|

) - > Frekvencia
3011 STALL FREU HI

11. abra. Motor beragadasi védelem

3010

STALL CURRENT
Beragadasi aram hatara. Ld. 11. abra.

3011

STALL FREQ HI
Beragadasi frekvencia felsé hatara. Ld. 11. abra.

3012

STALL TIME, Beragadasi id6
Ez a paraméter meghatarozza a beragadasi funkcié miikodési idejét.
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12. abra

lo/ I

3.5
3.0
2.5
2.0
1.5

1.0
0.5

0

Leoldasi ido

/ 90 s
7’4 180 s
300 s
e 600 s
| it e [
» fo/feRK

0 02 04 06 08 10 12

lo = kimeneti aram

In = motor névleges aram

fo = kimeneti frekvencia

fark = torésponti frevencia (3008 paraméter)
A termikus védelmi funkciok lekapcsolasi idei, amikor a 3005 MOTOR THERM TIME,
3006 MOTOR LOAD CURVE és 3007 ZERO SPEED LOAD paraméterek a gyari

beallitasi értékre

vannak allitva.
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31. csoport, AUTOMATIC RESET, Automatikus nyugtazas

Az automatikus nyugtazas a tularam, tulfeszultség, feszultség-csokkenés és analdég bemeneti hiba
esetén alkalmazhato. Az automatikus nyugtazasok szama kivalaszthato.

A Figyelem! Ha a 3107 AR AI<MIN paraméter aktivalva van, és az analdg bemeneti jel
szakadas utan helyreall, a hajtas hosszabb allas utan is elindulhat. Bizonyosodjunk meg arrol,
hogy ezen funkcié alkalmazasakor a hajtas ujraindulasa semmilyen kart vagy balesetet nem okoz.

Koéd |[Leiras

3101 [NR OF TRIALS, Probalkozasok szama
Meghatarozza az adott id6 alatt megengedett nyugtazasok szamat. Az idét a 3102 TRIAL TIME
paraméter adja meg. Az ACS 140 megakadalyozza a tovabbi nyugtazasokat, és STOP allapotban marad
egy, a vezérl6 panelrél vagy a 1604 FAULT RESET SEL paraméter altal meghatarozott helyrél
végrehaijtott sikeres nyugtazasig.

3102 |TRIAL TIME, Prébalkozasok ideje
Az az id6, ameddig az automatikus nyugtazas engedélyezve van. Az adott id§ alatt megengedett
nyugtazasok szamat a 3101 NR OF TRIALS paraméter hatarozza meg.

3103 |DELAY TIME, Késleltetési id6
Ez a paraméter azt az id6t hatarozza meg, ameddig az ACS 140 az automatikus nyugtazas el6tt
varakozik. Ha a paraméter O értékre van allitva, az ACS 140 azonnal végrehajtja a nyugtazast.

3104 |AR OVERCURRENT, Tularam automatikus nyugtazasa
0 =TILTVA
1 = ENGEDELYEZVE
Ha 1 van kivalasztva, a hiba (motor tularam) a motor lefutasa utan a 3103 DELAY TIME paraméter altal
meghatarozott idé utan automatikusan nyugtazasra keril, és az ACS 140 normal lizemre tér.

3105 |AR OVERVOLTAGE, Tulfesziiltség automatikus nyugtazasa
0 =TILTVA
1 = ENGEDELYEZVE
Ha 1 van kivalasztva, a hiba (DC tulfesziiltség) a motor lefutdsa utan a 3103 DELAY TIME paraméter altal
meghatarozott id6 utan automatikusan nyugtazasra keril, és az ACS 140 normal Gzemre tér.

3106 |AR UNDERVOLTAGE, Fesziiltség-cs6kkenés automatikus nyugtazasa
0 =TILTVA
1 = ENGEDELYEZVE
Ha 1 van kivalasztva, a hiba (feszlltség csdkkenés) a motor lefutasa utan a 3103 DELAY TIME
paraméter altal meghatarozott idé utan automatikusan nyugtazasra kertl, és az ACS 140 normal Gzemre
tér.

3107 |AR AI<MIN, A/I<MIN automatikus nyugtazasa

0=TILTVA
1 = ENGEDELYEZVE

Ha 1 van kivalasztva, a hiba (AI<MIN) a motor lefutasa utan a 3103 DELAY TIME paraméter altal
meghatarozott idé utan automatikusan nyugtazasra keril, és az ACS 140 normal izemre tér.

Prébalkozasi idd

X N/ | »Id()’

X )
N

x = automatikus nyugtazas

13. abra Az automatikus nyugtazasi funkcié miikédése. Ebben a példaban, ha hiba térténik a

~most” pillanatban, és a 3101 NR OF TRIALS paraméter értéke nagyobb, mint 4, a
hiba automatikusan nyugtazodik.
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32. csoport, SUPERVISION, Feliigyelet

Ennek a csoportnak a paramétereit a 1401 RELAY OUTPUT1 és 1402 RELAY OUTPUT2
paraméterekkel egyutt alkalmazzuk. Az Gzemi adatok (1. csoport) két tetszéleges paramétere
felugyelhetd. A relék mikodése konfiguralhato: meghuz, ha a fellgyelt paraméter értéke tul
magas, vagy alacsony.

Kod |Leiras

3201 |SUPERV 1 PARAM
Az Uzemi adatok (01. csoport) 1. felligyeleti paramétere

3202 |SUPERV 1LIMLO
1. paraméter alsé hatara. A paraméter kijelzett értéke a kivalasztott feligyeleti paramétertdl (3201) fligg.

3203 |SUPERV 1 LIM HI
1. parameéter felsé hatara. A paraméter kijelzett értéke a kivalasztott fellgyeleti paramétertdl (3201) fligg.

3204 |SUPERV 2 PARAM
Az Uzemi adatok (01. csoport) 2. feliigyeleti paramétere.

3205 |SUPERV 2 LIMLO
2. paraméter als6 hatara. A paraméter Kijelzett értéke a kivalasztott felligyeleti paramétertdl (3204 ) fligg.

3206 |(SUPERV 2 LIM HI
2. paraméter felsé hatara. A paraméter kijelzett értéke a kivalasztott feliigyeleti paramétertél (3204) fligg.

4 Afelligyelt paraméter értéke
fels® (3203)
also (3202) ! ! i
A
4
; [ I I
! | | | | |
| o o :
! T ! A
meghuz = 1 ' | |
ejt=0
) ! a : >
A A |
| f I f | |
[
| - o !
| | | | | |
] | b C B
meghuz = 1 _I
ejt=0 >

A= 1401 RELAY OUTPUT1 (1402 RELAY OUTPUT 2)
paraméter értéke, ha SUPERV1 OVER vagy SUPERV2
OVER van kivalasztva.

B = 1401 RELAY OUTPUT1 (1402 RELAY OUTPUT 2)
paraméter értéke, ha SUPERV1 UNDER vagy SUPERV2
UNDER van kivalasztva.

14. abra. Uzemi adatok feliigyelete a relé-kimenetek segitségével.
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33. csoport, INFORMATION, Informaciok

Kéd

Leiras

3301

SW VERSION
Szoftver verzioé

3302

TEST DATE
Az ACS 140 tesztelésének datuma (év.hét)
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40. csoport, PID-CONTROL

A PID makro segitségével az ACS 140 az alapjelet és ellen6rzé (visszavezetett) jelet képes ugy
feldolgozni és ezaltal a motor fordulatszamat ugy beéllitani, hogy az ellenérzé jel megfeleljen az
alapjelnek. A PID szabalyozé makro vezérl§ jel csatlakozasa a 20. abran a fuggelékben (67. oldal)

lathato.
Kéd [Leiras
4001 |PID GAIN, PID erésités

Ez a paraméter a PID szabalyozo erdsitését szabja meg. A beallitasi tartomany: 0,1 ... 100. 1 érték
kivalasztasanal a hibajel 10 %-os valtozasa a PID szabalyozé kimenetén 10 %-os valtozast idéz eld.

7. tablazat Az er@sités hatatsa, ha a MAXIMUM FREQ paraméter 50 Hz

PID erésités Frekvenciavél?ozés’ a hibajel 10 %- Frekvenciavél}ozés: a hibajel 50 %-
os valtozasakor os valtozasakor
0,5 2,5 Hz 12,5 Hz
1,0 5Hz 25 Hz
3,0 15 Hz 50 Hz

* A 2008 MAXIMUM FREQ paraméter korlatozza.

4002 |PID INTEG TIME
PID integralasi id6allandoja. Meghatarozza az id6t, mely alatt a maximalis kimeneti jel elérhetd, ha
allandé hibajel all fenn, és az er@sités = 1. 1s id6allandé azt jelenti, hogy 100 %-os jelvaltozdshoz 1 s
szikséges.
A Szabalyozasi hiba
erésités " PID szabalyozé kimenet
erdsités
t
—_— >
PID integralasi idé
4003 |PID DERIV TIME
PID differencialasi idéallandd. A folyamat-hibajel linearis valtozasakor a szabalyozé D tagja a PID
szabalyozo kimeneti jeléhez konstans értéket rendel. A differencialhanyadost egy egypolusu sz(ird sz(ri.
A szir6 idballanddjat a 4004 PID DERIV FILTER paraméter hatarozza meg.
A
Folyamat hibajel
100 %
erésités /
PID derivalasi id6
4004 |(PID DERIV FILTER, PID diff. sziré.
A PID szabalyozdé D tagjahoz tartozo6 szird idéallanddja. A szird idéallandéjanak ndvelése csdkkenti a D
tag hatasat, és elnyomja a zaijt.
4005 |ERROR VALUE INV, Hibajel inverzio
Invertalja a folyamat-hibajelet. Altalaban az ellendrzé jel csékkenése a hajtas fordulatszamanak
emelkedését idézi eld. Ha az ellenérzd jel csdkkenésének a fordulatszam csokkenését kell elidézni, az
ERROR VALUE INV paramétert 1 (igen) értékre kell allitani.
0 = NO (nem)
1 =YES (igen)
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Kéd

Leiras

4006 |[ACTUAL VAL SEL
PID szabalyozoé ellenérzé jelének kivalasztasa. Az ellen6rzé jel két aktualis jelforras értékének (ACT1 és
ACT2) kombinacioja lehet. Az 1. ellenérzé jel forrasat 4007, a 2. ellenérzd jel forrasat 4008 paraméter
hatarozza meg.
1=ACT1
1. aktudlis jel az ellenérzé jel
2 =ACT1-ACT2
Az 1. és 2. aktualis jel kilénbsége az ellenérzé jel.
3 =ACT1+ACT2
Az 1. és 2. aktualis jel 6sszege az ellenérzf jel.
4 =ACT1 *ACT2
Az 1. és 2. aktualis jel szorzata az ellenérzé jel.
5=ACT1/ACT2
Az 1. és 2. aktualis jel hanyadosa az ellenérzé jel.
6 = MIN(A1,A2)
1. és 2. aktualis jelek kdzll mindig a kisebbik az ellenérz6 jel.
7 = MAX(A1,A2)
1. és 2. aktualis jelek kdzll mindig a nagyobbik az ellenérzé jel.
8 = sq(A1-A2)
Az 1. és 2. aktualis jelek kuldnbségeinek négyzetgyoke az ellendrzd jel.
9 = sqgA1+sqA2
Az 1. és 2. aktualis jelek négyzetgydkeinek 6sszege az ellenérzé jel.
4007 |ACT1 INPUT SEL
1. aktualis jel forrasanak kivalasztasa. (ACT1)
1=AN1
1. analég bemenet az 1. aktualis jel.
2 =AI2
2. analég bemenet az 1. aktualis jel.
4008 |ACT2 INPUT SEL
2. aktudlis jel forrasanak kivalasztasa. (ACT2)
1=Al
1. analég bemenet a 2. aktualis jel.
2 =AI2
2. analég bemenet a 2. aktualis jel.
4009 |ACT1 MINIMUM
ACT1 aktualis jel minimalis értéke (ACT1). A bedllitasi tartomany -1000 ... +1000 %. Az analdg
bemenetek minimum és maximum beallitasi értékeit Id. 15. abran és a 13. paramétercsoportban.
4010 |ACT1 MAXIMUM
ACT1 aktualis jel maximalis értéke (ACT1). A bedllitasi tartomany -1000 ... +1000 %. Az analdg
bemenetek minimum és maximum beallitasi értékeit Id. 15. abran és a 13. paramétercsoportban.
4011 |ACT2 MINIMUM
ACT2 aktualis jel minimalis értéke (ACT2). Ld. 4009 paramétert.
4012 |ACT2 MAXIMUM

ACT?2 aktualis jel maximalis értéke (ACT2). Ld. 4010 paramétert.
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ACT1 (%)
A

ACT1MAXIMUM | _ _  _____

ACT1 MINIMUM
! , Analég
Al min Al max bemeneti jel
ACT1 (%)
A
ACT1 MAXIMUM —
|
|
|
|
|
ACT1MINIMUM - -— -~ 1
! ! Analég
Al min Al max bemeneti jel

15. abra.  Ellen6rzé jel kalibralas. Az analég bemeneti jelek tartomanya attol fliggéen, hogy

melyik anal6g bemeneti jelet alkalmazzuk, 1301 és 1302 ill. 1304 és 1305
parameéterek segitségével allithatoé be.

Kéd |Leiras

4013 |PID SLEEP DELAY, PID elalvasi késleltetés
Id6zit6 az elalvasi funkcié szamara (Id. 16. abra). Ha az ACS 140 kimeneti frekvenciaja a paraméter altal
megadottnal hosszabb ideig egy meghatarozott szint ala csékken (4014 PID SLEEP LEVEL), az ACS 140
leall.

4014 |(PID SLEEP LEVEL, PID elalvasi szint
Az elalvasi funkci6 aktivalasi szintje (Id. 16. abrat). Ha az ACS 140 kimeneti frekvenciaja az elalvasi szint
ala csOkken, elindul az elalvast késleltet6 id6zit6. Ha az ACS 140 kimeneti frekvenciaja az elalvasi szint
folé emelkedik, az id6zit6 torl6dik.
Megjegyzés! Ha hibajel inverziét (4005 ERROR VALUE INV.) alkalmazunk, az elalvasi szint-komparalas
el6jele is forditott.

4015 |WAKE-UP LEVEL, Ebredési szint
Az elalvasi funkcié deaktivalasanak szintje. Ezzel a paraméterrel egy folyamat-ellenérzé jel hatarérték
adhaté meg az elalvasi funkciénak (Id. 16. abra). Ha az ellendrzd jel a hatarérték ala keril, az elalvasi
funkcié megszakad.
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Aktualis erték
A

WAKE UPLEVELL — — — _— _ _ _ y

4015 paraméter » |d6

Frekvencia

A 1, = SLEEP DELAY, parameter 4013

SLEEP LEVEL
4014 paraméter

» 1d6

STOP START
16. abra  Elalvasi funkcio miikbédése
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52. csoport, Soros kommunikacio

Az ACS 140 adatatviteli csatorna a Modicon-MODBUS kommunikacids protokollt hasznalja. Az
ACS 140 soros kommunikacios lehetdségei, és a leirasok az ACS 140 RS 485 és RS 232 adapter
telepitési és lizembe helyezési kézikbnyvében talalhatok.
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Fuggelék

Osszehasonlitas: Helyi vezérlés — Tavvezérlés

Az ACS 140 két kuls6 vezérlési helyrél vagy a vezérld panelrél mikddtethetd. A 17. abra az ACS
140 vezérlési helyeit mutatja.

Az helyi (LOC) és tavvezerlé (REM) helyek kozti valtds a MENU és ENTER gombok egyuttes
megnyomasaval (ACS 100-PAN vezérlépanel alkalmazasa esetén).

Start/Stop/Forgasirany,
1. billentyzet referencia (REF1, Hz)
v. 2. billenty(izet referencia (REF2, %)

EXT1 EXT2
Start/Stop/Forgasirany, Start/Stop/Forgasirany,
1. billenty(izet referencia (EXT REF1, Hz) 2. kulsé referencia (EXT REF2, %)

17. abra  Vezérlési helyek

Helyi vezérlés
Amennyiben az ACS 140-et helyileg (LOC) vezéreljik, a parancsok kizardlag a vezérlé panelrél
érkeznek. Ezt a LOC felirat jelzi a kijelzén.

llle

LOC

1

QUTPUT

A 1101 KEYPAD REF SEL paramétert a vezérl6 panel-alapjel kivalasztasra hasznaljuk; ez REF1
(Hz) vagy REF2 (%) lehet. REF1 (Hz) kivalasztasakor az alapjel frekvencia, és azt az ACS 140-
nek Hz-ben adjuk meg. REF2 (%) kivalasztasakor az alapjelet szazalékban adjuk.

A PID makré alkalmazasakor a PID szabalyoz6 a REF2 alapjelet kdzvetlenul szazalékos
formaban kapja. Mas esetben a REF2 (%) alapjel frekvenciara lesz atvaltva, ahol 100 % a
maximalis frekvencianak (2008 MAXIMUM FREQ) felel meg.
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Tavvezérlés
Amennyiben az ACS 140 tavvezérlését (REM) alkalmazzuk, a parancsok elsé sorban a digitalis és

analog bemenetekrél érkeznek, ugyanakkor érkezhetnek a vezérlé panelrél vagy a soros
adatatviteli csatornardl is.

A 1102 EXT1/EXT2 SEL paraméterrel valaszthatjuk ki EXT1 vagy EXT2 vezérlési helyet.

EXT1 vezérlési helynél a Start/Stop/Forgasirany parancsok forrasat 1001 EXT2 COMMANDS
paraméter hatarozza meg. Az alapjel-forrast 1103 EXT REF1 SELECT paraméter definialja. EXT1
mindig frekvencia-alapjel.

EXT2 vezérlési helynél a Start/Stop/Forgasirany parancsok forrasat 1002 EXT2 COMMANDS
paraméter hatarozza meg. Az alapjel-forrast 1106 EXT REF2 SELECT paraméter definialja. A 2.
kils6 alapjel a kivalasztott alkalmazéi makrotol fuggéen frekvencia- vagy folyamat-alapjel lehet.

Tavvezérlésnél az tzem allando fordulattal (1201 CONST SPEED SEL) is vezérelhetd. A kulsé
frekvencia-alapjel és 7 konfiguralhato allandé fordulat (1202 CONST SPEED1 ... 1208 CONST
SPEED?7) kozétti kivalasztasra a digitalis bemeneteket hasznalhatjuk.

EXT REF2 | |EXT REF1 EXT1/EXT2 [CONST SP |[KEYPAD
SELECT SELECT SELECT SELECT REF SEL
VerEiE 1106 1103 1102 1201‘ 1o
kapcsok : : : ! !
| |
Al1-2/ DI1-5 EXT1 | | |
Analég | _KEYPAD EXT2 ‘ !
bemenetek | o | :Flemote
Al1, Al2 '
Al1-2, DI1-5 : | DI1-DI5 ' Min freq
| Remote I ! Max freq
Digitalis KE\ME‘T Applic | | Locall |
L | .
tBelTeglgtek 4/H°g|5)‘/i | Alzl’ll(g)l_ | gonsfj : : Crit. speed
- [ I peeds
- |maza | AlL | |
: : ford. | [
| I ! !
| | ! !
| | l !
| | REF2(%) ! :
| I !
|
: : REF1 (Hz) :
Billentylizet : : :
Ref 1 : :
loc/Rem | | . RN e
Start Stop forgasirany : |
[ ]
— | Helyi | | o Start/Stop
NOT SEL : Local | | Y S
D|1 'D|5 \ EXT1 | REQUEST |
|| [ N Remote | Direction
@ —KEYPAD | NOT SEL Tav FORWARD ® T\ \ .
‘ EXT2 ‘ . , Forgasirany
_DI-DI5 REVERSE ‘
; KEYPAD : | : Enabled,
| | |  DI1-DIs
EXT1 EXT2 DIRECTION RUN ENABLE
(.ZI:SBA-I'MANDS fl)ggzhﬂANDS 1003 1601
18. abra  Vezérlési hely és vezérlési forras kivalasztas
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A makrok belsé jelcsatlakozasainak kivalasztasa

19. abra

EXT REF2 | |EXT REF1 EXT1/EXT2 [CONST SP |[KEYPAD
SELECT | |SELECT SELECT | SELECT REF SEL
VezE® 1106 1103 1102 1201‘ 1 01I
kapcsok : | : ! !
| |
Al1-2|DI1-5 | EXT1 | | |
Analég | KEYPAD EXT2 ‘ !
bemenetek | o \‘ \Remote
AN A2 || A2 DH-5 | ! : :
’ | ! DI1-DIS Min freq
| Remote | ! | Max freq
Digitalis KE\&/LTHIV— Applic ! | Local| |
— 0oca | £
tgal?weglgtek — Floi ,&FI,IL[;)I- — | gonsg | | Crit. speed
- | | peeds
| maza L LAIL : : _Acc/ Dec
: I | ford. | [
| : ! !
| i ! !
| | ! !
| | REF2 (%) ! :
| | !
|
: : REF1 (Hz) :
Billenty(izet : : :
Ref 1 : :
Loc/Rem | — |- - —————— L (- Femmmm
L. | |
Start Stop forgasirany | |
[ B
[ Helyi t + Start/Stop
| |
NOT SEL | Local ) —
DH-DIS EXT1 | REQUEST w
|| KEYPAD ! | Remote I Direction
@ | NOT SEL Tav FORWARD ¢ 7\ " Forgéasiran
DI1-DIs . EXT2| REVERSE ® - reord Y
| KEYPAD | ! ' Enabled,
| | | ,DI1-DI5
EXT1 EXT2 DIRECTICON RUN ENABLE
(;SBA:AANDS ::ggdzmmos 1003 1601

Az ABB standard, forgasirany valté és el6magnesezés makro jelcsatlakozasai.
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EXT REF2| |EXT REF1 EXT1/EXT2 |CONST KEYPAD
SELECT | |SELECT SEL SPEED SEL || REF SEL
1106 1103 1102 1201 1101
Vezérls ! ‘ DI2 DI3 !
kapcsok \ : [ | |
AN EXT1 ‘ |
Analég | KEYPAD ‘ | |
bemenetek : EXJ'Q . . Remote
Al1 ‘ ! i
.. Remote 1 | : m?xffrreeqq
o KEYPAD |
Digital =1 — I Local
semenatel L0 L b Const l |
- Al AcTl ‘ : '
ALz | Alkal- | specds | :
'Al1 ACT2 ; | | '
y\-ramm i | | |
ACTUALT| I | | : !
INUT SEL | | ‘ i REF2 (%) , :
' |ACTUAL ‘ ! '
ACTUAL :Lz . |VAL SEL | REF1 (Hz) |
A00B°"|| 4006 | !
Billenty(izet | | :
Ref | | :
Loc/Rem| —f S -
Start/Stop, Direction | |
L | Helyi || .
NOT SEL, ‘ Local | | Start/Stop
D EXT1 | q REQUEST /!
L KEYPAD N emote . Direction
@ : NOT SEL. EXT2 Tav FORWARD » ‘ | Forgésirén;
' DIs, * | REVERSE » |
KEYPAD, 1~ : :
: : : [
| Il
EXT1 EXT2 DIRECTION || RUN ENABLE
T

20. abra A PID makro vezérl6 jelcsatlakozasai.
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