MASZYNOWE PRZEMIENNIKI CZESTOTLIWOSCI ABB
Przemienniki czestotliwosci ACS355
Skrécona instrukcja montazu

1 uruchamiania

Instrukcje dotyczace bezpieczernstwa

instrukcji moze skutkowac obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem
urzadzenia. Wszelkie elektryczne prace instalacyjne i konserwacyjne
powinny by¢ wykonywane tylko przez wykwalifikowanych elektrykéw.

2 OSTRZEZENIE! Nalezy przestrzegac tych instrukcji. Nieprzestrzeganie

* Nie nalezy wykonywaé zadnych prac przy przemienniku czestotliwosci, kablu
silnika ani kablach sterowania, gdy przemiennik czestotliwosci jest podtaczony
do zasilania. Przed rozpoczeciem pracy nalezy odizolowa¢ przemiennik czesto-
tliwosci od wszelkich Zzrédet niebezpiecznego napiecia i upewnié sig, ze mozna
bezpiecznie rozpoczaé prace. Po odiaczeniu zasilania nalezy zawsze odczekaé
5 minut, aby kondensatory obwodu posredniego zostaty roztadowane.

* Nie nalezy wykonywa¢ zadnych prac przy przemienniku czestotliwosci, gdy
podtaczony jest do niego obracajacy sie silnik synchroniczny z magnesami
trwatymi. Obracajacy sie silnik synchroniczny z magnesami trwatymi zasila
przemiennik czestotliwosci, w tym zaciski wejSciowe i wyjsciowe.

1. Rozpakowac produkt

Do czasu montazu przechowywac przemiennik czgstotliwosci w opakowaniu. Po
rozpakowaniu chronié przemiennik przed kurzem, pytem i wilgocia. Upewni¢ sie,
ze sa dostepne nastepujace elementy:

* ptytki zaciskowe, zaciski i wkrety;

* opcjonalna ptytka uziemienia magistrali komunikacyjnej;

* pokrywa panelu;

* schemat montazowy, zintegrowany z pakietem;

* skrécona instrukcja montazu i uruchamiania;

* mozliwe opcje (moduty rozszerzen, panele sterowania).

Upewnic¢ sie, ze te elementy nie maja zadnych $ladéw uszkodzen.

2. Wykonac¢ formowanie kondensatoréw

Jesli przemiennik czestotliwosci byt odtaczony od zasilania przez ponad rok, nalezy
wykonaé formowanie kondensatoréw tacza DC. Data produkcji widnieje na tabliczce
znamionowej. Patrz Guide for capacitor reforming (3AFE68735190 [j. ang.]).

3. Dobra¢ kable i bezpieczniki

* Dobraé kable zasilania. Nalezy przestrzegad lokalnych przepiséw.

* Kabel zasilania: Firma ABB zaleca stosowanie symetrycznego kabla
ekranowanego (VFD), aby uzyskac najlepsza wydajnos¢ filtra EMC.

* Kabel silnika: Zastosowad symetryczny kabel ekranowany (VFD), aby
uzyskad najlepsza wydajnos¢ filtra EMC. Symetryczny kabel ekranowany
dodatkowo redukuje prady tozyskowe, zuzycie i obciazenie izolacji silnika.

* Typy kabli zasilania: W instalacjach IEC uzywac¢ kabli miedzianych lub
aluminiowych (jesli jest to dozwolone). W instalacjach UL uzywaé
wytacznie kabli miedzianych.

* Prad znamionowy: maks. prad obcigzenia.

* Napigcie znamionowe: min. 600 V AC.

* Temperatura: W przypadku instalacji IEC maksymalna dopuszczalna
temperatura kabla podczas pracy ciagtej powinna wynosié co najmniej
70°C. W przypadku instalacji UL kabel musi byé wytrzymaty na
temperature co najmniej 75°C.

* Rozmiar: Informacje na temat typowych rozmiaréw kabli zawiera rozdziat
Bezpieczniki i typowe rozmiary kabli zasilajacych, natomiast informacje
o maksymalnych rozmiarach kabli mozna znalez¢ w rozdziale
Charakterystyka zaciskéw kabli zasilania.

* Dobraé kable sterowania. W przypadku sygnatéw analogowych nalezy uzy¢
podwdjnie ekranowanych skretek dwuzytowych. W przypadku sygnatéw
cyfrowych, przekaznikowych i we/wy nalezy uzy¢ kabla z podwdjnym lub
pojedynczym ekranowaniem. Tym samym kablem nie nalezy przesyta¢
sygnatéw 24 Vi115/230 V.

* Zabezpieczyé przemiennik czestotliwosci i kabel zasilania odpowiednimi
bezpiecznikami. Wiecej informacji zawiera rozdziat Bezpieczniki i typowe
rozmiary kabli zasilajgcych.

4. Sprawdzi¢ miejsce montazu

Przemiennik jest przeznaczony do instalacji w szafie i ma standardowo stopien

ochrony IP20/typ otwarty UL.

Sprawdzié¢ miejsce, w ktérym przemiennik czestotliwosci zostanie

zamontowany. Upewnié sie, ze:

* Miejsce instalacji jest odpowiednio wentylowane i nie krazy w nim gorace
powietrze.

* Wokot przemiennika czestotliwosci jest wystarczajaco duzo miejsca, aby
umozliwi¢ chtodzenie, konserwacje i eksploatacje. Minimalne wymagane
wolne miejsce podano w rozdziale Wymagane wolne miejsce.

* Warunki otoczenia s zgodne z wymaganiami. Wigcej informacji zawiera
rozdziat Warunki otoczenia.

* Powierzchnia montazu jest mozliwie pionowa i wystarczajgco mocna, aby utrzy-
mac ciezar przemiennika. Wiecej informacji zawiera rozdziat Wymiary i waga.

* Powierzchnia montazu, podtoga i materiaty znajdujace si¢ w poblizu
przemiennika czestotliwosci nie sa palne.

* W poblizu przemiennika nie ma zrédet silnych pdl magnetycznych, takich jak
wysokopradowe przewody jednozytowe lub cewki stycznikéw. Silne pole
magnetyczne moze powodowac zaktécenia lub niedoktadnosci w dziataniu
przemiennika.

5. Montaz przemiennika czestotliwosci
Przemiennik mozna zamontowad za pomoca wkretéw lub na szynie DIN
(cylindryczne, szeroko$¢ x wysoko$¢ = 35 mm x 7,5 mm).

Nie wolno instalowac przemiennika spodem do géry. Wylot powietrza
chtodzacego musi znajdowac sie nad wlotem powietrza.

7.

Montaz przemiennika czestotliwosci przy uzyciu wkretéw

Wyciaé szablon monta-
zowy z opakowania
iuzy¢ go do oznaczenia
otworéw montazowych.

Wywierci¢ otwory na
wkrety montazowe
iwtozy¢ w nie odpo-
wiednie kotwy lub koftki.

Wkrecié¢ wkrety monta-
zowe. Pozostawié
odstep migdzy tbem
wkreta i powierzchniag
montazu.

Umiesci¢ przemiennik
na wkretach montazo-
wych.

Dokrecic¢ wkrety.

Montaz przemiennika na szynie DIN
Umiesci¢ gérna czesé
przemiennika na szynie
montazowej DIN pod
katem, jak to pokazano
na rysunku.

Zamontowad przemien-
nik czestotliwosci na
$cianie.

Upewnic¢ sie, ze prze-
miennik czestotliwosci
jest zamontowany prawidtowo.

Aby zdemontowac przemiennik czestotliwosci, nacisnaé¢ dzwignie
zwalniajaca znajdujaca sie na gérze przemiennika.

Mocowanie ptytek zaciskowych

Przymocowac ptytke
zaciskowa do ptytki

w dolnej czesci prze-
miennika za pomoca
dotaczonych wkretdéw.

Rozmiary obudéw
RO...R2: Przymocowad
ptytke zaciskowa we/
wy do ptytki zaciskowej
za pomoca dofaczonych
wkretéw.

Pomiar rezystancji izolacji

W instalacjach pétnocnoamerykarskich pomiar rezystancji izolacji zwykle nie
jest wymagany.
Przemiennik czestotliwosci: Nie nalezy przeprowadzaé pomiardw tolerancji

na
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1

8.

piecia ani rezystancji izolacji na przemienniku, poniewaz moze to go uszkodzi¢.
bel zasilania: Zmierzy¢ izolacje wejsciowego kabla zasilania przed podfaczeniem
do przemiennika czestotliwosci. Nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw.
nik i kabel silnika:
Upewnic sig, ze kabel silnika jest podtaczony do silnika i odtgczony od
zaciskéw wyjsciowych przemiennika czestotliwosci U2, V2 i W2.

Zmierzy¢ rezystancje izolacji pomiedzy
poszczegdlnymi przewodami fazowym

i przewodami uziomowymi przy uzyciu napiecia
pomiarowego 1000 V DC. Rezystancja izolacji
silnika ABB musi przekraczac 100 MQ

(w temperaturze 25°C lub 77°F). Wymagania
dotyczace rezystancji izolacji innych silnikéw
zostaty podane w dokumentacji dostarczonej U1-PE, V1-PE, W1-PE
przez producenta. Wilgo¢ wewnatrz silnika

zmniejsza rezystancje izolacji. W przypadku podejrzenia, ze w silniku moze
by¢ wilgoé, nalezy go osuszy¢ i powtdrzy¢ pomiar.

Upewni¢ sie, ze przemiennik czestotliwosci jest
kompatybilny z systemem uziemienia

Wszystkie typy przemiennikéw mozna taczy¢ z uziemiong symetrycznie siecig TN-S
(tréjnik z uziemieniem centralnym).

Przed podtaczeniem przemiennika czestotliwosci do uziemionej wierzchotkowo
sieci typu tréjkat lub sieci IT (bez uziemienia lub z uziemieniem przez rezystancje
o wysokiej wartosci) usunaé Srube uziemienia filtra EMC. Jesli przemiennik jest
wyposazony w plastikowa Srube EMC (przemienniki o kodzie typu ACS355-03U-...),

nal

9.

lezy usungc te Srube.
Podtaczy¢ kable zasilania
Schemat potaczen (kable ekranowane)
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Dwa przewody uziomowe. Standard bezpieczeristwa przemiennikdw
IEC/EN/UL 61800-5-1 wymaga dwdch przewoddéw uziomowych PE, jesli
powierzchnia przekroju przewodu PE jest mniejsza niz 10 mm? Cu lub 16 mm? Al
Mozna na przyktad uzy¢ ekranu kabla oprécz czwartego przewodu.
Nalezy uzy¢ osobnego kabla uziomowego lub kabla z osobnym przewodem
uziomowym PE po stronie linii, jesli przewodnos$¢ czwartego przewodu lub
ekranu nie spetnia wymagan przewodu uziomowego PE.
Nalezy uzyé osobnego kabla uziomowego po stronie silnika, jesli
przewodnos¢ ekranu nie jest wystarczajaca lub jesli w kablu nie ma
symetrycznego przewodu uziomowego PE.
Uziemienie obwodowe ekranu jest wymagane w przypadku kabla silnika i kabla
rezystora hamowania (jesli jest uzywany). Jest ono takze zalecane w przypadku
kabla zasilania.
Przemienniki 1-fazowe: Podtaczyc faze do Ul zero do V1. W1 musi byé roztagczone.

Procedura podtaczania (kable ekranowane)

Momenty dokrecenia zawiera rozdziat Charakterystyka zaciskow kabli zasilania.

1

Zdjaé izolacje z kon- [
céwki kabla zasilania
wejsciowego. Wyko- o oro
7 . . .
nac uziemienie [
Pty #9 10 11 12 13 14 15 16](20 21 22
ekranu kabla (jesli ©© 00060
jest) pod zaciskiem BV " won ]
S i = =l
uziemienia. Skreci¢ P—a P _o
ekran kabla oA\ @

w wigzke, odpowied-
nio jg oznaczy¢ i pod-
faczy¢ do zacisku
uziemienia. Podta-
czy¢ pozostate przewody uziemiajace (PE) do zacisku uziemienia. Podtaczy¢
przewody fazowe do zaciskéw U1, V1iW1.

2. Zdjacizolacje z koricdwki kabla silnika. Uziemi¢
ekran kabla pod zaciskiem uziemienia. Skrecic¢
ekran kabla silnika w wiagzke, odpowiednio ja
oznaczy¢ i podtaczyé do zacisku uziemienia. Pod-
faczy¢ przewody fazowe do zaciskéw U2, V2 i W2.

3. W przypadku korzystania z rezystora hamowa-
nia podfaczy¢ kabel rezystora hamowania do
zaciskéw BRK+ i BRK-. Uzy¢ ekranowanego kabla
i uziemic¢ ekran do zacisku uziemienia.

4. Sprawdzi¢ odpowiednie dokrecenie wkretéw zaci-
skéw BRK+ i BRK-. Te czynnos$¢ nalezy wykonad,
nawet jesli kable nie sa podfaczane do zaciskéw.

5. Przymocowac kable na zewnatrz przemiennika czestotliwosci.

10. Podtaczanie kabli sterowania

Wykonaé podtaczenia zgodnie z domysinymi przytagczami sterowania wybranego
makra aplikacyjnego.

DomysIne potaczenia we/wy (makro ABB Standard)

Ten schemat pokazuje potaczenia we/wy, gdy parametr 9902 jest ustawiony na 1
(ABB STANDARD).

X1A
1 SCR |Ekran kabla sygnatowego
2 All  (Warto$¢ zadana czestotliwosci wyjéciowej: 0.... 10 V
3 GND [Masa obwodu wejscia/wyjscia analogowego
4 +10V |Napiecie odniesienia: +10 V DC, maks. 10 mA
5 Al2  [DomysInie nieuzywane.0...10 V
6 GND [Masa obwodu wejscia/wyjscia analogowego
7 AO  |Wartos$¢ czestotliwosci wyjéciowej: O ... 20 mA
8 GND [Masa obwodu wyjscia analogowego
9 +24V  |Wyjscie napiecia pomocniczego: +24 V DC, maks.
10 | GND [Masa wyjscia napiecia pomocniczego
[ 11 | DCOM [Masa wejs$¢ cyfrowych
| 2| on Stop (0)/Start (1)
/— 13 DI2 |Do przodu (0)/Do tytu (1)
Egi 14 | DI3  |Wybdr statej predkosci®
I 15 DI4 |Wybdr statej predkosci?
/— 16 DI5 |Wybdr czaséw przyspieszenia i hamowania®
X1B
17 |ROCOM Wyjscie przekaznikowe 1
Brak btedu [Bfad (-1,
18 | RONC edu [Biad (-1)]
& 19 | RONO |—!
20 | DOSRC Wyj$cie cyfrowe, maks. 100 mA
Brak btedu [Btad (-1
& 21 | poouT Elj‘gz qdu [Blad (-1)]
22 |DOGND
X1C:STO
Qr - -‘Q 1 OUT1 |Bezpieczne wytaczanie momentu (STO). Oba obwody musza
' by¢ zamknigte, aby byto mozliwe uruchomienie przemiennika
$/-$— 2 OUT2 [czestotliwosci. Na rysunku przedstawiono uproszczone podta-
L= zenie obwodu bezpieczeristwa za posrednictwem styku
3 IN1  |zabezpieczenia. Jedli funkcja STO nie jest uzywana, nalezy
pozostawi¢ zamontowane fabrycznie zworki bez zmian. Patrz
4 IN2  Jtakze sekcja Bezpieczne wytaczanie momentu (STO).
1) Jako wartos$¢ zadana predkosci uzywane 3) 0 = czasy ramp zgodnie z parametrami
jest wejscie All, jesliwybrano tryb wektorowy. 22021 2203. 1 = czasy ramp zgodnie
2) Patrz grupa parametréw 12 STALE z parametrami 22051 2206.
PREDKOSCI: 4) Uziemienie obwodowe pod zaciskiem.

DI3 | DI4 |Praca (par.)
0 0 |Ustawienie predkosci
przez wejscie All
1 0 [Predkos$é 1 (1202)
0 1 |Predkosé 2 (1203)
1 1 | Predkosé 3 (1204)

Procedura podtaczania

Aby zapobiec sprzezeniu indukcyj-
nemu, pary kabli sygnatowych powinny
by¢ skrecone na catej dtugosci, az do
zaciskdw. Moment dokrecania pota-
czen zaciskowych powinien wynosi¢
0,4 N-m (3,5 Ibf-in).

1. Zdjac ostone zaciskéw.

2. Zdjacizolacje zewnetrzna z kon-
céwki kabla i uziemi¢ obwodowo
odstoniety ekran pod zaciskiem.

3. Podtaczyc¢ ztacza do odpowiednich
zaciskdw sterowania.

4. W przypadku kabli podwdéjnie
ekranowanych skrecié réwniez
przewody uziemiajace kazdej pary
w kablu i podfaczyé wigzke do
zacisku SCR (1).

5. Przymocowac kable sterowania na
zewnatrz przemiennika czestotliwosci.

6. Jesli ma by¢ uzywana opcjonalna
funkcja bezpiecznego wytagczania
momentu (STO), podtaczyé
przewody STO do odpowiednich
zaciskow.

7. W razie potrzeby podtaczyé
opcjonalny modut magistrali
komunikacyjnej.

8. Wsunad ostone zaciskéw na miejsce.

11. Zamontowac panel sterowania, jesli jest czeScig dostawy
12. Uruchamianie przemiennika czestotliwosci

OSTRZEZENIE! Nalezy sie upewni¢, ze mozna bezpiecznie uruchomié
silnik. Jedli istnieje zagrozenie, odtaczy¢ silnik od innych urzadzen.

Przed rozruchem przemiennika czestotliwosci nalezy upewnic sie, ze montaz
zostat ukoriczony i ze sg dostepne dane z tabliczki znamionowej silnika.
Uruchamianie bez panelu sterowania
1. Wiaczyc zasilanie i odczekac chwile.
2. Upewni¢ sie, ze:
* czerwona dioda LED nie $wieci sie;
¢ zielona dioda LED $wieci sig, ale nie miga.
Przemiennik czestotliwosci jest gotowy do pracy.

Uruchamianie za pomoca panelu sterowania
(uruchamianie reczne)
Mozna uzyé podstawowego panelu sterowania lub panelu sterowania z asysten-

tami. Zaprezentowane ekrany to podstawowe ekrany panelu sterowania, chyba
ze ta instrukcja dotyczy tylko panelu sterowania asystenta.

Uruchamianie

O | Whaczy¢ zasilanie.
Podstawowy panel sterowania wtaczy REM O O Hz
L !
FwD

sie w trybie wyjscia.
OUTPUT

Na panelu sterowania z asystentami pojawia sie

pytanie, czy uruchomic asystenta Ay chamiania.

Jesli zostanie naci$niety przycisk =7 > asystent uru- -

chamianie nie zostanie wtaczony. Jesli asystent uru- use, the s ga rt-up
O . . assistant?

chamiania nie zostanie wiaczony, mozna Yes

kontynuowad reczne uruchamianie w sposéb opi-

N
sany ponizej dla podstawowego panelu sterowania. E)?IT 00:00 |T|

REM & CHOICE
Do you want to



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE68735190&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

Wprowadzanie danych uruchamiania (grupa parametréw 99)

Btad | Opis

O Jesli uzywany jest panel sterowania z asysten-
tami, nalezy wybra¢ jezyk. Wartosci dostepnych
wersji jezykowych podano w parametrze 9901.

REM U PAR EDIT
9901 LANGUAGE

ENGLISH
(o]

CANCEL | 00:00 [ SAVE

0044 | SAFE TORQUE OFF — funkcja STO jest aktywna. Ten btad jest generowany tylko
wtedy, gdy przemiennik czestotliwosci zostat skonfigurowany do
zatrzymywania sig po btedzie przy uzyciu parametru 3025 STO OPERATION.

0045 | STO1LOST (FFA1) — kanat wejsciowy STO 1 jest zasilany, a kanat 2 - nie.
Przyczyna moze by¢ uszkodzony styk otwierajacy kanatu 1 lub zwarcie.

0046 | STO2 LOST (FFA2) - kanat wejsciowy STO 2 jest zasilany, a kanat 1—nie. Przyczyng
moze by¢ uszkodzony styk otwierajacy kanatu 2 lub zwarcie.

[ | Wybrac¢ typ silnika (9903).

Wartosci znamionowe

W razie potrzeby zmieni¢ wartos¢ za pomoca PAR §HJ FwWD
przyciskdw /

7. Nacisnagé @ aby zapisac wartos$¢

1 (AM): Silnik asynchroniczny REM 9 9 O 3
2 (PMSM): Silnik synchroniczny z magnesami ACS355-... Wejscie Prad Wyjscie Obu-
trwatymi. PAR FWD wejéciowy dowa
dk " | z dtawikiem (roz-
W przypadku podstawowego panelu sterowania ustawi¢ nastepujace parametry: i
przyp P gop epujace p Y hn hn hn hn bn | Bas10 | Bmax Py miar)
1. Przejé¢ do menu gtéwnego: Nacisnaé ‘\f] jesli (480 V) (480 V)
w dolnym wierszu jest wy$wietlana warto$¢ OUT- |-y x=E/U A A A A A A A kw KM
PUT. W przeciwnym razie naciskaj wielokrotnie rl
, az u doty zostanie wy$wietlona wartos¢ MENU FwD Jednofazowe Uy =230 V
MENU. 01x-02A4-2 | 6,1 B 45 B 24 | 36 | 42 | 037 | 05 | RO
2. Naciskac przyciski ¢ A /¥ _/, az zostanie Olx-04A72 | 11 . 81 . a7 71 82 | 075 1 R
wyswietlona wartos¢ ,,PAr”. REM
r' 01x-06A7-2 | 16 - 11 - 6,7 101 | 11,7 1,1 1,5 R1
MENU FWD 01x-07A5-2 17 - 12 - 75 11,3 13,1 1,5 2 R2
3. Nacisnaé przycisk T] Panel przejdzie 01x-09A8-2 21 B 15 B 9,8 14,7 17,2 2,2 3 R2
w tryb parametréw. Na wyswietlaczu pojawi REM —_ O 1 —_ Tréjfazowe Uy =230 V
sig numer jednej z grup parametrow. 03x-02A4-2 | 4,3 N 2,2 - 24 | 36 | 42 | 037 | 05 | RO
PAR FuD : ¥ g 1 ) ) )
03x-03A5-2 6,1 - 35 - 35 53 6,1 0,55 0,75 RO
4.0dszukad prawidtowa grupe parametréw (99)
za pomoca przyciskéw A 2 REM _ 9 9 _ 03x-04A7-2 | 7,6 - 4,2 N 47 71 82 | 075 1 RL
03x-06A7-2 | 12 R 6,1 R 6,7 10,1 | 117 11 1,5 RL
PAR FwD 03x-07A5-2 | 12 - 6,9 - 75 | 13 [ 131 | 15 2 RL
5.Nacisna przycisk “N_J. Na wyswietlaczu 03x-09A8-2 | 14 - 9,2 - 98 | 147 | 172 | 22 3 R2
pojawi sig jeden z parametrow w wybranej REM 9 9 O 3 03x-13A32 | 22 - 13 -~ | 133 | 200 | 233 | 3 3 R2
grupie. Odszuka¢ prawidtowy parametr (9903) ’ 4 !
za pomoca przyciskéw ¢ A /W /. PAR FWD 03x-17A6-2 25 - 14 - 17,6 26,4 | 30,8 4 5 R2
-24A4-2 41 - 21 - 24,4 42,7 7, R
6.Nacisnad i przytrzymadé przycisk ‘ﬁ przez 03x 4 366 . 55 5 3
okoto dwie sekundy, az dla wartosci parametru REM O 1 03x-31A0-2 50 - 26 - 31 46,5 | 54,3 75 10 R4
zostanie wyswietlona ikona pod wartoscia. 03x-46A2-2 69 B 41 B 462 | 693 | 80,9 | 11,0 15 R4

Tréjfazowe Uy = 400/480 V

03x-01A2-4 2,2 1,8 11 0,9 12 18 2,1 0,37 0,5 RO

parametru. REM 9 9 O 3 03x01A94 | 36 | 30 | 18 | 156 | 19 | 29 | 33 | 055 | 075 | RO
03x-02A4-4 4,1 3,4 2,3 1,9 2,4 3,6 4,2 0,75 1 R1
PAR FWD
03x-03A3-4 6,0 5,0 31 2,6 3,3 5,0 58 11 1,5 R1
[ | Wybra¢ makro aplikacji (9902) zgodnie ze 03x.04A14 | 69 58 35 29 21 62 72 G > RL
sposobem podtaczenia kabli sterowania. REM 9 9 O 2 . . ’ ’ ’ ’ ’ ’
W wigkszosci przypadkéw odpowiednia jest 03x-05A6-4 | 9,6 8,0 4,8 4,0 5,6 8,4 9,8 2,2 3 R1
warto$é domysina 1 (ABB STANDARD). PAR FWD 03x-07A3-4 12 97 6,1 51 7,3 11,0 12,8 3 3 R1
O Wybraé tryb sterowania silnikiem (9904). 03x-08A8-4 14 11 o 6,4 8,8 13,2 15,4 4 5 R1
L(VECTOR: SPEED) uzywat w wigkszosci przypadkow |y 9 9 O 4 03x12A54 | 19 | 16 | 11 | 95 | 125 | 188 | 219 | 55 | 75 | R3
2 (VECTOR: TORQ) uzywac do sterowania momentem
3 (SCALAR: FREQ) uiyV\_lac', gdy doktadnos¢ PAR FwD 03x-15A6-4 22 18 12 10 15,6 23,4 273 75 10 R3
sterowania nie jest wazna iw niektérych = 03x23Al-4 | 31 | 26 | 18 15 | 231 | 347 | 404 | 1 15 R3
szczegdlnych przypadkach. Nie dotyczy silnikéw
synchronicznych z magnesami trwatymi. 03x-31A0-4 52 43 25 20 31 46,5 | 54,3 15 20 R4
03x-38A0-4 61 51 32 26 38 57 66,5 18,5 25 R4

[ | Wprowadzi¢ dane silnika z tabliczki znamionowej silnika: napigcie znamionowe silnika
(9905), prad znamionowy silnika (9906), czestotliwos¢ znamionowa silnika (9907),
predkos¢ znamionowa silnika (9908), moc znamionowa silnika (9909).

[ | Wybra¢ metode identyfikacji silnika (9910).
Dla wiekszo$ci zastosowar: odpowiednia jest REM 9 9 10
wartos¢ domysina O (OFF/IDMAGN) — uzycie
magnesowania w celu identyfikacji. Jest ona PAR

stosowana w tym miejscu. (Wymagane jest takze
ustawienie parametru 9904 na wartos$¢
1 (VECTOR: SPEED) lub 2 (VECTOR: TORQ)).

Magnesowanie w celu identyfikacji z biegiem ID ustawionym na O (OFF/IDMAGN)
[ | Nacisna¢ przycisk , aby przetaczyc sie na LoC
sterowanie lokalne (na wyswietlaczu widoczna

jest wartos$¢ LOC). 9 9 10

Nacisnaé przycisk @ aby uruchomié PAR
przemiennik czestotliwosci. Teraz obliczany jest

03x-44A0-4 67 56 38 32 44 66 77,0 22,0 30 R4

hn wartos¢ skuteczna ciggtego pradu wejsciowego (do doboru kabli i bezpiecznikéw)
hy (480 V) wartosé skuteczna ciagtego pradu wejéciowego (do doboru kabli i bezpiecznikéw)
dla przemiennikéw czestotliwosci o napieciu wejsciowym 480 V

by ciagta wartos¢ skuteczna pradu. przecigzenie 50% jest dozwolone przez jedng
minute co kazde dziesieé¢ minut.

h1/10 prad maksymalny (przecigzenie 50%) jest dozwolony przez jedng minute co
kazde dziesieé¢ minut

bmax maksymalny prad wyj$ciowy. Dostepny przez dwie sekundy po uruchomieniu.

Pn typowa moc silnika przy normalnej pracy. Znamionowa moc w kW dotyczy wiekszo-

$ci 4-biegunowych silnikdw IEC. Wartos$ci znamionowe podane w koniach mecha-
nicznych maja zastosowanie do wiekszosci silnikéw czterobiegunowych NEMA.

Bezpieczniki i typowe rozmiary kabli zasilajgcych

model silnika przez namagnesowanie silnika ACS355-... Bezpieczniki Rozmiar przewodu (Cu)
przez 10 ... 15 s przy predkosci zerowej. 9G Bez- Wejscie Silnik PE Czoper
Kierunek obrotéw silnika piecznik | (U1, V1, W1) | (U2, V2, W2) (BRK+, BRK-)
UL klasy
O Sprawdzi¢ kierunek obrotéw silnika: Tlub CC
" - o . (600 V)V
1. Jesli przemiennik czestotliwosci pracuje Toc 2)
w trybie zdalnego sterowania (na ekranie 9 9 1 O — = v > =
wyswietlana jest warto$¢ REM), nacisnaé x=E/U A A mm® | AWG | mm® | AWG | mm® | AWG | mm® | AWG
aby przetaczyc sie na sterowanie lokalne. PAR Jednofazowe Uy = 230 V
2. Aby przej$¢ do menu gtdwnego, nacisnagé Toc 01x-02A4-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
Q , jeshi w dolnym wierszu wyswietlana - -
jest warto$¢ OUTPUT. W przeciwnym razie r| 01x-04A7-2 16 20 25 14 0.75 18 25 14 25 14
nacislfac’ wielokrotnie ﬁ, az u doty zostanie MENU FwD 01x-06A7-2 | 16/20 25 2,5 10 1,5 14 2,5 10 2,5 12
wyswietlona wartos¢ MENU. 01x-07A5-2 | 20/259 | 30 25 | 10 | 15 | 14 | 25 | 10 | 25 | 12
3. Naciskaé przyciski ¢ A /S ¥ _, az zostanie Toc 01x-00A82 | 25/357 ES 5 0 25 R 3 0 5 -
wyswletlona wartos¢ ,rEF”, a nastepnie X X X Hz _
nacisnaé przycisk ﬁ - Tréjfazowe Uy =230 V
4. Zwiekszy¢ wartos$¢ zadang czestotliwosci od zera FWD 03x-02A4-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 25 14
do niewielkiej wartosci, uzywajac przycisku 03x-03A5-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
s S S
5.Nacisna¢ przycisk C § ), aby uruchomi silnik. § §\ 03x-04AT2 0 5 25 7 075 8 25 14 25 o
6.Upewnic sie, czy kierunek pracy silnika jest taki N N O3 0CAT2 3 3 55 = 15 7 135 = 55 =
sam jak na wys$wietlaczu (FWD oznacza do ’ ’ i ’
przodu, a REV — do tytu). Do przodu Do tytu 03x-07A5-2 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
7. Nacisng¢ przycisk , aby zatrzymac silnik. 03x-09A82 16 20 25 2 25 IR 25 IR 25 2
w razig'potrzek?)’/ zmienic¢ kierunek obroto’vy: Loc 03x-13A3-2 25 30 6 10 6 10 3 10 25 2
Ustawic wartos¢ parametru 9914 na przeciwna,
na przyktad z 0 (NO) na 1 (YES). Spowoduje to 03x-17A6-2 25 35 6 10 6 10 6 10 2,5 12
odwroqenie faz. _Sprawdzic ponownie, zgodnie PAR FwD 03x24A42 63 60 10 8 10 8 10 8 3 10
Z powyzszym opisem.
03x-31A0-2 80 80 16 6 16 6 16 6 10 8
Limity predkosci i czasy przyspieszania/zwalniania
Py——— dkoié (2000 03x-46A2-2 100 100 25 2 25 2 16 4 10 8
O Ustawi¢ minimalng predkos¢ (2001), — =
maksymalng predkos¢ (2002), czas Loc 2 O O 1 Tréjfazowe Uy = 400/480 V
przyspieszania 1 (2202) i czas zwalniania 1 (2203) 03x-01A2-4 10 10 2,5 14 | 075 | 18 2,5 14 2,5 14
PAR FWD 03x-01A9-4 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 25 14
Zapisywanie makra uzytkownika i kontrola koricowa 03x-02A4-4 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 25 14
O Uruchamianie zostato zakoriczone. Aby zapisa¢ Toc 03x-03A3-4 10 10 25 12 0,75 18 25 12 25 12
ustawienia parametru jako makro uzytkownika, 9 9 O 2 03x-04A1-4 16 15 2,5 12 0,75 18 2,5 12 2,5 12
gz;l;;yvzstawm parametr 9902 na wartos¢ USER ~ 03x-05A64 16 5 25 A i5 12 25 IR 25 I
03x-07A3-4 16 20 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
O Upewni¢ sig, czy na wys$wietlaczu nie sa wy$wietlane zadne btedy ani alarmy. 03x-08A84 30 >5 25 1 25 1 25 12 25 e
03x-12A5-4 25 30 6 10 6 10 6 10 2,5 12
Kody bIQdéw 03x-15A6-4 35 35 6 8 6 8 6 8 25 | 12
Blad | Opis 03x-23A1-4 50 50 10 8 10 8 10 8 6 10
0001 | OVERCURRENT — prad wyjsciowy jest wyzszy niz limit zatrzymania. 03x-31A0-4 80 80 % 6 6 5 16 5 10 8
z T s ‘ -38A0-4 1 I 1 4 1 4 1 4 1
0002 | DC OVERVOLT — napiecie DC obwodu posredniego jest za wysokie. 03x-38A0 00 00 6 6 6 0 8
" 03x-44A0-4 100 100 25 4 25 4 16 4 10 8
0003 | DEV OVERTEMP — temperatura tranzystora IGBT przemiennika czestotliwosci X

jest za wysoka.

0004 | SHORT CIRC — w silniku lub kablach silnika wystepuje zwarcie.

0006 | DC UNDERVOLT — napiecie DC obwodu posredniego jest za niskie.

0009 | MOT OVERTEMP — temperatura silnika jest zbyt wysoka lub dane uruchamiania
sg nieprawidtowe.

0016 | EARTH FAULT — w silniku lub kablu silnika wystepuje btad uziemienia.

0022 | SUPPLY PHASE — wystepuja oscylacje napiecia DC obwodu posredniego z
powodu braku fazy obwodu wejscia zasilania lub przepalonego bezpiecznika.
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1) Nalezy uzywac okreslonych bezpiecznikéw, aby zachowad zgodnos$é ze standardem
IEC/EN/UL 61800-5-1.

2) Przemiennik czestothwosa ]est przystosowany do zastosowania w obwodzie, ktéry moze dostar-
cza¢ nie wiecej niz 100 tys. amperdw symetrycznej wartosci skutecznej przy maksymalnym napieciu
480 V, jesli obwdd jest zabezpieczony za pomoca bezpiecznikdw przedstawionych w tej tabeli.

3) Jesli potrzebne jest przecigzenie 50%, nalezy uzy¢ wiekszego bezpiecznika.

Charakterystyka zaciskéw kabli zasilania

Roz- U1, V1, W1, U2, V2, W2, BRK+, BRK- PE

miar Min. rozmiar Maks. rozmiar Moment Maksymalny Moment
obu- przewodu (drut/ | przewodu (drut/ | dokrecenia |rozmiar prze- | dokrecenia
dowy linka) linka) wodu (jedno-

i wielodruto-

wego)
mm?2 | AWG | mm2 | AWG | N-m | Ibfin | mm2 | AWG | N-m | Ibfin
RO...R2 | 0,25/02 | 24 | 6,0/40 | 10 0,8 7 25 3 1.2 11
R3 0,5 20 |16,0/10,0| 6 1,7 15 25 3 1,2 11
R4 0,5 20 |[35,0/250| 2 2,5 22 25 3 1.2 11
Uwa91

Prad przy maksymalnym obciazeniu moze przekraczaé dopuszczalny prad
przewoddw o podanym minimalnym rozmiarze.

¢ Do zaciskéw nie mozna podtaczyé przewodu o jeden rozmiar wigekszego niz
podany maksymalny rozmiar przewodu.

* Maksymalna liczba przewoddw, ktére mozna podtaczy¢ do jednego zacisku,
tol

Warunki otoczenia

Wymagania Podczas pracy (w instalacji stacjonarnej)
Wysokos$¢ miejsca 0...2000m (O ... 6562 ft) powyzej poziomu morza. Nastepuje
instalacji obnizenie wartosci znamionowej pragdu znamionowego

wyjséciowego o 1% na kazde 100 m powyzej 1000 m n.p.m.

Temperatura powietrza |[-10... +50 °C (14 ... 122 °F). Zakaz stosowania w warunkach

w otoczeniu oszronienia. Prad wyjsciowy nalezy obnizy¢ o 1% za kazdy 1°C
powyzej 40°C.

Wilgotnosé 0 ... 95%. Zakaz stosowania w warunkach kondensacji.

wzgledna Maksymalna dozwolona wilgotno$é wzgledna w obecnosci gazéw
zracych wynosi 60%.

Poziomy Obecnos¢ pytu przewodzacego jest niedopuszczalna

zanieczyszczenia

Wstrzasy Niedopuszczalne
(IEC 60068-2-27, ISTA 1A)
Upadek swobodny Niedopuszczalne

Wymiary i waga

IP20 / typ otwarty UL

Roz- w1 H2 H3 w D Waga
?!:i:: mm | cale [ mm | cale [ mm | cale | mm | cale | mm | cale | kg |funty
dowy

RO 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 9,41 70 2,76 | 161 | 6,34 | 12 2,6
R1 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 [ 9,41 | 70 | 276 | 161 | 6,34 | L4 | 3,0
R2 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 9,41 | 105 | 413 | 165 | 6,50 | 1,8 | 3,9
R3 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 236 | 9,29 | 169 | 6,65 | 169 | 6,65 | 3,1 6,9
R4 181 | 713 | 202 | 7,95 | 244 | 9,61 | 260 [10,24 | 169 | 6,65 | 52 | 11,5

W1 wysokos$¢ bez mocowania i ptytki zaciskowej
W2 wysokos$¢ zmocowaniem i bez ptytki zaciskowej
W3  wysoko$¢ z mocowaniem i ptytka zaciskowa

W szeroko$¢

G  gtebokosé

Wymagane wolne miejsce

Rozmiar Powyzej Ponizej Zboku

obudowy mm cale mm cale mm cale

Wszystko 75 3 75 3 0 0
Oznaczenia

Odpowiednie oznaczenia sg widoczne na tabliczce znamionowe;j.

€@ o m DG

CE UL RCM EAC WEEE EIP

UK
CA

UKCA

Bezpieczne wytaczanie momentu (STO)

Ten przemiennik czestotliwosci jest wyposazony w funkcje bezpiecznego
wytaczania momentu (STO) zgodng ze standardami IEC/EN 61800-5-2. Ta
funkcja moze by¢ uzyta na przyktad jako ostatnie urzadzenie uruchamiajace
obwody zabezpieczajace (jak obwdd zatrzymania awaryjnego), ktére zatrzymuja
przemiennik czestotliwosci w przypadku niebezpieczerstwa.

Po aktywowaniu funkcja STO wytacza napiecie sterowania pétprzewodnikami
mocy w obszarze wyj$ciowym przemiennika czestotliwosci. Przemiennik
czestotliwosci nie wygeneruje wtedy momentu wymaganego do obrdcenia
silnika. Program sterujacy generuje wskazanie zdefiniowane w parametrze 3025.
Jesli w chwili wiaczenia funkcji bezpiecznego wytaczania momentu silnik dziata,
zwalnia wybiegiem do zatrzymania. Zamkniecie przetacznika aktywacyjnego
powoduje zdezaktywowanie funkcji STO. Przed ponownym uruchomieniem
nalezy zresetowac wszystkie wygenerowane btedy.

Funkcja STO ma architekture redundantna, to znaczy, ze oba kanaty musza by¢
uzywane w implementacji funkcji bezpieczeristwa. Podane dane dotyczace
bezpieczenstwa sa obliczane dla uzytku redundantnego i nie s3 poprawne,

jesli nie sa uzywane oba kanaty.

TUV Nord

OSTRZEZENIE! Funkcja STO nie powoduje odtaczenia napiecia od
gtéwnego i dodatkowego obwodu przemiennika czestotliwosci.

Uwagi:
¢ Jesli zatrzymanie wybiegiem jest niedopuszczalne, przed aktywowaniem
funkcji STO nalezy zatrzymac przemiennik czestotliwosci i napedzane
urzadzenie za pomoca odpowiedniego trybu zatrzymywania.
* Funkcja STO przestania wszystkie inne funkcje przemiennika
czestotliwosci.

Okablowanie

Styki zabezpieczenia musza sie otwiera¢ i zamykac w odstepie 200 ms od siebie.
Do potaczenia zalecane jest uzycie podwdjnie ekranowanych skretek
dwuzytowych. Maksymalna dtugos$¢ kabla miedzy przetacznikiem i jednostka
sterujaca przemiennikiem czestotliwosci to 300 m. Ekran kabla nalezy uziemic¢
wytacznie w jednostce sterujacej.

Sprawdzanie
Aby zapewnic¢ bezpieczne dziatanie funkcji bezpieczeristwa, nalezy
przeprowadzi¢ test sprawdzajacy. Test musi zosta¢ wykonany przez
kompetentng osobe dysponujaca odpowiednim doswiadczeniem i wiedza
w zakresie sposobu dziatania funkcji bezpieczerstwa. Test i raport musi zostaé
udokumentowany i podpisany przez te osobe. Instrukcje sprawdzania funkcji
STO mozna znalez¢é w podreczniku uzytkownika przemiennika czestotliwosci.

Dane techniczne
* Minimalne napiecie na wejsciach IN1 i IN2, ktére ma by¢ interpretowane
jako warto$¢,1”:13V DC

* Czas reakcji STO (najkrétsza wykrywalna przerwa): 10 mikrosekund

* Czas odpowiedzi STO: 2 ms (typowo), 5 ms (maksymalnie)

* Czas wykrycia btedu: Kanaty w réznych stanach przez dtuzej niz 200 ms

* Czas reakcji na btad: Czas wykrycia btedu + 10 ms

* Opdznienie wskazania btedu STO (parametr 3025): < 200 ms

* Opdznienie wskazania ostrzezenia STO (parametr 3025): < 200 ms

* Poziom nienaruszalnosci bezpieczeristwa (EN 62061): SIL 3

* Poziom wydajnosci (EN ISO 13849-1): PL e
Funkcja STO przemiennika czestotliwosci jest komponentem bezpieczeristwa
typu A wedtug definicji normy IEC 61508-2.
Petne dane dotyczace bezpieczeristwa, doktadne wskazniki btedéw i tryby btedéw
funkcji STO znajduja sie w podreczniku uzytkownika przemiennika czestotliwosci.

Deklaracje zgodnosci

‘Dectaration of Conformity

EU Declaration of Conformity

Nachinery Diccive 200842EC w2008



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000066143&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000066143&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107680A5563&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107680A5563&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
https://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
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