Lokalna Jednostka Biznesu Robotyka

IRB 4400

Robot przemystowy

Nadzwyczaj szybki robot dedykowany do przemieszczania
Srednich i ciezkich tadunkow. Jego wyjatkowe cechy
powodujg, ze jest w stanie obstuzy¢ caty wachlarz
zastosowan w przemysle. Zdolnos¢ do przemieszczania
tadunkéw o masie do 60 kg przy bardzo wysokich
predkosciach, umozliwia optymalizacje wykonywanej

pracy poprzez jednoczesne manipulowanie dwoma
elementami. Sztywna i dobrze wywazona konstrukcja oraz
funkcja TrueMove zapewniajg ptynny i szybki ruch w catym
zakresie roboczym, co z kolei zapewnia wysokg precyzje
realizowanych zadan w takich aplikacjach, w ktérych jest to
wymagane. Kompaktowa konstrukcja robota oraz dostepnosc¢
wersji o podwyzszonym stopniu ochrony IP sprawia, ze robot
moze by¢ uzywany w miejscach, gdzie standardowe roboty
nie moga pracowac, np. w odlewniach, kuzniach czy przy
aplikacjach spryskiwania. Wersja Foundry Plus posiada
stopien ochrony IP 67 i moze by¢ myta wysokocisnieniowym
strumieniem pary, dzieki czemu jest idealna do zastosowan
w ciezkich warunkach pracy.
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Solidna i sztywna konstrukcja robota oznacza dtugie

odstepy pomiedzy wymaganymi przeglagdami okresowymi.

Na osiggniecie wysokiego poziomu niezawodnosci robota
wptywaja dobrze wywazone stalowe ramiona na podwdjnych
tozyskach, mechaniczna sprezyna osi 2-giej osi kompensujgca
moment obrotowy oraz bezobstugowe przektadnie
mechaniczne napeddéw. Uktad napedu jest zoptymalizowany,
aby uzyska¢ wysoki moment obrotowy przy minimalnym
zuzyciu mocy dla zapewnienia ekonomicznej pracy robota.

Rozbudowane funkcje komunikacji obejmuja ztgcza
szeregowe, interfejsy sieciowe, wspotprace ze sterownikami
PLC, zewnetrzne moduty We/Wy oraz interfejsy magistrali
komunikacyjnej. Dzieki temu integracja robota jest tatwa
tak w przypadku pojedynczych stanowisk produkcyjnych,
jak i w przypadku ztozonych systemdéw automatyki
obejmujgcych duze linie produkcyjne i cate zaktady.
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IRB 4400

Specyfikacja

Wymiary i waga

Wersje robota Zasieg Udzwig Standard Foundry Foundry

Pozycja montazu

Plus2 Prime 2 IRB 4400 Na podtodze

IRB 4400/60 1,96 m 60 kg X X X Wymiary podstawy robota 920 x 640 mm
Dodatkowy udzwig Waga robota 1040 kg

na osi 2 35 kg Srodowisko pracy

na osi 3 15 kg Temperatura otoczenia

na osi 4 0-5 kg Manipulator 5-45°C
Liczba osi Wilgotnos¢ wzgledna Maks. 95%

Manipulator robota 6 Stopien ochrony

Zewnetrzne urzadzenia 6 Standard IP 54
Zintegrowane zasilanie 23 sygnaty Foundry Plus 2 oraz

sygnatowe i 10 na gérnym ramieniu

Zintegrowane zasilanie

sprezonym powietrzem Maks. 8 baréw na gérnym ramieniu

Warianty kontrolera IRC5 Pojedyncza szafa, Podwdjna szafa

Mozliwosci

Powtarzalnos¢ pozycji (RP) 0,19 mm

Foundry Prime 2
pary pod wysokim cignieniem

IP 67 oraz mozliwo$¢ mycia strumieniem

Poziom emitowanego hatasu  Maks. 70 dB (A)
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Bezpieczenstwo

Podwaojny obwdd bezpieczenstwa,

wytaczniki stopu awaryjnego i funkcje

bezpieczenstwa, 3 tryby pracy robota

Powtarzalnosc¢ sciezki (RT) przy 1,6 m/s 0,56 mm

Ruch osi

Zakresy robocze

Emisja zaktocen Certyfikat EMC/EMI

Dane i wymiary moga zosta¢ zmienione bez powiadomienia

0s Zakresy robocze osi Maks. predkos¢
1, C Obrét 0Os$ 1 +165 do -165 0s$ 1150°/s
2, B Ramig 08 2 +96 do -70 08 2 120°/s Zakres roboczy i schemat obciazenia (tadunku)
3, A Ramie 0Os$ 3 +65 do -60 0$ 3120°/s
4, D Nadgarstek 0s$ 4 +200 do -200 0Os 4 225°/s IRB 4400/60
4, Opcja Nielimitowany 400
5, E Zginanie 08 5 +120 do -120 08 5 250°/s 300 1020
6, P Obrot 0$ 6 +400 do -400 0O$ 6 330°/s 300+
6, Opcja Nielimitowany
Potaczenia elektryczne 2140 27
Napiecie zasilania 200-600 V, 50/60 Hz 1004
Moc znamionowa
Param. znam. transformatora 7,8 kVA 290}
1225

Wiecej informacji:

ABB Contact Center

tel.: 22 22 37 777

e-mail: kontakt@pl.abb.com

e-mail: robotyka.sprzedaz@pl.abb.com

www.abb.pl/robotics

1955

ABB zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian technicznych
bad Z modyfikacji zawartosci niniejszego dokumentu bez uprzed-
niego powiadam iania. W przypadku zamdéwien obowigzywac
beda uzgodnione warunki.

ABB Sp. z 0.0. nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za potencjal
ne btedy lub mozliwe braki informacji w tym dokumencie. Zastrze-
gamy wszelkie prawa do niniejszego dokumentu i jego tema tyki
oraz zawartych w nim zdjec i ilustracji. Jakiekolwiek kopiowanie,
uj awnianie stronom trzecim lub wykorzystanie jego zawartosci
w czesci lub w catosc i bez uzyskania uprzednio pisemnej zgody
ABB Sp. z 0.0. jest zabr onione.
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