ROBOTIKA

IRB 5500 FlexPainter
Nové moznosti lakovani interiéri

Uspora laku

Lehké a kompaktni komponenty ABB pro lakovaci
aplikace umoznuji umistit vybaveni pro regulaci
procesu lakovani, jako jsou pumpy a ventily, pouhych
15cm od zapésti. Tim se vyrazné snizuje mnozstvi
odpadnich barev a rozpoustédel pfi vyméné laku.

Procesni vybaveni véetné fizeni procesu (hardware
a software) je do robotu IRB 5500 FlexPainter plné
integrovano. Pomoci kontroléru IRC5P Ize fidit

jak proces lakovani, tak pohyb robotu, coz vede

k vyraznému snizeni nakladu.

Ridici systém IPS

Funkce ,push-out” integrovand v systému IPS
umoznuje snizit mnozstvi laku. Systém IPS
kombinuje fizeni procesu a fizeni pohybu jako
jednoho celku, coz zjednodusuje nastaveni systému
a snizuje naklady.

Spickova kvalita lakovani

Standardni fe$eni obsahuje ventily pro zménu laku
az pro 32 barev s cirkulaci, integrované v procesnim
ramenu robotu. Vse je pIné integrované - dvé pumpy
pohdanéné servomotory, 64 ventill, fizeni atomizér
a dvou tvaru proudu vzduchu, regulace v uzaviené
smycce, regulace otacek zvonu v uzaviené smycce

a vysokonapétové fizeni. K dispozici je feSeni pro
rozpoustédla i vodou feditelné barvy, na vyzadani
vice moznosti.

Spickové lakovani diky integraci
lakovaciho vybaveni. Diky velkému
pracovnimu rozsahu, vysoké
akceleraci a rychlosti predstavuje
tento robot maximalné efektivni

a flexibilni freseni pro Sirokou Skalu
lakovacich aplikaci.

Atomizéry s vysokym prutokem

Rada atomizérd RB1000 spole¢nosti ABB s vysokym
prutokem je specialné navrzena pro vysokou
akceleraci a rychlost IRB 5500 FlexPainter. Tato
jedine¢na kombinace vyrazné snizuje pocet robot
v lakovaci kabiné a zajistuje vynikajici vykon

a vysokou kvalitu povrchovych Uprav.

Modularni lakovaci komponenty

Za ucelem integrace procesu do systému IRB 5500
FlexPainter vyvinula spole¢nost ABB fadu lehkych,
kompaktnich a modularnich komponentd pro
lakovaci aplikace, jako jsou ventily pro zménu barvy,
smésovace 2K, reguldtory vzduchu a barvy a pumpy.
VSechny komponenty jsou navrzeny pro maximalni
prutok.

Ridici systém lakovaciho robotu

PFimo pro lakovaci aplikace jsme vyvinuli pokrodily
fidici systém IRC5P. IPS (integrovany procesni
systém), uzivatelsky privétivy panel FlexPaint
Pendant s Ex certifikci a software pro monitorovani
a vzdalené fizeni robotl v lakovaci lince RobView

5 predstavuje spojeni standardizovanych funkci
pro lakovaci aplikace a pfizplisobeni specifickym
potfebam zdkaznika. Tento bali¢ek zahrnuje
standardni aplikace pro definovani uzivatelskych
obrazovek, Upravu programu, fizeni verzi atd.
RobView 5 muze byt také soucasti vétsiho Cell
Control HMI, jako je ABB FlexUlI aj.
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procesnirobot/vyvysena
montazni poloha

02 IRB 5500-22

procesni robot/montazni
poloha na podlahu

03 IRB 5500-23 procesni
robot, clean-wall rail
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Specifikace Technické udaje

Poclet os 6 PC nastroje

Nosnost zapésti 13 kg RobView 5 Monitorovani a vzdalené fizeni

Kryti

Ex certifikace

Montazni poloha

IP 66 (zapéstiIP 54)

Ochrana proti nebezpeci vybuchu
Exi/Ex p/Exc, Zéna 1 & Zéna 21(Evropa)

a Divizel, TFida | & II.

Na sténu, na podlahu, na sikmou rovinu,
invertovana poloha, clean-wall rail

ShopFloor Editor

RobotStudio® Paint

robotl v lakovaci lince

Offline Upravy a ladéni trajektorie
a procesu s pomoci 3D grafiky

3D offline simulace
a programovani lakovaci buriky

Rozhrani

Technické specifikace

Napdjeci napéti

Spotfeba energie

200-600 V AC, 3fazové, 50/60 Hz

V souladu s mezinarodni normou

Rozméry

Zalohovani
Desky 1/0

Podpora Fieldbus

USB a Ethernet

Analogové, digitalni desky,
enkodér a procesni I/O desky
Interbus-S, ProfiBus, Profinet,

CC Link, DeviceNet a Ethernet
IP k dispozici

Zékladna robota 500%x 680 mm sit Ethernet FTP/NFS
Kontrolér 1450x725%x710 mm

Hmotnost V_y'kon

Robotické jednotka 600kg Staticka Pracovni obalka
Kontrolér 180 kg opakovatelnost zapésti

Prostfedi 0,15 mm +140°

Teplota prostfedi

Roboticka jednotka 0°Caz+40°C*

Kontrolér Max. +48 °C

Relativni vlhkost Max. 95%

*Doporu¢end max. teplota prostredi <30°



Specifikace

IRB 5500 FlexPainter

IRB 5500-22 IRB 5500-22 IRB 5500-23
Montazni poloha Clean-wall rail
na podlahu
Zastavbova 500x 680 581x718 500x 680
plocha robotu
(mm)
Hmotnost 600 610 600
robotické
jednotky (kg)
Hmotnost N/A N/A 330
voziku (kg)
Pojezdovy N/A N/A Pojezd je
systém standardné
k dispozici
po0,5mod 2
do15mprol
robot na pojezdu
a4-8mpro2
roboty
na pojezdu.
Del$i pojezd
k dispozici
na vyzadani.
Sitka N/A N/A 400
kabelového
fetézu (mm)
Pfesnost 0,15 0,15 Robot:
(mm) 0,15 (TCP Q)
Vozik: 0,3

Rychlostni osa

(pojezdova osa):

1,4 m/sec

IRB 5500 FlexPainter, pracovni rozsah

1070

1766

5821

Pilif

Pohyb v ose Pracovni dosah Max. rychlost

Osal Viz nakres pracovni 100°/s
obalky

Osa?2 Viz nakres pracovni 100°/s
obalky

Osa3 Viz nakres pracovni 100°/s
obalky

Osa 4, zapésti Viz nakres pracovni 465°/s
obalky

Osa 5, ohyb Viz ndkres pracovni 350°/s
obalky

Osa 6, rotace Viz nakres pracovni 535°/s
obalky

2696

1257

Z&kladni rdm v orig. provedeni

4232

Sténa Pili¥



abb.cz/robotika

Pracovni rozsah IRB 5500-22, montazni poloha na podlahu

2391 1720

3900

2691
2410

Pracovni rozsah IRB 5500-23, clean-wall rail

2394 1720
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Vyhrazujeme si pravo provadét technické zmény ¢i upravit obsah tohoto
dokumentu bez predchoziho upozornéni. Pro objedndvky plati konkrétni
dohodnuté podminky. ABB AG nenese zddnou odpovédnost za pripadné
chyby nebo nedostatek informaci v tomto dokumentu.

Zékladni ram
v orig. provedeni

Vyhrazujeme siveskera prdva na tento dokument i na informace a ilustrace
vném obsazené. Jakékoli poskytovani tfetim strandam, vyuziti celkového ¢i
¢astecného obsahu tohoto dokumentu nebo jeho kopirovani je bez pred-
choziho pisemného souhlasu spole¢nosti ABB AG zakdzano. Copyright©
ABB. VSechna prava vyhrazena.


http://abb.com/robotics

