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NasSe unikatni kolaborativni roboty jsou navrzeny tak,
aby predcily vase ocekavani.

Automatizace nikdy nebyla jednodussi.



avrzeny
spolupraci

dstavujeme vam nové cleny
Jiny nasich kolaborativnich
u

-ychle se ménici pozadavky nasich zakaznikd tykajici
ch typll vyrobnich linek, kde schopnosti ¢lovéka

1 vysoce vykonné kolaborativni roboty bez ohledu

p danych operaci.

k snadnému ovladani, nekompromisni bezpe&nosti,
__-ych'losti a znacnému vykonu s vysokou opakovatelnosti
zajistuji mimoradnou efektivitu a produktivitu. Nagim
cilem je pruzné reagovat na potreby a pozadavky zakaznik
a pomoci jim na jejich cesté k automatizaci.
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Seznamte se s rodinou nasich kolaborativnich robotu

Jste pripraveni na automatizaci?

NasSe kolaborativni roboty jsou uréeny pro Sirokou skalu
operaci. Jejich nastaveni, programovani, ovladani

a Skdlovani je velmi snadné. Jsou navrzeny Spickovymi
odborniky a podporovany Sirokou siti zakaznickych
sluzeb. Jsme pripraveni podat vdm pomocnou ruku

na vasi cesté k automatizaci.

GoFa™ SWIFTI™

CRB 15000 GoFa 5 CRB 1100 a CRB 1300
CRB 15000 GoFa 10 Mimo¥Fadné rychly.

CRB 15000 GoFa 12

SWIFTI spojuje vysoky
vykon a presnost primys-

lovych robot( a inovativni

Go far s vasi novou
pomocnou rukou.

Go faster. Go further. bezpecnostni funkce
Spitkova rychlost, nekom- robotu kolaborativnich. Je
promisni bezpec¢nost rychlejsi a presnéjsi, nez je
a snadné ovladani kolabora- v segmentu kolaborativnich
tivniho robotu GoFa s nos- robotl obvyklé.

nosti do 12 kg otevird nové
moznosti pro vasi vyrobu.

Nosnost Nosnost
az12 kg az11kg
Dosah Dosah
az1,62m azl,4m

IRB 14000 a IRB 14050

Mimoradné bezpecny,
Spickové vykonny.
Robotické rfeseni s nosnosti
do 0,5kg pro montaz malych
dilG. Diky bezpeénosti,
rychlosti a flexibilité zvysi
vasi produktivitu.

Nosnost

0,5 kg/rameno

Dosah

0,56m



Funkce:

- Nosnost az 12kg

. — Pokrocilé bezpecnostni funkce
W] Zard pro kolaborativni operace

- Snadné ovladani
— Rychlé, opakujici se operace
pro maximalni produktivitu

Wizard easy
programming

Snadné nastaveni i ovladani
robotu.

Zacnéte s programovanim
ihned - bez znalosti
programovaciho jazyka. Proc kolaborativni roboty:
— Umozniuji snadné ovladani
— Zvysuji flexibilitu a produktivitu
— Optimalizuji vykon
- Zajistuji vysokou kvalitu vyroby
— Pomahaji zaméstnanclm pfi vykonu
svérenych ukonu



GoFa™ CRB 15000

Go far. Go Faster. Go further.

GoFa™ je vas kolaborativni partner pro aplikace s poZzadavkem
na nosnost do 12kg. Diky Spickovému dosahu, pokrocilé bezpecnosti
a snadnému ovlddani otevird nové moznosti pro vasi vyrobu.

Bezpecnost kolaborativniho robotu

- Integrovany design os vybavenych momentovymi senzory s pokrocilou
technologii pro moznost kontroly, omezeni vykonu a sil

— Bezpecny zaobleny design robotu eliminujici moznost poranéni
zachycenim nebo sevienim

e

e

Snadné ovladani

— Pokrocila interakce pomoci rozhrani Arm
Side Interface

Programovani ru¢nim navadénim uchopenim
kterékoli ¢asti robotu

— Wizard Easy Programming

SafeMove Configurator App na ovladaci
jednotce FlexPendant

— Bezpecnostni Uroven PL d Cat 3

GoFa5 GoFa 12
Produktivita
— Diky rychlosti TCP do 2,2 m/s* je rychlejsi nez
dalsi kolaborativni roboty v této kategorii
— Dosah 1,62 m: 0 14 procent del$i nez je bézné
Nosnost . 7 o 7 s
. u kolaborativnich robotu v této kategorii
az12kg o . o
— Ridici systém OmniCore™ s pokrocilymi
Dosah funkcemi fizeni pohybu
az1,62m

Seznamte se s kolaborativhim robotem GoFa

GoFa obsahuje rfadu funkci, které umoznuji jeho bezpecné uziti pfi nepretrzité

Uzké spolupraci s Clovékem bez nutnosti pouziti bariér ¢i oploceni, ¢imz zajistuje
vysokou flexibilitu a efektivitu. MUze tedy vykonavat stejné Ukoly jako pracovnici
bez naruseni bezpecnosti nebo snizeni rychlosti. Byl navrzen tak, aby byl i pro nové
uZzivatele jednoduse nastavitelny a ovladatelny bez nutnosti predchozich zkusenosti

i specidlnich znalosti.



Rychly, presny, vykonny

Diky rychlosti TCP do 2,2 m/s* je rychlejsi nez je bézné
u kolaborativnich robotl této kategorie. Unikatni
opakovatelna presnost najeti do bodu a pokrocilé
ovladani pohybld mu umoznuji vykonavat dané operace
rychle a presné.

*Bezpelnd rychlost pii kolaborativnich aplikacich midze byt nizsi, uzivatelé
mohou hledat nastaveni optimalni rychlosti v SafeMove Configurator App.
UZivatelé by vzdy méli provadét analyzu rizik své robotické aplikace.

Bez nutnosti predchozich
zkuSenosti

Je navrzen tak, aby ho mohli snadno ovladat i novi
uzivatelé. Diky programovani ru¢nim navadénim,
pfizplsobitelnému rozhrani se dvéma tlacitky a softwaru
Wizard Easy Programming ho Ize ovladat a pohybovat jim
velmi jednoduse.

Nekompromisné bezpecny

Eliminuje naklady a prostorova omezeni, kterd vyvstavaji

z divodu pouziti bariér ¢i oploceni. Ma integrované
inteligentni senzory, diky nimz se ¢innost robotu okamzité
zastavi, pokud je v jeho pracovnim prostor detekovana
prekazka. K jeho bezpec¢nému provozu slouzi komplexni
fada bezpecnostnich funkci zalozenych na softwaru
SafeMove Configurator App na ovladaci jednotce
FlexPendant.*

*Za predpokladu, Ze v aplikaci neni pouzit nebezpeény nastroj nebo dil.
UzZivatelé by vzdy méli provadét analyzu rizik své robotické aplikace.




SWIFTI™ CRB 1100 a CRB 1300

Rychlost priumyslového robotu,
prednosti robotu kolaborativnich

SWIFTI je mimoradné rychly, extrémné vykonny robot, ktery
zajistuje bezpecnou spolupraci s ¢lovékem. Nedélejte
kompromisy, ale vyuzijte to nejlepsi z obou svétu.

Bezpeclnost
kolaborativniho robotu

Technologie SafeMove
a bezpeénostni senzor

Snadné ovladani

- Bezpecné zastaveni robotu pfi detekci
¢lovéka v pracovnim prostoru robotu

- Wizard Easy Programming
Svételny indikator interakce

- Intuitivni naprogramovani
pohybl robotu ru¢nim
navadénim pomoci
externiho ovladace

Bezpecnostni stuper PL d Cat 3

- SafeMove Configurator
App na ovladaci jednotce
FlexPendant

Produktivita

— Diky rychlosti TCP az 6,2 m/s* je pétkrat
rychlejsi, nez je bézné u kolaborativnich

Nosnost robotl této kategorie
11kg - Unikdtni pfesnost 0,01mm, aZ 10x vy$si
Dosah opakovatelnost presného najeti

az1,4m do po?c?, nezje bez.ne u kolaborativnich
robotl této kategorie

- Ctyfi integrované privody vzduchu
umoznuji odebirani predmétd vakuovymi
savkami

Seznamte se s kolaborativhim
robotem SWIFTI

SWIFTI byl navrzen za Géelem sloucit vyhody kolaborativnich

a prumyslovych robotl. UmoZnuje bezpecné kolaborativni operace,
a to zejména pro aplikace s dlirazem na rychlost a na manipulaci
téz8imi dily. Spojuje bezpecnostni funkce a jednoduché operace
kolaborativnich robotd s rychlosti, presnosti a kompaktnim
designem $pickového primyslového robotu IRB 1100. Nabizi
zdkazniklm nové moznosti, jak zvysit produktivitu prostfednictvim

vvvvv



Spi¢kova rychlost

Diky rychlosti TCP vice nez 5 m/s* je pétkrat rychlejsi
nez je bézné u kolaborativnich robotu této kategorie.
Vzhledem k unikatni presnosti a integrovanému vedeni
vakua zvysuje efektivitu, produktivitu a flexibilitu vyroby.

*Bezpedna rychlost kolaborativnich aplikaci mGze byt niZsi, uZivatelé
mohou hledat nastaveni optimalni rychlosti v SafeMove Configurator App.
UZivatelé by vzdy méli provadét analyzu rizik své robotické aplikace.

Ovérena bezpecnost,
ovérené vyhody

Jeho bezpecnostni funkce jsou vytvoreny na zakladé
ovérenych technologii. Software SafeMove pracuje

s certifikovanym bezpecnostnim senzorem. Obsahuje
i svételny indikator interakce, jenz signalizuje stav
robotu, ¢imz je zajiSténa bezpecna spoluprace

s Clovékem bez nutnosti fyzického oploceni.

Prirozene jednoduchy

Nemdte zddné zkuSenosti s kolaborativnimi roboty
ani znalosti programovacich jazyk(? Zadny problém!
Programovani ru¢nim navddénim spolu s grafickymi
bloky Wizard a SafeMove Configurator App na ru¢ni
ovladaci jednotce FlexPendant je tak snadné!




YuMi® IRB 14000 a IRB 14050

Mimoradné bezpecny,
predurceny k Uspéchu
Pokrocila bezpecnost. Maximalni flexibilita. Pristupny

design. YuMi® umoznuje Uzkou spolupraci s ¢lovékem
pro zvyseni produktivity.

Bezpelnost
o kolaborativnich robot(
Snadné ovladani . o
Pokrocild bezpecnost diky mimoradné

- Programovani ru¢nim bezpecnému designu
navadénim

Detekce kolize

- Wizard Easy !Drogramming ) Rameno z lehké slitiny hof¢iku s mékkym
(pouze pro Single-Arm YuMi) _ ) ochrannym polstrovanim

- Inteligentni servo chapadlo - Dual-Arm YuMi: PL b Cat B

s vakuovymi savkami, . .
. P - Single-Arm YuMi: PL d Cat 3
integrované vidéni

Produktivita
& - -—
2 _"-—-——‘—Il - Vysoka rychlost (rychlost TCP 1,5 m/s)

- Spickova hodnota presnosti 0,02mm

Nosnost pro vysoce naroc¢nou vyrobu

0,5kg/kazdé - Koordinované pohyby obou ramen
rameno robotu Dual-Arm YuMi pomoci
systému MultiMove
Dosah
0,56 m

Rada robotd YuMi

Spolecnost ABB v roce 2015 predstavila robot YuMi, prvni skute¢né
kolaborativni robot na svété, jenz znamenal vyznamny meznik na poli
automatizace, kdy lidé a roboty mohou bezpecné a produktivné
spolupracovat bez nutnosti pouziti fyzickych bariér. Diky pokrocilé
bezpecnosti se YuMi dokaze pohybovat mimoradnou rychlosti 1,5
metrl za sekundu a otevira tak nové moznosti vasi vyroby.
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Unikatneé rychly

Nezrychlujte vyrobu na Ukor presnosti. | pfi své nejvyssi
rychlosti 1,5 m/s pracuje s pfesnosti 0,02mm. At uz se roz-
hodnete pro typ s jednim ramenem ¢i dvéma rameny, vzdy
vam zajisti vysokou kvalitu.

Ultra bezpecny

Bez nutnosti oploceni. Prvni mimoradné bezpecny robot
na svété se Spickové bezpecnym designem a prvky detekce
moznych kolizi, diky nimz zajiStuje bezpeénou spolupraci

s ¢lovékem v rGznych pracovnich prostredich.*

*Za predpokladu, Ze v aplikaci neni pouZit nebezpeény nastroj nebo dil.
UZivatelé by vzdy méli provadét analyzu rizik své robotické aplikace.

Zvyste konkurenceschopnost
své vyroby

Je prenosny, prizplsobivy a efektivni, otevira nové
moznosti automatizace. Zvyste konkurenceschopnost
své vyroby zvy$enim kvality a snizenim nakladd.

11



Svét aplikaci

Aplikace pro kolaborativni roboty ABB jsou
navrzeny pro Uzkou spolupraci robotu a ¢lovéka.
NasSe kolaborativni roboty jsou uréeny k nasazeni
na Sirokou Skalu pracovist. Na snimku nize jsou
uvedeny priklady bezpecné spoluprace ¢lovéka

s robotem zajistujici vyssi produktivitu a optimalni
vykon vyroby.




Obsluha stroju

Kolaborativni robot GoFa CRB 15000
nabizi diky kryti IP54 &i IP67 ochranu pred
vniknutim prachu. Tento mimoradné bez-
pecny robot umoznuje tzkou spolupraci

s Clovékem a zaroven zajistuje, Ze operace
obsluhy stroji mohou byt vykonavany

velmi efektivné.

Baleni

Diky rychlosti, pfesnosti a nosnosti az 12kg pred-
stavuje kolaborativni robot GoFa CRB 15000 ide-
alni FeSeni pro manipulaci Sirokou $kalou produkt(
v aplikacich odebirani a baleni. S dosahem 1,62 m
je GoFa 10 a 12 také idealni pro paletizaci. Diky
bezpecnostnim prvkim a svételnému indikatoru
interakce umoznuje bezpecnou Uzkou spolupraci
s Clovékem pfri naro¢nych ¢i opakovanych ukonech.

Montaz AGV

Diky lehkému designu, $pickovému dosahu

a integrovanym bezpecnostnim prvkim muze
byt kolaborativni robot GoFa CRB 15000 namon-
tovan na automaticky rizené voziky (AGV), bez-
pecné spolupracovat s ¢lovékem a zajistit rychlé,
bezpecné a efektivni doplfiovani materiald.

Sroubovani

Kolaborativni robot GoFa CRB 15000 predsta-
vuje vzhledem ke svému kompaktnimu designu,
nizké hmotnosti, nejlepsi opakovatelna presnost
najeti do bodu 0,02 mm ve své kategorii a moz-
nosti montaze v jakémkoli Uhlu idedlni FeSeni
pro aplikace jako je Sroubovani. M{ze pracovat
ve stisnénych prostorech a Uzce spolupracovat

s Clovékem.

Baleni

Vysoka rychlost, vykon a presnost robotu SWIFTI
CRB 1100 zajistuje vyssi produktivitu pfi aplika-
cich baleni a zaroven umoznuje bezpecnou tzkou
spolupraci s ¢lovékem.

Montaz

Kolaborativni roboty YuMi, GoFa a SWIFTI
mohou byt vyuzity v montaznich linkach za uce-
lem zvysSeni flexibility. Diky bezpecnému designu
je Ize instalovat jednotlivé ¢i spolu za Ucelem
provadéni siroké skaly montaznich ukond, zvy-
Seni kvality a produktivity.
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Wizard easy programming

Zavedeni robotické automatizace
neuveritelne snadno

Bez nutnosti programovacich dovednosti: muzete
zacdit programovat svého robota vzapéti po instalaci.

Umoznuje novym uzivatelim
naprogramovat robot ihned bez
nutnosti specialniho skoleni

Zacit je tak snadné - bez
nutnosti pfedchoziho skoleni.
Diky tutoridlu, ktery je soucasti
softwaru, zvladne Wizard Easy
Programming Uplné kazdy

Moznost vytvoreni vlastnich
blokd pomoci softwaru
Wizard Skill Creator

Software Wizard Easy Programming umoziiuje novym uzivatelim robot
naprogramovat béhem nékolika minut bez nutnosti specidlniho skoleni.
Pomoci grafickych blokd, které predstavuji akce jako ,,presun do polohy”,
»zvednuti predmétu” a ,,opakovani pohybu”, Ize snadno vytvorit fadu
jednoduchych procesq, jez mize robot provadét.

14

Uzivatelské grafické rozhrani -
manipulace grafickymi

bloky, bez nutnosti znalosti
programovaciho jazyka



Proc ABB?

Znalosti a podpora, na které se muzete spolehnout

Mame vice nez 46 let
zkusSenosti

Prvni komercni robot fizeny mikroprocesorem
jsme uvedli na trh v roce 1974. Vzdy se snazime
vyhovét vasim pozadavkim, potifebam a oce-
kdvanim a najit pro vas to nejlepsi feseni, diky
némuz dosahnete vyssi vyrobni produktivity,
efektivity a konkurenceschopnosti.

. v Ve
Poskytujeme nepretrzitou
zakaznickou podporu

o (3 ’
a klademe duraz na lidsky
pristup
Vzdy odpovidame na e-maily nasich zakaznikd
a pfi telefonické komunikaci nepouzivame skryta
Cisla. Vzdy nabizime skutecnou podporu a lidsky
pristup. Nase platformy a sluzby umoznii upl-
nym zacatecnikdm stat se odborniky mimoradné
rychle. Navic vam diky nasim rozsahlym zkuse-
nostem z oblasti robotickych technologii a apli-
kaci mizeme nabidnout bezkonkurenéni globalni
sit odbornik(, ktefi pro vas najdou to nejlepsi
feSeni a pomohou vam z robotické automatizace
vytézit maximum.

Zavedeni robotické
automatizace
neuveritelneé snadno

Bez ohledu na povahu nebo velikost vasi firmy
vam usnadnime navrh, konstrukci, provoz

a udrzbu kolaborativnich robot(. Nas program
ABB Robotics Ecosystem je skvélym dopliikem
naSich snadno pouzitelnych kolaborativnich
robotd. Nasi vybrani partnefi vam mohou dodat
pIné kompatibilni integrované robotické balicky,
testované a certifikované podle nejvyssich stan-
dardU spole¢nosti ABB, které vam pomohou
snadnéji automatizovat.
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Vybérova tabulka kolaborativnich robott

Typ robotu IRB 14000 IRB 14050 CRB 15000 CRB 15000 CRB 15000 CRB 1100 CRB 1300
Dual-arm Single-arm GoFa 5 GoFa 10 GoFa 12 SWIFTI SWIFTI
YuMi YuMi
Nosnost 0,5 kg | rameno 0,5kg 5kg 10 kg 12 kg 4 kg 7kg/10kg/
11 kg
Dosah 0,56 m 0,56 m 1,05m 1,62 m 1,37m 0,58m|0,475m 09m/1,15m/
(TCP reach) 1,4m
Stupen volnosti 14 7 6 6 6 6 6
(pocet os)
Max. rychlost 1,5m/s 1,5m/s 2,2m/s 2m/s 2m/s 5,0514,32m/s 6,2m/s
TCP
Hmotnost 38kg 9,6 kg 27 kg 50 kg 48 kg 21 kg 75kg / 77kg /
robotu v¢. kontroléru 79 kg
Opakovatelna 0,02 mm 0,02 mm 0,02 mm 0,02 mm 0,02 mm 0,01 mm 0,02 mm
pFesnost
najeti do bodu
Kryti IP 30 IP 30 IP 54 IP 67 IP 567 IP 40 (Std) IP 40 (Std) /
IP 67 (Volitelné)
Normy ISO Clean ISO Clean ISO Clean ISO Clean ISO Clean ISO Clean ISO Clean
Room 5 Room 6 Room 4 Room 4 Room 4 Room 4 Room 4
Bezpeénostni CatB,PLb Cat3,PLd Cat3,PLd Cat3,PLd Cat3,PLd Cat3,PLd Cat3,PLd
funkce
Montéazni na stdl v libovolném v libovolném v libovolném v libovolném v libovolném v libovolném
pozice Uhlu Uhlu Uhlu uhlu Uhlu uhlu
Kontrolér IRC5 OmniCore OmniCore OmniCore OmniCore OmniCore OmniCore
Funkce - Koordinované - Integrovany - Wizard Easy - Wizard Easy — Wizard Easy — Wizard Easy — Wizard Easy
pohyby dvou privod vzduchu Programming Programming Programming Programming Programming
ramen - Inteligentni - Programovani - Programovani - Programovani - Integrované - Integrované
- Integrované servo chapadlo  ru¢nim ruénim ruénim privody privody vzduchu
privody se savkami,l navadénim navadénim navadénim vzduchu — Programovani
vzduchu integrovane - RozhraniArm - RozhraniArm - Rozhrani Arm - Programovani ruénim
- Inteligentni vidéni Side Interface Side Interface Side Interface ru¢nim navadénim
servo chap_adlo — Wizard Eas_y (ASI) (ASI) (ASI) navadénim — Vysoka rychlost
se savkami, Programming  _ g &telny - Svételny - Svételny - Vysoké rychlost _ g gtelny
integrovane - Programovani  indikator indikétor indikétor _ svételny indikat
vidén &ni i ki interakce interakce vy jareror
, rucnim interakce n indikator interakce
- nggs;ny navadénim - Integrované - Integrované - Integrované interakce — Bezpeénostni
momentové momentové momentové x : ;
v téle robotu senzor senzor senzor - Bezpecr}ostm laserovy skener
- Y, o, oy laserovy skener
— Programovani na kazdé ose na kazdé ose na kazdé ose
ru¢nim
navadénim
abb.cz/robotika
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