IRB 6710, IRB 6720, IRB 6730, IRB 6740
Siroky vybér z 22 variant robustnich,

vysoce vykonnych robotd

Hlavni vyhody

1. Siroky vybér: 22 modularnich vykonnych variant
pro uspokojeni riiznych potfeb zdkazniku.
Nosnost od 150 kg do 310 kg a dosah v rozsahu
od2,5mdo3,2m.

2. Uspora energie: aZ 0 20 % niz&i spotieba
energie ! diky odleh¢enému designu2a o 10 %
leh¢i konstrukci manipulatoru a technologii
OmniCore™.

3. Vysoky vykon: nejlepsi opakovatelna presnost
najeti do bodu 0,03 mm ve své tfidé a moznost
dosazeni kratSich cyklovych ¢asu diky technologii
fizeni pohybu OmniCore™.

4. Udrzitelnost: 11 variant robotl je vybaveno
systémem LeanlD DressPack, ktery vyznamné
eliminuje opotrebeni kabeld volné vedenych
po ramenech robotu. Tento systém ma plnou
podporu pfi off-line programovani.

Tyto nové roboty spliuji pozadavky zdkaznikd
na vétsi moznost vybéru a vyssi flexibilitu

a umoznuji jim aplikovat konzistentni a odolna
feSeniv celé fadé odvétvi, v€etné automotive,
vyroby elektromobill, slévarenstvi, elektroniky,
potravinarstvi a logistiky.

Siroka nabidka, vétsi vybér

VSechny tyto roboty se vyznacuji modularnim
designem se standardizovanymi komponenty pro
vSechny robotické platformy véetné zakladny,
dolniho a horniho ramene, coz umoznuje mimo jiné
rychlejsi, snadnéjsi a flexibilni vyménu robotl

v raznych vyrobnich linkach.

Nova generace odolnych robotd
s Sirokym rozsahem nosnosti

a dosahU splfiuje rdznorodé
pozadavky zakaznikd a nabizi
Usporu energie pfi vysoké
vykonnosti.

Robot IRB 6730 je specialné navrZen pro nosnost
270 kg, coz umozriuje optimalizovat vykon
pracovisté bez nutnosti pouziti zbyte¢né velkého
robotu.

20% Uspora energie pro udrzitelnéjsi vyrobu
20% Uspory energie ! Ize dosahnout diky
odleh¢enému designu a o0 10 % mensi hmotnosti 2
téchto robotd spolu s revolu¢nimi, energeticky
uspornymi vlastnostmi platformy OmniCore™.

Spic¢kovy vykon diky Fidici jednotce OmniCore™
Tyto robustni roboty jsou ovladany kontrolérem
OmniCore™ a systémem RobotWare. Software
TrueMove a QuickMove umoziiuje pokrodilé rizeni
pohyb pro dosazeni maximalni rychlosti

a presnosti, technologie SafeMove zarucuje nejvyssi
bezpecnostni Uroven pro fungovani robotu

na pracovisti. Vysoky vykon je umoznén diky
velkému mnozZstvi inovaci, jako je Spickova
opakovatelna presnost najeti do bodu 0,03 mm,
pokrocilé technologie pro dosazeni kratSich
cyklovych ¢asl a vysoka tuhost konstrukce robotu.
Diky témto parametriim Ize dosahnout vyssi
produktivity, jelikoz dochazi k navyseni vyrobni
kapacity pri zkraceni vyrobnich ¢asu.

Vysoka odolnost v naro¢nych aplikacich
Urceny k provozu v ndaro¢ném prostredi - k dispozici
s krytim Foundry Plus.

*V porovnani s tradi¢nim modelem IRB 6700 s fidici jednotkou IRC5.
2V porovnani s tradi¢nim modelem IRB 6700.



Aplikace:

Idealni pro Sirokou skalu aplikaci vyzadujicich
vysokou presnost, véetné manipulace s materialem,
montdaze, bodového svarovani, laserového
svafovani, davkovani a lepeni a obsluhy stroja.

V oblasti automotive Ize tyto roboty vyuzit pfi

vyrobé baterii rGznych velikosti (jednotlivé ¢lanky
do moduld, moduly a kompletni systémy), vysoce
presné montazi karoserii a bodovém svarovani.
Dale jsou vhodné k vyuZziti ve stisnénych prostorech
uvnitf vozidla pfi montazi palubni desky nebo
sedadel.

Specifikace Technické specifikace
Verze Dosah Nosnost TéziSté Kroutici Pfipojeni IRB6710 IRB6720 IRB6730 IRB 6740
robotu (osa ,Z“) moment
zapésti
m) k)  (mm) (Nm)  Napajeci 3x380-480 3x380-480 3x380-480 3x380- 480
IRB 6710-210/2,65 2,65 210 300 ogg  napéd VAC 10/~ VACHLO0/- VAC O/~ VAC10/-
15%, 50/60 15%,50/60 15%,50/60 15%,50/60
IRB 6710-200/2,95 2,95 200 300 989 Hz Hz Hz Hz
IRB 6710-175/2,65LID 2,65 175 300 1120  Spotfeba 2,4-2,5kW 2,2-2,4kW 2,7-2,9kW 2,7-2,9 kW
IRB 6710-175/2,95LID 2,95 175 300 1120  energie*
IRB 6720-240/2,65 2,65 240 300 1324 *|SO-cube pfi maximalnim vykonu zavisi na verzi robotu.
IRB 6720-210/2,8 2,80 210 300 1324
IRB 6720-170/3,1 3,10 170 300 1324  Fyzické parametry
IRB 6720-215/2,5 LID 2,50 215 300 1413 Rozméry zdkladny robotu 1019%x720 mm
IRB 6720-215/2,65LID 2,65 215 300 1413  Hmotnostrobotu
IRB 6720-200/2,8LID 2,80 200 300 1413 ['RB6710-210/2,65 1140kg
IRB 6720-150/3,1LID 3,10 150 300 1413 RB6710-200/2,95 1150kg
IRB 6730-270/2,7 2,70 270 300 1324 |RB6710-175/2,65LID 1200kg
IRB 6730-240/2,9 2,90 240 300 1324 ['RB6710-175/2,95LID 1210kg
IRB 6730-210/3,1 3,10 210 300 1324 RBG6720-240/2,65 1160kg
IRB 6730-220/2,9LID 2,90 220 300 1413 RB6720-210/2,8 1160kg
IRB 6730-190/3,1LID 3,10 190 300 1413 ['RB6720-170/3,1 1170kg
IRB 6740-310/2,8 2,80 310 300 1837 ['RB6720-215/2,5LID 1210kg
IRB 6740-260/3,0 3,00 260 300 1837 ['RB6720-215/2,65LID 1220kg
IRB 6740-240/3,2 3,20 240 300 1324 'RB6720-200/2,8LID 1220kg
IRB 6740-270/2,8LID 2,80 270 300 1813 'RBG6720-150/3,1LID 1230kg
IRB 6740-230/3,0LID 3,00 230 300 1813 ['RB6730-270/27 1260kg
IRB 6740-220/3,2LID 3,20 220 300 1413 'RB6730-240/2,9 1270kg
P ¢ IRB6730-210/31 1270kg
pawe oy IRB 6730-220/2,9 LID 1340kg
Voliteln&: Foundry Plus P67 IRB 6730-190/3,1 LID 1340kg
Montazni poloha Na podlahu IRB 6740-310/2,8 1370 kg
Kontrolér OmniCore V250XT IRB 6740-260/3,0 1380kg
*Verze LID zahrnuji dresspack, pro ostatni verze je povoleno dodateéné IRB 6740-240/3,2 1350kg
zatizeni 50 kg na hornim rameni. IRB 6740-270/2,8 LID 1440kg
IRB 6740-230/3,0 LID 1450 kg
IRB 6740-220/3,2 LID 1420kg

Vykon (v souladu s 1ISO 9283)

Opakovatelnost Opakovatelnost

pfesného najeti pohybu

do bodu po trajektorii

IRB 6710-210/2,65 0,04 mm 0,08 mm
IRB 6710-200/2,95 0,03 mm 0,09 mm
IRB 6720-240/2,65 0,04 mm 0,09 mm
IRB6720-210/2,8 0,05 mm 0,08 mm
IRB 6720-170/3,1 0,06 mm 0,13 mm
IRB 6730-270/2,7 0,04 mm 0,10 mm
IRB 6730-240/2,9 0,04 mm 0,10 mm
IRB 6730-210/3,1 0,07 mm 0,08 mm
IRB 6740-310/2,8 0,05 mm 0,10 mm
IRB 6740-260/3,0 0,04 mm 0,15 mm
IRB 6740-240/3,2 0,06 mm 0,18 mm

Prostfedi

Teplota prostfedi pro mechanickou jednotku

Béhem provozu* +5°Cdo +50°C

Pfitransportu -25°Cdo +55°C
a uskladnéni

Béhem kratsich ¢asovych do +70 °C
usekd (max. 24 hodin)

Relativni vihkost Max 95 %
Urove hluku 74 dB LAeqv

Bezpecnost

V souladu s 1S010218-1,
Cat 3,PIdaUL1740
Pokrodila bezpeénost
EMC

Volitelné

Dvoukandlova bezpeénost, nouzové
zastaveni a bezpec¢nostni funkce,
3-polohovy spinac

SafeMove

V souladu s normou IEC 61000-6-4
Foundry Plus

* Pro kontrolér viz hodnoty v konkrétnim katalogovém listu.



Pohyby

Pracovnirozsah Osa 1* Osa?2 Osa3 Osa4 Osa5 Osa 6
IRB 6710-210/2,65 *170° -65°/+85° -180°**/+70° +300° +130° +360°
IRB 6710-200/2,95
IRB 6710-175/2,65 LID *170° -65°/+85° -160°/+70° +300° +120° +220°
IRB 6710-175/2,95 LID
IRB 6720-240/2,65 *170° -65°/+85° -180°**/+70° +300° +130° +360°
IRB 6720-210/2,8 *170° -65°/+85° -180°**/+72° +300° +130° +360°
IRB 6720-170/3,1
IRB 6720-215/2,5 LID +170° -65°/+85° -160°/+70° +300° +120° +220°
IRB 6720-215/2,65 LID
IRB 6720-200/2,8 LID +170° -65°/+85° -160°/+72° +300° *120° +220°
IRB 6720-150/3,1 LID
IRB 6730-270/2,7 +170° -65°/+80° -180°**/+70° +300° +130° +360°
IRB 6730-240/2,9
IRB 6730-210/3,1
IRB 6730-220/2,9 LID +170° -65°/+80° -160°/+70° +300° *120° +220°
IRB 6730-190/3,1 LID
IRB 6740-310/2,8 +170° -65°/+85° -180°**/+70° +300° +130° +360°
IRB 6740-260/3,0
IRB 6740-240/3,2
IRB 6740-270/2,8 LID +170° -65°/+85° -160°/+70° +300° +120° +220°
IRB 6740-230/3,0 LID
IRB 6740-220/3,2 LID
* Dle verze +220°
**-160° s dresspackemDressPack base -osa 3
Max. rychlost os

Osa 1* Osa?2 Osa3 Osa4 Osa5 Osa6
IRB 6710-210/2,65 110°/s 110°/s 110°/s 200°/s 150°/s 210°/s
IRB 6710-200/2,95 110°/s 100°/s 90°/s 200°/s 150°/s 210°/s
IRB 6710-175/2,65 LID 110°/s 110°/s 110°/s 200°/s 150°/s 210°/s
IRB 6710-175/2,95 LID 110°/s 100°/s 90°/s 200°/s 150°/s 210°/s
IRB 6720-240/2,65 110°/s 90°/s 90°/s 170°/s 120°/s 190°/s
IRB 6720-210/2,8 110°/s 90°/s 90°/s 170°/s 120°/s 190°/s
IRB 6720-170/3,1 110°/s 90°/s 90°/s 170°/s 120°/s 190°/s
IRB 6720-215/2,5 LID 110°/s 90°/s 90°/s 170°/s 120°/s 190°/s
IRB 6720-215/2,65 LID 110°/s 90°/s 90°/s 170°/s 120°/s 190°/s
IRB 6720-200/2,8 LID 110°/s 90°/s 90°/s 170°/s 120°/s 190°/s
IRB 6720-150/3,1 LID 110°/s 90°/s 90°/s 170°/s 120°/s 190°/s
IRB 6730-270/2,7 100°/s 90°/s 90°/s 170°/s 120°/s 190°/s
IRB 6730-240/2,9 100°/s 90°/s 90°/s 170°/s 120°/s 190°/s
IRB 6730-210/3,1 100°/s 90°/s 90°/s 170°/s 120°/s 190°/s
IRB 6730-220/2,9 LID 100°/s 90°/s 90°/s 170°/s 120°/s 190°/s
IRB 6730-190/3,1 LID 100°/s 90°/s 90°/s 170°/s 120°/s 190°/s
IRB 6740-310/2,8 100°/s 90°/s 90°/s 140°/s 110°/s 180°/s
IRB 6740-260/3,0 100°/s 90°/s 90°/s 140°/s 110°/s 180°/s
IRB 6740-240/3,2 100°/s 90°/s 90°/s 170°/s 120°/s 190°/s
IRB 6740-270/2,8 LID 100°/s 90°/s 90°/s 140°/s 110°/s 180°/s
IRB 6740-230/3,0 LID 100°/s 90°/s 90°/s 140°/s 110°/s 180°/s
IRB 6740-220/3,2 LID 100°/s 90°/s 90°/s 170°/s 120°/s 190°/s

Vice informaci Ize nalézt ve Specifikacich produktu (IRB 6710, IRB 6720, IRB 6730 a IRB 6740).
Data a rozméry mohou byt zménény bez pfedchoziho upozornéni.
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Vyhrazujeme si pravo provadét technické zmény ¢i upravit obsah tohoto
dokumentu bez pfedchoziho upozornéni. Pro objedndvky plati konkrétni
dohodnuté podminky. ABB AG nenese zddnou odpovédnost za pripadné

chyby nebo nedostatek informaci v tomto dokumentu.
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Vyhrazujeme siveskera prdva na tento dokument i na informace a ilustrace
vném obsazené. Jakékoli poskytovani tfetim strandam, vyuziti celkového ¢i
¢astecného obsahu tohoto dokumentu nebo jeho kopirovani je bez pred-
choziho pisemného souhlasu spole¢nosti ABB AG zakdzano. Copyright©

ABB. V8echna prdava vyhrazena.



http://abb.com/robotics

