ABB MICRO SURUCULER

ACS150 suruciileri
Hizh kurulum ve baslatma kilavuzu

o> > >

N
NN
NN
N\
NN
NN
AN
NN
J NN
LN
LN
DN
]

Giivenlik talimatlan

UYARI! Bu talimatlara uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da
yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir. Kalifiye bir
elektrik¢i degilseniz elektrik montaj ve bakim islerini yapmayin.

* Sirlci girig gliciine baghyken, siirlicli, motor kablosu, motor veya kontrol
kablolan lizerinde cahsmayin. Cahsmaya baslamadan 6nce, surliclyi tim
tehlikeli gerilim kaynaklarindan yahtin ve cahsmaya baslamanin glivenli
oldugundan emin olun. Giris glictiniin baglantisin1 kestikten sonra her zaman
5 dakika bekleyerek ara devre kondansatorlerinin bosalmasim saglayin.

* Do&nen sabit miknatish bir motor baghyken siriicii lizerinde ¢ahigsmayin.
Donmekte olan bir sabit miknatish motor giris ve ¢ikis terminalleri dahil
olmak Uzere, sirlicliye enerji saglar.

1. Teslimati ambalajindan cikarma

Kurulumunu yapmaya hazir olana kadar suriicliyl paketinden ¢ikarmayin.
Paketten ¢ikardiktan sonra sirlicllyl toz, kahnti ve nemden koruyun. Asagidaki
6gelerin bulundugundan emin olun:

* kelepge plakalan, kelepceler ve vidalar

* montaj sablonu, pakete entegredir

¢ hizh kurulum ve baslatma kilavuzu.

Ogelerde hasar belirtisi olmadigindan emin olun.

2. Kondansatorleri yenileme

Suriclye bir y1l veya daha uzun bir siire glic veriimediyse DC baglantisi
kondansatérlerini yenilemeniz gerekir. Uretim tarihi tip tammlama etiketinde
bulunur. Bkz. Guide for capacitor reforming (3AFE68735190 [Ingilizce]).

3. Kablolan ve sigortalar segme

* Gug kablolarim secin. Yerel diizenlemelere uyun.

* Girig giicii kablosu: ABB, en iyi EMC performansi i¢in simetrik blendajh
kablo (VFD kablosu) kullanmanizi énerir.

* Motor kablosu: En iyi EMC performansi i¢in simetrik blendajh kablo (VFD
kablosu) kullanin. Simetrik blendajh kablo ayrica yatak akimlarini, motor
yahtimm Uzerindeki stresi ve aginmay1 azaltir.

* Giig kablosu tipleri: IEC kurulumlarinda, bakir veya alliminyum kablolar
kullanin (izin verildiyse). UL kurulumlarinda yalmzca bakir kablolar
kullanin.

¢ Akim degeri: maks. yik akimi.

* Gerilim degeri: min. 600 V AC.

¢ Sicakhk degeri: IEC kurulumlarinda, siirekli olarak kullanilan iletkenin en
az 70°C (158°F) maksimum izin verilen sicakhk degderine sahip bir kablo
segin. UL kurulumlannda, en az 75°C (167°F) nominal degere sahip bir
kablo secin.

* Boyut: Tipik kablo boyutlan i¢in Sigortalar ve tipik giris besleme kablosu
boyutlarive maksimum kablo boyutlan i¢in Gli¢ kablolari i¢in terminal
verileriboélimiine bakin.

* Kontrol kablolarini segin. Analog sinyaller igin ¢ift blendajh biikiimli ¢ift kablo
kullamin. Dijital, réle ve 1/0 sinyalleri icin ¢ift blendajh veya tek blendajh kablo
kullamin. 24 V ve 115/230 V sinyallerini ayn1 kabloda ¢ahstirmayin.

* Sirlclyd ve giris glic kablosunu dogru sigortalarla koruyun. Bkz. Sigortalar
ve tipik giris besleme kablosu boyutlari.

4. Kurulum alanini inceleme

Siricit pano kurulumu igin tasarlanmistir ve standart olarak IP20/UL agik tip

koruma sinifina sahiptir.

Surucuyu kurmak istediginiz alani inceleyin. Asagidakilerden emin olun:
Kurulum alam yeterince havalandinhyor ve sicak hava devridaim yapmiyor.

® Suriclniin gevresinde sogutma, bakim ve ¢ahstirma igin yeterli bos alan
mevcuttur. Minimum bos alan gereksinimleri igin bkz. Bos yer gereksinimleri.

* Ortam kosullan gereksinimleri karsihyor. Bkz. Ortam kogsullari.

* Kurulum ytizeyi olabildigince dikeye yakin ve siirlicinin agirhgim
destekleyebilecek kadar dayamkhdir. Bkz. Boyutlar ve agirliklar.

® Sdricinin yakimndaki kurulum ylizeyi, zemin ve malzemeler yamc degildir.

® Sdrucuniun yakimnda yiksek akimh tek niveli iletkenler veya kontaktor

bobinleri gibi gli¢li manyetik alanlar olan kaynaklar yok. Giigli bir manyetik
alan siriiclinlin gahsmasinda parazite veya hataya neden olabilir.

5. Siirlict kurulumu

SurlclyU vidalarla veya bir DIN rayina takabilirsiniz (silindir sapka tipi,
genislik x ylikseklik = 35 mm x 7.5 mm [1,4 in¢ x 0,3 in¢]).

Surlclyl bas asagi monte etmeyin. Sogutma havasi ¢ikisinin sogutma havasi
giriginin yukansinda oldugundan emin olun.

Siiriicliyli vidalarla monte etmek icin

1. Pakette bulunan montaj
sablonu parcasini kesip
¢ikararak montaj
deliklerinin yerlerini
isaretleyin.

2. Montaj vidalan i¢in
delik agin ve uygun
dibel veya ankraj
elemanlarini takin.

3. Montaj vidalarim takin.
Vida bas ile montaj
ylzeyi arasinda bosluk
birakin.

4. Surucuyu montaj
deliklerine yerlestirin.

5. Montaj vidalarim sikin.

Siiriicliyii DIN rayina monte etmek icin
1. Surlcinin Gst kismim
DIN montaj rayina
sekilde gosterilen
aqyla yerlestirin.

2. Siricuyu duvara
dayayin.

3. Siricinin dizgiin
monte edildiginden
emin olun.

4. Suricuyu s6kmek icin
sirliciinlin Gzerindeki serbest birakma koluna basin.

6. Kelepce plakalarim takin.

1. Kelepce plakasini,
verilen vidalarla
strdctinlin altindaki
plakaya takin.

2. 1/0 kelepce plakasim
verilen vidalarla I/O
kelepge plakasina takin.

7. Yahtim direncini 6lgme

Kuzey Amerika'da yahtimin él¢iilmesi genellikle gerekli degildir.

Siirlicli: Strlicuye zarar verebilecedi icin, sirliciiniin Gzerinde gerilim toleransi

veya yalitim direnci testleri gergeklestirmeyin.

Girig glicii kablosu: Giris gli¢ kablosunun yahtimin siirlicliye baglamadan énce

Olcln. Yerel diizenlemelere uyun.

Motor ve motor kablosu:

1. Motor kablosunun motora bagh oldugundan ve U2, V2 ve W2 siiriicii gikis
terminalleriyle baglantisinin kesik oldugundan emin olun.

2. Her faziletkeni ile koruyucu topraklama iletkeni
arasindaki yahtim direncini 6lgmek i¢in
1000 V DC gerilim kullanin. Bir ABB motor igin
yahtim direnci 100 Mohm'dan fazla olmahdir
(25°C/77°F sicakhkta). Diger motorlarin yahtim
direnci igin Ureticinin belgelerine bakin. Motor
icindeki nem yalitim direncini diigiirlir. Motor
icinde nem oldugunu distnllyorsamz, motoru

U1-PE, V1-PE, W1-PE

kurutun ve 6lgimu tekrarlayin.

8. Siiriictiniin topraklama sistemiyle uyumiu
oldugundan emin olun

TOm sirici tiplerini simetrik topraklamah TN-S sisteme baglayabilirsiniz

(orta topraklamah delta).

Slriclyd bir kdse topraklamah delta sistemine veya IT sistemine (topraklamasiz
veya yiksek direncli topraklamal) baglamadan 6nce metal EMC filtresi topraklama
vidasim ¢ikarin. Siirlictide plastik EMC vidasi varsa (ACS150-03U-... tip kodu olan
sirlicler) vidanin gikariimasi gerekmez.

9. Giic kablolarim baglama
Baglant1 semasi (blendajh kablolar)
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1. iki koruyucu topraklama iletkeni. PE iletkenin kesit alan1 10 mm? Cu veya
16 mm? Al degerinin altindaysa IEC/EN/UL 61800-5-1 siriicii glivenligi
standardina gére iki PE iletkeni kullanmimasi gerekir. Ornegin, dérdiinci
iletkene ek olarak kablo blendajin kullanabilirsiniz.

2. Dordlncu iletkenin veya blendajin iletkenligi PE iletkeniyle ilgili
gereksinimleri karsilamiyorsa ayn bir topraklama kablosu veya hat tarafiigin
ayn PE iletkeni olan bir kablo kullanin.

3. Belandajiniletkenligi yeterli degilse veya kabloda simetrik olarak
olusturulmus bir PE iletkeni yoksa motor tarafi i¢in ayn bir topraklama
kablosu kullamn.

4. Motor kablosu ve fren direnci kablosu (kullanihyorsa) i¢in 360 derece kablo
blendaji topraklamasi gerekir. Giris gii¢ kablosu i¢in de &nerilir.

5. 1fazh striciler: Fazi Ul'e ve nétri V1'e baglayin. W1 baglantisi kesik kalsin.

Baglanti prosediirii (blendajh kablolar)

Sikma torklan igin bkz. Gli¢ kablolari igcin terminal verileri.

1. Giris gli¢ kablosunu
soyun. Kablo
blendajinm (varsa)
topraklama kelepgesi
altinda topraklayin.
Kablo blendajim
biikerek bir demet
haline getirin ve
uygun sekilde
isaretleyip
topraklama
terminaline baglayin.
Diger topraklama iletkenlerini (PE) topraklama terminaline baglayin.
Faziletkenlerini U1, V1 ve W1 terminallerine baglayin.

2. Motor kablosunu soyun. Kablo blendajim
motorun altinda topraklayin. Motor kablosu
blendajim biikerek bir demet haline getirin ve
uygun sekilde isaretleyip topraklama terminaline
baglayin. Faz iletkenlerini U2, V2 ve W2
terminallerine baglayin.

3. Frendirenci kullaniyorsamz fren direnci
kablosunu BRK+ ve BRK- terminallerine baglayn.
Blendajh bir kablo kullanin ve topraklama
kelepgesi altinda topraklayin.

4. BRK+ ve BRK- terminal vidalarinin sikildigindan
emin olun. Kablolan terminallere baglamiyorsamz da bu adimi uygulayin.

5. Kablolarn mekanik olarak siirliciiniin chisina baglayn.

10. Kontrol kablolarim baglama

Baglantilan sectiginiz uygulama makrosunun varsayilan kontrol baglantilarina
gore yapin.

Varsayilan 1/0 baglantilar (ABB standart makrosu)

9902 parametresi 1 (ABB STANDARDI) olarak ayarlandidinda, semada I/0
baglantilan goésterilir.

1/0 baglantisi 9
,— SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)
Al Frekans referansi: 0 ... 20 mA
m GND Analog giris devresi, ortak
» +10V Referans gerilimi: +10 VDC, maksimum 10 mA
+24V Yardima gerilim gikisi: +24 V DC, maksimum 200 mA
GND Yardima gerilim ¢ikis1 ortak ucu
|: CcoOM Dijital giris ortak ucu
/— DI1 Stop (0) / Start (1)
g DI2 ileri (0) / Geri (1)
— DI3 Sabit hiz segimi ¥
/— Dl4 Sabit iz segimi D
L DI5 Hizlanma ve yavaslama secimi 2
Réle baglantisi >
COoM Réle cikisi
NC Hata yok [Hata (-1)]
& NO
Al(1) igin alternatif baglanti:
] SCR Akim yerine gerilim sinyali kullaniyorsamz IU segicisini U
c ,"I_ﬁ (0 ... 10 V gerilim sinyali) olarak degistirin ve yukanda
l Al gosterilen yerine bu baglantiyi kullanin.
| GND
+10V
1...10 kohm

1) Bkz. parametre grubu 12 SABIT HIZLAR: 2) 2202ve 2203 parametrelerine gére 0 =

rampa sireleri. 1 = rampa slreleri 2205ve

DI3 | DI4 | Cahsma (parametre) 2206 parametrelerine gére.
0 0 | Dahili potansiyometre 3) Kelepge altinda 360 derece topraklama.
aracihdiyla hizi ayarlayin 4) Stkma torku: 0,22 N-m (2 Ibf-ing)
5) Sikma torku: 0,5 N-m (4,4 Ibf-ing)
1 0 |Hiz1(2202
0 1 Hiz 2 (1203)
1 1 Hiz 3 (1204

Baglanti prosediirii
Enduktif kuplaji dnlemek icin sinyal kablosu ciftlerini terminallere mimkiin
oldugunca yakina kadar bukimli tutun.
1. Kablonun dis yahtimim soyun ve

¢iplak blendaji kelepge altinda 360
derece topraklayin.

2. iletkenleri dogru kontrol
terminallerine baglayin.

3. Cift ekranh kablolar icin kablodaki
her bir ¢iftin topraklama
iletkenlerini biikiin ve demeti SCR
(1) terminaline baglayin.

4. Kontrol kablolarin mekanik olarak
siirlictinlin disina baglayin.

11. Siiriicliyii devreye alma

UYARI! Motoru ¢cahstirmanin giivenli oldugundan emin olun. Hasar veya
yaralanma riski varsa motorun diger makinelerle baglantisini kesin.

Sirlclyl devreye almadan 6nce, kurulumun tamamlandigindan ve motor plakasi
verilerinin elinizde mevcut oldugundan emin olun.

Glictiagma

[ | Girig giictini uygulayn. Panel Cikig modunda Toc
cahsr. Hz

OUTPUT " FWD

Devreye alma veri girisi

[ | YUygulama makrosunu (9902 parametresi)

= N L. LocC
kontrol kablolarinin baglanma sekline gére 9 9 O 2
secin. Varsayilan deger 1 (ABB STANDARDI),
birgok durumda uygundur. PAR
Kisa parametre modunda genel parametre ayan prosediirii asagida agiklanmstir.
1. Alt satirda CIKIS gériinlyorsa ﬁ tusuna LocC
basarak ana meniiye gidin. Aksi takdirde, altta rl E F
MENU 6gesi gérunene kadar tusuna
basin. MENU FwD
2.“PAr S” yazisim gériinceye kadar @/ TocC
N % tuslarna basin. PA rl S
MENU FWD
3. ﬁ tusuna basin. Ekranda Kisa parametre
. PP LocC S
modunda bir parametre goriintulenir.
PAR FWwi
4@/@ tuglanm kullanarak uygun LoC 9 9 O S
parametreyi segin. 7
PAR FWD
5.Degerin altinda arametre degeri Lo
goruinene kadar tusunu yaklagik iki 5 O O
saniye basih tutun. Hz
PAR & FwD
6.Degeri @/@ tuglanm LocC
kullanarak degistirin. Tusa basih tuttugunuzda 6 O O
deger daha hizh degisecektir. M Hz
PAR ] FWD
7. Parametre degerini, Tf tusuna basarak
" LocC
kaydedin. 9 9 0 7
PAR

[ | Motor plakasindan motor degerlerini girin. Loc S
« motor nominal gerilimi (9905) 9 9 O 5
« motor nominal akim (9906)

- motor nominal frekansi (9907). PAR FwD

O Hafla.referans REF1 (1105) i¢in maksimum Toc S
degeri ayarlayn. 5

PAR FWD

O Sabit iz 1, 2 ve 3 (1202, 1203, 1204) degerlerini LocC 1 2 O 2 S
ayarlayin.

PAR FWwi

[ | Al@@) i¢in minimum sinyale kargihk gelen LocC 3
minimum degeri (%) ayarlayn (1301). Normal 1 3 O 1
ayarlar:

0...20 mA (veya O ... 10 V) sinyal i¢in %0. PAR FWD
4 ...20mA (veya 2 ... 10 V) sinyal i¢in %20.

[ | Surtcinin giki frekansimn maksimum limitini Toc S
ayarlayin (2008). Bu, gii¢ hatt1 frekansina (tipik 2 O O 8
olarak (50 veya 60 Hz)) esittir.

PAR FWD

O M?tor stop islevini segin (2102). LoC 3
1 = Serbest durus.

2 = Parametreler ile tammlanan rampa boyunca
durma. PAR FWD



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE68735190&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

Motor doniis yoni

[ | Motor déniis yoniini kontrol edin: LocC S

1. Potansiyometreyi tamamen saat yoniniin 1 2 O 2
tersine gevirin.

2. Suriict uzaktan kontroldeyse (ekranda REM PAR FWD
gosterilir) tusuna basarak yerel kontrole
gegin.

3. Motoru ¢ahstirmak igin @ tusuna basin.

4.Motor donene kadar potansiyometreyi hafifce
saat yonine gevirin.

5.Motorun gergek yoniiniin, ekranda
gorintilenenle aym oldugundan emin olun
(ILR, ileri ve GER, geri anlamina gelmektedir).

6.Motoru durdurmak igin tusuna basin.

Gerekirse motor dénis yoniini asagidaki gibi degistirin:
1. Kurulumun enerjisini kesin:
« Girig gliciniin ve tiim tehlikeli dig gerilimlerin siirlict ile baglantisim kesin. Ara
devre kondansatdrlerinin yliki bosaltmasi igin 5 dakika bekleyin.
Tekrar baglantinin mimkin olmadigindan emin olun. Kilitleyip etiketleyin.
Bir gerilim test cihaz ile kurulumun enerjisinin kesilmis oldugunu &l¢iin. Olciimden
once ve sonra, gerilim test cihazinin ¢ahsir durumda oldugunu bilinen bir gerilim
kaynagn Gzerinde dogrulayin.
Her giris terminali (U1, V1, W1) ile topraklama (PE) arasindaki gerilimin sifir
oldugundan emin olun.
Her ¢ikis terminali (U2, V2, W2) ile topraklama (PE) arasindaki gerilimin sifir
oldugundan emin olun.
« Her DC terminali (BRK+ BRK+,) ile topraklama (PE) arasindaki gerilimin sifir
oldugundan emin olun.
- Yerel diizenlemelerce gerekli kihnan sekilde gecici topraklama kurun.
2. Slriici gikis terminallerinde veya motor baglant: kutusundaki iki motor kablosu
faziletkeninin yerini degistirin.
3.Sirdciniin gliclind agin ve motor doniis yoniini yukanda agiklanchd gibi tekrar
kontrol edin.

Sigortalar ve tipik giris besleme kablosu boyutlan

Hizlanma/yavaslama sireleri

O Hizlanma siiresini 1 (2202) olarak ve yavaglama
siiresini 1 (2203) olarak ayarlayin.

© 2202

ACS150... Sigortalar iletken boyutu (Cu)
aG uLsmfT Girig Motor PE Fren
veya CC_| (UL, V1, W1) | (U2, V2, W2) (BRK+, BRK-)
(600 V)2
x=E/U A A mmZ | AWG | mm? | AWG | mmZ | AWG | mm? | AWG
1fazh Uy =230V
01x-02A4-2 10 10 25 | 14 [or5 [ 18 [ 25 | 14 [ 25 | 14
01x-04A7-2 16 20 25 | 14 o5 | 18 [ 25 | 14 [ 25 | 14
01x-06A7-2 | 16/20 25 25 | 10 [ 15 [ 14 [ 25 | 10 | 25 12
01x-07A5-2 | 20/25% 30 25 | 10 [ 15 [ 14 [ 25 [ 10 | 25 12
01x-09A8-2 | 25/35% 35 6 10 | 25 12 6 10 6 12
3fazh Uy =230V
03x-02A4-2 10 10 25 | 14 [or5 [ 18 [ 25 | 14 [ 25 | 14
03x-03A5-2 10 10 25 | 14 o5 | 18 [ 25 | 14 [ 25 | 14
03x-04A7-2 10 15 25 | 14 o5 | 18 [ 25 | 14 [ 25 | 14
03x-06A7-2 16 15 2,5 12 15 | 14 | 25 12 | 25 12
03x-07A5-2 16 15 2,5 12 [ 15 [ 14 | 25 12 | 25 12
03x-09A8-2 16 20 25 12 | 25 12 | 25 12 | 25 12
3 fazh Uy = 400/480 V
03x-01A2-4 10 10 25 | 14 o5 18 [ 25 | 14 | 25 | 14
03x-01A9-4 10 10 25 | 14 o5 | 18 [ 25 | 14 [ 25 | 14
03x-02A4-4 10 10 25 | 14 [o5 | 18 [ 25 | 14 [ 25 | 14
03x-03A3-4 10 10 2,5 12 [o75] 18 | 25 12 | 25 12
03x-04A1-4 16 15 2,5 12 [075] 18 | 25 12 | 25 12
03x-05A6-4 16 15 2,5 12 | 15 | 14 | 25 12 | 25 12
03x-07A3-4 16 20 2,5 12 [ 15 [ 14 | 25 12 | 25 12
03x-08A8-4| 20 25 2,5 12 | 25 12 | 25 12 | 25 12

Son kontrol

PAR FwWD
[ | Devreye alma artik tamamlanmigtir. Ayarimz1
kullanict makrosu olarak kaydetmek istiyorsamz

“ 9902 -
9902 parametresini -1 (KULLANICI S1 KAYDET)

degerine ayarlayin. PAR FwD

1) IEC/EN/UL 61800-5-1 listesini korumak icin belirtilen sigortalan kullanin.

2) Siriicli, bu tabloda verilen sigortalar ile korundugunda, 480 V maksimum gerilimde en fazla
100.000 simetrik amper (rms) verebilen bir devrede kullanima uygundur.

3) %50 asin yiik kapasitesi icin daha biyiik olan sigorta alternatifini kullanin.

Giic kablolan icin terminal verileri

[ | Ekranda hata veya alarm g&sterilmediginden emin olun.

Hata kodlan

Hata Aciklama

Kasa U1, V1, W1, U2, V2, W2, BRK+, BRK- PE
tipi Min. kablo Maks. kablo Sikma torku | Maks. kablo | Sikma torku
boyutu (som/ boyutu (som/ boyutu (tek
damarh) damarh) veya ¢ok telli)

mm? | AWG | mm? | AWG | N-m [Ibfiing| mm? | AWG | N-m |Ibfiing

FOOO01 ASIRI AKIM - Cikig akimi, tetikleme limitinin (izerinde.

RO..R2 | 0,25/02 | 24 | 60/40 | 10 | 08 7 25 3 1,2 11

FO002 ASIRI DC GRLM - Ara devre DC gerilimi ¢ok yiiksek.

FO003 CHZ ASIRI SICAKLIK - Siirlici IGBT sicakhdi gok yiiksek.

FO004 KISA DEVRE - Motor kablolarinda veya motorda kisa devre var.

FO006 DUSUK DC GRLM - Ara devre DC gerilimi gok diisiik.

FO009 MOT ASIR SICAK - Motor sicakhdi cok yiiksek veya devreye alma verileri yanhs.

FO016 TOPRAKLAMA ARIZASI - Siiriicli, motor veya motor kablosunda topraklama
arizasivar.

Notlar:
¢ Belirtilen minimum kablo boyutu, maksimum yikte yeterli akim tasima
kapasitesine sahip olmayabilir.

* Terminaller, belirtilen maksimum kablo boyutundan bir boyut daha biyiik
iletkeni kabul etmez.

* Terminal bagina maksimum iletken sayisi 1'dir.

Ortam kosullar

FO022 GIRIS FAZI KAYBI - Ara devre DC gerilimi, eksik girig giicii hatt: fazi veya yanmis
sigorta nedeniyle osilasyon yapiyor.

Gereklilikler Calhisma sirasinda (sabit kullamim amaciyla kurulmus)

Kurulum rakim Deniz seviyesinin 0 ... 2000 m (0 ... 6562 ft) lizerinde. Nominal ¢ikis

akimi, 1000 m (3281 ft) Gzerindeki her 100 m (328 ft) i¢in %1

Deéerler disirilmelidir.
Cevre hava sicakhg -10 ... +50°C (14 ... 122°F). Donmaya izin verilmemelidir. Nominal akim
ACS150 Girig Bobinli girig Gikig Kasa cikisy, 40 °C (104 °F) Gizerindeki her 1 °C (1,8 °F) igin %1 dustrilmelidir.
tipi
hn hn hn hn by b/10 | Bmax Py Pl Bagil nem %0 ... %95. Yogusmaya izin verilmez. Korozyona neden olan gazlann
(480 V) (480 V) ’ bulunmasi durumunda maksimum izin verilen bagil nem %60'tr.
x=E/U A A A A A A A kw hp Kirlilik diizeyleri iletken toz olmamahdir
- Darbe (IEC 60068-2- |izin verilmez
1fazh Uy=230V
22 UN 27,ISTA 1A)
01x-02A4-2 6,1 - 4,5 - 2,4 3,6 4,2 0,37 0,5 RO " P -
Serbest diisme 1zin verilmez
01x-04A7-2 11 - 8,1 - 47 71 8,2 0,75 1 R1
01x-06A7-2 | 16 - 11 - 67 | 101 | 17 | 11 15 R1 Boyut|ar ve a§|r||k|ar
01x-07A5-2 17 - 12 - 7,5 1,3 131 1,5 2 R2
1P20/UL acgik tip
01x-09A8-2 21 - 15 - 9,8 14,7 17,2 2,2 3 R2
Kasa H1 H2 H3 w D Adirhk
3fazh Uy=230V tipi - - - - -
mm | ing | mm | ing¢ | mm | in¢ | mm | in¢ | mm | ing kg pound
03x-02A4-2 | 4,3 - 2.2 - 2,4 3,6 42 | 037 | 05 RO
RO 169 (6,65| 202 | 795 | 239 | 9,41 | 70 | 2,76 | 142 | 5,59 1,1 2,4
03x-03A5-2 6,1 - 3,5 - 3,5 53 6,1 0,55 0,75 RO
R1 169 | 6,65 | 202 | 795 | 239 | 9,41 | 70 | 276 | 142 | 559 |1,3/1,2V|2,9/2,6Y
03x-04A7-2 7,6 - 4,2 - 4,7 71 8,2 0,75 1 R1
R2 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 9,41 | 105 | 4,13 | 142 | 5,59 1,5 3,3
03x-06A7-2 12 - 6,1 - 6,7 10,1 17 11 1,5 R1
03X-07A5-2 12 - 6.9 - 75 113 131 15 2 R1 1) 230 V siirticiler / 400 V suricller
03x-09A8-2 14 - 9,2 - 9,8 14,7 17,2 2,2 3 R2 H1 montaj parcalan veya kelepge plakasi olmadan yiikseklik
3 fazh Uy = 400/480 V H2 monta]: parcalan varken ve kelepce plakasi o.I‘mada-n yiikseklik
H3 montaj pargalan ve kelepge plakasi varken yiikseklik
03x-01A2-4 2,2 1,8 11 0,9 1,2 1,8 2,1 0,37 0,5 RO w islik
genisli
03x-01A9-4 | 3,6 3,0 1,8 15 1,9 2,9 33 0,55 | 0,75 RO D  derinlik
03x-02A4-4 41 3,4 2,3 1,9 2,4 3,6 4,2 0,75 1 R1 BO er ereksinimleri
03x-03A3-4 6,0 5,0 31 2,6 33 5,0 58 11 1,5 R1 § y g
03x-04A1-4 | 6,9 58 3,5 2,9 4,1 6,2 7.2 1,5 2 R1 Kasa tipi Ustte Altta Yanlarda
03x-05A6-4 | 9,6 8,0 4,8 4,0 5,6 8,4 9,8 2,2 3 R1 mm ing mm ing mm ing
03x-07A3-4 | 12 97 6,1 51 73 1,0 | 128 3 3 R1 Timi 75 3 75 3 o} o}
03x-08A8-4 14 11 v 6,4 8,8 13,2 15,4 4 5 R1 .
Isaretler
hn siirekli rms giris degeri (kablolarin ve sigortalarin boyutlandirnimasi icin)

hN (480 V) 480V giris gerilimine sahip siiriiciiler igin siirekli rms giris akim (boyutlandirma
kablolan ve sigortalar igin)

by kesintisiz rms akimi. Her on dakikada bir dakika streyle %50 asin ylike izin verilir.
h1/10 her on dakikada bir dakika sireyle maksimum (%50 asin yiik) akima izin verilir
bmax maksimum ¢ikis akimi. Baslangigta iki saniye siiresince.

Py tipik motor giicli (nominal kullanim). Kilowatt nominal degerleri IEC 4 kutuplu

motorlarin cogunda gegerlidir. Kilowatt glic nominal degerleri NEMA 4 kutuplu
motorlarn cogunda gegerlidir.
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