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1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

Acerca de este manual

Copyright

La informacion de este documento esté sujeta a cambios sin previo aviso y no debe
interpretarse como un compromiso de ABB Oy. ABB Oy no asume ninguna
responsabilidad por los errores que puedan aparecer en este documento.

En ningtin caso ABB Oy sera responsable de los dafios directos, indirectos,
especiales, fortuitos o consecuenciales de cualquier naturaleza o tipo derivados del
uso de este documento; asi mismo, ABB Oy no sera responsable de los dafios
fortuitos o consecuenciales derivados del uso del software o el hardware descritos
en este documento.

Este documento y sus partes no se pueden reproducir o copiar sin permiso por escrito
de ABB Oy, y su contenido no se puede comunicar a terceros ni utilizarse para
cualquier otro fin no autorizado.

El software o el hardware descritos en este documento se suministran bajo una
licencia y se pueden utilizar, copiar o revelar s6lo conforme a los términos de dicha
licencia.

Copyright © 2005 ABB Oy
Reservados todos los derechos.

Marcas comerciales

ABB es una marca comercial registrada del Grupo ABB.
Todos los demas nombres de marca o de producto citados en el documento pueden
ser marcas comerciales o marcas comerciales registradas de sus respectivos titulares.

Garantia

Consulte las condiciones de garantia poniéndose en contacto con su representante de
ABB mas proximo.

Generalidades

El presente documento, el Manual del operador del RE_ 54 , muestra como utilizar
la interfaz HMI grafica de los terminales REF 54 , REM 54 y RET 54 .

Tenga en cuenta que las vistas de HMI que muestran las imagenes de este manual se
facilitan unicamente a titulo de ejemplo.
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1.5.

1.6.

1.7.

Utilizacion de simbolos

Este documento incluye iconos de aviso, precaucion e informacion que sefialan
condiciones relativas a la seguridad y otros detalles importantes. También incluye
iconos de consejos para hacer notar al lector cierta informacion importante. Los
iconos correspondientes deben interpretarse de la siguiente manera:

relativos al concepto expuesto en el texto. Podria indicar la presencia
de un peligro que podria provocar dafios en el software o en los
equipos o propiedades.

C'-\ El icono de precaucion indica informacion importante o avisos

El icono de informacidn alerta al lector de hechos y condiciones
ﬂ relevantes.

El icono de aviso indica la presencia de un riesgo que podria
A provocar lesiones fisicas.

Aunque los peligros de los iconos de aviso estan relacionados con lesiones fisicas y
los peligros de los iconos de precaucion estan asociados a dafios en equipos o
propiedades, se ha de entender que continuar utilizando un equipo dafiado podria, en
determinadas circunstancias de funcionamiento, provocar una pérdida de
rendimiento del proceso que podria conducir a lesiones fisicas o la muerte. Por tanto,
cumpla integramente todos los avisos e instrucciones de precaucion.

Terminologia

A continuacion se presenta una lista de términos que le deberian ser familiares. La
lista contiene algunos términos que son especificos de ABB o que tienen un uso o
definicion distinto del uso estandar en el sector.

Término Descripcioén

LON Red de funcionamiento local, un protocolo de
comunicaciones

MIMIC Imagen de configuracion grafica en el LCD del relé

SPA Protocolo de comunicaciones desarrollado por ABB

Documentos relacionados

Titulo del manual Numero MRS
Manual de referencia técnica del REF 54 _, General 1MRS752197
Manual de referencia técnica del REM 54_, General 1MRS752375
Manual de referencia técnica del RET 54_, General 1MRS755225
Descripciones técnicas de las funciones (CD-ROM) 1MRS750889-MCD
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1.8. Revisiones del documento
Version Fecha Historial
A 14.09.2001 Inglés version F/21.02.2000 (1MRS750500-
MUM)
B 24.11.2006 Inglés version N/08.07.2005 (1MRS750500-
MUM)
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Informacién de seguridad

/N

Aunque la tension auxiliar esté desconectada, en los conectores
podrian aparecer tensiones peligrosas.

Siempre se deben seguir las normas de seguridad eléctrica nacionales
y locales.

Este dispositivo contiene componentes sensibles a las descargas
electrostaticas. Por tanto, se debe evitar tocar innecesariamente los
componentes electronicos.

El bastidor del relé debe ponerse a tierra con sumo cuidado.

La instalacion eléctrica debe ser realizada exclusivamente por un
electricista competente.

El incumplimiento puede provocar la muerte, lesiones fisicas o dafios
materiales importantes.

La rotura de la cinta de precinto del panel posterior del relé conllevara
la pérdida de la garantia. No se podra garantizar un funcionamiento
correcto.

Cuando se haya retirado el modulo enchufable de su carcasa, no toque
el interior de ésta. Los elementos internos de la carcasa del relé pueden
tener alta tension y si los toca podria sufrir lesiones fisicas.




10



1MRS752195-MUM

Terminales de proteccién y control RE_54

Manual del operador

Terminales RE_ 54

Elrelé de proteccion RE_54 se basa en un entorno multiprocesador que incrementa
sus prestaciones. El procesamiento digital de sefiales combinado con una potente
CPU y la gestion de entradas/salidas distribuidas facilita las operaciones en paralelo
y mejora los tiempos de respuesta y la precision. La HMI (interfaz hombre-
maquina), que incluye una pantalla LCD con diferentes vistas, hace que el uso local
del RE 54 sea seguro y facil. La HMI instruye al usuario sobre cémo debe
proceder.

Elterminal RE 54 forma parte del sistema de automatizaciéon de subestaciones de
ABB y amplia todavia mas la funcionalidad y flexibilidad de este concepto. Esto es
posible gracias a la moderna tecnologia aplicada en los soluciones hardware y
software.

11
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Caracteristicas graficas de la HMI/MiMICO

El panel frontal del relé de proteccion incluye:
* Una pantalla grafica LCD, con una resolucion de 128 x 160 pixeles, formada por
19 lineas divididas en dos ventanas:

» Una ventana principal (17 lineas) que proporciona informacion detallada sobre
el MIMICO, objetos, eventos, mediciones, alarmas de control y parametros del
terminal.

» Una ventana de asistencia (dos lineas) para alarmas e indicaciones de
proteccion en funcion del terminal y para mensajes de ayuda generales.

* Tres pulsadores para el control de objetos.

* Ocho indicadores LED de alarma programables libremente con diferentes colores
y tipos segun la configuracion (apagado, verde, amarillo, rojo, fijo, intermitente).

* Un LED indicador de la prueba de control y el enclavamiento.

* Tres indicadores LED de proteccion.

» Una seccion de pulsadores de la HMI con cuatro flechas de navegacion y botones
de eliminacion [C] y entrada de datos [E].

* Un puerto de comunicaciones serie aislado dpticamente.

* Control de retroiluminacion y contraste.

* Un pulsador programable libremente [F].

* Un pulsador para control local/remoto (pulsador de posicion de control [R\L]).
* Idioma de la HMI seleccionable por el usuario.

* Asignacion de nombres de bloques de funcion seleccionables por el usuario.

Pantalla
grafica LCD

Ventanagi;:ipal Venta7a de asistencia

LED bl ﬁ \ / REF 541
S programables ~ Pulsador control objectos:
— Cerrar (Subir*
Prueba de control y — [ P /; Abir (BZ(:ljar*) )
LED enclavamiento \\ — =l g~ — | _— Seleccionar
_— /
— | // Pulsador control posicion
Pulsador libremente g |
programable ol F |
Conector —— Indicadores LED de proteccion:
optico PC izqda: Listo, IRF, Modo de prueba
medio: Arranque, Bloqueo
X dcha: Disparo, CBF

Botones de  Entrar/Aceptar Borrar/Cancelar *Se utiliza para control del
navegacion Conmutador de tomas en el RET
54

releleds_c

Fig. 4.-1 Vista frontal del terminal

13
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41.

41.1.

14

Pantalla

En el modo inactivo, en la ventana principal se muestra la vista del MIMICO junto
con el grafico de configuracion (disefiado con la Herramienta de Configuracion y el
Editor del Mimico del Rel¢). El usuario puede cambiar la vista en modo inactivo en
MENU PRINCIPAL/Configuracién/Modo display.

Para configurar la vista en modo inactivo

1. En la vista del MIMICO, en el nivel de usuario, pulse [E] durante dos segundos
e introduzca la contrasefia para acceder al nivel técnico.

2. Pulse [1] o [{] para seleccionar Configuracion (ultima opcion) del MENU

PRINCIPAL.

Pulse [] para pasar al ment Configuracion.

Pulse [1] o [{] para seleccionar Modo display.

Pulse [—] para desplazarse al menu del modo Display (Visualizacion).

Pulse [T] o [{] para seleccionar la vista Default (vista por omision).

Pulse [E] para entrar en el modo de configuracion.

Pulse [1] o [{] para avanzar hasta la vista en modo inactivo que desee.

A A

Confirme el valor introducido pulsando [E].

Como vista en modo inactivo unicamente se puede seleccionar una
vista con nivel de usuario.

Retroiluminacién de la pantalla
Normalmente, la retroiluminacion de la pantalla esta apagada.
* Para encender la retroiluminacion, pulse cualquier tecla de la HMI.

Transcurrido el tiempo de espera predefinido para la retroiluminacion, ésta se apa-
gara si no hay ninguna actividad en el panel. Al encender el equipo, la retroilumi-
nacion se enciende para la prueba de pantalla y luego se apaga de nuevo (tras el
retardo del tiempo de espera). El usuario puede cambiar el tiempo de retroilumi-
nacién en MENU PRINCIPAL/Configuracién/MIMIC [17].

Para ajustar el tiempo de retroiluminacion:

1. En la vista del MIMICO en el nivel de usuario, pulse [E] durante dos segundos e
introduzca la contrasefia para acceder al nivel técnico.

2. Pulse [1] o [{] para seleccionar Configuracion (ultima opcion) del MENU

PRINCIPAL.

Pulse [—] para pasar al menu Configuracion.

Pulse [{] para seleccionar MIMIC [17].

Pulse [—] para desplazarse al mena MIMIC [17].

El cursor se encuentra en la primera opcion del menu, Backlight time (Tiempo

de retroiluminacion), de modo que puede pulsar [E] para pasar al modo de

configuracion.

7. Seleccione el digito activo (consulte el apartado 8. mas abajo) o pulse [—] para
activar un digito.

AN
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4.1.2.

4.1.3.

8. Pulse [1] o [{] para avanzar hasta el valor que desee para el digito (intervalo de
valores: 1...20 min).
9. Confirme el valor seleccionado pulsando [E].

Para obtener mas informacion acerca de como se guardan los parametros, consulte
la seccion “Guardar parametros” en la pagina 36

La retroiluminacion también se puede activar utilizando el bloque de funcion
MMIWAKE en la configuracion. Por ejemplo, se puede utilizar una entrada digital
del terminal para controlar la retroiluminacion.

Contraste de la pantalla

Para lograr una legibilidad 6ptima, ajuste el contraste en la vista del MIMICO al
nivel de usuario o en el MENU PRINCIPAL al nivel técnico. (consulte la seccion
en la pagina 24.)

(3324

* Para aumentar el contraste, pulse [E] y [T].

* Para disminuir el contraste, pulse [E] y [{].

Pulse brevemente la tecla de flecha tantas veces como sea necesario
hasta conseguir el contraste que desee

aumentar

Presionar E \' %

disminuir
conadj_b

Fig. 4.1.2.-1  Ajuste del contraste de la pantalla

El usuario también puede regular el contraste configurando el parametro
Contrast (Contraste) en el MENU PRINCIPAL/Configuracién/MIMIC
[17].

Siempre que el usuario almacene el valor seleccionado de ajuste del contraste en una
memoria no volatil (consulte la seccion “Guardar parametros” en la pagina 36), el
contraste se autoajustara conforme a dicho valor después de desconectar y volver a
conectar el terminal.

Seleccion de idioma

Para cambiar el idioma de la pantalla:

1. En la vista del MIMIC en el nivel de usuario, pulse [E] durante dos segundos e
introduzca la contrasefia para acceder al nivel técnico.

2. Pulse [1] o [{] para seleccionar Configuracioén (ltima opcion) del MENU
PRINCIPAL (Main menu).

3. Pulse [—] para pasar al meni Configuracidn.

4. El cursor se encuentra en la primera opcion del mentl, Languages (Idiomas),
por tanto puede desplazarse a dicho menu pulsando [—].

15
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5. Elidioma activo se identifica mediante un asterisco (*).
6. Pulse [{] para mover el cursor al idioma que desee.
7. Confirme la seleccion pulsando [E].

« Tras la confirmacion, el cursor vuelve automaticamente a MENU PRINCIPAL.

Para obtener mas informacion acerca de como se guardan los parametros, consulte
la seccion “Guardar parametros” en la pagina 36.

MENU PRINCIPAL MENU GRUPO MENU PARAMETROSI
C_WAIN MENU — Configuration——] C_—Tanguages —3 Confirmar
Status Iéangualges “Eng\lwshl
Protection enera spafo
C trol Password
Gond monit. paq Po2 4] bwq E
Measurement
C i BIO1 [6]
Gomaral " /N BIO2 [7] /7N
Toats MIMIC [17 Cancelar
Information Analog channels v
Configuration énatlogtesgaulsft % 4 E
rotec
C f
R:groevy.ts;rnasoor A
Voltage trafo
Volt. divider
~,¥ Move cursor ~ ¥ Move cursor ~ ¥ Move cursor
E MIMIC Submenu— <~MainMenu Next— «~Prev. E set

A050426

Fig. 4.1.3.-1  Seleccion de idioma

dos. En el ejemplo de la Fig. 4.1.3.-1, esta precargado Espafiol como
segundo idioma. Para obtener mas informacion sobre los idiomas
disponibles, consulte el Manual Técnico de Consulta del Terminal.

ﬂ Los terminales se suministran con dos juegos de idioma precarga-

Seleccion de la asignacion de nombres de bloques de funcién

El usuario puede seleccionar el convenio de asignacion de nombres de bloques de
funcion. Se puede seleccionar entre tres alternativas: ABB, ANSI e IEC. ABB cor-
responde a los nombres de bloques de funcion utilizados en los terminales con ante-
rioridad a la Version 3.5, ANSI obedece a la asignacion de nombres de bloques de
funcion estandar de ANSI, e IEC obedece a la asignacion de nombres de bloques de
funcion estandar [EC.

Para configurar la vista de asignacion de nombres de bloques de funcion

1. Enla vista del MIMICO en el nivel de usuario, pulse [E] durante dos segundos ¢
introduzca la contrasefia para acceder al nivel técnico.

N

Pulse [1] o [{] para seleccionar Configuracién (Gltima opcion) del MENU
PRINCIPAL.

Pulse [—] para pasar al mena Configuracidn.
Pulse [1] o [{] para seleccionar Modo display.
Pulse [—] para desplazarse al menu del Modo Display (Visualizacion).

Pulse [T] o [{] para seleccionar el convenio de asignacion de nombres de
bloques de funcion.

Pulse [E] para entrar en el modo de configuracion.
Pulse [1] o [{] para avanzar hasta el valor que desee.
9. Confirme el valor seleccionado pulsando [E].

AN IS
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4.1.5.

4.1.6.

41.7.

Ventana principal
La ventana principal informa al usuario mediante distintas vistas y menus, p. €j.:

* En el nivel de usuario:
« Configuracion del MIMICO, estado de interruptores, seccionadores, etc.
* Eventos
* Mediciones
» Alarmas
* En el nivel técnico:
» Configuracion de parametros
* Datos registrados
* Datos de entrada/salida de funciones

Ventana principal,
informacion detallada sobre:

- objetos
Ventana 1] - evJentos
principal O] - mediciones
Pantalla < 17 lineas - alarmas
grafica LCD Ventana de - parametros
asistencia . Ventana de asistencia:
2 lineas G - mensajes de indication
- mensajes de ayuda
gr
/NI E |

mainw_b

Fig. 4.1.5.-1  Pantalla

En modo inactivo, si se utiliza la vista del MIMIC como vista en modo inactivo, la
imagen de configuracion (disefiada con la Herramienta de Configuracion de Relés y
el Editor de Mimicos de Relés) en la vista del MIMIC muestra el estado de
interruptores automaticos y seccionadores, si se han incluido en la configuracion.

Ventana de asistencia

La ventana de asistencia proporciona dos clases de mensajes con datos detallados
del propio terminal, funciones de proteccion, etc.:

* Mensajes de ayuda al usuario durante el funcionamiento.

* Mensajes de indicacion.

La ventana de asistencia estd siempre visible, independientemente de la principal.

Prueba de la pantalla al encender el equipo

Cuando se conecta la tension auxiliar al terminal, se enciende la retroiluminacion y
se ejecuta una breve prueba de la pantalla. Esta prueba incluye los indicadores LED
y la visualizacion:

* Primero se activan simultaneamente los nueve indicadores LED de alarma con
diferentes colores (rojo — verde — amarillo - APAGADO). Al mismo tiempo, se
encienden los tres indicadores LED de proteccion y los indicadores LED remoto/

17
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4.2.

4.21.

18

local/deshabilitado/logica durante un corto tiempo (3 ciclos para los indicadores
LED).

* La pantalla LCD se prueba invirtiendo la visualizacion durante un breve tiempo

Después de esta prueba, la pantalla vuelve a su estado normal (vista del MIMICO)
y la retroiluminacion se apaga transcurrido el intervalo de tiempo predefinido.

Teclas

Teclas de navegacion, eliminacion y entrada de datos
La HMI incluye teclas para el manejo del terminal.
A nivel técnico, una pulsacion rapida de la tecla [1] o [{] se interpreta como:

* un paso hacia arriba o hacia abajo en el menu

* Si el cursor esta sobre la linea superior, al pulsar [1], el cursor se mueve a la
ultima linea del ment.

* Si el cursor esta en la ultima linea, al pulsar [{], el cursor se mueve a la linea
superior del menu.

y

* ¢l minimo incremento o decremento en modo de configuracion de un parametro
(digito, caracter, enumerador, etc.).

Pulsadores de navegacion Pulsadores para borrar y entrar

arriba
- borrar/cancelar
izquierda derecha
A entrar/aceptar
abajo

navpushb_b

Fig. 4.2.1.-1  Teclas de navegacion, eliminacion y entrada de datos.

La siguiente tabla ofrece una breve explicacion de las teclas y sus funciones.
Tabla 4.2.1-1 Funciones de las teclas

Nivel de usuario:
* moverse entre vistas

b{ﬂd « saltar a datos registrados y volver de la vista de eventos

Izquierda/ Nivel técnico:

Derecha « seleccionar el nivel correspondiente del menu:
PRINCIPAL, Grupo, Subgrupo o Parametro

« activar un digito de un parametro numérico/una cadena de
caracteres
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4.2.2.

Tabla 4.2.1-1 Funciones de las teclas (continuacion)

Nivel de usuario (vista del MIMICO)

« seleccionar un evento de la vista de eventos y desplazarse
por los datos registrados

v « ajustar el contraste de la pantalla

% % Nivel técnico:
A » mover el cursor hacia arriba o abajo para seleccionar la

Arriba/Abajo i 8
opcion que desee de un menu
» desplazarse hasta el parametro enumerador que desee
« desplazarse hasta el valor que desee para un caracter/digito
activo de un parametro numérico o de una cadena de
caracteres
« ajustar el contraste de la pantalla
Nivel de usuario:
« borrar indicadores LED y cualquier mensaje de indicacion
activo
* borrar eventos o alarmas en funcién de la vista
Borrar/ E seleccionada
Cancelar - —
Nivel técnico:

« cancelar el modo de configuracién

* borrar cualquier tipo de mensaje de indicacion
(pulsar [C] durante al menos dos segundos)

Nivel de usuario:

« entrar en el MENU PRINCIPAL en el nivel técnico desde la
vista del MIMICO estando en el nivel de usuario (pulsando
[E] durante dos segundos)

« alternar entre los modos de visualizacion de eventos

E Nivel técnico: )
* entrar en la vista del MIMICO del nivel de usuario desde el
MENU PRINCIPAL del nivel técnico (pulsando [E] durante
dos segundos)
« activar el modo de configuracion de un parametro en el
menu de parametros
« confirmar el valor seleccionado

Entrar datos

Tecla de control de posicidon

La tecla de control de posicion [R/L] se emplea para seleccionar un modo de control
de acuerdo con la siguiente tabla. Para el manejo de la contrasefia, consulte la
seccion “Contrasefias” en la pagina 27.

Cuando el modo de control se cambia con la tecla [R/L], la posicion de control
seleccionada se almacena.

Tabla 4.2.2-1 Tecla de control de posicién

» El modo LOCAL esta indicado por el LED indicador amarillo

Y [L]
L-O-
LOCAL ’Q * Los objetos pueden controlarse mediante las teclas [O] y [ 1]
RO « Se inhiben todas las sefales de control remoto via

o comunicacion serie

« Las entradas digitales y los controles légicos son validos

19
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Tabla 4.2.2-1 Tecla de control de posicién (continuacién)
* El modo REMOTO esta indicado por el LED indicador
LO amarillo [R]
REMOTO RO * Los objetos pueden controlarse via comunicacién serie
A * Se inhiben todos los pulsadores locales
o « Las entradas digitales y los controles I6gicos son validos
» El modo DESHABILITADO se identifica por tener todos los
DESHABILI- LO indicadores LED apagados
TADO I « Se inhiben las operaciones local y remota
RO S « Las entradas digitales y los controles légicos son validos
O
« El modo LOGICO se identifica por tener el LED indicador no
LO marcado encendido
LOGICO RO FE « Las entradas digitales de la funcion COLOCAT y PLC légico
N se utilizan para seleccionar entre los modos LOCAL,
REMOTO y DESHABILITADO
« Las entradas digitales y los controles légicos son validos
* Se habilita el modo DESHABILITADO
Modo LO
DESHABILI- RO
TADO
_,Q\_
» Se habilita el modo LOCAL
L26- | Se deshabilita el modo REMOTO
Modo LOCAL RO E
_:('?:_
* Se habilita el modo REMOTO
Modo LO » Se deshabilita el modo LOCAL.
REMOTO R-O- S
_:(:3:_

La configuracion del terminal debe contener la funcion Selector de
posicion de control 16gico COLOCAT para poder seleccionar un
modo LOGICO con la tecla [R\L]. Consulte el CD-ROM Technical
Descriptions of the Functions (Descripciones técnicas de las
funciones).

Local

S

O o o)
O%_’.'%_’ o — O
(e} O O -0,

Remoto Deshabilitado Logico

S

Fig. 4.2.2.-1

rlconsq_b

Secuencia de seleccion de posicion de control, cuando pueda
seleccionarse el modo LOGICO (funcion COLOCAT utilizada en
la configuracion)
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Local Remoto Deshabilitado
':O:'

O o
o N —o-fR—>o0 %f»

S N N
Fig. 4.2.2.-2  Secuencia de seleccion de posicion de control, cuando no puede

seleccionarse el modo LOGICO (funcion COLOCAT no utilizada
en la configuracion).

rlconsg3_b

4.2.3. Cierre retardado del interruptor automatico

A la hora de cerrar el interruptor automatico desde la HMI local, quizas a veces se
requiera retardar la maniobra de cierre real por motivos de seguridad. De este modo,
el operador tiene tiempo para retroceder, evitandose el riesgo de lesiones en el caso
de una falta grave.

El retardo es opcional y regulable. Para ajustar el retardo se utiliza el parametro
Control/General/CB retrazo sierr. Elintervalo de valores permitidos
es 0..30 s. El valor cero significa que la funcion de retardo esta inhibida (valor por
omision para este parametro).

Se ven afectadas por el retardo tinicamente las maniobras de cierre; las maniobras
de apertura siempre se ejecutan inmediatamente. El parametro no tiene ningin
efecto cuando la posicion de control se configura como REMOTO.

Al pulsar la tecla [I], comienza a parpadear el objeto que aparece en la vista del
MIMICO vy se inicia la cuenta atras del tiempo de retardo. Una vez alcanzado el
tiempo de retardo, se cierra el interruptor automatico y el objeto de interruptor
automatico (CB) vuelve a un estado estacionario no invertido. Mientras transcurre
el tiempo de retardo, la ventana de asistencia de la HMI muestra el tiempo de retardo
restante.

La operacion de cierre retardado puede cancelarse pulsando cualquier tecla o
cambiando la posicion de control. Las teclas [select], cerrar [1], abrir [O] y [R\L]
tienen sus propias acciones normales deshabilitadas durante el retardo, pero
cancelan la operacion de cierre retardado al pulsarlas. Las otras teclas ([F], [C], [E]
y las teclas de flecha) ejecutan sus acciones normales durante el retardo, pero
también cancelan la operacion de cierre retardado al pulsarlas.

Si se cancela la operacion de cierre retardado, la ventana de asistencia mostrara el
texto COCBx: closing cancelled (cerrando cancelado) durante un segundo.
El objeto de interruptor automatico (CB) también vuelve a un estado estacionario no
invertido.

4.2.4. Control de un objeto en la vista del MiMICO

Los objetos se pueden controlar con las teclas [select], abrir [O] y cerrar [I ]. El
objeto seleccionado permanece iluminado hasta que se da un comando de control o
el intervalo de tiempo ha transcurrido. El usuario puede configurar el intervalo de
tiempo en MENU PRINCIPAL/Control/General/Selec.intervalo

21
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Para configurar el intervalo de tiempo:

1. En la vista del MIMICO en el nivel de usuario, pulse [E] durante dos segundos e
introduzca la contrasefia para acceder al nivel técnico.

2. Pulse [{] para seleccionar Control en el MENU PRINCIPAL

Pulse [-] para ir al menu Control.

4. El cursor esta en el primer apartado del menu, General, por tanto puede ir al
menu General pulsando [—].

5. El cursor esté en la primera opcioén del menu, Seleccionar el intervalo, por tanto
puede pulsar [E] para entrar en el modo de configuracion.

6. Configure el digito activo (ver punto 7) o pulse [—] para activar otro digito
(intervalo de valores: 10...600 s).

7. Pulse [] o [1] hasta encontrar el valor que desee para el digito.

8. Confirme el valor seleccionado pulsando [E].

98]

El estado del objeto correspondiente durante la secuencia de enclavamiento se
muestra en la ventana de asistencia. En funcion del estado de la funcion de
enclavamiento, bien se ejecuta el comando de apertura y cierre, o bien se enciende
el LED indicador de enclavamiento si el comando no esta permitido.

El tipo y la amplitud de los pulsos de control pueden configurarse con los pardmetros
“Pulso fijo”,“Pulso forzado”, “Pulso apertura”y “Pulso
cierre” (en MENU PRINCIPAL/ Control... (el bloque de funcion de
control) . . . /Ajustes Vigentes. Para obtener una informacion mas amplia
sobre los tipos de impulso de apertura y cierre, véanse los manuales de bloques de
funcion de control (“CD-ROM Technical Descriptions of Functions”,

(Descripciones técnicas de las funciones).

Tabla 4.2.4-1 Control de objetos

Para controlar un objeto

1. Pulse esta tecla para recorrer los objetos
disponibles hasta que se ilumine el objeto que
desee.

* El objeto permanece iluminado hasta que se da un
comando de control o hasta que haya transcurrido
el intervalo de tiempo.

2. Pulse [ | ] para cerrar el objeto seleccionado si

éste esta abierto (en el RET 54 _, esta tecla se

puede utilizar también para subir el Conmutador de

Tomas)

3. Pulse [O] para abrir el objeto seleccionado si éste

Abrir (Bajar) esta cerrado (en el RET 54_, esta tecla se puede
E utilizar también para bajar el Conmutador de Tomas)

Seleccionar

Cerrar (Subir) n

La tecla [F] puede programarse para diferentes

Programable fines.
libremente E

Las maniobras posibles de un seccionador de tres posiciones dependen del estado
actual del seccionador. Las maniobras posibles y el modo de control del seccionador
con las teclas de abrir [O] y cerrar [I] se muestran en la Tabla 4.2.4-2.
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4.3.

Tabla 4.2.4-2

Control de objetos de un seccionador de 3 posiciones

Posicion
seccionador

Tecla

Ejecutar comando

Cerrar Libre
Abrir
Abierto (libre) Cerrar

Puesto a tierra

Puesto a tierra Libre
Abrir
No definida Libre
Abrir

Funcidén de parada de emergencia

En situaciones de emergencia se requiere una funcién de apertura rapida del

interruptor automatico. Esto se logra pulsando simultaneamente las teclas [1] y [0].

La funcion de parada de emergencia esta disponible a través de la
funcion COCBDIR. Esto significa que la configuracion debe
contener COCBDIR y que debe conectarse su salida OPEN con la
entrada OPENDIR de la funcién COCB1/2 (consulte el CD-ROM
Technical Description of Functions (Descripcion Técnica de las

Funciones)).

En terminales previos a la version 3.5, la funcion de parada de
emergencia puede ejecutarse unicamente si esta activa la vista

MIMIC (MIMICO). A partir de la version 3.5, la funcién de parada

de emergencia actia independientemente de la vista activa.

Programacion

El panel frontal del terminal estd provisto con un conector de comunicacion serie

optico para conectar un PC al terminal via un cable de enlace 6ptico especial RS 232,

tipo IMKC950001-2. Adicionalmente, es necesario un programa especial de PC

para la comunicacion entre éste y el terminal.

23
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Niveles de funcionamiento de la HMI

La HMI tiene dos niveles principales: el nivel de usuario y el nivel técnico. El nivel
de usuario es para mediciones y monitorizacion, mientras que el nivel técnico se
utiliza para la programacion y parametrizacion del terminal.

NIVEL USARIO (NIVEL 1)
Vista MIMICO Vista MEDICIONES Vista EVENTOS Vista ALARMAS

“r_m MAEDICI%JB\IFSSO U:ﬂ C—— EVENTS—]
1L2-A 00252.0 NOC3Low 31/E1 CB spring ready
21 KV 1L3-A 00249.0 1999-12-
cod loA, 90000:0 ol8;35:12.230 SF6 gas density
ob- . N 3L 31/E1
O |EE R [ \/
- 18:35:12.330
Uz-kv 020.00 NOC3High 32/E1 Temperature
A U3-kV 020.00 A 1999-12-24 &
R be e 2108 14:25:52.720
) EN e O%’ggg UL NOC3High 32/E3
e 003882 1999-12.24 Interlocking
IL3-A 00250.0 14:25:52.760
\_| Potencia _
I P-kW 006928
Pos. deshab. Act. valores E Modo selection E C reconoce ALARM
le ALARM MEAS> «MIMIC EVENT- «MEAS ALARM- «EVENT MIMIC—
2Seg. 1 Seg. bvq N\ /
PRIN C IPAL /; Proteccion_—
CUB3Low = . i
DEF2L =
_:MMENU PRINCIPAL 1 DEF2High = % MENU PARAMETROS
Estado DEF2inst —
zrot'ec?ion / :req; =]
Control req = C NOC3Low —7 [—Ajuste grupol 1 "
Monitoreo Cond Freq3 | " | J grup
Mediciones Ereqd /5/' ﬁ}:::gsg‘r/‘:%g”:“ ‘_2_/' Modo operacion
Cie T [h e S i /N
Pruebas NEETLow d Dhtos de entrada =] Corriente Arran
Informacion g Dato de salida =31 x In
Configuracion NEF1Inst Datos regist. 1 Tiempo oper.
NOG3Hitgh Balos regist 2 Factor tlompo
NOC3Inst atos regist. =0.78
AV Move cursor | |
< MenuPrinc Sig.->|
Ay Move cursor
E MIMIC Submenu->|

Ay Move cursor AV Move cursor
<Prev. Param.> <Prev. E Ajus

T—]

Fig. 5.-1 Estructura y niveles de funcionamiento de la HMI

A050466
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Reconocimiento y reinicio de los indicadores LED, mensajes,
salidas y registros

Los indicadores LED, mensajes de indicacion, salidas y registros pueden
reconocerse y reiniciarse independientemente del nivel de funcionamiento de la
HMI, vista o men.

* Los indicadores LED, mensajes y salidas de las funciones de proteccion se
reconocen pulsando [C] y [E] simultineamente durante al menos 2 segundos. Un
mensaje mostrado en la ventana de asistencia confirmara el reconocimiento.

* Los indicadores LED, mensajes, salidas de funciones y registros, incluido el
registrador de perturbaciones, se reconocen pulsando [C] y [E] simultineamente
durante al menos 5 segundos. Un mensaje en la ventana de asistencia confirmara
el reconocimiento.

LEDs e Vista dependiente
indicaciones | reseteo

no-reseteo
2 segq.
. z 2 seg.l 2 seg.l

Resetea salidas, LEDs

e indicaciones .
Borra mensajes de

5 seg. Resetea LEDs | acuerdo con vista:
E’% e indicaciones | MIMICO,
£ v |(prioridad 1-3) | MEDICIONES,
; - EVENTOS,
Resetea registros, salidas, LEDs, ALARMAS.
indicaciones y memoria de forma MENU PRINCIPAL

de onda \ /

Resetear/Borrar hecho

kuitseq_b

Fig. 5.1.-1 Reconocimiento y reinicio
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5.2.

Contrasenas

La HMI incluye tres contrasefias para usos diferentes. Por omision, las contrasefias
1y 3 estan deshabilitadas.'

Tabla 5.2.-1 Contrasefas
Contrasena |[Aplicacion Estado Por. ‘.
omisién
Contrasefa 1|Seleccion de local/remoto/deshabilitado/légico |Habilitada/ 100000
(MIMICO) con la tecla [R\L]. Deshabilitada
* La contrasefa se reinicia transcurrido el limite | (puede ponerse
de tiempo predefinido (tiempo de en uso)
retroiluminacioén) y debe reintroducirse antes
de volver a utilizar la tecla [R\L].Para obtener
mas informacion acerca del limite de tiempo
predefinido, consulte el apartado
“Retroiluminacion de la pantalla” en la
pagina 14.
* La contrasena se repone al entrar en el nivel
técnico.
Contrasefia 2|Entrar en el modo de configuracion de Siempre 200000
(parametro) |parametros con nivel técnico. habilitada
« La contrasefia estara en vigor mientras el
usuario permanezca en el nivel técnico o
hasta que expire el tiempo de
retroiluminacion.
Contrasefa 3|Entrar al nivel técnico desde la vista Habilitada/ 300000
(Nivel HMI)  |del MiIMICO al MENU PRINCIPAL Deshabilitada
(puede ponerse
en uso)

El usuario puede poner en uso las contrasefias 1 y 3
MENU PRINCIPAL/Configuracién/Clave (/MIMIC o /Nivel).

Para poner en uso las contraseiias (1 6 3):

1. En la vista del MIMIC en el nivel de usuario, pulse [E] durante dos segundos
para acceder al nivel técnico.

™

Pulse [1] o [{] para seleccionar Configuracién (Gltima opcion) del MENU
PRINCIPAL.

Pulse [—] para pasar al menu Configuracidn.

Pulse [{] para seleccionar Clave.

Pulse [—] para desplazarse al menu Clave.

Pulse [{] o [1] para seleccionar MIMIC (contrasefia 1) o Nivel (contrasefa 3).
Pulse [—] para ir al menu seleccionado.

El cursor esta en la primera opcion, “Act . password” (Activar contrasefia),
por tanto puede pulsar [E] e introducir la contrasefia para activar el modo de
introduccion de valores.

9. Pulse [{] para configurar el pardmetro como “Activar”.

10.Confirme el valor seleccionado pulsando [E].

11.Para deshabilitar la otra contrasefia, pulse [«] para volver al menu anterior y
repita los pasos 6 hasta 10.

e A

1. En terminales anteriores a la Version 3.0, por omisién todas las contrasefas estan habilitadas.
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Para dejar fuera uso una contrasefia, configure el parametro “Act .password”
como “No activar”.

——Ajuste grupo 1 /1
Modo operacion

= Tiempo definido

Corriente Arran.

=3.1xIn

Tiempo oper.

=041.03 s

Factor tiempo

=0.78

C—Ajuste grupo 1 —/
Modo operacion

= Tiempo definido

Corriente Arran.

=3.1xIn

Tiempo oper.

=041.03 s

Factor tiempo

=0.78

——Ajuste grupo 1 —/
Modo operacion

= Tiempo definido

Corriente Arran.

=3.1xIn

Tiempo oper.

=041.03s

Factor tiempo

=0.78

ENTRAR PASSWORD
*kkkk*k

ENTRAR PASSWORD
*kkkkx

ENTRAR PASSWORD

Presione el pulsador E.

El sistema pide la clave
personal.

Fig. 5.2.-1

I <

I'Seleccione  Seleccione

digito con el valor para
pulsador de digito con el
flecha pulsador de
flecha izqda./

dcha.

Introducir una contrasena

Cancelar

pasword_c

Si el usuario esta introduciendo una contrasefa en la ventana de asisten-
cia cuando aparece un mensaje de IRF consulte “Mensajes de
indicaciones” en la pagina 40., se cancela automaticamente la programa-
cion de la contrasefia y se muestra el mensaje. Entonces debe intentarse
de nuevo abrir la contrasefia. Cuando ésta ha sido abierta (o no ha podido
abrirse), el mensaje reaparecera en la ventana de asistencia. Los mensajes
se pueden borrar pulsando [C] durante dos segundos.

Si se pulsa [C] mientras se introduce una contrasefia, se cancelara la
introduccion de la contrasefia. En otras situaciones, se utiliza [C] para
despejar la ventana de asistencia.

El usuario puede cambiar las tres contrasefias o s6lo una en MENU PRINCIPAL/
Configuracién/Clave (/Nivel,/MIMIC,/Parémetro). La contrasefia
puede tener como maximo seis caracteres y pueden seleccionarse tanto numeros
como letras con las teclas [T] y [{].

Para cambiar una contraseiia:

1. En la vista del MIMICO en el nivel de usuario, pulse [E] durante dos segundos ¢
introduzca la contrasefia para acceder al nivel técnico.

2. Pulse [1] o [{] para seleccionar Configuracién (altima opcion) del MENU

PRINCIPAL.

AN

(contrasefia 2) o Nivel (contrasefia 3).
7. Pulse [—] para ir al menu seleccionado.

Pulse [—] para pasar al menti Configuracidn.
Pulse [{] para seleccionar Clave.

Pulse [—] para desplazarse al ment Clave.
Pulse [1] o [{] para seleccionar MIMIC (MIMIC, contrasefia 1), Parametro,
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8. Pulse [{] para seleccionar “Cambiar password” (en el caso de contrasefia
de parametro, no hay otros parametros, de modo que el cursor esta ya en el
parametro correcto).

9. Pulse [E] e introduzca la contrasefia para activar el modo de introduccion de
valores.

10.El texto “NUEVO PASSWORD” aparece en la ventana de asistencia.

Utilice las teclas de flecha para introducir la nueva contrasefia como si lo hiciera
normalmente (consulte la figura 5.2.-1 anterior) y pulse [E].Fig. 5.2.-1

11. Verifique la nueva contrasefia, introduciéndola de nuevo tal y como se solicita

en la ventana de asistencia y pulse [E].

Nivel de usuario

En el nivel usuario, los datos se reciben en cuatro vistas diferentes que aparecen en
la ventana principal:

1. Vista del MIMIC.

2. Vista de MEDICIONES.
3. Vista de EVENTOS.

4. Vista de ALARMAS.

La ventana de asistencia ofrece informacion general sobre como desplazarse por la
pantalla. Utilice las teclas de flecha en el nivel de usuario del siguiente modo:

* Pulse [->] o [«] para desplazarse entre las vistas de la ventana principal.

* Pulse [1] o [{] para desplazarse por las listas de eventos y mediciones cuando
haya mas elementos de los que caben en una sola pantalla.

El manejo de las teclas de flecha no afecta a: indicaciones, control de objetos o
estado del panel.

La vista por omision del terminal (al conectar la corriente, después de rebasar el
tiempo de espera y en situaciones similares) se puede configurar con el parametro
“Vista por defect”enelmenti /MENU PRINCIPAL/Configuracién/
Modo display/.

En terminales previos a la Version 3.5, la vista del MIMIC es la vista
ﬂ por omision del terminal.

Vista del MiMIC

Cuando se abre la vista del MIMIC en la ventana principal, se muestra en la pantalla
el grafico de configuracién de la unidad de control. La vista del MIMIC proporciona
el estado en tiempo real de los objetos (seccionadores, interruptores automaticos,
etc.) en funcion del estado de las entradas digitales predeterminadas.

29
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Funciones de la tecla [C] en la vista del

@ ? MIMIC:

E N 0] * Pulse [C] durante dos segundos para
- L\_"_ reiniciar las indicaciones
- | * Pulse [C] para cancelar la peticion de la
'F| I contrasefia.

[ ] ° R R

oo
X
][

mimicvie_b

Fig. 5.3.1.-1  Vista del MIMIC

5.3.2. Vista de MEDICIONES

Cuando se abre la vista de MEDICIONES en la ventana principal, se muestran en la
pantalla los valores medidos por el terminal. Para subir y bajar la lista por la ventana
se utilizan las teclas[1T] y [{].

Funciones de la tecla [C] en la vista de

— e 0 MEDICIONES
— o « Si hay indicaciones activas, pulse [C]
— E durante dos segundos para reiniciar.
— ~ . . . . .
e — * Si hay indicaciones activas, pulse [C]
[ - durante dos segundos para reiniciar las
° e =R .. ,
] R mediciones de energia acumulada.

loadview_b

Fig. 5.3.2.-1  Vista de MEDICIONES

5.3.3. Vista de EVENTOS

La vista de eventos contiene el nombre de la aplicacion, numero de canal, codigo,
fecha y hora de las tltimas 100 operaciones. El evento mas reciente registrado esta
almacenado en la parte superior de la lista.
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Funciones de la tecla [C] en la vista de
- EVENTOS.

NOC3High:  32/E1

* Si no hay indicaciones activas, pulse [C]
durante dos segundos para reiniciar

NOC3High:  32/E3

* Si no hay indicaciones activas, pulse [C]
durante dos segundos para reiniciar los
eventos registrados

La tecla [E] cambia entre los modos de

% B vista de EVENTOS

eventvie_b

Fig. 5.3.3.-1  Vista de EVENTOS

La navegacion por el menu de vista de EVENTOS funciona como en la imagen
siguiente, es decir, puede saltarse de un evento de disparo1 en la vista de EVENTOS
al ment Datos registrados que contiene los datos registrados® del evento de disparo
en cuestion.

Modo Vista Modo Seleccion E\\//Iétl\?T%eS

NOC3Low 31/E1 NOC3Low 31/ET Fecha-
2005-03-24 2005-03-24 2005-03-24
18:35:12.230 18:35:12.230 Hora =

NOC3Low 31/E1 NOC3Low 31/E1 14:25:52:760
2005-03-24 2005-03-24 Duracion=
18:35:12.330 18:35:12.330 100%

NOC3High 32/E1 NOC3High 32/E1 IL1 promedio
2005-03-24 2005-03-24 \\'/ =10.28 x In
14:25:52.720 14:25:52.720 IL2 promedio

NOC3High 32/E3 NOC3High 32/E3 =10.73 x In
2005-03-24 2005-03-24 7\ IL3 promedio
14:25:52.760 14:25:52.760 =10.34 x In

IL1 pico

=10.86 x In

IL2 pico

=11.27 x_In
Modo seleccion E Modo de Vista E Datos regist.
«<MEAS ALARM- AVvYmoves,— sel. Mscroll, ¢ back

X

/N

Las teclas arriba y abajo
seleccionan eventos

A050288

Fig. 5.3.3.-2  Principio de navegacion en la vista de EVENTOS

En el modo Vista, la vista de EVENTOS se comporta de manera normal, es decir,
es posible navegar por dicha vista utilizando las teclas [1] y [{]. No existe ningun
cursor para seleccionar un evento especifico presente. Al pulsar las teclas [—-] o [«],
se cambia la vista. La lista de eventos se despeja pulsando [C]. Es posible despejar
la lista solo en el modo Vista.

En el modo Seleccion, un cursor permite seleccionar un evento especifico. Cuando
el cursor alcanza el final de la Vista y hay més eventos visualizables, se pasa a
visualizar los siguientes (maximo 5) evento(s) y el cursor se coloca en el primer

1. En algunos bloques de funcion, pueden existir saltos para otros eventos que, a su vez, provocan el
disparo de mas eventos.
2. No todos los eventos contienen datos registrados.
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5.4.
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evento de la vista. Al seleccionar un evento y pulsar la tecla de flecha derecha, se
muestran los datos registrados, si hay datos disponibles. Para volver de la vista de
Datos registrados a la vista de EVENTOS, pulse la tecla [«]. Si esta activada la vista
de Datos registrados, no hay ningun cursor disponible, pero puede navegarse por
dicha vista.

Vista de ALARMAS

La vista de ALARMAS muestra todas las alarmas configuradas con los textos de
alarma. Las alarmas de control activas (no reconocidas) se distinguen de las alarmas
no activas por indicadores LED y textos de alarma definidos por el usuario.

Funciones de la tecla [C] en la vista de
ALARMAS:

* Si no hay indicaciones activas, pulse [C]
durante dos segundos para reiniciar

* Si no hay indicaciones activas, pulse [C]
durante dos s para reconocer las alarmas.

* El proceso de reconocimiento se realiza
segun la configuracion.

alarmvie_b

Fig. 5.3.4.-1  Vista de ALARMAS

Nivel técnico

La comunicacion interactiva entre el usuario y la HMI en el nivel técnico esta basada
en menus que contienen informacion para la programacion del terminal.

* Para entrar en el MENU PRINCIPAL del nivel técnico, pulse [E] durante dos
segundos en la vista del MIMICO del nivel de usuario e introduzca, si se
requiere, la contrasena.

» Para regresar al nivel de usuario, pulse [E] durante 1 segundo en el MENU
PRINCIPAL.
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Vista MIMICO
J_21 kv
. . * AROFF N' I !
Cambiando nivel ivel usuario
\_".

utilizarse, si se quiere,

al entrar al menu

principal.

(ver aptdo. 4.2) 2s

iNota! La clave L * 4 - -
personal 3 puede

1s

C_MAINMENU —/

>V4 Menu Erttlion Nivel técnico
7\ principal Cond. monit.

Measurement
Communication
General func.

Information
Configuration

levelcha_b

Fig. 5.4.-1 Desplazamiento entre el nivel de usuario y el nivel técnico.

5.4.1. Sistema de menus

Los menus del nivel técnico se emplean para la lectura y configuracion de los
parametros, lectura de valores registrados, etc. El sistema de menus esta dividido en
tres o cuatro niveles (en funcion del nivel de acceso):

« MENU PRINCIPAL
* Menu de grupo
* Menu de subgrupo

* Menu de parametros
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ESTRUCTURA DE MENU (NIVEL 2)

MENU % MENU GRUPO % ,
PRINCIPAL S p’ialleNu SUBGRUPO
CUB3Low o
= . .
C—MENU PRINCIPALZ] BDEFHran = N\ MENU PARAMETRO
Estado DEF2Inst —
Erot?ctl:lon ~ Freq; =
G rol re —
1?)2wtqreo Cond. FregS M| /E(esl\\‘/??ﬁtgw = Iy »|C—Ajuste grupo 11—
Viediciones, Freq4 =i Alete S de s «— Modo operacion
Comunicacion Freqs | +—F|— Aluste Jrubot, = = Tiempo definido
Func. Grales. Inrush3 |+ = Aluste 2ombi = Corriente Arran
Pruebas NEFTLow b= [Dhtos de entrada =] =3.1 x In v
nformacion NEF1High M| Datos de salida Tiempo oper.
Configuracion NEF1Inst Datos regist. 1 =041.03s
NOC3Low Datos regiet. 2 Factor tiempo
NOC3High Baies regist 3 =078 / 1\

]

%E

E Navegacion

techlev_c
Fig. 5.4.1.-1  Estructura de menus en el nivel técnico.
El MENU PRINCIPAL es la vista principal del nivel técnico y esta seguido por la
estructura jerarquica de los ments de grupo, de subgrupo y de pardmetros. En todos

los niveles de ments, la primera linea de la pantalla esta dedicada al texto de
encabezado, que muestra el nombre del menu actual.

Las teclas de flechas, [C] y [E] se utilizan en el nivel técnico. Las teclas de posicion
de control y de control de objetos no tienen ninguna funcion en el sistema de menus.

* Pulse [->] o [«] para navegar por los ments.

* Pulse [1] o [{] para seleccionar la opcion que desee del ment.
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5.4.2. Configuracion de parametros

Los pardmetros pueden configurarse en el ultimo nivel de ment, el menu de
pardmetros. Un pardmetro consta de 2 lineas:

1. linea: texto del parametro

2. linea: el valor de configuracion
(valor numérico, cadena de caracteres, enumerador).

Tabla 5.4.2-1 Tipos de valores de parametros

Tipo Descripcion Ejemplo
Valor numérico Parpadea y puede cambiarse un Parametro “Start current”:
digito cada vez p. €j., 001.0 % In
Cadena de Parpadea y puede cambiarse un Parametro “Main header”
caracteres caracter (o digito) cada vez (bloque de funcion
MEDREC16):

p. €j., Default header
(encabezado por omisién)

Enumerador Parpadea todo el texto: Parametro “Operation mode”:
seleccione una de las alternativas * Not in use (No en uso)
predeterminadas * Definite time (Tiempo

definido)

* Instantaneous (Instantaneo)

Para configurar un parametro

1. En el menu de parametros, pulse [{] o [1] para seleccionar un parametro (el
cursor se mueve dos lineas a la vez).

2. Cuando esté resaltado el parametro adecuado, pulse [E] durante dos segundos.

3. Introduzca la contrasefia (consulte Fig. 5.2.-1) y pulse [E].
(solo se requiere la contrasefia para configurar el primer parametro y se aplicara
durante el tiempo que el usuario permanezca en el nivel técnico o transcurra el
tiempo limite de retroiluminacion).

4. Configure el parametro:

* En el caso de que el valor sea un enumerador (parpadea todo el texto), pulse [{]
o [1] hasta encontrar la opcion que desee.

* En el caso de que sea un valor numérico o una cadena de caracteres (parpadea
el primer digito/caracter):

I Pulse [—] o [«] para seleccionar un digito/caracter.
IT Pulse [{] o [1] hasta encontrar el digito/caracter que desee.
III Repita I y II para definir otros digitos/caracteres.

5. Pulse [E] para confirmar el nuevo valor introducido o [C] para restaurar el valor
de configuracion previo.

* Cuando se confirma un cambio de pardmetro pulsando la tecla [E], el nuevo
valor de configuracion se habilita inmediatamente. Sin embargo, todos los
parametros cambiados deben memorizarse en la memoria no volatil, como se
describe en el apartado “Guardar parametros” en la pagina 36.

35



RE_54_ Terminales de proteccion y control 1MRS752195-MUM

Manual del operador

* Si se confirma un valor de configuracion no permitido, un mensaje en la
ventana de asistencia indica al usuario que el valor esta fuera de los limites
permitidos, manteniéndose invariables el valor previo del parametro.

Los parametros especiales para los dispositivos de medida en MENU
PRINCIPAL/Configuracion/Trafos Corriente,.../
Sens.Rogowski, .../Trafos Tensiony../Div. de
Tension no se validan hasta que hayan sido memorizados
mediante el parametro “Memorizar” (Almacenar) y se haya
restablecido el terminal mediante el parametro “Software
reset” en MENU PRINCIPAL/Configuracién/General.

/l\‘ I/\ Busque /\

Seleccione | | : Si valor numérico o hasta valor : Confirm
parametro IS | cadena de caracteres  deseado para |
I% | | seleccione digito/carac.  digito/carac. | R
= Modo operacion \\\Q
e T— ; -
: : : | | Modo operaci;\g group | = Tiempo definido :
o oo Corriente Arran
| C | D | I Stérqen::Arran. @' . v |
X =3.1xIn
10 1a ‘—71%%"%;21 ***** - Tiempo oper. 40 I
oo =1 12 1 oo NN el !
| =Twe‘mp%geﬁmda I le N Modo operacion |
|| Cameneren }| i ¥ = Tiempo definido |
Tempoorer. _ — — LIIT | Corriente Arran |
P .
ancléartlesmpo | | mE | e =4.1xIn o4, ©
e .
04 I I l'e Tiempo oper. U 40N |
| | . |
/ @ s Si enumerator |
e 9 seleccione apartado |
T C——seti T—
| 1! Ir | Feszaperacar 0 == 1 I Cancelar
T : c : s | | Sorento | [Modo operacion :
Toaxin = Tiempo definido %
A 1c In QAL S L O] [ X
Modo operacion i a o 4| Corriente Arran. g \\0
= Tiempo definido I 6 I I =078 =3.1xIn 0 I
Corriente Arran. : n : Tiempo oper. :
:"3‘1 xIn I | 2 Modo operacion I
'empo oper. I I = InTiempo definido |
' ' Corriente Arran. \\! /
=3.1xIn
Tiempo oper. /N

parames_b

Fig. 5.4.2.-1  Configuracion de parametros

5.4.3. Guardar parametros

Cuando se modifican los valores de los parametros, los nuevos valores son efectivos
inmediatamente, excepto los parametros especiales para dispositivos de medida
(consulte la seccion “Configuracion de parametros” en la pagina 35). Sin embargo,
los nuevos valores de los parametros deben almacenarse en la memoria no volatil de
la siguiente manera:

I. Ejecutando la siguiente secuencia

1. En el nivel técnico, seleccione MENU PRINCIPAL/Configuracién/
General/Memorizar.

2. Configure el parametro “Memorizar” (Almacenar) como “Iniciar/En
progr.”
3. Pulse [E] para confirmar, la ventana de asistencia confirma el almacenamiento.
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O bien
I1. Moviéndose desde el MENU PRINCIPAL a la vista del MIMIC:

+ Cuando se pulsa [E] en el MENU PRINCIPAL para salir del nivel técnico,
aparece el texto “Salva parametr.? E = Si, C = No”enlaventanade
asistencia si se ha modificado un parametro.

* Pulse [E] para guardar los cambios en la memoria no volatil.

* Si se pulsa [C], los parametros no se guardaran en la memoria no volatil hasta
que se inicie el almacenamiento la proxima vez.

* Sino se pulsa ni [C] ni [E], los cambios se guardan una vez ha transcurrido el
tiempo limite de retroiluminacion.

» Si se ha modificado un parametro y se ha confirmado con la tecla [E] como se
describe en el apartado “Configuracion de un parametro”, pero no se ha
abandonado el nivel técnico como se describe arriba, los cambios se guardaran
una vez haya transcurrido el tiempo limite de retroiluminacion.

El almacenamiento de datos en la memoria no volatil se indica mediante el texto -
-Grabando--" (Almacenando) en la ventana de asistencia. Tenga en cuenta que el
almacenamiento puede iniciarse también, p. €j., via comunicacion serie.

La fuente de alimentacion auxiliar no puede desconectarse durante el
' almacenamiento; los datos almacenados se conservan solo en la
°/ memoria no volatil, siempre que el almacenamiento se haya
ejecutado con éxito.
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6.1.

6.2.

Mensajes de la ventana de asistencia

Hay dos tipos diferentes de mensajes de indicacion disponibles en la ventana de
asistencia:
1. Mensajes de indicacion divididos a su vez en:

* Informacion acerca de las funciones del terminal y del estado del mismo
(autodiagnoéstico) junto con un LED indicador

* Mensajes de texto sin LED indicador, generalmente asociados a la
monitorizacion de condiciones, alarmas y avisos.

2. Mensajes de ayuda.

Todos los mensajes se retienen, es decir, permanecen en la pantalla hasta que sean
reconocidos o substituidos por otro mensaje de prioridad superior.

LEDs indicadores proteccion:
izqda: listo, IRF,

e = L}
X’Z@\ Ventana de asistencia
D
/NI E |
modulo de prueba
medio: arranque, bloqueo

dcha:  disparo, CBFP

readtrip_b

Fig. 6.-1 Indicadores de proteccion

Prioridad de mensajes de ayuda e indicaciones

Los mensajes de la ventana de asistencia tienen una cierta prioridad. Si se activan
simultaneamente diferentes tipos de indicaciones, aparecera en la pantalla el
mensaje con la mas alta prioridad. La prioridad de los mensajes es la siguiente:

Fallo interno

Disparo, Proteccion contra fallo del interruptor automatico (CBFP).
Arranque, Bloqueo, Supervision (monitorizacion de condiciones)
Mensajes de ayuda.

S

En el caso de los mensajes 1 y 2, la primera indicacién activa se muestra en la
ventana de asistencia, mientras que para los mensajes 3 y 4 se muestra la tltima
indicacion activa.

Mensajes de ayuda

Los mensajes de ayuda (prioridad 4) ayudan al usuario mostrandole sugerencias
sobre como debe proceder, consulte el siguiente ejemplo:

C Reconoce Alarm
l«<- EVENT MIMIC >

assistvi_b
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6.3. Mensajes de indicaciones
Los mensajes de indicaciones (prioridad 1-3) proporcionan automaticamente un
resumen de las operaciones de proteccion y de monitorizacion de estado y fallos
internas del relé de proteccion. Las indicaciones se muestran por orden de prioridad
en la ventana de asistencia y permaneceran activas hasta que sean reconocidas
pulsando para ello la tecla [C] durante dos segundos.
Cuando se visualiza un mensaje de indicacion en la ventana de
ﬂ asistencia, no se visualiza ningin mensaje de ayuda hasta que se
borra la ventana.
6.3.1. Indicaciones de protecciéon

40

Cuando se activa una de las funciones de proteccion del terminal, se muestra el
nombre del bloque de la funcién de proteccion correspondiente y el texto:
ARRANOQUE en la ventana de asistencia y se enciende el LED indicador amarillo. En
el caso de funciones de proteccion trifasica y bifasica, también se visualizan las fases
que han fallado:

NOC3Low:ARRANQ.
L1, L2, L3

assistar_b

Cuando se bloquea la funcion de proteccion activada, se muestra el nombre del
bloque de la funcién correspondiente y el texto: BLOCK (bloqueo) en la ventana de
asistencia y parpadea el LED indicador amarillo:

NOC3Low:BLOCK

assiblok_b

Cuando la funcion de proteccion provoca un disparo, se visualiza el nombre del
bloque de funcién y el texto “DISP.” (disparo) en la ventana de asistenciay el LED
indicador rojo se enciende. En el caso de funciones de proteccion trifasicas y
bifasicas, también se muestran las fases en falta:

NOC3Low:DISP.
L1, L2, L3

assitrip_b

Cuando la funcién de proteccion inicia un disparo pero no ha desaparecido la falta,
la funcion de proteccion emite una sefial de disparo retardado para CBFP, proteccion
contra fallo del interruptor. La proteccion CBFP se indica por los destellos del LED
indicador rojo. El nombre del bloque de la funcién que ha iniciado el disparo y el
texto “:DISP.” (disparo) también permanecen en la ventana de asistencia:

| |
NOC3Low:DISP.
L1, L2, L3

assitrip_b
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6.3.2.

Autosupervision (IRF)

El terminal RE 54 esté provisto de un extenso sistema de autosupervision. El
sistema de autosupervision maneja las situaciones de fallos en tiempo de ejecucion
en el terminal RE 54 e informa al usuario acerca de un fallo existente via la HMI
y comunicacion LON/SPA.

El LED indicador verde READY (LISTO) empieza a parpadear cuando se detecta
un fallo interno. Al mismo tiempo, el terminal entrega una sefial de fallo al relé de
salida del terminal RE 54 . Adicionalmente, aparece un texto de indicacion de fallo
en la HMI y se genera un evento E57 en la comunicacion serie (canal 0).

El texto de indicacion de fallo en la HMI consta de dos lineas constantes que se
muestran a continuacion:

|
AUTOSUPERVISION

*FALLA INTERNA*

assisupv_b

La indicacion de fallo tiene la méxima prioridad en la HMI. Otras indicaciones de la
HMI no pueden anular la indicacion de IRF. Cuando la pantalla del panel ha recibido
una indicacion de fallo interno, el texto permanece en la HMI. Pulsando [C] durante
dos segundos se borra dicho texto de indicacion de fallo de la pantalla, pero el LED
indicador verde contintia parpadeando. Los destellos del indicador verde READY
no pueden detenerse.

En el caso de que desaparezca un fallo interno, el texto de indicacion de fallo
permanece en la pantalla, a no ser que se haya borrado pulsando [C]. El LED
indicador verde READY deja de parpadear y se libera una salida de alarma de IRF
pasando al estado de servicio normal. También se genera un evento E56 en la
comunicacion serie (canal 0).

Caédigos de fallo

Cuando aparece un fallo interno en el RE_ 54 , el sistema de autosupervision genera
un codigo de IRF que indica el tipo de fallo. El codigo de fallo puede leerse desde
Menu principal/Estado/General/Cédigo de IRF.Estecodigoindica
el primer fallo detectado por el sistema de autosupervision.

No reinicie el terminal antes de leer el codigo de IRF. El coédigo debe
anotarse para notificarlo en el momento de solicitar la revision del

.-’/ terminal.

Recuperacioén de un fallo interno (REF 54_, Version 2.5y
posteriores, RET 54 )

El relé intentara recuperarse de un fallo interno, bien volviendo a arrancar el modulo
de E/S o HMI) que comunicé el fallo, o bien volviendo a arrancar todo el relé.
Durante el rearranque, permanecera activo el estado de IRF hasta que el programa
de autosupervision interno haya determinado que el relé funciona con normalidad.
Si persiste el fallo interno después de tres rearranques, el relé estara en el estado de
IRF permanente.
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Al volver al funcionamiento normal, el texto de indicacion sera sustituido por el
siguiente texto: ‘Falla interna *borrado*’ (‘internal fault *CLEARED*’) y el
indicador READY verde volvera a iluminarse permanentemente. Ademas, se
generard un evento 0/E56 a través de la comunicacion serie.
Por otro lado, el texto de indicacion de fallo ha sido sustituido por un texto méas
informativo que indicara también el codigo de IRF.
|
Falla interna
Codigo IRF 406
irf_fi_ b
6.3.3. Indicaciéon de monitorizacién de estado

42

Si el terminal incluye funciones de monitorizacion de estado que no estan
directamente relacionadas con ninguna de sus funciones de proteccion o con su
estado interno, éstas se indican en la ventana de asistencia por el mensaje SUPERV
y un texto explicativo, consulte el ejemplo siguiente.

CMTCS1:SUPERYV
Sup.circ.disparo

assisupi_b
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RE_54_

71.

Indicadores LED

La HMI incluye tres indicadores LED de proteccion. La funcionalidad basica de los
indicadores LED se describe a continuacion. Ademas, hay operaciones de los
indicadores LED especificas de bloques de funcion que se describen con mayor
detalle en los manuales de bloques de funcion. Consulte el CD-ROM “Technical

Descriptions of Functions”.

Los LED indicadores pueden ser del tipo retenidos o no retenidos:

* El tipo de LED indicador no retenido se apaga automaticamente cuando
desaparece la falta/fallo interno (se rearma la etapa de proteccion).

 Eltipo de LED indicador retenido permanece encendido aun cuando desaparezca
la falta/fallo interno, hasta apagarlo pulsando [C] durante dos segundos.

LED indicador verde

Hay tres funciones diferentes incorporadas en el LED indicador READY.

Tabla 7.1.-1 Funciones del LED indicador verde

LED encendido fijo: READY (Listo)

Funcionamiento normal
* Ningun fallo interno
* La tension auxiliar esta disponible

Ha ocurrido un fallo interno en el relé de proteccion

(IRF) pero la tensién auxiliar esta conectada.

» Cuando se produce un fallo interno, se recibe un
mensaje en la ventana de asistencia, siempre
que el panel HMI/MIMIC esté operativo.

* EI LED indicador de IRF es de tipo retenido.

0]

El terminal esta en el modo de prueba.

LED no activo: OFF (Apagado)

@ O @

Se ha desconectado la alimentacion auxiliar al relé
de proteccion.

Asegurarse de que la tension auxiliar esté
desconectada antes de realizar cualquier otra
accion.
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LED indicador amarillo

Tabla 7.2.-1 Funciones del LED indicador amarillo

LED no activo: OFF (Apagado)
I

_\ ./_ O .

/I\

Funcionamiento normal
* No se ha activado ninguna funcion.

LED encendido fijo: START
(Arranque)

-“0--0- @

/I\ /I\

Se activa una funcién de proteccion y la pantalla
muestra el motivo de tal activacion.

EI'LED indicador Start puede seleccionarse del tipo
retenido o no retenido.

Si se activasen varias funciones de proteccién en
un tiempo breve, en la pantalla se indica la ultima
activacion.

LED intermitente: BLOCK
(Bloqueado)

NV RV

-0--C- @

/I\/\

El LED indicador continda parpadeando mientras
esté bloqueada la funcion de proteccion del
terminal.

« El indicador de Bloqueo es del tipo no retenido,
es decir, desaparece cuando se elimina el
bloqueo o cuando la funcidn de proteccion en
cuestion deja de estar activada.

» En el caso de que dicha funciéon se mantenga
activada cuando se haya eliminado la sefial de
bloqueo, se activara el LED indicador Start.

En la pantalla aparece un mensaje que indica qué

funcioén se ha bloqueado.

« Si se bloquean simultaneamente varias funciones
de proteccion, en la pantalla se indica el bloqueo
mas reciente.

« Si se bloquea una funcién de protecciéon cuando
se activan otras funciones de proteccion, el LED
indicador continua parpadeando (el bloqueo tiene
una prioridad mas alta que la activacion
(START)).

LED indicador rojo

Tabla 7.3.-1 Funciones del LED indicador rojo

LED no activo: OFF (Apagado)
I

_\ ./_ O .

/I\

Funcionamiento normal
* No se ha activado ninguna funcion

LED encendido fijo: TRIP (Disparo)

N2 N2
_/,\_ O _/,\_

Una funcién de proteccion ha provocado un
disparo.

El indicador de disparo es del tipo retenido, es
decir, debe reiniciarse pulsando [C] (o via
comunicacion serie).

Si varias etapas/funciones de proteccién provocan
un disparo en un corto tiempo, el primer disparo
permanece en pantalla.
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Tabla 7.3.-1 Funciones del LED indicador rojo

LED intermitente: TRIP (Disparo) Si el disparo es debido a la CBFP (proteccion

(CBFP) contra fallo del interruptor), el LED indicador rojo
parpadea.
El indicador de disparo (CBFP) es del tipo
L o retenido.
_,,\_ O _,?\_ Para reiniciar el indicador, pulse [C] durante dos

segundos.

Enclavamiento

El enclavamiento se utiliza para inhibir el comando de apertura o cierre de un objeto
controlable en ciertas situaciones. El programa de enclavamiento del RE 54
opera segun el principio de permiso, es decir, se inhibe cualquier operacion de
control no habilitada por el enclavamiento.

Cuando se selecciona un objeto con la tecla [seleccionar], la ventana de asistencia
muestra el estado del programa de enclavamiento. E1 LED que se encuentra debajo

de los indicadores LED programables esta reservado para la funcion de
enclavamiento.

Tabla 7.4.-1 Funciones del LED indicador

LED no activo: OFF
(Apagado)

Ni el modo de enclavamiento ni el de prueba estan activos.

LED intermitente: rojo El modo de prueba de control esta activado (encl. bypass)

LED encendido fijo:
amarillo

El comando de control se ha inhibido (enclavado o bloqueado)
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Modos de prueba

Hay varios modos de prueba para cada una de las cinco categorias siguientes:

* Funciones

* Control

« MIMICO

* Prueba de E/S (entradas/salidas)
* Prueba de IRF

Prueba de las funciones

Las salidas de un bloque de funcién pueden activarse localmente via HMI o externa-
mente via comunicacion serie. La salidas se activan empleando los parametros de
control de la funcion.

Para mas detalles sobre las funciones, consulte el CD-ROM Technical Descriptions
of Functions (Descripciones Técnicas de las Funciones).

Prueba de control

El sistema incluye un modo de bypass general de enclavamientos (parametro “MENU
PRINCIPAL/Control/General/Enclav. bypass”) que inutiliza tempo-
ralmente todas las sefiales de enclavamiento. La activacion del modo bypass de
enclavamientos activa las sefiales de habilitacion del enclavamiento de todos los
objetos a controlar. Por consiguiente, son posibles todas las acciones de control y no
se verifican las sefiales de habilitacion de objetos controlables mientras se envian
comandos a dichos objetos. Mientras esta activo este modo, el LED indicador
Interlocking (Enclavamiento) de la HMI esta rojo y parpadea. Adicionalmente la
ventana de asistencia de la vista del MIMIC indicara este estado especial.

Prueba del MiMICO

Para entrar en el modo de prueba del MIMICO, configure el parametro Test
panel como “Arranque” en MENU PRINCIPAL/Pruebas/MIMIC[17]).
La prueba puede interrumpirse pulsando cualquier tecla. Por lo demas, esta prueba
del panel es la misma que se ejecuta al encender el equipo (consulte la seccion
“Prueba de la pantalla al encender el equipo” en la pagina 17).

Prueba de E/S (entradas/salidas)

Este modo de prueba sirve para verificar E/S digitales, E/S virtuales de redes LON
y E/S analogicas RTDI1 y su efecto en el funcionamiento del terminal y de las
comunicaciones remotas. El usuario tiene que entrar en el modo de prueba MENU
PRINCIPAL/Pruebas/General/Modo de prueba antes de laprueba o, de
lo contrario, cualquier cambio no sera valido. Cuando el modo de prueba esta activo,
los cambios de estado de los objetos de la vista del MIMIC no se realizaran.
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Para cancelar el modo de prueba configure el parametro “Modo de prueba”
como “No activo” o al encender el equipo.

Si el usuario olvida cancelar el modo prueba, éste permanecera
ﬂ activo y el LED READY seguira parpadeando.

Para probar entradas y salidas:

1. En el nivel técnico, seleccione MENU PRINCIPAL/Pruebas/General/
Modo de prueba.

2. Configure el parametro Modo de prueba como “Activo” y pulse [E] para
confirmar.

3. Regrese al menu anterior “Pruebas”, seleccione la tarjeta de entradas/salidas

que desee probar y vaya al menu de la tarjeta seleccionada.

Seleccione el parametro y entre en el modo de configuracion.

Cambie el estado de una o mas entradas/salidas.

Pulse [E] para confirmar.

Una vez finalizado el test, desactive el modo de prueba configurando el

pardmetro Modo de prueba como “No Activo”.

A

Observe que cuando el modo de prueba esté activo, los cambios en las entradas fisi-
cas estan bloqueados y el programa de configuracion sélo reacciona a lo que intro-
duce el usuario desde el menu de prueba. Los cambios en las salidas digitales desde
el programa de configuracion se combinan con cambios del usuario desde el ment
de prueba utilizando la funcién O. De este modo, el contacto de salida se activara si
una o ambas fuentes estan configuradas como 'l', y, de lo contrario, permanecera
desactivado. Esto significa que si activa un contacto de salida mediante el programa
de configuracion del relé, no puede desactivarse desde el menu de test. Las salidas
virtuales de red LON y las salidas analégicas RTD1 se graban directamente median-
te los cambios de usuario desde el menu de test, no reaccionando a los cambios en
el programa de configuracion del relé.

Cuando se desactiva el modo de prueba, se actualizan todas las entradas y salidas
parareflejar el estado verdadero de las entradas fisicas y las salidas de configuracion
del relé. Se generan eventos cuando cambia el estado de cualquier entrada o salida
mientras el modo de prueba esta activo, no activo o cuando se ha desactivado dicho
modo de prueba.

Prueba de IRF

El usuario debe entrar en el Modo de prueba (MENU PRINCIPAL/Pruebas/
General/Modo de prueba) antes de realizar la prueba del estado de IRF. IRF
se activa configurando el parametro “Activar IRF” (MENU PRINCIPAL/

Pruebas/General/Activar IRF) como “Activar IRF”. Al hacerlo, se
libera el contacto IRF del rel¢ y se envia el evento activado por error de IRF (E57).

Para cancelar el modo de prueba, configure el parametro “Modo de prueba”
como “No activo” oconecte la alimentacion del relé. Si el usuario no cancela el
modo de prueba, permanecera activado y el LED indicador READY seguira
parpadeando.
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