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Introducere

TZIDC, TZIDC-110, TZIDC-120 este un reglator de
pozitie parametrizabil electronic si echipat cu un
sistem de comunicare, conceput pentru montajul pe
motoare pneumatice liniare si oscilante.

Adaptarea la reglator si determinarea parametrilor
de reglare se realizeaza complet automat, astfel incat
sa se realizeze timpi cat mai redusi si un
comportament de reglare optim.

Regulator de pozitie digital pentru
pozitionarea elementelor de
reglare comandate pneumatic.

Alte informatii

Documentatia suplimentara pentru TZIDC, TZIDC-
110, TZIDC-120 o puteti gasi gratuit pentru
descarcare pe www.abb.com/positioners.
Alternativ, pur si simplu scanati acest cod:




TZIDC, TZIDC-110, TZIDC-120 REGULATOR DE POZITIE DIGITAL | CI/TZIDC/110/120-RO REV. E

Cuprins

1 SIQUraNta....cccccevcreiencnnicceressniossnnessnsesnssssassossasessnssone 3
Informatii generale siindicagii......ccccoevvniiiiininiicin 3
Indicatii de avertizare.......coeveveeneneneneneeseeeeeeeeee

Utilizarea conforma ...
Utilizarea neconforma

Note privind securitatea datelor..........cccceeeevevveveeneeneenenns 4
Adresa producatorulUi ........ccceeeeecieeeecieeeeeeeeeeee e 4
Utilizarea in zone cu risc de explozie............ccceeuuee. 5
Cerinte generale ... 5
Punere in functiune, instalare ..........cccccoveecvcncennecccccnnnnne. 5
Indicatii referitoare la functionare........cccccccceceevnieccnnnne. 5
Utilizare, exploatare.....c..ccoeoeverrereeeeeneniereseeseeeeeeeeennes 5
INtretinere, reParatii .......coo.coeeververeerresiesiessessssssssssseseees 6

Conditii preliminare pentru utilizarea in conditii de
siguranta a regulatorului de pozitie
TMbinare de CablU ...
TZIDC - Date tehnice relevante pentru protectia Ex
(impotriva exploziilor) .......c.ccoevevnevenereeeeeceenes
ATEX - Tip de protectie la aprindere ,Ex i“........cccccc......
ATEX - Tip de protectie la aprindere ,,Ex n“
IECEx — Tip de protectie la aprindere ,Ex i“ si ,,Ex n“...10

FM / CSA oot eeeeeseeeeee s ees s ese s ssaeeeeneessansaneaseanee 12
TZIDC-110 - Date tehnice relevante pentru protectia Ex
(impotriva exploziilor) ......c.cccoeveenneneerneneeeeeeees 14

ATEX - Tip de protectie la aprindere ,Ex i“.......c.ccc..... 14

ATEX - Tip de protectie la aprindere ,Ex n“.................. 14

IECEx — Tip de protectie la aprindere ,Ex i“ si ,Ex n“...15

FM / CSA oot eeeeeseeeeeeeesees s ese s sseeseeeeessansaneaseanes 16
TZIDC-120 - Date tehnice relevante pentru protectia Ex
(impotriva exploziilor) ......c.ccoevenneneerneeeeeeeees 19

ATEX - Tip de protectie la aprindere ,Ex i“.......c.ccc..... 19

ATEX - Tip de protectie la aprindere ,Ex n“.................. 19

IECEx — Tip de protectie la aprindere ,Ex i“ si ,,Ex n“...20

FM / CSA oottt eeeeeseeseeeeesees s eseesseeseeseeneeseassaneaseanes 21
Identificarea produsului...........cccccevvueereeecercccnnnns 23

Placuta de identificare

Transportul si depozitarea.........ccoouueevcuueericnnnnen. 24
VEMFICAI. ..ttt

Transportul dispozitivului
Depozitarea dispozitivului

Conditiile de mediu......cocoiiiiiiiniieeeecee, 24
Returnarea aparatelor........eeecieeceeceececeeeeee e, 24
InStalarea.......ccoovvveeeriiicenrccnnneenicssssscnnnessssscsssnnnnsans 25
Indicatii de SigUranta.....c.cocceeeeveerenenenneenneneeeresesreeenene 25
Senzori de cale eXterni ......cocoevevereeneennenenereeeeeeeeeeaen 26
SEruCtura MECANICA...ccevverreeeieieteteeeeeceeee e seeneen 27

Generalitati.....ccoceevevereeneennene

Montajul pe motoare liniare

Montajul pe motoarele oscilante........cccooovvevvvervenenen. 30

Racordurile electrice
Indicatii de SIgUranta.......coceveeeeerienenieeeceeeeeeeeeee e

Ocupare conexiuni TZIDC / TZIDC Control Unit .............. 33
Ocupare conexiuni TZIDC Remote Sensor .........ccceeeueeee 34
Ocupare conexiuni TZIDC-110, TZIDC-120......ccccceeeuveervennee 35
Datele electrice ale intrarilor si iesirilor........cccoceeeeeneeenne 36
Module optionale........cooeeiiiiniiieeee e

Conectarea la aparat
Sectiunile conductorilor ....
Conexiune la aparat — TZIDC Control Unit cu TZIDC

REMOLE SENSON ..ottt 40
Conexiune la aparat — TZIDC Control Unit pentru
senzorul de cale separat.......ccoceveriineniinencieneeeeeee 41
7 Conexiuni pneumatiCe........cccceereeecercccnnenreeccsssnnnns 42
Indicatii referitoare la actionarile cu dublu sens cu arc de
FAPE! ettt ettt ettt
Conectarea la aparat
AlIMENTArE CU Q6T ..ttt
8 Punerea in functiune.........ccocvevcerencnercrcnrecsnnsesnnene
TZIDC ..o
Regimuri de functionare
TZIDC-110 / TZIDC-120 .....ooiririreirienrineenienienieseeneeteeeeeeenes
Setarea adresei magistralei......cccocevverenenenenienennnennen. 45
Solicitarea informatiilor.......c.ccocvevenenineninceeeee
Regimuri de functionare....
Configuratia jumperelor..........ccocevveeenvenenenenieneeeenene
Efectuarea compensarii automate standard ................... 46
Compensare automata standard pentru actionari
INTAIE™ .ttt 46
Compensare automata standard pentru actionari
PIVOTANTE™ ..ottt ettt st sae e ae s saeeenee
Exemplu de parametrizare........coceceeveecieeeeceeeeeneeeeeneenneenns
Setarea modulelor optionale....
Setarea afisajului mecanic al pozitiei
Setarea intrerupatorului de valoare limita mecanic cu
initiatori cu fanta ... 48
Setarea intrerupatorului de valoare limita mecanic cu
microintrerupdtoare de 24 V..........eeeeeeveeveceeeecvenenn. 48
O OPErare ...ccceeeeeeiireeenececssecereseacsessssssssssssssssssssssssssannes
Indicatii de Siguranta.......cccceveereeenenenereneseeeeeeeeeeene
Parametrizarea aparatului ..
Navigarea in Meniuri ......ccccoeevrernernerenereneeeeeeeeeeeen
10 TNErEiNere.. e ueeeeeeeeereeeeererereeeeesssssessessessesens 50
11 Reciclare si eliminare..........coueeevieeercieeercisneennn. 50
12 Alte documente.........cccovvueiiciineiicssrnecicsssnesscsssnessees 50
B IC T Vo 1) ¢ N 51
Formular de returnare.........cccooeveriieneniieneneceeeeeeeeeee 51
FM installation drawing No. 901064 .........ccccecoerirvenrenneenne 52
FM installation drawing No. 901265..........cccceeoerirnenccnnenne 56



TZIDC, TZIDC-110, TZIDC-120 REGULATOR DE POZITIE DIGITAL | CI/TZIDC/110/120-RO REV. E 3

1 Siguranta

Informatii generale si indicatii

Acest manual reprezinta o componenta importanta a produsului
si trebuie pastrat pentru utilizarea ulterioara.

Instalarea, punerea in functiune si intretinerea produsului este
permis sa fie realizate numai de catre personal calificat pentru
aceasta, care a fost autorizat in acest sens de catre
exploatatorul instalatiei. Personalul de specialitate trebuie sa
citeasca si sa inteleaga manualul si sa urmeze instructiunile
continute 1n acesta.

n cazul in care aveti nevoie de alte informatii sau in cazul in care
apar probleme care nu sunt tratate in manual, informatiile
necesare pot fi obtinute de la producator.

Continutul acestui manual nu reprezinta o parte sau o modificare
a unui acord, a unei promisiuni sau a unui raport juridic anterior
sau existent.

Modificarile si reparatiile produsului sunt permise a fi efectuate
numai daca acest lucru este stipulat in mod expres in manual.
Indicatiile si simbolurile aplicate direct pe produs trebuie
respectate in mod obligatoriu. Acestea nu este permis sa fie
indepartate si se vor mentine in stare perfect lizibila.
Exploatatorul trebuie sa respecte in principiu prevederile
nationale valabile in tara sa in ceea ce priveste instalarea,
verificarea functionarii, reparatiile si intretinerea produselor
electrice.

Indicatii de avertizare

Indicatiile de avertizare din aceste instructiuni sunt structurate
conform urmatoarei scheme:

A PERICOL

Cuvantul de avertizare ,,PERICOL” marcheaza un pericol
imediat. Nerespectarea duce la deces sau la vatamari
corporale foarte grave.

/\ AVERTISMENT

Cuvantul de avertizare ,,AVERTISMENT” marcheaza un pericol
imediat. Nerespectarea poate duce la deces sau la vatamari
corporale foarte grave.

/\ ATENTIE

Cuvantul de avertizare ,ATENTIE” marcheaza un pericol
imediat. Nerespectarea poate duce la vatamari corporale
usoare sau minore.

Cuvantul de avertizare , NOTA“ marcheaza posibile daune
materiale.

Nota
»,Nota” marcheaza informatii utile sau importante referitoare la
produs.
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... 1 Siguranta

Utilizarea conforma

Pozitionarea elementelor de reglare comandate pneumatic,
prevazute pentru a fi atasate pe actionari liniare si pivotante.
Aparatul este destinat exclusiv pentru utilizarea in cadrul
valorilor specificate pe placuta de identificare si in fisele cu
datele tehnice.

- Esteinterzisa depasirea temperaturii maxime de functionare.

- Esteinterzisa depasirea temperaturii permise a mediului.
- Lautilizare, trebuie respectat tipul de protectie al carcasei.

Utilizarea neconforma

Urmatoarele utilizari ale aparatului sunt nepermise:
« Utilizarea ca ajutor de urcare, de ex. pentru montaj.
« Utilizarea ca suport pentru sarcini externe, de ex. ca
suport pentru conducte, etc.
« Aplicarea de material de ex. prin lacuirea placutei de
identificare respectiv sudarea sau lipirea componentelor
- Eliminarea de material, de ex. prin perforarea carcasei.

Note privind securitatea datelor

Acest produs a fost proiectat pentru conectarea la o interfata de
retea, in scopul transmiterii de informatii si date prin aceasta.
Exploatatorul poarta intreaga raspundere pentru prevederea si
asigurarea continua a unei conexiuni sigure intre produs si
reteaua acestuia sau, daca este cazul, intre produs si alte retele
posibile.

Exploatatorul trebuie sa aplice si sa mentina masuri adecvate
(de exemplu, instalarea de firewalluri, utilizarea de masuri de
autentificare, criptarea datelor, instalarea de programe antivirus
etc.) pentru a proteja produsul, reteaua, sistemele sale si
interfata de orice tip de brese de securitate, acces neavizat,
defectiuni, intruziuni, pierdere si / sau furt de date sau
informatii.

ABB Automation Products GmbH si sucursalele sale nu isi asuma

raspunderea pentru daune si / sau pierderi aparute prin astfel de

brese de securitate, orice tip de acces neavizat, defectiuni,
intruziuni sau pierderi si / sau furturi de date sau informatii.

Adresa producatorului

ABB Automation Products GmbH
Measurement & Analytics
Schillerstr. 72

32425 Minden

Germany

Tel: +49571830-0

Fax: +49571830-1806

Service pentru clienti
Tel: +49180 5222 580
Mail:  automation.service@de.abb.com
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2 Utilizarea in zone cu risc de explozie

Cerinte generale

« Regulatorul de pozitie de la ABB este autorizat numai pentru
utilizare corespunzatoare si conforma cu destinatia in
atmosfere industriale uzuale. O incalcare a acestei cerinte
conduce la pierderea garantiei si a raspunderii
producatorului!

- Trebuie asigurat ca sunt instalate numai aparate care
indeplinesc tipul de protectie la aprindere a respectivei zone
si categorii!

- Toate mijloacele tehnologice electrice trebuie sa fie adecvate
pentru respectiva utilizare conforma cu destinatia.

Punere in functiune, instalare

Regulatorul de pozitie de la ABB trebuie montat intr-o sistem
supraordonat. in functie de clasa de protectie IP, trebuie definit
pentru aparat un interval de curatare (acumulari de praf).
Trebuie acordata o atentie deosebita sa fie instalate numai
aparate, care respecta clasa de protectie la aprindere pentru
respectivele zone si categorii. La instalarea aparatului, trebuie
respectate dispozitiile locale privind amplasarea, precum de ex.
EN 60079-14.

in plus, trebuie respectate urmatoarele:

« Circuitele de curent ale regulatorului de pozitie trebuie
puse in functiune in toate zonele de catre persoane
calificate conform TRBS 1203. Datele de pe placuta de
identificare impun in mod obligatoriu acest lucru.

« Aparatul este construit conform IP 65 (optional IP 66) si
trebuie protejat corespunzator contra conditiilor
ambientale aspre.

« Trebuie luat in considerare certificatul de testare de tip
CE, inclusiv conditiile speciale definite in aceasta.

« Aparatul poate fi utilizat numai conform cu destinatia.

« Este permisa racordarea aparatului numai dupa ce a fost
scos de sub tensiune.

« Compensarea de potential a sistemului trebuie realizata
conform dispozitiilor privind amplasarea in vigoare in
tara respectiva (VDE 0100, Partea 540, IEC 364-5-54).

« Curentii de circuit nu pot fi condusi prin carcasa!

« Trebuie asigurata montarea corecta a carcasei si ca nu i-a
fost afectata clasa de protectie IP.

. Ininteriorul zonelor cu periculozitate la explozie, este
permisa efectuarea montajului numai luand in
considerare dispozitiile locale in vigoare privind
amplasarea. Urmatoarele conditii trebuie sa fie luate in
considerare (lista nu este completa):

- Montarea siintretinerea pot fi efectuate numai cand
zona nu prezinta pericol de explozie si exista o
autorizatie pentru lucrari la cald.

- TzIDC, TZIDC-110, TZIDC-120 poate fi exploatat
numai intr-o carcasa intacta si montata complet.

Indicatii referitoare la functionare

- Regulatorul de pozitie trebuie sa fie integrat in sistemul local
de compensare potential.

- Pot fi racordate fie circuite de curent cu siguranta intrinseca,
fir circuite de curent fara siguranta intrinseca. Nu este
permisa vreo combinatie.

- Atunci cand sunt exploatate regulatoare de pozitie fara
siguranta intrinseca, nu este permisa o utilizare ulterioara
pentru clasa de protectie la aprindere cu siguranta intrinseca.

Utilizare, exploatare

TZIDC, TZIDC-110, TZIDC-120 este autorizat numai pentru
utilizare conforma cu destinatia si corespunzatoare scopului. O
nerespectare in acest sens conduce la pierderea dreptului la
garantie si la atragerea raspunderii producatorului!

« In zonele cu pericol de explozii, este permisa utilizarea numai
a unor materiale auxiliare care indeplinesc toate cerintele
normelor europene si nationale.

. Conditiile de mediu ambiant specificate in manualul cu
instructiuni de exploatare trebuie respectate cu strictete.

-« TzIDC, TZIDC-110, TZIDC-120 este autorizat numai pentru
utilizare corespunzatoare si conforma cu destinatia in
atmosfere industriale uzuale. Daca exista substante agresive
in aer trebuie sa fie consultat producatorul.
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... 2 Utilizarea in zone cu risc de explozie

intretinere, reparatii

Definirea notiunilor conform IEC 60079-17:

intretinere

Defineste o combinatie de actiuni care foloseste mentinerii sau
refacerii starii unui element astfel incat acesta sa indeplineasca
cerintele datelor tehnice relevante si sa-si exercite functia
prevazuta.

Verificare

Defineste o actiune care cuprinde o verificare cu atentie a unui
element (fie fara demontare sau daca este cazul cu o demontare
partiala) si este completata cu masuratori astfel incat sa poata fi
emisa o declaratie certa referitoare la starea elementului.
Verificare vizuala

Defineste o verificare care identifica, fara dispozitive de
accesare si scule, deficiente precum suruburi lipsa care sunt
vizibile cu ochiul liber.

Examinare exacta

Defineste o verificare care acopera aspectele unei verificari
vizuale si pe 1anga aceasta identifica deficiente precum de ex.
suruburi slabite, care pot fi observate numai cu utilizarea
dispozitivelor de acces (de ex. trepte) si a sculelor.

Verificare detaliata

Defineste o verificare care acopera aspectele unei examinari
exacte si pe langa aceasta identificd deficiente precum conexiuni
desfacute, care pot fi observate numai prin deschiderea carcasei
si / sau daca este necesar cu ajutorul sculelor si aparatelor de
verificare .

Este permisa efectuarea de lucrari de intretinere si inlocuire
numai de catre personal de specialitate calificat, ceea ce
inseamna personal calificat conform TRBS 1203 sau similar.
in zonele cu pericol de explozie, este permisa utilizarea numai
a componentelor auxiliare care indeplinesc toate cerintele
directivelor si legilor europene si nationale.

Lucrarile de intretinere, la care este necesara demontarea
sistemului, pot fi efectuate numai in zone fara pericol de
explozie. Daca acest lucru nu este posibil, trebuie respectate
in mod obligatoriu masurile de prevenire uzuale conform
prevederilor locale in vigoare.

Este permisa inlocuirea componentelor numai cu piese de
schimb originale, care sunt astfel autorizate pentru utilizare
in zone cu pericol de explozie.

n interiorul zonei cu pericol de explozie aparatul trebuie s&
fie curatat in mod regulat. Intervalele trebuie stabilite de
catre beneficiar/responsabilul cu exploatarea conform
conditiilor de mediu prezente la locul de functionare.

Dupa incheierea lucrarilor de intretinere si de reparatii,
trebuie ca toate blocajele si panourile indepartate in acest
scop sa fie din nou montate la locul lor initial.

Legaturile sigure la strapungere prin aprindere difera de cele
din tabelul IEC 60079-1 si pot fi reparate numai de catre
producator.

Activitate

fiecare 3 luni)

Verificare vizuala (la

Examinare exacta (la Verificare in detaliu (la

fiecare 6 luni) fiecare 12 luni)

Verificare vizuala a regulatorului de pozitie in ceea ce priveste

integritatea, indepartarea depunerilor de praf

Verificarea instalatiei electrice in ceea ce priveste integritatea si

capacitatea functionala

Verificarea intregii instalatii

Responsabilitatea beneficiarului
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Conditii preliminare pentru utilizarea in
conditii de siguranta a regulatorului de
pozitie

A PERICOL

Pericol de explozie din cauza componentelor fierbinti

Componentele fierbinti din interiorul aparatului determina

pericolul de explozie.

« Nu deschideti niciodata aparatul imediat dupa oprire.

. inainte de deschiderea aparatului, pastrati un timp de
asteptare de cel putin patru minute.

La utilizarea in zone cu pericol de explozie, respectati
urmatoarele puncte:

- Respectati datele tehnice si conditiile speciale valabile
pentru aparat in conformitate cu respectivul certificat
valabil!

- Esteinterzisa orice manipulare a aparatelor de catre
utilizator. Modificarile aduse aparatului pot fi efectuate
numai de catre producator sau de catre un expert
autorizat pentru efectuarea de lucrari in zonele cu risc de
explozie.

« Clasa de protectie IP, IP 65 / NEMA 4x, este asigurata
numai in conditiile in care dispozitivul de protectie
impotriva stropirilor este montat. Niciodata nu exploatati
aparatul fara dispozitivul de protectie impotriva stropirii
montat.

. Aparatul va putea fi exploatat numai cu aer pentru
instrumente, fara continut de ulei, apa sau praf. Este
interzisa utilizarea de gaze inflamabile si de oxigen sau
gaze imbogatite cu oxigen.

imbinare de cablu

Domeniul de temperatura limitat al presetupei M20 x 1,5 din
material plastic pentru variante cu protectie la explozie.
Intervalul de temperatura admis al mediului ambiant al
presetupei este de la -20 pana la 80 °C (de la -4 pana la 176 °F).
n cazul utilizarii presetupei, trebuie acordat atentie ca
temperatura ambianta sa fie situata in interiorul acestui interval.
Montarea presetupei in carcasa trebuie realizata cu un moment
de strangere de 3,8 Nm. La montarea imbinarii dintre presetupa
si cablu se acorda atentie etanseitatii pentru a asigura clasa de
protectie IP solicitata.
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... 2 Utilizarea in zone cu risc de explozie

TZIDC - Date tehnice relevante pentru protectia Ex (impotriva exploziilor)

Indicatie
Valorile indicate aici sunt extrase din certificate. Valorile de
referinsta sunt reprezentate de datele tehnice si completarile cf.

Date electrice
La tipul cu protectie impotriva aprinderii cu siguranta intrinseca
Ex ib IIC / Exia lIC resp. Ex iaD este admis numai pentru

certificatelor pentru zone Ex!

ATEX - Tip de protectie la aprindere ,,Ex i“

Marcaj Ex

Marcaj Ex

Marcaj

Certificat de testare a tipului

Tip

Grupa de aparate

Standarde

112 GExiallC T6 resp. T4 Gb

112 GExib IIC T6 resp. T4 Gb

112 D Exia llIC T51°C resp. 70°C Db
TUV 04 ATEX 2702 X

Mijloc de productie cu siguranta

intrinseca
112G

EN 60079-0
EN 60079-11
112D

EN 60079-0
EN 61241-11

Date de temperatura

Grupa de aparatell 2 G

Clasa de temperatura

Temperatura ambientala Ta

T4
T5

T6*

-40to 85°C
-40to 50°C

-40 to 40 °C*

*  La utilizarea jumperului ,Confirmare digitalda” in clasa de temperatura T6,

intervalul de temperatura ambientalda maxim admis este intre -40 si 35 °C.

Grupa de aparatell2D

Temperatura la suprafata carcasei

Temperatura ambientala Ta

T81°C
T61°C

T51°C

-40to 70 °C
-40to 50°C
-40to 40 °C*

conexiunea la un circuit electric certificat, cu siguranta

intrinseca.

Circuit de curent (borna)

Date electrice (valori maxime)

Circuit electric de semnal U;=30V C;=6,6 nF

(+11/ -12) l; =320 mA L; = neglijabil mic
Pi=11W

Intrare de comutare U;=30V Ci=4,2nF

(+81/-82) I; =320 mA L; = neglijabil mic
Pi=11W

legire de comutare U;=30V C;=4,2nF

(+83/ -84) l; =320 mA L; = neglijabil mic
P, = 500 mW

Confirmare mecanica
digitala

(Limitl: +51 / -52),
(Limit2: +41 / -42)

Pentru valorile maxime consultati certificatul CE
de conformitate a tipului nr. PTB 00 ATEX 2049 X

Initiatori cu fanta de la firma Pepperl & Fuchs

Jumper pentru U; =30V Ci=3,7nF
confirmare digitala I; =320 mA L; = neglijabil mic
(+51/ -52) P; = 250 mW
(+41/ -42)
Jumper pentru U; =30V C;=6,6 nF
confirmare analogica l; =320 mA L; = neglijabil mic
(+31/-32) Pi=11W
Interfata optionala Uy=54V Tipul de protectie
pentru Remote Sensor lp =74 mMA impotriva aprinderii Ex ia
(X2-2: +Uref, Po =100 mwW resp. Ex ib
X3-2: GND, C; = neglijabil mic ne:
X3-1: semnal) L; = neglijabil mic Lo=5mH
Co=2WF
11B:
Lo=5mH
Co=10 uF

Interfata de comunicare

locala (LCI)

Numai pentru conexiunea la un

aparat programabil in afara

zonei cu pericol de explozie.

(vezi conditiile speciale).
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Conditii speciale

JInterfata de comunicare locala (LKS)” poate fi exploatata
numai in afara intervalului cu risc de explozie cu Um < 30

V CC.

Variantele care corespund pe baza unui certificat special si
tipului de protectie impotriva aprinderii ,Capsulare
rezistentad la presiune”, nu mai pot fi utilizate cu siguranta
intrinseca dupa ce au fost utilizate in tipul de protectie
impotriva aprinderii ,Capsulare rezistenta la presiune”.

La functionarea cu gaze din grupa llA si clasa de temperatura
T1, reglatorul de pozitie TZIDC se poate utiliza ca energie
suplimentara numai in aer liber, respectiv in cladirile cu
ventilare si aerisire suficiente.

Gazul admis trebuie mentinut fara aer si oxigen, astfel incat
sd nu se formeze o atmosfera inflamabila.

Mijlocul de productie poate fi utilizat ca si aparat Il 2 D numai
in zonele in care gradul de pericol mecanic este ,redus”.

Se vor utiliza piese de trecere care indeplinesc cerintele EN
61241-11 pentru categoria Il 2 D si care sunt conforme cu
intervalul de temperatura ambientala indicat.

Trebuie sa se evite o incarcare electrostatica din cauza
descarcarii propagate la perii in cazul functionarii cu pulbere
inflamabila.

ATEX - Tip de protectie la aprindere ,,Ex n“

Marcaj Ex

Marcaj Ex

Marcaj
Certificat de testare a tipului

Tip

Grupa de aparate

Standarde

113GEXxnAIICT6 resp. T4 Gc

TUV 02 ATEX 1943 X

Tip de protectie impotriva aprinderii
wn”
113G

EN 60079-15

EN 60079-0

Date de temperatura

Grupa de aparate Il 3 G

Clasa de temperatura

Temperatura ambientala Ta

T4
T6

dela -40 panala 85 °C
dela-40 panala 50 °C

Date electrice

Circuit de curent (borna)

Date electrice

Circuit electric de semnal

(+11/ -12)

Intrare de comutare

(+81/-82)

legire de comutare

(+83/-84)

Confirmare mecanica digitala
(Limitl: +51 / -52)

(Limit2: +41 / -42)

Jumper pentru confirmare digitala
(+51/ -52)

(+41/ -42)

Jumper pentru confirmare analogica
(+31/-32)

U=9,7vVCC
| = dela 4 panala20 mA, max. 21,5 mA
U=delal2panala24V CC;4 mA

Uu=11vCcC

U=dela5panalaliVvcCcC

U=dela5panalaliVvCC

U=delal0panala30VCC
| = dela 4 panala 20 mA, max. 21,5 mA
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... 2 Utilizarea in zone cu risc de explozie

... TZIDC - Date tehnice relevante pentru protectia Ex (impotriva exploziilor)

Conditii speciale

« Lacircuitele electrice din zona 2, pot fi conectate numai
aparate care sunt adecvate pentru functionarea in zone cu
pericol de explozie de tip zona 2 si pentru conditiile existente
la locul utilizarii (declaratia producatorului sau certificatul
unui centru de verificare).

« Pentru circuitul electric ,confirmare digitala cu initiatoare cu
fanta”, in afara aparatului trebuie sa se ia masuri ca
tensiunea de masurare sa nu fie depasita cu mai mult de
40 % din cauza defectiunilor temporare.

- Conectarea si intreruperea, precum si comutarea la tensiune
a circuitelor electrice sunt permise numai la instalare,
intretinere sau pentru scopuri de reparatii. Observatie:
Survenirea unei atmosfere explozive in timpul instalarii,
intretinerii, respectiv reparatiei este evaluata ca improbabila
inzona 2.

- Caenergie pneumatica suplimentara trebuie sa se utilizeze
numai gaze neinflamabile.

- Este permis a fi utilizate numai orificii de introducere cabluri
adecvate, care corespund cerintelor EN 60079-15.

IECEx - Tip de protectie la aprindere ,,Ex i“ si ,Ex n“

Marcaj Ex

Marcaj Ex

Marcaj

Certificat de testare a tipului

ExiallIC T6éresp. T4 Gb
Exib IIC T6 resp. T4 Gb
ExnAIIC T6 resp. T4 Gc

IECEx TUN 04.0015X

Editia 5
Tip Intrinsic safety ‘I’ or
Type of protection ‘n’

Standarde IEC 60079-0
IEC 60079-11

IEC 60079-15

Date de temperatura

Clasa de temperatura TaTZIDC Ex ia lIC resp. Ex ib IIC

Temperatura ambianta
T4 de la -40 panala 85 °C
T6* dela -40 panala 40 °C

»a

*  La utilizarea jumperului ,Confirmare digitala” in clasa de temperatura T6,

intervalul de temperatura ambientala maxim admis este intre -40 si 35 °C.

Date electrice

Date electrice pentru TZIDC cu marcaj Ex ia lIC resp. Exib IIC. La
clasa de protectie cu aprindere ,Siguranta intrinseca Ex ib 1IC /
Ex ia IIC“, numai pentru conexiunea la un circuit electric
certificat, cu siguranta intrinseca.

Circuit de curent (borna) Date electrice (valori maxime)

Circuit electric de semnal U;=30V C;=6,6nF

(+11/-12) l; =320 mA L; = neglijabil mic
P;=11W

Intrare de comutare U;=30V C,=42nF

(+81/-82) I; =320 mA L; = neglijabil mic
Pi=11W

legire de comutare U;=30V C;=4.2nF

(+83/ -84) 1; =320 mA L; = neglijabil mic
P; = 500 mwW

Interfata de comunicare
locala (LCI)

Numai pentru conexiunea la un
aparat programabil in afara
zonei cu pericol de explozie.

(Vezi conditiile speciale).
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Optional, pot fi actionate urmatoarele module:

Circuit de curent (borna)

Date electrice (valori maxime)

Jumper pentru
confirmare digitala
(+51/ -52)

(+41/ -42)

Jumper pentru
confirmare analogica

(+31/-32)

U; =30V Ci=3,7nF

l; =320 mA Li = neglijabil mic
P; =250 mw

U;=30V Ci=6,6nnF

l; =320 mA Li = neglijabil mic
Pi=11W

Date electrice pentru TZIDC cu marcaj Ex nA I1IC T6 resp. T4 Gc

Circuit de curent (borna)

Date electrice (valori maxime)

Circuit electric de semnal
(+11/ -12)

Intrare de comutare
(+81/-82)

lesire de comutare

(+83/-84)

U=9,7vVCC
| = dela 4 panala 20 mA, max. 21,5 mA

U=delal2 panala24V CC;4 mA

Uu=11VCC

Optional, pot fi actionate urmatoarele module:

Circuit de curent (borna)

Date electrice (valori maxime)

Jumper pentru confirmare
digitala

(+51/ -52)

(+41/ -42)

Jumper pentru confirmare
analogica

(+31/-32)

U=dela5panalallVv CC

U=delal0panala30VCC
I = dela 4 panala20 mA, max. 21,5 mA

Conditii speciale

La circuitele electrice din zona 2, pot fi conectate numai
aparate care sunt adecvate pentru functionarea in zone cu
pericol de explozie de tip zona 2 si pentru conditiile existente
la locul utilizarii (declaratia producatorului sau certificatul
unui centru de verificare).

Pentru circuitul electric ,confirmare digitala cu initiatoare cu
fantad”, in afara aparatului trebuie sa se ia masuri ca
tensiunea de masurare sa nu fie depasita cu mai mult de 40
% din cauza defectiunilor temporare.

Conectarea si intreruperea, precum si comutarea la tensiune
a circuitelor electrice sunt permise numai la instalare,
intretinere sau pentru scopuri de reparatii. Observatie:
Survenirea unei atmosfere explozive in timpul instalarii,
intretinerii, respectiv reparatiei este evaluata ca improbabila
in zona 2.

Ca alimentare de energie pneumatica pot fi utilizate numai
gaze neinflamabile.

Este permis a fi utilizate numai orificii de introducere cabluri
adecvate, care corespund cerintelor EN 60079-15.
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... 2 Utilizarea in zone cu risc de explozie

... TZIDC - Date tehnice relevante pentru protectia Ex (impotriva exploziilor)

FM / CSA Note

CSA International « The “x”in P/N denotes minor mechanical variations or
optional features.

« Local communication interface (LCI) shall not be used in

Certificat )
hazardous location.
Certificat 1052414 . c e s : .
« Each pair of conductors of each intrinsic safety circuit shall
Clasa 2258 02 PROCESS CONTROL EQUIPMENT - For be shielded.
Hazardous Locations . See FM installation drawing No. 901064 for Details.
Clasa 2258 04 PROCESS CONTROL EQUIPMENT —

Intrinsically Safe, Entity — For Hazardous

Locations
Electrical data
Model TZIDC, P/N V18345-x0x2x2xx0x Intelligent Positioner
Forusein Class I, Div 2, Groups A, B, Cand D

Class Il, Div 2, Groups E, F,and G

Class Ill, Enclosure Type 4X

Intrare nominala 30V DC; max. 4 to20 mA
Presiunea maxima de iesire 90 psi
Max. ambient temperature 85°C

Model TZIDC, P/N V18345-x0x2x2xx0x Intelligent Positioner intrinsically safe

with entity parameters of:

Forusein Class I, Div 1, Groups A, B, C and D;
Class Il, Div 1, Groups E, F and G

Clasa Ill, Carcasa tip 4X:

Terminals 11 / 12 Vmax=30V C;=6.6nF
I'max =104 mA Li=0puH

Terminals 81 / 82 Vmax=30V C;=4.2nF
I'max =110 mA Li=0pH

Terminals 83 / 84 Vmax=30V C;=4.2nF
I'max =90 mA Li=0puH

Terminals 31 / 32 Vmax=30V C;=6.6 nF
I'max =110 mA Li=0pH

Terminals 41 / 42 and 51 / 52 Vmax =30V C;=3.7nF
I max =96 mA Li=0puH

Terminals Limit 241 / 42 Vmax =155V C;=20nF

and Limit151 /52 I max =52 mA L; =30 uH
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CSA certification record

Certificat

Certificat

Clasa 2258 04

1649904 (LR 20312)

PROCESS CONTROL EQUIPMENT -

Intrinsically Safe, Entity — For Hazardous

Locations

Electrical data

Model TZIDC, P/N V18345-x0x2x2xx0x Intelligent Positioner

For usein

Intrare nominala

Class I, Div 1, Groups A, B, C and D;
Class Il, Div 1, Groups E, F, and G,

Class Ill, Div 1, Enclosure Type 4X

30V DC; max.4 to 20 mA

Presiunea de iesire Max. 90 psi
Cu siguranta intrinseca, avand urmatorii parametri:
Terminals 11 /12 Vmax =30V C;=6.6nF
I'max =104 mA Li=O0puH
Terminals 81 / 82 Vmax=30V C;=3.7nF
I'max =110 mA Li=0uH
Terminals 83 / 84 Vmax=30V C;=3.7nF
I max = 96 mA Li=0pH
Terminals 31/ 32 Vmax=30V C;=6.6nF
I'max =110 mA Li=0uH
Terminals 41 / 42 and 51 / 52 Vmax=30V C;=3.7nF
I max = 96 mA Li=0pH
Terminals Limit 241 / 42 Vmax =155V C;=20nF
and Limit 151 / 52 | max = 52 mA L;=30pH
When installed per installation Drawing No 901064:
Codul de temperatura T4
Max. Ambient temperature 85°C

Note

« The ‘X in P/N denotes minor mechanical variations or
optional features.

« Local communication interface LCI shall not be used in
hazardous location.

. Each pair of conductors of each intrinsic safety circuit shall
be shielded.

« See FMinstallation drawing No. 901064 for Details.

FM approvals

TZIDC Positioner, Model V18345-a0b2c2deOf
IS/LILII/1/ABCDEFG/T4 Ta = 85 °C - 901064/7/4; Entity;
NI/1/2/ABCD/T4 Ta = 85 °C;

S/ILNI/2/FG/T4 Ta =85 °C; Type 4X

Max entity Parameters: Per Control Drawings

o N T o

3or5

e Mechanical kit (proximity switches) for digital position
feedback (option) -0, 1 or 3
f Design (varnish/coding) -1 or 2

See FM installation drawing No. 901064 for details.

Case/mounting-1,2,3,40r9

Input/communication port-1or 2

Output/safe protection-1,2,4 or 5

Option modules for analog or digital position feedback -0, 1,

13



14 TZIDC, TZIDC-110, TZIDC-120 REGULATOR DE POZITIE DIGITAL | CI/TZIDC/110/120-RO REV. E

... 2 Utilizarea in zone cu risc de explozie

TZIDC-110 - Date tehnice relevante pentru protectia Ex (impotriva exploziilor)

Indicatie

Valorile indicate aici sunt extrase din certificate. Valorile de
referinsta sunt reprezentate de datele tehnice si completarile cf.
certificatelor pentru zone Ex!

ATEX - Tip de protectie la aprindere ,,Ex i“

Marcaj Ex

Marcaj 112 GExiallC T6resp. T4 Gb
113G ExiclICT6 resp. T4 Gc

Certificat de testare a tipului TUV 02 ATEX 1831 X
Tip Mijloc de productie cu siguranta
intrinseca

Standarde EN 60079-0
EN 60079-11

Date de temperatura

ATEX - Tip de protectie la aprindere ,,Ex n“

Marcaj Ex

Marcaj
Certificat de testare a tipului

Tip

Grupa de aparate

Standarde

113GExnAIICT6resp. T4 Gc

TUV 02 ATEX 1943 X

Tip de protectie impotriva aprinderii

”

»N
113G

EN 60079-15
EN 60079-0

Date de temperatura

Grupa de aparate 1l 3G

Clasa de temperatura

Temperatura ambientala Ta

T4
T6

dela -40 panala 85 °C

dela-40 panala50°C

Clasa de temperatura Temperatura ambientala Ta

T4 dela -40 panala 85 °C

T6 dela -40 panala 40 °C

Date electrice

ia /ib /ic pentru grupaliB / IlIC

in tipul de protectie cu sigurant intrinseca Ex i IIC numai pentru
conexiunea la un aparat de alimentare certificat FISCO resp. la o
bariera sau un aparat de alimentare cu linie caracteristica liniara
si urmatoarele valori maxime:

Circuit de curent (borna) Date electrice (valori maxime)

Circuit electric de semnal U;=24V Linie caracteristica =
(+11/ -12resp.+ /=) l; =250 mA liniara
P;=12W Li<10uH

C;<5nF

in tipul de protectie cu sigurant intrinseca Ex i IIC numai pentru
conexiunea la un circuit certificat cu sigurantd intrinseca cu
valorile maxime:

Circuit de curent (borna) Date electrice (valori maxime)

Date electrice

Circuit de curent (borna)

Date electrice

Circuit electric de semnal
(+11/-12)

Confirmare mecanica digitala
(Limitl: +51 / -52)

(Limit2: +41 / -42)

U=dela9panala32VvCC
1=10,5mA

U=dela5panalaliVvcCcC

Confirmare mecanica
digitala PTB 00 ATEX 2049 X

A se vedea certificatul CE de verificare a tipului

(Limitl: +51 / -52)
(Limit2: +41 / -42)
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Conditii speciale

La circuitele electrice din zona 2, pot fi conectate numai
aparate care sunt adecvate pentru functionarea in zone cu
pericol de explozie de tip zona 2 si pentru conditiile existente
la locul utilizarii (declaratia producatorului sau certificatul
unui centru de verificare).

Pentru circuitul electric ,confirmare digitala cu initiatoare cu
fantd”, in afara aparatului trebuie sa se ia masuri ca
tensiunea de masurare sa nu fie depasita cu mai mult de 40
% din cauza defectiunilor temporare.

Conectarea siintreruperea, precum si comutarea la tensiune
a circuitelor electrice sunt permise numai la instalare,
intretinere sau pentru scopuri de reparatii. Observatie:
Survenirea unei atmosfere explozive in timpul instalarii,
intretinerii, respectiv reparatiei este evaluata ca improbabila
in zona 2.

Ca energie pneumatica suplimentara trebuie sa se utilizeze
numai gaze neinflamabile.

Este permis a fi utilizate numai orificii de introducere cabluri
adecvate, care corespund cerintelor EN 60079-15.

IECEx - Tip de protectie la aprindere ,,Ex i* si ,Ex n“

Marcaj Ex

Marcaj ExiallC T6éresp. T4 Gb
Exib IIC T6 resp. T4 Gb
ExiclIC T6 resp. T4 Gc

ExnAlIC T6 resp. T4 Gc

Certificat de testare a tipului IECEx TUN 04.0015X

Editia 5
Tip Intrinsic safety ‘I’ or Type of protection
.

Standarde IEC 60079-0
IEC 60079-11

IEC 60079-15

Date de temperatura

Clasa de temperatura Temperatura ambientala Ta

TZIDC-110 Ex i lIC TZIDC-110 ExnA lIC

T4 dela -40 panala 85 °C dela -40 panala 85 °C

T6 dela -40 panala 40 °C dela -40 panala 50 °C

Date electrice

TZIDC-110 pentruia / ib / ic cu marcaj Ex i lIC T6 resp. T4 Gb

in tipul de protectie cu siguranti intrinseca Ex i lIC numai pentru
conexiunea la un aparat de alimentare certificat FISCO resp. la o
bariera sau un aparat de alimentare cu linie caracteristica liniara
si urmatoarele valori maxime:

Circuit de curent (borna) Date electrice (valori maxime)

Circuit electric de semnal U;=24V
(+11 / -12) resp. (+ / -) l; =250 mA
P=12W

Linie caracteristica = liniara
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... 2 Utilizarea in zone cu risc de explozie

... TZIDC-110 - Date tehnice relevante pentru protectia Ex (impotriva exploziilor)

TZIDC-110 cu marcajul Ex nA IIC T6 resp. T4 Gc

Circuit de curent (borna) Date electrice

Circuit electric de semnal

(+11/-12)

U=dela9panala32VvCC
1=10,5mA

Confirmare mecanica U=dela5panalaliVvCC

digitala

(Limitl: +51 / -52)

(Limit2: +41 / -42)

Conditii speciale

« Lacircuitele electrice din zona 2, pot fi conectate numai
aparate care sunt adecvate pentru functionarea in zone cu
pericol de explozie de tip zona 2 si pentru conditiile existente
la locul utilizarii (declaratia producatorului sau certificatul
unui centru de verificare).

« Pentru circuitul electric ,confirmare digitala cu initiatoare cu
fanta”, in afara aparatului trebuie sa se ia masuri ca
tensiunea de masurare sa nu fie depasita cu mai mult de 40
% din cauza defectiunilor temporare.

- Conectarea si intreruperea, precum si comutarea la tensiune
a circuitelor electrice sunt permise numai la instalare,
intretinere sau pentru scopuri de reparatii. Observatie:
Survenirea unei atmosfere explozive in timpul instalarii,
intretinerii, respectiv reparatiei este evaluatd ca improbabila
in zona 2.

« Caalimentare de energie pneumatica pot fi utilizate numai
gaze neinflamabile.

. Este permis a fi utilizate numai orificii de introducere cabluri
adecvate, care corespund cerintelor EN 60079-15.

FM / CSA
CSA International

Certificat

Certificat 1649904 (LR 20312)

Clasa 2258 04 PROCESS CONTROL EQUIPMENT - Intrinsically Safe,
Entity - For Hazardous Locations
Clasa 2258 02 PROCESS CONTROL EQUIPMENT
-For Hazardous Locations
Class |, Div 2, Groups A, B, C and D;
Class Il, Div 2, Groups E, F,and G,

Clasa lll, Carcasa tip 4X:

Electrical data

Model TZIDC-110, P/N V18346-x032x2xx0x Intelligent Positioner

Intrare nominala 32V DC; max. 15 mA
(powered by a SELV circuit)

Cu siguranta intrinsecd, avand urmatorii parametri:

Terminals 11 / 12 Umax, =24V C;=2.8nF
| max, = 250 MmA L;=72uH
Terminals 85 / 86 U max, =30V C;=3.8nF
I max, = 50 MA L,=0uH
Terminals 41 / 42 U nayx =16V C;=60nF
| max, = 20 MA L; =100 uH
Terminals 51 / 52 U nax =16V C;=60nF
I max, = 20 MA L; =100 uH

Atunci cand este instalat conform schemei de instalare nr. 901265
Temperature code T4
Max. Ambient temperature 85°C

Note

« The ‘X’in P/N denotes minor mechanical variations or
optional features.

« Local communication interface (LCI) shall not be used in
hazardous location.

« Each pair of conductors of each intrinsic safety circuit shall
be shielded.

« Consultati si FM installation drawing No. 901265 pe pagina
56.
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CSA certification record

Certificat
Certificat 1649904 (LR 20312)
Clasa 2258 04 PROCESS CONTROL EQUIPMENT

- Intrinsically Safe, Entity
- For Hazardous Locations
Class |, Div 1, Groups A, B, Cand D
Class Il, Div 1, Groups E, F, and G
Class Ill, Div 1, Enclosure Type 4X

Electrical data

Model TZIDC-110, P/N V18346-x032x2xx0x Intelligent Positioner

Intrare nominala 32V DC; max. 15 mA
(powered by a SELV Circuit)

Cu siguranta intrinseca, avand urmatorii parametri:

Terminals 11 /12 Umax, =24V C;=2.8nF
Inax, = 250 mA L;=7.2uH
Terminals 85 / 86 Umax, =30V C;=3.8nF
Imax. = 50 MA L;=0uH
Terminals 41/ 42 Unax =16V C;=60nF
Imax. = 20 mA L; =100 uH

Atunci cand este instalat conform schemei de instalare nr. 901265
Temperature code T4
Max. ambient temperature 85°C

Note

« The ‘X’ in P/N denotes minor mechanical variations or
optional features.

« Local communication interface (LCI) shall not be used in
hazardous location.

» Each pair of conductors of each intrinsic safety circuit shall
be shielded.

« Consultati si FM installation drawing No. 901265 pe pagina
56.

FM approvals

TZIDC-110 Positioner, Model V18346-a032b2cdOe
IS/LILII/1/ABCDEFG/T6,T5,T4
Ta =40 °C, 55 °C, 85 °C-901265 Entity, FISCO

Entity and FISCO Parameters

Borne Type Groups Parameters
+11/-12 Entity A-G Umax, =24V C;=2,8nF
Imax. = 250 mA L;=72pH

P;=12W
FISCO A-G Unax, =175V C;=28nF
Imax. = 360 mA L;=72pH

P;=2,52W
FISCO C-G Umax. = 17,5V C;=28nF
Imax. = 380 mA L =72uH

P;=5,32nF
+51/-52  Entity A-G Umax, =16 V C;=60nF
Imax. = 20 mA L; =100 pH
+41/-42  Entity A-G Umax. =16 V C;=60nF
Imax. =20 mA L; =100 pH

NI/1/2/ABCD/T6,T5,T4 Ta = 40 °C, 55 °C, 85 °C

S/ILIN/2/EFG//T6,T5,T4 Ta = 40 °C, 55 °C, 85 °C

Enclosure type 4x

a Case/mounting-1,2,50r6

b Output/safe protection-1,2,4 0or5

c Option modules -0 or 4

d Optional mechanical kit for digital position feedback —
0,10r3

e Design (varnish/coding) -1 or E
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... 2 Utilizarea in zone cu risc de explozie

... TZIDC-110 - Date tehnice relevante pentru protectia Ex (impotriva exploziilor)

Date ale echipamentului:

TZIDC-110

Intrinsically safe, Entity and FISCO, for Class I, Il and lll,
Division 1,

Applicable Groups A, B, C, D, E, F, G; non-Incendive for Class I,
Division 2,

Group E, F and G hazardous (classified) indoor and outdoor
NEMA 4x locations.

Urmatoarele coduri de temperatura au fost atribuite
echipamentului si metodelor de protectie descrise mai sus:

Temperature code ratings

T6 la temperatura ambientala de 40 °C
T5 la temperatura ambientala de 55 °C

T4 la temperatura ambientald de 85 °C

Consultati siFM installation drawing No. 901265 pe pagina 56.
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TZIDC-120 - Date tehnice relevante pentru
protectia Ex (impotriva exploziilor)

Indicatie

Valorile indicate aici sunt extrase din certificate. Valorile de

referinsta sunt reprezentate de datele tehnice si completarile cf.
certificatelor pentru zone Ex!

ATEX - Tip de protectie la aprindere ,,Ex i“

Marcaj Ex

Marcaj 112 GExiallC T6éresp. T4 Gb
113G ExiclIC T6resp. T4 Gc

Certificat de testare a tipului TUV 02 ATEX 1834 X

Tip Mijloc de productie cu siguranta
intrinseca

Standarde EN 60079-0
EN 60079-11

EN 60079-27

Date de temperatura

Clasa de temperatura Temperatura ambientala Ta

T4 dela -40 panala 85 °C
T5 dela -40 panala55°C
T6 dela -40 panala 40 °C

Date electrice

ia /ib /ic pentru grupaliB / lIC

in tipul de protectie cu sigurant intrinseca Ex i IIC numai pentru
conexiunea la un aparat de alimentare certificat FISCO resp. la o
bariera sau un aparat de alimentare cu linie caracteristica liniara
si urmatoarele valori maxime:

Circuit de curent (borna) Date electrice (valori maxime)

Circuit electric de semnal Ui=24Vv Linie caracteristica =
(+11/ -12resp.+/ -) li =250 mA liniara
Pi=12W Li=<10 uH

Ci=<5nF

in tipul de protectie cu sigurant intrinseca Ex ia IIC resp. Ex ib
IIC numai pentru conexiunea la un circuit certificat cu siguranta
intrinseca cu valorile maxime:

Circuit de curent (borna) Date electrice (valori maxime)

Confirmare mecanica
digitala PTB 00 ATEX 2049 X
(Limitl: +51 / -52)
(Limit2: +41 / -42)

A se vedea certificatul CE de verificare a tipului
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ATEX - Tip de protectie la aprindere ,,Ex n“

Marcaj Ex

Marcaj
Certificat de testare a tipului

Tip

Grupa de aparate

Standarde

113GEXxnAIICT6 resp. T4 Gc
TUV 02 ATEX 1943 X

Tip de protectie impotriva aprinderii

”

»N

113G

EN 60079-15
EN 60079-0

Date de temperatura

Grupa de aparate Il 3 G

Clasa de temperatura

Temperatura ambientala Ta

T4
T6

de la -40 panala 85 °C

dela -40 panala 50 °C

Date electrice

Circuit de curent (borna)

Date electrice

Circuit electric de semnal
(+11/ -12)

Confirmare mecanica digitala
(Limitl: +51 / -52)

(Limit2: +41 / -42)

U=dela9péndala32VvCC
1=115mA

U=dela5panalaliVvCC
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... 2 Utilizarea in zone cu risc de explozie

... TZIDC-120 - Date tehnice relevante pentru protectia Ex (impotriva exploziilor)

Conditii speciale

« Lacircuitele electrice din zona 2, pot fi conectate numai
aparate care sunt adecvate pentru functionarea in zone cu
pericol de explozie de tip zona 2 si pentru conditiile existente
la locul utilizarii (declaratia producatorului sau certificatul
unui centru de verificare).

« Pentru circuitul electric ,confirmare digitala cu initiatoare cu
fanta”, in afara aparatului trebuie sa se ia masuri ca
tensiunea de masurare sa nu fie depasita cu mai mult de
40 % din cauza defectiunilor temporare.

- Conectarea si intreruperea, precum si comutarea la tensiune
a circuitelor electrice sunt permise numai la instalare,
intretinere sau pentru scopuri de reparatii. Observatie:
Survenirea unei atmosfere explozive in timpul instalarii,
intretinerii, respectiv reparatiei este evaluata ca improbabila
inzona 2.

- Caenergie pneumatica suplimentara trebuie sa se utilizeze
numai gaze neinflamabile.

- Este permis a fi utilizate numai orificii de introducere cabluri
adecvate, care corespund cerintelor EN 60079-15.

IECEx - Tip de protectie la aprindere ,,Ex i“ si ,Ex n“

Marcaj Ex

Marcaj ExiallC T6é resp. T4 Gb
Exib IIC T6 resp. T4 Gb
ExiclIC T6 resp. T4 Gc

ExnAIIC T6 resp. T4 Gc

Certificat de testare a tipului IECEx TUN 04.0015X
Editia 5

Tip Intrinsic safety ,1“ or Type of

protection ,n“

Standarde IEC 60079-0

IEC 60079-11

IEC 60079-15

Date de temperatura

Clasa de temperatura Temperatura ambientala Ta

TZIDC-120 ExilIC TZIDC-120 Ex nA lIC

T4 dela -40 panala 85 °C dela -40 panala 85 °C

T6 dela -40 panala 40 °C dela -40 panala 50 °C

Date electrice

TZIDC-120 pentruia / ib / ic cu marcaj Exi lIC T6 resp. T4 Gb

Tn tipul de protectie cu sigurant intrinseca Ex i IIC numai pentru
conexiunea la un aparat de alimentare certificat FISCO resp. la o
bariera sau un aparat de alimentare cu linie caracteristica liniara
siurmatoarele valori maxime:

Circuit de curent (borna) Date electrice (valori maxime)

Circuit electric de semnal U;=24V
(+11/ -12) resp. (+ / -) l; =250 mA
Pi=12W

Linie caracteristica = liniara
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TZIDC-120 cu marcajul Ex nA IIC T6 resp. T4 Gc

Circuit de curent (borna) Date electrice

FM / CSA
CSA International

Circuit electric de semnal
(+11/ -12)

U=dela9panala32VCC
1=11,5mA

Confirmare mecanica U=dela5panalallVvCC

digitala

(Limitl: +51 / -52)

(Limit2: +41 / -42)

Conditii speciale

« Lacircuitele electrice din zona 2, pot fi conectate numai
aparate care sunt adecvate pentru functionarea in zone cu
pericol de explozie de tip zona 2 si pentru conditiile existente
la locul utilizarii (declaratia producatorului sau certificatul
unui centru de verificare).

« Pentru circuitul electric ,confirmare digitala cu initiatoare cu
fantd”, in afara aparatului trebuie sa se ia masuri ca
tensiunea de masurare sa nu fie depasita cu mai mult de
40 % din cauza defectiunilor temporare.

- Conectarea si intreruperea, precum si comutarea la tensiune
a circuitelor electrice sunt permise numai la instalare,
intretinere sau pentru scopuri de reparatii. Observatie:
Survenirea unei atmosfere explozive in timpul instalarii,
intretinerii, respectiv reparatiei este evaluata ca improbabila
in zona 2.

- Caenergie pneumatica suplimentara trebuie sa se utilizeze
numai gaze neinflamabile.

- Este permis a fi utilizate numai orificii de introducere cabluri
adecvate, care corespund cerintelor EN 60079-15.

Certificat

Certificat 1649904 (LR 20312)

Clasa 2258 04 PROCESS CONTROL EQUIPMENT -
Intrinsically Safe, Entity — For
Hazardous Locations

Clasa 2258 02 PROCESS CONTROL EQUIPMENT - For

Hazardous Locations

Electrical data

Model TZIDC-120, P/N V18347-x042x2xx0x Intelligent Positioner

For usein Class |, Div 2, Groups A, B, C and D;
Class Il, Div 2, Groups E, F, and G,
Class Ill, Enclosure Type 4X

Intrare nominala 32V DC; max.15 mA
(powered by a SELV circuit)

Cu siguranta intrinsecd, avand urmatorii parametri:

Terminals 11 / 12 Umax =24V C;=28nF
I'max =250 mA L;=7.2uH
Terminals 85 / 86 Umax =30V C;=38nF
I max =50 mA Li=0uH
Terminals 41 / 42 Umax=16V C;=60nF
I'max =20 mA L; =100 uH
Terminals 51 / 52 Umax=16V C;=60nF
I'max =20 mA L; =100 uH

Atunci cand este instalat conform schemei de instalare nr. 901265
Codul de temperatura T4
Max. Ambient temperature 85°C

Note

« The ,x“in P/N denotes minor mechanical variations or
optional features.

« Local communication interface LCI shall not be used in
hazardous location.

. Each pair of conductors of each intrinsic safety circuit shall
be shielded.
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... 2 Utilizarea in zone cu risc de explozie

... TZIDC-120 - Date tehnice relevante pentru protectia Ex (impotriva exploziilor)

CSA certification record

Certificat
Certificat 1649904 (LR 20312)
Clasa 2258 04 PROCESS CONTROL EQUIPMENT - Intrinsically

Safe, Entity — For Hazardous Locations

Electrical data

Model TZIDC-120, P/N V18347-x042x2xx0x Intelligent Positioner

For usein Class |, Div 1, Groups A, B, C and D;
Class Il, Div 1, Groups E, F, and G,
Class lll, Div 1, Enclosure Type 4X

Intrare nominala 32V DC; max. 15 mA

(powered by a SELV Circuit)

Cu siguranta intrinseca, avand urmatorii parametri:

Terminals 11 / 12 Umax=24V C;=2,8nF
I'max =250 mA Ly=72uH
Terminals 85 / 86 Umax=30V C;=3,8nF
I max = 50 mA Li=0uH
Terminals 41 / 42 Umax=16V C;=60nF
Imax =20 mA L; =100 uH

Atunci cand este instalat conform schemei de instalare nr. 901265
Codul de temperatura T4
Max. Ambient temperature 85°C

Note

« The ,x“in P/N denotes minor mechanical variations or
optional features.

« Local communication interface LCI shall not be used in
hazardous location.

« Each pair of conductors of each intrinsic safety circuit shall
be shielded.

FM approvals

TZIDC-120 Positioner, Model V18347-a042b2cdOe
IS/LILIII/1/ABCDEFG/T6,T5,T4

Ta =40 °C, 55 °C, 85 °C-901265 Entity, FISCO

Entity and FISCO Parameters

Borne Type Groups Parameters
+11/-12  Entity A-G Unax =24V Ci=28nF
Imax = 250 mA Li=7,2uH

Pi=12W
FISCO A-G Unax = 17,5V C;=2,8nF
Iax = 360 mA L =72uH

P;=2,52W
FISCO C-G Unax = 17,5V C;=2,8nF
Imax = 380 mA Li=72pH

P;=532nF
+51/-52  Entity A-G Upax =16V C;=60nF
Imax = 20 MA L; =100 pH
+41/-42  Entity A-G Unax =16V C;=60nF
Imax = 20 MA L; =100 pH

NNI/1/2/ABCD/T6,T5,T4 Ta =40 °C, 55°C, 85 °C

S/ILIN/2/EFG//T6,T5,T4 Ta =40 °C, 55 °C, 85 °C

Enclosure type 4x

a Case/mounting-1,2,50r6

b Output/safe protection-1,2,4 or5

c Option modules-0or 4

d Optional mechanical kit for digital position feedback -
O0,1o0r3

e Design (varnish/coding)-1or E

Equipment Ratings

TZIDC-120 Positioners

Intrinsically safe, Entity and FISCO, for Class I, Il and IlI, Division
1, Applicable Groups A, B, C, D, E, F, G; non-incendive for Class I,
Division 2, Group E, F and G hazardous (classified) indoor and
outdoor NEMA 4x locations.

Urmatoarele coduri de temperatura au fost atribuite
echipamentului si metodelor de protectie descrise mai sus:

Temperature code ratings

T6 la temperatura ambientald de 40 °C
T5 la temperatura ambientala de 55 °C

T4 la temperatura ambientala de 85 °C
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3 Identificarea produsului

Placuta de identificare

TZIDC

- Type: V18345 -

- Softw.-Rev.:

- Serial no./Seriennr.:

~NL-No.:

- Year/Baujahr:
Supplypress: 20 ... 90 psi

I Zuluftdruck: 1,4 .6 bar

L Input: analog 4 - 20 mA
Eingang:

% ?’i @EEE

Output / Ausganag:

Loss of electr. supply/ Stromlos: —

506

Options/ Optionen
analog feedback []
electr. limit switch[_]
mech. limit switch[_]
FSK
position indicator ]
safety shut down |:|

C€:

ABB Automation Products GmbH - ~
Schillerstrasse 72

D - 32425 Minden 077
Made in Germany %%

Y
PE

EEn
TR

Denumirea completa a modelului
Revizuire software
Numar de serie

Numar NL

@EEEO

Anul fabricatiei

llustratie 1: Placuta de identificare (exemplu)

Presiunea aerului de alimentare
Intrare
lesire

Fara curent

@OE®

Optiuni
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4 Transportul si depozitarea

Verificare

Imediat dupa despachetare verificati aparatele pentru a nu
prezenta eventuale deteriorari aparute din cauza transportului
incorect.

Daunele rezultate in timpul transportului trebuie inscrise in
documentele de transport.

Toate pretentiile la despagubiri trebuie validate imediat si
inainte de instalare fata de transportator.

Transportul dispozitivului

Trebuie respectate urmatoarele indicatii:

« Intimpul transportului este interzisa expunerea
aparatului la umiditate. Aparatul trebuie ambalat in mod
corespunzator.

- Ambalati aparatul astfel incat sa fie protejat impotriva
socurilor in timpul transportului, de ex. ambalaj cu strat
de protectie cu bule de aer.

Depozitarea dispozitivului

La depozitarea dispozitivelor respectati urmatoarele puncte:

- Depozitati dispozitivul in ambalajul original intr-un loc
uscat si fara praf. Aparatul este protejat in mod
suplimentar cu ajutorul unui desicant aflat in ambalaj.

. Temperatura de depozitare trebuie sa fie cuprinsa intre
-40 si 85 °C (intre -40 si 185 °F).

- Evitati radiatia solara directa de durata.

. Perioada de depozitare este in principiu nelimitata, insa

sunt valabile conditiile de garantie convenite cu furnizorul

prin confirmarea comenzii.

Conditiile de mediu

Conditiile de mediu pentru transportul si depozitarea
dispozitivului corespund conditiilor de mediu pentru
functionarea dispozitivului.

Respectati fisa de date a dispozitivului!

Returnarea aparatelor

Pentru returnarea aparatelor in vederea reparatiilor sau a
calibrarii va rugam sa utilizati ambalajul original sau un recipient
de transport adecvat, sigur.

Atasati la aparat formularul de returnare (vezi Formular de
returnare pe pagina 51) completat.

n conformitate cu directiva UE privind substantele periculoase,
detinatorii de deseuri speciale sunt responsabili pentru evacuare
respectiv trebuie sa respecte la expediere urmatoarele prevederi:
Toate aparatele livrate catre ABB trebuie sa nu contina
substante periculoase (acizi, baze, solutii etc.).

Va rugam sa contactati centrul de service pentru clienti (adresa pe
pagina 4) si sa solicitati informatii despre cea mai apropiata
unitate service.



TZIDC, TZIDC-110, TZIDC-120 REGULATOR DE POZITIE DIGITAL | CI/TZIDC/110/120-RO REV. E

5 Instalarea
Indicatii de siguranta

/N ATENTIE

Pericol de vatamare din cauza valorilor eronate ale

parametrilor!

Din cauza valorilor eronate ale parametrilor, supapa se poate

deplasa in mod neasteptat. Astfel, se pot cauza perturbatii ale

procesului si vatamari!

. Tnainte de reutilizarea unui regulator de pozitie utilizat
prealabil in alta locatie, resetati intotdeauna aparatul la
valorile din fabrica.

« Nu activati niciodata compensarea automata inainte de
resetarea la valorile din fabrica!

Indicatie

inainte de montaj, verificati daci regulatorul de pozitie
indeplineste cerintele tehnice de reglare si de siguranta valabile
la locul de montaj (actionare, respectiv element de pozitionare).
A se vedea Date tehnice din fisa de date tehnice.

Toate lucrarile de montaj si reglare precum si racordul electric al
aparatului pot fi efectuate exclusiv de catre personalul de
specialitate calificat.

La toate lucrarile de la aparat respectati normele de protectie a
muncii valabile pe plan local precum si prevederile ce vizeaza
realizarea instalatiilor tehnice.

25
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... 5 Instalarea

Senzori de cale externi
Numai la TZIDC!

O
®
®
@

& — j—

TZIDC Control Unit @ Alimentare cu aer comprimat

Cablu de legatura @ Semnal de valoare impusa
TZIDC Remote Sensor @ Senzor de cale separat

Actionare

Figura2: TZIDC cu senzori de cale externi

Indicatie

in cazul functionarii la un cilindru, din cauza linearitatii, trebuie
sa se efectueze compensarea automata pentru actionarile
pivotante (a se vedea Efectuarea compensarii automate
standard pe pagina 46).

@ TZIDC Control Unit cu TZIDC Remote Sensor*

Tn aceasta varianta de executie, este livrata o unitate echilibrata
cu doua carcase.

La instalare, respectati urmatoarele puncte:

« Carcasal(TZIDC Control Unit) contine sistemul
electronic si sistemul pneumatic si este montata separat
fata de actionare.

« Carcasa 2 (TZIDC Remote Sensor) contine senzorul de
cale si este montata la actionarea liniara si pivotanta.
Montajul mecanic se realizeaza cum este descris in
Structura mecanica pe pagina 27.

« Conexiunea electrica se realizeaza asa cum este descris in
Conexiune la aparat - TZIDC Control Unit cu TZIDC
Remote Sensor pe pagina 40.

Indicatie
Pentru conexiunea TZIDC Remote Sensor, se va folosi un cablu cu
urmatoarea specificatie:
« cu3fire, sectiune dela 0,5 panala1,0 mm’
« ecranat, acoperire minima 85 %
« domeniul de temperatura pana la minimum 100 °C
(212 °F)

Tmbinarile de cabluri trebuie sa fie de asemenea aprobate pentru
un domeniu de temperatura pana la minimum 100 °C (212 °F).
Imbinarile de cabluri necesitd un suport pentru ecranare si,
suplimentar, o descarcare de sub tensiune pentru cablu.

ABB ofera imbinari de cabluri si cabluri optional pentru varianta
TZIDC Remote.

*  Pentru varianta navigatie, varianta TZIDC Remote nu este pentru moment

disponibila.

TZIDC Control Unit pentru senzor de cale separat

n aceasta variantd de executie, este livrat un regulator de pozitie
fara senzor de cale.

La instalare, respectati urmatoarele puncte:

« Carcasal (TZIDC Control Unit) contine sistemul
electronic si sistemul pneumatic si este montata separat
fata de actionare.

« Senzorul de cale separat este montat la actionarea liniara
si pivotanta. Pentru montajul mecanic, respectati
manualul cu instructiuni al senzorului de cale separat!

« Conexiunea electrica se realizeaza asa cum este descris in
Conexiune la aparat — TZIDC Control Unit pentru
senzorul de cale separat pe pagina 41.
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Structura mecanica

Generalitati Domeniu de lucru actionari pivotante:

Intervalul utilizabil este de 90° si trebuie sa fie complet in
interiorul domeniului de masurare, nu neaparat simetric fata de
axa longitudinala.

Indicatie
La montaj, fiti atenti la conversia corecta a cdii de reglare, resp. a
unghiului de rotatie pentru confirmarea pozitiei!

© ©

Figura 3: Domeniul de lucru

Sageata @ de pe arborele aparatului (pozitionarea mesajului de
confirmare pozitie) trebuie sa se deplaseze intre marcajele

sagetii 2).

+135°

&

-135°

@ Domeniul de masurare @ Domeniul de lucru

Figura 4: Domenii de masurare si de lucru ale regulatorului de pozitie

Domeniu de lucru actionari liniare:

Domeniul de lucru pentru actionarile liniare este de +45° simetric
fata de axul longitudinal. Intervalul utilizabil in interiorul
domeniului de lucru este de cel putin 25°, recomandat 40°.
Intervalul utilizabil nu trebuie neaparat sa treaca simetric fata de
axa longitudinala.
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... 5 Instalarea

... Structura mecanica

Montajul pe motoare liniare

Pentru montajul pe o actionare liniara conform DIN / IEC 534
(montajul lateral conform NAMUR) este disponibil urmatorul set
complet de montaj.

OO

®
®

Figura5: Setde montaj

Figura 6: Montarea etrierului la actionare

1. Strangeti manual suruburile.
2. Fixati etrierul (1) si piesele profilate (2) cu suruburi (4) si inele
elastice (3) pe arborele motorului.

@ Suruburi etrier
Figura7: Montarea manetei si a coltarului la regulatorul de pozitie
Saiba inferioara Saibe de reazem
Coltar de montaj © piviite 1. Montati maneta (6) pe axul (5) al regulatorului de pozitie
Maneta cu rola conica (pentru Suruburi (datorita formei profilate a axului, montajul poate fi realizat
cursa de reglaj de la 10 pana . - sa : x e
be elicoidal numai intr-o singura pozitie).
la 35 mm (de la 0,39 panala 1,38 @ saibe elicoidale . 9 . p E-) . ips . <
in) sau de la 20 pana la 100 mm (12 Blocuri profilate 2. Cu ajutorul marcajului cu sigeti (4) verificati daca maneta se
(de la 0,79 pani la 3,94 in) @ Etrier deplaseaza in zona de lucru (intre sageti).
Saibe de reazem 3. Strangeti manual surubul (7) de pe maneta.
Ssuruburi 4. Asezati regulatorul de pozitie pregatit, avand coltarul de

montaj inca liber (1) pe actionare astfel incat rola conici a
manetei sa patrunda in etrier, pentru a stabili care sunt
gaurile filetate de pe regulatorul de pozitie care trebuie
folosite pentru coltarul de atasat.



TZIDC, TZIDC-110, TZIDC-120 REGULATOR DE POZITIE DIGITAL | CI/TZIDC/110/120-RO REV. E

5. Fixati coltarul de montaj (1) cu suruburi (2) si saibe de
reazem @ in gaurile filetate corespunzatoare de pe carcasa
regulatorului de pozitie.

Strangeti suruburile pe cat posibil uniform, pentru a garanta
ulterior linearitatea. Aliniati coltarul de montaj in gaura
alungita, astfel incat sa rezulte o zona de lucru simetrica
(maneta se misca intre marcajele cu sageti @).

ONORENONO

Figura 8: Montajul pe un cadru turnat

1. Fixati coltarul de atasat (2) cu surubul (4) si saiba de reazem
(3) pe cadrul turnat (1).

sau

\

®® 6

@ ®

Figura 9: Montajul la un cadru de coloana

1. Tineti coltarul de montaj @ in pozitia adecvata pe cadrul
coloanei (2).

2. Introduceti suruburile etrier @ de la parteainterioara a
cadrului coloanei @ prin gaurile coltarului de montaj.

3. Asezati saibele de reazem (4) si piulitele (5).

4. Strangeti manual piulitele.

29

Indicatie

Aliniati indltimea regulatorului de pozitie pe cadrul turnat sau pe
cadrul coloanei, astfel incat maneta sa stea in pozitie verticala la
jumatatea cursei armaturii (pozitie estimata vizual).

@ Crestere inclinare

@ Micsorare inclinare

Figura 10: inclinarea regulatorului de pozitie

Scala de pe maneta indica punctele de referinta pentru diversele
pozitii ale cursei supapei.

Prin glisarea boltului cu rola conica in gaura alungita a manetei,
cursa armaturii poate fi adaptata la domeniul de lucru al
senzorului de cale.

Daca punctul de comanda este glisat spre interior, unghiul de
rotatie al senzorului se mareste. Glisarea spre exterior reduce
unghiul de rotatie.

Reglarea cursei se efectueaza astfel incat sa se poata utiliza un
unghi de rotatie pe cat posibil de mare (simetric in raport cu
pozitia centrald) la senzorul de cale.

Interval recomandat pentru actionari liniare:
. dela-28panala28°

Unghi minim:
. 25°

Indicatie
Dupa atasare, verificati daca regulatorul de pozitie lucreaza in
interiorul domeniul de masurare.
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... 5 Instalarea

... Structura mecanica

Pozitia boltului de antrenare Montajul pe motoarele oscilante
Boltul de antrenare pentru deplasarea manetei potentiometrului Pentru montajul pe o actionare pivotanta conform VDI / VDE

poate fi montat fix chiar la maneta sau la tija filetata a supapei. 3845 este disponibil urméatorul set de montaj:
La migcarea supapei, in functie de montaj, boltul de antrenare
descrie fie 0o miscare in cerc sau o miscare liniara raportata la @
punctul de rotatie al manetei potentiometrului. in meniul HMI,
selectati pozitia aleasa a boltului pentru a asigura o liniarizare
optima. Setarea implicita este bolt de antrenare la maneta. O @
I:I
@ @ ® m\@
N
M \\ M @
A
]
M e : )
© H
H
!
- | '
l/ J /
I"
774
N U o fl
@ Maneta potentiometru @ Piesa de racord supapa
@ Bolt de antrenare @ Regulator de pozitie Figura13: Componente ale setului de montaj
@ Tija filetata supapa
- Adaptor (1) cuarc(5)
Figurall: Bolt de ant I ta (vedere din spat N . . : -
foura 11: Bolt de antrenare [a manet3 (vedere din spate) . cate patru suruburi M6 (4), inele elastice (3) i saibe de
reazem (2) pentru fixarea consolei de atasare (6) la
@ @ regulatorul de pozitie

Rid

« cheie pentru suruburi, deschidere 8 / 10
« cheieinbus, deschidere 3

/ - Cate patru suruburi M5 (7), saibe elastice (8) si saibe de
- reazem (9) pentru fixarea consolei de atasare la actionare
1
[éﬂ S B Ustensile necesare:

@

@ Maneta potentiometru @ Piesa de racord supapa
@ Bolt de antrenare @ Regulator de pozitie
@ Tija filetata supapa

Figura 12: Bolt de antrenare la supapa (vedere din spate)
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@ Consola de montaj

Figura 15: insurubarea consolei de montaj la regulatorul de pozitie

Figura 14: Atasarea adaptoruluila regulatorul de pozitie

w

5.

Stabiliti pozitia de montaj (paralel cu motorul sau decalat cu
90°).

Determinati sensul de rotatie a motorului (in sens orar sau
antiorar).

Deplasati actionarea pivotanta in pozitia de baza.
Presetarea axului.

Pentru ca regulatorul de pozitie sa functioneze in domeniul
de lucru (a se vedea Generalitati pe pagina 27), trebuie avute
in vedere pozitia de atasare precum si pozitia de baza si
sensul de rotatie a actionarii la determinarea pozitiei
adaptorului pe axul @ n acest sens, axul poate fi deplasat
manual, pentru a aseza corespunzator adaptorul @ in pozitia
corecta.

Asezati adaptorul in pozitia adecvata pe ax si fixati cu
ajutorul stifturilor filetate @ n acest caz, unul din stifturile
filetate trebuie sa fie fixat stabil pe partea plata a arborelui.

Figura16: Insurubarea regulatorului de pozitie la actionare

Indicatie

Dupa atasare, verificati daca domeniul de lucru al actionarii
coincide cu domeniul de masurare al regulatorului de pozitie, a
se vedea Generalitati pe pagina 27.
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6 Racordurile electrice
Indicatii de siguranta

A PERICOL

Pericol de explozie la aparate cu interfata de comunicare

(LCI) locala

Este interzisa functionarea interfetei de comunicare locale

(LCI) in zonele cu pericol de explozie.

« Nu utilizati niciodata interfata de comunicare locala (LCI)
de pe placa electronica in interiorul unei zone cu pericol de
explozie!

/\ AVERTISMENT

Pericol de accidentare prin componente conducatoare de

tensiune!

n cazul in care carcasa este deschisa, protectia la contact

este anulata si protectia compatibilitatii electromagnetice

este limitata.

. Tnainte de deschiderea carcasei deconectati alimentarea
Cu energie.

Conexiunea electrica poate fi realizata numai de catre personal
de specialitate autorizat.

Respectati indicatiile privind conexiunea electrica din acest
manual, in caz contrar siguranta electrica si gradul de
protectie-IP pot fi afectate.

Separarea sigura a circuitelor electrice periculoase la atingere
este garantata numai atunci cand aparatele conectate
indeplinesc cerintele EN 61140 (Cerinte de baza pentru separarea
sigura).

Pentru separarea in conditii de sigurantd, conductorii de
alimentare trebuie pozati separat de circuitele electrice
periculoase la atingere sau trebuie izolati suplimentar.
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Ocupare conexiuni TZIDC / TZIDC Control Unit

(D)Limit1  Limit2

®

Swz Swi AO

T T
[+11[-12]+81]-82[+83]-84]

[+51]-52]+41]-42] [+31]-32]

@ i[41]42[43] [51]52]53]

Limit 1 Limit 2

[+51]-52] [+41]-42]

@ Aparat de baza

Optiuni

Figura17: Schema de conexiuni Control Unit

Conexiuni pentru intrari si iegiri

@ Conexiune TZIDC Remote Sensor / senzor de cale separat
(numai la varianta de executie cu TZIDC Control Unit)

@ Optiuni, mesaj de valoare limita cu initiatori cu fanta sau
microintrerupatoare (nu la varianta de executie TZIDC Control Unit)

33

Borna Functie / observatii Borna Functie / observatii
+11/-12 Intrare analogica +51/-52 Intrerupator valoare limita Limit 1 cu initiator cu fanta
+81/-82 Intrare binara DI (Optiune)
+83 /-84 lesire binara DO +41 / -42 intrerupator valoare limita Limit 2 cu initiator cu fanta
+51/-52 Mesaj digital de confirmare SW1 (Optiune)

(Modul optional) 41/42 /43  Intrerupator valoare limita Limit 1 cu microintrerupator
+41 / -42 Mesaj digital de confirmare SW2 (Optiune)

(Modul optional) 51/52/53 intrerupitor valoare limita Limit 2 cu microintrerupitor
+31/-32 Mesaj analogic de confirmare AO (Optiune)

(Modul optional)
1/2/3 TZIDC Remote Sensor Indicatie

(Numai la optiunea TZIDC Remote Sensor sau TZIDC pentru

senzori de cale separati)

TZIDC, TZIDC-110 sau TZIDC-120 poate fi echipat fie cu initiatori
cu fanta, fie cu microintrerupatoare ca intrerupatoare de valoare
limita. Combinarea ambelor variante nu este posibild. La varianta
de executie TZIDC Control Unit cu TZIDC Remote Sensor,
intrerupatoarele de valoare limita se gasesc in TZIDC Remote

Sensor.
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... 6 Racordurile electrice

Ocupare conexiuni TZ

@ Aparat de baza

Optiuni

IDC Remote Sensor

®

[+51]-52]+41]-42] : [41742]43] [51]52] 53]

Figura 18: Schema de conexiuni TZIDC Remote Sensor

Conexiuni pentru intrari si iegiri

Borna

Functie / observatii

1/2/3

+51 / -52
+41 / -42
41/ 42 /43
51/52/53

TZIDC Control Unit

Initiatori cu fanta Limit 1 (optiune)
Initiatori cu fanta Limit 2 (optiune)
Microintrerupatoare Limit 1 (optiune)

Microintrerupatoare Limit 2 (optiune)

@ Senzor de cale
@ Mesaj de valoare limita cu initiatori cu fanta (optiune)

@ Mesaj de valoare limita cu microintrerupatoare (optiune)

Indicatie

Senzorul TZIDC Remote Sensor poate fi echipat fie cu initiatori
cu fanta, sau cu microintrerupatoare ca intrerupatoare de
valoare limita. Combinarea ambelor variante nu este posibila.
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Ocupare conexiuni TZIDC-110, TZIDC-120

®

&

Limit 1

Limit 2 L.
Limit 1

Limit 2

[41]42]43] [51]52]53] [+51]-52]

[+41]-42

@ Aparat de baza

Figura19: Schema de conexiuni TZIDC-110, TZIDC-120

Borna Functie / observatii
+11/-12 Magistrala Fieldbus, alimentata prin magistrala
+51/-52 Mesaj digital de confirmare Limit 1 cu initiator cu fanta
(Optiune)
+41 / -42 Mesaj digital de confirmare Limit 2 cu initiator cu fanta
(Optiune)
41 /42 /43 Mesaj digital de confirmare Limit 1 cu
microintrerupator
(Optiune)
51/52/53 Mesaj digital de confirmare Limit 2 cu
microintrerupator
(Optiune)

Indicatie

TZIDC-1x0, TZIDC-210, TZIDC-220 poate fi echipat fie cu initiatori
cu fanta, fie cu microintrerupatoare ca intrerupatoare de valoare
limita. Combinarea ambelor variante nu este posibila.

Optiuni, mesaj digital de confirmare cu initiatori cu fanta sau

microintrerupatoare

35
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... 6 Racordurile electrice

Datele electrice ale intrarilor si iesirilor

Indicatie

La utilizarea aparatului in medii cu risc de explozie respectat;i
datele de conectare suplimentare din Utilizarea in zone cu risc
de explozie pe pagina 5!

Intrare analogica
Numai pentru aparatele cu comunicatii HART®.

Semnal analogic de pozitie (tehnica cu doi conductori)

Borne +11/-12

Interval nominal 4 pandla20 mA
Domeniu partial parametrizabil de la 20 pana la 100 %

din domeniul nominal

Maxim 50 mA
Minim 3,6 mA
Pornire incepand cu 3,8 mA
Tensiune de sarcina 9,7V Ia20 mA
Impedanta la 20 mA 485 Q

Intrare magistrala Fieldbus
Numai la aparatele cu comunicatie PROFIBUS PA® sau
FOUNDATION Fieldbus®.

Conexiune magistrala PROFIBUS PA: FOUNDATION Fieldbus

Borne +11/-12 +11/-12

Tensiune de alimentare 9 panala32VvDC 9 panala32VvDC

(Alimentare din magistrala

Fieldbus)

Tensiune max. admisa 35vDC 35vDC
Consum de curent 10,5 mA 11,5 mA
Curent in caz de eroare 15 mA 15 mA

(10,5 mA + 4,5 mA) (11,5 mA + 3,5 mA)

Intrare binara
Numai pentru aparatele cu comunicatii HART®.
Intrare pentru urmatoarele functii:

« fara functie

* deplasarela 0 %

* deplasarela 100 %

« mentinere ultima pozitie

« blocare configurare locala

+ blocare configurarea locala si operare

- blocare orice acces (local sau via PC)

Intrare binara DI

Borne +81/-82

Tensiune de alimentare 24V CC (intre 12 i 30 V CC)
Intrare ,logic 0“ Opanala5VvDC
Intrare ,logic 1“ 11 pénala30VvDC

Consum de curent maxim 4 mA

lesire binara
Numai pentru aparatele cu comunicatii HART®.
lesire configurabild per software ca iesire de alarma.

lesire binara DO

Borne +83 /-84

Tensiune de alimentare 5panalall1VvDC

(Circuit de comanda conform DIN 19234 /

NAMUR)

lesire ,logic 0“ dela > 0,35 mA pana
la<1,2mA

lesire ,logic 1“ >2,1mA

Directie de actiune Parametrizabila

,logic 0“ sau ,logic 1“
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Module optionale

Modul pentru mesaj analogic de confirmare AO*

Numai pentru aparatele cu comunicatii HART®.

Fara semnal de la regulatorul de pozitie (de ex. ,fara energie” sau
sinitializare“), modulul plaseaza iesirea > 20 mA (nivel de
alarmare).

Borne +31/-32

Domeniul de semnale 4 panala20 mA

(domenii partial parametrizabile)

. 1incazdeeroare > 20 mA (nivel de alarmare)

Tensiune de alimentare, tehnica cu doi 24V CC (intre 11 i 30 V CC)

conductori

Curba caracteristica ascendent sau descendent
(parametrizabil)

Abaterea liniei directoare <1%

Kituri de montaj pentru mesaj digital de confirmare

Doi initiatori de fanta sau doua microintrerupatoare pentru
semnalizare independenta a pozitiei de asezare, punctele de
comutare sunt reglabile intre O si 100 %.

Mesaj digital de confirmare cu initiatori de fanta Limit 1,
Limit 2*

Borne +41 / -42,+51 / -52

Tensiune de alimentare 5panalall1VvDC
(Circuit de comanda conform DIN 19234 / NAMUR)
Curent de semnal <1 mA Stare de conectare logica ,,0“

Curent de semnal > 2 mA Stare de conectare logica ,1“

Directie de actiune

Pozitie de reglare

*  Modulul pentru mesaj analogic de confirmare si modulul pentru mesajul
digital de retur au spatii de introducere separate astfel incat ambele sa

poata fiintroduse impreuna.

Modul pentru mesaj digital de confirmare SW1, Sw2*
Numai pentru aparatele cu comunicatii HART®.

Borne +41 / -42, +51 / -52

Tensiune de alimentare 5panalalivDC
(Circuit de comanda conform
DIN 19234 / NAMUR)

lesire ,logic 0“ <1,2mA
lesire ,logic 1“ >2,1 mA
Directie de actiune Parametrizabila
,logic 0“ sau ,logic 1“
Descriere 2 intrerupatoare software pentru
mesaje de confirmare binare ale
pozitiei (pozitia reglata setabila in
cadrul a 0 pana la 100 %, fara

suprapunere)

Initiator cu fanta <Limit1 > Limit 1 <Limit2 > Limit 2

$32-SN (NC) 0 1 1 0

Mesaj digital de confirmare cu microintrerupatoare de 24 V
Limit 1, Limit 2*

Borne 41/42 /43
51/52/53
Tensiune de alimentare maxim 24 V AC/DC
Capacitate de incarcare cu curent maxim 2 A

Suprafata de contact 10 pm Gold (AU)

*  Modulul pentru mesaj analogic de confirmare si modulul pentru mesajul
digital de retur au spatii de introducere separate astfel incat ambele sa

poata fiintroduse impreuna.

* Initiatorii cu fanta resp. microintrerupatoarele de 24 V pentru mesajul
digital de confirmare sunt actionati direct prin axul regulatorului de pozitie
si pot fi folositi numai impreuna cu afisajul mecanic al pozitiei, disponibil

de asemenea optional.

Afisaj mecanic al pozitiei
Disc indicator in capacul carcasei conectat la arborele aparatului.

Optiunile se pot obtine si pentru echipare ulterioare de la
service.
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... 6 Racordurile electrice

Conectarea la aparat

—1 =
y. 41
Limit 2

+51-52
Limit 1

+83-84

©o
T

L —®

f!@m oo 0D
+11-12 oL \nﬁ

[S—

M 20 mm
NPT 1/2"

@ Tmbinare de cablu @ Borne de conexiune set de piese pentru mesaj digital de confirmare
@ Capac orb @ Borne de conectare aparat de baza

@ Borne de conexiune pentru module optionale

Figura 20: Conexiunea la aparat (exemplu)

Pentru introducerea cablului in carcasa, pe partea stanga a
carcasei se afla 2 alezaje filetate ¥2- 14 NPT sau M20 x 1,5. Unul
dintre alezajele filetate este prevazut cu o imbinare filetata
pentru cablu, celalalt este acoperit cu un capac orb.

Indicatie
Bornele de conexiune sunt livrate in stare inchisa si trebuie
desurubate inainte de introducerea firelor conductorului.

1. Dezizolati firele conductorului aproximativ 6 mm (0,24 in).
2. Conectatifirele la borne conform schemei de conexiuni.
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Sectiunile conductorilor
Aparat de baza

Module optionale

Sectiune

Racordurile electrice

Intrare de la 4 panala 20 mA Borne cu surub max. 2,5 mm?2 (AWG14)

Optiuni Borne cu surub max. 1,0 mm?2 (AWG18)

Sectiune

dela 0,14 panala 2,5 mm?
(de la AWG26 pana la AWG14)

Fire rigide / flexibile

dela 0,25 pana la 2,5 mm?
(de la AWG23 pana la AWG14)

Flexibile cu manson de capat de
cablu

dela 0,25 pana la 1,5 mm?2
(de la AWG23 pana la AWG17)

Flexibile cu manson de capat de

cablu fara manson din plastic
dela 0,14 panala 0,75 mm?2

(de la AWG26 pana la AWG20)

Flexibile cu manson de capat de

cablu cu manson din plastic

Capacitate de conexiune cu mai multi conductori (doi conductori de sectiune

identica)

dela 0,14 panala 0,75 mm?2
(de la AWG26 pana la AWG20)

Fire rigide / flexibile

dela 0,25 pana la 0,75 mm?
(de la AWG23 pana la AWG20)

Flexibile cu manson de capat de

cablu fara manson din plastic
dela 0,5 panila1,5 mm?

(de la AWG21 pana la AWG17)

Flexibile cu manson de capat de

cablu cu manson din plastic

dela 0,14 pandla1,5 mm?
(de la AWG26 pana la AWG17)

Fire rigide / flexibile

dela 0,25 pana la 1,5 mm?2

(de la AWG23 pana la AWG17)

Flexibile cu manson de capat de

cablu fara manson din plastic
dela 0,25 panala 1,5 mm?2

(de la AWG23 pana la AWG17)

Flexibile cu manson de capat de

cablu cu manson din plastic

Capacitate de conexiune cu mai multi conductori (doi conductori de sectiune

identica)

dela 0,14 panila 0,75 mm?2
(de la AWG26 pana la AWG20)

Fire rigide / flexibile

dela 0,25 panala 0,5 mm?
(de la AWG23 pana la AWG22)

Flexibile cu manson de capat de

cablu fara manson din plastic
dela 0,5 panalalmm?

(de la AWG21 pana la AWG18)

Flexibile cu manson de capat de

cablu cu manson din plastic

ntrerupator valoare limita cu initiatori cu fanta sau microintrerupitoare de
24V

Fire rigide dela 0,14 panala1,5 mm?
(de la AWG26 pana la AWG17)
Fire flexibile dela 0,14 panala 1,0 mm?

(de la AWG26 pana la AWG18)
dela 0,25 panila 0,5 mm?
(de la AWG23 pana la AWG22)

Flexibile cu manson de capat de

cablu fara manson din plastic
dela 0,25 panala 0,5 mm?

(de la AWG23 pana la AWG22)

Flexibile cu manson de capat de

cablu cu manson din plastic
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... 6 Racordurile electrice

... Conectarea la aparat

Conexiune la aparat - TZIDC Control Unit cu TZIDC Remote Sensor

TZIDC Control Unit

M 20 mm
NPT 1/2"

+51-52
[

+11-12 +81-82 +83-84

TZIDC Remote Sensor

M 20 mm
NPT 1/2"

@ Borne de conexiune TZIDC Remote Sensor

@ Borne de conexiune set de piese pentru mesaj digital de confirmare

Figura21: Conexiune TZIDC Control Unit cu TZIDC Remote Sensor (exemplu)

La varianta de executie ,TZIDC Control Unit cu TZIDC Remote
Sensor*, se livreaza o unitate adaptata la cealalta cu doua
carcase.

Carcasa 1 (TZIDC Control Unit) contine sistemul electronic,
sistemul pneumatic precum si urmatoarele optiuni, daca este
cazul:

« Mesaj de confirmare de cale analogic

- Mesaj de confirmare de cale digital

Carcasa 2 (TZIDC Remote Sensor) contine senzorul de cale si

permite montarea la actionarile liniare si pivotante.

Daca este cazul, se pot monta urmatoarele optiuni:

- Afisaj optic de pozitie

. Contacte mecanice de mesaje de raspuns ca indicatori cu
fanta sau microintrerupatoare.

Conectati regulatorul de pozitie (TZIDC Control Unit, carcasa 1)

si senzorul de cale separat (TZIDC Remote Sensor, carcasa 2),

respectand urmatoarele indicatii:

« Senzorul si sistemul electric sunt compensate unul fata de
celalalt. Asigurati-va ca sunt racordate numai aparate cu
numere de serie identice.

@ Presetupa de cablu CEM

@ Cablu ecranat de conectare

« Pentru racordare, trebuie utilizat un cablu ecranat cu 3 fire de
lungime maxima 10 m (33 ft).

. Conduceti cablurile prin presetupele CEM in spatiul de
racordare. Asigurati asezarea corecta a ecranarilor in
presetupele CEM.

» Racordati cablurile conform schemelor de conexiuni si
strangeti manual suruburile la bornele de conexiune.

» Conexiunea electrica a TZIDC Control Unit precum si a
modulelor optionale se realizeaza precum este descris in
Ocupare conexiuni TZIDC / TZIDC Control Unit pe pagina 33.

«  In cazul fixarii neconductive a TZIDC Control Unit, carcasa
trebuie sa fie iImpamantata (carcasele TZIDC Control Unit si
TZIDC Remote Sensor la acelasi potential electric), deoarece
in caz contrar se poate ajunge la abateri de reglare ale
confirmarii analogice a caii.

« La conectare utilizati mansoane sertizate.
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Conexiune la aparat - TZIDC Control Unit pentru senzorul de cale separat

M 20 mm
NPT 1/2"

+51-52
[

+11-12 +81-82 +83-84

M 20 mm
NPT 1/2"

I

(I

@ Borne de conexiune pentru senzor de cale separat

@ Senzor de cale separat

Figura 22: Conexiune TZIDC Control Unit cu senzor de cale separat (exemplu)

n varianta de executie ,TZIDC pentru senzor de cale separat”,
regulatorul de pozitie este livrat fara senzor de cale.

Carcasa (TZIDC Control Unit) contine sistemul electronic,
sistemul pneumatic precum si urmatoarele optiuni, daca este
cazul:

. Mesaj de confirmare de cale analogic

« Mesaj de confirmare de cale digital

Poate fi racordat un senzor de cale la alegere (de la 4 pana

la 30 kQ, cu identificare rupere conductor de la 4 pana la 18 kQ).

i

@ Presetupa de cablu CEM

@ Cablu ecranat de conectare

Conectati regulatorul de pozitie (TZIDC Control Unit) si senzorul

de cale separat; respectand urmatoarele indicatii:

- Pentruracordare, trebuie utilizat un cablu ecranat cu 3 fire de
lungime maxima 10 m (33 ft).

« Conduceti cablurile prin presetupele CEM in spatiul de
racordare. Asigurati asezarea corecta a ecranarilor in
presetupele CEM.

« Racordati cablurile conform schemelor de conexiuni si
strangeti manual suruburile la bornele de conexiune.

« Conexiunea electrica a TZIDC Control Unit precum si a
modulelor optionale se realizeaza precum este descris in
Ocupare conexiuni TZIDC / TZIDC Control Unit pe pagina 33.

« in cazul fixarii neconductive a TZIDC Control Unit, carcasa
trebuie sa fie iImpamantata (carcasele TZIDC Control Unit si
senzorul de cale separat la acelasi potential electric),
deoarece in caz contrar se poate ajunge la abateri de reglare
ale confirmarii analogice a caii.

« La conectare utilizati mansoane sertizate.
« lesirile pneumatice trebuie sa fie conectate la motor cu

cabluri cu diametrul @ de minimum 6 mm (0,23 in).

« incazul functionarii la un cilindru, din cauza linearitatii,

trebuie sa se efectueze compensarea automata pentru
motoarele oscilante.
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7 Conexiuni pneumatice

Indicatie

Functionarea regulatorului de pozitie este permisa numai cu aer
pentru instrumente, fara continut de ulei, apa sau praf.
Puritatea si continutul de ulei trebuie sa indeplineasca cerintele
in conformitate cu clasa 3 potrivit normei DIN/ISO 8573-1.

Deteriorarea componentelor!

Impuritatile de pe conducta de aer si de pe regulatorul de

pozitie pot conduce la deteriorarea componentelor.

. Tnainte de racordarea conductei, indepartati obligatoriu
urmele de praf, aschii sau particule de impuritati, prin
suflare.

Deteriorarea componentelor!

O presiune de peste 6 bar (90 psi) poate deteriora reglatorul

de pozitie sau actionarea.

« Trebuie luate masuri preventive, de ex. utilizarea unui
reductor de presiune, pentru a se asigura faptul c3, in caz
de defectiune, presiunea nu creste peste valoarea de 6 bar
(90 psi)*.

* 5,5 bar (80 psi) (varianta navigatie)

Indicatii referitoare la actionarile cu dublu
sens cu arc de rapel

n timpul exploatérii la actiondrile cu functionare in ambele
sensuri cu arc de rapel, datorita arcurilor poate creste presiunea
din camera fata de arcuri cu mult peste valoarea presiunii aerului
de admisie.

Astfel, se poate ajunge la o deteriorare a regulatorului de pozitie
sau este afectata reglarea actionarii.

Pentru a exclude in mod sigur acest comportament, la astfel de
aplicatii noi recomandam instalarea unei

supape de compensare presiune intre camera fara arc si aerul de
admisie. Aceasta faciliteaza un retur al presiunii crescute in
conducta de aer de admisie.

Presiunea de deschidere a supapei de refulare trebuie sa fie

< 250 mbar (< 3,6 psi).

Conectarea la aparat

1

ouT 1

DoQoQ
o

(1) oura 3 N
() ouri

Figura 23: Conexiuni pneumatice

Marcaj Racordarea conductelor
IN Aer de admisie, presiune intre 1,4 si 6 bar (20 si 90
psi)
Varianta navigatie:
« Aer de admisie, presiune intre 1,4 si 5,5 bar
(20 si 80 psi)**
OouT1 Presiune de reglare la actionare
ouT2 Presiune de reglare la actionare

(al 2-lea racord la actionarea cu efect dublu)

** (Varianta navigatie)

Legati racordurile de tevi conform marcajelor, in acest sens
respectati urmatoarele puncte:

Toate racordurile conductelor pneumatice se afla pe
partea dreapta a regulatorului de pozitie. Pentru
racordurile pneumatice au fost prevazute alezajele
filetate G¥ sau % 18 NPT. Regulatorul de pozitie este
inscriptionat in conformitate cu alezajele filetate
existente pe acesta.

Se recomanda utilizarea unei conducte cu dimensiunile
12 x 1,75 mm.

Valoarea presiunii aerului de admisie necesara pentru
generarea fortei de reglare se va stabili in functie de
presiunea de reglare din actionare. Intervalul de
functionare al reglatorului de pozitie este intre 1,4 si 6 bar
(intre 20 si 90 psi).

*** de la 1,4 pana la 5,5 bar (de la 20 pana la 80 psi) varianta navigatie



TZIDC, TZIDC-110, TZIDC-120 REGULATOR DE POZITIE DIGITAL | CI/TZIDC/110/120-RO REV. E 43

Alimentare cu aer

Aer pentru instrumente*

Puritate Marime maxima particula: 5 um
Densitate maxima particuld: 5 mg/m3
Continutul de ulei Concentratie maxima 1 mg/m3
Punct de condens sub presiune 10 K sub temperatura de functionare
Presiunea de alimentare** Varianta standard:

1,4 pana la 6 bar (20 pana la 90 psi)
Varianta navigatie:

dela 1,6 panala 5,5 bar (dela 23 pana

la 80 psi)

Consum propriu*** < 0,03 kg/h /0,015 scfm

*  Fara ulei, apa, praf conform DIN / ISO 8573-1, impuritati si continut de ulei
corespunzator clasei 3
** Respectati presiunea maxima de pozitionare a actionarii

*** Independent de presiunea de alimentare

8 Punerea in functiune

Indicatie

Datele specificate pe placuta de identificare referitoare la
alimentarea cu energie electrica si la presiunea aerului de
admisie trebuie respectate in mod obligatoriu la punerea in
functiune.

/\ ATENTIE

Pericol de vatamare din cauza valorilor eronate ale

parametrilor!

Din cauza valorilor eronate ale parametrilor, supapa se poate

deplasa in mod neasteptat. Astfel, se pot cauza perturbatii ale

procesului si vatamari!

. Tnainte de reutilizarea unui regulator de pozitie utilizat
prealabil in alta locatie, resetati intotdeauna aparatul la
valorile din fabrica.

« Nu activati niciodata compensarea automata inainte de
resetarea la valorile din fabrica!

Indicatie
Pentru operarea aparatului, respectati Operare pe pagina 49!

TZIDC

Efectuati punerea in functiune a regulatorului de pozitie:

1
2.

Deschideti alimentarea energiei pneumatice.

Conectati alimentarea energiei electrice, pentru aceasta

alimentati semnalul de valoare impusa de la 4 pana la 20 mA.

Controlati montajul mecanic:

« Apasati si mentineti MODE; suplimentar atat timp cat ¢
sau ¥ apasati pana cand este afisat regimul de
functionare 1.3 (reglare manuala in domeniul de
masurare). Eliberati MODE.

« Apasati ® sau ¥, pentru a aduce actionarea in pozitia
mecanica de capat; verificati pozitiile de capat; unghiul de
rotatie este afisat in grade; pentru viteza rapida apasati
simultan ® sau ¥.

Domeniu unghi de rotatie recomandat

Actionari liniare

Actionari pivotante

de la -28 pana la 28°

dela -57 panala57°

Unghi minim 25°

4. Efectuati compensarea automata standard conform

Efectuarea compensarii automate standard pe pagina 46.

Punerea in functiune a regulatorului de pozitie este acum
incheiata si aparatul este gata pregatit de functionare.
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... 8 Punerea in functiune

... TZIDC

Regimuri de functionare

Selectarea din nivelul de functionare

1. Apasati MODE si mentineti apasat.

2. Suplimentar # apasati scurt atat de des cat este necesar.
Regimul de functionare selectat este afisat.

3. Eliberati MODE.

Pozitia este afisata in % sau ca unghi de rotatie.

Afisarea regimului de

Regimul de functionare Afisarea pozitiei

TZIDC-110 / TZIDC-120

Efectuati punerea in functiune a regulatorului de pozitie:

1. Deschideti alimentarea energiei pneumatice.

2. Racordati magistrala Fieldbus sau alimentarea cu energie la
conexiunile pentru magistrala.
Pe display, sunt acum afisate urmatoarele:

) =1z}
O 4 HE

REMOT

3. Controlati montajul mecanic:

- Apasati MODE si ENTER si mentineti apasat, dupa
expirarea numaratorii inverse de la 3 la 0, eliberati MODE
si ENTER . Aparatul comuta intr-un nivel de lucru, in
regimul de functionare 1.x.

« Apasati si mentineti apasat MODE si ENTER, apasati ¢
sau ¥, pana cand regimul de functionare 1.3 (reglare
manuald in zona senzorilor) este afisat; eliberati MODE.

- Apasati # sau ¥, pentru a aduce actionarea in pozitia

mecanica de capat; verificati pozitiile de capat; unghiul de

rotatie este afisat in grade, pentru viteza rapida apasati
simultan ® sau ¥.

Domeniu unghi de rotatie recomandat

Actionari liniare
Actionari pivotante

Unghi minim

functionare
1.0 'S —_——
1 -
Regim de reglare* cu LLS U b E_E %
adaptarea parametrilor [ | AT TTIA
g A e L FOSTTIEN
ereglare .
11 4 ' ) ~
Regim de reglare* fara [ | ': E_E%
i T CTv
adaptarea parametrilor TR FTIX B\ PDSITIDN
de reglare —_— L
1.2 _ - —
cnn

Reglare manuald** in :_E L

i WD OMCTTTIN
domeniul de lucru. MI‘_‘INUHL ':II_IEJ. Y
Reglati cu #sau #*** . J
1.3 i~ " ~ " n
Reglare manuald** in |_3 | 5_|_! o
domeniul de masurare. «

. MHN_GENG GE NG _FEE
Reglati cu # sau $*** N J N

* Intr-un interval mai indelungat pot surveni adaptari eronate, deoarece
autooptimizarea este supusa mai multor influente in regimul de
functionare 1.0 in timpul regimului de reglare cu adaptare.

** Pozitionarea nu este activa.

*** Pentru viteza rapida: apasati # si # impreuna.

4. Revenirea in campul magistralei:

« Apasati MODE si ENTER si mentineti apasat, dupa
expirarea numaratorii inverse de la 3 la 0, eliberati MODE
SiENTER.

Pe display, sunt acum afisate urmatoarele:

] nn,
@) g

REMOTE

5. Efectuati compensarea automata standard conform
Efectuarea compensarii automate standard pe pagina 46.
Asigurati-va ca aparatul se afla in cAmpul magistralei
(REMOTE).

6. Daca este cazul, setati zona moarta si banda de toleranta.
Aceasta etapa este necesara numai la motoarele critice
(de ex. foarte mici). in mod normal, aceasta etapa poate fi
omisa.

Punerea in functiune a regulatorului de pozitie este acum
incheiata si aparatul este gata pregatit de functionare.

de la -28 pana la 28°

dela -57 panala57°
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Setarea adresei magistralei

1.

Treceti la campul de configurare:
« apasati si mentineti apasat simultan # si ¥,
« suplimentar apasati scurt ENTER,

- asteptati pana cand Countdown (cronometrul) ajunge de

la3lao,
« eliberati #si ¥.
Pe display, sunt acum afisate urmatoarele:

La grupa de parametri 1.5 inlocuiti:
- apasati si mentineti apasat simultan MODE si ENTER,
« suplimentar apasati # si ¥.

Pe display, sunt acum afisate urmatoarele:

]
conf 1

« Eliberati MODE.
Pe display, sunt acum afisate urmatoarele:

Setarea adresei magistralei:

« Apasati * sau ¥ pentru a seta valoarea corecta,

« apasati ENTER si mentineti apasat pana cand
Countdown-ul (cronometrul) trece dela31a 0,

- Eliberati ENTER.

Noua adresa a magistralei este salvata.

Treceti la parametrul 1.6 (inapoi la cdmpul de lucru) si salvati

noua setare:
- apasati si mentineti apasat Mode,
« Suplimentar apasati scurt de 2 ori %,
Pe display, sunt acum afisate urmatoarele:

E

T

~-

/
\ L

conf

« eliberati MODE,

« apasatiscurt ® pentru a selecta NV_SAVE,

« apasati ENTER si mentineti apasat pana cand
Countdown-ul (cronometrul) trece dela 3 1a 0.

45

Noua setare a parametrilor este memorata si regulatorul de
pozitie se intoarce automat in nivelul de lucru. Acesta lucreaza
mai departe in regimul care era activ inainte de apelarea nivelului
de configurare.

Solicitarea informatiilor

Daca aparatul se afla in regimul de magistrala, pot fi solicitate
informatiile de mai jos.

Pentru aceasta apasati urmatoarele taste:

taste de operare Actiune

Comunicare ciclica:

Valoarea estimata in % si statutul valorii
’ estimate sunt
afisate

Comunicare aciclica:

Este afisat statutul comunicarii.

Sunt afisate adresa magistralei si regimul de
‘ operare

Este afisata revizuirea software-ului

Enter
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... 8 Punerea in functiune

... TZIDC-110 / TZIDC-120

Regimuri de functionare

Selectarea din nivelul de functionare:

1. Apasati MODE si mentineti apasat.

2. Suplimentar # apdsati scurt atat de des cat este necesar.
Regimul de functionare selectat este afisat.

3. Eliberati MODE.

Pozitia este afisata in % sau ca unghi de rotatie.

Punte Pozitie Functie
@ A Simulare blocata*
B Simulare aprobata
@ A Drept de editare blocat
B Drept de editare aprobat*

Afisarea regimului de
Regimul de functionare Afisarea pozitiei

functionare

1.1
W f crm, |
Pozitionarea cu valoare - [ N
i . B S
estimata fixa.
~TCH Ty CIMICCTTTIING
Reglati valoarea estimata | L 1ML LA J { TTLIOL1TLLIN)
cu tsau §.
1.2 - N N
. 19 cnn,
Reglare manuald™ in LR g L
domeniul de lucru. MEIN I ICT! N OCTTTIN
. L FAE TN |\_) L [ || \I)
Reglaticu tsau ¥
1.3 e e R
. ) _cno
Reglare manuald™ in Gl [ JoeR K
intervalul senzorilor. MM NI SN i Yl o
L | |F|I \I_El-_| \lbj L AN _|_|)

Reglati cu #sau #**

* Pozitionarea nu este activa.

** Pentru viteza rapida: apasati # si % impreuna.

Configuratia jumperelor
Numai la TZIDC-120

Pe platina principala se afla doua jumpere, cu ajutorul carora pot
fi aprobate sau blocate modul de simulare si dreptul de editare.

Jumperele se vor monta ca in schema de mai jos:

72
: O,
48
@ /4
n

© o 88

Figura 24: Jumperele TZIDC-120

* Setare standard (conform normei Fieldbus Foundation)

Efectuarea compensarii automate
standard

Indicatie
Compensarea automata standard nu conduce intotdeauna la un
rezultat optim al reglarii.

Compensare automata standard pentru actionari liniare*

1. MODE apasati si mentineti apasat pana cand se afiseaza
ADJ_LIN.

2. MODE apasati si mentineti apasat pana la derularea
Countdown-ului.

3. Eliberati MODE, compensarea automata standard este
declansata.

Compensare automata standard pentru actionari

pivotante*

1. ENTER Apasati si mentineti apasat pana cand se afiseaza
ADJ_ROT.

2. ENTER apasati si mentineti apasat pana la derularea
Countdown-ului.

3. Eliberati ENTER, compensarea automata standard este
declansata.

n cazul unei compensari automate standard efectuate cu
succes, parametrii sunt salvati automat iar regulatorul de pozitie
revine in regimul de functionare 1.1.

Daca in timpul compensarii automate standard intervine o
eroare, procesul este intrerupt cu afisarea unui mesaj de eroare.

Atunci cand survine o eroare efectuati urmatorii pasi:

1. Apasati si mentineti apasata tasta de operare # sau %
pentru aproximativ 3 secunde.

Aparatul comuta intr-un nivel de lucru, in regimul de functionare

1.3 (reglare manuala in domeniul de masurare).

2. Controlati montajul mecanic conform Structura mecanica pe
pagina 27 si repetati compensarea automata standard.

* Pozitia punctului zero este determinatd automat si salvata in timpul
compensarii automate standard, pentru actionarile lineare cu rotire in sens
antiorar (CTCLOCKW) si pentru actionarile pivotante cu rotire in sens orar
(CLOCKW).
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Exemplu de parametrizare

»Modificarea pozitiei punctului zero al afisajului LCD de la
opritorul cu rotatie spre dreapta (CLOCKW) la opritorul cu
rotatie spre stanga (CTCLOCKW)*

Situatie de iesire: regulatorul de pozitie lucreaza in nivelul de
lucru in regimul Bus.

1. Trecetila campul de configurare:
- apasati si mentineti apasat simultan # si ¥,
« suplimentar apasati scurt ENTER,
- asteptati pana cand Countdown (cronometrul) ajunge de
la3lao,
« eliberati #si ¥.
Pe display, sunt acum afisate urmatoarele:

2. Schimbati_la grupa de parametrii 3:
- apasati si mentineti apasat simultan MODE si ENTER,
- suplimentar apasati scurt de 2 ori %.
Pe display, sunt acum afisate urmatoarele:

p3

_ll_
conf H[TUHTD \

« eliberati MODE si ENTER .
Pe display, sunt acum afisate urmatoarele:

3. Selectati parametrul 3.2:
« apasati si mentineti apasat MODE,
« suplimentar apasati scurt de 2 ori %,
Pe display, sunt acum afisate urmatoarele:

AN
conf L L LI NN

— eliberati MODE.

4. Modificarea setarii parametrilor:

« Apasati scurt #® pentru a selecta CTCLOCKW.

5. Trecetila parametrul 3.3 (inapoi la nivelul de lucru) si salvati

noile setari:
« apasati si mentineti apasat MODE,
« suplimentar apasati scurtde 2 ori #,
Pe display, sunt acum afisate urmatoarele:

2
]
]

1 k

-
—

conf

« eliberati MODE,

- apasatiscurt ® pentru a selecta NV_SAVE,

« apasati ENTER si mentineti apasat pana cand

Countdown-ul (cronometrul) trece de la 3 1a 0.

Noua setare a parametrilor este memorata si regulatorul de
pozitie se intoarce automat in nivelul de lucru. Acesta lucreaza
mai departe in regimul care era activ inainte de apelarea nivelului
de configurare.

Setarea modulelor optionale

Setarea afisajului mecanic al pozitiei

1. Desfaceti suruburile de pe capacul carcasei si detasati
capacul carcasei.

2. Rotiti afisajul pozitiei pe ax in pozitia dorita.

3. Asezati capacul carcasei si fixati-l cu suruburi pe carcasa.
Strangeti manual suruburile.

4. Aplicati eticheta simbol pentru marcarea pozitiei minime si
maxime a supapei pe capacul carcasei.

Indicatie
Etichetele se afla pe partea interioara a capacului carcasei.
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... 8 Punerea in functiune

... Setarea modulelor optionale

Setarea intrerupatorului de valoare limita mecanic cu

initiatori cu fanta

1. Desfaceti suruburile de la capacul carcasei si detasati capacul
carcasei.

/N ATENTIE

Pericol de accidentare!
in aparat se afl3 jaloane de comanda cu muchii ascutite.
« Reglati pozitia jaloanelor doar folosind o surubelnita!

2. Setati punctul inferior si superior de comutare pentru
mesajul de confirmare binar dupa cum urmeaza:

« Selectati regimul de functionare ,,Reglare manuald“ si
deplasati elementul de reglare manual in pozitia
inferioara de comutare.

«  Cu ajutorul unei surubelnite, reglati jalonul de comanda
de la initiatorul cu fanta 1 (contactul inferior) pe ax pana
la conectare, adica pana la un scurt timp inainte de
afundarea in initiatorul cu fanta. La rotirea axului in
partea dreapta, jalonul de comanda se afunda in
initiatorul cu fanta 1 (privind din fata).

. Deplasati manual elementul de reglare in pozitia
superioara de comutare.

«  Cu ajutorul unei surubelnite, reglati jalonul de comanda
de la initiatorul cu fanta 2 (contact superior) pe ax pana la
conectare, adica pana la scurt timp inainte de afundarea
ininitiatorul cu fanta. La rotirea axului in partea stanga,
jalonul de comanda se afunda in initiatorul cu fanta 2
(privind din fata).

3. Asezati capacul carcasei si fixati-I cu suruburi pe carcasa.
4. Strangeti manual suruburile.

Setarea intrerupatorului de valoare limita mecanic cu
microintrerupatoare de 24 V

1.

~

Desfaceti suruburile de la capacul carcasei si detasati capacul
carcasei.

Selectati regimul de functionare ,Reglare manualda“ si
deplasati elementul de reglare manual in pozitia de comutare
dorita pentru contactul 1.

Reglati contactul maxim (1, discul inferior).

Pentru aceasta fixati discul superior cu un carlig de ajustare
si rotiti manual discul inferior.

Selectati regimul de functionare ,Reglare manuald“ si
deplasati elementul de reglare manual in pozitia de comutare
dorita pentru contactul 2.

Setati contactul minim (2, discul superior).

Pentru aceasta fixati discul inferior cu un carlig de ajustare si
rotiti manual discul superior.

Racordati microintrerupatorul.

Asezati capacul carcasei si fixati-l cu suruburi pe carcasa.
Strangeti manual suruburile.
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9 Operare
Indicatii de siguranta

/N ATENTIE

Pericol de vatamare din cauza valorilor eronate ale

parametrilor!

Din cauza valorilor eronate ale parametrilor, supapa se poate

deplasa in mod neasteptat. Astfel, se pot cauza perturbatii ale

procesului si vatamari!

. Tnainte de reutilizarea unui regulator de pozitie utilizat
prealabil in alta locatie, resetati intotdeauna aparatul la
valorile din fabrica.

« Nu activati niciodata compensarea automata inainte de
resetarea la valorile din fabrica!

Cand se considera ca functionarea fara pericol nu mai este
posibild, scoateti aparatul din functiune si asigurati-l impotriva
pornirii accidentale.

Parametrizarea aparatului

Afisajul LCD dispune de taste functionale care permit operarea
aparatului avand capacul carcasei deschis.

Navigarea in meniuri

@ﬁ%@

@ Afisaj de valori cu unitate @ Afisaj identificator

@ Afisaj simbol @ Taste de operare pentru

navigarea in meniu

Figura 25: Afisaj LCD cu taste de operare

49

Afisaj de valori cu unitate

Acest afisaj de 7 segmente cu patru caractere indica valorile
parametrilor, respectiv valorile caracteristice. La valori, este
afisata in plus si unitatea fizica (°C, %, mA).

Afisaj identificator

n acest afisaj de 14 segmente cu opt caractere sunt reprezentati
identificatorii parametrilor cu starile lor, ai grupelor de parametri
si ai regimurilor de functionare.

Descrierea simbolurilor

Simbol Descriere

Blocarea de operare, respectiv accesare este activa.

O—=
. Circuitul de reglare este activ.
U Simbolul este afisat atunci cand regulatorul de pozitie in nivelul
de lucru se gaseste in regimul de functionare 1.0 CTRL_ADP
(reglare cu adaptare) sau 1.1 CTRL_FIX (reglare fara adaptare). n
nivelul de configurare, exista in plus functii de testare la care
regulatorul este activ. in acest caz, este de asemenea afisat

simbolul circuitului de reglare.

\u\ Reglare manuala.

Simbolul este afisat cand regulatorul de pozitie al nivelului de
lucru se gaseste in regimul de functionare 1.2 MANUAL (reglare
manuala in domeniul cursei) sau 1.3 MAN_SENS (reglare manuala
in domeniul de masurare). in nivelul de configurare, este activa
reglarea manuala in timpul setarii limitelor domeniului supapei
(grupa de parametri 6 MIN_VR (domeniu supapa Min.) si grupa
de parametri 6 MAX_VR (domeniu supapa Max.). Siin acest caz
este afisat simbolul.

conf Simbolul de configurare semnalizeaza faptul ci regulatorul de
pozitionare se gaseste in nivelul de configurare. Reglarea nu este

activa.

Cele patru taste de operare ENTER, MODE, # si % sunt apasate
cate una sau in anumite combinatii in functie de functia dorita.
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... 9 Operare

... Parametrizarea aparatului

Functiile tastelor de operare

Tasta de operare Semnificatie

ENTER « Confirmare mesaj
« Pornire actiune
« Memorare cu protectie la caderea retelei
MODE « Selectare regim de functionare (nivel de lucru)
« Selectare grupa de parametri, respectiv
parametrii (nivel de configurare)
* Tasta de sens in sus
1 4 Tastd de sens in jos
Apasati simultan Resetare
5 secunde toate cele

patru taste

Nivelurile meniurilor

Regulatorul de pozitie dispune de doua nivele de operare.

Nivel de lucru
in nivelul de lucru, regulatorul de pozitie lucreaza intr-unul din
cele patru regimurile posibile de functionare (doua pentru
reglarea automata si doua pentru functionarea manuald).
Modificarea si memorarea parametrilor nu este posibila in
acest nivel.

Campul de configurare
in acest nivel de functionare,pot fi modificati local
majoritatea parametrilor regulatorului de pozitie. O exceptie
o formeaza valorile limita ale contorului de deplasari, ale
contorului de cai si linia caracteristica definita de utilizator
care pot fi prelucrate numai extern de la un PC.
in nivelul de configurare, regimul de functionare este
intrerupt. Modulul I/P se gaseste in pozitie neutrad. Reglarea
nu este activa.

Daune materiale!

in timpul configurérii externe printr-un PC, regulatorul de

pozitie nu mai reactioneaza la curentul de valoare impusa.

Procesul poate fi astfel perturbat.

. inainte de parametrizarea externg, aduceti intotdeauna
actionarea in pozitia de siguranta si activati comanda
manuala.

Indicatie

Pentru informatii detaliate privind parametrizarea dispozitivului,
respectati instructiunile de utilizare respectiv de configurare,
parametrizare aferente.

10intretinere

Regulatorul de pozitie nu necesita mentenanta in cazul utilizarii
conform destinatiei in regim normal de operare.

Indicatie

n cazul unei manipuliri de citre utilizator, rdspunderea pentru
defectiuni ale aparatului devine nula!

Pentru asigurarea functionarii fara defectiuni, este permisa doar
operarea cu aer pentru instrumente lipsit de ulei, apa si praf.

11 Reciclare si eliminare

Indicatie
Produsele care sunt marcate cu simbolul alaturat nu
este permis sa fie eliminate ca deseuri municipale
(deseuri menajere) nesortate.
Acestea trebuie trimise la un punct de colectare
B sortatd a aparatelor electrice si electronice.

Prezentul produs si ambalajul constau din materiale care pot fi
revalorificate in centrele specializate de reciclare.

La eliminarea aparatului, respectati urmatoarele puncte:

. Tncepand cu 15.08.2018, prezentul produs intra in
incidenta domeniului de aplicare deschis al Directivei
DEEE 2012/19/EU si a legilor nationale corespunzatoare
(in Germania, de ex. ElektroG).

« Produsul trebuie trimis unei unitati de reciclare
specializate. Nu trebuie aruncat la centrele de colectare
locale. Este permisa utilizarea acestora numai pentru
produse de uz casnic in sensul directivei DEEE
2012/19/EU.

- Daca nu exista nici o posibilitate de a evacua in mod
corespunzator aparatul, departamentul nostru de service
este pregatit sa preia contra cost colectarea si evacuarea
aparatelor vechi.

12 Alte documente

Indicatie

Toate documentatiile, declaratiile de conformitate si
certificatele pot fi descarcate de pe pagina de internet a ABB.
www.abb.com/positioners
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13 Anexa

Formular de returnare

Declaratie privind contaminarea aparatelor si componentelor

Reparatiile si/sau intretinerea aparatelor si componentelor este realizata numai daca exista o declaratie completata integral.
n caz contrar poate fi returnatd expedierea. Aceasta declaratie poate fi completata si semnata numai de citre personalul de

specialitate al utilizatorului.

Date despre beneficiar:

Firma:

Adresa:

Persoana de contact: Telefon:
Fax: E-mail:

Date despre aparat:
Tip: Nr. serie:
Motivul returnarii/Descrierea defectiunii:

Acest aparat a fost utilizat pentru lucrari cu substante care ar putea cauza un pericol sau ar putea afecta sanatatea?

[] Da ] Nu

Daca da, ce tip de contaminare (a se marca punctul adecvat):

[] biologica [] Iritanta / caustica [] inflamabila (slab / puternic inflamabil)
[] toxica [] exploziva [] alt tip Substante toxice

[] radioactive

Cu ce substante a venit aparatul in contact?
1.
2.
3.

Prin prezenta confirmam faptul ca aparatele transmise/componentele au fost curatate si nu prezinta urme de substante periculoase
respectiv toxice in conformitate cu regulamentul cu privire la substante periculoase.

Loc, data Semnatura si stampila firmei
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FM installation drawing No. 901064
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Notes

o wn

Voc or Vi <= Vmax, Isc or I} <= Imax, Co > Ci+Ccable, La >= Li + Lcable; Po <= Pi

2. Dust-tight conduit seal must be used when installed in Class Il and Closs 111 environments
3,
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the National Electrical Code (ANSI/NFPA 70)
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suitability for hazardous locations.
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. For Div 2 Models: WARNING - EXPLOSION HAZARD - Substitulion of components may

impair suifabilify for Class I, Division 2.

. For Div 2 Mode!s: WARNING - EXPLOSION HAZARD - Do not connect while circuit is live

unless area is known to be nonhazardous.
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. To mointain intrinsic safety, wiring ossociated with each channel must be run in

separate cable shields connected to intrinsically safe (associated apparatus) ground.

. Caution: Subsiitution of components may impair infrinsic safety.
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... FMinstallation drawing No. 901064
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FM installation drawing No. 901265
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Fildbus |Concept Groups vﬁ;' I;";;)‘ PT:'; (gE (||'|Iill
Terminals | Entity | 11C / ABCDEFG [ 24 250 [ 1.2 | 2.8 | 1.2
#1112 Prisco [ 11C 7 ABCDEFG | 17.5] 360 | 2.52
FISCO | 118 7 CDEFG |[17.5| 380 |5.32
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+11 r 1 11
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Circuit for shutdown function [+85 +85| Circuit for shuldown function
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Circuit for digital position [+51 +51| Circuit for digital position
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(terminals Limit I #51, -52 (terminals Limit | +51, -52
resp. Limit 2 +41, -42 +41 +4| resp. Limit 2 +4l, -42
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Apparatus
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Page: 1 of 3
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AL DD
3 Rev.2 | 26.06.06 | Thie. Mmpp Drwg.-No. (Part-No.)
2 | Rev.l [22.05.06 | Thie. 901265
1 Rev.0 | 27.03. Thie. Automation Products
Rev. Chang | Date Name Supersedes Dwg. : | Part Class:




TZIDC, TZIDC-110, TZIDC-120 REGULATOR DE POZITIE DIGITAL | CI/TZIDC/110/120-RO REV. E

Page: 2 of 3

FM/CSA-CONTROL-DOCUMENT_901265

FISCO rules

The FISCO Concept allows the interconnection of intrinsically safe apparatus o associated apparatus not
specifically examined in such combination. The criterion for such interconnection is that the voltage {Vmax), the
current {Imax) and the power (Pi} which intrinsically safe apparatus can receive and remain intrinsically safe,
considering faults, must be equal or greater than the voltage (Uo, Voc, Vi), the current (Io, Isc, It,) and the power
(Po} which can be provided by the associated apparatus {supply unit}. [n addition, the maximum unprotected
residual capacitance (Ci} and inductance(Li) of each apparatus (other than the terminators) connected to the Fieldbus
must be less than or equal to SnF and 10 pH respectively.

In each L.S. Fieldbus segment only one active sourca, nomally the associated apparatus, is allowed to provide the
necessary power for the Fieldbus system. The allowed voltage (Uo, Voc, Vt) of the associated apparatus used to
supply the bus must be limited to the range of 14V d.c. to 24V d.c. All other equipment connected to the bus cable
has to be passive, meaning that the apparatus is not allowed to provide energy to the system, except to a leakage
current of 50 YA for each connected device. Separately powered equipment needs a galvanic [solation to insure that
the intrinsically safe Fieldbus circuit remains passive.

The cable used to interconnect the devices needs to comply with the following parameters:

Loop resistance R’: 15...150 Q/km

Inductance per unit length L’: 0.4... ImH/km

Capacitance per unit length C’:80...200 nF / km

C’ =C’ line/line + 0.5C” line/screen, if both lines are floating

or

C’ = C’ linefline + C’ Line/screen, if the screen is connected to one line

Length of spur cable: max. 30m

Length of trunk cable: max. 1km

Length of splice: max. lm

Terminators

Ateach end of the trunk cable an approved line terminator with the following parameters is suitable:

R =90...100 @

C=0...22uF.

System evaluation

The number of passive devices like transmitters, actuators, connected to a single bus segment is not limited due to
[.S. Reasons. Furthemore, if the above rules are respected, the inductance and capacitance of the cable need not to be
considered and will not impair the intrinsic safety of the installation.

2003 Date Name Title Scale

Name 1270303 | Trem | FM/CSA-Control-Document

Appr. /
Std.
AL EIRED
3 Rev.2 | 26.06.06 | Thie. nim Drwg.-No. (Part-No.)
2 Rev.l | 22.05.06 | Thie. 901265
1 Rev.0 | 27.03. Thie. Automation Products

Rev. Chang [ Date Name Supersedes Dwy. : | Part Class:
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... FMinstallation drawing No. 901265

Page: 3of 3

FM/CSA-CONTROL-DOCUMENT_901265

[nstallation Notes For FISCO and Entity Concepts:

1. The Intrinsic Safety Entity concept allows the interconnection of EM/CSA Approved Intrinsically safe devices
with entity parameters not specifically examined in combination as a system when:
Uo or Voc or Vt < Vmax, lo or [sc or It < Imax, Po <Pi. Caor Co 2 >Ci + 2C cable.
For inductance use either Laor Lo = Y Li + > L cable or Le /Re < (La/RaorLo/Ro)yandLi/Ri < (La/Raor
Lo/ Ro)

2. The Intrinsic Safety FISCO concept allows the interconnecting of FM/CSA Approved Intrinsically safe devices
with FISCO parameters not specifically examine in combination as a system when: Uo or Voc or Vt < Vmax,,
To or Isc or It < Imax, Po < Pi.

3. Control equipment connected to the Associated Apparatus must not use or generate more than 250 Vrms or Vde.

4. Installation should be in accordance with ANSI/ISA RP12.6 (except chapter 5 for FISCO Installations)
“Installation of Intrinsically Safe System for Hazardous {Classified) Locations” and the National Electrical
Code® (ANSI/NFPA 70} Sections 504
and 505.

5. The configuration of associated Apparatus must be Factory Mutual Research /Canadian Standards Association
Approved under the associated concept.

6. Associated Apparatus manufacturer’s installation drawing must be followed when installing this equipment.

. Norevision to drawing without prior Factory Mutual Research Approval/Canadian Standards Association.

8. Special conditions for safe use
The operation of the local communication interface (LKS) and of the programming interface (X5) is only
allowed outside of the Hazardous explosive area.

-1

NONINCENDIVE, CLASS I, DIV. 2, GROUP A, B, C, D, AND FOR CLASS IT AND III, DIV. 1&2, GROUP E,
F, G
HAZARDOUS LOCATION INSTALLATION.

1. Install per National Electrical Code (NEC) using threaded metal conduit. Intrinsic safety barrier required. Max.
Supply voltage 30 V. For T-code see table.

2. A dust tight seal must be used at the conduit entry when the positioner is used in a Class [I & III Location.

3. WARNING: Explosion Hazard — do not disconnect equipment unless power has been switched off or the area is
known to be Non-Hazardous.
WARNING: Substitution of components may impair suitability for hazardous locations.
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Name | 270303 [ Trem | FM/CSA-Control-Document

Appr. /
Std.
A DD
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Marci comerciale

HART este o marca comerciala inregistrata a FieldComm Group, Austin, Texas,
USA

FOUNDATION Fieldbus este marca comerciala inregistrata a FieldComm
Group, Austin, Texas, SUA

PROFIBUS si PROFIBUS PA sunt marci inregistrate ale PROFIBUS & PROFINET

International (PI)
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To find your local ABB contact visit:
abb.com/contacts

ABB Automation Products GmbH
Measurement & Analytics
Schillerstr. 72

32425 Minden

Germany

Tel: +49571830-0

Fax: +49571830-1806

abb.com/positioners

Ne rezervam dreptul de a efectua modificari tehnice, precum si modificari de continut ale acestui

document, fard avertizare prealabila.

n cazul comenzilor se aplica specificatiile detaliate convenite. ABB nu-si asuma nicio raspundere pentru

eventuale erori sau omisiuni din acest document.

Ne rezervam toate drepturile asupra acestui document, precum si asupra subiectelor si imaginilor continute
in el. Multiplicarea, divulgarea catre terti sau utilizarea continutului, chiar si partial, sunt interzise fara

acordul scris al ABB.
Copyright© 2018 ABB
Toate drepturile rezervate
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Cl/TZIDC/110/120-RO Rev. E  10.2018




<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency true
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /None
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (None)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.5
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize false
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness false
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages false
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 240
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages false
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 240
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages false
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects true
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly true
  /PDFXNoTrimBoxError false
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile (None)
  /PDFXOutputConditionIdentifier (FOGRA27)
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName (http://www.color.org)
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<
    /ENU (Use these settings to create optimised Adobe PDF documents that are to printed by Xerox for ABB. )
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /BleedOffset [
        0
        0
        0
        0
      ]
      /ConvertColors /NoConversion
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /NA
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /HighResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles true
      /MarksOffset 6
      /MarksWeight 0.250000
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /DocumentCMYK
      /PageMarksFile /RomanDefault
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /UseDocumentProfile
      /UseDocumentBleed false
    >>
    <<
      /AllowImageBreaks true
      /AllowTableBreaks true
      /ExpandPage false
      /HonorBaseURL true
      /HonorRolloverEffect false
      /IgnoreHTMLPageBreaks false
      /IncludeHeaderFooter false
      /MarginOffset [
        0
        0
        0
        0
      ]
      /MetadataAuthor ()
      /MetadataKeywords ()
      /MetadataSubject ()
      /MetadataTitle ()
      /MetricPageSize [
        0
        0
      ]
      /MetricUnit /inch
      /MobileCompatible 0
      /Namespace [
        (Adobe)
        (GoLive)
        (8.0)
      ]
      /OpenZoomToHTMLFontSize false
      /PageOrientation /Portrait
      /RemoveBackground false
      /ShrinkContent true
      /TreatColorsAs /MainMonitorColors
      /UseEmbeddedProfiles false
      /UseHTMLTitleAsMetadata true
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [595.276 841.890]
>> setpagedevice




