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ROBOTIKA

Kolaborativni Robot YuMi® s jednim ramenem
Nejnovejsi prirustek do rodiny robotd YuMi®

Po velkém Uspéchu dvouramenné varianty
robotu YuMi®, prvniho skutec¢né spolupracujiciho
robotu na svété, vyvinula spole¢nost ABB dalsi
kolaborativni robot, tentokrat ve formé jedné
kompaktni robotické paze.

Univerzalni feSeni, snadna instalace a pouziti
Robot o hmotnosti 9,5kg je navrzen jako kompaktni
a lehky. Je mozné jej instalovat do libovolné polohy,
tedy na podlahu, sténu, nebo zavésit. Vysoka
flexibilita manipuldtoru umoznuje rychlou instalaci
do stdvajicich vyrobnich linek a pradmyslovych
zafizeni. Paze je vyrobena z lehké slitiny horéiku

a sklada se celkové ze sedmi os. To ji umozZnuje
napodobovat lidské pohyby s vétsi hbitosti, nez
jakou maji Sestiosé roboty. Robot je primarné
navrzen pro velmi pfesnou montaz malych dild.

Snadné programovani ru¢nim navadénim
(lead-through programming)

Robot YuMi® vyuziva stejné intuitivni programovaci
prostredi jako vétSina ostatnich robotu z rodiny ABB.
Obsluha pomoci uZivatelsky orientovaného systému
dokaze velmi rychle a jednoduse naucit robot pohyby
a pozice. Programovani v kombinaci s flexibilnimi
mozZnostmi instalace predstavuje vyznamny faktor,
ktery mdze vyrobcim pomoci nahradit nedostatek
zkusenych pracovniki a zpfistupnit roboticka feseni
novym potencialnim uZivatellim robot(, zejména

v oblasti malych a stfednich podnikd.

Roboticky sedmiosy manipulator
YuMi® — rychly, velmi pfesny

a pritom kompaktni kolaborativni
robot z fady robotl ABB, ktery
Ize snadno zaclenit do vétsiny
vyrobnich prostredi.

Robot YuMi® je extrémné univerzalni a Ize jej vyuzit
pro fadu aplikaci. Je vhodny napfiklad na podavani
dild robotu YuMi® s dvéma pazemi. Nebo ho Ize

vyzadujicich vice jak dvé paze.

ABB SafeMove 2

Pro spInéni zvy$enych bezpecnostnich pozadavku
kladenych specifickymi scénari vyuziti bude mit
robotickd paze YuMi® alternativné k dispozici také
technologii ABB SafeMove 2, jez zarudi této pazi
stejnou bezpecnost pohybu, jakou maji ostatni
prumyslové roboty ABB.

Zakladni charakteristiky:

« Nosnost robotu 500g

- Malé prostorové naroky, pohyb v 7 osach
« Velmi lehky manipulator, hmotnost 9,5kg
« Moznost montdze do libovolné pozice

- Dvouprsty servogripper, vakuum, kamera
- Bezpecné zarizeni, nejlepsi ve své tridé

- Vysoka rychlost a presnost

PFinosy pro zakaznika:

- Kratké cyklové casy

- Bez nutnosti dodatecnych bezpeénostnich prvku
« Jednoduché programovani navadénim

- Snazsiintegrace



Specifikace

Pohled zepfedu

Verze robotu Dosah UzZite¢né Nosnost 835 529

(mm) zatizeni narameni

(9) (kg)

IRB 14050 559 500 (0]
Vlastnosti 460 154
Integrovany signal 24V Ethernet nebo 4 signaly
a napajeni 306 - - - —$0
Integrovany pfivod 4 bary
vzduchu
Integrovany Ethernet 1 Ethernetovy port 100/10 o

Base-TX
Opakf)vatelné pfesnost 0,02mm 474
najeti do bodu (RP) 2 § ° & 2
Upevnénirobotu Ve vSech Uhlech, montaz na stul,

sténu i strop Pohled zhora
Stupen ochrany IP 30
Bezpecnost PL d Cat 3 Ochranné zastaveni 550 RS59

a Nouzové zastaveni

PL b Speed supervision variantné

SafeMove 2 Pro 12
Ridici systém OmniCore™ —Io
Vykonnostni charakteristika R559 ] R550
IRB 14050
0,5kg odebiraci cyklus ;

2 ° 2
25 x 300 x 25mm 0,86s P ]
Max. rychlost TCP 1,5m/s Boéni pohled
Max. zrychleni TCP 11 m/s? o
. 5
Cas zrychleniO-1m/s 0,12s
Technické informace
460
Fyzické parametry
Plocha zakladny 160 x 160 mm 306 -
Hmotnost robotu 9,5kg
— 0
Pohyb
Pohyb na osach Pracovnirozsah Maximalni o
rychlost !
Osa 1 rotace -168,5° az 168,5° 180°/s .
. lzometricky pohled

Osa 2 paze -143,5°az 43,5° 180°/s
Osa 3 paze -123,5°az 80,0° 180°/s
Osa 4 zapésti -290,0°az 290,0° 400°/s
Osa 5 ohybani -88,0°az 138,0° 400°/s

Osa 6 otaceni
Osa 7 rotace

-229,0°az 229,0° 400°/s
-168,5° az 168,5° 180°/s
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V souvislosti s ndkupnimi objedndvkami reprodukce obsahu, jeho vyuziti nebo
Robotservis plati podminky sjednané v dobé podani poskytnuti tfetim stranam — celku nebo
Tel.: +420 731552213 objedndvky. Spole¢nost ABB nepfijima ¢asti— bez predchoziho pisemného sou-
E-mail: robot.servis@cz.abb.com zadnou odpovédnost za chyby nebo hlasu ABB je zakazéano.
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mentu vyskytnout.
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