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Quick installation guide -
ACSM1-04/04Lx

Introduction

This guide contains the very basic information
about the mechanical and electrical installation
of the ACSM1-04/04Lx drive module (55 to
160 kW). For complete documentation, see
either ACSM1-04 Drive Modules (55 to

110 kW) Hardware Manual (code:
3AFE68912130 [English]) or ACSM1-04Lx
Liquid Cooled Drive Modules (55 to 160 kW)
Hardware Manual (code: 3AUA0000022083
[English]) depending on drive type. Both are
available at www.abb.com/drives. In this guide,
the manual is referred to as the Hardware
Manual.

Safety instructions

WARNING! All electrical installation
and maintenance work on the drive
should be carried out by qualified
electricians only.

Never work on the drive, the braking chopper
circuit, the motor cable or the motor when input
power is applied to the drive. After
disconnecting input power, always wait for 5
minutes to let the intermediate circuit
capacitors discharge before you start working
on the drive, control cabling, motor or motor
cable. Even when input power is not applied to
the drive, externally supplied control circuits
may carry dangerous voltages. Always ensure
by measuring that no voltage is actually
present.

A rotating permanent magnet motor can
generate a dangerous voltage. Lock the motor
shaft mechanically before connecting a
permanent magnet motor to the drive, and
before doing any work on a drive system
connected to a permanent magnet motor.

With ACSM1-04Lx, beware of hot coolant. Do
not work on the cooling system until the
pressure is lowered down by stopping the
pumps. High-pressure hot coolant (max.
1000 kPa, 55 °C [145 PSI, 131 °F]) is present
in the cooling circuit when it is in operation.

Planning the installation

+ The ACSM1-04/04Lx is an IP20 (UL open
type) drive to be used in a heated, indoor
controlled environment. The drive must be
installed in clean air according to enclosure
classification. Cooling air must be clean, free
from corrosive materials and electrically
conductive dust. See the Hardware Manual
for detailed specifications.

* The maximum ambient air temperature is
40 °C (104 °F) at rated current. The current
is derated for 41 to 55 °C (104 to 131 °F).

» The drive is suitable for use in a circuit
capable of delivering not more than 100,000
rms symmetrical amperes, 480 V maximum.

» The cables located within the motor circuit
must be rated for at least 75 °C (167 °F) in
UL-compliant installations.

* Install a hand-operated input disconnecting
device (disconnecting means) between the
AC power source and the drive. The
disconnecting device must be of a type that
can be locked to the open position for
installation and maintenance work on the
drive or the motor.

» The input cable must be protected with fuses
or circuit breakers. Suitable IEC (class gG)
and UL (class T) fuses are listed in the
Technical data section of the Hardware
Manual. For suitable circuit breakers, contact
your local ABB representative.

» For installation in the United States, branch
circuit protection must be provided in
accordance with the National Electrical Code
(NEC) and any applicable local codes. To
fulfill this requirement, use the UL classified
fuses.

« For installation in Canada, branch circuit
protection must be provided in accordance
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with Canadian Electrical Code and any |nsta||ing pipe connectors
applicable provincial codes. To fulfill this .
requirement, use the UL classified fuses. (ACSM1 04Lx onIY)

+ The drive provides overload protection in * Slide the nut and the cutting ring onto the
accordance with the National Electrical Code liquid inlet pipe marked coolant in. Ensure
(NEC). See the appropriate Firmware that the thicker end of the ring points toward
Manual for overload protection settings. the nut.

Mechanical installation

WARNING! If the drive is to be

connected to an IT power system

(i.e. ungrounded, or high-resistance-

grounded [over 30 ohms] power

system), the internal EMC filtering of
the drive must be disconnected. This should be
done before the drive is mechanically installed.
Refer to the Hardware Manual for detailed
instructions.

Fasten the drive module to the mounting base
using four screws through the four mounting
holes.

» Place the union body of the connector onto
the end of the pipe.
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» Tighten the nut to the union
body, leaving 2...3 mm of
thread visible.
Overtightening may cause
leaking.

* Repeat the steps for the outlet pipe.

mm

Electrical installation
Supply (input) wiring diagram

ACSM1-04/04Lx

INPUT
PE Ut | vl w1

device (disconnecting
— means) with fuses

\? N \U Supply disconnecting
Il Il

Motor (output) and resistor wiring diagram

ACSM1-04/04Lx

UbDC+|UDC- OUTPUT
S| rR-| Rre [U2 vz [wz] (&)
O\(|_ N
T —r
1 n
E+ —
L]

Optional braking
resistor (360° grounding
required)

*Note: For motor cabling, use a separate
ground cable if the conductivity of the motor
cable shield is less than 50% of that of a phase
conductor and the cable has no symmetrical
ground conductors.
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Power cabling procedure + Connect the twisted shields of the power
) ) cables to the grounding terminals of the drive

The procedure is followed by cabling examples. module.

* Remove the plastic shroud covering the main - Connect the phase conductors of the supply
terminals. Remove the two screws at the cable to the U1. V1 and W1 terminals. and
sides, then release the two clips on the front the phase conductors of the motor cable to
edge as shown. the U2, V2 and W2 terminals. Connect the

braking resistor (if present) to the R— and R+

terminals.

+ Secure the cables mechanically outside the
drive.

+ Cut suitable slots on the edge of the plastic
shroud to accommodate the power cables.
Refit the shroud.

* Ground the other end of the supply cable
shield or PE conductor at the distribution
board.

* Ground the motor cable shield at the motor
end.

Cabling example for cable lug installation (16 to 70 mm2 [AWG6 to AWGZ2/0] cables)

UDC+
ut vt W1 R- R+ UDC- U2 V2 W2 30...44 N'-m
i [ IS (22...32 Ibf-ft)

Insulate the ends of the
cable lugs with tape or
shrink tube

8 N-m (5.9 Ibf-ft)

Input power cable Motor cable

Quick installation guide - ACSM1-04/04Lx



Cabling example for screw terminal installation (95 to 240 mm? [AWG3/0 to 500MCM]
cables)

uDC+
U1 V1 W1 R- R+ UDC- U2 V2 W2

A A8 S | 1111 E20) e
M@@@ ©©@@M
@@@Z@@@O
o @ =) @ o
N @ © @ @

PE a. Connect the cable to the terminal. Tighten the
8 N'm (5.9 Ibf-ft) Allen screw to 20...40 N-m (15...30 Ibf-ft).

b. Connect the terminal to the drive. Tighten to
30...44 N'm (22...32 |bf-ft).

WARNING! If the wire size is less than
A 95 mm? (3/0 AWG), a crimp lug must

be used. A cable of wire size less than

95 mm? (3/0 AWG) connected to this

terminal will loosen and may damage
the drive.

Input power cable Motor cable
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Control cabling

The drive comes with a clamp plate that can be '

fastened at the top or the bottom of the JCU
Control Unit.

[]]
———

76,

Use shrink tubing
or tape to contain
strands

0
-
N
& 2
2
G +
G &
& 3
4 e

4R

0.7 N-m NUNUA Qggﬂlﬂﬂ/qﬁ

(6.2 Ibf-in)

Remove outer jacket
of cable at clamp to
expose cable shield.
Tighten to 1.5 N'm
(13 Ibf-in)
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Notes:

[Default setting]

*Total maximum current: 200 mA
**Default assignment with ACSM1
Motion Control Program

The wiring shown is for demonstrative
purposes only.

For jumper settings, see text.

Wire sizes and tightening torques:
X2:0.5... 2.5 mm? (24...12 AWG).
Torque: 0.5 N'm (5 Ibfin)

X3, X4, X5, X6:

0.5 ... 1.5 mm? (28...14 AWG).
Torque: 0.3 N'-m (3 Ibfin)

Order of terminal headers and
jumpers
d ]— X1 (2-pole)
-
Cle X2 (3-pole)
e
~
@
<+
%‘m
©
P~
@
ol [~ X3 (4 x 4-pole,
§ 1 x 3-pole)
e
o &
[T
i 15
il
)| ©
1@
E =]
] o X4 (1 x 7-pole,
E 2 1 x 2-pole,
Eﬂ o 1 x 3-pole)
=i~
= J1
J2
g
= )
% N ]— X5 (3-pole)
@
~ X6 (4-pole,
g orange)

X1
External power input +24V1 1
24V DC, 1.6 A GND 2

X2
Relay output — NO 1
250V AC/30VDC COM 2
2A ‘l/—_ NC 3

X3
+24 V DC* +24VD 1
Digital 1/0 ground DGND 2
Digital input 1 [Stop/Start] DI1 3 Eg—
Digital input 2 [EXT1/EXT2] DI2 4
+24 V DC* +24VD 5
Digital 1/0 ground DGND 6
Digital input 3 [Fault reset] DI3 7
Digital input 4 [Positioning start]** Dl4 8
+24 V DC* +24VD 9
Digital 1/0 ground DGND 10
Digital input 5 [Position ref. set 1/2]** DI5 11
Digital input 6 [Homing start]** DI6 12
+24 V DC* +24VD 13
Digital 1/0 ground DGND 14
Digital input/output 1 [Ready] DIO1 15
Digital input/output 2 [Running] DIO2 16
+24 V DC* +24VD 17
Digital 1/0 ground DGND 18
Digital input/output 3 [Fault] DIO3 19

X4
Reference voltage (+) +VREF 1
Reference voltage (-) -VREF 2
Ground AGND 3
Analogue input 1 (Current or voltage, selectable Al1+ 4
by jumper J1) [Speed reference] Al1- 5
Analogue input 2 (Current or voltage, selectable Al2+ 6
by jumper J2) [Torque reference] Al2- 7
Al1 current/voltage selection J1
Al2 current/voltage selection J2
Thermistor input TH 8 :‘ fT
Ground AGND 9
Analogue output 1 (current) [Output current] AO1 (I) 10
Analogue output 2 (voltage) [Actual speed] AO2 (U) 11
Ground AGND 12 :O

X5
Drive-to-drive link termination J3

B 1
Drive-to-drive link. A 2
BGND 3
X6
OuUT1 1 —|
Safe Torque Off. Both circuits must be closed for ouT2 2 —,—|_ <
the drive to start. IN1 3 ﬁg
IN2 4

Control panel connection X7
Memory unit connection X205
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» Set the jumpers on the control unit to the
appropriate position:

J1 — Determines whether Analogue input Al1
is used as a current or voltage input.

Current Voltage

7 7
g oo A1 oofod A1
Al2 Al2

8 8

J2 — Determines whether Analogue input Al2
is used as a current or voltage input.

Current Voltage
7 7

Al1 Al1

[ oo |AI2 oo od|Al2
8 8

J3 — Drive-to-drive link termination. Set to
ON if the drive is the last unit on the link.

Termination ON Termination
OFF
Edlo [T | ~E3|T |

Continue with drive start-up according to the
instructions in the appropriate Firmware
Manual.
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Kurzanleitung
fur die Installation des
ACSM1-04/04Lx

Einleitung

Diese Anleitung enthalt die grundlegenden
Informationen Uber die mechanische und
elektrische Installation des ACSM1-04/04Lx
Frequenzumrichtermoduls (55 bis 160 kW). Die
vollstdndige Dokumentation finden Sie im
ACSM1-04 Frequenzumrichtermodule (55 bis
110 kW) Hardwarehandbuch (Code:
3AFE68912130 [Englisch] oder im ACSM1-
04Lx Liquid Cooled Drive Modules (55 to 160
kW) Hardware Manual (Code:
3AUA0000022083 [Englisch]) je nach Typ des
Frequenzumrichters. Beide sind im Internet
verfugbar unter www.abb.com/drives); in dieser
Anleitung wird das Handbuch als das
Hardware-Handbuch bezeichnet.

Sicherheitshinweise

WARNUNG! Alle elektrischen Instal-
lations- und Wartungsarbeiten an
dem Antrieb dirfen nur von qualifi-

zierten Elektrikern durchgefiihrt wer-
den.

Arbeiten Sie niemals an dem Umrichter, der
Bremschopper-/widerstandskombination, dem
Motorkabel oder dem Motor bei eingeschalteter
Spannung. Nach dem Abschalten der
Spannungsversorgung warten Sie immer

5 Minuten, damit sich die Zwischenkreiskon-
densatoren entladen, bevor Sie damit
beginnen, an dem Frequenzumrichter, den
Steuerkabeln, dem Motor oder dem Motorkabel
zu arbeiten. Auch wenn der Umrichter nicht an
das speisende Netz angeschlossen ist, kdbnnen
extern versorgte Steuerkreise gefahrliche
Spannungen fiihren. Stellen Sie durch eine
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Messung immer sicher, dass keine Spannung
anliegt.

Ein rotierender Permanentmagnet-Motor kann
gefahrliche Spannung erzeugen. Sperren Sie
die Motorwelle mechanisch, bevor Sie einen
Permanentmagnet-Motor an den Antrieb
anschlieRen und bevor Sie irgendwelche Arbei-
ten an einem Umrichtersystem vornehmen, das
an einen Permanentmagnet-Motor angeschlos-
sen ist.

Achten Sie beim ACSM1-04Lx darauf, dass
durch das heilRe Kihlmittel keine Personen ver-
briht oder verletzt werden. Es diirfen keine
Arbeiten am Kuhlsystem ausgefuhrt werden,
bis der Druck im Kihlsystem durch Stoppen
der Pumpen reduziert worden ist. Wahrend des
Betriebs steht das heiRe Kihimittel im Kihl-
kreislauf unter hohem Druck (max. 1000 kPa,
55 °C [145 PSI, 131 °F]).

Planung der Installation

+ Der ACSM1-04 ist ein IP20 (UL Open Type)
Antrieb zur Verwendung in beheizten
Innenrdumen. Der Antrieb muss geman
Gehauseklassifizierung in sauberer Luft
installiert werden. Die Kihlluft muss sauber,
frei von korrodierenden Materialien und
elektrisch leitendem Staub sein. Ausflhrliche
Spezifikationen finden Sie im
Hardwarehandbuch.

+ Die maximale Umgebungslufttemperatur
betragt 40 °C (104 °F) bei Nennstrom.
Der Strom ist fir 41 bis 55 °C (104 bis
131 °F) zu reduzieren.

» Der Antrieb eignet sich fur die Verwendung
in einem Netz mit einer Leistung von nicht
mehr als 100.000 A eff. Kurzschlussstrom,
maximal 480 V.

» Die Kabel innerhalb des Motorschaltkreises
mussen fur mindestens 75 °C (167 °F) in UL-
kompatiblen Installationen klassifiziert sein.

+ Installieren Sie ein handbetriebenes Ein-
gangstrennvorrichtung (Trennorgan) zwi-
schen der AC-Einspeisung und dem
Frequenzumrichter. Das Trennorgan muss
zu einem Typ gehoren, der in offener Posi-

Kurzanleitung fiir die Installation des ACSM1-04/04Lx


www.abb.com/drives

12

tion verriegelt werden kann, damit Installati-
ons- und Wartungsarbeiten an dem
Frequenzumrichter oder dem Motor durchge-
fuhrt werden kénnen.

» Das Eingangskabel muss durch Sicherungen
oder Leitungsschutzautomaten geschutzt
sein. Geeignete IEC- (Klasse gG) und UL-
(Klasse T) Sicherungen sind im Abschnitt
Technische Daten im Hardwarehandbuch
aufgefuhrt. Informationen zu geeigneten Lei-
stungsschutzautomaten erhalten Sie bei
Ihrer zustédndigen ABB-Vertretung.

» Zur Installation in den Vereinigten Staaten
muss der Zweigstromkreisschutz mit dem
National Electrical Code (NEC) und allen
anwendbaren lokalen Richtlinien Gberein-
stimmen. Um diese Anforderung zu erfillen,
verwenden Sie die UL-klassifizierten Siche-
rungen.

» Zur Installation in Kanada muss der
Zweigstromkreisschutz mit dem Canadian
Electrical Code und allen anwendbaren
Richtlinien der Provinzen Ubereinstimmen.
Um diese Anforderung zu erfillen, verwen-
den Sie die UL-klassifizierten Sicherungen.

+ Der Frequenzumrichter bietet einen Uber-
lastungsschutz in Ubereinstimmung mit dem
National Electrical Code (NEC). Im jeweili-
gen Programmier-Handbuch finden Sie die
Einstellungen zum Uberlastungsschutz.

Mechanische Installation

WARNUNG! Wenn der Antrieb an

ein IT-Versorgungssystem ange-

schlossen werden soll (d.h. ein unge-

erdetes oder mit hohem Widerstand

[Gber 30 Ohm] geerdetes Versor-
gungssystem), muss die interne EMV-Filterung
des Frequenzumrichters abgetrennt werden.
Dies muss erfolgen, bevor der Antrieb mecha-
nisch installiert wird. Ausfihrliche Anweisungen
finden Sie im Hardware-Handbuch.

Befestigen Sie das Antriebsmodul mit vier
Schrauben durch die vier Montageldécher am
Grundrahmen.

Installation der Kuhimittelrohr-
Verbinder (nur ACSM1-04Lx)

» Die Mutter und den Quetschring auf das
KihImitteleinlassrohr stecken, das mit
»coolant in“ (Klihimittel Ein) gekennzeichnet
ist. Das dickere Ende des Rings muss zur
Mutter zeigen.

+ Das Gegenstuck der Verbindung auf das
Rohrende stecken.
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¢ Die Mutter des Verbinders

soweit festschrauben, dass
2...3 mm Gewinde sichtbar

bleiben. Ein zu festes

)

Anziehen der Mutter kann Leckagen

verursachen.

2.3
mm

» Die Verbindung der KihImittelauslassrohre

auf die gleiche Weise vornehmen.
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Installation der Elektrik
Schaltbild Versorgung (Eingang)

ACSM1-04/04Lx

EINGANG
PE Ut | vl w1

(Trennorgan) mit

— Sicherungen

\? 3 _U_ B \U Trennvorrichtung
Il Il

Schaltbild Motor (Ausgang) und Widerstand

ACSM1-04/04Lx

uDC+|UDC-| AUSGANG

@ R R+ U2 | v2 WZ@

O\(I_ |
T =
_
-
L]
Optionaler

Bremswiderstand (360°
Erdung erforderlich)

*Hinweis: Verwenden Sie zur Motorverkabe-
lung ein separates Erdungskabel, wenn die
Leitfahigkeit der Motorkabelabschirmung weni-
ger als 50% der Leitfahigkeit des Phasenleiters
betragt und das Kabel nicht iber symmetrische
Erdungsleiter verfugt.
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Anschluss der Netzkabel

Das Verfahren wird durch
Verkabelungsbeispiele illustriert.

» Entfernen Sie die Plastikabdeckung, welche
die Hauptklemmen abdeckt. Entfernen Sie
die beiden Schrauben an den Seiten und
I6sen Sie dann wie abgebildet die beiden
Klammern an der Vorderkante.

Verbinden Sie die gedrillten Abschirmungen
der Leistungskabel mit den Erdungsklem-
men des Frequenzumrichtermoduls.

Verbinden Sie die Phasenleiter des Eins-
peisekabels mit den Klemmen U1, V1 und
W1, und die Phasenleiter des Motorkabels mit
den Klemmen U2, V2 und W2. Schliel3en Sie
den Bremswiderstand (falls vorhanden) an die
Klemmen R— und R+ an.

Sichern Sie die Kabel mechanisch auf3erhalb
des Frequenzumrichters.

Schneiden Sie passende Schlitze in den
Rand der Plastikabdeckung, um die
Leistungskabel aufzunehmen. Bringen Sie
die Abdeckung wieder an.

Erden Sie das andere Ende der Abschirmung
des Einspeisekabels oder des PE-Leiters an
der Leistungsverteilungskarte.

Erden Sie die Motorkabelabschirmung am
Motorende.

Beispiel fiir den Schraubanschluss mit Kabelschuhen (flir Kabel16 bis 70 mm* [AWG6 bis

AWG2/0] )

uDC+
U1 w1 R- R+ UDC- U2

';]l’T
vy \op

8 Nm (5,9 Ibf-ft)

Einspeisekabel Motorkabel

| F!-h' -U.mﬂu. ‘Ill\".\ AR

W2 30...44 Nm
2 oY (22...32 Ibf-ft)

Isolieren Sie die Enden
der Kabelschuhe mit
Isolierband oder
Schrumpfschlauch

Kurzanleitung fiir die Installation des ACSM1-04/04Lx
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Beispiel fiir den Kabelanschluss mit Schraubklemmen (Kabel 95 bis 240 mm? [AWG3/0 bis
500MCM] Kabel)

uDC+
U1 V1 W1 R- R+ UDC- U2 V2 W2

A A8 S | 1111 E20) e
M@@@ ©©@@’M
@@@Z@@@‘
o @ =) @ o
N @ © @ @

a. Montieren Sie die Schraubklemmen an den
PE Kabelleitern. Ziehen Sie die Innensechskant-
8 Nm (5,9 Ibf-ft) schraube auf 20...40 Nm (15...30 Ibf-ft) fest.

b. Schlielen Sie die Klemmen an den
Frequenzumrichter an. Ziehen Sie mit
30...44 N'm (22...32 Ibf-ft) fest.

WARNUNG! Wenn der

A Leiterquerschnitt weniger als 95 mm?
betragt (3/0 AWG), muss eine Crimp-
Klemme verwendet werden. Ein Kabel
mit einem Leiterquerschnitt von
weniger als 95 mm? (3/0 AWG), das an
diese Klemme angeschlossen wird,
wirde sich l16sen und kann den
Frequenzumrichter beschadigen.

Einspeisekabel Motorkabel

Kurzanleitung fiir die Installation des ACSM1-04/04Lx
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Steuerkabel

Der Frequenzumrichter ist mit einem

Kabelabfangblech ausgestattet, das oben oder
unten an der JCU-Regelungseinheit befestigt

werden kann.

0,7 Nm
(6,2 Ibf-in)

] —| .
= S i =y Verwenden Sie
y % i 3 \\ Schrumpfschlauch
oder Isolierband,
@ um die Leiter
DS R zusammenzuhalten
000000000 &
08800000 U
@ N
2
S €3
&+ 5
& 3
%+ &
4R
D
G2

- \ F
NS Qﬂﬂmﬂm/ﬂﬁ

Entfernen Sie die duRere
Ummantelung des
Kabels im Bereich der
Schelle, um die Kabelab-
schirmung freizulegen.
Ziehen Sie die
Schrauben mit 1,5 Nm
(13 Ibf-in) fest

Kurzanleitung fiir die Installation des ACSM1-04/04Lx



Bemerkungen:
[Standardeinstellungen]
*Maximalstrom, gesamt: 200 mA
**Standardzuweisung mit ACSM1
Motion Control Program

Gezeigte Anschlisse dienen nur als
Beispiel.

Weitere Informationen zu den
Anschliussen und Jumpern enthalt der
folgende Text.

Kabelquerschnitte und
Anzugsmomente:

X2:0.5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG).
Anzugsmoment: 0,5 Nm (5 Ibf-in)
X3, X4, X5, X6:

0.5 ... 1,5 mm? (28...14 AWG).
Anzugsmoment: 0,3 Nm (3Ibf-ft)

Anordnung der Klemmen und
Jumper

<] F— x1 @-polig)

o X2 (3-polig)
(]

R

—— X3 (4 x 4-polig,
1 x 3-polig)

(8 8

I=|

291817 16151413 |1211 109|876 5/ 143 2 §

OEOO @EEga

X4 (1 x 7-polig,
1 x 2-polig,
1 x 3-polig)

7654321

I=|=|

J1
J2

% J3
—
~ ]— X5 (3-polig)
)
~ X6 (4-polig,
g orange)
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X1
Externer Spannungsversorgungsanschluss +24V1 1
24V DC, 1,6 A GND 2

X2
Relaisausgang - NO 1
250V AC/30VDC COM 2
2A ’l/—_ NC 3

X3
+24 V DC* +24VD 1
Digitale-E/A-Masse DGND 2
Digitaleingang 1 D1 3 ——
Digitaleingang 2 DI2 s |
+24 V DC* +24VD 5
Digitale-E/A-Masse DGND 6
Digitaleingang 3 DI3 7
Digitaleingang 4 Di4 8
+24 V DC* +24VD 9
Digitale-E/A-Masse DGND 10
Digitaleingang 5 DI5 11
Digitaleingang 6 DIi6 12
+24 V DC* +24VD 13
Digitale-E/A-Masse DGND 14
Digitaleingang/-ausgang 1 DIO1 15
Digitaleingang/-ausgang 2 DIO2 16
+24 V DC* +24VD 17
Digitale-E/A-Masse DGND 18
Digitaleingang/-ausgang 3 DIO3 19

X4
Referenzspannung (+) +VREF 1
Referenzspannung (-) -VREF 2
Masse AGND 3
Analogeingang 1 (Strom oder Spannung mit Al1+ 4
Jumper J1 einstellbar) Al1- 5
Analogeingang 2 (Strom oder Spannung mit Al2+ 6
Jumper J1 einstellbar) Al2- 7
Al1 Auswahl Strom/Spannung J1
Al2 Auswahl Strom/Spannung J2 %
Thermistor-Eingang TH 8 T
Masse AGND 9
Analogausgang 1 (Strom) AO1 (I) 10
Analogausgang 2 (Spannung) AO2 (U) 11
Masse AGND 12 :O

X5
Antrieb-Antrieb-Kommunikation, Abschluss J3
Antrieb-Antrieb-Kommunikation (Drive-to-Drive- i ;
Link). Siehe separater Abschnitt unten.

BGND 3

X6
Sicher abgeschaltetes Moment. Beide ouT1 1 —|
Stromkreise missen zum Start des Antriebs ouT2 2 —,—|_ <
geschlossen sein. Siehe separater Abschnitt IN1 3 ﬁg
unten. IN2 4
Steuertafel-Anschluss X7
Memory-Unit-Anschluss X205

Kurzanleitung fiir die Installation des ACSM1-04/04Lx
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» Bringen Sie die Bricken der Steuerungsein-
heit in die richtige Position:

J1 — Legt fest, ob Analogeingang Al1 fir ein
Strom- oder ein Spannungssignal verwendet
wird.

Strom Spannung
7 7
Bd oo |Al1 oo g |Al1
Al2 Al2
8 8

J2 - Legt fest, ob Analogeingang Al2 fir ein
Strom- oder ein Spannungssignal verwendet
wird.

Strom Spannung
7 7
Al1 Al1
od oo |AI2 oofod|AI2
8 8

J3 — Abschluss der Verbindung zu anderen
Frequenzumrichtern (Antrieb-Antrieb-Kom-
munikation). Muss auf Position ON gestellt
werden, wenn der Frequenzumrichter die
letzte Einheit in der Verbindung ist.

Abschluss ON Abschluss OFF

Ego[T | =1

Fahren Sie mit der Inbetriebnahme des
Umrichters gemaf den Anweisungen im
jeweiligen Firmware-Handbuch fort.

Kurzanleitung fiir die Installation des ACSM1-04/04Lx



Guia de instalacién rapida —
ACSM1-04/04Lx

Introduccion

Esta guia contiene informacién muy basica
acerca de la instalacion mecanica y eléctrica
del médulo de convertidor de frecuencia
ACSM1-04/04Lx (de 55 a 160 kW). Para
obtener una documentacion completa, consulte
el Manual de hardware de los modulos de
convertidor de frecuencia ACSM1-04 (de 55 a
110 kW) (codigo: 3AFE68912130 [inglés]) o el
Manual de hardware de los modulos de
convertidor de potencia de refrigeracién liquida
ACSM1-04Lx (de 55 a 160 kW) (cédigo
3AUA0000022083, [inglés]) segun el tipo de
convertidor. disponibles en www.abb.com/
drives. En esta guia de instalacion rapida el
manual se denomina Manual de hardware.

Instrucciones de seguridad

jADVERTENCIA! Todos los trabajos
de instalacion eléctrica y manten-
imiento realizados en el convertidor
deben ser realizados unicamente por
electricistas cualificados.

Nunca trabaje en el convertidor, el circuito del
chopper de frenado, el cable a motor o el motor
con la alimentacién del convertidor conectada.
Tras desconectar la alimentacién de entrada,
espere siempre 5 minutos a que se
descarguen los condensadores del circuito
intermedio antes de trabajar en el convertidor
de frecuencia, los cables de control, el motor o
el cable a motor. Los circuitos de control
alimentados de forma externa pueden conducir
tensién peligrosa incluso con la alimentacion
de entrada del convertidor desconectada.
Realice siempre una medicion para verificar
que no existe tension.

Un motor de imanes permanentes en rotacion
puede generar una tension peligrosa. Bloquee
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mecanicamente el eje del motor antes de
conectar un motor de imanes permanentes al
convertidor, asi como antes de comenzar a
trabajar en un sistema de convertidor de
frecuencia conectado a un motor de imanes
permanentes.

Al trabajar con ACSM1-04Lx debe tener
cuidado con el refrigerante caliente. Detenga
las bombas para bajar la presién antes de
iniciar cualquier trabajo en el sistema de
refrigeracion. En el circuito de refrigeracion
hay refrigerante caliente a alta presion (max.
1.000 kPa, 55°C [145 PSI, 131°F]) cuando éste
esta en funcionamiento.

Planificacion de la instalacion

* EI ACSM1-04/04Lx es un convertidor de
frecuencia con proteccién IP20 (UL tipo
abierto) que debera emplearse en interiores
con calefaccion que estén controlados. El
convertidor debera ser instalado en una
atmosfera limpia de conformidad con la
clasificacion del armario. El aire de
refrigeracion debera estar limpio, libre de
materiales corrosivos y polvo conductor de
electricidad. Consulte la especificacion
detallada en el Manual de hardware.

* Latemperatura ambiente maxima es de
40 °C (104 °F) a intensidad nominal. Se
produce derrateo a temperaturas de entre
41y 55°C (104 y 131 °F).

» El convertidor es apto para ser usado en
circuitos que no proporcionen mas de
100.000 amperios eficaces simétricos, 480 V
cComo maximo.

* Los cables situados en el circuito del motor
deben tener una especificacion minima de
75 °C (167 °F) en instalaciones realizadas
conforme a la norma UL.

* Instale un dispositivo de desconexion de
entrada accionado manualmente (medio de
desconexién) entre una fuente de
alimentacién de CA y el convertidor. El
dispositivo de desconexion debe ser de un
tipo que pueda bloquearse en la posicién
abierta para los trabajos de instalacion y
mantenimiento realizados en el convertidor o
en el motor.

Guia de instalacion rapida — ACSM1-04/04Lx
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» El cable de entrada debe estar protegido
mediante fusibles o interruptores
automaticos. Se incluye una lista de fusibles
IEC (clase gG) y UL (clase T) adecuados en
la seccion Datos técnicos del Manual de

Instalacion de conectores
de tuberias (s6lo ACSM1-04Lx)

» Deslice la tuerca y el anillo cortante en la
tuberia de entrada de liquido con el

hardware. Péngase en contacto con su
representante de ABB local para informarse
sobre los interruptores automaticos

indicador coolant in. Asegurese de que el
extremo mas ancho del anillo esta encarado
hacia la tuerca.

adecuados.

» Para instalacién en los Estados Unidos, se
debera proporcionar la proteccion de
circuitos derivados, de conformidad con el
Caddigo Eléctrico Nacional de Estados
Unidos (NEC) y con cualquier normativa
local aplicable. Para cumplir este requisito,
utilice fusibles con clasificacion UL.

» Para instalacion en Canada, se debera
proporcionar la proteccion de circuitos
derivados, de conformidad con el Cédigo
Eléctrico de Canada y con cualquier
normativa provincial aplicable. Para cumplir
este requisito, utilice fusibles con
clasificacion UL.

» El convertidor proporciona proteccion contra
la sobrecarga de acuerdo con el National
Electrical Code (NEC) de los EE.UU.
Consulte el Manual de firmware
correspondiente para conocer los ajustes de
la funcion de proteccién de sobrecarga.

Instalacion mecanica + Coloque el cuerpo de unién del conector en
el extremo de la tuberia.

jADVERTENCIA! Si se prevé

conectar el convertidor a un sistema

de alimentacion IT (es decir, un

sistema de alimentacién sin conexion

a tierra o con una tierra de alta
resistencia [superior a los 30 ohmios]), el
filtrado de compatibilidad electromagnética del
convertidor debe desconectarse. Esto debe
hacerse antes de la instalacion mecanica del
convertidor. Consulte el Manual de hardware
para obtener instrucciones detalladas.

Sujete el médulo de convertidor a la base de
montaje con cuatro tornillos a través de los
cuatro orificios de montaje.

Guia de instalacion rapida — ACSM1-04/04Lx
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* Apriete la tuerca al cuerpo Instalacién eléctrica
de unioén del conector, _
dejando 2-3 mm de rosca 2.3 Diagrama de cableado de alimentacion
visible. Un ajuste excesivo mm (entrada)

podria provocar escapes.

ACSM1-04/04Lx

ENTRADA
PE U1l | vl |wi
| i
PE
\U_ AR Dispositivo de
] desconexion de
|
B il \i — alimentacion (medio
o\ de desconexion)

* Repita los mismos pasos en la tuberia de

salida Diagrama de motor (salida) y cableado de

resistencias

ACSM1-04/04Lx

UDC+| UDC- SALIDA

@ R-| R+ U2 | v2 | W2 @

Resistencia de frenado
opcional (requiere
conexion a tierra
de 360°)

* Nota: Utilice un cable de conexion a tierra por
separado para el cable a motor si la
conductividad del apantallamiento del cable es
inferior al 50% de la conductividad del
conductor de fase y si el cable no tiene
conductores de tierra simétricos.

Guia de instalacion rapida — ACSM1-04/04Lx
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Procedimiento de conexion de los
cables de alimentacion

El procedimiento aparece seguido de ejemplos
de conexién de cables.

* Retire la envoltura de plastico que cubre los
bornes principales. Retire los dos tornillos de
los lados y retire a continuacion las dos
pinzas del borde delantero, de la forma
mostrada.

» Conecte los apantallamientos trenzados de
los cables de alimentacion a los bornes de
conexion a tierra del médulo de convertidor.

» Conecte los conductores de fase del cable
de alimentacién a los bornes U1, V1 y W1y
los conductores de fase del cable a motor a
los bornes U2, V2 y W2. Conecte la
resistencia de frenado (si esta presente) a
los bornes R—y R+.

» Sujete los cables mecanicamente al exterior
del convertidor.

* Abra un numero de ranuras adecuado en el
borde de la envolvente de plastico para
albergar los cables. Vuelva a instalar la
envoltura.

» Conecte a tierra el otro extremo del
apantallamiento del cable de alimentacion o
del conductor PE a la placa de distribucion.

» Conecte a tierra el apantallamiento del cable
a motor en el extremo del motor.

Ejemplo de cableado para instalacion de terminales de cable

(cables de 16 a 70 mm? [AWG6 a AWG2/0])

UDC+

W1 R+ UDC- U2 V2

U1

V1

w2 30...44 N'm

.l

I\ v ,,”\ v ‘\I

il

olele]
e

8 Nm (5,9 pies-libra)

Cable de alimentacién de entrada

(22...32 pies-libra)

Aisle los extremos de
los terminales de cable
con cinta o tubo
retractilado

Cable a motor

Guia de instalacion rapida — ACSM1-04/04Lx
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Ejemplo de conexion de cables para instalacion de bornes con tornillo
(cables de 95 a 240 mm? [AWG3/0 a 500MCM)])

UDC+
u1 V1 W1 R- R+ UDC- U2 V2 W2
W A hd A8 = = Z
©©© o |l o l®NG©I©Y
O\l O || © |l © || © |l © || ©
5 @ =1C) @
N © 9 [

PE

8 Nm (5,9 pies-libra)

Cable de alimentacién de entrada

Cable a motor

a. Conecte el cable al borne. Apriete el tornillo
Allen a 20...40 Nm (15...30 pies-libra).

b. Conecte el borne al convertidor. Apriete a
30...44 Nm (22...32 pies-libra).

A

jADVERTENCIA! Si el tamafo de

los hilos es inferior a los 95 mm?

(3/0 AWG), debe utilizarse un terminal
engarzado. Un cable con tamarfio de
hilos inferior a los 95 mm? (3/0 AWG)
conectado a este borne se desprendera
y puede causar dafios en el
convertidor.

Guia de instalacion rapida — ACSM1-04/04Lx
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Conexion de cables de control

. . e SLOT 5 - Utilice tubos de
El convertidor se suministra con una placa de i\ A f 2 \\ retractilado o cinta
fijacion que puede sujetarse a la parte superior @ para sujetar los
o inferior de la unidad de control JCU. hilos
© R
0000000 |&s
08800000 U
@ N
d
S 4R
G %
& 3
G &3

R
£
&

- \ F
NS Qﬂﬂmﬂm/ﬂﬁ

Retire la camisa exterior
del cable en la abrazadera
para dejar a la vista el
apantallamiento del cable.
Apriete a 1,5 Nm

(13 pulgadas-libra)

gﬁ

0,7 Nm
(6,2 pulgadas-libra)

Guia de instalacion rapida — ACSM1-04/04Lx



Notas:

[Ajuste predeterminado]

* Intensidad maxima total: 200 mA
**Asignacion predeterminada con el
Programa de control de movimiento
del ACSM1

Las conexiones mostradas en la figura
son solamente demostrativas.
Consulte el texto para conocer los
ajustes de los puentes.

Tamaiios de cable y pares de
apriete:

X2:0,5... 2,5 mm? (24...12 AWG).
Par: 0,5 N-m (5 pulgadas-libra)
X3, X4, X5, X6:

0,5 ... 1,5 mm? (28...14 AWG).
Par: 0,3 Nm (3 pulgadas-libra)

Orden de los conectores y
puentes de los terminales

]— X1 (2 polos)

al |- x2 (3 polos)
™M

R

—— X3 (4 % 4 polos,
1 x 3 polos)

[ 8

I=|

291817 16151413 |1211 109|876 5/ 143 2 §

OO0 @EEga

E =]
] o X4 (1 x 7 polos,
] )
Ol « 1 x 2 polos,
Eﬂ o 1 x 3 polos)
=i~
J1
J2

/J3

~ ]— X5 (3 polos)
)
~ X6 (4 polos,
g naranja)

25

X1
Entrada de alimentacion externa +24 VI 1
24V DC,1,6 A GND 2
X2
Salida de relé - NO 1
250V CA/30V CC COM 2
2A ’i/—_ NC 3
X3
+24 'V CC* +24 VD 1
Conexion a tierra de E/S digitales DGND 2
Entrada digital 1 [parada/arranque] DI 3 Eg—
Entrada digital 2 [EXT1/EXT2] DI2 4
+24 'V CC* +24 VD 5
Conexion a tierra de E/S digitales DGND 6
Entrada digital 3 [Restablecer fallo] DI3 7
Entrada digital 4 [Arranque de posicionamiento]** Di4 8
+24V CC* +24 VD 9
Conexion a tierra de E/S digitales DGND 10
Entrada digital 5 [conjunto de ref. de posicién 1/2]** DI5 11
Entrada digital 6 [Arranque de movimiento al inicio]** DI6 12
+24 'V CC* +24 VD 13
Conexion a tierra de E/S digitales DGND 14
Entrada/salida digital 1 [Listo] DIO1 15
Entrada/salida digital 2 [En funcionamiento] DIO2 16
+24V CC* +24 VD 17
Conexion a tierra de E/S digitales DGND 18
Entrada/salida digital 3 [Fallo] DIO3 19
X4
Tensién de referencia (+) +VREF 1
Tensién de referencia (-) -VREF 2
Tierra AGND 3
Salida analdgica 1 (Intensidad o tensién, All+ 4
seleccionable con el puente J1) [Ref. de velocidad] Al1- 5
Salida analdgica 2 (Intensidad o tension, Al2+ 6
seleccionable con el puente J2) [Referencia de par] Al2- 7
Seleccidn de intensidad/tension Al1 J1
Seleccidn de intensidad/tension Al2 J2
Entrada de termistor TH 8 :‘ fT
Tierra AGND 9
Salida analdgica 1 (intensidad) [Intensidad de salida] AO1 (I) 10
Salida analdgica 2 (tension) [Velocidad real] AO2 (U) 11
Tierra AGND 12 :O
X5
Terminacién de enlace de convertidor a convertidor J3
B 1
Enlace de convertidor a convertidor. A 2
BGND 3
X6
e . o OuUT1 1
Funcion "Safe Torque Off". Ambos cwcmtqs ouT2 > _|—|_ |-
deben estar cerrados para que el convertidor N7 3 ﬁg
pueda ponerse en marcha.
IN2 4
Conexion del panel de control X7
Conexion de la unidad de memoria X205

Guia de instalacion rapida — ACSM1-04/04Lx
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» Coloque los puentes de la unidad de control
en la posicion adecuada:

J1: Determina si la entrada analdgica Al1 se
utiliza como entrada de intensidad o de
tension.

Intensidad Tension
7 7
edoo|AM oo d|A
Al2 Al2
8 8

J2: Determina si la entrada analdgica Al2 se
utiliza como entrada de intensidad o de
tension.

Intensidad Tension
7 7
A1 Al
ed oo |AI2 oo d|AlI2
8 8

J3: Terminacion de enlace de convertidor a
convertidor. Ajustelo en ON si el convertidor
es la ultima unidad del enlace.

Terminacion Terminacion
ON OFF
Edle [T | ~Ea|T |

Continue con la puesta en marcha del
convertidor conforme a las instrucciones del
Manual de firmware correspondiente.

Guia de instalacion rapida — ACSM1-04/04Lx



Mémento d’installation -
ACSM1-04/04Lx

Introduction

Ce mémento reprend I'essentiel des consignes
de montage et de raccordement du module
variateur ACSM1-04/04Lx (0,75 & 45 kW). Pour
une description compléte, cf. document anglais
ACSM1-04 Drive Modules (0.75 to 45 kW)
Hardware Manual (code: 3AFE68797543) ou
ACSM1-04Lx Liquid Cooled Drive Modules (55
to 160 kW) Hardware Manual (code:
3AUA0000022083) selon le type de variateur.
Les deux manuels peuvent étre téléchargés
sous www.abb.com/drives. Dans ce guide, le
manuel est appelé Hardware Manual.

Consignes de sécurité

ATTENTION! Seuls des électriciens
qualifiés sont autorisés a procéder a
I'installation et a la maintenance du
variateur.

Ne jamais intervenir sur le variateur, le circuit
du hacheur de freinage, le cable moteur ou le
moteur lorsque le variateur est sous tension.
Aprés sectionnement, vous devez toujours
attendre les 5 minutes nécessaires a la
décharge des condensateurs du circuit inter-
médiaire avant d’intervenir sur le variateur, les
cables de commande, le moteur ou son
cablage. Méme avec le variateur hors tension,
des circuits de commande peuvent étre alimen-
tés par des tensions externes dangereuses.
Vous devez toujours vérifier I'absence effective
de tension par une mesure.

Un moteur a aimants permanents en rotation
peut produire une tension dangereuse. Vous
devez bloquer mécaniquement I'arbre du
moteur avant de le raccorder au variateur et
avant tout intervention sur un variateur rac-
cordé a un moteur a aimants permanents.
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Le liquide de refroidissement de 'ACSM1-
04Lx risque d'étre chaud. Avant toute
intervention sur le systéme de refroidissement,
arrétez les pompes pour diminuer la pression.
Lorsque le circuit de refroidissement
fonctionne, il contient du liquide chaud sous
pression (maxi 1000 kPa, 55 °C [145 PSI,

131 °F]).

Préparation a I'installation

* Le variateur ACSM1-04/0ALx est protégé
IP20 (UL type ouvert). Il doit étre installé
dans un local chauffé, fermé et a environne-
ment contrélé conforme au degré de protec-
tion. Lair de refroidissement doit étre propre,
exempt d’agents corrosifs et de poussiéres
conductrices. Cf. document Hardware
Manual pour des détails.

» Latempérature maximale de 'air ambiant est
de 40 °C (104 °F) a courant nominal. Il y a
déclassement du courant entre 41 et 55 °C
(104 et 131 °F).

* Le variateur peut étre utilisé sur un réseau
capable de fournir au plus 100 kA efficaces
symétriques, 480 V maxi.

* Les cables situés dans le circuit moteur doi-
vent résister au moins a 75 °C (167 °F) dans
des installations conformes UL.

* Le céble réseau doit étre protége par des
fusibles ou des disjoncteurs. Pour le calibre
des fusibles CEl (classe gG) et UL (classe
T), cf. chapitre Technical data du document
ACSM1-04 Drive Modules (0.75 to 45 kW)
Hardware Manual. Pour le calibre des dis-
joncteurs, contactez votre correspondant
ABB.

* Installation aux Etats-Unis: une protection de
dérivation conforme NEC (National Electrical
Code) et autres réglementations en vigueur
doit étre prévue. Pour la conformité, utilisez
des fusibles homologués UL.

* Installation au Canada: une protection de
dérivation conforme CEC (Canadian Electri-
cal Code) et autres réglementations provin-
ciales doit étre prévue. Pour la conformité,
utilisez des fusibles homologués UL.

Meémento d’installation - ACSM1-04/04Lx
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* Le variateur assure une protection contre les Raccordement des tuyaux

surcharges conforme NEC (National Electri- .
cal Code). Cf. document Firmware Manual (uniquement ACSM1-04Lx)
correspondant pour le réglage des protec- + Glissez I'écrou et la bague coupante dans le
tions contre les surcharges. tuyau d'entrée du liquide de refroidissement,
repéré COOLANT IN. Vérifiez que la partie la
Montage plus épaisse de la bague est la plus proche
de I'écrou.

d’alimentation IT (c’est-a-dire non

mis a la terre ou mis a la terre pour

une résistance élevée [supérieure a
30 ohms]), le filtrage CEM interne du systéme
d’entrainement doit étre déconnecté. Cela doit
étre fait avant que le systéme d’entrainement
soit mécaniquement installé. Reportez-vous au
Hardware Manual pour les instructions
détaillées.

ATTENTION ! Sile variateur doit étre
A connecté a un systéme

Fixez le module variateur au socle de montage
avec des vis insérées dans les 4 trous de fixa-
tion.

Mémento d’installation - ACSM1-04/04Lx



» Adaptez une extrémité du connecteur union
a I'extrémité du tuyau.

* Serrez I’écrou sur le

connecteur union en laissant 2.3
2 a 3 mm de filetage visible. mm

Sil'écrou esttrop serré, ily a
risque de fuite.

* Répétez la procédure pour le tuyau
d’évacuation.
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Raccordements

Schéma de céblage d’alimentation (entrée)

ACSM1-04/04Lx

ENTREE
PE Ut | vl w1

PE
\? O \U Equipement de
lr A déconnexion (dispositif
S [ (| — de sectionnement)
I 1.T 5 5 d’alimentation avec
(M= W \— —\) fusibles
L1 L2 L3

Schéma de cablage du moteur (sortie) et de
la résistance

ACSM1-04/04Lx

UDC+| UDC- SORTIE
&) | r-| Re [Uz [v2 [wa] (&)
O\(|_ N
T —r
I .
E+ —
el

Résistance de freinage
optionnelle (mise a la
masse de 360° requise)

Moteur

*N.B.: Cablage du moteur: utilisez un cable de
terre séparé si la conductivité du blindage du
cable moteur est inférieure de 50 % a celle du
conducteur de phase et si le cable ne comporte
pas de conducteur de terre symétrique.

Mémento d’installation - ACSM1-04/04Lx
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Procédure de cablage d’alimentation

La procédure est suivie d’exemples de
cablage.

» Retirez la protection en plastique qui
recouvre les bornes principales. Retirez les
deux vis latérales, puis libérez les deux
attaches situées a 'avant, comme indiqué.

Connectez les blindages torsadés des
cables d’alimentation aux bornes de masse
du variateur.

Connectez les conducteurs de phase du
cable d’alimentation aux bornes U1, V1 et
W1, et les conducteurs de phase du cable
moteur aux bornes U2, V2 et W2. Connectez
la résistance de freinage (si présente) aux
bornes R— et R+.

Fixez les cables mécaniquement a I'extérieur
du variateur.

Découpez des fentes adéquates au sommet
de la protection en plastique pour passer les
cables d'alimentation. Remontez la protection.

Mettez a la masse I'autre extrémité de la
protection du cable d’alimentation ou du

conducteur PE au niveau de la carte de

distribution.

Mettez a la masse la protection du cable
moteur au niveau de I'extrémité moteur.

Exemple de cablage pour l'installation de la cosse de cable
(cables de 16 a 70 mm? [AWG6 a AWG2/0])

UDC+
R+ UDC-
A [T

ol

u2
RN

8 N-m (5,9 Ibf-ft)

Cable d’alimentation

V2
[T ]

t@g

I T

Céable moteur

30...44 Nm
(22...32 Ibf-ft)

Isolez les extrémités
des cosses de cable
avec une gaine
rétractable ou un ruban

Mémento d’installation - ACSM1-04/04Lx



Exemple de cablage pour l'installation de la borne a vis
(cables de 95 & 240 mm? [AWG3/0 & 500MCM])

UDC+

u1 V1 W1 R- R+ UDC- U2 V2 W2
S LA e s
M@@@ o |l o l®NG©I©Y
O\l O || © |l © || © |l © || ©
5 @ =1C) @
Nl © @ @

PE
8 Nm (5,9 Ibf-ft)

Cable d’alimentation

Cable moteur
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a. Connectez le cable a la borne. Serrez la vis
Allen a 20...40 Nm (15...30 Ibf-ft).

b. Connectez la borne au variateur. Serrez a
30...44 Nm (22...32 Ibf-ft).

A

ATTENTION ! Si la taille du cable est
inférieure a 95 mm?

(3/0 AWG), une cosse a sertir doit
étre utilisée. Un cable de taille
inférieure a 95 mm? (3/0 AWG)
connecté a cette borne se desserrera
et peut endommager le variateur.

Mémento d’installation - ACSM1-04/04L x
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Cables de commande

n " . = @S %y = Renforcez le toron
La plaque serre-cables peut étre fixée sur le i\ A a \\ de fils avec une
haut ou le bas de l'unité de commande JCU. gaine rétractable ou
il un ruban
S 3
000000000 Y&
Vi lilkililil 0
@ N
2
| F &
x e =
\\ & 3
5 b %+

R
£
&

2 \ F
6.2 1atin) NOS0A gggmﬂﬂ/ﬂ/?/

Retirez la gaine externe
du cable au niveau du
serre-cable pour mettre
anule blidage. Serrez a
1,5Nm

(13 Ibfin)
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N.B.:

[Préréglages usine]

*Courant maxi total : 200 mA
**Valeur par défaut du programme de
commande de mouvement (Motion
Control Program) ACSM1

Schéma de cablage illustré
uniquement a titre d’exemple.

Pour le réglage des cavaliers, cf. texte

Section des fils et couples de
serrage:

X2:0,5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG).
couple: 0,5 Nm (5 Ibfin)

X3, X4, X5, X6:

0,5 ... 1,5 mm? (28...14 AWG).
Couple: 0,3 Nm (3 Ibfin)

Repérage des bornes et
cavaliers

d ]— X1 (2 poles)

o~ X2 (3 poles)
(]

R

—— X3 (4 x 4 pbles,
1 x 3 pobles)

(8 8

I=|

291817 16151413 |1211 109|876 5/ 143 2 §

OEOO @EEga

X4 (1 x 7 plles,
1 x 2 plles,
1 x 3 poles)

7654321

I=|=|

J1
J2

% / J3
N ]— X5 (3 poles)
@
~ X6 (4 poles,
g orange)

X1
Entrée tension externe +24V1 1
24V c.c,16A GND 2
X2
Sortie relais - NO 1
250V c.a./30Vec.c. COM 2
2A ’l/—_ NC 3
X3
+24 V c.c.* +24VD 1
Masse E/S logiques DGND 2
Entrée logique 1 EL1 3 ——
Entrée logique 2 EL2 s |
+24 V c.c.* +24VD 5
Masse E/S logiques DGND 6
Entrée logique 3 EL3 7
Entrée logique 4 EL4 8
+24 V c.c.* +24VD 9
Masse E/S logiques DGND 10
Entrée logique 5 EL5 11
Entrée logique 6 EL6 12
+24 V c.c.* +24VD 13
Masse E/S logiques DGND 14
Entrée/sortie logique 1 E/SLA1 15
Entrée/sortie logique 2 E/SL2 16
+24 V c.c.* +24VD 17
Masse E/S logiques DGND 18
Entrée/sortie logique 3 E/SL3 19
X4
Tension de référence (+) +VREF 1
Tension de référence () -VREF 2
Masse analogique AGND 3
Entrée analogique 1 (courant ou tension, sélection EA1+ 4
par cavalier J1) EA1- 5
Entrée analogique 2 (courant ou tension, sélection EA2+ 6
par cavalier J2) EA2- 7
Sélection courant/tension EA1 J1
Sélection courant/tension EA2 J2
Entrée thermistance TH 8 :‘ fT
Masse analogique AGND 9
Sortie analogique 1 (courant) SA1 (1) 10
Sortie analogique 2 (tension) SA2 (U) 11
Masse analogique AGND 12 :O
X5
Résistance de terminaison de la liaison multivariateurs J3
B 1
Liaison multivariateurs A 2
BGND 3
X6
. L OuUT1 1
Fonctlgn d.e sec.urlte ?afe Torq'ue Off (STO). Les ouT2 > _|—|_ |-
deux circuits doivent étre fermés pour le N7 3 j ___ Y-
démarrage du variateur.
IN2 4
Raccordement micro-console X7
Raccordement unité mémoire X205

Mémento d’installation - ACSM1-04/04Lx
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* Positionnez les cavaliers de 'unité de com-
mande:

J1 — Sélection du signal sur I'entrée analogi-
que EA1: courant ou tension.

Courant Tension
7 7
ed oo |A1 oo o9 A1
Al2 Al2
8 8

J2 — Sélection du signal sur I'entrée analogi-
que EA2: courant ou tension.

Courant Tension
7 7

A1 Al

ed oo |AI2 oo d|AlI2
8 8

J3 — Résistance de terminaison de la liaison
multivariateurs. Réglez sur ON si le variateur
est le dernier de la liaison.

Résistance de Résistance de
terminaison ON terminaison OFF
Edo|T | oEd|T |

Procédez a la mise en route du variateur con-
formément au document Firmware Manual cor-
respondant.
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Guida rapida
all'installazione —
ACSM1-04/04Lx

Introduzione

In questa guida vengono fornite informazioni di
base per l'installazione meccanica ed elettrica
del modulo convertitore di frequenza
ACSM1-04/04Lx

(55 — 160 kW). Per la documentazione
completa, vedere Moduli convertitori di
frequenza ACSM1-04 (65— 110 kW) — Manuale
hardware (codice: 3AFE68912130 [Inglese]) o
Moduli convertitori di frequenza a
raffreddamento liquido ACSM1-04Lx (65 —

160 kW) — Manuale hardware (codice:
3AUA0000022083) a seconda del modello.
Entrambi sono disponibili su www.abb.com/
drives). Nella presente guida, questo manuale
verra indicato come il Manuale hardware.

Norme di sicurezza

AVVERTENZA. L'installazione

elettrica e gli interventi di

manutenzione del convertitore di

frequenza devono essere eseguiti

esclusivamente da elettricisti
qualificati.

Non intervenire mai sul convertitore di
frequenza, sul circuito di controllo della
frenatura, sul cavo del motore o sul motore
quando il convertitore di frequenza ¢ sotto
tensione. Dopo aver scollegato I'alimentazione,
attendere sempre 5 minuti per consentire la
scarica dei condensatori dei circuiti intermedi
prima di intervenire sul convertitore di
frequenza, sul cablaggio di controllo, sul
motore o sul cavo del motore. Anche quando il
convertitore di frequenza non € alimentato, i
circuiti di controllo alimentati esternamente
potrebbero esporre a tensioni pericolose.
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Verificare sempre che non sia presente
tensione.

Un motore a magneti permanenti pud generare
tensioni pericolose. Bloccare I'albero del
motore meccanicamente prima di collegare un
motore a magneti permanenti al convertitore di
frequenza e prima di qualsiasi intervento su un
azionamento collegato a un motore a magneti
permanenti.

Fare attenzione al liquido refrigerante caldo
presente nel modello ACSM1-04Lx. Prima di
effettuare qualsiasi intervento sul sistema di
raffreddamento, ridurre la pressione
spegnendo le pompe. Il liquido refrigerante
caldo ad alta pressione (max. 1000 kPa, 55°C
[145 PSI, 131°F] & presente nel circuito di
raffreddamento in funzione.

Pianificazione dell'installazione

* L'ACSM1-04/04Lx € un convertitore di
frequenza IP20 (tipo aperto UL) per utilizzo
in ambienti interni controllati e riscaldati. Il
convertitore di frequenza deve essere
installato in aria pulita in conformita alla
classificazione della custodia. L'aria di
raffreddamento deve essere pulita, priva di
materiali corrosivi e di polvere elettricamente
conduttiva. Per le specifiche dettagliate,
vedere il Manuale hardware.

* Latemperatura massima dell'aria ambiente
e di 40 °C (104 °F) alla corrente nominale.
La corrente viene ridotta per temperature
comprese tra 41 e 55 °C (104 — 131 °F).

* |l convertitore di frequenza & idoneo per
['utilizzo in un circuito in grado di fornire non
piu di 100.000 A simmetrici rms, massimo
480 V.

* | cavi situati all'interno del circuito del motore
devono essere approvati almeno per 75 °C
(167 °F) in installazioni conformi a UL.

+ Installare un dispositivo di sezionamento ad
azionamento manuale (scollegamento
dell'alimentazione) tra la fonte di potenza CA
e il convertitore di frequenza. Il dispositivo di
sezionamento deve essere tale da poter
essere bloccato in posizione aperta per

Guida rapida all'installazione — ACSM1-04/04Lx
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l'installazione e gli interventi di manutenzione
sul convertitore di frequenza o sul motore.

* Il cavo di ingresso deve essere protetto con
fusibili o interruttori automatici. | fusibili idonei
IEC (classe gG) e UL (classe T) sono elencati
nella sezione Dati tecnici del Manuale
hardware. Per gli interruttori automatici idonei,
contattare il proprio rappresentante ABB.

* Per installazione negli Stati Uniti, &
necessario prevedere la protezione dei
circuiti in conformita con il National Electrical
Code (NEC) e con le normative locali
applicabili. Per soddisfare questo requisito,
utilizzare fusibili classificati UL.

* Per installazione in Canada, € necessario
prevedere la protezione dei circuiti in
conformita con il Canadian Electrical Code
e con le normative locali applicabili. Per
soddisfare questo requisito, utilizzare fusibili
classificati UL.

* |l convertitore di frequenza fornisce la
protezione da sovraccacarico in conformita
con il National Electrical Code (NEC). Per le
impostazioni di protezione da sovraccarico
corrette, vedere il Manuale firmware.

Installazione meccanica

AVVERTENZA. Se il convertitore di

frequenza deve essere collegato a

un sistema di alimentazione IT (ad

esempio, non collegato a terra o

collegato a terra con elevata
resistenza, oltre 30 ohm), & necessario
scollegare il filtro EMC interno del convertitore
di frequenza. Questa operazione deve essere
eseguita prima di eseguire l'installazione
meccanica. Per le istruzioni dettagliate, vedere
il Manuale hardware.

Fissare il modulo convertitore di frequenza alla
base di montaggio utilizzando quattro viti
attraverso i quattro fori di montaggio.

Installazione dei connettori del
tubo (solo per ACSM1-04LXx)

Inserire il dado e I'anello di graffaggio sul
tubo di ingresso del liquido contrassegnato
dalla scritta “coolant in”. Assicurarsi che
I'estremita larga dell’anello sia rivolta verso |l
dado.

Guida rapida all'installazione — ACSM1-04/04Lx
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+ Posizionare il giunto del connettore Installazione elettrica
sull'estremita del tubo. _ o . .
Schema di cablaggio alimentazione (input)

ACSM1-04/04Lx

INPUT
PE Ut | vl w1

PE
\? o \U Dispositivo di
TN scollegamento
. : ][] [l — dellalimentazione con
o fusibili

visibile. Un serraggio troppo
forte puo provocare delle
perdite.

» Serrare il dado al giunto,
lasciando 2 o 3 mm di filetto %2...3 L1

Schema di cablaggio motore (output) e
resistore

ACSM1-04/04Lx

uDC+| UDC- OUTPUT

&) | r-| R+ G2 [v2[wz] L)

S

T =
I I

EJ:—_V
L]

Resistore di frenata
opzionale (necessaria
messa a terra a 360°)

* Ripetere le operazioni per il tubo di uscita.

*Nota: Per il cablaggio del motore, utilizzare
una cavo di terra separato se la conduttivita
della schermatura del cavo del motore &
minore del 50% di quella di un conduttore di
fase e il cavo non ha conduttori di terra
simmetrici.
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Procedura di cablaggio + Collegare la schermatura dei cavi di
dell'alimentazione alimentazione ai morsetti di terra del modulo
convertitore di frequenza.

La procedura & seguita da esempi di cablaggio: » Collegare i conduttori di fase del cavo di

* Rimuovere lo schermo in plastica che copre i alimentazione ai morsetti U1, V1 e W1 e
morsetti di alimentazione. Rimuovere le due conduttori di fase del cavo del motore ai
viti ai lati, quindi rilasciare le due mollette sul morsetti U2, V2 e W2. Collegare il resistore
lato anteriore come illustrato. la resistenza di frenatura (se presente) ai

morsetti R— e R+.

* Fissare i cavi meccanicamente all'esterno
del convertitore di frequenza.

» Praticare dei tagli sul bordo dello schermo in
plastica per il passaggio dei cavi di
alimentazione. Rimontare lo schermo.

* Mettere a terra I'altra estremita della
schermatura del cavo di alimentazione o il
conduttore PE sul quadro di distribuzione.

* Mettere a terra la schermatura del cavo del
motore all'estremita del motore.

Esempio di cablaggio per installazione con capicorda
(cavi da 16 a 70 mm? [AWG6 — AWG2/0])

uDC+
U1 Vi W1 R- R+ UDC- U2 V2 W2 30...44 N'm
: i RN || DR |12 (22...32 Ibf-ft)

o)

Isolare le estremita dei
capicorda con nastro o
materiale isolante.

i
i

i

8 N-m (5.9 Ibf-ft)

Cavo di alimentazione in ingresso Cavo del motore
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Esempio di cablaggio per installazione con morsetti a vite
(cavi da 95 a 240 mm* [AWG3/0 — 500MCM)])

uDC+
R+ UDC- U2 V2 W2

@@'M

O\ Il © |l 1©

M@@@

Q| |l 1© O | ©

O |c
O

(@)
(@)
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a. Collegare il cavo al morsetto. Serrare le viti a
PE brugola con una coppia di 20...40 N-m

8 N-m (5.9 Ibf-ft)

(15...30 Ibf-ft).

b. Collegare il morsetto al convertitore di
frequenza. Serrare con una coppia di
30...44 N'm (22...32 |bf-ft).

A

Cavo di alimentazione in ingresso Cavo del motore

AVVERTENZA. Se la sezione del cavo
& minore di 95 mm? (3/0 AWG), &
necessario utilizzare un capocorda.
Cavi di sezione minore di 95 mm?

(3/0 AWG) collegati a questo morsetto
si allenteranno e potrebbero
danneggiare il convertitore di
frequenza.
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Cablaggio di controllo

La dotazione del convertitore di frequenza
comprende una piastra con morsetti di
fissaggio che puo essere fissata alla parte
superiore o inferiore dell'unita di controllo JCU.

0,7 N'm
(6,2 Ibf-in)

= @ %_,/ St Utilizzare nastro o
0 % i S \\ materiale isolante
per isolare i trefoli
il

S 3
000 2
UL %% 0

@@

321]32,

2
S €3
4 &3
& 3
* S
4R
D
E3

- \ F
NONOAE gprmmmm/ﬂﬁ

Rimuovere la protezione
esterna del cavo per esporre
la schermatura del cavo in
corrispondenza del
morsetto. Serrare con una
coppia di 1,5 N-m (13 Ibfin)

Guida rapida all'installazione — ACSM1-04/04Lx



Note:

[Impostazioni predefinite]
*Corrente totale massima: 200 mA
**Assegnazione predefinita con

programma di controllo del movimento
ACSM1

Il cablaggio illustrato ha esclusivo
scopo dimostrativo.

Per le impostazioni dei ponticelli,
vedere il testo.

Sezione dei cavi e coppia di
serraggio:

X2:0.5... 2,5 mm? (24...12 AWG).
Coppia: 0,5 N-m (5 Ibf-in)

X3, X4, X5, X6:

0,5 ... 1,5 mm? (28...14 AWG).
Coppia: 0,3 N'm (3 Ibf-in)

Ordine dei morsetti e dei
ponticelli

d ]— X1 (2-poli)

| )
TTle| b X2 (3-poli)
CT|e
~
(%)
<+
%‘m
©
~
@
o F— X3 (4 x 4-poli,
Z 1 x 3-poli)
2]
i
Il 2
i
S
[
i [
E -
N X4 (1 x 7-poli,
o 1 x 2-pol,
= 1 x 3-poli)
o~
m J1
J2

% J3
—
~ ]— X5 (3-poli)
@
~ X6 (4-poli,
g arancione)
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X1
Ingresso alimentazione esterna +24V1 1
24V CC,1,6 A GND 2
X2
Uscita rele — NO 1
250V CA/30V CC COM 2
2A '1/—_ NC 3
X3
+24V CC* +24VD 1
Terra 1/O digitale DGND 2
Ingresso digitale 1 [Stop/Start] DI1 3 Eg—
Ingresso digitale 2 [EXT1/EXT2] DI2 4 g
+24 'V CC* +24VD 5
Terra 1/O digitale DGND 6
Ingresso digitale 3 [Ripristino da guasto] DI3 7
Ingresso digitale 4 [Avvio posizionato]** Dl4 8
+24V CC* +24VD 9
Terra 1/O digitale DGND 10
Ingresso digitale 5 [Posizionamento imp. Rif. 1/2]** DI5 11
Ingresso digitale 6 [Avvio da pos. iniziale]** DIi6 12
+24V CC* +24VD 13
Terra 1/O digitale DGND 14
1/0 digitale 1 [Pronto] DIO1 15
1/O digitale 2 [Funzionamento] DIO2 16
+24 'V CC* +24VD 17
Terra 1/O digitale DGND 18
1/0 digitale 3 [Guasto] DIO3 19
X4
Tensione di riferimento (+) +VREF 1
Tensione di riferimento (-) -VREF 2
Terra AGND 3
Ingresso analogico 1 (Corrente o tensione All+ 4
selezionabile con ponticello J1) [Riferimento velocita] Al1- 5
Ingresso analogico 2 (Corrente o tensione Al2+ 6
selezionabile con ponticello J2) [Riferimento coppia] Al2- 7
Selezione corrente/tensione Al1 J1
Selezione corrente/tensione Al2 J2
Ingresso termistore TH 8 :‘ fT
Terra AGND 9
Output analogico 1 (corrente) [Corrente di output] AO1 (I) 10
Output analogico 2 (tensione) [Tensione di output] AO2 (U) 11
Terra AGND 12 :O
X5
Terminazione collegamento convert. di frequenza-convert. di frequenza J3
Collegamento convert. di frequenza-convert. di B 1
frequenza A 2
BGND 3
X6
o o o OuT1 1
Coppla.dl S|cu.rezza disattivata. Pgr. aywa.rfa il ouT2 > _|—|_ |-
convertitore di frequenza entrambi i circuiti N7 3 -
devono essere chiusi.
IN2 4
Collegamento pannello di controllo X7
Collegamento unita di memoria X205
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* Impostare i ponticelli sull'unita di controllo
nella posizione corretta:

J1 — Stabilire se I'Ingresso analogico Al1
viene utilizzato come ingresso di corrente o
di tensione.

Corrente Tensione
7 7
g oo |A oo ed AN
Al2 Al2
8 8

J2 — Stabilire se I'Ingresso analogico Al2
viene utilizzato come ingresso di corrente o
di tensione.

Corrente Tensione
7 7
Al Al
od oo |AI2 oofod|AI2
8 8

J3 — Terminazione collegamento convertitore
di frequenza-convertitore di frequenza.
Impostare su ON se il convertitore di
frequenza & I'ultima unita del collegamento.

Terminazione Terminazione
ON OFF
Edlo [T | °E3|T |

Continuare la preparazione del convertitore di
frequenza seguendo le istruzioni nel Manuale
firmware appropriato.
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Asennuksen pikaopas —
ACSM1-04/04Lx

Johdanto

Tassa oppaassa on perustiedot ACSM1-04/
04Lx-taajuusmuuttajamoduulin (65-160 kW)
mekaanisesta asennuksesta ja
sahkoliitdnnoista. Kattavat tiedot I6ytyvat
taajuusmuuttajatyypin mukaan joko ACSM1-04
Drive Modules (65—110 kW) -laiteoppaasta
(koodi: 3AFE68912130 [englanninkielinen]) tai
ACSM1-04Lx Liquid Cooled Drive Modules (55—
160 kW) -laiteoppaasta (koodi:
3AUA0000022083 [englanninkielinen]).
Molemmat oppaat ovat saatavilla Web-
osoitteesta www.abb.com/drives. Tassa
oppaassa naihin oppaisiin viitataan nimella
Laiteopas.

Turvaohjeet

VAROITUS

Taajuusmuuttajan sahkaliitannat ja
huoltoty6t saa suorittaa vain pateva
sahkoalan ammattilainen.

Mitaan taajuusmuuttajan, jarrukatkojan,
moottorikaapelin tai moottorin asennustoita ei
saa tehda, kun taajuusmuuttajaan on kytketty
jannite. Kun sydéttéjannite on katkaistu,
jannitteen tulee antaa purkautua
tasajannitevalipiirin kondensaattoreista
vahintaan viiden minuutin ajan, ennen kuin
taajuusmuuttajan, ohjauskaapeleiden,
moottorin tai moottorikaapelin asennus- tai
huoltoty$ aloitetaan. Vaikka syottdjannite olisi
katkaistu, ulkoisesta teholahteesta syotetyissa
ohjauspiireissa voi olla vaarallisia jannitteita.
Taajuusmuuttajan jannitteettdmyys tulee aina
varmistaa mittaamalla.

Pyoriva kestomagneettimoottori voi synnyttaa
vaarallisen jannitteen. Moottorin akseli tulee
lukita mekaanisesti, ennen kuin kestomagneet-
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timoottori kytketdaan taajuusmuuttajaan ja
ennen kuin kestomagneettimoottoriin kytketyn
taajuusmuuttajan asennus- tai huoltotyo
aloitetaan.

Varo kuumaa jaahdytysnestetta, kun kasittelet
ACSM1-04Lx-taajuusmuuttajaa. Ala koske
jaahdytysjarjestelmaan, ennen kuin painetta on
laskettu pysayttamalla pumput. Kaytdn aikana
jaahdytyskierrossa on kuumaa,
korkeapaineista jadhdytysnestetta (enintdan

1 000 kPa, 55 °C).

Asennuksen suunnittelu

* ACSM1-04/04Lx on suojausluokan IP20
(UL avoin) taajuusmuuttaja, joka on
suunniteltu kaytettavaksi [Bmmitetyissa
sisatiloissa valvotuissa olosuhteissa.
Jaahdytysilman on oltava puhdasta, eika
siina saa esiintya syovyttavia aineita tai
sahkoa johtavaa polya. Lisatietoja on
Laiteoppaassa.

« Kayttoympariston ilman maksimilampaétila
on 40 °C nimellisvirralla. Laitteen
kuormitettavuus alenee 41-55 °C:ssa.

» Taajuusmuuttaja sopii kaytettavaksi piireissa,
joissa kulkee enintaan 100 000 ampeerin
symmetrinen virta (rms), jonka jannite on
enintaan 480 V.

* Moottorikaapelit on mitoitettava vahintaan
75 °C UL-yhteensopivissa asennuksissa.

» Vaihtovirtateholdhteen ja taajuusmuuttajan
valille tulee asentaa manuaalinen
kytkinvaroke (erotinlaite). Kytkinvaroke tulee
voida lukita auki taajuusmuuttajan tai
moottorin asennus- ja huoltotdiden ajaksi.

+ Syottokaapeli on suojattava sulakkeilla
tai katkaisijoilla. Sopivat IEC-sulakkeet
(luokka gG) ja UL-sulakkeet (luokka T) on
lueteltu Laiteoppaan kohdassa Technical
data. Tietoa sopivista katkaisijoista saa
ABB:n paikallisilta edustajilta.

» Jos laite asennetaan Yhdysvalloissa,
haaroituskytkennan suojaus on tehtava
National Electrical Coden (NEC) ja muiden
paikallisten sadannésten mukaan. Tama
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vaatimus tayttyy UL-hyvaksyttyja sulakkeita

: Putkiliitinten asentaminen (vain
kaytettaessa.

ACSM1-04Lx)

+ Pujota mutteri ja leikkausrengas tekstilla

« Jos laite asennetaan Kanadassa,
haaroituskytkennan suojaus on tehtava

Canadian Electrical Coden ja muiden
paikallisten sddnndsten mukaan. Tama
vaatimus tayttyy UL-hyvaksyttyja sulakkeita

Coolant in (JAdhdytysneste sisaan)
merkittyyn nesteen tuloputkeen. Varmista,
etta renkaan paksumpi paa osoittaa mutteria

kaytettaessa. kohti.

» Taajuusmuuttajassa on National Electrical
Coden (NEC) mukainen ylikuormitussuojaus.
Lisatietoja ylikuormitussuojauksen
asetuksista on asianomaisessa
ohjelmointioppaassa.

Mekaaninen asennus

VAROITUS
Jos taajuusmuuttaja kytketaan IT-
sahkdjarjestelmaan

(maadoittamattomaan tai suurella

[yli 30 ohmin] vastuksella
maadoitettuun sahkdjarjestelmaan),
taajuusmuuttajan sisdinen EMC-suodatus tulee
kytked irti. Tama tulee tehda ennen
taajuusmuuttajan mekaanista asennusta.
Lisdohjeita on Laiteoppaassa.

Taajuusmuuttajamoduuli kiinnitetaan
asennuspohjaan neljalla ruuvilla, jotka
ruuvataan kiinnitysreikien 1api.
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» Kirista mutteri istukkaan.
Jata 2...3 mm kierretta 2.3
nakyviin. Liian tiukalle mm

kiristaminen voi aiheuttaa
vuodon.

» Toista edelld kuvatut vaiheet poistoputkelle.
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Sahkaoliitannat

Taajuusmuuttajan syé6tén kytkentdkaavio

ACSM1-04/04Lx

INPUT
PE Ut | vl w1

T

| [

PE
r\?_ \° _\U Kytkinvaroke (erotinlaite)
|
: 14O o o}
RN N _\)
L1 L2 L3

Moottorin (I&hdén) ja jarruvastuksen
kytkentdkaavio

ACSM1-04/04Lx

uDC+| UDC- OUTPUT

@ R R+ U2 | v2 WZ@

S

T =
I I

E:—_V
L]

Valinnainen jarruvastus
(vaatii 360 asteen
maadoituksen)

. . PE
Kolmivaihe-
moottori

*Huomautus: Moottorikaapelointiin tulee
kayttaa erillistd maadoituskaapelia, jos
moottorikaapelin suojavaipan johtokyky on alle
50 % vaihejohtimen johtokyvysta eika
kaapelissa ole symmetrisia maadoitusjohtimia.

Asennuksen pikaopas — ACSM1-04/04Lx
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Virtakaapelien kiinnittaminen - Liita virtakaapeleiden kierretyt suojavaipat

. . taajuusmuuttajamoduulin maadoitusliittimiin.
Toimintaohjeiden jalkeen on

kaapelointiesimerkkeja. « Liita syottokaapelin vaihejohtimet U1-, V1- ja

) L o ) W1-liittimiin ja moottorikaapelin vaihejohtimet
. F_’_qsta paaluttlmlen paall:a__pleya muovinen U2-, V2- ja W2-liittimiin. Jos kaytdssa on
|I|t|nSUOJa. Irrota suojan paissa olevat kaksi jarruvastus, liita se R—ja R+-liittimiin.

ruuvia ja vapauta sitten etureunassa olevat L _
kaksi kiinniketta kuvan mukaisesti. * Kiinnita taajuusmuuttajan ulkopuolella olevat

kaapelin osat mekaanisesti.

» Leikkaa muovisen liitinsuojan reunaan
virtajohdoille sopivat lovet. Aseta liitinsuoja
takaisin paikalleen.

* Maadoita syottokaapelin suojavaippa tai PE-
johdin jakokeskuksessa.

* Maadoita moottorikaapelin suojavaippa
moottorin paasta.

Kaapelointiesimerkki kaapelikenkdasennusta varten (kaapelin poikkipinta-ala 16—70 mm?
[AWG6-AWG2/0])

uDC+
U1 V1 W1 R- R+ UDC- U2 V2 W2 30-44 Nm
5 i |.|-U.|va IS IR ‘|||||y‘. )

gielel

i

i Erista kaapelikenkien
paat teipilla tai

kutistesukilla.

\I
I

Syottévirtakaapeli Moottorikaapeli

Asennuksen pikaopas — ACSM1-04/04Lx
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Kaapelointiesimerkki ruuviliitinasennusta varten
(kaapelin poikkipinta-ala 95—-240 mm? [AWG3/0-500MCM)])

uDC+
U1 V1 W1 R- R+ UDC- U2 V2 W2

A A8 S | 1111 E20) e
M@@@ ©©@@M
@@@Z@@@O
o @ =) @ o
N @ © @ @

PE a. Liita kaapeli liittimeen. Kirista kuusiokoloruuvi
8 Nm 20-40 Nm:n momenttiin.

b. Liita liitin taajuusmuuttajaan. Kirista ruuvi
30-44 Nm:n momenttiin.

VAROITUS
Jos johdinkoko on alle 95 mm?

(3/0 AWG), tulee kayttaa puristus-
liitintd. Jos tahan liittimeen liitetdan
kaapeli, jonka johdinkoko on alle

95 mm? (3/0 AWG), kaapeli 16ystyy ja
saattaa vaurioittaa taajuusmuuttajaa.

Syéttovirtakaapeli Moottorikaapeli

Asennuksen pikaopas — ACSM1-04/04Lx
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Ohjauskaapelointi

Suojaa saikeet
kutistesukilla tai
teipilla.

Taajuusmuuttajan mukana toimitetaan '
kiinnikelevy, joka voidaan kiinnittdad JCU-
ohjausyksikon yla- tai alaosaan.

[]]
————

76,

0
o
N
W b
2
S €3
G &3
& 3
S G
F G

/& \ F
NS Qﬂﬂmﬂm/ﬂﬁ

Paljasta kaapelin
suojavaippa poistamalla
kaapelin ulkokuori
kiinnikkeen kohdalta.
Kirista ruuvit 1,5 Nm:n
momenttiin.

Asennuksen pikaopas — ACSM1-04/04Lx



Huomautuksia:

[Oletusasetus]

*Suurin sallittu kokonaisvirta: 200 mA
**ACSM1:n liikkeenohjausohjelman
oletustehtava

Oheinen kytkentakaavio on vain
esimerkki.

Lisatietoja siirtoliittimien asennoista
on tekstissa.

Johdinkoot ja kiristysmomentit:
X2: 0,5-2,5 mm? (24-12 AWG).
Momentti: 0,5 Nm

X3, X4, X5, X6:

0,5-1,5 mm? (28-14 AWG).
Momentti: 0,3 Nm

Riviliittimien ja siirtoliittimien
jarjestys

” ]7 X1 (2-napainen)

o }/ X2 (3-napainen)
(]

R

—— X3 (4 x 4-napainen,
1 x 3-napainen)

(8 8

I=|

291817 16151413 |1211 109|876 5/ 143 2 §

OEOO @EEga

% ~ X4 (1 x 7-napainen,
E 2 1 x 2-napainen,
Eﬂ o 1 x 3-napainen)
=i~
= J1
J2
% ]
o J3
—

~ ]— X5 (3-napainen)
@
~ X6 (4-napainen,
g oranssi)
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X1
Ulkoinen syo6tto +24V1 1
24V DC, 1,6 A GND 2
X2
Relelahto —— NO 1
250V AC/30VDC COM 2
2A ‘l/—_ NC 3
X3
+24 V DC* +24VD 1
Digitaalimaa, 1/0 DGND 2
Digitaalitulo 1 [pysaytys/kaynnistys] DI 3 Eg—
Digitaalitulo 2 [EXT1/EXT2] DI2 4
+24 V DC* +24VD 5
Digitaalimaa, 1/0 DGND 6
Digitaalitulo 3 [vian kuittaus] DI3 7
Digitaalitulo 4 [paikoituksen kaynnistys]** Di4 8
+24 V DC* +24VD 9
Digitaalimaa, 1/0 DGND 10
Digitaalitulo 5 [paikoituksen 1/2]** DI5 11
Digitaalitulo 6 [paikoituksen kaynnistys]** Di6 12
+24 V DC* +24VD 13
Digitaalimaa, 1/0 DGND 14
Digitaalitulo/-1ahto 1 [valmius] DIO1 15
Digitaalitulo/-1ahto 2 [kaynti] DIO2 16
+24 V DC* +24VD 17
Digitaalimaa, 1/0 DGND 18
Digitaalitulo/-1ahto 3 [vika] DIO3 19
X4
Ohjejannite (+) +VREF 1
Ohjejannite (-) -VREF 2
Maa AGND 3
Analogiatulo 1 (virta tai jannite, valitaan Al1+ 4
siirtoliittimella J1) [nopeusreferenssi] All- 5
Analogiatulo 2 (virta tai jannite, valitaan Al2+ 6
siirtoliittimella J2) [momenttireferenssi] Al2— 7
Al1 — virran/jannitteen valinta J1
A2 — virran/jannitteen valinta J2
Termistoritulo TH 8 :‘ fT
Maa AGND 9
Analogialahto 1 (virta) [lahtovirta] AO1 (1) 10
Analogialahté 2 (jannite) [todellinen nopeus] AO2 (U) 11
Maa AGND 12 :O
X5
Taajuusmuuttajien valisen liitdnnan paatevastus J3
B 1
Taajuusmuuttajien valinen liitanta A 2
BGND 3
X6
o ) OuT1 1
STO (Safe Torque fo) -.t0|m.|nto. Mqlemplen . ouT2 > _|—|_ |-
pl'!rlen.on oltava suljettuina, jotta taajuusmuuttaja N7 3 j ___ Y-
kaynnistyy. NG )
Ohjauspaneelin liitanta X7
Muistiyksikon liitanta X205

Asennuksen pikaopas — ACSM1-04/04Lx
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» Aseta ohjausyksikon siirtoliittimet sopivaan
asentoon:

J1 — Maarittda analogiatulon Al1 virta- tai
jannitetuloksi.

Virta Jannite

7 7
Ed oo |A1 oo dq A
Al2 Al2

8 8

J2 — Maarittdd analogiatulon Al2 virta- tai
jannitetuloksi.

Virta Jannite
7 7

A1 Al

ed oo |AI2 oo d|AlI2
8 8

J3 — Taajuusmuuttajien valisen litannan
paatevastus. Aseta asennoksi ON, jos
taajuusmuuttaja on liitdnnan viimeinen
yksikko.

Paatevastus Paatevastus
asennossa ON asennossa OFF
Edo|T | cEg|T |

Jatka taajuusmuuttajan kayttéonottoa
ohjelmointioppaan ohjeiden mukaan.

Asennuksen pikaopas — ACSM1-04/04Lx



Snabbguide for
installation -
ACSM1-04/04Lx

Inledning

Denna guide innehaller den mest
grundlaggande informationen om mekanisk
och elektrisk installation av
frekvensomriktarmodul ACSM1-04/04Lx (55 till
160 kW). Fér komplett dokumentation se
hardvaruhandledning ACSM1-04 Drive
Modules (55 to 110 kW) Hardware Manual
(kod: 3AFE68912130 [engelska]) eller ACSM1-
04Lx Liquid Cooled Drive Modules (55 till 160
kW) Hardware Manual (kod: 3AUA0000022083
[engelska]) beroende pa typen av
frekvensomriktare. Bada kan laddas ner fran
www.abb.se/drives. | denna handledning
betecknas den kompletta dokumentationen
Hardvaruhandledningen.

Sakerhetsanvisningar

VARNING! Allt elektriskt
installations- och underhéallsarbete
pa frekvensomriktaren skall utféras
av behorig elektriker.

Arbeta aldrig med frekvensomriktaren,
bromschopperkretsen, motorkabeln eller
motorn nar systemet ar spanningssatt. Nar
matningen har franskilts, vanta alltid 5 minuter
for att 14ta mellanledskondensatorerna ladda ur
innan nagot arbete utfors pa frekvensomriktare,
styrkablar, motor eller motorkabel. Aven om
frekvensomriktaren inte ar spanningssatt kan
externt matade styrkretsar ha farliga
spanningar. Kontrollera alltid genom matning
att ingen spanning foreligger.

En roterande permanentmagnetmotor kan
generera farlig spanning. Las motoraxeln
mekaniskt fore anslutning av en
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permanentmagnetmotor till frekvensomriktaren
och fére varje ingrepp i en frekvensomriktare
som ar ansluten till en permanentmagnetmotor.

Vid ACSM1-04Lx, var forsiktig med hett
kylmedium. Arbeta inte pa vatskekylsystemet
innan systemtrycket har minskats genom att
pumparna stoppas. Nar den interna kylkretsen
ar i drift innehaller den varmt kylmedium under
hogt tryck (max. 1000 kPa, 55 °C).

Planering av installation

* ACSM1-04/04Lx ar en frekvensomriktare
med kapslingsklass IP20 (UL, 6ppen typ) for
anvandning i kontrollerat inomhusklimat med
uppvarmning. Frekvensomriktaren skall
installeras i milj6 med ren luft i enlighet med
sin kapslingsklass. Kylluften skall vara ren,
utan fratande eller ledande partiklar. Se
Hardvaruhandledningen for detaljerad
specifikation.

* Max tilldten omgivningstemperatur ér 40 °C
vid markstrom. Strommen stdmplas ner inom
temperaturomradet 41 till 55 °C.

* Frekvensomriktaren ldmpar sig for
anvandning i kretsar med matningskapacitet
upp till 100 000 A rms symmetriskt, 480 V
max.

» Kablarna i motorkretsen méaste vara
klassade for minst 75 °C i UL-normerade
installationer.

* Installera en handmandvrerad
matningsfranskiljare mellan
vaxelspanningskallan och
frekvensomriktaren. Franskiljaren maste
vara av en typ som kan lasas i 6ppet lage for
installations- och underhallsarbeten pa
frekvensomriktaren eller motorn.

» Natkabeln maste skyddas med sakringar
eller brytare. Lampliga IEC- (klass gG) och
UL- (klass T) sakringar listas i Tekniska data i
Hardvaruhandledningen. Foér val av lampliga
brytare, kontakta ABB.

* Vid installation i USA maste
grenledningsskydd tillhandahallas i enlighet
med National Electrical Code (NEC) och
eventuella lokala féreskrifter. For att uppfylla

Snabbguide fér installation - ACSM1-04/04Lx
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detta krav, anvand UL-klassificerade
sakringar.

* Vid installation i Kanada maste det finnas

grenledningsskydd i enlighet med Canadian

Electrical Code och eventuella lokala
foreskrifter. For att uppfylla detta krav,
anvand UL-klassificerade sakringar.

* Frekvensomriktaren erbjuder
Overbelastningsskydd i enlighet med
National Electrical Code (NEC). Se aktuell
Beskrivning av systemprogramvara for
information om installning av
Overbelastningsskydd.

Mekanisk installation

VARNING! Om frekvensomriktaren

skall anslutas till ett IT-nat (dvs. ett

ojordat eller hogresistivt [6ver 30

ohm] jordat nat maste

frekvensomriktarens interna EMC-
filter kopplas bort. Detta skall utféras innan
frekvensomriktaren installeras mekaniskt. Se
Hardvaruhandledningen for detaljerade
instruktioner.

Fixera frekvensomriktarmodulen p3 sitt stativ
med skruvar genom de fyra monteringshalen.

Installation av rorkopplingar
(endast ACSM1-04Lx)

Skjut muttern och klamringen pa
vatskeinloppsroret, markt coolant in.
Kontrollera att klamringens tjockare énde ar
vand mot muttern.

Snabbguide fér installation - ACSM1-04/04Lx



53

+ Skruva samman muttern och Elektrisk installation
kopplingskroppen, sa att 2-3 2-3
mm av gangan syns. For t} mm Kretsschema for matning (ingéng)
hard atdragning kan orsaka
lackage.

ACSM1-04/04Lx

IN
PE Ut | vl w1

PE
\25 g \U Matningsfranskiljare
"NT Y T med sékringar
I
S [ e
() o o)
|— J:II_ _I - \_ _\
L1 L2 L3

* GoOr pa samma satt med utloppsroret.

Kretsschema fér motor (utgang) och
motstand

ACSM1-04/04Lx

uDC+|UDC- uT
&) r-| R+ Uz [vz [wz] (&)

I_ I
O\(T -’
1
TR
E@]

Tillvalet bromsmotstand
(360°-jordning kravs)

*Obs: For motoranslutningen, anvand en
separat jordkabel om konduktiviteten hos
motorkabelskarmen understiger 50 % av den
hos en fasledare och kabeln saknar
symmetriska jordledare.

Snabbguide fér installation - ACSM1-04/04Lx
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Procedur for anslutning av
kraftkablar

Beskrivningen féljs av anslutningsexempel.

» Tabort plastkdpan 6éver matningsplintarna Ta
bort de tva skruvarna péa sidorna. Lossa
sedan de tva klAmmorna i framkanten enligt
bilden.

Anslut kraftkablarnas hoptvinnade skarmar
till frekvensomriktarens jordplintar.

Anslut matningskabelns fasledare till
plintarna U1, V1 och W1, och motorkabelns
fasledare till plintarna U2, V2 och W2. Anslut
bromsmotstandet (tillval) till plintarna R- och
R+.

Fixera kablarna mekaniskt utanfor enheten.

Gor urtag i kanten av plastkapan for att lata
kablarna passera. Satt tillbaka kapan.

Jorda den andra anden av matningskabelns
skarm eller skyddsjordledaren vid
spanningsfoérdelningen.

Jorda motorkabelskarmen vid motoranden.

Exempel pa kabelanslutning med kabelskor (ledararea 16 till 70 mm2)

UDC+
R+ UDC-
ollol

u2
7]

Matningskabel

V2

[\~ ]

Motorkabel

30...44 Nm

M)

Isolera kabelskornas
andar med eltejp eller
krympslang

Snabbguide fér installation - ACSM1-04/04Lx
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Exempel pa kabelanslutning med skruvplintar (ledararea 95 till 240 mm?)

uDC+
U1 V1 W1 R- R+ UDC- U2 V2 W2

A A8 S | 1111 E20) e
M@@@ ©©@@M
@@@Z@@@O
o @ =) @ o
N @ © @ @

PE a. Anslut ledaren till plinten. Dra at insexskruven
8 Nm till 20...40 Nm
b. Anslut plinten till frekvensomriktaren. Dra at till
30...44 Nm
VARNING! Om ledararean understiger
95 mm? maste en kabelsko anvandas.
En kabel med ledararea under 95 mm?
ansluten till denna plint kommer att
lossna, vilket kan skada
frekvensomriktaren.
Matningskabel Motorkabel

Snabbguide fér installation - ACSM1-04/04Lx
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Styrkablar
_ o e SLOT S - Anvand
Frekvensomriktaren levereras med en plintplat % A i \\ krympslang eller
som kan monteras over eller under styrenheten eltejp for att halla
JCU. il ihop ledarna
© R
0000000 [
ItEkikilkilil 0
@ |
2
/AN
S €3
G %
& 3
S %

R
£
&

07 Nm NUSOA Qggﬂlﬂﬂ/ﬂﬁ

Skala kabelns
yttermantel for att
exponera skarmen
vid klAmman. Dra at
till 1,5 Nm

Snabbguide fér installation - ACSM1-04/04Lx



Noter:

[Standardinstalining]

*Total maximal strém: 200 mA
**Standardinstalining med ACSM1
Motion Control Program

Visade anslutningar ar endast
exempel.

For bygling, se text.

Ledarareor och
atdragningsmoment:

X2:0,5 ... 2,5 mm?
Atdragningsmoment: 0,5 Nm

X3, X4, X5, X6:

0,5... 1,5 mm 2 Atdragningsmoment:
0,3 Nm

Ordningsfoljd for plintar och
byglar

<] F— x1 @-polig)

o X2 (3-polig)
(]

R

—— X3 (4 x 4-polig,
1 x 3-polig)

(8 8

I=|

291817 16151413 |1211 109|876 5/ 143 2 §

OEOO @EEga

X4 (1 x 7-polig,
1 x 2-polig,
1 x 3-polig)

7654321

I=|=|

J1
J2

% J3
—
~ ]— X5 (3-polig)
)
~ X6 (4-polig,
g orange)
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X1
Extern matning +24V1 1
24V DC, 1,6 A GND 2

X2
Reldutgang - NO 1
250V AC/30VDC COM 2
2A ‘l/—_ NC 3

X3
+24 V DC* +24VD 1
Jord for digitalt /0 DGND 2
Digital ingang 1 [Stopp/Start] DI1 3 Eg—
Digital ingang 2 [EXT1/EXT2] DI2 4
+24 V DC* +24VD 5
Jord for digitalt /0 DGND 6
Digital ingang 3 [Aterstalining av fel] DI3 7
Digital ingang 4 [Start av positionering]** Dl4 8
+24 V DC* +24VD 9
Jord for digitalt /0 DGND 10
Digital ingang 5 [Pos. ref. uppsattning 1/2]** DI5 11
Digital ingang 6 [Start av referenskérning]** Di6 12
+24 V DC* +24VD 13
Jord for digitalt 1/0 DGND 14
Digital in-/utgang 1 [Driftklar] DIO1 15
Digital in-/utgang 2 [Drift] DIO2 16
+24 V DC* +24VD 17
Jord for digitalt 1/0 DGND 18
Digital in-/utgang 3 [Fel] DIO3 19

X4
Referensspanning (+) +VREF 1
Referensspanning () -VREF 2
Jord AGND 3
Analog ingang 1 (strom eller spanning valjs med Al1+ 4
bygel J1 [Varvtalsreferens] Al1- 5
Analog ingang 2 (strom eller spanning valjs med Al2+ 6
bygel J2 [Momentreferens] Al2- 7
Al1 val av strdm/spanning J1
Al2 val av strdm/spanning J2 %
Termistoringang TH 8 T
Jord AGND 9
Analog utgang 1 (strém) [Utstrom] AO1 (I) 10
Analog utgang 2 (spanning) [Arvarvtal] AO2 (U) 11
Jord AGND 12 :O

X5
Terminering av drift till drift-buss J3

B 1
Drift till drift-buss. A 2
BGND 3
X6
OuUT1 1 —|
Safe Torque Off. Bada kretsarna maste vara ouT2 2 —,—|_ <
slutna for att frekvensomriktaren skall starta. IN1 3 ﬁg
IN2 4

Anslutning fér mandverpanel X7
Anslutning fér minnesenhet X205

Snabbguide fér installation - ACSM1-04/04Lx
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» Bygla styrenheten korrekt:

J1 — Avgér om analog ingang Al1 utgor
strom- eller spanningsingang.

Strém Spanning
7 7
Bd oo |Al1 oo [d |Al1
Al2 Al2
8 8

J2 — Avgér om analog ingang Al2 utgor
strom- eller spanningsingang.

Strom Spanning
7 7
A1 Al
9 oo |AI2 oofod|AlI2
8 8

J3 — Terminering av drift till drift-buss. Satt till
ON om frekvensomriktaren ar den sista
enheten pa bussen.

Terminering ON Terminering
OFF
Ego |1 | °EalT |

Fortsatt med idrifttagningen enligt
instruktionerna i aktuell Beskrivning av
systemprogramvara.

Snabbguide fér installation - ACSM1-04/04Lx
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KIGHAN YT ACSM1-04/04Lx (55 & 160 kW)
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3AFE68912130 [English]) 28 ACSM1-04Lx 7k
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ee i)

ACSM1-04/04Lx /& IP20 (UL JTi5M ) [y
LRMRIRS S, AT ENIHREL. koK
By DI B AE FF A D S R i v s <
RS, FF H B ok =S AR A
KD TEANULHE S WL A2 1T

BUE N, SRV R AL 40 °C
(104 °F) . 1£ 41 % 55 °C (104 £ 131 °F) ju
W, R T R

fa) 9K 5 2% e FH T FLR A R AN
100,000 A, I KHLE 480 V 1 HLER 725 &,
W UL IER e3R8k, LB ZE%ue T1E
VL F /b 75 °C (167 °F).

FEAZ Ut HLYE N 1) IR B ) 2 2 1) 75 B 22— A
TBN Wik 5o 40 Wi £ WA J0UARAIE A7 X6 5K )
S ML T 2 R Y TR, RERSEE
T BRZS

N LB A0 s W 2 BT B A R . SR
IEC (%4 gG) Al UL (540 T) IS KT 28 76 22 1
FH, AL —FEHH . KT EAIER
Witk %, IR 4 ABB AR AL

XA, I E SO0 AR (NEC) A
W VE R SR, IR I SR R A B4

N Tl X SR, U] UL IR R B
o

X IE R, AN = K A LA
BAEMIEER, IR B S ORI B

N Tl XK, U AT UL DIE R K I
o

o Ml B Bl S A 15 B 50 A L (NEC) 1Y
MR IR KT BRI EITES I
SR T
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RRE RS (R ACSM1-
04Lx)

WU 22 235 o HEUREEAIY) B FIRRAT coolant in HIVS HIWA

VS, BRUE VI AR SR 8] R B
B WA IR IS S T AN T
A MRS (B, 5, sim Bt [

KT 30 B ] WL ), fr) AR 95l 2 Y
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