ROBOTICS

IRB 52
Lackierroboter

Kompakt

Der kompakte Aufbau des IRB 52 bedeutet kleinere Lackierkabi-
nen und reduzierte MaBnahmen zur Belliftung und verbesserte
Energieeffizienz.

Flexibel

Trotz seiner kleinen AbmaBe hat der IRB 52 einen groBen Ar-
beitsbereich (1,2 oder 1,45 m) und ist sehr flexibel und beweg-
lich. Hohe Geschwindigkeit und Genauigkeit sorgen dabei fur
kurze Zykluszeiten. Vielféltige Aufbauoptionen entsprechen
den hohen Anforderungen an eine flexible Integration und Pro-
duktion.

Der IRB 52 kann schnell sowohl in eine neue als auch in eine
bestehende Lackieranlage integriert werden. Dabei ist es uner-
heblich, ob das zu lackierende Werkstlick im Taktbetrieb oder
vor dem Roboter kontinuierlich vorbei geférdert wird. Der Ro-
boter ist ein Leichtgewicht, das mihelos installiert und gewar-
tet werden kann.

AL HR HD
FRpmw

Der IRB 52 ist ein kompakter
Lackierroboter speziell fur
den Einsatz im Non-Auto-
motive-Bereich.

Integriert

Der IRB 52 ist speziell fir das Lackieren von kleinen Bautei-
len konzipiert und bereits vorbereitet fir die Integration der
gewunschten Applikationstechnik. Im IRB 52 und in der dazu
gehodrigen Steuerung ist das einzigartige ABB-Prozesssystem
IPS (Integrated Process System) integriert. IPS besteht u. a.
aus hochgenauen Regelkreisen fiir die Parameter Zerstau-
berluft, Lenkluft, Drehzahl und Lackmenge. Durch die Inte-
gration der Prozessausristung in den Roboterarm wird die
Prozessansprechzeit reduziert und Lackverluste gesenkt. Die
Synchronisierung der Lackansteuerung (Farblaufzeit) mit der
Roboterarmbewegung erhéht den Auftragswirkungsgrad und
der Overspray wird auf ein Minimum reduziert. Dies flihrt zu
Farbersparnissen, Reduzierung von Inbetriebnahmezeiten und
verringert so die Kosten.

Eine Kombination aus bewahrter Technologie und ausgiebig ge-
testeten Innovationen bietet Anwendern zuverlassige Arbeits-
abldufe und gewdhrleistet eine hohe Verfligbarkeit.



Spezifikation

MaBe / Gewicht

Roboterversion Reichweite Traglast
IRB52/1.2 1,20 m 7 kg
IRB 52/1.45 1,45 m 7 kg
Anzahl der Achsen: 6
Schutzart / Ausfiihrung: IP67 / Standard
(IP54 Handgelenk)
Montageart: Boden, Decke, Wand, geneigt

Explosionsschutz:

IRC5-Steuerungsvarianten:

112 GExib px1IB T4
112D pD 21 T65°C
FMKlasse |, Il. Div. 1,
Gruppe C, D, G 135°C

IRC5 Paint

Robotergrundflache:
Hoéhe:

Gewicht:

484 x 648 mm

1069 mm (52/1.20)
1294 mm (52/1.45)

250 kg

Betriebsbedingungen

Umgebungstemperatur:

Relative Luftfeuchtigkeit:

+5 °C bis +40 °C
max. +48 °C (Robotersteuerung)

max. 95%

Leistung

Arbeitsbereich

Positionswiederholgenauigkeit:

Bahnwiederholgenauigkeit:

0,15 mm

2 mm

Arbeitsbereich

Max. Achsgeschwindigkeit

Achse 1
Achse 2

+180° bis -180°

+110° bis -63°*(52/1.2)
+120° bis -90°** (52/1.45)

+55° bis -235°
+200° bis -200°
+115° bis -115°
+400° bis -400°

180°/s
180°/s

Achse 3
Achse 4
Achse 5
Achse 6

180°/s
320°/s
400°/s
460°/s

* Wenn der Arbeitsbereich Achse 1 auf +100° begrenzt ist, vergréBert
sich der Arbeitsbereich Achse 2 auf +136° bis -63°
** Wenn der Arbeitsbereich Achse 1 auf £95° begrenzt ist, vergroBert
sich der Arbeitsbereich Achse 2 auf +150° bis -90°
Einschrankungen:
« Der Arbeitsbereich Achse 1 ist wie folgt begrenzt: +45° bei Montage
mit Neigungswinkel 30°, +20° bei Wandmontage
« Der Arbeitsbereich fiir Achse 4 und Achse 6 kann durch Anderung der
Softwareparameter auf max. +190 und +288 Umdrehungen erweitert
werden, wobei physische Begrenzungen sich durch Schldauche ergeben.

Elektrische Anschliisse

Netzspannung: 200-600V, 50/60 Hz

<300W
<800W

Bereitschaft
Produktion

Leistungsaufnahme:

ABB Automation GmbH
Division Robotics

Gruner Weg 6

D-61169 Friedberg

Telefon: +49 60 3185-0

E-Mail: robotics@de.abb.com

www.abb.de/robotics
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Hinweis:

Technische Anderungen der Produkte sowie Anderungen im Inhalt dieses Dokuments
behalten wir uns jederzeit ohne Vorankindigung vor. Bei Bestellungen sind die jeweils ver-
einbarten Beschaffenheiten maBgebend. Die ABB Automation GmbH Ubernimmt keinerlei
Verantwortung fur eventuelle Fehler oder Unvollstandigkeiten in diesem Dokument.

Wir behalten uns alle Rechte an diesem Dokument und den darin enthaltenen Gegenstan-
den und Abbildungen vor. Vervielfaltigung, Bekanntgabe an Dritte oder Verwertung seines
Inhaltes —auch von Teilen —ist ohne vorherige schriftliche Zustimmung durch die ABB

Automation GmbH verboten.
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