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TZIDC
Regulador de posicao digital

Nao Ex / ATEX / IECEx

Regulador de posicao digital para
posicionar atuadores
pneumaticamente comandados.

Tzinc Introducao Mais informacoes
O TZIDC é o posicionador digital inteligente para Documentacao adicional sobre TZIDC disponivel
comunicagao via HART, da familia de gratuitamente em www.abb.com/positioners para
posicionadores. O amortecimento incomparavel de download.

choques e vibragdes de 10 a 80 Hz distingue o TZIDC Em alternativa, digitalize o seguinte cédigo:
dos restantes equipamentos, garantindo uma
operacao fidvel em quase todas as areas, sob as
mais severas condi¢des ambientais.
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1 Seguranca

Informacodes gerais e indicacoes

O manual é uma parte importante do produto e deve ser
guardado para uma utilizagdo posterior.

Ainstalacao, a colocagdo em funcionamento e a manutencao do
produto sé podem ser efetuadas por pessoal qualificado e
autorizado para tal pelo proprietdrio do sistema. O pessoal
qualificado tem de ter lido e compreendido o manual, e seguir as
instrucoes.

Se desejar mais informagdes ou se surgirem problemas que ndo
foram tratados neste manual, poderd obter as informacodes
necessarias junto ao fabricante.

O conteldo deste manual ndo é parte integrante ou alteracdo de
qualquer acordo, confirmacao ou relacao legal atual ou anterior.
Alteragbes e reparagoes no produto podem ser efetuadas
apenas quando isso é expressamente permitido no manual.

Os avisos e simbolos diretamente fixados no produto devem ser
obrigatoriamente respeitados. Estes ndo podem ser removidos
e devem ser mantidos em estado totalmente legivel.

Por principio, o proprietdrio deve respeitar as normas nacionais
em vigor no seu pais relativamente a instalacao, teste de
funcionamento, reparagao e manutencao de produtos elétricos.

Avisos de adverténcia

Os avisos neste manual estdo estruturados segundo o seguinte
esquema:

A PERIGO

A palavra de sinalizacdo "PERIGO" identifica um perigo
iminente. A ndo observacdo causa a morte ou ferimentos
gravissimos.

A palavra de sinalizacido "ATENGAO" identifica um perigo
iminente. A ndo observagao pode causar a morte ou
ferimentos gravissimos.

/\ CUIDADO

A palavra de sinalizacao "CUIDADO" identifica um perigo
iminente. A ndo observagao pode causar ferimentos leves.

A palavra de sinalizacao “AV/ISO” identifica possiveis danos
materiais.

Nota
"Aviso" identifica informacdes Uteis ou importantes sobre o
produto.
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... 1 Seguranca

Utilizacao conforme a finalidade

Posicionamento de actuadores pneumaticos, projectados para a

montagem em accionamentos lineares e rotativos.

O aparelho destina-se exclusivamente a utilizacdo dentro dos

valores indicados na placa de caracteristicas e na folha de

dados.

+ Atemperatura de operacdo maxima ndo pode ser
ultrapassada.

« Atemperatura ambiente admissivel ndo pode ser
ultrapassada.

« O tipo de proteccdo da carcaga tem de ser observado na
utilizacdo do aparelho.

Utilizacao em desacordo com a finalidade

As seguintes utilizagdes do aparelho ndo sdo permitidas:

« Autilizacdo como auxilio de subida, p. ex., para fins de
montagem.

« Autilizacdo como suporte para cargas exteriores, p. ex.,
como suporte para tubagens, etc.

« Aplicacdo de material, p. ex., por meio de pintura sobre a
carcaca, a placa de caracteristicas ou soldadura de pecas.

+ Remocao de material, p. ex., através de perfuracdo da
caixa.

Aviso sobre seguranca de dados

Este produto foi concebido para a ligacao de uma interface de
rede para transmitir informacdes e dados através desta.

O operador é o Unico responsavel pela preparacdo e constante
garantia de uma ligagao segura entre o produto e a sua rede ou
quaisquer outras redes, se aplicavel.

O operador deve tomar e manter medidas adequadas (como, por
exemplo, a instalagcao de firewall, a aplicacao de medidas de
autenticacdo, encriptacao de dados, instalagao de programas
antivirus, etc.) de modo a proteger o produto, a rede, o seu
sistema e a interface de quaisquer falhas de segurancga, acesso
ndo autorizado, avaria, intrusoes, per e / ou roubo de dados ou
informacgdes.

A ABB Automation Products GmbH e suas filiais ndo se
responsabiliza, por danos e / ou perdas resultantes de tais
falhas de seguranca, acessos nao autorizados, avarias,
intrusodes, ou perdas e / ou roubo de dados ou informacdes.

Endereco do fabricante

ABB Automation Products GmbH
Measurement & Analytics
Schillerstr. 72

32425 Minden

Germany

Tel:  +49571830-0

Fax: +49 571 830-1806

Central de assisténcia ao cliente
Tel:  +491805 222 580
Mail:

automation.service@de.abb.com
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2 Utilizacao em zonas sujeitas a explosao

Requisitos gerais

+ Oregulador de posicao da ABB esta aprovado apenas para a
respetiva utilizacdo correta em atmosferas industriais
habituais. Uma infracdo contra este requisito causa a perda
da garantia e isenta o fabricante da responsabilidade!

. E necessario assegurar que sdo instalados apenas aparelhos
que cumprem o tipo de protecdo contra ignicao das
respetivas zonas e categorias!

« Todos os equipamentos elétricos tém de ser adequados a
respetiva utilizacdo conforme a finalidade.

Colocacao em funcionamento, instalacao

O regulador de posicao da ABB tem de ser montado num
sistema superior. Dependendo do tipo de protecao IP, é
necessario definir um intervalo de limpeza para o aparelho
(acumulacio de pd). E impreterivel estar atento para assegurar
que sao instalados somente aparelhos que cumprem o tipo de
protecao contra ignicdo para as respetivas zonas e categorias.
Na instalagao do aparelho, tem de observar as prescri¢coes de
instalacdo localmente vélidas, tais como a EN 60079-14.

Tem ainda de observar o seguinte:

« Oscircuitos elétricos do regulador de posicdo tém de ser
operados por pessoas habilitadas em todas as zonas,
conforme TRBS 1203. Os dados na placa de
caracteristicas sao obrigatérios.

« O aparelho foi construido conforme a IP 65 (opcional IP
66) e tem de estar protegido de forma correspondente
contra condi¢cdes ambiente adversas.

- Tem de considerar o certificado de exame de tipo CE,
inclusive as condi¢des especiais ai definidas.

« O aparelho sé pode ser usado para o fim previsto.

« O aparelho sé pode ser ligado sem tensao.

« A compensacao de potencial do sistema tem de ser
estabelecida de acordo com as prescri¢oes de instalagao
validas no respetivo pais (VDE 0100, Parte 540, IEC 364-5-
54).

« Os circuitos de corrente nao podem ser derivados através
da caixal

+  E necessario assegurar que a caixa estd corretamente
instalada e que o seu tipo de protecao IP nao foi
prejudicado.

- Dentro de areas potencialmente explosivas, a montagem
sé pode ser realizada tendo em conta as prescri¢des de
instalacdo localmente em vigor. E necessario ter em
conta as seguintes condicdes (lista incompleta):

- A montagem e a manutencao sé podem ser realizadas
quando a drea ndo esta sujeita ao perigo de explosao
e na presenca de uma autorizagdo para trabalhos com
calor.

- O TZIDC sé pode ser operado quando a caixa estd
completamente montada e intacta.

Indicacoes sobre a operacao

« Oregulador de posicao tem de ser integrado no sistema
local de compensacao de potencial.

- Sé podem ser ligados circuitos de corrente com seguranca
intrinseca ou sem seguranca intrinseca. Nao é permitida uma
combinacao de ambas.

« Quando o regulador de posicao nao for operado com
circuitos de corrente sem seguranca intrinseca, nao é
permitido usar mais tarde para o tipo de protecado contra
ignicdo de seguranca intrinseca.

Utilizacao, operacao

O TZIDC sé pode ser utilizado para o fim a que se destina e de
um modo correto. Uma inobservancia causa a perda da garantia
e isenta o fabricante da responsabilidade!

. Em areas potencialmente explosivas sé podem ser usados
componentes auxiliares que cumprem todos os requisitos
das normas europeias e nacionais.

» As condigbes ambiente indicadas no manual de instrugdes
tém de ser rigorosamente cumpridas.

. O TZIDC esta aprovado apenas para a respetiva utilizacdo
correta em atmosferas industriais habituais. Na presenca de
substancias agressivas no ar, deve consultar o fabricante.
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... 2 Utilizacao em zonas sujeitas a explosao

Manutencao, reparacao

Definicao dos termos segundo IEC 60079-17:

Manutencao

Define uma combinagao de atos que se destinam a preservar ou
restaurar o estado de um elemento, de modo a que possa
cumprir os requisitos dos dados técnicos relevantes e exercer as
suas funcoes previstas.

Verificacao

Define um ato que inclui uma verificagao cuidada de um
elemento (sem desmontagem ou eventualmente com
desmontagem parcial) e complementado por medicoes, de
modo a poder-se declarar a seguranca do estado do elemento.
Verificacao visual

Define uma verificacao sem o recurso a equipamentos de acesso
e ferramentas para identificar falhas que se podem detetar a
olho nu, tais como parafusos em falta.

Analise rigorosa

Define uma verificacao que abrange os aspetos de uma
verificagdo visual e ainda identifica falhas — como parafusos
soltos — que sé podem ser detetadas utilizando equipamentos
de acesso (p. ex. degraus) e ferramentas.

Verificacao detalhada

Define uma verificagcdo que abrange os aspetos de uma andlise
rigorosa e ainda identifica falhas — como ligagbes soltas — que sé
podem ser detetadas abrindo uma caixa e/ou, se necessario,
com a ajuda de ferramentas e aparelhos de teste.

Os trabalhos de manutencdo e substituicdo sé podem ser
realizados por técnicos habilitados, ou seja, pessoal
qualificado conforme TRBS 1203 ou idéntico.

Nas areas potencialmente explosivas sé podem ser usados
componentes auxiliares que cumprem todos os requisitos
das diretivas e leis europeias e nacionais.

Os trabalhos de manutencao que requerem uma
desmontagem do sistema, sé podem ser realizados em areas
sem perigo potencial de explosdo. Se isso nao for possivel, é
imprescindivel tomar as medidas de precaucao habituais de
acordo com as prescri¢des localmente vdlidas.

Os componentes sé podem ser substituidos por pecas
sobressalentes de origem, de modo a permitir a utilizacdao
em areas potencialmente explosivas.

Dentro da area potencialmente explosiva, o aparelho tem de
ser regularmente limpo. Os intervalos tém de ser
determinados pelo proprietario de acordo com as condigdes
ambiente presentes no local de operacgao.

Concluidos os trabalhos de manutencao e reparacao, é
necessario voltar a colocar no seu lugar todos os bloqueios e
placas removidos para o efeito.

As unides antideflagrantes sao diferentes das tabelas de IEC
60079-1 e s6 podem ser reparadas pelo fabricante.

Atividade

(a cada 3 meses)

Verificagao visual

Andlise rigorosa Verificagdo detalhada

(a cada 6 meses) (a cada 12 meses)

Verificagao visual do regulador de posi¢ao quanto ao estado perfeito,

remover depdsitos de pd

Verificacao do sistema elétrico quanto ao estado perfeito e

funcionalidade

Verificacao do sistema global

Responsabilidade do proprietario
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Identificacao do produto

Conforme o tipo de protecdo contra explosao esta fixada uma
identificagdo EX no regulador de posicao, a direita da placa de
caracteristicas principal.

Esta indica a protecgdo contra explosao e o certificado Ex valido
para o respetivo aparelho.

Identificacdo (placa de caracteristicas)

TUV 04 ATEX 2702 X | TUV 04 ATEX 2702 X
C€0044 ® 112G |ExiallCT6 /T4 Gb

-40°C=sTa<40°C/85°C

Figural: Identificaciao

Nota

Prover o aparelho com uma identificacdo bem legivel do tipo de
protecdo contra ignicdo necessario para a drea de utilizacao
prevista, antes de ser colocado em funcionamento pela primeira
vez.

Condic¢oes para a utilizacao segura do
regulador de posicao

A PERIGO

Perigo de explosao devido a componentes quentes

Existe perigo de explosdo devido a componentes quentes no

interior do aparelho.

« Nunca abrir o aparelho diretamente apds desligar.

« Antes de abrir o aparelho, deve aguardar-se um periodo
de, no minimo, quatro minutos.

Para a utilizacdo em areas potencialmente explosivas, ter em
atencao os seguintes pontos:

« Observar os dados técnicos validos para o aparelho e as
condicOes especiais constantes no respetivo certificado
valido!

« E proibida qualquer manipulacdo do aparelho pelo
utilizador. O aparelho sé pode ser modificado pelo
fabricante ou por um perito em aplicacdes para areas
explosivas (Ex).

. Somente com a protecdo contra respingos montada sera
atingida a classe de protecdo IP 65 / NEMA 4x. Nunca
operar o aparelho sem a protecao contra respingos.

- Aoperacgdo é permitida somente com ar de
instrumentacdo isento de 6leo, agua ou pdé. Ndo podem
ser utilizados gases inflamaveis nem oxigénio ou gases
enriquecidos com oxigénio.

Prensa-cabo

Gama de temperatura limitada do prensa-cabo M20 x 1,5 em
plastico para variantes protegidas contra explosao.

A gama de temperatura ambiente admissivel do prensa-cabo é
de -20 a 80 °C (-4 a 176 °F). Durante a utilizacdo do prensa-cabo,
assegurar que a temperatura ambiente se situa dentro deste
intervalo. A montagem do prensa-cabo na caixa tem de realizar-
se com um binario de aperto de 3,8 Nm. Verificar a
estanqueidade durante a montagem na ligacao do prensa-cabo
e do cabo para assegurar o tipo de protecao IP exigido.
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... 2 Utilizacao em zonas sujeitas a explosao

ATEX / EAC TR-CU-012
(extensao limitada das fungdes em EAC TR-CU-012)

ATEX Ex i

Identificagao Ex

Identificacao

Certificado de exame de tipo
Tipo
Grupo de aparelhos

Normas

112G ExiallC T6éresp. T4 Gb

112 G Exib IIC T6 resp. T4 Gb

TUV 04 ATEX 2702 X

Equipamento com seguranga intrinseca
n2aG

EN 60079-0:2012
EN 60079-11:2012

Dados de temperatura

Grupo de aparelhos 112 G

Classe de temperatura

Temperatura ambiente Ta

T4
T5

T6*

-40a85°C
-40a50°C

-40a40°C*

* Ao utilizar o médulo de encaixe "Resposta do valor limite" na classe de

temperatura T6, entdo a gama de temperaturas ambiente admissiveis é

-40a35°C.

Dados elétricos

No tipo de protecdo contra ignicdo com seguranca intrinseca
Ex ib IIC / Exia IIC ou Ex ia llIC apenas para ligagdo a um circuito
elétrico com seguranca intrinseca certificado

Circuito de corrente

(terminal)

Dados elétricos (valores maximos)

Circuito de sinalizagao

(+11/-12)

Entrada de comutacao
(+81/-82)

Saida de comutacado

(+83/-84)

Resposta mecanica do valor
limite, (Pepperl & Fuchs
SJ2-SN)

(Limitl: +51 / -52),
(Limit2: +41 / -42)
Médulo de encaixe para
resposta do valor limite
(+51/-52)

(+41/-42)

Médulo de encaixe para
resposta analégica
(+31/-32)

Interface para TZIDC

Remote Sensor

(X2-2: +Uref, X3-2: GND, X3-1:

Sinal)

Interface de Comunicagao
Local (LCI)

U;=30V
I; = 320 mA
P=L1W
U;=30V

I; = 320 mA
P=L1W
U;=30V

I; = 320 mA
P; = 500 mW
U;=20V
C;=<30nF
L; = <100 uH
I; =25 mA
P=11W
U;=30V

I; = 320 mA
P; =250 mW

U;=30V

I, =320 mA
P=11W
Ug=54V

lo =74 mA

Py = 100 mwW

C; = insignificante
L; = valor
desprezivelmente

baixo

C;=6,6nF
L; = valor
desprezivelmente baixo
Ci=14,5nF

L; = valor
desprezivelmente baixo
C;=14,5nF

L; = insignificante

C;=3,7nF
L; = valor

desprezivelmente baixo

C;=6,6nF

L; = valor
desprezivelmente baixo
Tipo de protecao contra
Ex ia ou Ex ib

11C:

Lo=5mH

Co=2WF

11B:

Lo=5mH

Co=10 uF

Somente para ligar a um aparelho de

programacao usando um adaptador LCI ABB

(Em < 30V CC) fora da area potencialmente

explosiva.

Condicoes especiais

- Deve-se evitar carga electroestatica por descarga luminosa
de carga demasiada alta na operacdo com pé inflamavel.
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IECEx Ex i

Identificagao Ex

Identificacao Exia lIC T6 resp. T4 Gb
Exib IIC T6 resp. T4 Gb

Certificado de exame de tipo IECEx TUN 04.0015X

Tipo Seguranca intrinseca "i"
IEC 60079-0:2011

IEC 60079-11:2011

Normas

Dados de temperatura

Classe de temperatura Temperatura ambiente Ta

TZIDC ExiallC TZIDCExiblIC
T4 -40a85°C -40a85°C
T6* -40a40-°C* -40a40°C

* Ao utilizar o médulo de encaixe "Resposta do valor limite" na classe de
temperatura T6, entdo a gama de temperaturas ambiente admissiveis é
-40a35°C.

Dados elétricos

No tipo de protecdo contra ignicao com "seguranca intrinseca Ex
ib IIC / Ex ia lIC" apenas para ligagdo a um circuito elétrico
certificado com seguranca intrinseca

Circuito de corrente Dados elétricos (valores maximos)

(terminal)
Circuito de sinalizagdo U;=30V C;=6,6nF
(+11/-12) l; =320 mA L; = valor
P;=11W desprezivelmente baixo
Entrada de comutacao U;=30V C;=14,5nF
(+81/-82) I; =320 mA L; = valor
P;=11W desprezivelmente baixo
Saida de comutacéo U;=30V C;=14,5nF
(+83/-84) 1; =320 mA L; = insignificante
P; = 500 mwW

Interface de Comunicagdo Somente para ligar a um aparelho de programacao
Local (LCI) usando um adaptador LCI ABB (Em < 30 V CC) fora

da adrea potencialmente explosiva.

Opcionalmente podem ser operados os seguintes mddulos:

Circuito de corrente Dados elétricos (valores maximos)

(terminal)

Médulo de encaixe para U;=30V Ci=3,7nF
resposta do valor limite 1; =320 mA Li = valor
(+51/-52) P; =250 mwW desprezivelmente baixo
(+41/-42)

Médulo de encaixe para U;=30V Ci=6,6nF
resposta analégica l; =320 mA Li = valor
(+31/-32) P;=11W  desprezivelmente baixo

Condicoes especiais

« Para o circuito "Resposta do valor limite com sensores de
proximidade" devem ser tomadas medidas fora do aparelho
para evitar que a tensao nominal ndo seja ultrapassada em
mais que 40 % em caso de falhas temporarias.

. Sé é permitido ligar e interromper a comutagado de circuitos
elétricos sob tensdo durante a instalagdo, manutencédo ou
reparacoes. Observacgdo: a coincidéncia temporal de
atmosfera explosiva e instalagdo, manutencao ou reparacao
é considerada como improvavel na zona 2.

. Como alimentacao pneumatica de energia sé podem ser
usados gases ndo inflamaveis.

. So6 podem ser utilizadas entradas de cabo que respeitem os
requisitos da norma EN 60079-15.
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3 Identificacao do produto

Placa de caracteristicas

TZIDC

~Type: V18345 -

"HW-Rev.: 5.00

rSW-Rev.: 5.00

rSerial No.: XXXXXXX

rNL-NO.: -/-

-Year/Baujahr: 2015-W36
Supplypress: 20 ... 90 psi

"Zuluftdruck:
Input: analog 4 - 20 mA
Einganag:

LITIPPTT 7

1,4 .. 6 bar

Output / Ausgang:

Double acting / doppelwirkend

Loss of electr. supP%// Stromlo :

end

fail safe / ent
fail freeze / block

Options/ Optionen:

analog feedback

electr. limit switch[]

mech. limit switch
FSK
position indicator

IP 65

ABB Automation

Schillerstrasse 72
D - 32425 Minden
Made in Germany

W

TUV 04 ATEX 2702 X | TUV 04 ATEX 2702 X

oend 53 C€0044 ® 112G

ExiallCT6 /T4 Gb

- -40°C<Ta<40°C/85°C

]

e

]
/

L @2 Ep
REPED

Designagao completa do tipo

NuUmero de identificagdo

Ver. hardware

Ver. software

NuUmero de série

Cédigo para versdo especifica do cliente

Ano de fabrico

QEO@EEOO

Figura2: Placa de caracteristicas (exemplo)

Pressdo de alimentagao de ar

Sinal de entrada

Tipo de acdo do sistema pneumatico
Reacdo em caso de falha de tensao

Variante Ex

SISISISIOIC)

Opc¢odes adicionais
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4 Transporte e armazenamento

Verificacao

Imediatamente ao desempacotar o material, verificar os
aparelhos quanto a possiveis avarias devido ao transporte
incorrecto.

Avarias de transporte devem ser registadas na documentacao
de frete.

Reivindicar todos os direitos de indemnizacdo dos prejuizos
junto ao transportador, imediatamente, antes da instalacao.

Transporte do aparelho

Seguir as seguintes instrucdes:

« Nao expor o aparelho a humidade durante o transporte.

Embalar o aparelho de modo adequado.

- Embalar o aparelho de tal modo que fique protegido
contra impactos durante o transporte, por exemplo,
através de embalagem tipo bolha de ar.

Armazenamento do aparelho

Para o armazenamento de aparelhos, ter em atencao os
seguintes pontos:

- Armazenar o aparelho na embalagem original em local
seco e sem pod. O aparelho é protegido adicionalmente
por um absorvedor de humidade que se encontra na
embalagem.

« Atemperatura de armazenamento deve encontrar-se
entre —-40 e 85 °C (-40 a 185 °F).

- Evitar exposicdo direta ao sol de forma continuada.

« O tempo de armazenamento &, em principio, ilimitado,
mas valem as condi¢des de garantia acertadas com o
fornecedor na confirmacgao do pedido.

Condicoes ambientais

As condi¢bes ambientais para transporte e armazenamento do
aparelho correspondem as condigdes ambientais aplicaveis a
sua operagao.

Ter em atencgao a folha de dados do aparelho!

Devolucao de aparelhos

Para a devolucdo de aparelhos para reparagao ou recalibragao,
utilizar a embalagem original ou um recipiente de transporte
seguro apropriado.

Anexar ao aparelho o formulario de devolugao (vide Formulario
de devolucdo na pagina 35) devidamente preenchido.

Segundo a diretiva da UE para materiais perigosos, os
proprietarios de lixos especiais sdo responsaveis pela sua
eliminagdo ou tém que observar os seguintes regulamentos:
Todos os aparelhos enviados a ABB tém de estar livres de
qualquer material perigoso (acidos, lixivias, solugdes, etc.).

Por favor, entre em contacto com a central de assisténcia ao
cliente (endereco na pagina 4) e informe-se sobre o ponto de
servigo mais proximo.

11
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5 Instalacao

Instrucoes de seguranca

/\ CUIDADO

Perigo de ferimento devido a valores de parametros errados!
A valvula pode deslocar-se repentinamente devido a falsos
parametros. Isso pode interferir no processo e causar
ferimentos!

« Antes de reutilizar um regulador de posicao anteriormente
usado noutro local, o aparelho deve ser sempre reposto
para os ajustes de fabrica.

« Nunca iniciar uma autocalibracdo antes de repor os
ajustes de fabrica!

Nota

Antes da montagem, verificar se o regulador de posicao atende
aos requisitos técnicos de regulagdo e de seguranca do local de
instalacao (atuador ou elemento de atuacao).

Vide Dados técnicos na folha de dados.

Todos os trabalhos de montagem e ajuste e a conexao eléctrica
do aparelho sé podem ser realizados por pessoal devidamente
qualificado.

Em todos os trabalhos no aparelho, devem ser observador os
regulamentos locais de prevencdo de acidentes vigentes, além
dos regulamentos para a instalagdo de sistemas técnicos.

Sensores de posicao externos

(1) TzIDC Control Unit
@ Cabo de ligacdo
@ TZIDC Remote Sensor

@ Atuador

Figura 3: TZIDC com sensores de deslocacgéo externos

@ Alimentagao de ar comprimido
@ Valor tedrico

@ Sensor de posicdo deslocado

Nota

Na operacdo num cilindro, deveria ser efetuada uma
autocalibracdo para acionamentos rotativos devido a
linearidade (consultar Autocalibracao padrao para
acionamentos rotativos na pagina 29).
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@ TZIDC Control Unit com TZIDC Remote Sensor*

Nesta versdo é fornecida uma unidade calibrada com duas
caixas.

Na instalacdo devem ser observados os seguintes pontos:

« Acaixal (TZIDC Control Unit) contém o sistema
eletrénico e pneumatico e é montada separadamente do
acionamento.

. Acaixa 2 (TZIDC Remote Sensor) contém o sensor de
posicdo e é montada no acionamento linear e rotativo. A
montagem mecanica é realizada conforme descrito em
Montagem mecanica na pagina 13.

« Aligacdo elétrica é realizada conforme descrito em
Ligacao ao aparelho — TZIDC Control Unit para sensor de
posicao deslocado na pdgina 26.

Nota
Para ligacdo de TZIDC Remote Sensors, deve ser utilizado um
cabo com a seguinte especificacao:

- 3fios, sec¢do transversal de 0,5a 1,0 mm’

- blindado, pelo menos 85% de cobertura

« Gama de temperatura até, no minimo, 100 °C (212 °F)

Os prensa-cabos também devem ser aprovados para uma gama
de temperatura de, no minimo, 100 °C (212 °F). Os prensa-cabos
necessitam de um recetaculo para a blindagem e,
adicionalmente, um alivio de tensao para o cabo.

A ABB disponibiliza prensa-cabos e cabos opcionais para a
versao do TZIDC Remote.

*

Para a versao maritima, a versdo do TZIDC Remote estd temporariamente

indisponivel.

TZIDC Control Unit para sensor de posicao colocado

Nesta versao, o regulador de posicdo é fornecido sem sensor de
posicao.

Na instalagao devem ser observados os seguintes pontos:

- Acaixa 1l (TZIDC Control Unit) contém o sistema
eletrénico e pneumatico e é montada separadamente do
acionamento.

+ O sensor de posicdo colocado é montado no
acionamento linear e rotativo. Para a montagem
mecanica, deve ser também respeitado o manual de
instrucoes do sensor de posicao colocado!

+ Aligacdo elétrica é realizada conforme descrito em
Ligacao ao aparelho — TZIDC Control Unit para sensor de
posicao deslocado na pagina 26.

Montagem mecanica

Informagoes gerais

© @

Figura 4: Area de trabalho

Aseta @ no eixo do aparelho (ponto da resposta de posi¢ao)
tem de se mover entre drea marcada pelas setas (2).

+135°

@ Gama de medicao

@ Area de trabalho

Figura 5: Gamas de medicao e de trabalho do regulador de posi¢ao

Gama de trabalho de acionamentos lineares:

A gama de trabalho para acionamentos lineares é de *45°
simetricamente ao eixo longitudinal. A gama Util dentro da gama
de trabalho é de 25° no minimo, recomendando-se 40°. A gama
util ndo tem de ser obrigatoriamente simétrica ao eixo
longitudinal.
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... 5 Instalacao

... Montagem mecanica

Gama de trabalho de acionamentos rotativos:

A gama util é de 90° e tem de estar completamente dentro da

gama de medicdo, ndo obrigatoriamente simétrica ao eixo <P
longitudinal.

Nota
Na montagem, prestar atencdo quanto a aplicagdo correcta do

9
curso de ajuste e do angulo de rotagdo para a mensagem de @%,@Y'
6&\

posicionamento!

Montagem em accionamentos lineares

Para a montagem em accionamento linear conforme DIN / IEC
534 (montagem lateral conforme NAMUR), esta disponivel o jogo
de montagem a seguir.

Figura7: Montar o arco no atuador

1. Apertar os parafusos com a mao.
2. Fixar oarco (1) e as pecas de perfil (2) com parafusos (4) e
arruelas de pressao (3) no fuso do atuador.

Figura 8: Montar a alavanca e a cantoneira no regulador de posicao

1. Colocar a alavanca (6) sobre o eixo (5) do regulador de
posicao (a forma do corte do eixo permite apenas a
@ colocagao numa posicao).
2. Verificar através da seta (4) se a alavanca se move na gama
de trabalho (entre as setas).
3. Apertar o parafuso @ na alavanca com a mao.
4. Segurar o regulador de posicao preparado com a cantoneira

@ Parafuso Encaixar os parafusos de montagem @ ainda solta no atuador, de tal modo que o
@ Arruela Arruelas rolo cénico da alavanca penetre no arco, a fim de verificar
@ Angulo de montagem Porcas quais furos roscados no regulador de posicao tém de ser
@ Alavanca com rolo cénico para Parafusos utilizados para a cantoneira de montagem.

faixa de posicionamento 10 a
35mm (0,39 a1,38in) ou
202100 mm (0,79 a 3,94 in)

Arruelas de pressao

Blocos de perfil

BISISISICICS

Arruelas Arco

@@

Parafusos

Figura 6: Jogo de montagem
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5. Fixar a cantoneira de montagem (1) com parafusos (2) e
anilhas @ nos respetivos orificios roscados da caixa do
regulador de posicao.

Apertar os parafusos da forma mais uniforme possivel, a fim
de posteriormente garantir a linearidade. Posicionar a
cantoneira de montagem no furo oblongo de modo a que
isso resulte numa gama de trabalho simétrica (a alavanca
move-se entre a drea marcada pelas setas @).

ONORENONO

Figura 9: Montagem num quadro fundido

1. Fixar a cantoneira de montagem (2) com parafuso (4) e
anilha (3) no quadro fundido (7).

ou

®® ©

Figura 10: Montagem num pilar

®®

1. Segurar a cantoneira de montagem @ na posicao adequada
no pilar @

2. Encaixar os parafusos em U @ de dentro para fora no pilar
(2) através dos orificios da cantoneira de montagem.

3. Colocar as anilhas (4) e as porcas (5).

4. Apertar as porcas com a mao.

Nota

A posicao de altura do regulador de posicao deve ser alinhada no
quadro fundido de tal modo que a alavanca fique visivelmente a
meio curso da valvula, em posi¢do horizontal.

@ Reduzir a juncao

@ Aumentar a jungcao

Figura 11: Juncao do regulador de posicao

A escala na alavanca indica os pontos de referéncia para as
diversas gamas de curso da valvula.

Através do deslocamento do pino com o rolo cénico no furo
oblongo da alavanca, é possivel adequar a gama de curso da
vdlvula a gama de trabalho do sensor de posicao.

Se o ponto de jungao for deslocado para dentro, é aumentado o
angulo de rotagao do sensor. O deslocamento para fora reduz o
angulo de rotacao.

Efetuar o ajuste do curso de tal modo que seja aproveitado o
maior angulo de rotacao possivel (simétrico em torno da
posicao central) no sensor de posicao.

Gama recomendada para accionamentos lineares:
. -28a28°

Angulo minimo:
. 25°

Nota
Depois da montagem, controlar se o regulador de posigcao
trabalha dentro da area de medicao.
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... 5 Instalacao

... Montagem mecanica

Posicao do perno arrastador

O perno arrastador para deslocar a alavanca do potenciémetro
pode estar montado fixamente na prdpria alavanca ou na haste
da valvula. Dependendo da montagem, o perno arrastador
descreve um movimento circular ou linear durante a

Montagem em acionamentos rotativos
Para a montagem em acionamentos rotativos conforme
VDI/VDE 3845, esta disponivel o seguinte jogo de montagem:

movimentacao da valvula, relativamente ao ponto rotativo da
alavanca do potencidmetro. No menu do HMI deve selecionar a
posicao escolhida do perno para assegurar uma excelente O @
linearizagdo. O ajuste por defeito é o perno arrastador na —
alavanca. |==\®
¥, ¥ 0 —@
: ®
\ ®
[rcim—
- e : )
S a
! (7 N
/
1
I' o

| l = O—=
® ©)

@ Alavanca de potenciémetro @ Cone da valvula . .
Figura 14: Componentes do jogo de montagem
@ Pernos arrastadores @ Circuito de regulagao
(3) Haste da valvula - Adaptador (1) com mola (5)
« cada um com quatro parafusos M6 @ arruelas de pressao
Figura 12: Perno arrastador na alavanca (vista de tras)

(3) e anilhas (2) para a fixagdo da consola de montagem @
@ @ no regulador de posicao

@ « cada um com quatro parafusos M5 @, arruelas de pressao
/ e anilhas (9) para a fixagdo da consola de montagem no
. . acionamento
1
I
[ﬁ — : Ferramentas necessarias:

« Chave de bocas tamanho 8 / 10
« Chave para sextavado interno tamanho 3

@

@ Alavanca de potenciémetro @ Cone da valvula

@ Pernos arrastadores @ Circuito de regulacao
@ Haste da valvula

Figura13: Perno arrastador na valvula (vista de tras)
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0¥ 5
W@@i@@@/@
&

@ Consola de montagem

Figura 16: Aparafusar a consola de montagem no regulador de posi¢ao
Figura 15: Montar o adaptador no regulador de posicdo

1. Determinar a posi¢cdo de montagem (paralelo ao
accionamento ou deslocado em 90°).

2. Determinar o sentido de rotacdo do accionamento (para a
direita ou esquerda).

3. Colocar o accionamento rotativo na sua posicao basica.

4. Ajustar previamente o eixo.
Para que o regulador de posicao funcione dentro da gama de
trabalho (consultar Informacdes gerais na pagina 13), a
posicdo de montagem, o ajuste basico e o sentido de
rotacdo do acionamento devem ser considerados na
determinacdo da posicao do adaptador sobre o eixo @ Para
isso, o eixo pode ser deslocado manualmente para que o
adaptador @ seja colocado devidamente na posicao correta.

5. Colocar o adaptador na posicao adequada no eixo e fixar
com os pinos roscados @ Um dos pinos roscados tem que
ser fixado na superficie plana do eixo, de forma que nao
possa deslocar-se

Figura 17: Aparafusar o regulador de posicdo no acionamento

Nota

Apds a montagem, controlar se a gama de trabalho do
acionamento coincide com a gama de medicao do regulador de
posicdo, consultar Informacdes gerais na pagina 13.
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... 5 Instalacao

Ligacoes elétricas

Instrugdes de seguranca

A PERIGO

Perigo de explosiao em aparelhos com Interface de

Comunicacao Local (LCI)

E proibido operar a Interface de Comunicacio Local (LCI) em

areas potencialmente explosivas.

« Nunca utilizar a Interface de Comunicac¢ao Local (LCI) na
placa-mae dentro de uma area potencialmente explosiva!

ATENCAO

Perigo de ferimentos devido a componentes sob tensao!
Com a caixa aberta, a protecao contra contacto fica sem
efeito e a protecdo CEM é limitada.
« Antes de abrir a caixa, desligar a alimentacao de energia.

Aligacgdo elétrica sé pode ser feita por pessoal qualificado
autorizado.

Observar as instrugdes acerca da ligagao elétrica contidas neste
manual. Caso contrario, a classe de protecao elétrica e o tipo de
protecao IP podes ser influenciados.

S6 fica garantida a separagao segura de circuitos elétricos com
perigo de contacto se os aparelhos ligados cumprirem os
requisitos da norma EN 61140 (requisitos basicos para a
separagao segura).

Para a separagao segura, instalar os cabos de alimentacao de
forma separada dos circuitos eléctricos com perigo de contacto
e isolar adicionalmente.
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Esquema de ligagdes de regulador de posicao/TZIDC Control Unit

(D)Limit1  Limit2

®

[
|
[+11]-12[+81]-82]+83]-84]

Swz2 Swi AO

[ A S B

[+51]-52]+41]-42] [+31]-32]

| |
@ i[41]42]43] [51]52]53]

Limit 1 Limit 2

[+51]-52] [+41]-42]

@ Aparelho
Opc¢odes

Figura18: Esqu

basico

ema de ligagbes TZIDC

Ligacoes para entradas e saidas

@ Ligaca

versao

@ Opc¢ode

o TZIDC Remote Sensor / sensor de posicdo amovivel (apenas na
TZIDC Control Unit)

s, resposta do valor limite com sensores de proximidade ou

microinterruptores (ndo na versao TZIDC Control Unit)

Funcao / Observacgoes

Interruptor do valor limite Limit 1 com sensor de proximidade
(Opcional)

Interruptor do valor limite Limit 2 com sensor de proximidade
(Opcional)

Interruptor do valor limite Limit 1 com microinterruptor
(Opcional)

Interruptor do valor limite Limit 2 com microinterruptor

(Opcional)

Terminal Funcdo / Observacdes Terminal
+11/-12 Entrada analégica +51/-52
+81/-82 Entrada binaria DI
+83/-84  Saidabinaria DO2 +41/-42
+51/ -52 Resposta digital SW1

(Médulo opcional) 41/42/43
+41 / -42 Resposta digital SW2

(Médulo opcional) 51/52/53
+31/-32 Resposta analégica AO

(Médulo opcional)
1/2/3 TZIDC Remote Sensor Nota

(Somente na op¢do TZIDC Remote Sensor ou TZIDC para

sensor de posigao colocado)

O TZIDC pode ser equipado com sensores de proximidade ou

Unit com

microinterruptores como interruptores de valor limite. Nao é
possivel combinar as duas variantes. Na versdao TZIDC Control

TZIDC Remote Sensor, os interruptores de valor limite

encontram-se no TZIDC Remote Sensor.
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... 5 Instalacao

... Ligacoes elétricas

Esquema de ligagdes de TZIDC Remote Sensor

RO

o

[+51]-52[+a1]-42] | [41]42]43][51]52]53]
@ Aparelho basico @ Sensor de posigdo
Opc¢oes @ Resposta do valor limite com sensores de proximidade (opc¢ao)

@ Resposta do valor limite com microinterruptor (opcao)

Figura19: Esquema de ligagdes de TZIDC Remote Sensor

Ligacoes para entradas e saidas

Terminal Funcao / Observacgoes

1/2/3 TZIDC Control Unit

+51/ -52 Sensores de proximidade Limit 1
(opcional)

+41 / -42 Sensores de proximidade Limit 2
(opcional)

41 /42 /43 Microinterruptores Limit 1 (opcional)

51/52/53 Microinterruptores Limit 2 (opcional)

Nota

O TZIDC Remote Sensor pode ser equipado com sensores de
proximidade ou microinterruptores como interruptores de valor
limite. Nao é possivel combinar as duas variantes.
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Dados elétricos das entradas e saidas

Nota

Na utilizacdo do aparelho em dreas com perigo de explosao,
observar os dados de ligacdo adicionais em Utilizacao em zonas
sujeitas a explosao na pagina 5!

Entrada analdgica

Sinal de ajuste analégico (técnica de dois fios)

Terminais +11/-12
Gama nominal 4a20mA

Gama parcial 20 a 100% da gama nominal

parametrizavel
Maéxima 50 mA
Minima 3,6 mA
Inicio a partir de 3,8mA
Tensdo da carga 9,7Va20 mA

Impedancia com 20 mA 485 Q

Entrada binaria
Entrada para as seguintes funcdes:
* Sem funcgao
* irpara0%
* irparal00 %
« manter a ultima posicao
« bloquear a configuragao local
« bloquear a configuragao local e o comando
« bloquear qualquer acesso (local ou via PC)

Entrada binaria DI

Terminais +81/-82

Tensdo de alimentagdo 24V DC (12 até 30V DC)

Saida binaria
Saida configurdvel por software como saida de alarme.

Saida binaria DO

Terminais +83 /-84
Tensao de alimentagao 5até 11V DC
(Circuito de corrente de acordo com

DIN 19234 /NAMUR)
Saida "légica 0" >0,35mAa<12mA
Saida "légica 1" >2,1mA
Sentido de agao Parametrizavel

"légico 0" ou "légico 1"

Mdédulos opcionais

Médulo para resposta analégica AO*

Quando nao ha sinal proveniente do regulador de posicao (p. ex.
"sem energia" ou "inicializagdo"), o médulo estabelece a saida

> 20 mA (nivel de alarme).

Terminais +31/-32
Gamas do sinal 4 a 20 mA (gamas parciais
parametrizaveis)
< emcasodeerro > 20 mA (nivel de alarme)
Tensao de alimentagdo, técnica de dois 24V DC (11 até 30V DC)
fios
Curva caracteristica ascendente ou descendente
(parametrizavel)

Diferenca da curva caracteristica <1%

Entrada "légica 0"
Entrada "légica 1"

Consumo de energia

Oaté5VvVDC
11até 30V DC

Max, de 4 mA
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... 5 Instalacao

... Ligacoes elétricas
Médulo para resposta digital SW1, Sw2*

Terminais +41 / -42,+51 / -52

Tensdo de alimentagao 5até11Vv DC
(Circuito de corrente de acordo com
DIN 19234/NAMUR)

Saida "légica 0" <1,2mA
Saida "légica 1" >2,1mA
Sentido de acdo Parametrizavel
"légico 0" ou "légico 1"
Descrigcdo 2 Interruptores de software para
resposta binaria da posicdo (posicao
de ajuste regulavel entre 0 e 100%, nao

sobreposta)

* O modulo para resposta analdgica e o médulo para resposta digital
possuem encaixes separados, de modo a permitir que ambos os médulos

possam ser conectados ao mesmo tempo.

Médulos para resposta do valor limite

Dois sensores de proximidade ou microinterruptores para a
sinalizacdo independente da posicao de ajuste, pontos de
comutacdo sdo ajustdveis entre 0 e 100%.

Resposta do valor limite com sensores de proximidade Limit 1,
Limit 2

Terminais +41 / -42,+51 / -52

Tensdo de alimentacao 5até11Vv DC
(Circuito de corrente de acordo com DIN

19234/NAMUR)

Sentido de acao Flag de controlo no Flag de controlo fora do

sensor de proximidade sensor de proximidade

Tipo SJ2-SN (NC; log 1) <1,2mA >2,1mA

Resposta do valor limite com microinterruptores de 24 V Limit
1, Limit 2

Terminais +41 / -42,+51 / -52

Tensao de alimentagao maximo 24V CA/CC
Capacidade de corrente admissivel Méx, de2 A

Superficie de contacto 10 um Gold (AU)

Indicacao mecanica de posicao
Disco indicador na tampa da caixa, ligado ao eixo do aparelho

As opc¢des também estdo disponiveis no servigo de assisténcia
para reequipar.
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Ligacdo ao aparelho

©0
T

o1 -\82

OIOTOIOOIO)

+11-12

@ Prensa-cabo
@ Bujao

@ Terminais de ligagdo para médulo opcional

Figura 20: Ligacao ao aparelho (exemplo)

Para a entrada do cabo na carcaga, encontram-se no seu lado
esquerdo 2 furos roscados ¥2- 14 NPT ou M20 x 1,5. Num deles
encontra-se um prensa-cabo e no outro um bujao.

Nota
Os terminais de ligagdo sao fornecidos em estado fechado e
devem ser desaparafusados antes da introducao dos fios.

1. Decapar os fios em aproximadamente 6 mm (0,24 in).
2. Ligar os fios aos terminais de ligagao de acordo com o
esquema de ligagdes.

M 20 mm
NPT 1/2"

@ Terminais de ligagdo de mddulo para resposta digital

@ Terminais de ligacdo do aparelho basico

23
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... 5 Instalacao

... Ligacoes elétricas

Seccdo transversal dos condutores
Aparelho basico

Médulos opcionais

Ligagdes eléctricas

Seccdo transversal

Entrada 4 a 20 mA Terminais de rosca max. 2,5 mm?2 (AWG14)

Opgodes Terminais de rosca méax. 1,0 mm?2 (AWG18)

Seccdo transversal

Fio rigido / flexivel 0,14 a 2,5 mm2 (AWG26 a AWG14)

Flexivel com terminais 0,25 a 2,5 mm?2 (AWG23 a AWG14)

Flexivel com terminal de fio 0,25 a1,5 mm?2 (AWG23 a AWG17)

sem bucha de plastico
Flexivel com terminal de fio 0,14 a 0,75 mm?2 (AWG26 a AWG20)

com bucha de plastico

Fio rigido / flexivel 0,14 a 1,5 mm?2 (AWG26 a AWG17)

Flexivel com terminal de fio 0,25 a1,5 mm?2 (AWG23 a AWG17)
sem bucha de plastico
Flexivel com terminal de fio 0,25a1,5 mm?2 (AWG23 a AWG17)

com bucha de plastico

Capacidade de ligacdo de varios condutores (dois condutores da mesma

seccao transversal)

Capacidade de ligacao de varios condutores (dois condutores da mesma

seccdo transversal)

Fio rigido / flexivel 0,14 a 0,75 mm?2 (AWG26 a AWG20)

Flexivel com terminal de fio 0,25 a 0,5 mm2 (AWG23 a AWG22)

sem bucha de plastico
Flexivel com terminal de fio 0,5a1mm?2 (AWG21 a AWG18)

com bucha de plastico

Fio rigido / flexivel 0,14 a 0,75 mm?2 (AWG26 a AWG20)

Flexivel com terminal de fio 0,25 a 0,75 mm?2 (AWG23 a AWG20)
sem bucha de plastico
Flexivel com terminal de fio 0,5a1,5 mm2 (AWG21 a AWG17)

com bucha de plastico

Interruptor de valor limite com sensores de proximidade ou

microinterruptores de 24 V

Fios rigidos 0,14 a 1,5 mm?2 (AWG26 a AWG17)

Fios flexiveis 0,14 a 1,0 mm?2 (AWG26 a AWG18)

Flexivel com terminal de fio 0,25 a 0,5 mm?2 (AWG23 a AWG22)

sem bucha de plastico
Flexivel com terminal de fio 0,25 a 0,5 mm?2 (AWG23 a AWG22)

com bucha de plastico
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Ligacdao ao aparelho - TZIDC Control Unit com TZIDC Remote Sensor

TZIDC Control Unit

M 20 mm
NPT 1/2"

+51-52
[

+11-12 +81-82 +83-84

TZIDC Remote Sensor

M 20 mm
NPT 1/2"

@ Terminais de ligagao TZIDC Remote Sensor

@ Terminais de ligagao de mdédulo para resposta digital

Figura2l: Ligacdo de TZIDC Control Unit com TZIDC Remote Sensor (exemplo)

No modelo "TZIDC Control Unit com TZIDC Remote Sensor", é
fornecida uma unidade calibrada com duas caixas.

Caixa 1 (TZIDC Control Unit) contém os sistemas eletrdnico e
pneumatico e, se for o caso, as seguintes op¢des:

. Resposta analdgica de posicdo

. Resposta digital de posicao

Caixa 2 (TZIDC Remote Sensor) contém o sensor de posicado e

permite a montagem em acionamentos lineares e rotativos.

Se necessario, podem ser montadas as seguintes opgoes:

- Indicagdo dtica de posigao

. Contactos de resposta mecanicos como sensores de
proximidade ou microinterruptores.

Ligar regulador de posicao (TZIDC Control Unit, caixa 1) e sensor

de posicdo colocado (TZIDC Remote Sensor, caixa 2),

observando as seguintes indicagbes:

- O sensor e o sistema eletrénico foram calibrados um para o
outro. Certificar-se que sdo ligados somente aparelhos com
0 mesmo numero de série.

@ Prensa-cabos EMV
@ Cabo de ligagao blindado

- Paraligar é necessario usar um cabo de 3 fios blindado com
um comprimento maximo de 10 m (33 pés).

- Passar os cabos pelos prensa-cabos CEM no compartimento
de ligagcdo. Assegurar o assentamento correto das
blindagens nos prensa-cabos CEM.

« Ligar os cabos conforme os esquemas de ligagbes e apertar
os parafusos dos terminais de ligacdo a mao.

« Aligacdo elétrica da TZIDC Control Unit e dos mdédulos
opcionais é estabelecida conforme descrito em Esquema de
ligacoes de regulador de posicao/TZIDC Control Unit na
pagina 19.

+ Seafixagdao da TZIDC Control Unit ndo for condutora, a caixa
tem de ser ligada a terra (caixa TZIDC Control Unit e TZIDC
Remote Sensor no mesmo potencial elétrico), pois, caso
contrdrio, podem ocorrer diferencas na regulagcdo da
resposta analdgica de posicao.

« Utilizar ponteiras para condutores durante a ligacdo.
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... 5 Instalacao

... Ligacoes elétricas

Ligacao ao aparelho - TZIDC Control Unit para sensor de posicao deslocado

M 20 mm
NPT 1/2"

+51-52
[

+11-12 +81-82 +83-84

__®

M 20 mm
NPT 1/2"

|
TTT

1.2 3

@ Terminais de ligagao para sensor de posicao deslocado

@ Sensor de posicdo deslocado

Figura 22: Ligagdo TZIDC Control Unit com sensor de posicdo deslocado (exemplo)

No modelo "TZIDC para sensor de posicao colocado", o
regulador de posicdo é fornecido sem sensor de posicao.

A TZIDC Control Unit contém os sistemas eletrénico e
pneumatico e, se for o caso, as seguintes op¢odes:

« Resposta analdgica de posicao

- Resposta digital de posicao

Pode ser ligado um sensor de posicao qualquer (4 a 30 kQ, com

detecdo da rutura do cabo de 4 a 18 kQ).

@ Prensa-cabos EMV

@ Cabo de ligagdo blindado

Ligar o regulador de posicao (TZIDC Control Unit) e o sensor de
posicao colocado, observando as seguintes indicagdes:

Para ligar é necessario usar um cabo de 3 fios blindado com
um comprimento maximo de 10 m (33 pés).

Passar os cabos pelos prensa-cabos CEM no compartimento
de ligagdo. Assegurar o assentamento correto das
blindagens nos prensa-cabos CEM.

Ligar os cabos conforme os esquemas de ligagoes e apertar
os parafusos dos terminais de ligagdo a mao.

A ligacao elétrica da TZIDC Control Unit e dos mdédulos
opcionais é estabelecida conforme descrito em Esquema de
ligacoes de regulador de posicao/TZIDC Control Unit na
pagina 19.

Se a fixagao da TZIDC Control Unit ndo for condutora, a caixa
tem de ser ligada a terra (caixa da TZIDC Control Unit e do
sensor de posi¢do colocado no mesmo potencial elétrico),
pois, caso contrario, podem ocorrer diferencas na regulagao
da resposta analdgica de posicgdo.

Utilizar ponteiras para condutores durante a ligagao.

As saidas pneumaticas tém de ser ligadas ao atuador com
cabos com didmetro de, pelo menos, 6 mm (0,23 in).

Na operagdao em um cilindro, deveria ser efetuada uma
autocalibracdo para atuadores rotativos, devido a
linearidade.
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Conexoes pneumaticas

Nota

A operacao do regulador de posicdo é permitida somente com ar
de instrumentacao isento de 6leo, &gua ou pé .

A pureza e o teor de dleo tém de atender aos requisitos da
classe 3 conforme DIN/ISO 8573-1.

Danificacao de componentes!

Impurezas nos condutos de ar e no regulador de posicao

podem danificar componentes.

« Antes de ligar o conduto é imprescindivel remover a
poeira, aparas e outras particulas de impurezas, soprando
a linha com ar

Danificacao de componentes!

Uma pressao acima de 6 bar (90 psi) pode danificar o

regulador de posicdo ou o atuador.

- Devem ser tomadas medidas para assegurar que, mesmo
em caso de avaria, a pressao nao ultrapasse 6 bar (90 psi),
por exemplo, através da aplicagdo de um regulador de
pressao.

* 5,5 bar (80 psi) (versao marinha)

Indicacbes sobre os atuadores de Acao dupla com
reposicao por mola

No caso de atuadores de acao dupla com reposicdo por mola,
durante a operagao pode ocorrer um aumento da pressao
condicionado pela mola na cdmara a frente da mola, alcancando
um valor muito acima da pressao de alimentacao de ar.

Isso pode danificar o regulador de posicdo ou prejudicar a
regulagao do atuador.

De modo a prevenir este comportamento, no caso de aplicagbes
semelhantes, recomenda-se

a instalacdo de uma valvula de compensacgdo da pressao entre a
camara sem molas e a alimentacao de ar. Isto ira permitir que a
corrente da pressao aumentada retroceda para o cabo da
alimentacdo de ar.

A pressao de abertura da valvula de escape devera ser

< 250 mbar (< 3,6 psi).

Ligacao ao aparelho

(1) oura
() ouri

Figura 23: Liga¢Ges pneumaticas

Identificagao Tubagem de conexao

IN Alimentacdo de ar, pressdo 1,4 a 6 bar (20 a 90 psi)
Versao marinha:
« Alimentacao de ar, pressao 1,4 a 5,5 bar
(20 a 80 psi)**
OUT1 Pressdo de ajuste do atuador
ouT2 Pressdo de ajuste do atuador

(2. conexdo com atuador de Acdo dupla)

** (Versao marinha)

Montar as conexdes conforme a identificagao, observando os
seguintes pontos:

. Todas as conexdes pneumaticas encontram-se no lado
direito do regulador de posicdo. Para as conexdes
pneumaticas estao disponiveis furos roscados G% ou
14 18 NPT. O regulador de posi¢do esta marcado com o
respectivo furo roscado existente.

« Recomendamos utilizar condutos com as dimensdes
12 x1,75 mm.

« Aaltura da pressao de alimentagdo de ar para a aplicacdao
da forca de atuagao tem de ser ajustada para a pressao
de ajuste do atuador. A gama de trabalho do regulador de
posicdo esta situada entre 1,4 a 6 bar (20 a 90 psi)***.

*** 14 a5,5bar (20 a 80 psi), versao marinha
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... 5 Instalacao

... Conexoes pneumaticas

Alimentacao de ar

Ar de instrumentacao*

Pureza Tamanho maximo das particulas: 5 um
Densidade maxima das particulas:
5mg/m3

Teor de dleo Concentragdo maxima 1 mg/m3

Ponto de condensagdo do ar 10 K abaixo da temperatura de operacao
comprimido
Pressdo de alimentagao* Modelo standard:

1,4 a 6 bar (20 a 90 psi)
Versao marinha:

1,6 a 5,5 bar (23 a 80 psi)

Consumo proprio*** <0,03kg/h /0,015 scfm

* Sem dleo, dgua e pé segundo DIN / I1SO 8573-1, impurezas e teor de dleo de
acordo com a classe 3
** QObservar a pressdo maxima de ajuste do acionamento

*** Nao depende da pressao de alimentacao

6 Colocacao em funcionamento

Nota

Os dados indicados na placa de caracteristicas sobre a
alimentacdo de energia e a pressao de ar sdo obrigatérios na
colocagao em funcionamento.

/A\ CUIDADO

Perigo de ferimento devido a valores de parametros errados!
A valvula pode deslocar-se repentinamente devido a falsos
parametros. Isso pode interferir no processo e causar
ferimentos!

« Antes de reutilizar um regulador de posicao anteriormente
usado noutro local, o aparelho deve ser sempre reposto
para os ajustes de fabrica.

« Nunca iniciar uma autocalibracao antes de repor os
ajustes de fabrica!

Nota
Para operar o aparelho, deve observar Operacgao na pagina 32!

Colocar o regulador de posicao em funcionamento:
1. Abrir a alimentacdo da energia pneumatica.
2. Ligar a alimentacdo elétrica de energia e, para isso, alimentar

o sinal do valor nominal 4 a 20 mA.

3. Controlar a montagem mecanica:

« Premir e segurar MODE; adicionalmente premir 4 ou ¥
até que seja exibido o modo operacional 1.3 (ajuste
manual na gama de medicdo). Soltar MODE.

+ Premir * ou ¥ para deslocar o acionamento até a posicao
final mecanica, verificar as posic¢oes finais; o angulo de
rotacao é indicado em graus; para marcha rapida premir
em conjunto 4 ou ¥.

Gama recomendada do angulo de rotacao

Actuadores lineares -28a28°
Actuadores rotativos -57a57°
Angulo minimo 25°

4. Realizar autocalibracdo padrdao conforme Autocalibragao
padrao na pagina 29.

Terminou a colocagdo em funcionamento do regulador de
posicdo e o aparelho esta operacional.
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Modos operacionais

Selecgdo a partir do nivel de trabalho

1. premir e segurar MODE.

2. Premir brevemente 4 tantas vezes quanto for necessario. O
modo operacional seleccionado é exibido.

3. soltar MODE.

E indicada a posicdo em % ou como angulo de rotacio.

Indicagao do modo

Modo operacional Indicacdo da posi¢ao

operacional
1.0 ( 1M s 2
4 -—
Modo de regulagdo* com (RN U ':| E_ﬂ %
adaptacéo dos CTr ama MCTTTIN
X I L S N N T
parametros de regulagao . J
1.1 = - N - .
Modo de regulagdo* sem (| ::' E.ﬂ %
adaptagdo dos CTC TTVY [N\ O TTTO
L LN LA FLI-TL LU
parametros de regulagao . J
1.2
[ 3 g nn,
Ajuste manual** na area (g o LG
N\ OMECTTTIN
de trabalho. MHNUHL FOETTITIN
Ajustar com € ou ¥ *** J
1.3 g
; g 4 12 - g
Ajuste manual** na drea > e AT
de medigéo. MAN. GENG | | S EENG P
. NN |V Y |
Ajustar com € ou ¥ *** | J

*  Visto que a auto-otimiza¢do no modo operacional 1.0 durante a operagao
de regulagdo com adaptagao sofrer varios tipos de influéncia, a longo
prazo é possivel ocorrerem adequagdes incorretas.

** Posicionamento ndo ativo.

*** Para marcha rapida: premir em conjunto # e ¥.

Autocalibracao padrao

Nota
A autocalibracdo padrao nem sempre oferece resultados ideais
de regulagao.

Autocalibragao padrao para acionamentos lineares*

1. MODE Premir e segurar até que ADJ_LIN seja indicado.

2. MODE Premir e segurar até terminar a contagem
decrescente.

3. MODE soltar, a autocalibracdo padrao é iniciada.

Autocalibracao padrao para acionamentos rotativos*

1. ENTER Premir e segurar até que ADJ_ROT seja indicado.

2. ENTER Premir e segurar até terminar a contagem
decrescente.

3. ENTER soltar, a autocalibracao padrao é iniciada.

ApOds a autocalibracao padrao ter sido efectuada com éxito, os
parametros detectados sdo guardados automaticamente e o
regulador de posigdo volta para o modo operacional 1.1.

Se, porém, surgir um erro durante a autocalibragdo padrao, o
processo é interrompido com uma mensagem de erro.

Se ocorrer um erro, deve realizar os seguintes passos:

1. Premir e segurar a tecla de comando 4 ou ¥ por aprox. 3
segundos.

O aparelho passa para o nivel de trabalho no modo operacional

1.3 (deslocamento manual na gama de medicdo).

2. Controlar a montagem mecanica conforme Montagem
mecanica na pagina 13 e repetir a autocalibragdo padrao.

* A posicao do ponto zero é detetada e guardada automaticamente na
autocalibracdo padrao, a rodar para a esquerda para acionamentos
lineares (CTCLOCKW) e para a direita para acionamentos rotativos
(CLOCKW).

29
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... 6 Colocacao em funcionamento

Exemplo de parametrizacao

"Alterar a posicao do ponto zero do visor LCD do limite da
rotacdo a direita (CLOCKW) para o limite da rotacao a
esquerda (CTCLOCKW)"

Situacdo inicial: o regulador de posicao funciona no nivel de
trabalho na operagdo com bus.

1. Mudar para o nivel de configuracao:
«  Premir e segurar ao mesmo tempo # e ¥.
« Adicionalmente premir brevemente ENTER.
. Esperar até o final da contagem regressiva de 3a 0.
« Soltarte¥.
O visor apresenta agora:

2. Mudar para o grupo de parametros 3._:
« Premir e segurar ao mesmo tempo MODE e ENTER .
- Adicionalmente premir brevemente # 2x.
O visor apresenta agora:

=
P
FTHHTH

conf 1L T LT 1T LMY

« Soltar MODE e ENTER .
O visor apresenta agora:

L,
L

conf {\/:I{\\I_REE

3. Selecionar o parametro 3.2:
«  Premir e segurar MODE.
- Adicionalmente premir brevemente # 2x.
O visor apresenta agora:

™
conf L

— soltar MODE.

4. Alterar o ajuste dos parametros:
« Premir brevemente # para selecionar CTCLOCKW.

5. Mudar para o parametro 3.3 (voltar ao nivel de trabalho) e
guardar os novos ajustes:
+  Premir e segurar MODE.
« Adicionalmente premir brevemente % 2x.
O visor apresenta agora:

ol

i

AR

T
4

~c
P

conf

. Soltar MODE.
- Premir # por breves instantes para selecionar NV_SAVE,

- Premir ENTER até completar a contagem regressiva de 3

ao,
O novo ajuste dos parametros é guardado e o regulador de
posicao volta automaticamente para o nivel de trabalho. Este
continua a funcionar no modo de funcionamento que estava
ativo antes de aceder ao nivel de configuragao.

Ajuste dos modulos opcionais

Ajuste da indicacdao mecanica de posicao

1. Soltar os parafusos e remover a tampa da carcaca

2. Girar aindicacao de posicao sobre o eixo para a posicao
desejada.

3. Colocar a tampa e aparafusa-la na carcaca. Apertar os
parafusos com a mao.

4. Colocar os autocolantes com o simbolo para marcar as
posicdes minima e maxima na tampa da carcaca.

Nota
Os autocolantes encontram-se no lado interior da tampa da
carcaca.
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Ajuste da resposta mecanica digital com sensores de
proximidade

1.

w

Soltar os parafusos e remover a tampa da carcaca

/\ CUIDADO

Perigo de ferimentos!

O aparelho possui flags de controlo com arestas vivas.

- Ajustar os flags de comando somente com uma chave de
fenda!

Ajustar os pontos de comutacao inferior e superior para a

resposta binaria do modo descrito a seguir:

- Selecionar o modo operacional "Ajuste manual" e colocar
o elemento de atuagao na posicdao de comutacdao com a
mao.

« Usar uma chave de fendas para regular no eixo o flag de
controlo do sensor de proximidade 1 (contacto inferior)
até estabelecer contacto, ou seja, pouco antes da entrada
no sensor de proximidade. Uma rotagdo do eixo a direita
faz com que o flag de controlo entre no sensor de
proximidade 1 (vista da frente).

« Colocar o atuador manualmente na posigcao de
comutacao superior.

« Usar uma chave de fendas para regular no eixo o flag de
controlo do sensor de proximidade 2 (contacto superior)
até estabelecer contacto, ou seja, pouco antes da entrada
no sensor de proximidade. Uma rotagdo do eixo a
esquerda faz com que o flag de controlo entre no sensor
de proximidade 2 (vista da frente).

Colocar a tampa e aparafusa-la na carcaca.

Apertar os parafusos com a mao.

Ajuste da resposta mecanica digital com
microinterruptores de 24 V

1.
2.

~N

Soltar os parafusos e remover a tampa da carcaca
Selecionar o modo operacional "Ajuste manual" e colocar o
atuador manualmente na posi¢dao de comutacao desejada
para o contacto 1.

Ajustar o contacto maximo (1, anilha inferior).

Fixar a anilha superior com ganchos de ajuste e rodar
manualmente a anilha inferior.

Selecionar o modo operacional "Ajuste manual" e colocar o
atuador manualmente na posi¢do de comutacao desejada
para o contacto 2.

Ajustar o contacto maximo (2, anilha superior).

Fixar a anilha inferior com ganchos de ajuste e rodar
manualmente a anilha superior.

Conectar microinterruptores.

Colocar a tampa e aparafusa-la na carcaga.

Apertar os parafusos com a mao.
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7 Operacao
Instrucoes de seguranca

/\ CUIDADO

Perigo de ferimento devido a valores de parametros errados!
A valvula pode deslocar-se repentinamente devido a falsos
parametros. Isso pode interferir no processo e causar
ferimentos!

« Antes de reutilizar um regulador de posicao anteriormente
usado noutro local, o aparelho deve ser sempre reposto
para os ajustes de fabrica.

« Nunca iniciar uma autocalibracdo antes de repor os
ajustes de fabrica!

Caso se acredite que ndo é mais possivel uma operagao segura
do aparelho, retira-lo de funcionamento e protegé-lo para que
nao seja ligado acidentalmente.

Parametrizacao do aparelho

O display LCD possui teclas que permitem uma configuragdo do
aparelho com a tampa de carcaca aberta.

Navegacdo no menu

O—=

|
.-'I._'I._'I._' mA

©

@ Indicacao de valores com
unidade

Indicacao de designadores

@ Teclas para navegacao no
@ Indicagdo de simbolos menu

Figura 24: Visor LCD com teclas de comando

Indicacao de valores com unidade

Esta indicagdo de 7 segmentos de quatro digitos apresenta os
valores ou caracteristicas dos parametros. No caso de valores é
ainda apresentada a unidade fisica (°C, %, mA).

Indicacao de designadores

Nesta indicagdo de 14 segmentos com oito digitos sdo
apresentados os designadores dos parametros com os seus
estados, dos grupos de parametros e dos modos de
funcionamento.

Descricao dos simbolos

Simbolo Descricao

O bloqueio de comando ou de acesso esta ativo.

O—
. O circuito de regulagdo esta ativo.

U O simbolo é apresentado quando o regulador de posicao esta no

nivel de trabalho no modo de operacao 1.0 CTRL_ADP (regulagdo

com adaptacdo) ou 1.1 CTRL_FIX (regulacdo sem adaptacdo). No

nivel de configuragdo existem ainda funcdes de teste, nas quais

o regulador estd ativo. Aqui é apresentado também o simbolo do

circuito de regulagao.

QE:\ Regulagdo manual.

O simbolo é apresentado quando o regulador de posicao esta no
nivel de trabalho no modo de funcionamento 1.2 MANUAL
(regulacdo manual na gama do curso) ou 1.3 MAN_SENS
(regulacdo manual na gama de medicdo). No nivel de
configuragdo, a regulacdo manual estd ativa durante o ajuste dos
limites da gama da valvula (grupos de parametros 6 MIN_VR
(gama da valvula min.) e grupo de parametros 6 MAX_VR (gama

da valvula max.). Aqui é apresentado também o simbolo.

conf 0 simbolo de configuracao sinaliza que o regulador de posicao

estd no nivel de configuracdo. A regulacdo ndo estad ativa.

As quatro teclas de comando ENTER, MODE, % e ¥ sdo
premidas individualmente ou em certas combinagdes
dependendo da funcao desejada.
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Funcgodes das teclas de comando Niveis de menu

O regulador de posicao dispde de dois niveis de comando.
Tecla de comando Significado Nivel de trabalho

No nivel de trabalho, o regulador de posicao funciona num
dos quatro modos de funcionamento possiveis (dois para a
regulacdo automatica e dois para o modo manual). Ndo é
possivel alterar e guardar parametros neste nivel.

ENTER « Confirmar mensagem
« Iniciar agdo

« Guardar com protecdo contra falta de energia

MODE - Escolher modo de funcionamento (nivel de
trabalho) Nivel de configuracdo
+ Selecionar parametros ou grupo de parametros Neste nivel de comando é possivel alterar localmente a maior
(nivel de configuragao) parte dos parametros do regulador de posicao. Constituem
* Tecla de direcio para cima uma excecao os valores limite do contador de movimento, do
N . contador de percurso e a curva caracteristica definida pelo
L 4 Tecla de direcao para baixo

utilizador, que sé podem ser processados externamente
através de um PC.

No nivel de configuracao, o modo de operacao ativo é
interrompido O médulo I/P encontra-se na posi¢do neutra. A
regulacdo ndo esta ativa.

Danos materiais!

Durante a configuracdo externa através de um PC, o regulador

de posicao ndo reage mais a corrente do valor tedrico. Isso

pode interferir no processo.

« Antes do ajuste externo de parametros, o acionamento
deve sempre ser deslocado para a posi¢ao de segurancga e
o comando manual deve ser ativado.

Premir simultaneamente Reset
as quatro teclas durante

5seg

Nota

Para informacdes detalhadas sobre a parametrizacao do
aparelho, consultar o respetivo manual de instrugdes ou as
instrucdes da configuracao e parametrizagao.
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8 Manutencao

O regulador de posicao ndao necessita de manutencao se
utilizado normalmente, conforme a sua finalidade.

Nota

Em caso de manipulagdo do aparelho pelo utilizador, a
responsabilidade sobre os defeitos para o aparelho apaga-se
imediatamente!

Para garantir um funcionamento sem dificuldades, a operacao
com ar de instrumentacao isento de dleo, agua ou po é
indispensavel.

9 Reciclagem e eliminacao

Nota
Os produtos identificados com o simbolo ao lado nao
podem ser eliminados como residuos indiferenciados
(lixo doméstico).
Estes devem ser depositados num ponto de recolha
B scparado para aparelhos elétricos e eletrénicos.

O presente produto e a respetiva embalagem sao compostos
por materiais que podem ser reciclados por empresas
especializadas do ramo.

Para a eliminacao, observar os seguintes pontos:

- Este produto insere-se, a partir de 15.08.2018, no campo
de aplicacdo da diretiva REEE 2012/19/EU e dos
respetivos regulamentos nacionais, por exemplo, a
ElektroG (lei sobre a comercializagao, devolugao e
eliminacdo ecoldgica de equipamentos elétricos e
eletrénicos), na Alemanha.

« O produto tem de ser entregue a uma empresa de
reciclagem especializada. Nao pode ser eliminado em
pontos de recolha publicos. Segundo a Diretiva REEE
2012/19/EU, sé é possivel utilizar esses pontos para
produtos de uso doméstico.

« Caso nao seja possivel eliminar corretamente o aparelho
antigo, a nossa assisténcia técnica podera tratar da

eliminacdo mediante o pagamento dos respetivos custos.

Marcas registadas

HART é uma marca registada da FieldComm Group, Austin, Texas, USA

10 0Outros documentos

Nota

Toda as documentacdes, declaragdes de conformidade e
certificados estdo a disposicdo na area de download da pagina
da ABB na Internet:

www.abb.com/positioners
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11 Anexo

Formulario de devolucao

Declaracao sobre a contaminacao de aparelhos e componentes

A reparacao e/a manutencao de aparelhos e componentes sé é/sdo executada(s) se houver uma declaracdo completamente
preenchida.

Caso contrario, a rececdo do aparelho pode ser recusada. Esta declaracdo apenas pode ser preenchida e assinada por técnicos
autorizados pelo proprietario do aparelho.

Dados do requerente:

Empresa:

Morada:

Pessoa de contacto: Telefone:
Fax: e-mail:

Dados do aparelho:
Tipo: N.° de série:
Motivo do envio/descricdo do defeito:

Este aparelho foi utilizados para trabalhos com substancias que possam representar perigo para a saude?

] Sim ] Néo

Se sim, qual o tipo de contaminag¢do (marcar devidamente com um x):

[] bioldgica [] Caustica /irritante [] perigo de combust&o (facilmente ou
altamente inflamavel)

[] téxica [] explosiva [] outra Materiais nocivos

[] radioativa

Com que substancias entrou contacto o aparelho?
1.
2.
3.

Declaramos que o aparelho/as pecas enviado(as) foram limpos e se encontram isentos de qualquer perigo ou material nocivo, de
acordo com os regulamentos para material perigoso.

Local, data Assinatura e carimbo da empresa

35
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Para o obter o contacto da sua ABB local, visite:
www.abb.com/contacts

Para mais informagdes sobre o produto, visite:
www.abb.com/positioners

Reserva-se o direito de alteragdes técnicas e de contelido deste documento sem aviso prévio.
No caso de encomendas, aplicam-se os dados detalhados acordados. A ABB ndo assume
qualquer responsabilidade por erros ou por informagdes incompletas contidas no presente
documento.

Ficam reservados todos os direitos sobre este documento e todos os assuntos e figuras nele
apresentados. E proibido copiar, divulgar a terceiros ou utilizar o contetdo, incluindo de forma

parcial, sem a autorizagdo prévia por escrito da ABB.

© ABB 2020 3KXE341201R4408

AL Hk IR
MRPpD

CI/TZIDC/ATEX/IECEX-PT Rev.C 06.2020
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TZIDC Rev. 5, TZIDC-200 Rev. 5
Digital positioner

Correction of the electrical data of
the mechanical limit monitor
(Pepperl & Fuchs SJ2-SN)

Measurement made easy

TZIDC, TZIDC-200
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Changes in electric data of the mechanical limit
monitor for TZIDC Rev. 5 and TZIDC-200 Rev. 5

English

The electric data of the mechanical limit monitor of
Pepperl & Fuchs — SJ2-SN has been incorrectly given in the
following documents:
. Data sheet ‘DS/TZIDC’, ‘DS/TZIDC-200’
« Operating instruction ‘Ol/TZIDC’, ‘Ol/TZIDC-200’
« Commissioning instruction ‘Cl/TZIDC/ATEX/IECEX’,
‘Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX’

We wish to draw your attention to the fact that the
TZIDC Rev. 5 / TZIDC-200 Rev. 5 must be verified by the
customer with the electric data from the following table.
The customer must consider and observe this indication
when designing the application.

Current circuit (terminal) Electrical information (maximum

values)
Mechanical limit monitor, (Pepper| & U= 16V
Fuchs SJ2-SN) Ci= 60nF
(Limitl: +51 / -52), L;= 100 pH
(Limit2: +41 / -42) = 25mA
P.= 64mW

Anderungen der elektrischen Daten der
mechanische Grenzwertmeldung fiir TZIDC Rev. 5
und TZIDC-200 Rev. 5

[
E

Deutsch

Die elektrischen Daten der Grenzwertmelder von
Pepperl & Fuchs — SJ2-SN sind in den folgenden Dokumenten
irrtimlich falsch angegeben:
. Datenblatt ,DS/TZIDC", ,DS/TZIDC-200“
« Betriebsanleitung ,OIl/TZIDC*, ,Ol/TZIDC-200*
« Inbetriebnahmeanleitung ,ClI/TZIDC/ATEX/IECEX",
»,Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX“

Wir weisen ausdricklich darauf hin, dass der TZIDC Rev. 5 /
TZIDC-200 Rev. 5 mit den elektrischen Daten aus der
folgenden Tabelle vom Kunden Uiberprift werden muss.
Der Kunde muss diesen Hinweis bei der Auslegung seiner
Applikation berucksichtigen und beachten.

Stromkreis (Klemme) Elektrische Daten (Hochstwerte)

Mechanische Grenzwertmeldung, U= 16V
(Pepperl & Fuchs S12-SN) C;= 60nF
(Limit1: +51 / -52), L= 100pH
1
(Limit2: +41 / -42) _
= 25mA
P.= 64mW

Modification des données électriques de la
détection mécanique de valeurs limites pour
TZIDC Rév. 5 et TZIDC-200 Rév. 5

Francgais

Les données électriques du détecteur de valeurs limites de
Pepperl & Fuchs — SJ2-SN ont été mal renseignées dans les
documents suivants:
«  Fiche produit «DS/TZIDC», «DS/TZIDC-200»
- Manuel opérationnel «OI/TZIDC», «Ol/TZIDC-200»
+ Note de mise en exploitation
«Cl/TZIDC/ATEX/IECEX»,
«Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX»

Nous attirons expressément votre attention sur le fait que le
TZIDC Rév. 5 et le TZIDC-200 Rév. 5 doivent étre vérifiés par le
client avec les données électriques du tableau suivant.

Le client doit prendre en compte et respecter cet avis lors de
la mise en place de son application.

Circuit d'alimentation (borne) Données électriques (valeurs

maximales)
Détection mécanique de valeurs U= 16V
limites, (Pepperl & Fuchs SJ2-SN) C;= 60nF
(Limitl: +51 / -52), Li= 100 pH
(Limit2: +41 / -42) ;= 25mA
P.= 64mW

Cambios en los datos eléctricos de la deteccion de
valor limite mecanico para el TZIDC Rev. 5y el
TZIDC-200 Rev. 5

E

Espariol

Los datos eléctricos del detector de valor limite de
Pepperl & Fuchs — SJ2-SN son incorrectos en los siguientes
documentos:
. Especificacion técnica "DS/TZIDC", "DS/TZIDC-200"
« Instrucciones de funcionamiento "Ol/TZIDC",
"Ol/TZIDC-200"
» Instrucciones de puesta en marcha
"Cl/TZIDC/ATEX/IECEX", "CI/TZIDC-200/ATEX/IECEX"

Por la presente advertimos expresamente de la necesidad de
que el cliente verifique el TZIDC Rev. 5 / TZIDC-200 Rev. 5 con
los datos eléctricos enumerados en la tabla que aparece a
continuacién.

El cliente debe considerar y observar esta advertencia
durante el disefio de su aplicacion.

Circuito eléctrico (borne) Datos eléctricos (valores

maximos)
Deteccién de valor limite mecénico, U= 16V
(Pepperl & Fuchs SJ2-SN) C;= 60nF
Limitl: +51 / -52), -
( /-52) L;= 100 pH

(Limit2: +41 / -42) = 25mA

P.= 64mwW
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Zndringer af de elektriske data i den mekaniske
graensevaerdimelding for TZIDC rev. 5 og TZIDC-
200rev.5

m

Dansk

De elektriske data i den mekaniske graensevaerdimelding fra
Pepperl & Fuchs - SJ2-SN er ved en fejl angivet forkert i de
felgende dokumenter:
- Datablad "DS/TZIDC*, "DS/TZIDC-200“
« Betjeningsvejledning "OI/TZIDC", "Ol/TZIDC-200*
« Ibrugtagningsvejledning "CI/TZIDC/ATEX/IECEX",
,Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX*

Vi henviser udtrykkeligt til, at TZIDC rev. 5/TZIDC-200 rev. 5
skal kontrolleres i forhold til de elektriske data i den felgende
tabel fra kunden.

Kunden skal vaere opmaerksom pa og tage hensyn til denne
henvisning ved dimensioneringen af sin applikation.

Wijzigingen in de elektrische gegevens van de
mechanische grenswaarde-indicatie voor TZIDC
rev. 5 en TZIDC-200 rev. 5

Nederlands

De elektrische gegevens van de grenswaarde-indicatoren van
Pepperl & Fuchs — SJ2-SNzijn foutief vermeld in de volgende
documenten:
« Gegevensblad "DS/TZIDC", "DS/TZIDC-200"
« Gebruiksaanwijzing "Ol/TZIDC", "Ol/TZIDC-200"
« Handleiding voor de inbedrijfstelling
"Cl/TZIDC/ATEX/IECEX", "CI/TZIDC-200/ATEX/IECEX"

Wij wijzen er uitdrukkelijk op dat de TZIDC rev.5 / TZIDC-200
rev. 5 door de klant gecontroleerd moet worden met de
elektrische gegevens uit de volgende tabel.

De klant moet bij het ontwerpen van zijn toepassing rekening
houden met deze aanwijzingen.

Stremkreds (klemme) Elektriske data

(maksimumvaerdier)

Stroomkring (klem) Elektrische gegevens (maximale

Mekanisk graensevaerdimelding, U= 16V
(Pepperl & Fuchs S12-SN) C;= 60nF
Limitl: +51 / -52), -
( /-52) L= 100 pH
(Limit2: +41 / -42) _
= 25mA
P,= 64mwW

waarden)
Mechanische grenswaardemelding, U= 16V
(Pepperl & Fuchs SJ2-SN) C;= 60nF
(Limit1: +51 / -52), Li= 100 pH
(Limit2: +41 / -42) L= 25mA
P.= 64mwW

Modifiche dei dati elettrici della segnalazione di
valore limite meccanico per TZIDC Rev. 5 e TZIDC-
200 Rev. 5

Italinano

| dati elettrici del segnalatore di valore limite di
Pepperl & Fuchs — SJ2-SN contenuti nei seguenti documenti
sono stati per sbaglio forniti in modo errato:
- Foglio dati tecnici “DS/TZIDC”, “DS/TZIDC-200"
« Istruzioni operative “Ol/TZIDC”, “Ol/TZIDC-200”
« Istruzioni di messa in servizio
“Cl/TZIDC/ATEX/IECEX",
“Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX”

Facciamo espressamente notare che il TZIDC Rev.5 / TZIDC-
200 Rev. 5 deve essere verificato dal cliente rispetto ai dati
elettrici forniti nella seguente tabella.

Il cliente deve tenere conto di questo avviso e rispettarlo nella
configurazione della propria applicazione.

Alteracoes dos dados elétricos da resposta
mecanica do valor limite para TZIDC Rev. 5 e
TZIDC-200 Rev. 5

Portugués

Os dados elétricos dos monitores dos valores limite de
Pepperl & Fuchs — SJ2-SN sao fornecidos incorretamente nos
seguintes documentos:
« Folha de dados “DS/TZIDC”, “DS/TZIDC-200"
« Manual de instrugdes “Ol/TZIDC”, “Ol/TZIDC-200”
« Instrugdes para a colocagao em funcionamento
“Cl/TZIDC/ATEX/IECEX",
“Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX”"

Alertamos para o facto de que é necessario verificar o TZIDC
Rev.5 / TZIDC-200 Rev. 5 com os dados elétricos da seguinte
tabela do cliente.

O cliente deve considerar e respeitar esta indicacdo durante o
dimensionamento da sua aplicagao.

Circuito di corrente (morsetto) Dati elettrici (valori massimi)

Segnalazione di valore limite U= 16V
meccanico, (Pepperl & Fuchs $J2-SN) C;= 60nF
Limite 1: +51 / -52), -
( /-52) L= 100 pH
(Limite 2: +41 / -42) B
= 25mA
P,= 64mwW

Circuito de corrente (terminal) Dados elétricos (valores

maximos)
Resposta mecénica do valor limite, U= 16V
(Pepperl & Fuchs SJ2-SN) C;= 60nF
Limitl: +51 / -52), -
( /-52) L= 100 pH
(Limit2: +41 / -42) L= 25mA

P.= 64mwW
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Andringar i elektriska data fér den mekaniska
gransvardesrapporteringen TZIDC rev. 5 och
TZIDC-200 rev. 5

Svenska

Elektriska data for gransvardesrapporteringen fran
Pepperl & Fuchs — SJ2-SN har av misstag blivit felaktiga i
féljande dokument:
- Datablad DS/TZIDC, DS/TZIDC-200
« Bruksanvisning Ol/TZIDC, Ol/TZIDC-200
« Idrifttagningsanvisning CI/TZIDC/ATEX/IECEX,
Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX

Vi vill betona att TZIDC rev. 5 respektive TZIDC-200 rev. 5 med
elektriska data i foljande tabeller maste kontrolleras av
kunden.

Kunden maste ta hansyn till och folja denna anvisning vid
dimensioneringen av sin applikation.

Stromkrets (klamma) Elektriska data (maxvarden)

TPOTIOTIOLNOELG TWV NAEKTPLKWV CTOLXELWV TNG
HNXavikng eL8otoinong oplakng Tipmg yta TZIDC
ava®. 5 kal TZIDC-200 avab. 5

ENNVika

Ta NAEKTPLKA OoTOoLXElD TWV SlaTd§ewV onuATo84TNONG
OPLOKWV TLHWV Pepperl & Fuchs — SJ2-SN avadEépovtal
€0PaAAUEVA OTA TIOPAKATW Eyypada:
- ®UA\o oTolxeiwv «DS/TZIDC», «DS/TZIDC-200»
. 0&nyieg Aettoupylag «OI/TZIDC», «Ol/TZIDC-200»
. 0bnyieg B€ong oe Aettoupyia
«Cl/TZIDC/ATEX/IECEX»,
«Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX»

Erionpaivoupe pntd étL to TZIDC avab. 5/TZIDC-

200 avaB. 5 pémnel va eheyxBel amd Tov meAdTn pe Ta
NAEKTPLKA OTOLXELO TOU TIOPAKATW TIivaKa.

O eA&TNg TtPETEeL va AABEL UTTOYN Kat va TNERoEL QUTHV TNV
uTtOSEL§N KATA TO OXESLAOUO TNG EGAPHOYNG TOU.

Mekanisk gransvardesrapportering, U= 16V
(Pepperl & Fuchs SJ2-SN) C;= 60nF
Limitl: +51/-52), -
( /=52) L;= 100 pH
(Limit2: +41/-42) B
;= 25mA
P;= 64mw

1

Muutoksia mallien TZIDC versio 5 ja TZIDC-200
versio 5 mekaanisen raja-arvoilmoituksen
sahkotietoihin

Suomi

Valmistajan Pepperl & Fuchs - SJ2-SN raja-arvoilmaisimien
sahkotiedot on annettu vahingossa vaarin seuraavissa
asiakirjoissa:
. Tietolehti "DS/TZIDC”, "DS/TZIDC-200"
« Kayttoohje ”Ol/TZIDC”, "Ol/TZIDC-200”
«  Kayttdonotto-ohje "Cl/TZIDC/ATEX/IECEX”,
"Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX”

Haluamme mainita erityisesti, ettd asiakkaan on
tarkastettava TZIDC versio 5 / TZIDC-200 versio 5 seuraavan
taulukon sahkétiedoilla.

Asiakkaan on huomioitava tdma huomautus ja noudatettava
sitd asentaessaan kdyttokohdettaan.

Virtapiiri (liitin) Sahkotiedot (suurimmat arvot)

Mekaaninen raja-arvoilmoitus, U= 16V
(Pepperl & Fuchs SJ2-SN) C;= 60nF
Limitl: +51 / -52), -
( /-52) L= 100 uH
(Limit2: +41 / -42) B
;= 25mA
P.= 64mW

1

HAekTPIKS KUKAWHA (AKPOSEKTNG) HAektpikd SeSopéva (HéyloTeg

TLpéc)
Mnxavikn €l8oToinon opLakng TLUg, U= 16V
(Pepperl & Fuchs SJ2-SN) C;= 60nF
(Limit1: +51 / -52), L= 100 pH
(Limit2: +41 / -42) L= 25mA
P.= 64mwW

Zmény elektrickych udaji mechanické indikace
meznich hodnot pro TZIDC rev. 5 a
TZIDC-200 rev. 5

Cestina

Elektrické Udaje hlasi¢e meznich hodnot ze dne
Pepperl & Fuchs — SJ2-SN jsou v nasledujicich dokumentech
omylem uvedeny chybné:
. specifikace ,,DS/TZIDC*, ,,DS/TZIDC-200“
- navod k pouziti ,,Ol/TZIDC*, ,,01/TZIDC-200“
- ndavod k uvedeni do provozu ,,Cl/TZIDC/ATEX/IECEX",
,Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX"

Upozornujeme vyslovné na to, Ze zakaznik musi
prekontrolovat TZIDC rev. 5 / TZIDC-200 rev. 5 podle
elektrickych Udajl z nasledujici tabulky.

Zakaznik musi toto upozornéni zohlednit a respektovat pfi
navrhu své aplikace.

Proudovy obvod (svorka) Elektrické udaje (maximalni

hodnoty)
Mechanické hldSeni meznich hodnot, U= 16V
(Pepperl & Fuchs SJ2-SN) C;= 60nF
(Limitl: +51 / -52), L= 100 pH

(Limit2: +41 / -42) ;= 25mA

P,= 64mW
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Mehaanilise piirvaartuse tuvastuse
elektriandmete muudatused TZIDC rev. 5 ja
TZIDC-200 rev. 5 jaoks

Eesti

Pepperl & Fuchs — SJ2-SN piirvaartuse teavitite elektriandmed
on jargmistes dokumentides ekslikult valesti esitatud:
. Andmeleht ,DS/TZIDC*, ,DS/TZIDC-200“
« Kasutusjuhend ,OIl/TZIDC*, ,Ol/TZIDC-200“
«  Kaikuvdtmisjuhend ,Cl/TZIDC/ATEX/IECEX,
»,Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX“

Juhime selgesonaliselt tahelepanu sellele, et klient peab
TZIDCrev.5 / TZIDC-200 rev. 5 jargmise tabeli
elektriandmetega Ule kontrollima.

Klient peab seda juhist oma rakenduse planeerimisel arvesse
votma ja jargima.

Vooluahel (klemm) Elektrilihenduse andmed

(maksimaalsed vaartused)

Mehaaniline piirvaartuse tuvastus, U= 16V
(Pepperl & Fuchs SJ2-SN) C;= 60nF
(Limit 1: +51 / -52), L;= 100 pH
(Limit 2: +41 / -42) ;= 25mA
Pz 64mW

Valtozasok a TZIDC 5. verzié és TZIDC-200 5.
verzié mechanikai hatarértékjelzés elektromos
adataiban

Magyar

A Pepperl & Fuchs — SJ2-SN hatarértékjelzék elektromos
adatai tévedésbdl hibasan vannak megadva az aldbbi
dokumentumokban:
- Adatlap ,DS/TZIDC*, ,DS/TZIDC-200“
« Uzemeltetési Gitmutaté ,01/TZIDC*, ,0l/TZIDC-200“
. Uzembehelyezési Gtmutaté ,Cl/TZIDC/ATEX/IECEX",
,Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX"

Kifejezetten felhivjuk a figyelmet arra, hogy a TZIDC 5. verziét
/ TZIDC-200 5. verzidt az tgyfélnek kell ellendriznie a
kovetkezd tablazatban taldlhato elektromos adatok alapjan.
Az Ggyfélnek ezt az értesitést figyelembe kell vennie az
alkalmazas kialakitasakor.

Aramkdr (kapocs) Elektromos adatok (legmagasabb

értékek)
Mechanikai hatarértékjelzés, (Pepperl U= 16V
& Fuchs SJ2-SN) Ci= 60nF
(Limitl: +51 / -52), L;= 100 pH
(Limit2: +41 / -42) = 25mA
P.= 64mW

Promjene elektri¢nih podataka o mehanickoj
dojavi grani¢nih vrijednosti za TZIDC rev. 5 i
TZIDC-200 rev. 5

Hrvatski

Elektri¢ni podaci dojavnika grani¢nih vrijednosti
Pepperl & Fuchs — SJ2-SN u sljedeéim su dokumentima
slu¢ajno pogresno navedeni:
- podatkovni list ,,DS/TZIDC*, ,DS/TZIDC-200“
- upute za upotrebu,0I/TZIDC*, ,0OIl/TZIDC-200“
« upute za stavljanje u pogon,,CI/TZIDC/ATEX/IECEX",
»Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX“

Izri¢ito napominjemo da se TZIDC rev. 5 / TZIDC-200 rev. 5
mora provjeriti pomocu elektri¢nih podataka iz sljedeée
tablice.

Kupac pri svojoj primjeni mora uzeti u obzir i poStovati ovu
napomenu.

Strujni krug (stezaljka) Elektri¢ni podaci (najvecée

vrijednosti)

Mehanicka dojava grani¢ne U= 16V
vrijednosti, (Pepperl & Fuchs SJ2-SN) Ci= 60nF
(ogranicenje 1: +51 / -52), L= 100pH
1
(ogranicenje 2: +41 / -42) B
= 25mA
P,= 64mwW

Mechaninés ribinés vertés pranesimo elektros
duomeny pakeitimai, taikomi TZIDC 5 perzidrai ir
TZIDC-200 5 perzitrai

Lietuviskai

Pepperl & Fuchs — SJ2-SN ribinés vertés pranesimo elektros
duomenys Siuose dokumentuose nurodyti neteisingai:
« Duomenylape,DS/TZIDC*, ,DS/TZIDC-200“
- Naudojimo instrukcijoje ,,0l/TZIDC*, ,Ol/TZIDC-200“
« Pradéjimo eksploatuoti instrukcijoje
,Cl/TZIDC/ATEX/IECEX",
,Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX"

Nurodome, kad TZIDC 5 perzilros / TZIDC-200 5 perziliros
elektros duomenys turi buti sutikrinti su toliau pateikta
kliento lentele.

Klientas, interpretuodamas savo taikomaja programa, privalo
atsizvelgti j §j nurodyma ir jo laikytis.

Srovés grandiné (gnybtas) Elektros duomenys (auksciausia

verté)
Mechaninés ribinés vertés U= 16V
pranesimas, (Pepperl & Fuchs SJ2-SN) C;= 60nF
(1riba: +51 / -52), Li= 100 pH

(2 riba: +41 / -42) li= 25mA

P,= 64mW
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Mehaniska robezvértibas zinojuma elektrisko datu
izmainas attieciba uz TZIDC versiju 5 un
TZIDC-200 versiju 5

Latviski

Pepperl & Fuchs — SJ2-SN robezvértibas zinotaja elektriskie
dati ir noraditi kladaini aplami $ados dokumentos:
. Datulapa “DS/TZIDC”, "DS/TZIDC-200"
- Ekspluatacijas instrukcija “Ol/TZIDC”, “Ol/TZIDC-200"
. Ekspluatacijas uzsaksanas instrukcija
“Cl/TZIDC/ATEX/IECEX”,
“Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX”

VEélamies ipasi noradit, ka TZIDC versija 5/TZIDC-200 versija 5
ar elektriskajiem datiem ir jasalidzina ar $adam klienta
tabulam.

Klientam $1 norade ir janem véra un jaievéro, izskaidrojot
lietojumu.

Stravas kéde (spaile) Elektriskie dati (augstakas

vértibas)
Mehaniskais robezvértibas zinojums, U= 16V
(Pepperl & Fuchs SJ2-SN) Ci= 60nF
(Limitl: +51 / -52), L;= 100 pH
(Limit2: +41 / -42) ;= 25mA
P= 64mW

Zmiany danych elektrycznych mechanicznego
zgtaszania wartosci granicznych dla TZIDC wer. 5
oraz TZIDC-200 wer. 5

Polski

Dane elektryczne urzadzen do zgtaszania wartosci
granicznych Pepperl & Fuchs — SJ2-SN zostaty w ponizszych
dokumentach omytkowo podane niepoprawnie:
« Arkusz danych ,DS/TZIDC”, ,DS/TZIDC-200”
« Instrukcja obstugi ,,01/TZIDC”, ,,Ol/TZIDC-200”
« Instrukcja odbioru ,,Cl/TZIDC/ATEX/IECEX”",
,Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX”

Jednoczesnie pragniemy podkresli¢, iz TZIDC wer. 5 / TZIDC-
200 wer. 5 z danymi elektrycznymi z ponizszej tabeli musi
zostac zweryfikowany przez klienta.

Klient musi uwzgledni¢ te notyfikacje przy opracowywaniu
swojej aplikacji i jej przestrzegad.

Obwéd pradowy (zacisk) Dane elektryczne (wartosci

maksymalne)

Mechaniczne zgtaszanie wartosci U= 1oV
granicznych, (Pepperl & Fuchs SJ2-SN) C;= 60nF
(Limitl: +51 / -52), L;= 100 pH
(Limit2: +41 / -42) = 25mA
P.= 64mW

Zmeny elektrickych udajov mechanickej
signalizacia medznych hodnét pre TZIDC Rev. 5 a
TZIDC-200 Rev. 5

Slovencina

Elektrické udaje signalizacie medznych hodnét
Pepperl & Fuchs — SJ2-SN su v nasledujucich dokumentoch
omylom nespravne uvedené:
« List s technickymi udajmi,,DS/TZIDC",
»,DS/TZIDC-200“
. Navod na obsluhu,0l/TZIDC*, ,0l/TZIDC-200“
« Navod na uvedenie do prevadzky
,Cl/TZIDC/ATEX/IECEX",
,Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX"

Vyslovne upozorfiujeme na to, ze TZIDC Rev. 5/ TZIDC-200
Rev. 5 musi byt skontrolované s elektrickymi idajmi z
nasledujucej tabulky zakaznika.

Zakaznik musi zohl'adnit a reSpektovat toto upozornenie pri
navrhu svojej aplikacie.

Prudovy obvod (svorka) Elektrické udaje (maximalne

hodnoty)
Mechanicka signalizacia medznych U= 16V
hodnét, (Pepperl & Fuchs SJ2-SN) C;= 60nF
(Limit 1: +51/-52), Li= 100pH
(Limit 2: +41/-42) L= 25mA
P.= 64mwW

Spremembe elektri¢nih podatkov mehanskega
sporocanja mejnih vrednosti za TZIDC rev. 5 in
TZIDC-200 rev. 5

Slovenscina

Elektri¢ni podatki mejnih vrednosti Pepperl & Fuchs — SJ2-SN
so v naslednjih dokumentih navedeni napacno:
- podatkovni list,DS/TZIDC*, ,,DS/TZIDC-200“
. priro¢nik za uporabo ,0l/TZIDC*, ,,Ol/TZIDC-200“
« navodila za prvi zagon ,,Cl/TZIDC/ATEX/IECEX",
,Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX"

Zelimo izrecno poudariti, da mora kupec preveriti
TZIDCrev.5 / TZIDC-200 rev. 5 z upostevanjem elektri¢nih
podatkov v naslednji tabeli.

Stranka mora to obvestilo pri interpretaciji pravilne uporabe
upostevati in spostovati.

Tokokrog (sponka) Elektri¢ni podatki (najvisje

vrednosti)
Mehansko sporocdanje mejnih U= 16V
vrednosti, (Pepperl & Fuchs SJ2-SN) C;= 60nF
(Omejitevl: +51/-52), L= 100 uH
(Omejitev2: +41/-42) L= 25mA

P,= 64mW
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Modificari ale datelor electrice ale mesajului
mecanic de valoare limita pentru TZIDC Rev. 5 si
TZIDC-200 Rev. 5

R

Romanesc

Datele electrice ale detectoarelor de valori limita de la
Pepperl & Fuchs — SJ2-SN sunt indicate incorect in
urmatoarele documente:
- Fisadedate ,DS/TZIDC”, ,DS/TZIDC-200”
« Instructiunile de utilizare ,,0l/TZIDC”, ,,Ol/TZIDC-200”
+ Instructiunile de punere in functiune
,Cl/TZIDC/ATEX/IECEX,
,Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX”

Subliniem in mod expres faptul ca TZIDC Rev. 5 / TZIDC-
200 Rev. 5 cu datele electrice din tabelul urmator trebuie sa
fie verificate de catre client.

Clientul trebuie sa tina cont de aceste informatii sisa le
respecte In momentul dimensionarii aplicatiei sale.

Circuit de curent (borna) Date electrice (valori maxime)

U3MeHeHUs B 3/1IeKTPUUYECKUX XapaKTEePUCTUKAX
MeXaHU4YeCKON CUrHaIn3auum npegenbHoro
3Ha4veHus gna TZIDC Rev. 5 u TZIDC-200 Rev. 5

Pycckui

DNeKTpUYECKUE XapaKTEPUCTUKN CUTHANIM3ATOPOB
npepenbHoro 3HadeHus Pepperl & Fuchs — SJ2-SN yka3aHbl
HEMpPaBWUIbHO B CriefyoWMX OKYMeHTax:
«  TexHun4yeckum nacnopt «DS/TZIDC», «DS/TZIDC-200»
«  UHCcTpyKums no obcnyxmnsaHmto «OIl/TZIDC»,
«Ol/TZIDC-200»
+ PyKOBOACTBO MO BBOAY B 3KCM/lyaTauuio
«Cl/TZIDC/ATEX/IECEX»,
«Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX»

Mbl o6paLliaeM oco6oe BHMMaHWE Ha TO, YTO 3aKa34mK
DOMKeH CBepUTb aneKTpuieckue napameTpbl TZIDC Rev. 5 /
TZIDC-200 Rev. 5 ¢ gaHHbIMK 13 cnegyloLwen Tabnumubl.
3aKasumK [OMKEH yunTbiBaTb M cO6n0AaTh AaHHOE YKasaHue
npuv paspaboTKe CBOEro MpUIoXKeHus.

Mesaj mecanic de valoare limita, U= 16V
(Pepperl & Fuchs SJ2-SN) Ci= 60nF
(Limitl: +51 / -52), L;= 100 pH
(Limit2: +41 / -42) L= 25mA
Pi= 64mw
‘ npOMEHVI B e/1IeKTpUu4ecCKkuTe gaHHN Ha

MexaHW4YHaTa MHAMKaLMUA Ha rpaHUYHaTa CTOMHOCT
3a TZIDC pes. 5 u TZIDC-200 pes. 5

Bwvnrapckun

EnekTpuueckute gaHHM Ha UHOAUKATOPUTE 3a rPaHnUYHa
CTOMHOCT Ha Pepperl & Fuchs — SJ2-SN ca norpeLuHo
MOCOYEHMU B CNiefHNTE AOKYMEHTU:
«  WNHdpopmaumoHeH nuct ,DS/TZIDC*, ,,DS/TZIDC-200“
«  WNHcTpyKkumm 3a ekcnnoataumsa ,,Ol/TZIDCY,
»,Ol/TZIDC-200
+  WNHCTpyKuuMM 3a BbBEXAaHE B eKcnioaTaums
~Cl/TZIDC/ATEX/IECEX",
»,Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX“

M3puryHo nocouBame, Ye TZIDC peB. 5 / TZIDC-200 peB. 5
Tps6Ba fa 6bae NPOBEPEH OT KIMEHTA C eNIEKTPUUECKUTE
DaHHM OT cnegHaTta Taénmua.

KnueHTbT Tps6Ba Aa B3eMe NpeaBua 1 ga ce cbobpasm C Tasum
3a6eneXkKa, KoraTo NPoeKTMPa CBOETO MPUSIOXKEHME.

TokoBa Bepura (knemMa) EneKTpuyecku AaHHW (Haln-BUCOKUN

CTOMHOCTH)
MexaHW4Ho LMPppPOoBO perucTpupaHe, U= 16V
(Pepperl & Fuchs SJ2-SN) Ci= 60nF
(JumuT 1: +51 / -52), L= 100pH
(JumMunT 2: +41 / -42) L= 25mA

P,= 64mW

SneKTpuueckas uenb (KneMma) SneKTpUYecKne faHHble

(MaKcuMManbHble 3HaYeHUs)

MexaHu4veckasn cmrHanmsauyms U;= 6V
nonoxeHws, (Pepperl & Fuchs SJ2-SN) C;= 60H®
Mpepenl: +51 / -52), _
(Mpen, / -52) Li= 100pur
(Mpepen2: +41 / -42) _
k= 25MA
P;= 64 MBT

TZIDC Rev.58 &K UTZIDC-200 Rev.5DHHD Y =
Yy FEZHYDERT—YDEEICDVT,

m

BAE

TEEER DPepperl & Fuchs — SI2-SNO#HDO U=y L EZS
DEKT—YICEEDOMRHDELT,
. F—HY—k‘DS/TZIDC. ‘DS/TZIDC-200’
- 2{EEHRA ‘Ol/TZIDC’. ‘Ol/TZIDC-200’
. ZE5FERHAA ‘CI/TZIDC/ATEX/IECEX',
‘Cl/TZIDC-200/ATEX/IECEX’

TZIDC Rev.55 K UTZIDC-200 Rev.5ICDEF L TlE, TFRD
EQT—YEBRIC. BERICTCHERCESVET LS HEL
WzULET,

BEFIE. 7TV —YaVERETTIRIC. CORTFEEEL
. BT RIMERHDET,

TBHREE (HF) EXIEER (BXE)

DU =y ~cEZ4. (Pepperl & Uj= 16V
Fuchs SJ2-SN) Ci= 60nF
(USwh1:451/-52) . L= 100 uH
(UZwhk2:+41/-42) _
/ L= 25mA
P;= 64 mW)
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