ROBOTIKA

IRB 6650S
Primyslovy robot

Stroj IRB 6650S je spolehlivy s dlouhou dobou
dostupnosti ve vyrobé, rychly s kratkou dobou
cyklu a silny s maximalnim vyuzitim. K jeho
hlavnimu pouziti patfi obsluha stroj, manipulace
s materidlem, bodové svarovani a tlakové liti.

Manipulace s materialem

Diky svému del$imu dosahu dopredu a dold mGze pfi
umisténi na vyvySenou drahu kontrolovat dvakrat
vice vstupnich dopravnikl s rdznymi velikostmi dilt
nez tradi¢ni draha s péti- nebo Sestiosym robotem
namontovana na stropé nebo na sténé. V porovnani
s obracenou drahou a pétiosym robotem mUze byt
délka drahy robotu IRB 6650S mnohem kratsi, coz
zjednodusuje instalaci a snizuje celkové naklady.

Vstfikovani plastu

IRB 6650S je vhodny zejména pro velké vstrikovaci
stroje nad 1 000 tun. Flexibilita Sestiosého robota
usnadnuje aplikace nasledného zpracovani, jako jsou
montazni operace za horka.

Tlakové liti

Jedinecny pracovni prostor zajistuje snadny pristup
k postfiku matrice i manipulaci s dily. Pracovni
kabeladz je chranéna v systému robotického ramene,
¢imz se zvysuje Zivotnost pracovni kabelaze.

IRB 6650S je regdlové provedenti
robotu ze skupiny Power Robot,
ktera nabizi jedine¢nou pracovni
obalku. Dokaze dosdhnout
maximalnich poloh ve svislém
ivodorovném sméru i zvétSeného
dosahu smérem vpred a doll. Tato
kombinace umoznuje dosahovat
novych parametrd funkci robotu
pro fadu aplikaci.

Bodové svarovani

IRB 6650S nabizi moznost zvysit hustotu robotl
v ramovych stanicich; dlleZité je umisténi robotl
na rdznych drovnich. Standardni robot IRB 6700
muZe byt namontovan na Urovni podlahy a robot
IRB 6650S mUiZe byt umistén ve vySce priblizné
1,5-2m nad Urovni podlahy. Standardni roboty
pritom provadéji bodové svarovdni spodni ¢asti
karoserie a IRB 6650S horni ¢asti karoserie.

Tim se efektivné vyuziva prostor v rdmové burice.

Obsluha lisu

Robot IRB 6650S zvladne i extrémné velké plechy,
jako jsou napfriklad celé boky karoserie. Pracovni
prostor robota umoznuje vysunuti robota z lisu

i s velkymi chapadly a dily. Vysoky vykon zrychleni je
kombinovan s jedine¢nym zdvihem ve vodorovném
i svislém sméru. Tato jedine¢na kombinace
vyrazné zkrati dobu cyklu, a tim zvysi vyrobni
kapacitu. Pracovni prostor pod robotem nabizi
vynikajici pFilezitost pro rychlou vyménu nastrojl
v chapadlech.

Rizeno OmniCore™

Ridici jednotka OmniCore nabizi nejlepéi Fizeni
pohybu ve své tiidé, 20% Usporu energie,
zabezpeceni a Skalovatelné funkce. Rychlejsi
vykonnost a vétsi flexibilita umoznuji vyssi
produktivitu a schopnost reagovat na ménici
se pozadavky trhu.
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Specifikace Pohyby
Verze Dosah Mani- Centrum Kroutici Pohyb v ose Pracovnidosah Max.rychlost osy
robotu . ptilacn: gravitace mclamvents Rotace, osa 1 +180° a% -180° 100%/s
motnos zapésti
(m) (kg) (kg) (Nm) Rameno, osa 2 +160° az -40° 90°/s
Bez LeanID Rameno, osa 3 +70° az-180° 90°/s
IRB 66505 -90/3,9 3,9 90 360 495!  Zapéstiosa4 +300° aZ-300° 150%/s
4382 Ohyb, osa 5 +120°az-120° 120°/s
IRB 6650S -125/3,5 3,5 125 360 1037 Otoceni osy 6 +360° az -360° 235°/s
5262
- 1 e
IRB 66505 -200/3,0 30 200 365 1 gggz Pracovni rozsah, IRB66505-90/3,9
Bez LeanID
IRB 66505-90/3,9* Nedodava se s LeanID
IRB 6650S-125/3,5* 3,5 100 300 1259
@
IRB 6650S5-200/3,0* 3,0 190 300 896 §
o™
Pocet os 6
Kryti Standard IP 67. Na prani FoundryPlus 2, //“ -
omyvatelny vysokotlakou parou \ )
Montaz Instalace na stroji 3 (A)\“V ;77//
Ovladaci panel IRC5 Single Cabinet (s jednou sk¥ini), © a
OmniCore™ V250XT, V40OOXT g‘ \
©o -
* Na vSechny varianty Ize namontovat piidavné zatéze. 50 kg na horni N \(/A)zr:aéené
rameno a 250 kg nardmosy 1.'Osy 4 a 5, 20sa 6. Y
oblast pod
— zakladnou
_ 1014 150 1654 robota nenf
Vykon (v souladu s ISO 9283) 2215 3932 dostupna.
°pak°"a‘ee'|"?:t °pak°)’ate'": Pracovni rozsah, IRB66505-125/3,5
rahy pfesnos
IRB 66505 -125/3,5 0,13 mm 0,90 mm
IRB 66505 -200/3,0 0,14 mm 0,70 mm
Skutecné hodnoty jsou rovny nebo nizsi nez uvedené hodnoty. "
<+
— il
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Technické specifikace
PFipojeni
Napajeci napéti 200-600V, 50/60 Hz
Spotfeba energie 2,4 kw
Fyzické parametry o
Kk
Zakladna robota 1136 x 864 mm ~ \ (A) =
vyznacena
Hmotnost robota o{,hst pod
IRB 66505 -90/3,9 2275kg ~ zdkladnou
18273 1457,7 robota neni
IRB 66505 -125/3,5 2250 kg 566,] 34845 dostupna.
IRB 66505 -200/3,0 2 250kg .
Pracovni rozsah, IRB66505-200/3,0
Prostredi
Teplota prostifedi pro mechanickou jednotku
Bé&hem provozu +5°Caz+52°C
Pro prepravu a kratkodobé -25°Caz+55°C 3
uskladnéni (max. 24 h) 8
Relativni vihkost Max.95% \
Hladina hluku Max. 73 dB(A) \
Bezpecnost Zdvojené obvody s funkcemi |
kontroly, nouzového zastaveni /
a bezpecénostnimi funkcemi,
tfipolohové aktivacni zafizeni. ~
Rozs$ifena bezpecnost SafeMove2 E \ w=
. P - vyznacena
Emise Stinéni EMC/EMI oblast pod
Volitelna zarizeni Foundry Plus 2, LeanID ~ | zakladnou ,
1216 12407 robota neni
1382,1 3039,4 dostupna.

Udaje a rozméry mohou byt zménény bez pfedchoziho upozornéni.

Vyhrazujeme si pravo provadét technické zmény ¢i upravit obsah tohoto
dokumentu bez pfedchoziho upozornéni. Pro objedndvky plati konkrétni
dohodnuté podminky. ABB AG nenese zddnou odpovédnost za pripadné
chyby nebo nedostatek informaci v tomto dokumentu.

Vyhrazujeme siveskera prdva na tento dokument i na informace a ilustrace
vném obsazené. Jakékoli poskytovani tfetim strandam, vyuziti celkového ¢i
¢astecného obsahu tohoto dokumentu nebo jeho kopirovani je bez pred-
choziho pisemného souhlasu spole¢nosti ABB AG zakdzano. Copyright©
ABB. VSechna prava vyhrazena.
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