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Once bunu okuyun

Uyar ve guvenlik

Bu ABB PSTX yumusak yolvericlyi sectiginiz igin tesekkUr ederiz.

Yumusak yolvericiyi kurmadan, baglamadan ve
yapilandirmadan dnce tUm talimatlar dikkatlice okuyunuz ve
anladiginizdan emin olunuz.

Bu kilavuz, PSTX yumusak yolvericinin kurulumunu ve gelismis
bir sekilde kullanimini agiklamay amagclamaktadir. Hizli ve kolay
kurulum icin 1SFC132082M9901 - PSTX30...PSTX1250 Tipi
Yumusak Yolverici Kullanma Kilavuzunun kisa bigimine bakiniz.
Kilavuz asagidaki adreste bulunmaktadir:
http://www.abb.com/lowvoltage

Bu kilavuzda http://www.abb.com/lowvoltage adresine atifta
bulunuldugunda: Kontrol Urlnleri baglantisini secin, Yumusak
Yolvericiler sekmesine gegin ve arama alaninda belirtilen
referansi yazin.

e Sadece yetkili ve uygun bir egitim almis kisiler, yumusak
yolvericiyi kurabilir ve elektrik baglantisini yapabilir. TUm
yasalara ve ydnetmeliklere uyun.

* Yumusak yolvericinin servis ve onarim igslemlerini yalnizca
yetkili personel gerceklestirebilir.

e Yetkili olmayan kigilerin yaptigi onarnimlar, garantiyi
etkileyecektir.

e ABB personeli ABB CISE 15.4'teki talimatlara uymalidir.

e Bu kilavuz PSTX yumusak yolvericinin bir pargasidir. PSTX
yumusak yolverici ile ¢aligirken bu kilavuzu daima el altinda
bulundurun.

e Yeni PSTX yumusak yolvericinizin ambalajini agarken
yumusak yolvericiyi ve ambalaji inceleyin. Eger hasar varsa
IUtfen derhal nakliye sirketiyle veya ABB saticisiyla/ofisiyle
irtibat kurun.

e Yumusak yolvericiyi badlanti cubuklarindan kaldirmayin;
¢lnkU bu yumusak yolvericiye zarar verebilir.

Guvenlik notlan

Bu kilavuzda asagidaki semboller kullanilir

N DIKKAT
Dikkat simgesi, yaralanmaya yol agabilecek bir
tehlikeyi isaret eder.

A UYARI

Uyari simgesi ekipman veya tesisin zarar gérmesiyle
sonuglanabilecek bir tehlikeyi isaret etmektedir.

i] BILGI
Bilgi simgesi, okuyucuyu énemli olgular ve kosullar
konusunda bilgilendirir.

Bu kilavuzdaki veriler herhangi bir bildirimde bulunulmaksizin
degistirilebilir.

Genel giivenlik bilgileri

A DIKKAT
Yumusak yolvericinin kurulumunu ve elektrik
baglantilarini, mevcut yasalar ve dizenlemelere uygun
olarak, sadece yetkili ve uygun bir sekilde egitilmis
personel gerceklestirebilir.

A UYARI

Yeni PSTX yumusak yolvericinizin ambalajini agarken
yumusak yolvericiyi ve ambalajl inceleyin. EGer
hasar varsa lttfen derhal nakliye sirketiyle veya ABB
saticisiyla/ofisiyle irtibat kurun.

A UYARI

Yumusak yolvericiyi baglanti gubuklarindan kaldirmayiniz;
¢UnkU bu yumusak yolvericiye zarar verebilir.

A UYARI

Yumusak yolvericinin servis ve onarim islemlerini
yalnizca yetkili ve uygun bir sekilde egitiimis personel
gerceklestirebilir. Not: Yetkili olmayan kisilerin yaptig
onarimlar, garantiyi etkileyecektir.
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Bu bdlimde yumusak yolverici dokimantasyon kilavuzlari
tanitiimaktadir ve boltumleri, strimleri, hedef kitlesi
aciklanmakta ve kavramlar hakkinda bilgi verilmektedir.

1.1 PSTX30...PSTX1250 yumusak
yolvericilerle ilgili dokiimantasyon

PSTX30...PSTX1250 tipi yumusak yolvericiler icin asagidaki
kilavuzlar ve kataloglar mevcuttur:

1SFC132081M1901

Bu belge. Kurulum ve devreye alma kilavuzu (ingilizce
versiyon). Daha fazla bilgi icin bkz. bélim 1.1.1 Kurulum ve
devreye alma Kilavuzu.

1SFC132082M9901

Kurulum ve devreye alma kilavuzu - Kisa bigim.

Daha fazla bilgi icin bkz. bélim 1.1.2 Kurulum ve Devreye
Alma Kilavuzu - Kisa bigim.

1SFC132009C0201 .
PSTX ve PSTB Tipi Yumusak Yolvericiler Igin Katalog.

Bu belgeler PDF formatinda ¢evrimici olarak bulunmaktadir.

“Kurulum ve devreye alma kilavuzu - Kisa bigim” belgesinin
basili bir versiyonu yumusak yolverici ile birlikte verilir.

Bu kilavuzlar gevrimici PDF dosyalar olarak mevcuttur:

Tablo1 Diller

Belge Kimligi Dil

Arapga

Cince
Cekece
Almanca

ingilizce

ispanyolca

Fince

Fransizca

italyanca

Felemenkge

Lehce

Portekizce

Rusca

isvecce

1SFC132081M1901 TR  Turkce

Bu belgeler asagidaki adreste bulunabilir:
www.abb.com/lowvoltage. Sitede Kontrol Urtinleri
baglantisini se¢in, ardindan Yumusak Yolvericiler
sekmesine gegin.
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1.1.1 Kurulum ve devreye alma kilavuzu
Bu kilavuz, yani “PSTX30...PSTX1250 Tipi Yumusak
Yolvericiler Kurulum ve devreye alma kilavuzu”, yumusak
yolvericinin nasil kurulacagi, devreye alinacagi ve bakim
uygulanacagi hakkinda talimatlar icermektedir. Mekanik
ve elektrik kurulumu ve iletisim cihazlarinin kurulumu igin
prosedUrler yer almaktadir. Ayrica, darbeli yolverme, ayar
yapma ve yapilandirma konulari da ele alinmaktadir.

Hizll baglangig igin, bkz. bélim 2 Hizli baslangic
veya kisa bicimdeki kilavuzu (1SFC132082M9901) kullanin.
Bolum igerigi icin bkz. Tablo 2 Bélum icerigi:

Tablo 2  Bolim icerigi

Bolumler Aciklama

1. Girig

2. Hizl Baslangic Yumusak yolvericinin en hizli sekilde nasil
kurulacagi ve galistirilacagdl hakkinda bilgiler yer
almaktadir.

3. Agiklama Teknik 6zellikleri ve islevlerinden olusan bir liste
ile yumusak yolvericiyi genel olarak tanitir.

4. Kurulum Yumusak yolvericinin teslim alinmasi,
ambalajindan gikartiimasi ve kurulmasi hakkinda
bilgiler icermektedir.

5. Baglanti Elektrik baglantilar ve ayrica iletisim cihazlari

baglantilarinin nasil yapilacagina dair talimatlari
icermektedir.

insan Makine Aray(izin(i aciklamaktadir.
Tdm ayarlarin ve menu sistemlerinde gezinmenin
aciklamasini saglar.

6. insan Makine
Araylzi

. Islevier

~

Minimum, maksimum ve varsayilan degerleriyle
birlikte yumusak yolvericinin tim islevlerinin

bir agiklamasini verir. Bu bdlum, deneyimli
kullanicilar igindir.

8. iletisim Yumusak yolvericinin iletisim portlarinin

aclklamasini verir.

“ .9...I‘3Hak|m
10. Sorun giderme

En yaygin hatalarin nasil tespit edilip dizeltilecegi
hakkinda talimatlar icermektedir.

11. Kablo tesisati Yumusak yolverici igin elektrik ve uygulama

semalari semalarini igerir.
12. Revizyon Kilavuzun tUm revizyonlarini gosterir.
18. Dizin Bu kilavuzun igindekilerin dizinidir.
1.1.2 Kurulum ve devreye alma kilavuzu -

Kisa bicim

“PSTX30...PSTX1250 Tipi Yumusak Yolvericiler Kurulum ve
devreye alma kilavuzu - Kisa bigim” belgesi yumusak yolverici
hakkinda kisa bilgiler igerir:

-Kurulum

-Elektrik baglantilan
-Temel iglevler
-Sorun giderme

Kisa bigim belgesi Tablo 1 Diller tablosunda gosterilen
dilleri igerir. Kisa bicim belgesinin belge kimlik numarasi
1SFC132082M9901 'dir.



1.2 Hedef kitle

1.2.1 Genel

Kurulum ve devreye alma kilavuzu yetkili kurulum, devreye
alma ve bakim personeli icin hazirlanmistir.

1.2.2 Personel icin gereklilikler

Kurulum personeli elektrikli ekipmanlarla nasil ¢aligilacagi
hakkinda temel bilgilere sahip olmalidir. Devreye alma ve bakim
personeli elektrikli ekipmanlarin nasil kullanilacagr hakkinda
deneyimli olmalidir. ABB personeli ABB CISE 15.4'teki
talimatlara uymalidir.

1.3 Revizyon notlari ve diger belgeler

Revizyonlar ve PSTX yumusak yolvericilerle ilgili diger
belgeler hakkinda en yeni bilgileri almak igin IUtfen asagidaki
adrese bakiniz: www.abb.com/lowvoltage. Sitede Kontrol
Urtinleri baglantisini segin, ardindan Yumusak Yolvericiler
sekmesine gegin.

1.4 Kisaltmalar

Tablo 3 Kisaltmalar

Kisaltma Aciklama

Uc Nominal kumanda devresi gerilimi, yumusak
yolvericinin kumanda edilmesi igin kullanilir. *

Ue Motordaki nominal galisma gerilimi (motoru
besleyen 3 fazll ana gerilim). *

Us Nominal kumanda besleme gerilimi, yumusak
yolvericideki elektronik devreleri besler. *

*) Tanm icin bkz. IEC 60947-1 strim 5.0

1SFC132081M1901
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Hizh Baglangic
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Bu bélum yumusak yolvericinin kolay bir sekilde baglanmasi,
yapilandirimasi ve yolveriimesi hakkinda kisa bir kilavuz gérevi
gbrmektedir.

Bu Urdin dikkatli bir sekilde Uretilmis ve test edilmistir, ama
tasima sirasinda hasar olusabilir. Bu ylzden asagidaki
talimatlara uyulmaldir:

A DIKKAT

21

12

Tehlikeli gerilim: Olim veya ciddi yaralanmaya neden
olabilir. Ekipman Uzerinde ¢alismaya baslamadan
once gu¢ anahtarini kapall konuma getirin ve bu
cihazl besleyen tum anahtarlarda kilitteme uygulayin.

UYARI!

Elektrik baglantilarinin kurulumu yetkili personel
tarafindan yapiimalidir. TUm yasalara ve ydnetmeliklere
uyunuz.

UYARI!

PSTX30...PSTX170 yumusak yolvericilerini calisma
gerilimine ilk kez baglamadan 6nce, bypass rolelerini
acmak icin kumanda besleme gerilimi uygulayin.
(bkz. 2.1 Baglanti). Bu, ¢alisma gerilimine bagh
oldugunda ekipmanin kazayla calistirimasini dnlemek
icin gereklidir.

BILGI
ABB personeli ABB CISE 15.4'teki talimatlara
uymalidir.

Baglanti

Yumusak yolvericinin kurulumu icin bkz. bélim 4
Kurulum.

BiLGi

PSTX yumusak yolvericileri Direkt Qe Ucgen olarak
baglayabilirsiniz 9 bkz. Sekil 2.1.

Ana devreyi baglayin: 1L1 - 3L2 - 5.3 terminallerini
hat tarafina 0 ve 2T1 - 4T2 - 6T3 terminallerini motor
tarafina 9 bkz. Sekil 2.2. PSTX30...105 i¢cin kablo
baglantisi kullanin, bkz. Sekil 2.2 PSTX142...570 igin
terminal baglantisini kullanin, bkz. Sekil 2.3.

Hat tarafini 1L1, 3L2, 5L3 terminallerine baglayin,
bkz. 0 ve Sekil 2.2. Motoru motor tarafindaki 2T1,
472, 6T3 terminallerine baglayin, bkz. 9 Sekil 2.2
ve Sekil 2.3.

BILGI

Her bir terminaldeki 2 kabloyu baglarken yalnizca ayni
kesitte kablolar kullanin. (Sadece PSTX30...105 i¢in
mumkuan).

PSTX

(2]

PS

X

1SFC132081M1901

Sekil 2.1
Direkt (1) ve Uggen (2) baglanti

Jl)\

1SFC132081M1901

Sekil 2.2

Terminal baglanti kelepceleri

N

1SFC132081M1901

Sekil 2.3

Terminal baglanti cubuklari

Hizh Baslangi¢ | Kurulum ve Devreye Aima Kilavuzu | 1SFC132081M1901




10.

11.

12.

Kumanda besleme gerilimini (100-250 V 50/60Hz)
1 ve 2. terminallere baglayin.

Topraklamay! (terminal 22), yumusak yolvericiye yakin
bir topraklama noktasina baglayin, bkz. Sekil 2.4.

BILGI

Topraklama koruyucu topraklama degildir, islevsel bir
topraklamadir. Topraklama kablosunun maksimum
uzunlugu 0,5 m'dir. Topraklama kablosunu yumusak
yolvericinin takill oldugu montaj plakasina baglayin.
Montaj plakasi da topraklanmalidir.

1SFC132081M1901

BILGI

islevsel topraklamayi, 6rnedin denizcilik
uygulamalarinda yaygin olarak bulunan BT aglarinda
kullanmayin.

Semaya bakarak, bkz. (Sekil 4.5), yolverme/
durdurma devrelerini baglayin: 13, 14, 18, 19 ve 20/21
terminallerini, dahili 24 VV DC terminaline baglayin. Dahili
24V DC (20 veya 21. terminaller) kullanilirken, 18 ve 19.
terminaller birbirine baglanmalidir. Harici kumanda
devresi gerilimi i¢in, bkz. bélim 5.1.2.3 Yolverme ve
durdurma - 13, 14, 18, 19, 20, 21. terminaller.

UYARI

Yalnizca 13, 14, 15, 16 ve 17. terminalleri
bagladiginizda 24 V DC kullanin. Bagka gerilimler
yumusak yolvericinin zarar gérmesine ve garanti

digl kalmasina neden olabilir. 15, 16 ve 17.
terminaller hakkinda daha fazla bilgi almak icin, bkz.
bélim 5.1.2.4 Programlanabilir girigler - 15, 16 ve
17. terminaller.

Sinyal ¢ikis rolelerini kullanmak igin 4, 5, 6, 7, 8, 9,
10, 11 ve 12. terminalleri baglayin. Bu terminaller
maksimum 250 V AC, 1.5 A AC-15 ve 30 V DG,

5 A DC-12 igin potansiyel bulunmayan kontaklardir.
Bkz. Sekil 2.6.

Calisma geriliminin ve kumanda besleme geriliminin
yumusak yolvericinin degerlerine uygun oldugundan
emin olun.

Kumanda besleme gerilimi anahtarnni ACIK konuma
getirin.

HMI Gzerindeki yesil “Hazir” LED'i yanar, bkz.
Sekil 2.7.

Ekranda dil ayarlan gérunttlenir. Dilinizi segin ve

“OK” (Tamam) sec¢im tusuna basin. HMI yumusak
yolvericiden dil verilerini indirir. Bu birkac dakika alabilir.
Bu islem tamamlandiktan sonra, HMI'da Ana Sayfa
gorunimu gérunttlenir.

Gegerli parametreleri béliim 7 iglevler bolimindeki
gibi yapilandirin veya béliim 2.2 Yapilandirma
bélumunde gdsterildigi gibi yardimcilar kullanin.

1SFC132081M1901 |

Sekil 2.4

islevsel topraklama, terminal 22
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Sekil 2.5

Devre semasi (Sigorta ve kontaktér versiyonu)
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Sekil 2.6

Devre semasi (MCCB versiyonu)
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Sekil 2.7
Yanip Sénen “Hazir” LED'i
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2.2

Yapilandirma

Yumusak yolvericinin hizli bir sekilde yapilandirimasi icin,

Yardimcilar menutsunt kullanin. 1.

Yardimcilar menUsu asagidakilere ayriimigtir:

2.2.1

Uygulama kurulumu

- Uygulama kurulumu 3 adima ayrilmistir:
1. Uygulama kurulumu

2. Degerleri tut/degistir

3. Ayarlar

Temel kurulum

- Temel kurulum menusU asagidaki 4 adima ayrilmigtir:

1. Dil 2.
2. Tarih ve saat

3. Motor verileri

4. Sistem yapilandirmasi

Temel kurulum

Yumusak yolvericiyi baslattiginizda bu kurulumla karsilasirsiniz.
Bu kurulumu devre disi birakmak icin, asagidaki 6. adima bakin.

1.

14

I “Menl” diigmesine basarak Yardimeilar mendisini
bulun. Gezinme tuglari ile Yardimcilar se¢cenegine
ilerleyin. Yardimcilar meniistine girmek icin <0 “Seg”
secenegdine basin.

Gezinme tuslari ile Temel kurulum menustne ilerleyin.
MenUye girmek icin S<J “Sec” secenegine basin.

Temel kurulum adim 1/ 5, yani Dil ile baslar. Dili
degistirmek icin < “Diizenle” secenegine basin. Dili
secmek icin Gezinme tuslarini kullanin, ardindan <<J
“Kaydet” secenegine basin.

Adim 2 (5), yani Tarih ve saat adimina girmek igin @
secenegine basin. <J “Diizenle” diigmesine basiniz
ve tarihi ve saati diizenlemek icin Gezinme tuslarini
kullanin, ardindan <=J “Kaydet” segenegine basin.

Adim 3 (5), yani Motor verileri adimina girmek icin

secenegine basin. Motor nominal akimi le'yi
degistirmek igin << “Diizenle” secenegine basin.
Degeri degistirmek icin Gezinme tuslanni kullanin,
ardindan <] “Kaydet” secenegine basin.

Adim 4 (5), yani Sistem yapilandirmasi adimina girmek

icin X secenegdine basin. Burada yumusak yolvericinin
aclldiginda Temel kuruluma girip girmeyecegini
secebilirsiniz. Evet veya Hayir secenegini secmek icin
Gezinme tuslarini kullanin, ardindan <J “Kaydet”
secenegine basin.

Adim 5 (5)'e girmek icin @ secenegdine basin, ardindan
Temel kurulumu tamamlamak icin <<J “Tamamland”
secenegine basin. Daha fazla ayar icin, Uygulama
kurulumuna girin.

Hizh Baslangi¢ | Kurulum ve Devreye Aima Kilavuzu | 1SFC132081M1901

2.2.2

Uygulama kurulumu

I “Menl” digmesine basarak Ana Sayfa
géruntimunden Yardimcilar mentsinU bulun. Gezinme
tuglan ile Yardimcilar se¢enegine ilerleyin. Yardmcilar
meniistine girmek icin <J “Se¢” segenegine basin.

Gezinme tuslar ile Uygulama kurulumu mentstne
ilerleyin, ardindan <<J “Sec” secenegine basarak
menuye girin.

Uygulama kurulumu adim 1, yani Uygulama tipi ile
baslar. Uygun uygulama tipini secin ve ardindan <J
“Seg” secenegine basin. Tam uygulama listesi icin,
bkz. b6lim 7.22 Tam parametre listesi.

Adim 2, Degerler adimina girmek igin @ segenegine
basin. “Gergek degerleri tut” veya “Tavsiye edilen
degerlere degistir” segeneklerinden birini segebilirsiniz.
istediginiz secenege ilerleyin ve uygulamak igin <<J
“Se¢” segenegine basin.

UYARI!

“Tavsiye edilen degerlere degistir” secenegini
secerseniz kaydedilen parametre degerlerinizi
kaybolacagini unutmayin.

Adim 3, ince ayarlar adimina girmek icin @ secenegine
basin. Cogu durumda tavsiye edilen degerler yeterlidir,
ama bazen ince ayar yapimasi gerekir. ince ayar icin,
< “Diizenle” segenegine basin ve asagidakileri
ayarlamak i¢in gezinme tuslarini kullanin:

- Yolverme rampasi suresi: 1 - 120s

-Durdurma rampasi suresi: 1 - 120s

-Yolverme rampasi ilk seviyesi: 10 - %99

-Durdurma rampasi son seviyesi: 10 - %99

-Akim limit seviyesi: 1,6 - 7,5 x le

-Yolverme modu: Gerilim rampasi, Tork rampasi veya
Tam gerilimle yolverme

-Durdurma modu: Rampa yok, Gerilim rampasi, Tork
rampasl, Dinamik fren

Uygulama kurulumunu bitirmek icin, @ secenegine
basin, ardindan <J “Tamamlandi” secenegine basin.
Gerekirse, ince ayar Parametreler menustnde de
yapilabilir.



2.3 Motorun calistinimasi/durdurulmasi

A DIKKAT
Tehlikeli gerilim: Olim veya ciddi yaralanmaya neden
olabilir. Ekipman tzerinde calismaya baglamadan
once guc anahtarini kapall konuma getirin ve bu
cihazi besleyen tim gucu kilitleyin.

A UYARI!

Elektrik baglantilarinin kurulumu yetkili personel
tarafindan yapiimalidir. Tum yasalara ve yoénetmeliklere
uyunuz.

A UYARI!

PSTX30...PSTX170 yumusak yolvericilerini ¢alisma
gerilimine ik kez baglamadan 6nce, bypass rolelerini
acmak icin kumanda besleme gerilimi uygulayin.
(bkz. 2.1 Baglanti). Bu, ¢alisma gerilimine bagh
oldugunda ekipmanin kazayla calistinimasini dnlemek
icin gereklidir.

@ BILGI

ABB personeli ABB CISE 15.4'teki talimatlara

uymalidir.
1. Calisma gerilimi anahtarini ACIK konuma getirin.
2. Yumusak Yolvericiye tus takmindan yolvermek icin, yerel

kumanday! se¢mek icin R/L tusuna basin, ardindan tus
takimindaki yolverme tusuna basin. Yumusak yolvericiye
yolvermek i¢in Durdur secenegine basin.

3. Kablolu kumandadan yolvermek icin, kablolu
kumandayi segmek icin R/L tusuna basin, ardindan
uzak Yolverme tusuna basin. Yumusak yolvericiye
yolvermek icin Durdur segenegine basin.
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Bu bélum, teknik dzellikleri ve mevcut pargalari ve yedek
parcalari ile birlikte yumusak yolvericiyi genel olarak tanitir.

3.1  Genel Bakis

PSTX yumusak yolverici, standart kafes sargili motorlarin
yumusak yolverme ve yumusak durdurma islemleri icin en
yeni teknolojiye sahiptir. Yumusak yolverici standart olarak gok
sayida gelismis motor koruma 6zelligine sahiptir.

UYARI

Nominal Calisma Gerilimi Ue (Faz / N) Kumanda
Besleme Gerilimi Us'nin kaynagi olarak kullaniliyorsa,
Us 250 V AC,50/60Hz degerini asmadiginizdan
emin olun.

Bypass
PSTX30...1250 yumusak yolverici yelpazesi entegre bypass
parcalarina sahiptir.

Kullanici arayiizii

Ondeki tus takiminda Gezinme tuslari, Segim tuslari, Yolverme
ve Durdurma tuslari, Yerel veya Uzak tusu, Bilgi tusu ve agikga
gorulebilen bir bilgi ekrani bulunmaktadir. 15 kullanici dilinden
birini secebilirsiniz.

Yumusak yolvericiye 3 farkli sekilde yolverebilirsiniz:

* Donanim girigleri kumandasi

e Tus takimi kumandasi (yumusak yolvericinin 6niine monte
edilmis olarak veya ayrilmis ve birlikte verilen kabloyla
baglanmis olarak)

e Fieldbus iletisim araylzU (dahili Modbus, Anybus moduld
veya adaptorli FieldBus Fisi ile)

Ayni anda sadece bir kumanda tipi kullanabilirsiniz. Varsayilan
sec¢imi donanim giris kumandasidrr.

i BiLGi
Tus takimi kumandasi en ylksek 6ncelige sahiptir ve

diger kumanda ydntemlerini gecersiz kilar.

Fanlar

Rampalama (yolverme/durdurma) sirasinda ve sogutma blogu
sicaklidi cok yUksek oldugunda sogutma islemleri icin entegre
fanlar. Bir termistdr sicakligin izlienmesini saglar.

3.1.1 Calisma iglevleri

Mevcut islevler asagida listelenmistir:
e Gerilim yolverme rampasi
e Gerilim durdurma rampasi
e Tork yolverme rampasi

e Tork durdurma rampasi

e Tam gerilim yolverme

e Rampa yok

e Hareketsiz fren

e Akim limiti

e Darbeli yolverme

e Yavas devir

e Motor Isitma

e Sirall yolverme

e (Otomatik yeniden yolverme

3.1.2 Koruma islevleri

PSTX yumusak yolverici, yumusak yolvericiyi, motoru ve diger
ekipmanlari korumak igin koruma iglevlerine sahiptir. TUm
korumalarda otomatik sifilama veya mantel sifirlama bulunabilir.
Korumay etkinlestirebilir veya devreden ¢ikarabilirsiniz.

Mevcut korumalar asagida listelenmistir:
e EOL korumasi

e Kilitli rotor korumasi

e Fazters yon korumasi

e Akim dengesizligi korumasi

e Asin gerilim korumasi

e DusUk gerilim korumasi

e Topraklama arizasl korumasi

e Gerilim dengesizligi korumasi

e Gerilim cikiglarn korumasi

* Harici termal sensor - PT100 korumasi
e Harici termal sensér - PTC korumasi

e Guc faktoru yetersizligi korumasi

e Akim yetersizligi korumasi

e Kullanicr tanmli koruma

e Asirn uzun akim limit korumasi

e By-pass acik korumasi

* Fieldbus ariza korumasi

e Harici IO ariza korumasi

e HMIl anza korumasi

e Maksimum yolverme sayisi
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e Frekans araligi korumasi
e Fazters yon korumasi
e ok uzun yolverme sUresi korumasi

e (Otomatik yeniden yolverme korumasi

3.1.2.1 Kullanici tanimli koruma

Programlanabilir dijital giris ve bir harici cihaz/sensérle kendi
belirlediginiz korumayi kullanabilirsiniz. Koruma giris sinyali
yUksek seviyeye geldiginde caligir (fieldbus veya fiziksel
Giris/Cikig).

3.1.3 Uyari iglevleri

Yumusak yolvericide, potansiyel risklere karsi, bir koruma islevi
calismadan 6nce calisan uyari islevleri vardir.

Bir uyar yumusak yolvericiyi durduramaz. Bir uyarinin
sifirlanmasi gerekmez.

Uyari islevleri igin uyar seviyesini ve diger parametreleri
degistirebilirsiniz. Uyarilar olay listesinde saklanir.

Mevcut uyarilar asagida listelenmistir:
e Akim dengesizligi uyarisi

e Asin gerilim uyarisi

e DusUk gerilim uyarisi

e EOL agmaya kalan stire uyarisi

e EOL uyarsi

e Toplam Harmonik Bozulma (THD) uyarisi
e Gerilim dengesizligi uyarisi

e GUg faktorl yetersizligi uyarisi

e Akim yetersizligi uyarisi

e Fan ariza uyarisi

e Kilitli rotor uyarisi

e Tristor asin ydk uyarisi

e Kisa devre uyarisi

e Yolverme sayisi uyarisi

e  Modbus yapllandirma uyarisi

e Faz kaybi uyarisi

e Motor galisma suresi uyarisi

1SFC132081M1901 |

3.1.4  Ariza tespit islevleri

Yumusak yolvericide, yumusak yolverici, motor veya guc

agi seviyesinde sinyal arizasl igin ariza tespit iglevleri vardir.
Yumusak yolverici harici ve dahili arizalari belirler. Kullanic,
aniza tespit islevlerini devreden cikaramaz; Acil Durum modu,
bslum 7.20.1 haric.

Mevcut arizalar asagida listelenmistir:
e Faz kaybi arizasi

e Asir akim arizasl

e DuUsUk besleme gerilimi arizasi

e Bozuk ag arizasi

e Trist6r asin yUk arizasl

e Kisa devre arizasl

e SOnt arizasi

e Tanimlanmamis ariza

e Sogutma blogu asir sicaklik arizasl
e Acik devre tristor arizasi

e Hatal kullanm

e Baglanti arizasl
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3.1.5

Yumusak yolvericiye genel bakis

Avyarlar Tus takimi veya Fieldbus iletisimi araciligiyla

degistirebilirsiniz.

Parametreleri ayr ayr ayarlamak veya farkli uygulamalar icin

bir dizi varsayllan parametre arasindan
takimini kullanabilirsiniz.

secim yapmak igin tus

Cogu parametrenin tek bir olasi ayari vardir, ama bazi
parametrelerde sirall bir yolverme icin fazladan ayarlar vardir.
Varsayllan parametre ayarlari, varsayilan degerlere sifilama

islemi icin Unitede saklanir.

Fieldbus iletisimi secildiginde, cogu parametre bu araytizU
kullanarak da degistirilebilir. Genel Bakis, bkz Sekil 3.1.

Besleme gerilimi Us

Siparis kodu

|IEC 60 947-4-
2'ye gore
teknik veriler

Kumanda devrelerinin
terminal isareti

9 10 1 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 I

Koruma (Sari)

00" H0P999 02 §577955%
s oo ‘
Hazir (Yesil)— —@?
Ia(llygm.f)l— J o TEJI
esi 2] =
@

Ariza (Kirmizi)

AN

Tus Takimi

Mini USB

\\PSTX30-600-70

sveg Mal

UL 508'e gore

GB14048.6

Oaha foa ver i bkz. 1SFC15250

teknik veriler

ISFAB98103R7000  30A'AC53a:8-1,6:50-10,
60947-4-2 QN

@
i

Mensei Ulke

Kullanim kodu

208 420430
s £

[Us:100250v A Ue

20240

ie: 0288 10 2

N
=i E

Com3 TempIn  amstogeius
® 4 ™ s o

Onaylar

60606000
Anybus é\ i @
baglantisi J:Q g—
(Com1) N
Tork kumandasi
sembolu Kumanda devrelerinin
5 terminal isareti 5
Fieldbus baglantisi (Com2) z
Motor tarafi baglantisi g
Sekil 3.1

Yumusak yolvericiye genel bakis
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3.1.6 Tip tanimlamasi

3.1.8  Teknik Ozellikler

Tablo1 Tip tanimlamasi Tablo2 Teknik Ozellikler
Tanimlama Aciklama Genel verller Aciklama
_(6rnegin PSTX370-600-70) | Koruma derecesi: PSTX30...105: PSTX142...1250:
PSTX Yumusak yolverici tipi Ana devre IP10 IPOO
370 Akim degeri Koruma derece3| PSTX30...105: PSTX1 42 1250
370 = 370A Besleme ve kumanda | IP20 P20
600 Ana gerilim deviesi
600 = 208 - 600 V 50/60 Hz Qall@ma konumu + 30°'de dikey
690 = 400 - 690 V 50/60 Hz Ortam sicaklig Saklama: -40 °C ila +70 °C
70 """""""""" Besleme Ge'r‘i'l‘i'r‘ﬁi """ (104 *F lla 140 f.:)
70 = 100 - 250 V 50/60 Hz Caligma: -25 *Cila +60 °C
(-77 °F ila 104 °F)
Tip tanimlamasi, bkz. Sekil 3.2. Deger kaybi: + 40 °C ila + 60 °C
(104 °F ila 140 °F), %0,6/1 °C (%0,33/1grF)
PSTX-370-600,70 ,‘ cegeriayonia
—~ Rakim 1000 m (3281 ft.), deger kaybi olmadan
Besleme Gerilimi deniz seviyesinin tzerinde. 1000 - 4000 m
70 =100- 250 V 50/60 Hz (3281 - 13123 ft.), %0,7/100 m (%0,22/100ft)
Ana gerilim i} deger kaybiyla
600 =208 - 600 V 50/60 Hz Kirlilik derecesi 3
690 =400 - 690 V 50/60 Hz e e
Bagil nem %5 - 95 (yogusmasiz)
Akim degeri SN SN
Standartlar IEC 60529
370 = 370A
5 IEC 60947-1
Yumugak yolverici % IEC 60947-4-2
arin serisi s - R R RERUREE
o UL Standartlari UL508
— PTC girisi IEC 60947-8 A isaretli detektorler
Sekil 3.2
DIN 44081 ve DIN 44082
Tip tanimlamase S
EMC IEC 60947-4-2 Class A o
Denizcilik onaylari ABB satis ofisinizle iletisim kurun

3.1.7 Cevresel etkiler

Urlin, Gretimi ve kullanimi sirasinda gevreye olan etkilerinin
minimum seviyeye indiriimesi icin tasarlanmigtir.
Kullanilan malzemelerin bir cogu geri ddnUsturdltr tGrdendir.

Malzemeleri igler ve geri ddnUtstUrlrken yerel yasalara uyunuz.

Kullanilan malzeme ve UrlnUn geri déndstirdlmesi hakkinda
daha fazla bilgi iin:

www.abb.com/lowvoltage

1SFC132081M1901 |

0 Yumusak yolverici A sinifi ekipmanlar i¢in tasarlanmistir.
Uriniin yerlesim alanlarinda kullanimi radyo parazitine
neden olabilir. Bdyle bir durumda daha baska prosedurlerin
kullaniimasi gerekebilir.
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3.2 Teknik veriler

3.2.1 Genel

Tablo 3 Genel
Genel veriler Aciklama
24V ¢ikis 24\ + %5 Maks 250 mA
Nominal yalitim gerilimi, Ui | 600 V /690 V

Nominal ¢alisma gerilimi,
Ue

Nominal besleme gerilimi,

3.2.3

Yar iletken sigortalar

A UYARI!

Tristorlerdeki garantinin korunmasi igin yari iletken

sigortalar kullaniimalidir.

BILGI

Tip 2 koordinasyon elde etmek icin yari iletken

sigortalar kullanimalidir.

Tablo 5 Yar iletken sigortalar

100-250V, 50 / 60 Hz Tip Ue (V) le (&)
Us
Gerilim toleransi +%10ila -%15 500-690 i 30
Nominal frekans 50 /60 oo 500-690 i 37
Frekans toleranslar + %10 PSTX45 500-690 i 45
Nominal darbe dayénlm 6 kV Cal@ma dewes 7 PSTXGO """" 500-690 i 60
gerilimi 4 KV Kumanda ve besleme devresi PSTX72 500-690 | 72
Role gikislari i} 3 p'r'(‘)'gramlanabilir """"""" PSTX85 500-690 85
Kumanda edilen fazsays |3 PSTX105 | 500-690 106
Girigler Yolverme, durdurma, 3 programlanabilir PSTX142 | 500-690 143
giris (Dijital Giris/Cikis: N0, In1, In2), sicaklik e -
sensdril girisi. PSTX170 | 500-690 i} 171
Cikislar Role ckiglar: K4 K5 k6. 500-690 | 210
Cikss rélesi performansi 250V AG, lth=5A, le = 1,5A (AC-15) 500-690 1250
Analog ¢ikis ” 4-20mA, 0-20 mA, 0-10V, 0-10mA 500-6%0 300
PTC girisi 282"5"ohm + %20 kapé&na dienci 500-690 B 370
1200 ohm + %20 agma direnci 500 370
Sogutma sistemi Fan PSTX370 | 690 370 |3 1600 | 170MB019
Tavsiye edilen sigoﬁé 6 Auéecikmeli """""""
Kumanda besleme devresi | MCB icin C karakteristikleri
!Ietrsfm | 3 Flleldbus portlalrl, Genisletme 1/0 324 Agll’|lk|al’
lletisim protokolleri DeviceNet / Profibus DP / Modbus /
EtherNET/IP / Modbus TCP/ Profinet
Tablo 6  Agirliklar
Agirlik (kg) Agirlik (Ibs)
38.2.2  Harici tus takimi igin teknik veriler 210 O L
PSTX142...170 9,6 21,2
Tablo 4 Harici tus takimi igin teknik veriler PSTx210..870 LA 2139 s,
Ekran Ekran tipi PSTX47O 2,‘%3,"5 ,,,,,,,,,,, ?5’1 .....
Durum géstefén LED'IerH Ni‘-lazw: Yesil PSTX57O . 2,?‘5 ,,,,,,,,, .?9’5 .....
Calistirma: Yesi _PSTXr20....840 A82 e O
Koruma: Sari PSTX1050 64,5 1411
Ariza: Kirmizi PSTX1 250 65 '''''''' 1 33
Or’[am smakhé Néaklama: -25 °Cila +70 °C
(-13 °F ila 158 °F)
Calisma: -25 °C ila +60 °C
(-13 °F ila 140 °F)
mkaruma dereéesi NiPGG
UL onay! ) N;I"ip 1
Tip 4X
Tip 12
mbénizoilik onauylarl NABB satis ofisinizle iletisim kurun
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3.2.5 Yumusak yolverici degerleri
PSTX30...370 Sicakik < + 40 "C (104 °F), 10 saniye icinde 4 * le.
Motor glicli Motor glicli Nominal akim
IEC Direkt baglandiginda Uggen baglandiginda le
220- | 380- 220- | 380- ]
230V | 400V | 500V | 690V | 230V | 400v | 500V | 690V | Direkt | Uggen
Yumusak
yolverici tipi Siparis numarasi | le aralig kW kW kW kW kW kW kW A A
PSTX30-600-70 | 1SFA898103R7000 9-30A 75 15 | 185 12,5 30 30 52
| a5 | 30 45 30 52
15 37 37 64
'PSTX37-690-70 | 1SFA898204R7000 11,1-37A 185 30 37 55 37 64
'PSTX45-600-70 | 1SFA898105R7000 | 135-45A | 125 | 227 | 25 | 25 45 45 76
2 ) s 45”59 45 76
o 30 75 60 105
£ | Potxeoeo0r0 | israsoezoarionn | iaeoa || S A A O O
2 | PsTX72-600-70 | 1SFA898107R7000 | 21,6-72A | 185 | 37 45 37 80 72 124
) 80 110 72 124
40
132
55
PSTX105-690-70 | 1SFA898209R7000 | 31,8-106A 55 75 90 160
g | PSTXI42800-70 | TSFABGETIORIO00 | 426-140A | 37 | 75 | @0 [ E
% | PSTX142-690-70 | 1SFA898210R7000 | 42,9-143A 75 90 132 220
é 'PSTX170-600-70 | 1SFA898111R7000 | 513-171A | 45 | 90 | 110 | 9
2 | PSTX170-690-70 | 1SFAs98211R7000 | 51,3-171A | | 9 | 110 | 160 257
PSTX210-600-70 | 1SFA898112R7000 63-210A 59 110 | 132 102
315
§ 132
d 400
g 160
o 500
PSTX370-600-70 | 1SFA898115R7000 | 111-370A | 110 | 200 | 257 200
'PSTX370-690-70 | 1SFA898215R7000 | 111-370A | | 200 | 257 | 355 600
o | PSTX470-600-70 | 1SFA898116R7000 | 141-470A | 132 | 250 | 315 250
3 | PsTxa70-690-70 | 1sFAB98216R7000 | 141-470A || 250 | ats | 450 800
S | PsTX570:600-70 | 18FAS98117R7000 | 171-570A | 160 | 315 | 400" 295
2 |'psTxs70-600-70 | 15FAsgezi7R7000 | 171s70a || st | 400 | se0 960
g [ PSTX720-600-70 | 1SFA898118R7000 [ 216-720A | 200 | 400 [ 500 355
< | PSTX720-690-70 710 1200
§ PSTX840-600-70 450
2 | PSTX840-690-70 | 1SFA898219R7000 | 252-840A 450 | 600 800 1400
§ | PSTX1050-600-70 | 1SFA898120R7000 [ 315-1050A | 315 | 560 [ 730 500
" | PSTX1050-690-70 1000 1700
,§_ PSTX1250-600-70 670
E PSTX1250-690-70 | 1SFA898221R7000 | 375-1250A 710 | 880 | 1200 1200 | 1500 | 2000
1) 40 °C ortam sicaklidi icin ttm veriler. 40 °C'nin Uzerindeki,
maksimum 50 °C'ye kadar sicakliklar i¢in, nominal akimi her
bir derece C icin %0,8 azaltin.
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PSTX30...370 Sicakik < + 40 °C (104 °F), 10 saniye icinde 4 * le.

c@us Motor giicii _ Motor giicii Nominal akim
Direkt baglandiginda Ucgen baglandiginda le
220- 440- 550- 220- 440- 550- B
208V 240V 480V 600 V 208V 240V 480V 600 V Direkt Ucgen
Yumusak
yolverici tipi Siparis numarasi hp hp hp hp hp hp hp hp A A
PSTX30-600-70 | 1SFA898103R7000 75 | 10 20 25 10 15 30 40 28 48
"""""""" 30 40 28 48
15 40 50 34 58
40 50 34 58
20 | 25 50 60 42 72
= |PsTxas-690-70 | 1sFasgszosr7ooo || |0 | a0 || 5 | 60 42 72
o 30 75 100 60 103
X 757 100 | 60 103
L 30 75 100 68 117
75 100 68 117
40 100 | 125 80 138
100 | 125 80 138
60 | 60 150 | 150 104 180
PSTX105-690-70 | 1SFA898209R7000 75 0 | 150 | 150 | 104 180
S | PSTX142-600-70 | 1SFA898110R7000 40 50 | 100 125 75 75 150 | 200 | 180 225
& | PsTx142-690-70 | 1SFAB9s210R7000 | | [ 100 | s | 150 | 200 | 130 225
% | PsTx170-600-70 | 15FA898111R7000 50 60 | 125 150 75 | 100 | 200 | 250 | 169 202
& |PsTx170-690-70 | 1SFAs9s211R7000 | | | 125 | w0 || 200 | 250 | 169 202
PSTX210-600-70 | 1SFA898112R7000 60 75 | 150 200 100 | 125 | 250 | 300 | 192 332
"""""""" 250 | 00 | 192 332
S 150 350 | 450 | 248 429
o 350 | as0 | 248 429
8 150 450 | 500 | g02 | 623
p Pemancesato |ismcesiariong | 1T B I
PSTX370-600-70 | 1SFA898115R7000 | 125 | 150 | 300 350 200 | 250 | 500 | 600 | 36t 625
'PSTX370-690-70 | 1SFAg9s215R7000 | | [ 00 | ss0 | 500 | 600 | sei | 625
S | PSTX470-600-70 | 1SFA898116R7000 | 150 | 200 | 400 500 250 | 300 | 600 | 700 | 480 830
: 'PSTX470-690-70 | 1SFAsos216R7000 | | [ 400 | s00 | 600 | 700 | 480 | 830
S | PSTX570-600-70 | 1SFA898117R7000 | 200 | 200 | 500 | 600 300 | 850 | 700 | 800 | B0 | 1020
o |'PsTx570-690-70 | isFaggezizR7ooo | 500 | eo0 | [T 700 | 800 | o0 | 1020
S | PSTX720-600-70 | 1SFA898118R7000 300 700 400 | 500 1200
: I 8218R7000 700 B 1200
g 8119R7000 350 800 | 500 | 600 1500
% | PSTX840-690-70 | 1SFA898219R7000 800 e 1500 | 840 | 1450
S | PSTX1050-600-70 | 1SFAB98120R7000 | 400 | 450 | 900 | 1000 | 600 | 700 | 1500 | 1900 | 1062 | 1830
% | psTx1050-690-70 | 1sFAB98220R7000 900 | 1000 1500 | 1900 | 1062 | 1830
8 | PsTx1250-600-70 | 1SFAg98121R7000 | 400 | 500 | 1000 | 1200 | 800 | 900 | 1800 | 2000 | 1250 | 2160
é PSTX1250-690-70 | 1SFA898221R7000 1000 | 1200 1800 | 2000 | 1250 | 2160
-8

4 * 10 saniyedeki le
UL'ye gore siparis verileri (40 °C ortam sicaklidi)
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3.2.6 Boyutlar
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PSTX720...PSTX840
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Bu bélum yumusak yolvericinin teslim alinmasi ve kurulmasi ile
ilgili talimatlar icermektedir.

UYARI

Bu talimatlara uymamaniz, yumusak yolvericinin agir
Isinmasina veya dizgun c¢alismamasina neden olabilir.

4.1 Teslim alma, ambalajdan cikartma
ve inceleme

A UYARI

Yumusak yolvericiyi baglanti gubuklarindan
kaldirmayiniz; ¢tinkd bu yumusak yolvericiye zarar
verebilir.

A UYARI

Tesisin zarar gormesi riski. Yumusak yolvericinin igine
hicbir sivi, toz veya iletken parca girmediginden emin
olunuz.

Ambalajin dogru tarafinin Gstte oldugundan emin olun,
bkz. Sekil 4.1.

e Tasima muhafazasini ¢gikartin.

e Siparis numarasinin, teslimat belgeleri Uizerindeki numara
ile ayni oldugundan emin olun.

o irsaliyede yer alan tim kalemlerin _
bulundugundan emin olun. Bkz. Tablo 1 Irsaliye.

e Yumusak yolvericiyi ve ambalajl kontrol edin. Eger hasar
varsa, derhal nakliye sirketiyle veya ABB saticisiyla/ofisiyle
irtibat kurun.

1SFC132081M1901

e Kuruluma kadar yumusak yolvericiyi ambalaji icinde tutun. Sekil 4.1

Teslim alma, ambalajdan ¢ikartma ve kontrol etme

Tablo1 irsaliye

Yumusak Yumusak yolverici ile birlikte verilen kalemler
yolverici tipi
PSTX30...105 e 1SFB262001D1000 — HMI Montaj Kiti

*  1SFC132082M9901 - PSTX Kisa Bigimli Kilavuz

PSTX142...170 e 1SFB262001D1000 — HMI Montaj Kiti
e 1SFC132082M9901 — PSTX Kisa Bigimli Kilavuz
e 1SFA899221R1002 — Terminal Kiti # PSLE-185

PSTX210...370 e 1SFB262001D1000 — HMI Montaj Kiti
e 1SFC132082M9901 — PSTX Kisa Bigimli Kilavuz
e 1SFA899221R1003 — Terminal Kiti # PSLE-300

PSTX470...570 e 1SFB262001D1000 — HMI Montaj Kiti
e 1SFC132082M9901 — PSTX Kisa Bigimli Kilavuz
e 1SFA899221R1004 — Terminal Kiti # PSLE-460

PSTX720...840 e 11SFB262001D1000 — HMI Montaj Kiti
e 1SFC132082M9901 — PSTX Kisa Bigimli Kilavuz
e 1SFA899221R1005 — Terminal Kiti #PSLE-750
e 2191323-A - Montaj kiti
PSTX1050...1250 | ¢ 11SFB262001D1000 — HMI Montaj Kiti
e 1SFC132082M9901 — PSTX Kisa Bigimli Kilavuz
e 1SFA899221R1005 — Terminal Kiti #PSLE-750
e 2191323-A - Montaj kiti
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4.2 Kurulum

Yumusak yolvericiler farkli fiziksel boyutlarda mevcuttur ve
bunlarin timU M6 civatalarla veya ayni boyut ve mukavemete
sahip civatalarla monte edilmelidir.

4.2.1 Yumusak yolvericinin tasinmasi

PSTX470...1250 modellerini monte etmek icin tasima
ekipmani kullanin. Agirliklar icin bkz. bélim 3.2.4 Agirliklar.
PSTX30...370 modelini kaldirma ekipmani olmadan monte
edebilirsiniz

422 Duvardan/onden minimum uzaklik

1SFC132081M1901

Sekil 4.2

A UYARI o
Sogutma amaciyla hava akisi
Tesisin zarar gormesi riski. Yumusak yolvericinin igine

hicbir sivi, toz veya iletken parca girmediginden emin
olun.

A UYARI 7

Bu talimatlara uymamaniz, yumusak yolvericinin asir
. - " 1
Isinmasina veya diizgin ¢alismamasina neden olabilir. T REHEMEIR |

Yeterli sogutma icin, yumusak yolvericiyi dikey olarak monte
edin. Hava yollarinin engellenmesini 6nleyin, bkz. Sekil 4.2.

@ BILGI

I -
Cevredeki duvarlardan uzakliklarin yeterli oldugundan H 3
emin olun. On kisma ve duvara minimum uzaklik icin, ‘ 1[@'@'@1| §
bkz. Sekil 4.3, Sekil 4.4 ve Tablo 2. B B °
7
Sekil 4.3
Tablo2  Duvardan/6nden minimum uzaklik Duvara minimum uzakliklar
YumU§ak yolver|C| A B C A B 1 C
tipi (mm) | (mm) | (mm)

Sekil 4.4

One minimum uzakliklar
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4.2.3 Minimum mahfaza boyutlari

Yumusak yolvericinin bir mahfaza icine yerlestirildigi
uygulamalarda, asagidaki minimum mahfaza boyutlarini
kullanin. Bkz. Sekil 4.5 ve Tablo 3 ve 4.

Tablo 3 Minimum mahfaza boyutlari (IEC)

|EC Minimum mahfaza boyutlari

Yumusak onveriE:i G (mm)

_Pspe T8
PETX470...570 L A
PO L A
_PSTX1050...12507 914 €

*PSTX1250 Tavsiye edilen fan kapasitesi 230m3/h

Tablo 4 Minimum mahfaza boyutlari (UL)

¢ US Minimum mahfaza boyutlari

Yumuéak yolveurici
tipi )
PSTX30...105
PSTX142...170
PSTX210...370
PSTX470...570

PSTX720...840
PSTX1050...1250*

4.2.4 Maksimum montaj acisi

E Duvarlardan uzakliklarin yeterli oldugundan emin olun.
Sekilde verilen montaj acisini kullanin.

4.2.5 Boyutlar ve delme plani

Boyutlar ve delme plani i¢in bkz. bélim 3.2.6 Boyutlar.
Delme plani kutu Uzerine basiimigtir.

A UYARI

Tesisin zarar gérmesi riski. Yumusak yolvericinin icine
hicbir sivi, delme sirasinda olusan parcacik, toz veya
iletken parga girmediginden emin olun.

A UYARI

Mahfazanin ¢ok kigtk olmasi veya bu talimatlara
uymamaniz, yumusak yolvericinin asiri Isinmasina
veya diizgin calismamasina neden olabilir.

4.2.6 Hareketli tug takimi

PSTX tus takimini ¢ikarirsaniz, seri iletisim ve guc beslemesi
icin Urlnle birlikte verilen 3 metrelik kabloyla baglayin. Kabloyu
yumusak yolvericinin éndndeki ag portuna baglayin. Tus
takimini ¢ikarmak icin, bir tornavida ile kilidi itin, bkz. 0 ve 9
Sekil 4.8.

2
s
©
S
o
@
Sekil 4.5
Minimum mahfaza boyutu
2
s
2
8
o
@
Sekil 4.6
Hava akisi
2
s
o
S
o
&
Sekil 4.7
Maksimum montaj agisi
3
s
g
ib\ 2
2
4]

Sekil 4.8

Tus takimini ayirin
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4.2.6.1 Hareketli HMI'nin Montaiji

BILGi

Blendajll RJ45 kablolarini kullanmayin. iletisimin
bozulmasini azaltmak igin maksimum 3m
uzunlugunda bir kablo kullanin.

H

BILGI
Yumusak yolverici HMI'sI, mahfaza kapagina monte
edildiginde IP66 onaylidir.

H

Hareketli HMI'y1 devreye alma sirasinda parametreleri bir
yumusak yolvericiden digerine kopyalamak icin kullanabilirsiniz
(gecici olarak elde tasinabilir).

Asagidaki pargalar yumusak yolverici ile birlikte verilir:
e | astik conta
e Plastik vida somunu

e RJ45 AG kablosu

1. Hareketli HMI'y1 yumusak yolvericiden ¢ikarmak igin,
hareketli HMI'nin altindaki plastik mandali gevsetin,
bkz. @ ve @, Sekil 4.9.

2. Hareketli HMI'y1 baglamak icin bir delik delin. Deligin
maksimum capi @26'dir (@ 1,02”), bkz. @, Sekil 4.9.
Lastik contay! hareketli HMI'nin Gzerindeki digli ag
soketinin etrafina striin, bkz. @, Sekil 4.9. Disli ag
soketini delinen delikten igeri itin.
Bkz. ©, Sekil 4.9. Plastik vida somununu 2 Nm
(17,7 1b/in) torkla digli ag soketine takin.

3. RJ45 fisini sdkiin, bkz. @. Ag kablosunun bir ucunu
yumusak yolvericinin éndndeki ag portuna baglayin,
bkz. ©, Sekil 4.10.

4, Ag kablosunun diger ucunu hareketli HMI'nin
arkasindaki ag portuna baglayin, bkz. ©, Sekil 4.11.

5. Ag kablosunun 2 porta dogru bir sekilde
yerlestirildiginden emin olun. Kablonun kalan kisminin
kapaga sikismasini dnleyin, bkz. @, Sekil 4.12.
Mahfazanin kapagini kapatin ve galisma gerilimi
anahtarini AGIK konuma getirin. Harici HMI'nin
calistigindan emin olun.

1SFC132081M1901 |

2Nm (17,7 Ib.in)

1SFC132081M1901

Sekil 4.9
Ayrilabilir tus takimi igin bir delik delin

1SFC132081M1901

Sekil 4.10

Ag kablosunun bir ucunu baglayin

1SFC132081M1901

Sekil 4.11

Ag kablosunun diger ucunu baglayin

1SFC132081M1901

Sekil 4.12

Sarkan kablonun kalan kismini sarin
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Bu bélum elektrik baglantilar ve ayrica iletisim cihazlari
baglantilarinin agiklamasini vermektedir.

A UYARI

Elektrik baglantilarinin kurulumu yetkili personel
tarafindan yapilmalidir. TUm yasalara ve yonetmeliklere
uyunuz.

A\ DIKKAT
Tehlikeli gerilim. Olim veya ciddi yaralanmaya neden
olabilir. Ekipman Uzerinde ¢alismaya baslamadan
once gug anahtarini kapall konuma getirin ve bu
cihazi besleyen tim gucu Kilitleyin.

A UYARI!

PSTX30...PSTX170 yumusak yolvericilerini galisma
gerilimine ilk kez baglamadan 6nce, bypass rolelerini
acmak icin kumanda besleme gerilimi uygulayin.
(bkz. 2.1 Baglanti). Bu, ¢alisma gerilimine bagh
oldugunda ekipmanin kazayla galistirimasini énlemek
icin gereklidir.

PSTX

X

E BILGI

ABB personeli ABB CISE 15.4'teki talimatlara
uymalidir.

Temel baglanti igin, bkz. bélim 2 Hizl Baglangig.
Baglanti semalari igin, bkz. bélim 11 Baglanti semalari.

5.1 Elektrik baglantisi

A UYARI

Yumusak yolverici ile motor arasinda gug faktort
dlzeltmek amaci ile kapasitdr kullaniimasina

izin verilmemektedir, clinkl aksi takdirde ortaya
cikabilecek asir akim yukselmeleri yumusak yolverici
icerisindeki tristérlerin yanmasina neden olabilir. Eger
bu tlr kapasitorler kullanmaniz gerekiyorsa, bunlari
yumusak yolvericinin hat tarafina baglayin.

511 Ana devre

i BiLGI
Yumusak yolverici ile motor arasindaki maksimum
gerilim dusutisu %5'tir. Kablo uzunlugu énemli degildir.

PSTX30...PSTX1250 Yumusak Yolvericiler Direkt olarak
baglanabilir, bkz. @) Sekil 5.1, ve Ucgen baglanabilir, bkz. 9
Sekil 5.1.

PSTX30...105 icin kablo baglantisi kullanin, bkz. Sekil 5.2
PSTX142...570 icin terminal baglantisini kullanin, bkz.

Sekil 5.3.

e Hat tarafini 1L1, 3L2, 5L3 terminallerine baglayin, bkz. 0
Sekil 5.2 ve Sekil 5.3.

e Motoru motor tarafindaki 2T1, 472, 6T3 terminallerine
baglayin, bkz. @, Sekil 5.2 ve Sekil 5.3.

Terminal isareti yumusak yolvericinin 6nline basiimistir. Sikkma
torklari ve kablo kesiti icin, bkz. béliim 5.1.1.1 Sikma torklan
ve kablo kesiti.
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Sekil 5.1

Direkt (1) ve Giggen (2) baglanti

-D\

Motor tarafi
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Sekil 5.2

Direkt (1) ve Giggen (2) baglanti

N
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Sekil 5.3

Terminal baglanti gubuklari




5.1.1.1 Sikma torklari ve kablo kesiti
—[PSTX30...105_]
1L1 _3L2 5L3
M8 AWG6 .. 210
Sadece Cu 75 °C
\-) Kati: 10 ... 95 mm?
Esnek: 10 ... 70 mm?
2T1 472 6T3 8 Nm - 71 Ib.in Kati/esnek: 2x6 ... 2x35 mm?
PSTX142...170 Baglanti moddilii kullanarak V8 Baglanti cubuklari kullanarak
T 32 55| 11/6-16 UNF-2A .
maks
O ATK185: AWG4 300kcmil'e kadar @ o 22 mm
\.) Sadece Al Cu 75 °C ZS) tooumimL__S\ (0.868im
275 Ib.in u@us 18 Nm - 160 Ib.in
2T1 4T2 6T3
PSTX210...37 g uli §
1SL1 mo Sj Ol 316 UNF-2A Baglanti moddild kullanarak M10 Baglanti gubuklari kullanarak
ATK300: AWG4 400kemil'e kadar maks g“oa:“fm
\-) ATK300: AWG4 500kcmil'e kadar or \-) 0mm § ' (1,181 in)
’ 2xAWG4 2x500kcmil'e kadar =S\ 181 in) '
375 lbin @us Sadece Al Cu 75 °C | | 28 Nm - 240 Ib.in
2T1 4T2 6T3
PSTX470...570 5/8-18 UNF-2A | Baglanti modulti kullanarak Baglanti gubuklari kullanarak
11 32 5.3 9 ATKS80/2: M10 maks
. m 47 mm
| ___275 Ibin____| 2xAWG2/0 2x500 kemil'e kadar _ 0 maks (1,850 in)
3/4-16 UNF-2A | ATK750/3: \\) i aTmm § T '
O 3KAWG2/0 3x500kemife kadar 35 Nm - 310 bbi A=) (185 ) EEE)
2T1 4712 6713 375 Ib.in Sadece Al Cu 75 °C us m- n
PSTX720...840 5/8-18 UNF-2A | Baglanti modiilii kullanarak M12 Baglanti gubuklari kullanarak
1L1 3L2 5L3 9) ATK580/2:
275 Ib.in 2xAWG2/0 2x500kcmile kadar 0 . gz)aks
”””””””””””””””””” maks mm
3/4-16 UNF-2A | ATK750/3: \_) 50mm  § (1,969 in)
3xAWG2/0 3x500 kemil'e kadar, 45N . f%% (1,969 in)
) N m m - 398 Ib.in
2T1 472 613 375 Ib.in Sadece Al Cu 75 °C
PSTX1050...1250) Baglanti cubuklar kullanarak
11 3L2 5L3 M12 40 mm 2x 50 mm M12
0 ' (1,57 in) g5\ (1.96in) make ;r:)aks
— mm
N\ N\ \-) 50 mm (1,969 in)
\.) 5 mm 6 mm (1,969 in
>T1 412 613 45 Nm - 398 Ib.in (0,19in) € Us  (0,23in) 45 Nm - 398 Ib.in

1SFC132081M1901 |
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5.1.2 Kumanda beslemesi ve kumanda

devresi

Endustriyel kumanda uygulamalarindaki kablolar 3 gruba
ayrilir: ana gu¢ beslemesi, kumanda beslemesi ve kumanda
devresi.

Ana glc beslemesi (1L1, 3L2, 5L3, 2T1, 4T2, 6T3)
Kumanda besleme gerilimi (1 ve 2 terminalleri)

Kumanda devresi (13 - 21 terminalleri).

5.1.2.1 Kumanda besleme gerilimi - g
1 ve 2. terminaller 8
O
Notr ve fazi 1 ve 2. terminale baglayin. Sekil 5.4
Bkz. Sekil 5.4. Besleme gerilimi ve kumanda devresi
1] BiLGi
Dogru U, besleme gerilimine sahip oldugunuzdan
emin olun. Bkz. bélim 3.2.1 Genel.
Tam PSTX yumusak yolvericiler icin kumanda
besleme gerilirmi Us 100-250 V AC, 50/60HZz'dir.
Calisma gerilimi (Faz / N) kumanda besleme
gerilimi icin kullanihyorsa, Us 250 V —-AC,50/60Hz'i
asmadiginizdan emin olun
Sikma torklari ve kablo kesiti.
1 2 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13141516 17 18 19 20 21 22 M35 3,5 x 0,6 mm AWG 12 ... 24 g
0,138 x 0,024 i b=
99 00OV OO0 0000000000 | @) | MY e i
L8 LUFLUF LU 7oL % x|
50/60 Hz K4 K5 K6 Yoverne Durguma 1IN0 IN1 In2 DGND GND +24V 4"3 |b|n @ 2X0 2 1’5 mmZ %

5.1.2.2 islevsel topraklama, terminal 22

Yumusak yolvericileri terminallerle birlikte Sekil 5.5 'te
gOsterildigi gibi topraklayin (bir baglant yeterlidir). Kabloyu
yumusak yolvericiye yakin bir topraklama noktasina baglayin.
Uygun bir topraklama noktasi, montaj plakasi tzerinde
yumusak yolvericinin yakinindaki noktadir. Montaj plakasini
topraklayin.

BILGI

Bu koruyucu bir topraklama degildir, islevsel bir
topraklamadir. Topraklama kablosu mumkin
oldugunca kisa olmalidir. Maksimum uzunluk 0,5m'dir.

H

BILGI

islevsel topraklamayi, 6rnedin denizcilik
uygulamalarinda yaygin olarak bulunan BT aglarinda
kullanmayin.

H

Sikma torklari ve kablo kesiti.

1SFC132081M1901

Sekil 5.5

i§levsel topraklama, terminal 22

X 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22

0P 000503 §355065°8

K4 n1 In2 DGND GND +24V

2
N
250 V
0 Hz

1

L

0-:
50/6

10

Yolverme Durdurma In0

M3 3,5x0,6 mm

!‘) (0,138 x 0,024 in)
0,5Nm %

4,3 Ib.in
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5.1.2.3 Yolverme ve Durdurma - 13, 14,18, 19, 20,
21. terminaller

Dahili kumanda gerilimi

PSTX Yumusak Yolvericide dahili bir tutma devresi vardir ve
yolverme girisinde strdtrUlen sinyallere ihtiya¢c duymaz. 20
veya 21. terminallerden dahili kumanda besleme gerilimini
kullanin.

Dugmeli klasik devreyi kullanarak yolverme ve durdurma

: o . . 8
terminallerini baglayin. Bkz. Sekil 5.6 ve Sekil 5.7. =
8
S
19)
&
Sekil 5.6
. Yol Durd ,13,14,18,19, 20, 21. t inall
Sikma torklar ve kablo kesiti. olverme ve Burdurma erminatier
12 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 1314 1516 17 18 19 20 21 22 e 3,5 x 0,6 mm AwG 12...24 |8
(0,138 x 0,024 in) 02 25mm? |2
00 OO0V OO0 secooeseey | ) = e
16‘&25(’)\‘\/ l \ 7 ‘ \ 7 \ 7 [_\ \ \ \ oL 0.2 ..2,5mm? o
160 Hz Ka K5 K6 Yolverne Durdurma 100 In1 In2 DGND GND  +24 V/ 0,5Nm @ ’ i
* 4,3 1b.in 2x0,2..1,5mm* | 5
3 «\ YOLVERME |
|DURDURMA| 3
J U Jp
12 % aés 7 8 9 10w ‘314151517181922122 Py
[}
00" QPP LR TR 2007000 :
B T % Fa— e :
(=3
ABB PSTX o
(&)
(L/L>
Sekil 5.7
Tutma devresi (yolverme i¢in atim sinyali yeterlidir)
Sikma torklari ve kablo kesiti.
1.2 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 1314 1516 17 18 19 20 21 22 M 3,5 0,6 mm AWG12.... 24 '002
(0,138 x 0, 024 in) 02.25mm? | 2
00 VY PVQ OO0 savoceeers | () =N
&,253‘\/ \ \ \ [_\ \ \ \ o= 02.25mm? |2
160 Hz K4 K5 K6 Yowerme Durdurma N0 In1 1n2 DGND GND  +24 / 0,5Nm @ ’ 2 | ©
* 4,3 Ib.in 2x0,2..1,5mm* | &5
o L uroURMAL
Yardimal réleli klasik bir devre de mimkuinddr. Bkz. Sekil 5.8. | !
YOLVERME !
Niic 1
| N !
1
ﬂ — |1 YEDEK
Jd J [l ]]:
12 X 4(5)5 7 8 9 10 11 12 1316151517;;2222 g
JOARACALO ARG R LILEASAN! :
ABB PSTX Q
(o)
(L;-)
Sekil 5.8
Sikma torklari ve kablo kesiti. Klasik devre (strdurilen yolverme sinyali gerekir)
12 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 1314 1516 17 18 19 20 21 22 M 8,5 % 0,6 mim AWG12.... 24 g
(0,138 x 0,024 in) 02 25mm? |2
00 OPQ YOV eecrreeee) | () = -
LN \ \ VRN N o i 2 [2
15000/7620591\/ K4 K5 K6 Yolverme DurdurmaIn0 In1 - In2 D?SV\E) -GI\TD-‘ :u‘v - 0,5Nm :S 02..2,5mm 5
: ) 4,31b,in 2x0,2.. 1,5 mm? |i&
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Harici kumanda gerilimi

Gerekirse, yumusak yolvericiyi bir PLC veya benzeri bir @
cihazdan alinan harici 24 V DC kaynagi ile kumanda A\
edebilirsiniz.

Kablolar baglayin. Dahili tutma devresini kullanmak igin
bkz. Sekil 5.9 veya harici tutma devresini kullanmak igin ﬂ ﬂ

bkz. Sekil 5.10. o 1 |Id
O ©) O

A UYARI

Yalnizca 13, 14, 15, 16 ve 17. terminalleri baglamak
icin sadece 24 V DC kullanin. Diger gerilimler

1SFC132081M1901

yumusak yolvericinin zarar gérmesine ve garanti digl Sekil 5.9
kalmasina neden olabilir. Harici kumanda gerilimli tutma devresi
(yolverme icin atim sinyali yeterlidir)

J

| &
© ]

12 % 45 8910 1 12 131415161718 192021 22 s
20 HRH0 000 B :
b L ) AT + s
Bl e e e e e :
8

S

ABB PSTX el

o

id

2

Sekil 5.10
Harici kumanda gerilimli klasik devre

(stirdirtlen yolverme sinyali yeterlidir)

Sikma torklari ve kablo kesiti.

M3 3,5x0,6 mm AWG 12 ... 24

1 2 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 ' (0,138X0,024 |n) 02 25mm2

0 ot i BN | O =i
100-250 V — et T 0,5 Nm 0,2..2,5 mm?
50/60 Hz K4 K5 K6 Yolverme Durdurma In0 11 In: + 43 biin @ 2x0,2 .. 1,5 mm?

1SFC132081M1901
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5.1.2.4 Programlanabilir girigler - 15,16 ve 17.
terminaller

A UYARI

Yalnizca 13, 14, 15, 16 ve 17. terminalleri baglamak
icin sadece 24 V DC kullanin. Diger gerilimler yumusak
yolvericinin zarar gérmesine ve garanti disi kalmasina

neden olabilir.
Yumusak yolvericide 3 programlanabilir giris vardir. =
e In0, varsayllan sifirlama olayi. g
&
e |n1, varsayilan yok =
Sekil 5.1
* In2, varsayilan yok 16 ve 17. terminaller
Yumusak yolverici giriglerini programlamak igin, bkz.
Boliim 7.14 Girisler/cikislar. . ‘
Kablolar baglayin, dahili kumanda beslemesi gerilimini m_
kullanmak icin bkz. Sekil 5.11 ve Sekil 5.12 veya bkz.
Sekil 5.11 ve Sekil 5.13.
i BiLGi o d B
Sirali yolverme igin baglantilar, bkz. 5.1.2.5 At A RE AR AAR Amksuauanz 5
I ’ o) L X T1e) 3
Programlanabilir girigler (Sirali yolverme) ?j %S %QS ODQS Q”, e i s
ABB PSTX g
O
Sekil 5.12
Programlanabilir girisler, 15, 16 ve 17. terminaller
Sikma torklar ve kablo kesiti.
1 2 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 1516 17 18 19 20 21 22 3 3,5 0,6 mm AWG 12 ... 24 '052
(0,138 x 0,024 in) 02.25mm |2
00T 000000000 (eessess) | () o022 I
LN ) ) ) ATNYY o 02.25mm® |2
oo bz K4 6 Yowerme Durdurmalnd In1 In2 DGND GND +24V/ 0,5Nm f—— g , o
50160 Hz Ks K6 YoremeDusuma 43 1bin 202 .. 1,5mm? |
1 T .
Jd J b é
- =
12 X 466 769 10612 1314151617;88822 §
FeARAGALOAR L CILEASIEP
50/60 Hz K4 K5 K6 ‘Yowerme Durdumalnd In1 In2 DGND GND +24 V 7]
Sekil 5.13
Sikma torklari ve kablo kesiti. Harici kumanda gerilimi
1 2 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 1516 17 18 19 20 21 22 3 3,5 x 0,6 mm AWG 12 ... 24 g
(0,138 x 0,024 in) 2 |5
QO ?OO? Q ?OO ng@@@@ 000 !‘) e 02.25mn |2
\ \ \ TT T 2x0,2 .. 1,5mm? |
LN ) 7 ) 7 \ 79\ YYY 0 02..25mm* |2
000y ) DGND GND +24 V/ 0,5Nm ’ ’ &)
50/60 Hz Ka K5 K6 Yoverme burdumalnd In1 12 DG + 43 Ib.in == 2%0,2..1,5 mm? %
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5.1.2.5 Programlanabilir girigler (Sirali yolverme)

Yumusak yolverici, farkll uygulamalarda kullanilan, farkli
parametre setlerine sahip 3 farkli motora yolverebilir.
Parametre seti yumusak yolvericiye verilen giris sinyalleri
araciligiyla segilir.

Bkz. Sekil 5.14, Bir yumusak yolverici kullanarak motorlara
sirali olarak yolverme.

KM 1 Ana kontaktér
K 25, 27, 29 Yolverme kontaktor(
K 26, 28, 30 Calistirma kontaktorl
FR1,2,3 Asin yik rélesi

Q1 Yumusak Yolverici

T
i

[ | |
KZS\ K27\

Herhangi bir nedenle yumusak yolverici arizalanirsa ve bu K 2&% 8
. . A =
ariza nedeniyle motorun durmasi gerekirse, buttin motorlar FR 1 FR2 FR3 2
N
duracaktir. &/D @D &/D s
w
2]
Sirali yolverme kullandiginizda, baglanti icin bkz. Sekil 5.15 i
. Sekil 5.14
veya Sekil 5.16.
Bir yumusak yolverici kullanarak motorlara sirali olarak yolverme
Yolverme komutu (13, 14, 16 ve 17. terminaller) calisma
boyunca surdtrtimelidir, aksi takdirde dogrudan durdurma
islemi gerceklestirilir.
Yumusak durdurma sadece bir durdurma komutu verilerek
yumusak yolverici tarafindan beslenmekte olan motor igin
uygulanabilir (terminal 14).
o U ¢
12 % ‘ée 7 131415151713198222 b=y
o
E&Hm ?M %?Q Re2E RSN
ABB PSTX 0‘_’:
O
Sekil 5.15
Harici kumanda gerilimi
Sikma torklari ve kablo kesiti.
12 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 1516 17 18 19 20 21 22 o 3,5 x 0,6 mm AWG 12 ... 24 g
(0,138 x 0,024 in) 02.25mm |=
OO0 POV 9@99 02909000000 | () = e
LN \ \ YY) o = 02.25mm? |2
15000/6205[F]<V K4 K5 Yolverme Durﬂurmaan In1 In2 DGND GND +24 0,5Nm @ (&)
‘ 43 1b.in 2x0,2 .. 1,5mm? | &
o gEE
o Id [HIl]]
1.2 % 4 5 6 7 8 9 101 12 Guwsmnmmz.ugzz é
0% TOPIVT LT e ey
ABB PSTX «
O
Sekil 5.16
Sikma torklari ve kablo kesiti. Dahili kumanda gerilimi
12 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 1314 1516 17 18 19 20 21 22 3 8,5 % 0,6 mm AWG12.... 24 ‘%
(0,138 x 0,024 in) 02 .25mme |=
el ieatadtaTtiinseis IR ) |
L N \ ) ) ATNYNY o 02.25mm? |2
150(9/620521\/ K4 K5 K6 Yohverme DucdamaIn0 In1 In2 DGND GND +24 V/ 0,5Nm [——— %)
’ 4,31b.in 2x0,2..1,5mm? |&
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5.1.2.6 Programlanabilir ¢cikis rolesi - K4, 4, 5 ve 6.
terminaller

Cikis rélesinin iglevini ayarlamak igin bkz. Bélim 7.14 Girigler/
cikiglar.

Varsayilan: Galisma

Kablolari 4, 5 ve 6. terminallere baglayin.

Bkz. Sekil 5.17.

Hat kontaktorint kumanda etmek igin kullaniimasi §
tavsiye edilir. g
8
2
Sekil 5.17
Programlanabilir ¢ikis rélesi K4, 4, 5 ve 6. terminaller
Sikma torklar ve kablo kesiti.
1.2 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 1314 1516 17 18 19 20 21 22 M55 3,5 0,6 mm AWG12.... 24 %
(0,138 x 0,024 in) 02.25mm? |2
03 SRR | O = iz
100250 ) ) ) LTNNY ol 05N 02.25mm? |2
Yolverme Durdurma In0 In1 In2 DGND GND +24V N m :S ' ' 2 Q
50/60 Hz K4 K5 K6 43 1b.in 2x0,2 .. 1,5 mm %
5.1.2.7 Programlanabilir ¢ikig rélesi - K5, 7, 8 ve 9.
terminaller
Cikis rélesinin islevini ayarlamak igin bkz. Bélim 7.14 Girigler/
cikiglar.
Varsayllan: Yolverme rampasi sonu
Kablolar 7, 8 ve 9. terminallere baglayin.
Bkz. Sekil 5.18. s
2
5
s
Sekil 5.18
Sikma torklar ve kablo kesiti. Programlanabilir ¢ikis rélesi K5, 7, 8 ve 9. terminaller
1 2 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 M35 3,5x 0,6 mm AWG 12.... 24 g
(0,138 x 0,024 in) 02.25mm? |=
00 000000 V00 00r000 000y | () = Sl i
LN l \ 7 \ \ 7 NFYYY o 02.25mm? |¥
150()(}62()5}[?|\/ K4 K5 K6  Yolverme Durdurmaln0 In1 In2 DGND GND +24V 0,5Nm P =] ” ’ (&)
‘ ) 4,31b.in 2x0,2 .. 1,5mm* | &
5.1.2.8 Programlanabilir ¢ikis rdlesi - K6, 10, 11 ve
12. terminaller
Cikis rélesinin islevini ayarlamak i¢in bkz. Bélim 7.14 Girigler/
cikiglar.
Varsayllan: Olay
Kablolar 10, 11 ve 12. terminallere baglayin.
Bkz. Sekil 5.19. 3
S
5
s
Sekil 5.19
Programlanabilir ¢ikis rélesi K6, 10, 11 ve 12. terminaller
Sikma torklar ve kablo kesiti.
1.2 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 1314 1516 17 18 19 20 21 22 M 3,5 0,6 mm AWG12.... 24 é
(0,138 x 0,024 in) 02.25mm? |2
00 PPROP0 @ee puoeroeocy | ) a5 e
190250 ) ) ) LTNNY CoC e 05N 02.25mm? |2
Yolverme Durdurma In0 It In2 DGND GND +24 V/ ,o Nm S s ’ 2 |Q
50/60 Hz K4 K5 K6 43 Ibin 202 .15 mm? |2
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5.1.2.9 Modbus RTU

PLC'den gelen dijital topraklamayi PSTX topraklamasi, 19, 22
veya 30 terminaline baglayin.

23 ile 29 arasindaki terminaller GND'ye gdre yalitimamigtir.
Terminal 30, terminal 19 ve terminal 22 ile aynidir. Gerilim
23-29 arasindaki herhangi bir terminale uygulanirsa, gerilimin
bUyUkligine bagl olarak kesilebilir.

Terminal 23 ve 24 gerilimler +5,5V'dan (bagil toprak) fazlaysa
ve 150mA'nin Uzerinde bir akim varsa kesilecektir. Ana birim ile
PSTX arasinda farkli topraklar kullaniliyorsa, bunlarin tamamen
yalitilmis topraklar oldugundan ve ana birimin yalitimis giice
sahip oldugundan emin olun. Ana birim PSTX topradina gére
herhangi bir ofsete sahip olmamalidir.

Sekil 5.20.

iletisim parcalari icin bkz. bélim 8 iletisim.

5.1.2.10 PTC/PT100 girigi

Motorda PTC veya PT100 elemanlari varsa, kablolari 25, 26 ve
27. terminallere baglayin.
Programlama igin bkz. bélim 7.14 Girisler/cikislar.

PT100 icin 3 kablolu dlciim

Kablo direncinin etkisini azaltmak icin, 3 kablolu bir baglanti
kullanabilirsiniz. Bu, 2 6lcuim devresi olusturur. Bir devre
referans icin kullanilir. Bu sekilde, agma cihazi kablo direncini
hesaplayabilir. Bkz. Sekil 5.21.

Sikma torklari ve kablo kesiti.

com3  Tempin Avalog ks
+B) () T T2 T342V + GND

00500000

2324 25 26 27 28 29 %0

H_P

N

(@]0) O -
*- Dijital 3
GND §
PLC 8
5
Sekil 5.20
Modbus RTU
heediid
O A P O||e
PT 100 - 3 kablolu E’ 2
2
Sekil 5.21

PT100 - 3 kablolu

-
5 et | o |8
24V + GND ) ) E Ly =
)| T1 T2 T3 +24V+ !‘) sz 1omm |3
D0006000
23 24 25 26 27 28 29 30 431bin = 202.15mm e
PT100 icin 2 kablolu él¢cim
2 kablolu sicaklik sensérleri kullandiginizda, sensor direnci ve
kablo direnci birbirine eklenir. Agma cihazini degistirdiginizde, @@5‘5@&;
bundan kaynaklanan sistematik hatalarn dizeltin. 26 ve 27. Bhmmai s
terminaller arasina bir atlatict baglayin. Hat uzunlugundan
kaynaklanan sicaklik hatalarini belirlemek icin Tablo 1 C°/K @ @ @ @ @
cinsinden sicaklik hatalar tablosunu kullanin. Bkz. Sekil 5.22. -
PT 100 - 2 kablolu 5
S
5
s
Sekil 5.22
PT100 - 2 kablolu
Sikma torklari ve kablo kesiti.
5
Com 3 Temp In Analog ¢ikis M3 ?651)((5é)’)(6(;]1(;r2]4 in) ’T)VZG 1225mi]42 g
24V + GND J ’ e =
) T1 T2 T3 24V + !‘) 0225, :
50000 OO0 oz zamm |3
23 24 25 26 27 28 29 30 431b.in B 202 15mm? |2
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PTC i¢in 2 kablolu élgiim

2 kablolu sicaklik sensorleri kullandiginizda, sensoér direnci ve
kablo direnci birbirine eklenir. Agma cihazini degistirdiginizde,
bundan kaynaklanan sistematik hatalarn dizeltin. 26 ve 27.
terminaller arasina bir atlatici baglayin. Hat uzunlugundan
kaynaklanan sicaklik hatalarini belilemek icin Tablo 1 C°/K

cinsinden sicaklik hatalari tablosunu kullanin. Bkz. Sekil 5.23.

Sikma torklari ve kablo kesiti.

Joss s
B T T T

Oébbbééé

2324 25 26 27 28 29 30

A" A

A [ (A
PT 100 - 2 kablolu I—T:TJ

1SFC132081M1901

Sekil 5.23
PTC100 - 2 kablolu

Com 3 Analog ¢ikis

<A)|T1 T2 T3 +24V+ GND

SlelY Y ool

23 24 25 26 27 28 29 30

Temp In

AWG 12 ... 24
0,2 ..2,5 mm?
2x0,2 .. 1,5 mm?
0,2 ..2,5 mm?

EFS 20215 mm?

3,5x0,6 mm
(0,138 x 0,024 in)

¢

M3

(/)

0,5Nm
4,3 Ib.in

o

Hattan kaynaklanan hata

Hat direncinden kaynaklanan hata yaklasik 2,5 Kelvin/Ohm'a
kadardir. Hattin direncini bilmiyor ve 6lgemiyorsaniz, hattan
kaynaklanan hatayi bu tabloyla tahmin edebilirsiniz.

°C / K cinsinden sicaklik hatalari

Asagidaki tabloda PT100 sensorleri icin 20 °C ortam
sicakliginda farkl hat uzunluklarinda ve iletken kesitlerinde
sicaklik hatalari gdsteriimektedir.

Tablo 1 °C / K cinsinden sicaklik hatalari

Hat uzunlugu (m)

Kablo kesiti (mm?)
050 | 075
18 12

4,5 3,0

90 6,0
136 90
181 12,1

393 242

91,6 60,8

10
25

1SFC132081M1901 | Kurulum ve Devreye Aima Kilavuzu | Baglanti

1SFC132081M1901

45




5.1.2.11 Analog cikis

Yumusak yolverici yapilandirlabilir bir analog ¢ikis sinyali igin
bir cikisa sahiptir (29 ve 30. terminaller). YUk direnci, akim
¢ikisl icin maksimum 500 ohm ve gerilim ¢ikigl icin minimum
500 ohm'dur.

Mevcut ¢ikis sinyali araliklar 0-10 V, 0 — 20mA veya
4-20mA'dir. Varsayilan ayar 4-20mA'drr.

Analog ¢ikisin asagidakileri gostermesini segebilirsiniz:
L(A), U (V), P (KW), P (Hp), Q (KVAr), S (KVA),
cos Phi, Motor sicaklidl, SCR sicakligi ve Eneriji (kWh).

Analog ¢ikisi kullanirsaniz, kablolar 29 ve 30. terminallere
baglayin. Bkz. Sekil 5.24.

Programlama i¢in bkz. bélim 7.14 Girisler/cikislar.

Sikma torklari ve kablo kesiti.

wwwwwwww
T2 13

Ry

23 24 25 26 27 28 29 %0

F_

Sekil 5.24
Analog cikis

Temp In Analog cikis

Com3
)| T1 T2 T3 +24V + GND

HOOOOO0S

23 24 25 26 27 28 29 30

3,5x0,6 mm

0,5Nm
4,3 1b,in

'M3 (0,138 x 0,024 in)

AWG 12 ... 24

- 0,2..2,5mm?
20,2 .. 1,5 mm?

0,2..2,5 mm?

& F 20215 mm?

51.3  Genigletme I/0O

Daha fazla giris ve cikis gerekiyorsa, asagidaki parcalari
baglayabilirsiniz:

e ABB Stotz DX1xx-FBP genisletme modulu

Bu ek olarak asagidakileri saglayacaktir:
e 8 dijital giris
e 4 cikis rolesi
e 1 analog ¢ikis

Kablolari 23,24, 28 ve 30. terminallere baglayin. Bkz.
Sekil 5.25.

iletisim parcalari icin bkz. béliim 8 iletigim.

Sikma torklari ve kablo kesiti.

‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘
T

66@@@6@6

23 24 25 26 27

fL

Sekil 5.25

istege bagl aksesuarlar

Com 3 Temp In Analog ¢ikis

+B) -(A) T1 T2 T3 +24V+ GND

60000000

23 24 25 26 27 28 29 30

3,5x0,6 mm

0,5Nm
4,3 1b.in

'M3 (0,138 X 0,024 in)

AWG 12...242
0,2..2,5mm
o -

2x0,2 .. 1,5 mm?
0,2..2,5 mm?

& 202.1,5mm?

46
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6 insan makine araylizii (HMI)

6.1 Gezinmeye Genel Bakis

50
6.1.1 LED gostergeler 50
6.1.2 Tus Takimi 51
6.1.3 Gezinme ekrani 52
6.1.3.1 Parametre degerlerini dizenle 52
6.1.4 Bir parametrenin ayarlanmasi 53
6.1.4.1 Nominal motor akiminin degistirilmesi (le ayari) 53
6.2 Tus takimindan yerel kumanda

54
6.2.1 Yolverme tusu 54
6.2.2 Durdurma tusu 54
6.2.3 R\L tusu 54
6.2.4 Motor hareketi 55

6.3 Secenekler ekrani

56
6.3.1 Genel Bakis 56
6.3.2 Ana sayfa gérinimana dizenle 56
6.3.2.1 Ana sayfa goérinimdune bilgi ekranlar ekleme 56
6.3.2.2 Ana sayfa gdrunimundeki bilgi ekranlarini diizenleme 56
6.3.2.3 Ekran alani 56
6.3.2.4 Olgek degeri araligi 57
6.3.3 Etkin arizalar/korumalar ve uyarilar 57
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Bu baliim insan makine arayiiz{inin (tus takimi ve ekran) nasil
calistigini agiklamaktadir. Her bir iglevin ayrintili agiklamasi igin,
bkz. bdlim 7 islevier.

6.1 Gezinmeye Genel Bakis

insan Makine Aray(izind (HMI), yumusak yolvericinin girisler
ve cikislar, korumalar, uyarilar ve iletisimler gibi ayarlarini
degistirmek i¢in kullanabilirsiniz. HMI'y1 ayrica yumusak
yolvericinin izlenmesi, kumandasi ve durum bilgilerini okumak
icin de kullanabilirsiniz.

Bkz. Sekil 6.1.

HMI asagidakilerden olusmaktadir:
e FEkran
e Secim ve Gezinme tuslar

e Mini USB portu

\

A\

o

J U

00

090008054

09909070

e LED durum gdstergeleri N
e
[Ecs) ) ocoéoééé _
O P 0 o P g
6.1.1  LED gostergeler LM n 2
(2]
LED durum gostergeleri Tablo 1 LED durumu tablosunda Sekil 6.1
gbsterildigi gibi caligir: HMI
Tablo1 LED durumu
LED Renk Aciklama
Hazir Yesil . Kapali: Kumanda besleme gerilimi, Us,
(1] kapall oldugunda veya bagll olmadiginda. A U0 U I\
. Yanip sénen isik: Kumanda besleme B0 05b0 R
gerilimi, Us, acik oldugunda ve ¢alisma A AT l 7 < I
gerilimi, Ue, kapall oldugunda. 0 e
e Sabit isik: Kumanda besleme gerilimi, Hazir | || Koruma
Us, agik oldugunda ve calisma gerilimi,
Ue, acik oldugunda. Ca"Wé éAr'za
Galistir Yesil Kapali: Motor galismadiginda. N l N i I
(D] . Yanip sénen isik: Yumusak yolverici —
yolverme veya durdurma rampasi o) ___J >
sirasinda galisma gerilimi Ue'yi kumanda — DURDURMA YOLVERME S
etmekte oldugunda. ’ h g
. Sabit i1sik: Yolverme Rampasi Sonunda, il = o
tam calisma gerilimi, Ue, acik oldugunda. ] = §
Koruma Sari o Kapali: Yumusak yolverici koruma igin &
(3] aclimadiginda Sekil 6.2
o Yanip sénen isik: Koruma aglldiginda ve
sififama mimkin oldugunda. LED Durumu
o Sabit i1s1k: Koruma acildiginda ve
sifirflama mUmkin olmadiginda.
Ariza Kirmizi o Kapali: Yumusak yolverici ariza igin
(4] aclimadiginda
o Yanip soénen isik: Ariza ortaya ¢iktiginda
ve sififama mdmkun oldugunda.
o Sabit i1sik: Ariza ortaya ¢iktiginda ve
sififama mdmkudn olmadiginda.
Bkz. Sekil 6.2.
Ariza veya koruma LED yandiginda, ariza veya koruma ekranda bir olay
kodu ve bir tanim metni olarak gértntUlenir. Daha fazla bilgi igin bilgi
tusuna basin.
Ariza, koruma ve uyarilarin agiklamasi i¢in bkz. bélim 10 Sorun
Giderme.
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6.1.2 Tus Takimi

Yumusak yolvericinin tus takimi Gzerinde 10 tus vardir,
bkz. Sekil 6.3. Bu bdlum her bir tusun islevini aciklamaktadir.

Secim tuslar

Secim tuslannin her bir iletisim penceresi icin, secme, ¢ikma,
degistirme ve depolama belirli bir iglevi vardir. Tusun Uzerindeki
ekran o andaki iglevi gosterir.

Bkz. @ Sekil 6.3.

Gezinme tuslari

MenUde gezinmek ve parametre degerlerini degistirmek icin
Gezinme tuglarini kullanin. Ekranda siyah renkle vurgulanan bir
menu/deger degistirilebilir veya kaydirilabilir. Bir listeden segim
yapmak icin, kapall bir ddngu icinde kaydirma yapabilirsiniz.
Bkz. @, Sekil 6.3.

R/L tusu

R\L tusu Uzak veya Yerel anlamina gelmektedir. Yumusak
yolvericinin kumandasinit HMI Gzerinden yerel kumanda ve
donanim girisi veya fieldbus Uzerinden uzaktan kumanda
arasinda degistirmek icin bu tusu kullanin. Bkz. (3} Sekil 6.3.

i tusu

HMI, yumusak yolverici durumu ve ayarlar hakkinda bilgi almak
icin i tusunu kullanin.

HMI'daki gecerli ayar hakkinda yardim ve genel bilgi almak icin
bu tusa basin. Bkz. @, Sekil 6.3.

Durdurma tusu

Durdurma tusu yumusak yolvericinin durdurma anahtaridir.
Bu tusa bastiginizda, motor ayarl parametrelere gore
durdurulur. Gerekirse, yolverme rampasi sirasinda da
durdurma komutuna basabilirsiniz. (Yalnizca yerel kumanda
modunda etkindir). Bkz. @), Sekil 6.3.

Yolverme tusu

Bu tusa bastiginizda, ayarl parametrelere gére motora yolverilir
ve motor galistirlir. (Yalnizca yerel kumanda modunda etkindir).
Bkz. @, Sekil 6.3.

1SFC132081M1901
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Sekil 6.3
Tus Takimi

Tablo2 Tus Takimi, Sekil 46

Konum | Tus

Secgim tuslari

Gezinme tuslari

R\L tusu

i tusu

Durdurma tusu

@900 Q

Yolverme tusu

E Parametreleri Kilitle/Kilidi Ac

Tus takimini kilittemek/kilidini agmak icin Segenekler
tusuna, Ment tusuna ve i tusuna ayni anda 2 saniye
boyunca basin.

Bu, parametrelerin yanlislikla degistirimesini dnler.
Parametreler salt okunurdur. Hareketsiz Yolverme /
Durdurma ve R/L etkindir.
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6.1.3 Gezinme ekrani

Tus takimini kullanarak, her bir 6ge icin ayarlan degistirebilir
veya farkli uygulamalar icin bir dizi varsayilan parametre
arasindan secim yapabilirsiniz. Varsayilan parametre ayarlari,
olasi bir varsayilan degerlere sifilama islemi i¢in Unitede
saklanir. Fieldbus iletisimi secildiginde, parametreleri bu arayliz
Uzerinden degistirebilirsiniz.

Menilye gitmek icin <<J “Men(l” segenegine basin, ardindan
gezinmek icin & veya & seceneklerini kullanin. Kendi
seciminizi yapmak icin <J “Se¢” secenegine basin.

Bkz. Sekil 6.4.

6.1.3.1 Parametre degerlerini diizenle

Niimerik ayar

Numerik bir degistirmek icin niimerik ayar kullanin. Sayiy
secmek icin Gezinme tuslarinda @ ve @ tuslarini kullanin,
secilen sayi siyah renkle vurgulanir. Ardindan secilen
sayinin degerini degistirmek igin & veya & tusuna basin.
Kaydetmek icin <J “Kaydet” secenegine basin.

Bkz. Sekil 6.5.

Acma/kapama anahtari

Gezinmek icin & veya & seceneklerini ya da segilen anahtar
degistimmek icin (§) veya §) segeneklerini kullanin, (1=agik,
O=kapal). Kaydetmek icin <] “Kaydet” secenegine basin.
Bkz. Sekil 6.6.

Secim listesi

Listelerde yukari ve asagi gezinmek icin Gezinme tuglarnni kullanin.

Segilen segenek siyah renkle vurgulanir. Kaydetmek icin <)
“Kaydet” secenegine basin.
Bkz. Sekil 6.7.
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Gezinme ekrani

Al PSTX
Yerel PSTX30
Motor nominal akimi le
30 !m A
v
I 1 -
0,0 30,0 5
r =
Iptal 12:00 Kaydet g
Sekil 6.5
Niimerik ayar
A PSTX
Yerel PSTX30
Sont arizasl olay maskesi
1 Olay grubu 0
0 Olay grubu 1
0 Olay grubu 2
0 Olay grubu 3
0 Olay grubu 4 8
= =
Iptal 12:00 Kaydet %
5

Sekil 6.6
Ayari degistir

A
M

PSTX

Yerel PSTX30

Akim limit tipi
Kapall

ikili

Rampa

Normal

iptal 12:00

Kaydet

s —~ —
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Secim listesi
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6.1.4 Bir parametrenin ayarlanmasi

Bu boélimde PSTX yumusak yolverici Uzerinde
ayarlayabileceginiz parametrelerin bazi 6rnekleri verimektedir.

6.1.4.1 Nominal motor akiminin degistirilmesi v

(le ayari) ABD PSTX
. Yerel PSTX30

Meni yolu:

Menl » Parametreler » Tam liste » 01 Motor nominal Motor nominal akimi le

akimi le

Motor Akimi le hakkinda daha fazla bilgi aimak i¢in, bkz. So,mA

bélim 7 islevler. .
I 1

1. Ana Sayfa gérinUmu en Ust seviyedir. MenUye girmek _O’O 30,0

icin <J “MenU” secenegine basin. Ekran simdi Iptal 12:00 Kaydet

Sekil 6.8'deki gibi gdruntUlenir.

1SFC132081M1901
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2. Parametreler meniisiini secmek icin <J “Se¢” Sekil 6.8
segenegine basin. Motor akimi le

3. Tam listeyi segmek icin <<J “Seg” secenegine basin.

4, 01 Motor nominal akimi le'yi secmek
icin <0 “Seg” segenegine basin.

5. Motor nominal akimi le'deki nominal akimi diizenlemek
icin <J “Dlizenle” segenegine basin.

6. Saylyl segmek igin @ ve @ tuslarini kullanin, secilen
say! siyah renkle vurgulanir. Ardindan secilen sayinin
degerini degistirmek icin <& veya (& tusuna basin.
Yeni ayarn < “Kaydet” segenegini secerek kaydedin.
Bkz. Sekil 6.8. Cikmak istiyorsaniz, = “iptal”
secenegdini segin.
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6.2 Tus takimindan yerel kumanda

N DIKKAT
Yerel kumandadan uzaktan kumandaya gectiginizde,
ayar hemen uygulanir. Uzak ayarda dogrudan motor
yolverme islemi varsa, motora otomatik olarak
yolverebilir ve yaralanmalara neden olabilir.

A DiKKAT
Bir elektrik kesintisinden, yaziim yUkseltme isleminden
veya PSTX Kumanda beslemesinin kapatilip
aciimasindan sonra, PSTX otomatik olarak uzaktan
kumandaya ayarlanir. Uzaktan kumanda PSTX'in
varsayllan kumandasidir.

i] BILGI
Uzaktan kumandadan yerel kumandaya gegctiginizde,
yumusak yolverici mevcut durumda kalir.

Bu bdlimde yerel kumanda araylzinin nasil ¢alistigi
aciklanmaktadir. Motora tus takimindan yolvermek ve motoru
durdurmak icin yerel kumandayi kullanin. Yerel kumanda
secildiginde, yumusak yolvericiyi sadece tus takimi ile
kumanda edebilirsiniz.

Tablo 3 Tus takimindan yerel kumanda

islev Aciklama

Yolverme/durdurma Motora tus takimindan yolverin ve

motoru durdurun.

R\L Yerel ve uzaktan kumanda arasinda
gecis yapin.
Motor Hareketi * Hareket digmesine basildidi strece

motoru galistinn.

* Motor hareketi hakkinda daha fazla bilgi aimak igin, bkz. bélim 6.2.4
Motor hareketi.
Motor Hareketine gitmek igin, mentde asagidaki yolu izleyin:

Menl > Motor hareketi

6.2.1 Yolverme tusu

Yolverme tusu yumusak yolvericinin yolverme anahtaridir.
Motora yolvermek ve ayarll parametrelere gore calistirmak icin
bu tusa basin. Bkz. @), Sekil 6.9.

6.2.2 Durdurma tusu

Durdurma tusu yumusak yolvericinin durdurma anahtaridir.
Motoru ayarl parametrelere gére durdurmak icin bu tusa
basin. Gerekirse, yolverme rampasi sirasinda da durdurma
komutuna basabilirsiniz. Bkz @), Sekil 6.9.

6.2.3 R\L tusu

R\L tusu Uzak veya yerel kumanda anlamina gelmektedir.
Yumusak yolvericiyi, dijital girig, fieldbus ile uzaktan veya HMI
Uzerinden yerel olarak kumanda etmek icin bu tusu kullanin.
Bkz. @, Sekil 6.9.
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6.2.4 Motor hareketi

Menii yolu:
Meni » Motor hareketi

Gezinme igin bkz. Sekil 6.10.
Motor hareketi parametre ayarlari icin
bkz. bélim 7.9 Yavas devir.

Hareket, motoru distk gerilim ¢ikisiyla tahrik etmek icin
dlsUk devirli bir tahrik iglevidir. Bu 6zelligi 6rnegin bir konveyor
kayisini uygun konuma getirmek icin kullanin.

Hareketin 3 farkli hizi vardir:
e Hizli Hareket

e Hareket

e Yavas hareket

Hizlan ayri parametrelerle degistirebilirsiniz. Ornegin: Hizl
arkaya hareket ve ileri hareket. Bu islevi HMI, Giris/Cikis veya
Fieldbus Uzerinden kullanabilirsiniz.

Motor hareketi menistine girmek icin <J “Meni” secenegine
basin, ardindan Motor hareketi segenegini secin. ileri veya
geri hareket icin @ ve @ segeneklerini kullanin. Bkz. 9
Maksimum montaj acisi. Hareket komutu ¢alistigi stirece
motora yolverilir ve motor ayarli parametrelerle nominal devre
kadar hizlanir.

Motor @ ve @ dugmesi birakildigi anda durur.

Motoru ileri ve geri yonde 3 farkll devirde calistirabilirsiniz.

1SFC132081M1901
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Motor hareketi gezinme

ABB PSTX
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Motor Hareketi
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Tus Takimi
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6.3 Secenekler ekrani

6.3.1 Genel Bakis

Secenekler ekraninda, yumusak yolvericinin Ana sayfa
gorinimudnl degistirebilir ve Etkin arzalar/korumalar ve Etkin
uyarilart okuyabilirsiniz.

Secenekler ekraninda asagidaki mendler bulunur:

e Ana sayfa gorunimunu duiizenle
e Etkin anzalar/korumalar
e Etkin uyarilar

Secenekler ekranina girmek icin <J “Secenekler”
secenegine basin.

6.3.2

Menii yolu:
Secenekler » Ana sayfa gériinimini diizenle

Ana sayfa gérunumunt duzenle

Gezinme igin, bkz. Sekil 6.12.

Yerel PSTX HMI
Motor akimi A
Secenekler t J
0,0
N Am— \ »
Ana sayfa goériniminii > Motor gerilimi v
diizenle 0.0
y
| Etkin anzalar 4 | Secenekler 12:00 Menii
| Etkin uyarilar > |
Sekil 6.12

Ana sayfa goriinimuni diizenlemek igin gezinme

Ana sayfa gorinimunu degistirmek icin Ana sayfa
gorinUmuant dizenle komutunu kullanin.

6.3.2.1 Ana sayfa gériinimune bilgi ekranlari
ekleme
1. Ana sayfa gortinimunU dizenle segenegini segmek

icin (=2 “Secenekler” secenegine basin.

2. Nereye bir bilgi ekrani eklemek istediginizi segmek icin
Gezinme tuslarini kullanin.

3. Yeni bilgi ekranini ana sayfa gérinimune eklemek icgin
) “Ekle” secenegine basin.

6.3.2.2 Ana sayfa gériinimundeki bilgi ekranlarini
dizenleme

1. (= “Secenekler” secenegine basin, ardindan Ana
sayfa gorinimunU dizenle segenegdini secin.

2. Duzenlemek istediginiz ekran alanini segmek icin
Gezinme tuslarnni kullanin.

3. < “Dlizenle” segenegine basin ve Ekran alan
menustne girin. Ekran alani menUsinde yeni ekrani
ayarlamak igin bkz. bélim 6.3.2.3 Ekran alani.
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Sekil 6.13.

Ekran alani

Ekran alani mentsinde, yeni ekrani asagidaki segeneklerle

ayarlayabilirsiniz:

Sinyal

Ana sayfa gorintimunde mevcut sinyallerin listesini gdrmek

icin <) “Duzenle” segenegine basin. Gezinme tuslarini

kullanin, ardindan sinyali segmek igin <) “Sec¢” secenedine

basin. Secilen sinyal Sekil 60'ta @ ile gosterilir.

Bu sinyallerden birini secin:

e Bos

e Motor gerilimi

Motor akimi

Aktif glic

Aktif glc (hp)

Glc faktort

Reaktif glc

Gorunur glg

Sebeke gerilimi

Sebeke frekansi

Motor baglantisi

Faz sirasi

Faz L1 akimi

Faz L2 akimi

Faz L3 akimi

L1L2 fazlararasi gerilimi
213 fazlararas| gerilimi
L3L1 fazlararasi gerilimi
Tristor sicaklig

Motor sicaklig

EOL agmaya kalan sUre
EOL sogumaya kalan sure
Aktif eneriji

Aktif eneriji (sifirlanabilir)
Reaktif enerii

Reaktif enerii (sifirlanabilir)
Gerilim dengesizligi
Sebeke gerilimi THD
PT100 sicaklig

PTC direnci

Yolvermeye kalan sure
Yolverme sayisi (sifirlanabilir)
Yolverme sayisi

Motor calisma sUresi (sifirlanabilir)
Motor calisma sUresi
Tristor galisma sUresi (sifirlanabilir)
Tristor calisma suresi
Fanlarin calisma suresi
On yolverme islevi
Yolverme modu
Durdurma modu
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Goruntileme bigimi

Ana sayfa gorlinimunin gérintileme bicimini seciniz. Segilen
gorunttleme bicimi Sekil 6.14'te 9 ile gdsterilir.
Numerik, gdsterge veya grafik verilerini segin:

e Numerik

Gdsterge/cubuk

Grafik 15 dakika

Grafik 30 dakika

Grafik 1 saat

Grafik 24 saat

Yok

Gorlntlleme bicimini segmek icin Gezinme tuglarini kullanin,
parametreyi ayarlamak icin <<J “Sec” secenegine basin.

Goruntilenecek ondaliklar

Ana sayfa géruinimunde gosterilecek ondaliklarin miktarini
segin. Miktar degistirmek igin Gezinme tuslarini kullanin.
Degeri kaydetmek igin “Kaydet” segenegine basin. Ondalik
© sayilar Sekil 6.14 ile gosterilir.

Goéruntileme adi

Segilen sinyalin adini degistirebilirsiniz. Yeni adda maksimum
20 karakter olabilir.

Karakterleri degistirmek igin Gezinme tuslarini kullanin.

Gérintileme adini kaydetmek igin << “Kaydet” secenegine
basin. Gortintileme adi Sekil 6.14'te @ ile gosterilir.

Sinyal minimum

Ana sayfa gorinimundeki minimum degeri segin. Degeri
degistirmek icin Gezinme tuslarini kullanin.

Degeri kaydetmek icin <<J “Kaydet” segenegine basin. Deger
Sekil 6.14'te ©Oile gosterilir.

Sinyal maksimum

Ana sayfa gortinimuindeki maksimum degeri secin. Degeri
degistirmek icin Gezinme tuslarini kullanin.

Degeri kaydetmek igin <=J “Kaydet” segenegine basin. Deger
Sekil 6.14'te @ ile gosterilir.

6.3.2.4 Olcek degeri araligi

(")Iggk degeri araligini isaretlemek icin Gezinme tuslarini kullanin
ve Olcek degeri araligini ayarlamak igin <=3 “Seg” segenegine
basin. Ekran alani menusutinde 3 secenek daha gosterilir:

e Sinyal min degerini asagidaki sekilde gérintlle
e Sinyal maks degerini asagidaki sekilde gortntule

e GorUntUleme birimi

Sinyal min degerini asagidaki sekilde goériintiile - Ana
sayfa gérinimunde dlceklenen minimum degeri segmek

icin <J “Dlizenle” secenegine basin. Degeri degistirmek icin
Gezinme tuglarini kullanin, degderi kaydetmek icin <J “Kaydet”
secenegdine basin.

Bkz. @, Sekil 6.15.

Sinyal maks degerini asagidaki sekilde goriintiile - Ana
sayfa gérinimunde goérintlulenecek maksimum 6lgekli degeri
secin. Degeri degistirmek icin Gezinme tuslarini kullanin, degeri
kaydetmek icin <J “Kaydet” segenegine basin.

Bkz. @, Sekil 6.15.

Goriuntileme birimi - Ana sayfa gériniminde
gorunttlenecek birimi girin. 10 karaktere kadar bir birim
girebilirsiniz. Karakterleri degistirmek icin Gezinme tuslarini
kullanin. Ana sayfa gériiniimi adini kaydetmek icin <J
“Kaydet” secenegine basin. Bkz. 0, Sekil 6.15.
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Ekran alani

6.3.3
Menii yolu:
Secenekler » Etkin arizalar / korumalar
Segenekler » Etkin uyarilar

Etkin anizalar/korumalar ve uyarilar

Etkin anzalar/korumalar/uyarilarn Secenekler menUsinde
bulabilirsiniz. Menuler ¢alisma sirasinda ortaya ¢ikan arizalar
ve uyarilar ve hangi korumalarin etkin oldugu hakkinda bilgiler
icerir.

Bir ariza korumasi veya uyarisi ortaya ¢iktiginda etkin arizalar/
korumalar ve uyarilar siyah renkle vurgulanir.

Gezinme icin, bkz. Sekil 6.15.

Ariza/uyar/korumalar hakkinda daha fazla bilgi icin, bkz.
bélim 10 Sorun giderme.

Secenekler

v

| Ana sayfa gérinimiind diizenle P |

Etkin arizalar / korumalar p : Arizalar
| Etkin uyarilar }l | Korumalar
Secenekler
w

| Ana sayfa gérinimini diizenle P |

| Etkin arizalar / korumalar }l

Etkin uyarilar > : Uyarilar |

Sekil 6.15

Etkin ariza/uyari/koruma igin gezinme
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6.4 Meni ekrani

MenU ekraninda 7 alt menu vardir, bunlar asagidaki

bolumlerde verilmigstir:

Tablo4 MenU ekrani

Bolim

Agiklama

parametre ayarlari.

parametreler.

ve Uyarllan gosterir.

Urtin ad, tipi,

6.4.6 Ayarlar

D|I Tarih ve Ekran gibi yumusak

yolverici ayarlari.

Farkli yumusak yolverici tipleri igin
Ortak uygulamalar igin varsaylan

Bkz. bolim 6.2.4 Motor hareketi
Olay GUNnIugund, Arizalari, Korumalari

Parametre ayarlarini yedekler.

Bellenim versiyonu vs. gosterir.

Alt menulerde gezinmek i¢in Gezinme tuslarini kullanin.
Bir menUye girmek icin <= “Se¢” segenegine basin. Yeni
bir ayar kaydetmek icin <-J “Kaydet” secenegine basin.

Kaydetmeden bir ayardan gikmak igin C= “iptal” segenegine

basin. Geri gitmek icin C= “Geri” segenegine basin.

6.4.1

Menii yolu:
Parametreler » Menlisl

Parametreler

Parametreler ekraninda 3 alt menu vardir, bunlar asagidaki

bdlumlerde verilmistir:

Tablo 5 Parametreler ekrani

Aciklama

Gelismis ayarlar igin tom

parametreleri gosterir.

Fizlt segim icin b

parametre islevlerini secin.

6.4.1.3 Degistirilenler

Degistirilen parametreleri gosterlr o

Alt menUlerde gezinmek icin Gezinme tuslarini kullanin.
Bir menlye girmek icin <J “Se¢” segenegine basin. Yeni
bir ayar kaydetmek icin <J “Kaydet” secenegine basin.

Kaydetmeden bir ayardan gikmak icin C= “iptal” secenegine

basin. Geri gitmek icin = “Geri” secenegine basin.

6.4.1.1 Tam liste
Menii yolu:

Menili » Parametreler » Tam liste

Daha gelismis bir parametre ayari gerekiyorsa Tam liste

menusunu kullanin. Tam liste mentsuy, Yolverme ve Durdurma,

iletisim vs. gibi isleviere gdre siralanmis parametre gruplarini
icerir. Gezinmek igin, bkz. Sekil 6.16.

Alt menUlerde gezinmek icin Gezinme tuslarini kullanin.
Bir menlye girmek icin <2J “Se¢” segenegine basin. Yeni
bir ayar kaydetmek icin < “Kaydet” secenegine basin.

Kaydetmeden bir ayardan gikmak icin C= “iptal” secenegine

basin. Geri gitmek icin = “Geri” secenegine basin. islev
ayarlari ve tam parametre listesi icin bkz. bélim 7 Islevler.
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Z) Parametreler >
Yardimilar > |
Motor hareketi > |
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Ayariar Y

Sekil 6.16

Tam liste gezinme
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Tam liste

. L 01 Motor nominal akimi le 02 Yolverme ve durdurma
01 Motor nominal akimi le >I—:> 01.01 Motor nominal akimi le 02.01 Yolverme modu
02.02 Durdurma modu
02.03 Yolverme rampasi ilk seviyesi
N 02.04 Yolverme rampasi stresi
LJ 1] 02.05 Durdurma rampasl son seviyesi
02 Yolverme ve durdurma Y J — 02.06 Durdurma rampasi stresi
r 03 Limit 02.07 On yolverme islevi
03.01 Akim limit tipi 02.08 On yolverme stiresi
03.02 Akim limit seviyesi
L 03.08 2. akim limit seviyesi
S 08.04 2. akim limit stresi
03 Limit 4 I—_,\ 03.05 Tork limiti seviyesi
04 Darbeli yolverme
04.01 Darbeli yolverme
. L 04.02 Darbeli yolverme seviyesi
04 Darbeli yolverme 4 [—ﬁ/ 04.03 Darbeli yolverme siiresi
05 Yavas devir
1| 05.01 lleri yénde yavas devir
05 Yavas devir > N\ 05.02 leri yénde yavas hareket giicii
[T+ 05.03 Geri yonde yavas devir
05.04 Geri yonde yavas hareket glict
L 06 Motor i1sitma 08 Sirali yolverme
06 Motor isitma > —,~1.06.01 Motor isitma kapasitesi 08.01 Sira modu
r 08.02 le sira 1
08.08 Yolverme modu sira 1
07 Motor frenleme 08.04 Yolverme rampasi silresi sira 1
L_l\ 07.01 Hareketsiz halde fren glict 08.05 Yolverme rampasi ilk seviyesi sira 1
07.02 Motor fren zamani 08.06 Akim limiti seviyesi sira 1
07 Motor frenleme > rﬂ/ 07.03 Dinamik fren glict 08.07 Darbeli yolverme sira 1
08.08 Darbeli yolverme seviyesi sira 1

08.10 Tork limiti seviyesi sira 1

> 08.09 Darbeli yolverme sUresi sira 1

08.11 Tork ayari sira 1

] =

08 Sirali yolverme > 09 Otomatik yeniden yolverme 08.12 Tork kumanda kazanci sira 1
09.01 Otomatik sififama gecikme siiresi Tam parametre listesi icin bolim 7'ye bakin
09.02 Otomatik yeniden yolverme
09.03 Otomatik yeniden yolverme
L maksimum deneme sayIsi
09 Otomatik yeniden yolverme p -
10 Dahili 11 Harici 10 12 lletisim
10.01 InQ islevi 11.01 1DIO islevi 12.01 Com3 iglevi
10.02 In1 iglevi 11.02 1D iglevi 12.02 FB arayliz soketi
L_J\ 10.03 In2 iglevi 11.03 1DI2 islevi 12.03 Fieldbus kontrolt
- L. 10.04 K4 iglevi 11.04 1DI3 islevi 12.04 Fieldbus adresi
10 Dahili 10 11 Harici 10 4 T 10055 i;ew i:> 11.05 1DI4 islevi 12.05 Fieldbus IP adresi
10.06 K6 iglevi 11.06 2DI5 islevi 12.06 Fieldbus IP ag gegidi
10.07 AO referansi 11.07 2DI6 iglevi 12.07 Fieldbus IP ag maskesi
10.08 AO tipi 11.08 2DI7 islevi 12.08 Fieldbus IP DHCP istemcisi
10.09 AO maksimum degeri 11.09 1DOO0 iglevi 12.09 FB baud hizi
12 iletisim > —I Tam parametre listesi icin bolim 7'ye bakin Tam parametre listesi icin bolim 7'ye bakin | | 12.10 FB esligi
12.11 FB durdurma bitleri
] 12.12 Fieldbus DI 1
"]>Tam parametre listesi icin bolim 7'ye bakin
NS
; : LJ ‘/713-19 Korumalar listesi
13-19 Korumalar listesi 1-7  » —_ | ["Uyariar listesi 20-24 25 Dahili anzalar 13.01 EOL modu
r 20.01 EOL seviyesi 25.01 S6nt arizas cikis 13:02 EOL sinfi
20.02 EOL cikigi 25.02 S6nt arizasl galisma 13.03 EOL ikili sinif
20.08 EOL uyarisi 25.03 Kisa devre ¢ikis 13.04 EOL cikig!
L 20.04 Kilitli rotor seviyesi 25.04 Kisa devre galisma 13.05 EOL calismasi
_ - s 4 LN 20.05 Kilitli rotor ilk stresi 25.05 Agik devre tristor cikis i Sy
20-24 Uyarilar listesi 1-5 4 [T~ 20.96 Kil roter g 25.06 Acik devre tristér calisma 12;8? E::E:: o Zgﬁgfzhresi
20.07 Kilitli rotor 25.07 Tristor OL ¢ikisi 13.08 Kilitli rotor gecikme siiresi
20.08 Trist6r OL gikis! 25.08 Tristor OL calisma 13.09 Kilitl rotor cikisi
20.09 Tristér OL 25.09 Isl alici asin sicaklik ¢ikis 13.10 Kilitl rotor galismasi
L Tam parametre listesi icin bélim 7'ye bakin 25.10 lsi alici agin sicaklik calisma 13.11 Saat basina maksimum yolverme sayisi
25 Dahili anizalar > ? ~N] 2511 Belitimemis ariza cikis 13.12 Saat bagina maksimum yolverme
[_ /1’ 25.12 Belirtimemis ariza galisma sayisi - ckis
26 Harici anzalar 13.13 Saat basina maksimum yolverme
26.01 Faz kaybi gikig T sayist - g?hsm_a_ in blim 7've bak
26.02 Faz kayb! qalisma am parametre listesi igin boliim 7'ye bakin

26 Harici arizalar »

\/

| 26.03 Bozuk ag gikis =
26.04 Bozuk ag calisma 28 Servis

26.05 DusUlk besleme gerilimi cikis 28.01 Kimlik o .
26.06 Distk besleme gerilimi galisma 28.02 Hat kontaktorl kapanma suresi

26.07 Yiiksek akim Gikis 28.03 TOR rolesi gecikme suresi
27 Sunum > L 27 Sunum 26.08 Yilksek akim calisma 28.04 Yolverme komutu olmadan yolverme
I 27.01 Dil 26.09 Hatall kullanim cikis 28.05 Dlstrme seviyesi
27.02 Giig verildiginde temel kurulum 26.10 Hatali kullanim galisma 28.06 Tork profili yolverme
26.11 Arizali baglanti ¢ikis 28.07 Tork sonlandirma
26.12 Arizali baglanti calisma 28.08 Tork ayari
I N gg?g $orl; l';Lljmatnda Kazano_l_ ;
i | 28.10 Tork Pl entegrasyon suresi
26 Servis ’[ 11 28.11 Tork kaymasi

28.12 Tork farki
28.13 Tork filtre stiresi

Tam parametre listesi icin bolim 7'ye bakin
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6.4.1.2 Sik Kullanilanlar
Men yolu:
Meni » Parametreler » Sik Kullanilanlar

MENU

o

Sik Kullanilanlar
-.j'! Parametreler > Sik Kullanilanlar p
B4 Yardmoeilar >| Degistirilenler — p

Gezinme igin, bkz. Sekil 6.17.

Motor hareketi

[® oayguniiga  »

Sik Kullanilanlar
» Motor nominal akimi le
» Yolverme ve durdurma
» Limit
» Darbeli yolverme
» Yavas devir
» Motor isitma
» Motor frenleme
» Sirall yolverme
» Otomatik yeniden yolverme

Sik Kullanilanlar mentsinde hizll segim sik kullanilan
parametreleri ekleyebilirsiniz. Yolverme ve durdurma, Akim limiti,
Darbeli yolverme, Tork kumandasi vs. gibi parametreleri segin

Yedek kullanmi p
ﬂ Sistem bilgileri

» Dahili IO
1. Sik Kullanilanlar menUstine girmek igin << “Seg” Ayarlar > > ot
» Korumalar listesi 1-7

secenegine basin, ardindan Sik Kullanilanlar listesini
diizenlemek icin <<J “Se¢” secenegine basin.

» Uyarilar listesi 1-5
» Dahili anzalar

» Harici anizalar

» Sunum

Sekil 6.17

Sik Kullanilanlar gezinme >EENS
2. Bir parametre grubu secmek icin Gezinme tuslarini
kullanin. Grubu agmak icin <=J “A¢” segenegine basin.
3. Parametreleri secmek icin <<J “Sec” secenegine ABB PSTX
basin. Secilen parametrenin 6ninde bir onay isareti
goruntulenir. Parametrenin secimini kaldirmak igin Yerel PSTX
] “Segimi kaldir” segenegine basin. Kaydetmek ———
- « 8 . Sik kullanilanlar listesini diizenle
ve ¢ikmak icin = “Tamamlandi” secenegine basin. o
Bkz. Sekil 6.18. Uit il
» Motor nominal akimi le
4. Segilen Sik Kullanilanlar, hizli segim igin Sik Kullanilanlar vYolverme ve durdurma
menusunde gosterilir. ™ Yolverme modu
Geri gitmek igin (= “Geri” segenegine basin. O Durdurma modu g
Tamamlandi 12:00 Sec §
5
) — NG 2

Sekil 6.18

Sik Kullanilanlar mendsi

Tam liste 4

MENU

6.4.1.3 Degistirilenler
Menii yolu:
Menii » Parametreler » Degistirilenler

Gezinme igin, bkz. Sekil 6.19.

Degistirilenler menusU varsayilan farkl olarak degistirilen
parametreleri igerir.

Farkli bir parametreyi diizenlemek icin <J “Sec” ve ardindan
< “Dlizenle” segenegine basin. Kaydetmek ve geri gitmek
icin <) “Kaydet” secenegine basin. Veya kaydetmeden geri

gitmek icin < “Iptal” secenegine basin.
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Yardimcilar

[ vaomolar ]

Motor hareketi

|

F® Oy guniugu >

Yedek kullanimi 3

Sekil 6.19

Degistirilenler gezinme
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Degistirilenler P

Degistirilenler

Degistirilen
parametreler
Varsayilan degerlerinden
farkli olan parametrelerin
listesi.




6.4.2 Yardimcilar
Men yolu:
Meni » Yardimcilar

Gezinme icin, bkz. Sekil 6.20.

Temel kurulum ve Uygulama kurulumu hakkinda daha fazla
ayrintili bilgi icin, bkz. béliim 2 Hizli Baglangic.

Yardimcilar ve Uygulama listesi hakkinda daha fazla bilgi almak
icin, bkz. bélim 7.22 Yardimcilar.

Yardimcilar menusu varsayilan ayarlar ve parametreleri

icerir. Bu menUyU sadece motora yolvermeden 6nce gerekli
parametreleri ayarlamak igin kullanin. Tim gerekli giris verileri
otomatik bir ddngu icinde goruntulenir. Yardimcilar menUsu
asagidakilere ayrimigtir:

e  Temel kurulum

e Uygulama kurulumu

1] BILGI
Bir uygulamay sectikten ve degisikliklerinizi yaptiktan
sonra bu uygulamayi yeniden segcmeyin, cunkd bu
uygulamay varsayilan degerlere sifirlayacaktir.

Yardimcilar mentiisiine girin

T “Menli” segenedine basin ve Gezinme tuslanyla
Yardimcilari segin.

Yardimcilar menUsiine girmek icin <<J “Sec” secenegine
basin.

Temel kurulum

Temel kurulumu se¢cmek icin Gezinme tuslarini kullanin.
Temel kuruluma girmek icin <<J “Seg” segenegine basin.
Temel kurulum menusi asagidaki 5 adima ayriimistir:

Dil, Tarih ve saat, Motor verileri, Sistem yapilandirmasi ve
Kurulum tamamlandi.

Uygulama kurulumu

Uygulama kurulumu Uygulamalar, Degerler ve ince ayarlar icin
hizli ayarlardir.

Uygulama kurulumunu segmek igin Gezinme tuslarini

kullanin. Uygulama kurulumuna girmek icin <3 “Seg”
secenegine basin. Yumusak yolvericiyi hangi tdr uygulama igin
kullanacaginizi secmek icin <2J “Se¢” segenegine basin.

Bkz. Sekil 6.21.

1SFC132081M1901

MENU

W
Parametreler > I

Yardimcilar > @
B3 Motor hareketi PI Wit (ot [
lg Olay gunlugu }I
Yedek kullanimi }I
IE Sistem bilgileri >|
Ayarlar }I

Sekil 6.20

Yardimcilar gezinme

ABB PSTX
Yerel PSTX
Uygulama kurulumu 1(4)
Serit testere

Bas pervanesi
Santriflj pompasi
Daire testere
Taslyicl bant kisa
Tamamlandi 12:00 Sec

— ——~. C—)
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Sekil 6.21

Uygulama kurulumu
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6.4.3
Meni yolu:
Meni » Olay Gunliagua

Gezinme icin, bkz. Sekil 6.22.

Olay gunltgu

Olay GUnlugu mendst yumusak yolvericideki olay gunliguinu
goruntuler. GUnluk, “olay tipi” ve tarih bilgisiyle birlikte
kronolojik sirayla en son 100 olayi gdsterir.

Tum olaylar hakkindaki ayrintili bilgileri 6grenmek icin ayrintilar
segenegine basin.

Olay gunlugundeki tim girigleri gorunttlemek icin Gezinme
tuslarini kullanin. Olay gunltklerindeki olaylarin tipleri asagidaki
gibidir:

e Anzalar

e Korumalar

e Uyarilar

e Parametre degistirildi

e Calistir

Bkz. Sekil 6.23.

Arizalar

Bir ariza segmek icin Gezinme tuslarini kullanin ve Ariza
ayrintilarini (Ad, Saat ve Olay sayimi) okumak icin <
“Ayrintilar” segenegine basin. Sonra, Ariza hakkinda bilgi
almak igin i tusuna basin. Aniza ginligu mentstne donmek
icin (= “Geri” secenegine basin.

Korumalar

Bir Koruma se¢cmek icin Gezinme tuslarini kullanin ve Koruma
ayrintilarini (Ad, Saat ve Olay sayimi) okumak icin <J
“Ayrintilar” segenegine basin. Koruma hakkinda bilgi almak igin
i tusuna basin. Koruma giinligi mendsine dénmek igin =
“Geri” secenegine basin.

Uyarilar

Bir Uyar segcmek icin Gezinme tuslarini kullanin ve Uyar
ayrintilarini (Ad, Saat ve Olay sayimi) okumak icin <
“Ayrintilar” segenegine basin. Sonra, Uyar hakkinda bilgi
almak icin i tusuna basin. Uyar gunligu menUsutne donmek
icin =2 “Geri” secenegine basin.

Parametre degistirildi

Bir parametre se¢mek icin Gezinme tuslarini kullanin ve
degistirilen parametrenin ayrintilarini (Ad, Saat ve Olay sayimi)
okumak icin <J “Ayrintilar” secenegine basin. Uyar ginliigu
menusiine dénmek igin = “Geri” secenegine basin.

Calisma

Bir calistirma olayini segmek icin Gezinme tuslarini kullanin
ve calistirma olayinin ayrintilarini (Ad, Saat ve Olay sayimi)
okumak icin <<J “Ayrintilar” secenegine basin. Uyari ginligu

menUsiine dénmek icin = “Geri” secenegine basin.
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MENU

W
Parametreler >
Yardimcilar S

Motor hareketi > |

et e » Olay ginliikleri
EE Olay giinlagi |

» Arizalar

» Korumalar
» Uyarilar

Yedek kullanmi p

» Calistir

» Parametre degistirildi

ﬂ Sistem bilgileri >

Sekil 6.22

Olay guinligi gezinme

ABB

PSTX

Yerel PSTX

Olay gunlukleri

Korumalar >
Uyarilar >
Parametre degistirildi >
Caligtir >
Tamamlandi 12:00 Sec

) ——— —
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Sekil 6.23
Olay gunluaga
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0.4.4

Menii yolu:
Meni » Yedek kullanimi

Yedek

Gezinme igin, bkz. Sekil 6.24.

Hareketli tus takimini devreye alma sirasinda parametreleri bir
yumusak yolvericiden digerine aktarmak icin kullanabilirsiniz.

Parametrelerin aktarimi

Parametreleri bir yumusak yolvericiden digerine
aktarmak (kopyalamak) igin, tus takimini segilen yumusak
yolvericiye baglayin ve asagida verilen bélim 6.4.4.1 ve
bo6lim 6.4.4.2'deki talimatlari izleyin:

6.4.4.1 Yedek olustur
1. Yedek meniisiine girmek icin <J “Se¢”

secenegine basin.

2. Bir yedek olusturmak icin <<J “Yedek olustur”
secenegine basin.

3. Parametrelerin indirimesi Sekil 6.25'deki gibi
goruntulenir. Yedek dosyasini adi olusturuldugu gun,
ay ve yil gosterir.

Yedegi degistir
Yumusak yolverici 2 yedek saklayabili. Onceki bir yedegi

segmek icin Gezinme tuslarini kullanin ve bir yedegi
degistirmek icin <<J “Degistir’ secenegine basin.

Bir yedek Kimligi ve Motor nominal akimi le'yi degistirmez.

6.4.4.2 Parametrelerin yliklenmesi

1. Parametrelerin indiriimesini tamamladiginizda, HMI'yi
yumusak yolvericiden cikarin.

2. HMI'y1 yedegdi almasi gereken yumusak yolvericiye
baglayn.
3. Yedek menUstne girin ve yedegi se¢mek icin Gezinme

tuslarini kullanin.

4. Parametrelerin yiklenmesi icin << “Sec” secenegine
basin. Bu, Sekil 6.26'daki gibi géruntulenir.

1SFC132081M1901

MENU

a4
Parametreler >
Yardimcilar S

e )

B8 Motor hareketi > |

@ Olay gunligu > |

G Yedek kullanimi

Yedek olustur ~ »
01.11.2014 >

Sekil 6.24

Yedek kullanimi

PSTX

Yerel €3 PSTX HMI 0

Yedek parametreler

1SFC132081M1901

Sekil 6.25

Parametrelerin indirilmesi

ABB PSTX
Yerel € PSTX HMI 0
Yedek parametreler
. e,

| ] 5
N s
Iptal 14:30 2
5
C—) N CC— 2

Sekil 6.26

Parametrelerin yiiklenmesi

| Kurulum ve Devreye Aima Kilavuzu | insan makine arayiizii (HMI)

63




©.4.5

Meni yolu:
Menii » Sistem bilgileri

Sistem bilgileri

Gezinme igin, bkz. Sekil 6.27.

Sistem bilgileri menlsU, Bellenim versiyonu ve Seri numarasi
gibi sistem bilgilerini icerir. Sistem bilgileri mendsU, Yumusak
Yolvericinin ve HMI'nin sistem bilgilerini gdsterir. Sistem bilgileri
menusiine girmek icin <J “Seg” segenegine basin.
Seciminizi yapmak icin Gezinme tuslarini kullanin.

Geri gitmek icin <=0 “Geri” secenegine basin.

6.4.6

Menti yolu:
Meni » Ayarlar

Ayarlar

Gezinme icin, bkz. Sekil 6.28.

Ayarlar menust yumusak yolvericinin kurulum

parametrelerini igerir.

Ayarlar asagidaki bélumlerde agiklanmigtir:

Tablo 6  Ayarlar mentleri

Bolim

6.4.6.1 Dil
6.4.6.2 Tarih ve saat
ayarlar

6.4.6.3 Goruntuleme ayarlari

6.4.6.4 Varsayilanlara sifirla

6.4.6.5 HMI basligin degistir |

Aciklama

HMI'nin dilini degistirir

Yumusak yolvericinin tarih ve saatini

Kontrast, parlaklik vs. ayarlarini

degistirir

Ana sayfa gorinimu yerlesimini sifirla
Tum parametreleri sifilanmasi
Galisma verilerinin sifilanmasi

HMI bashdi, HMI'nin Uzerindeki durum
cubugunda goéruntulenir. Maksimum
10 karakter.

Ayarlan Tus takimi ile veya Fieldbus iletisimi ile ayarlayabilirsiniz.

MENU

a
Parametrelor D]
Yardmailar >|
|
@ Olay guinltgu >|
Yedek kulanmi b |
|g Sistem bilgileri >|
Avarlar >

Sekil 6.28

Ayarlar gezinme

Motor hareketi > |
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MENU

W
Parametreler >

Yardimcilar >
Yumusak Yolverici
|8 motor harekei »| Bellenim stirtimii: 1.11.0
Olay gunlg »| Seri numarast: 00000
| Yedek kullanimi >|
H sistembigieri  p
Ayarlar »
HMI
Bellenim strumu: 1.5.0
Seri numarasi: 00000

Sekil 6.27

Sistem bilgileri gezinme

[ ] Saati gdster

Ayarlar
l N
Dil >| )
Tarih ve saat
1 Tarih: XX.XX.20XX
IN . e
Tarih ve saat » Saat: XKXXIXX

[T | Tarihi asagidaki sekilde gértntile: gin.ayyi
Saati asagidaki sekilde gorintlle: 24 saat

Dil

Arapca
Cekge
Almanca
ingilizce
ispanyolca
Fince
Fransizca
ftalyanca
Felemenkge
Lehce
Portekizce
Rusca
isvecge
Turkce
Cince
Yunanca
Endonezyaca

Goriintiileme ayarlan P |

Goriintiileme ayarlan

Kontrast

Varsayilanlara sifirla

Parlakiik

L yerieqimin
Varsayilanlara sifirla p = yerlesimini sifria

Ana sayfa gérinimu

f Tum parametreleri sifirla
| Calisma verilerinin sifirlanmasi

Guc tasarrufu
[ ] Siyah tzerinde beyaz

%80
%80

Kurulum ve Devreye Aima Kilavuzu

| 1SFC132081M1901




6.4.6.1 Dil
Men yolu: A
Meni » Ayarlar » Dil MENU Qreakzia

Ayarlar Dil

N | Aimanca

Gezinme igin, bkz. Sekil 6.29. v Dil |
o o o . Parametreler }I Ingilizce
ArayUzU asagidaki dillere ayarlayabilirsiniz: ispanyolca
Yardimcilar }I Fince
Tarih ve saat Franszoa
ltalyanca
Felemenkge
Lehge
Nl [l >| Goriintiileme ayarlarnp Eo:e;qzce
u
Almanca DE Hus
e e ﬂ Sistem bilgileri }I Isvecce
Ingilizce US/UK Turkce
. Ispanyolca Crmmmmmmmmmmmm— ) ES T u Ayarlar } Varsayl\amlara sifirla > Qiﬂce
s RS Yunanca
Fince e e Sekil 6.29 Endonezyaca

Tablo 7 Dil
Dil Ekrandaki kisaltma

Aepea o (Bowenm ]

Cekee CS

&% Motor hareketi > I

K

|

Fransizca FR

Dil gezinme

italyanca IT

Felemenkge NL

Lehce PL

Portekizce PT

Ruscga RU

isvecce sV

Turkce TR

Cince (basitlestiriimis Cince) ZH

Yunanca

Endonezyaca

Dil ayarlart menUstne erisim icin asagidaki talimatlari izleyin
(Ana Sayfa goérunimunden baslayarak): X

ABB PSTX

1. Menlye girmek icin <<J “Sec” secenegine basin.

-

Yerel STX

2. Ayarlar menusuiine girmek icin Gezinme tuslarini Dil

kullanin. (ikon olarak bir anahtar kullaniimistir).

ispanyolca

3. Ayarlar menisiine girmek igin <<J “Se¢” segenegine
basin. Ayarlar mentsine ulasmak igin Gezinme Fince
tuslarini kullanin. (ikon olarak bir anahtar kullanimistir). Fransizca

italyanca

4. ik alternatifi vurgulayin ve Dil ayarlarina girmek icin <-J iptal 12:00 Kaydet
“Sec” secenegine ve ardindan “Dlzenle” secenegdine

basin. Iﬁ% ﬁ\; %

5. Dili segmek icin & ve (& segeneklerini kullanin, Bkz. $ekil 6.30
Sekil 6.30. Dil mendisii

1SFC132081M1901

6. Secilen dili kaydetmek icin <J “Kaydet”
secenegine basin.
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6.4.6.2 Tarih ve saat
Menii yolu:
Menti » Ayarlar » Tarih ve saat

Gezinme icin, bkz. Sekil 6.31.

Tarih ve Saat ayarlari yumusak yolverici icin tim tarih ve saat
yapilandirmalarini igerir.

Tarih ve saat menUstndeki ayarlan degistirmek igin, ayari
girmek lizere <] “Diizenle” secenegine basin. Ayarlanan
degeri kaydetmek icin “Kaydet” secenegine basin. Bkz.
Sekil 6.32.

Tablo 8 Tarih ve saat ayarlari

Secenek islev
Tarih Tarihi ayarla: Gun, ay ve yil.
Saat Saati ayarla: Saat, dakika ve saniye.

Tarihi asagidaki sekilde gortnttle | Tarihi Ust seviyede bu bigimde

goster:

CE gln. ay. yil
us ay/gun/Yil
SO yll-ay—-giin

goster

Saati 12 saat veya 24 saat biciminde

Saati gdster Acik / Kapali

Gercek zamanl saat

Gercek zamanl saat yumusak yolvericide yerel saattir. Saat,
kumanda besleme gucul kesildikten 2 saat sonrasina kadar
calisir. Daha uzun bir elektrik kesintisi olursa tarih ve saati
ayarlayin.

Saat ayar yapilandirmasi tamamlandiginda, Ana sayfa
gérinimil, Ust seviyeye ddnmek icin <<J “Geri” tusuna
3 kez basin.

6.4.6.3 Gorilintlileme ayarlan

Menti yolu:
Menil » Ayarlar » Goérintileme ayarlari

Gezinme igin, bkz. Sekil 6.33.

Gorlntlleme ayarlar yumusak yolvericinin tim ekran
yapllandirmalarini igerir. Gorinttleme ayarlarini degistirmek
icin, ayar seviyesine girmek icin <J “Diizenle” secenegine
basin. Ayarlanan degeri kaydetmek icin <J “Kaydet”
secenegdine basin.

Tablo 9  GorUntlleme ayarlari

Secgenek islev

Kontrast Kontrast yogunlugunu ayarla
0... %100

Parlaklik Parlaklik yoguniugunu ayarla

0... %100

Gug¢ tasarrufu
2 veya 5 saat sonra kapat veya Asla
kapatma

Siyah lzerinde beyaz

Kapali

Ekran arka plan isigini 30 dakika, 1,

Siyah Uzerinde beyaz ekran Acik /
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MENU
W

|_ Parametreler PI
Yardimcilar }I
5 Motor hareketi PI

| PR Olay ginliga >|
Yedek kullanimi }I
m Sistem bilgileri >|

Sekil 6.31

Tarih ve saat

K

Ayarlar

Dil >

Tarih ve saat

Goriintiileme ayarlan »

Varsayilanlara sifirla »

Tarih ve saat

Tarih:

27.06.2014

Saat:

Tarihi asagidaki sekilde goriintUle:

12:00:00
gun.ay.yl

Saati asagidaki sekilde gorintile: 24 saat

[V] Saati goster

ABB PSTX
Yerel PSTX
Tarih ve Saat
Saat 12:00:00
Tarihi asagidaki gun.ay.yil
sekilde gorlnttle
Saati asagidaki 24 saat
sekilde goruntule 5
M Saati goster §
Geri 12:00 Diizenle g
T = >\ G g
Sekil 6.32
Tarih ve saat menisu
Ayarlar

MENU
o
@ Parametreler PI
Yardimcilar }I
:
i Motor hareketi PI
@ Olay gunligi >|
i |
Yedek kullarmi S I Goriintiilleme ayarlari »
B sistem bigiteri >|

Sekil 6.33

Gorintileme ayarlar

1SFC132081M1901

|

Goruntiileme ayarlan

Kontrast %80
Parlaklik %80

Varsayilanlara sifirla »

Guc tasarrufu
[ ] Siyah Uzerinde beyaz




6.4.6.4 Varsayilanlara sifirla

.. Ayarlar
Menii yolu:
Menii » Ayarlar » Varsayilanlara sifirla MENU
Gezinme icin, bkz. Sekil 6.34. E A &
@ Parametreler PI

Yardimcilar > I

Ana sayfa gorintmu yerlesimini, parametreleri veya ¢alisma
verilerini yeniden fabrika varsayilan degerlerine sifirlamak icin 3
Varsayilanlara sifirla mendsdand kullanin. @ Olay giinlig ,l

Sifirlama gergek zamanl saat, galisma saati sayaci, yolverme Yedek kullanimi ;l Gériintaleme ayarlan b

sayisi ve sunum dilini degistirmez.
Y e B sistembigieri |
Ana sayfa gérinumu

- , - R LN i
1, Varsayilanlara sifirla meniistine girmek icin <<J “Sec P Avarlar 3 | Varsayllaniara sifrria » yerlesiminisiria

segenegine basin.

Tarih ve saat

Motor hareketi » I

Varsayilanlara sifirla

i

Sekil 6.34
2. Asagidakileri secmek icin Gezinme tuslarini kullanin: Varsayllanlara sifirla
Ana sayfa gérinimu yerlesimi
Parametreler

Calisma verileri

3. Sifirlanmasi gereken verileri secmek icin <J “Seg”
secenegine basin.

4, Sifirlamak icin S0 “Evet” segenegine veya iptal etmek
icin “Hayir” segenegine basin.

5. Sifilama onayi ekranda “Tamamlandi” mesaj ile
gOsterilir.

Calisma verilerinin sifirlanmasi

Calisma verilerinin sifirflanmasi asagidakilere ayrimistir:
e Aktif enerji

e Reaktif enerji

e Yolverme sayis

e Motor galisma suresi

e Tristdr ¢calisma suresi

Sifirlanacak verileri segcmek icin Gezinme tuslarni kullanin.
Sifirlamak igin S<J “Sifirla” veya Varsayilanlara sifirla mentistine
dénmek icin = “Geri” secenegine basin.

Sifirlama onayi ekranda “Tamamlandi” mesaji ile gosterilir.
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Bu bdlimde tim yumusak yolverici islevlerinin ve yapllandirma 7.1 .2 Yumusak yolverici durumlari
parametrelerini agiklamalan bulunmaktadrr. Yumusak yolverici, icinde farkli islevierin mevcut oldugu gok
saylida ¢alisma durumuna sahiptir.

islevler bir veya daha fazla sayida yumusak yolverici
durumunda calisabilir. Bir islev tum durumlarda galismazsa, bu

71 Giris ilgili islevin aciklamasinda belirtilmistir.
Yumusak yolvericide asagidaki durumlar bulunur:
: Bi lisl
7.1.1  Parametrelerin ayarlanmasi * Sieyseligev
e Bekleme
Parametreleri HMI ile ayarlama e Onyolverme

HMI tus takimi ile, her bir 6ge icin parametreleri ayarlayabilir
veya farkll uygulamalar icin bir dizi varsayilan parametre
arasindan secgim yapabilirsiniz. e TOR (Yolverme Rampasi Sonu)

e Yolverme rampasi

HMI tam listesi tim parametre gruplarni gosterir: ¢ Durdurma rampasi

Bireysel islev

Bireysel islev durumunda, yumusak yolverici bireysel islevleri
»»»»»»»»»»»» caligtirir.

Bireysel islevler sunlardir:

e Motor i1sitma

e Hareketsiz fren

e ileri ydnde yavas devir

,,,,,,,,,,,, e Geri yonde yavas devir

Bekleme

Bekleme durumunda, yumusak yolverici ariza teshisi disinda
herhangi bir iglev galistirmaz.

,,,,,,,,,,,, On yolverme

On yolverme durumunda, yumusak yolverici yumusak

yolvericinin Yolverme rampasi durumuna gecmeden énce
calistirmasi gereken islevleri galistirir.. Bir 6n yolverme iglevi &n

o8 Servis ayarli bir strede calisir. Ardindan yumusak yolverici Yolverme

rampas! durumuna geger:

Gezinme sayfalari igin, bkz. béliim 6.4.1 Parametreler. On yolverme islevieri sunlardir:
Parametreleri Kilitle/Kilidi Ag * Motor istma
Tus takimini kilitlemek/kilidini agmak igin Segenekler e Hareketsiz fren

tusuna, MenU tusuna ve i tusuna ayni anda 2 saniye
boyunca basin.
Bu, parametrelerin yanlislikla degistirimesini dnler.

Parametreler salt okunurdur. Hareketsiz Yolverme / On yolverme islevleri bireysel islevier olarak da galistirilabilir.
Durdurma ve R/L etkindir.

e lleri ydnde yavas devir

e Geri ydbnde yavas devir

Parametreleri Fieldbus/PLC araciligiyla ayarla

Fieldbus kullanildiginda, parametreleri PLC Uzerinden
degistirebilirsiniz.

Farkli bir 6zellikler belgesi Fieldbus/ PLC araciligiyla degistirilen
parametre ayarlar hakkinda daha fazla bilgi vermektedir, bkz.
bélim 8 iletisim.
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Yolverme rampasi

Yolverme rampasi durumunda, yumusak yolverici ¢ikis
gerilimini veya torkunu kumanda ederek bir motora yumusak
bir sekilde yolvermek icin yolverme islevlerinden birini calistirir.
Cikis gerilimi %100 gerilime ulastiginda Yolverme rampasi
sona erer ve Yolverme Rampasi Sonu durumuna geger.

Mevcut yolverme islevleri sunlardir:
e Gerilim yolverme rampasi

e Tork yolverme rampasi

e Tam gerilimle yolverme rampasi

Yolverme rampasi sonu

Motor Yolverme Rampasi Sonuna (%100 nominal devir)
geldiginde, yumusak yolverici by-passi kapatir ve motoru
kumanda etmez. Yolverme Rampasi Sonu durumunda,
yumusak yolverici sadece ariza teghisini galigtirir.

Durdurma rampasi

Durdurma rampasl durumunda, yumusak yolverici ¢ikis
gerilimini veya torkunu kumanda ederek bir motoru yumusak
bir sekilde durdurmak igin durdurma islevlerinden birini
calistinr. Cikis gerilimi 6énceden Durdurma rampasi son
seviyesine ulastiginda durdurma rampas| sona erer ve
bekleme durumuna gecer.

Mevcut durdurma iglevleri sunlardir:
¢ Gerilim durdurma rampasi
e Tork durdurma rampasi

e Rampa yok

7.1.3 Motor Akimi le

Yumusak yolvericiyi kurdugunuzda motor akimini ayarlayin.

Bu motorun nominal akimidir.

UYARI

Tum PSTX yumusak yolvericiler motorun nominal
akimina gore ayarlanmalidir.

Motor akimi le'nin asagidaki parametrelerle
yapilandiriimasi:

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
01.01 Motor Akimi le Motorun nominal akimini ayarlar. lyi bir performans igin dogru Bireysel (tiple 30 A..570 A, 15 Ust
degerin ayarlanmasi dnemlidir. Uggen baglanti icin, bu parametreyi | ilgil) Uste ge¢cmis araliga

nominal motor akiminin %58'ine ayarlayin.

ayrimistir
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7.2  Gerilim rampasi

Gerilim rampasini kullanirken, gerilim yolverme sirasinda lineer
olarak Baslangi¢ yolverme seviyesinde tam gerilime kadar artar
ve durdurma sirasinda lineer olarak Distrme seviyesinden
Durdurma son gerilim seviyesine kadar azalir, bkz. Sekil 7.1.

Tork her zaman gerilim egrisini izlemez, ¢cUnki tork ayni
zamanda akima da baglidir. Bunun, torkun lineer olarak
yUkselmemesi veya azalmamasi gibi bir etkisi olur.

7.2.1 Gerilim yolverme rampasi

Yumusak yolverici bir yolverme sinyali aldiginda, yumusak
yolverici gerilimi hizli bir sekilde Yolverme rampasi ilk seviyesine
yUkseltir. Bundan sonra yumusak yolverici bir yolverme
rampasinda ¢ikis gerilimini kumanda eder.

Cikis gerilimi Yolverme Rampasi Sonuna geldiginde, yumusak
yolverici by-pass| kapatrr, bkz. Sekil 7.2.

Yolverme Rampasi Sonuna gelmek icin asagidaki kosullar
gereklidir:

e Yolverme rampasi suresinin gegmis olmasi, yani %100
¢lkis gerilimi olmasi.

e Akimin 1,2 x nominal motor akiminin altinda olmasi.

Yolverme rampasi suresi Yolverme rampasi ilk seviyesinden

tam gerilime ulagmak icin gecen suredir. Yolverme Rampasi
Sonuna gelmek igin gereken sUre ayarlanan Gerilim rampasi
sUresinden uzun olabilir, clinkl bu akima baglidir.

Motora ¢ok agir yUkle yolverilirse, Yolverme rampasi suresi
normalden uzun olabilir.

Ornek: Yolverme rampasi sliresi 2 saniyeye ayarlanmissa

ve motor agir bir ylkle baslarsa, bu durum énceden ayarl
yolverme rampasi suresine erisildiginde ¢ikis akiminin ayarli
nominal motor akiminin %120'sinin altina dismemesine neden
olabilir.

Gerilim yolverme rampasinin asagidaki parametrelerle
yapllandirimasi:

Uua

Y

Yolverme rampasi Durdurma rampasi Saat %
Sekil 7.1
Yolverme ve durdurma rampasi
u Top of ramp

Nominal gerilim %100

Yolverme rampasi
ilk seviyesi

Yolverme rampasi suresi

1SFC132081M1901

Sekil 7.2

Gerilim yolverme rampasi

Parametre Aciklama

Ayar araligi

Varsayilan deger

02.01 Yolverme modu

Yolverme modunu Gerilim rampasi olarak ayarlar.

Gerilim rampasi,
Tork rampasi, Tam
gerilim rampasi

Gerilim rampasi

02.04 Yolverme rampasi suresi

ayarlar.

Gerilimin %100'e erismesi igin gereken etkin kalma stresini
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7.2.2 Gerilim durdurma rampasi

Yumusak yolverici bir durdurma sinyali aldidinda, yumusak
yolverici motora verilen ¢ikis gerilimini hizl bir durdurma
rampasi ile tam gerilimden DUstrme gerilimi seviyesine
azaltir. En iyi performans icin, distirme seviyesini %80 olarak
ayarlayin.

Dustrme seviyesine ulagildiginda, yumusak yolverici 6nceden
ayarl Durdurma rampasi slresi boyunca ¢ikis gerilimini Son
gerilim seviyesine kadar kumanda eder ve motora verilen ¢ikis
gerilimini keser, bkz. Sekil 7.3.

Gerilim durdurma rampasinin asagidaki parametrelerle
yapilandirilmasi:

u
%100
%80 Duslrme gerilimi
%30 Bitis gerilimi
Saat

-

Durdurma rampasi suresi

1SFC132081M1901

Sekil 7.3

Gerilim durdurma rampasi

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
02.02 Durdurma modu Gerilim rampasina ayarlar. Rampa yok, Rampa yok
Gerilim rampasi,
Tork rampasl,
Dinamik fren
0205 Durdurmarampa3|son ....... Durdurma rampasinin sona erdigi ve motora verilen gticin %1099 %0
seviyesi kesildigi seviyeyi ayarlar (Gerilimle durdurma icin gerilim
seviyesi ve Torkla durdurma igin tork seviyesi).
02.06 Durdurma rampasi suresi Gerilimin son seviyeye gelmesi icin gecen etkin sureyi ayarlar. | 1 ... 120 sn 10s
28.05 DusUrme seviyesi Durdurma rampasinin bagladigi seviyeyi ayarlar. %10 ... 100 %80
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7.3 Tork rampasi

Tork rampasini kullanirken, yumusak yolverici ¢ikis gerilimini
yolverme ve durdurma rampasi sirasinda ¢ikis torku belirli bir
optimum tork egrisini izleyecek sekilde kumanda eder.

Tork yolverme rampasi i¢in 4 farkli ayarlanabilir tork egrisi
vardir. Hangi egrinin ne zaman kullanilacagi konusunda
ornekler icin tork profili parametrelerinin aciklamasina bakin.

Egriler sunlardir:

e Sabit

e Lineer

e VYiksek eylemsizlik
* Progresif

Tork yolverme rampasini kullanirken, ayarlanan tork egrisi
gergek yUk egrisi ile ayni ise hizlanma sabittir. Cikis gerilimi
gerilim yolverme rampasi kullanilirken oldugu gibi lineer olarak
artmaz, bkz. Sekil 7.4.

Tork rampasi motorun tahrik ettigi ekipmanin Gerilim yolverme
rampasina gore ¢ok daha yumusak bir sekilde durdurulmasini
saglar.

Tork durdurma rampasi icin bir sabit tork egrisi vardir. Bu sabit
tork egrisi pompa uygulamalari igin optimize edilmistir.
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7.3.1

Tork yolverme rampasi

Yumusak yolverici bir yolverme sinyali aldiginda, yumusak
yolverici yolverme rampasi ilk seviyesini ayarlamak icin hizli
bir rampa gerceklestirir. Ardindan, yumusak yolverici ¢ikis
gerilimini %100 nominal torka kadar 6n ayarli stire boyunca
clkis torku belirli bir optimum tork egrisini izleyecek sekilde

kumanda eder.

Cikis gerilimi %100 nominal gerilime (Yolverme Rampasi Sonu)
ulastiginda, yumusak yolverici by-passi kapatir.

Yolverme Rampasi Sonuna gelmek icin asagidaki kosullar

yerine getirimelidir:

e Cikis geriliminin %100 nominal gerilime ulasmasi.

e Akimin 1,2 x nominal motor akiminin altinda olmasi.

Yolverme sinyali ile nominal torka erisilmesi arasindaki stre

yolverme rampasi suresidir.

Motor agir bir yikle baslarsa, yolverme rampasi stresi daha

uzun olabilir.

Ornek: Yolverme rampasi siiresi 2 saniye ise ve motor agir bir
yUkle baslarsa. Bu durum 6nceden ayarli yolverme rampasi

suresine erigildiginde ¢ikis akiminin ayarll nominal motor
akiminin %120'sinin altina dismemesine neden olabilir.

Tork yolverme rampasinin asagidaki parametrelerle

yapilandiriimasi:

Parametre

Aciklama

Ayar araligi

Varsayilan deger

02.01 Yolverme modu

Tork rampasina ayarlar.

Gerilim rampasi,
Tork rampasl,
Tam gerilimle
yolverme

Gerilim rampasi

28.06 Tork profili yolverme

Tork kumandasiyla yumusak yolverme sirasinda tork limitini
ayarlar

Yolverme sirasinda tork rampasinin bigimini ayarlar

e  Sabit ayar noktasi santrifUj icindir

e Lineer kompresor icindir

e Yiksek eylemsizlikli pompa uzun konveyor kayislari
icindir

Sabit ayar
noktasl, Lineer
rampa, Progresif
egdri, Yiksek
eylemsizlik egrisi

Lineer rampa

Torkla yolverme ve durdurma sirasinda gerilim
regllatoérinin devrini ayarlar Nadiren degistirimesi gerekir,
ama durdurma sirasinda tork egrisinde bir disus olusursa
bu deger bu sorunu ¢ézebilir.

28.13 Tork filtre sUresi

Tork kontrolu filtre slresini saniye olarak ayarlar.
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7.3.2 Tork durdurma rampasi

Tork durdurma rampasini kullanirken, motora verilen cikis
gerilimi durdurma sirasinda torkun Dusurme seviyesinden

son gerilime kadar belirli bir optimum egriyi izleyecegi sekilde
kumanda edilir. Tork durdurma rampasi motorun tahrik ettigi
ekipmanin gerilim rampasinin kullanildidi duruma goére cok daha
yumusak bir sekilde durdurulmasini saglar. Bkz. Sekil 7.5.

Cml——— - =

Durdurma Saat

Bu 6zellikle ani bir durusun su darbesine ve basing artiglarina
neden olabilecedi pompa uygulamalarinda kullanighdir. dev/dak A

Durdurma Saat g
Sekil 7.5
Tork durdurma rampasi
Tork durdurma rampasinin asagidaki parametrelerle
yapilandiriimasi:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
02.02 Durdurma modu Tork rampasina ayarlar. Rampa yok, Rampa yok

Gerilim rampasi,
Tork rampasi

02.05 Durdurma rampasi son seviyesi | Durdurma rampasinin sona erdigi ve motora verilen giicin | %10 ... 99 %30
kesildigi seviyeyi ayarlar (Gerilimle durdurma icin gerilim
seviyesi ve Torkla durdurma igin tork seviyesi).

02.06 Durdurma rampasi suresi Gerilimin son seviyeye gelmesi igin gecen sureyi ayarlar. 1 120 sn 10s
28.05 Dusutrme seviyesi Durdurma rampasinin basladigi seviyeyi ayarlar. %10 ... 100 %80
28.08 Tork ayari Direng kayiplarini ayarlar. %0...1000 %100
28.09 Tork kumanda kazanci Torkla yolverme ve durdurma sirasinda gerilim 0,01...10 0,02

regUlatdrandn devrini ayarlar Nadiren degistirilmesi gerekir,
ama durdurma sirasinda tork egrisinde bir dusus olusursa
bu deger bu sorunu ¢ozebilir.

28.10 Tork Pl entegrasyon suresi Pl kontrolérintn entegrasyon suresini ayarlar. 0,001 ...10sn 0,004 s

28.11 Tork kaymasi Ylzde olarak nominal torktan kalkis torkuna kayma farkini | %0,1 ... 100 %1,0
ayarlar.

28.12 Tork farki Ylzde olarak referans torkla gercek torka arasinda istenen | %0,1 ... 100 %2,0

maksimum farki ayarlar.

28.13 Tork filtre suresi Tork kontrolu filtre stresini saniye olarak ayarlar. 0,01 ...10sn 0,02 s
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7.4 Tam gerilim yolverme

Tam gerilimle yolverme kullanilirken, yumusak yolverici motor

devrini en kisa zamanda arttinr. Motor gerilimi 1/2 saniye icinde

tam gerilime ¢ikar.

BILGi
Tam gerilimle yolverme sirasinda Akim limiti dikkate
alinmaz.

Tam gerilimle yolvermenin asagidaki parametrelerle
yapilandiriimasi:

Parametre Aciklama Ayar aralg Varsayilan
deger
02.01 Yolverme modu Tam gerilimle yolvermeye ayarlar. Gerilim rampas, Gerilim rampasi

Tork rampasl,
Tam gerilimle

yolverme
7.5 Dogrudan Durdurma
Dogrudan Durdurma kullanildiginda, motora verilen ¢ikis
gerilimi O'dr.
Dogrudan durdurmanin asagidaki parametrelerle
yapilandiriimasi:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
02.02 Durdurma modu Rampa yok durumuna ayarlar. Rampa yok, Gerilim rampasl

Gerilim durdurma
rampasl, Tork
durdurma rampasl
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7.6 Hareketsiz halde frenleme

Hareketsiz halde frenleme islevi motoru frenler. Bunu,

on yolverme sirasinda motorun Yolverme rampasini
baglatmanizdan énce ¢alismadigindan emin olmak igin
kullanin. Hareketsiz halde frenleme islemini ayni zamanda dijital
bir Giris/Cikis veya bir Fieldbus'tan da kumanda edebilirsiniz.

A UYARI

Yumusak yolverici Ugcgen olarak baglanmissa,
Hareketsiz halde frenlemenin kullaniimasi ekipmana
zarar verebilir.

A UYARI

Bu islem motorun isinmasina neden oldugundan,
sicakligi izlemek icin bir PTC veya PT100 elemani
kullanmanizi 6neririz.

Bazi durumlarda, dahili EOL bu 6zellik icin dogru
bilgileri vermez.

H BILGI

Hareketsiz halde frenleme sadece yumusak yolverici
direkt olarak baglandiginda calisir.

Hareketsiz halde frenlemenin asagidaki parametrelerle
yapilandiriimasi:

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
02.07 On yolverme islevi Hareketsiz halde frenlemeye ayarlar. Kapali, Motor Kapall
Isitma, Hareketsiz
halde frenleme,
lleri hareket, Geri
hareket
02.08 On yolverme siiresi On yolverme islevinin stiresini ayarlar. 0,0...7200,0 s 10,0s
07.01 Hareketsiz halde fren glict Frenleme glicini %10-100 arasinda ayarlar. Uygulama %10 ... 100 %50
icin uygun bir deger secin.
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7.7  Akim limiti

Akim limiti motora verilen yolverme akiminin maksimum
degerini ayarlar. Tam gerilime ulasma suresi, Akim limiti
etkinlestirimis oldugundaki ayarli Yolverme rampasi stresinden
uzun olamaz.

3 farkl Akim limiti iglevi vardir:
e Normal akim limiti

e kil akim limiti

e Rampa akim limiti

A UYARI

YUk gok agirsa, akim limiti akimin ayarl akim
seviyesinin altina dismesini ve asiri iIsmmasini

Onleyebilir.
Normal akim limiti U o o o
Normal akim limiti kullanidiginda ve ayarlanan akim limitine %100 L Akim limiti - Ikili akim limiti
erisildiginde, ¢ikis gerilimi akim seviyesi ayarlanan akim limitinin / /_/_
altina disene kadar stabil kalir. Ardindan yolverme rampasi
devam eder. %30 / :I
1
A I
!kili akim limiti \ J Saat
Ikili akim seviyesinde, 2 akim limit seviyesi vardir. Akim 2. akim limiti stiresi
limitine ulasildiginda, ¢ikis gerilimi ayarlanan stire sona erene
veya akim dusene kadar sabit kalir. Akim dUserse, yumusak |

yolverici gerilim rampasina devam eder. ikinci akim limiti siresi
sona ererse ve akim azalmamissa, yumusak yolverici akimi Ikili
akim limitine yikseltir. Bkz. Sekil 7.6. Akim Ikili akim limitine
ulastiginda, yumusak yolverici normal Akim limitinde oldugu
gibi davranrr.

ikili akim limiti asir isinmayi &nlemek icin bir yedekleme islevi

Saat

olarak kullanilabilir. §
o Sekil 7.6
Rampa akim limiti - N
. o . . . o Ikili akim limiti

Akim ilk akim limiti seviyesine geldiginde, ¢ikis gerilimi akimin
ikinci akim limitine kadar maksimum lineer bir egri ile artmasini
kisitlar. Ayarlanan sure, akim limitinin ikinci akim seviyesine
ulasma suresini belirler.
Akim ikinci akim limitine ulastiginda, yumusak yolverici normal
akim limitinde oldugu gibi davranrr.
Rampa akim limiti asir iIsnmayi dnlemek icin bir yedekleme
islevi olarak kullanilabilir.
Akim limiti asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger

03.01 Akim limit tipi Akim limit tipini ayarlar. Kapali, Normal, Normal

Ikili, Rampa

03.02 Akim limit seviyesi Yolverme sirasinda akimin sinirlandigi birinci seviyeyi ayarlar. 1,6...75xlg 4,0xlg

03.08 2. akim limit seviyesi ikinci akim limitinin seviyesini belirler. 1,56...75xlg 7,0xlg

03.04 2. akim limit sUresi ikinci akim sinilamasi galismaya basladiginda yolverme sinyalinden | 2 ... 120 s 8s

itibaren sure limitini ayarlar.
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7.8 Darbeli yolverme

Darbeli yolverme iglevi ayarlanan bir slre ve seviye boyunca
motora yolvermek icin bir islevdir.

Darbeli yolverme etkinlestiriimisse, yolverme rampasi dogrudan
Darbeli yolverme isleminden sonra baslar.

Bkz. Sekil 7.7

u

Darbeli yolverme

seviyesi

— | 3
'i| BiLGi - - 2
1 |
. P ) Saat
Darbeli yolverme sirasinda akim limiti islevi calismaz. Darbell yolverme stiresi §
18}
[TH
(2]
Sekil 7.7
Darbeli yolverme
Darbeli yolverme islevi asagidaki parametrelere sahiptir:
Parametre Aciklama Ayar aralig Varsayilan
deger
04.01 Darbeli yolverme Yolverme rampasinin baslangicinda bir gerilim tepe noktasini Acik, Kapall Kapall
etkinlestirir.
04.02 Darbeli yolverme seviyesi Darbeli yolverme seviyesini nominal gerilimin ylzdesi olarak ayarlar. | %50 ... 100 %70
04.03 Darbeli yolverme suresi Darbeli yolverme suresinin saniye olarak ayarlar. 0,20 ...2,00 s 0,20s
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7.9 Yavas devir

Yavas devir motorun dusuk gerilim ¢ikiglyla galistirimasi igin
bireysel bir islev veya bir 6n yolverme iglevidir. Bu 6zelligi
ornegdin bir gapraz bandi veya freze bandini uygun konuma
getirmek igin kullanabilirsiniz.

Bu islevi HMI, Giris/Cikis veya Fieldbus Uzerinden
kullanabilirsiniz.

Yavas devirde dnceden belirlenmis 3 hiz vardir:
e Hizl hareket

e Hareket

e Yavas hareket

Motor gucu ayr parametrelerle ayarlanabilir. Uygulama igin
uygun bir deger secin.

A UYARI

Yavas devir kullanilirken tork, tam motor torkunun
maksimum ¥5'Ududr. Bu Hizli hareket kullanilirken ve
guc parametresi %100 olarak ayarlandiginda elde
edilir. Motor glicinun ¢ok yuksek bir deger salinimlara
neden olabilir ve ¢ok distk bir degere ayarlanirsa

motor ¢alismayabilir.

A UYARI

Yavas devir islevi motorun isinmasina neden
oldugundan, sicakligi izlemek icin bir PTC veya PT100
elemani kullanmanizi dneririz.

Bazi durumlarda, dahili EOL bu 6zellik icin dogru
bilgileri vermez.

Motoru, her bir yonde farkli yavas devirlerle ileri ve geri yonde E BILGI

calistirabilirsiniz. Yumusak yolverici bir Yavas devir sinyali Motorun agiri Isinmasina neden olacagindan, yavas
aldiginda, dusuk devir sinyali etkin durumda kaldidi strece, devri 2 dakikadan uzun siire kullanmayin.

motor nominal devirden daha yavas bir sabit devre kadar
hizlanir. Yavas devir sinyali devreden cikarildiginda, yumusak P
yolverici motora uygulanan gerilimi derhal keser ve motor F BILGI

durur. Gezinme icin, bkz. 6.2.4 Motor hareketi. Yavas devir sadece yumusak yolverici direkt olarak

baglandiginda caligir.

Yavas devir asagidaki parametrelerle yapilandirilir:

Parametre Aciklama Ayar aralgi Varsayilan deger

02.07 On yolverme islevi ileri yavas devre veya geri yavas devre ayarlar. Kapali, Motor isitma, Kapall
Hareketsiz halde frenleme,
lleri hareket, Geri hareket

02.08 On yolverme siiresi On yolverme islevinin siiresini ayarlar. 0,0 ... 7200,0 s 10,0s

05.01 lleri ydnde yavas devir ileri ydnde yavas devri ayarlar. ileri ydnde hizl Hizli hareket, Hareket, Hareket
hareket nominal motor devrinin %33'U, ileri yonde | Yavas hareket
hareket %15'i ve ileri yonde yavas hareket %8'idir.

ileri ydnde yavas devirle hareket sirasinda retilen | %10 ... 100 %50

05.02 lleri yénde yavas hareket giicl

Geri yonde yavas devri ayarlar. Geri yénde hizli Hizll hareket, Hareket, Hareket

hareket nominal motor devrinin %33'U, geri yonde | Yavas hareket

hareket %20'si ve geri ybnde yavas hareket
%9'udur.

Geri yonde yavas devirle hareket sirasinda Uretilen | %10 ... 100 %50
torkla ilgili parametre.

05.08 Geri yonde yavas devir

05.04 Geri ydonde yavas hareket guct
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7.10 Motor isitma

Motor Isitma islemini motora gergekten yolvermeden 6nce,
motoru déndidrmeden bir &n yolverme islevi olarak motoru
isitmak icin kullanin. Veya dijital bir Giris/Cikis veya Fieldbus'tan
calistirilan bireysel bir islev olarak da kullanabilirsiniz.

Yumusak yolverici motora yolveren bir tork seviyesine
getirmeden motora bir akim beslemesi saglar.

A

A

H

UYARI

Yumusak yolverici Uggen olarak baglanmigsa ve
Motor 1sitmasi kullaniliyorsa, ekipmana zarar verebilir.

UYARI

Motor isitma iglevi motorun isinmasina neden
oldugundan, sicakligi izlemek icin bir PTC veya PT100
elemani kullanmanizi dneririz.

Bazi durumlarda, dahili EOL bu 6zellik i¢in dogru
bilgileri vermez.

BILGI
Motor 1sitma sadece yumusak yolverici direkt olarak
baglandiginda calisir.

Motor 1sitma islevi asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar aralig Varsayilan deger
02.07 On yolverme islevi Motor 1sitmaya ayarlar. Kapall, Motor Isitma, . Kapall
Hareketsiz halde frenleme, lleri
hareket, Geri hareket
02.08 On yolverme silresi On yolverme islevinin stiresini ayarlar. 0,0...7200,0's 10,0s
06.01 Motor 1stma kapasitesi Motora verilen istma glicUnd ayarlar. 10 ... 100000 W 10w
Uygulama i¢in uygun bir deger segin.
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7.11 Motor frenleme

Hareketsiz halde fren

Hareketsiz halde fren bir motorun hareketsiz durumdayken
doénmesini onler. 10, fieldbus aracilidiyla veya bir 6n yolverme
islevi olarak etkinlestirilebilir.

Dinamik fren

Dinamik fren, DC frenle yolvermenin, bir stire dinamik frenin
ardindan DC frene gegis iceren akilli bir versiyonudur. Dinamik
fren sirasinda, ategleme agisi ve tristér ategleme sirasi ¢calisma
kosullarina bagl olarak surekli olarak yeniden hesaplanir. DC
fren sirasinda bunlar énceden belirlenmistir. DC frene gegis
nedeni, disuk devirde verimli olmasi, ama yUksek devirde
verimli olmamasidir. Hem dinamik hem DC fren sirasinda,
motorun kinetik enerjisi rotorda dagitilan i1siya dénasturdlir.

Yumusak yolverici ile motor frenlemesi kesin bir bilim degildir.
En uygun parametre degerlerini bulmak icin deneme ve
yanilma testleri yapiimalidir.

A UYARI

Frenleme tristorlere o kadar ¢ok stres yUkler ki, termal
bakis agisindan bir yolvermeden kisa slre sonra
frenleme, arka arkaya iki yolverme olarak sayilabilir.

Fren glcU ¢ok yuksek degere ayarlanirsa, dahili tristor
asirn yuk arizasi veya elektronik asiri yuk korumasi
acllabilir.

i BILGi
Motoru frenlemek icin bir yumusak yolverici
kullanmak, diger tim frenleme ydntemlerinde oldugu
gibi gurdltt ve titresime neden olacaktir. Hizli bir
durdurma suresi gerekiyorsa, fren guicinUn yUksek bir
degere ayarlanmasi gerekir, bu da gurultd ve titresimin
artmasina neden olacaktir.

i BILGI
Parametre 07.03 (Dinamik fren guict) ve 07.04
(DC fren glict) motor yavaglama suresini etkileyen
parametrelerdir. Parametre 07.02 (Motor fren slresi)
sadece zamanasimi gérevi gdrir. Amac mimkun
olan en dusuk fren glcUnU segerken ayni zamanda
kullanicinin yavaslama suresi gereksinimlerini yerine
getirmektir.

i BILGI
Dinamik freni kullanmak icin, 02.02 parametresini
(Durdurma modu) Dinamik fren olarak ayarlayin.

i BILGI
Motor sicakligini izlemek igin harici bir PTC veya
PT100 sensorindn kullaniimasi tavsiye edilir.
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Motor isitma islevi asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar aralig Varsayilan deger
07.01 Hareketsiz halde fren glicu Frenleme gucunu ayarlar, uygulama igin uygun %10 -100 %50
degeri secin.
07.02 Motor fren zamani Motor fren zamanini ayarlar. 1.0-100.0 sn. 10s
07.03 Dinamik fren gtict Dinamik fren glcunu ayarlar. %10-100 %40
07.04 DC fren gucu DC fren glicunu ayarlar. %10-100 %40
07.05 DC fren anahtari hiz esigi Dinamik frenden DC frene gegis %10-100 %28
gerceklestigindeki yaklasik devir.
07.06 DC fren anahtari gecikme stresi | DC frene gegisten &nce devrin esigin altinda 0,1-100,0 s 3,0s
olmasi gereken sureyi ayarlar. Bu parametreyi
sadece gecis cok erken veya ¢ok geg olursa
yapilandirin.
02.02 Durdurma modu istenen durdurma modunu ayarlar: Rampa Rampa yok/Gerilim durdurma | Rampa yok
yok = Motora verilen guict derhal keser, gerilim rampas!/ Tork durdurma
durdurma rampasl = gerilimi lineer olarak dustrur, | rampasi/Dinamik fren
Tork durdurma rampasi = Torku dnceden
belirlenmis bir sablon iginde dusurur, Dinamik
fren = Motora fren uygular
28.51 Atesleme acisi taramasi Dinamik frenin dinamik olarak optimize edilmesini | Kapali, Agik Aclk
saglar
28.52 Yardimci durum Dinamik fren igin ek tristdr agma durumlarini Kapall, Agik Kapall
etkinlestirir
28.53 Ak esigi kazanci 1 Dinamik frenin tristdrle aciimasi icin aki esigi 0,0-1,0 0,022
28.54 Ak esigi kazanci 2 Dinamik frenin devir tahmini igin aki esigi 0,0-1,0 0,147
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7.12 Sirali yolverme

Yumusak yolverici, sira 1, 2 ve 3 seklinde 3 farkli motora sirali
olarak yolverebilir. Bu, yumusak yolvericiyi farkli uygulamalarla
birlikte kurarken uygundur. Yumusak yolvericiye giris sinyali

araciligiyla verilen parametreyi segin.

Parametre ayarlar ve programlanabilir girisler icin fiziksel

baglantilar birbirine uygun olmalidr.

A UYARI

EOL Sirall yolverme sirasinda galismaz.
Her bir motor i¢in ayr asir yUk korumasi eklenmesi

tavsiye edilir.

Baglantilar icin, bkz. béliim 5.1.2.5 Programlanabilir girisler

(Sirali yolverme).

Sirali yolverme 1, 2 ve 3 icin ayarlanan parametreler egittir.

Ornek: Yolverme 1, (Yolverme modu sira 1) Calisma 1
rélesine ayarlanmigstir (K4,K5 veya K6), yolverme sinyali

verildiginde réle kapanir, bu da bir gti¢c aktarimina yol acar.
Bu durum yumusak yolvericiler ve 6zel parametre ayarlari

Yumusak yolverici arizalanirsa ve ariza nedeniyle motorun

durmasi gerekirse, tim motorlar durur.

Sirall yolverme islevi asagidaki parametrelere sahiptir:

arasinda degisiklik gbsterebilir.

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
08.01 Sira modu Motorlara yolverme sirasini etkinlestirir. Kapall, cok sayida Kapall

motora yolverme
08.02 le sira 1 Motorun nominal akimini ayarlar. lyi bir Bireysel 9,0A..570,0 A,
08.30 srra 2 performans i¢in dogru nominal akim degerinin (her bir tip icin farkli) 15 Ust Uste gecmis
08.60 srra 3 ayarlanmasi 6nemlidir. Ucgen baglanti icin, bu araliga ayrimistir

ayarlayin.

parametreyi nominal motor akiminin %58'ine

08.03 Yolverme modu sra 1

Gerilim yolverme

Gerilim yolverme

08.31 srra 2 rampasl, Tork rampasl
08.61 srra 3 yolverme rampasl,
Tam gerilim rampasi
08.04 Yolverme rampasi suresi sira 1 Gerilimin %100'e gelmesi icin gecen sureyi 1...120 sn 10s
08.32 sra 2 ayarlar.
08.62 srra 3
08.05 Yolverme rampasi ilk seviyesi sira 1 | Yolverme rampasinin bagladidi seviyeyi ayarlar %10 ... 99 %30
08.33 sra 2 (Gerilimle yolverme igin gerilim seviyesi ve Torkla
08.63 srra 3 yolverme icin tork seviyesi).
08.06 Akim limiti seviyesi sira 1 Yolverme sirasinda akimin sinirlandigi seviyeyi 05...75xlg 7,0 x g
08.34 sira 2 ayarlar.
08.64 srra 3
08.07 Darbeli yolverme sira 1 Yolverme rampasinin baslangicinda bir gerilim Kapall, Agik Kapall
08.35 sra 2 tepe noktasini etkinlestirir.
08.65 srra 3
" Bilgi: Darbeli yolverme sirasinda Akim Limiti iglevi
calismaz.
08.08 Darbeli yolverme seviyesi sira 1 Darbeli yolverme seviyesini nominal gerilimin %50 ... 100 %70
08.36 srra 2 yUzdesi olarak ayarlar.
08.66 srra 3
08.09 Darbeli yolverme seviyesi sira 1 Darbeli yolverme suresinin saniye olarak ayarlar. | 0,2 ...2,0s 0,2s
08.37 sra 2
08.67 srra 3
08.06 Tork limiti seviyesi sira 1 Tork kontrollyle yolverme sirasinda torkun %20 ... 200 %150
08.38 sra 2 sinirlandigr seviyeyi ayarlar.
08.68 srra 3
08.10 Tork ayari sira 1 Direnc kayiplarini ayarlar. %0 ... 1000 %100
08.39 sira 2
08.69 srra 3
08.11 Tork kumandasi kazanci sira 1 Torkla yolverme ve durdurma sirasinda 0,01...10,0 0,24
08.40 sira 2 gerilim regUlatértnidn devrini ayarlar Nadiren
08.70 sira 3 degistirimesi gerekir, ama durdurma sirasinda

tork egrisinde bir disUs olusursa bu deger bu
sorunu ¢ozebilir.
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7.13 Otomatik yeniden yolverme

Yumusak yolverici bir ariza olustuktan sonra motora otomatik
olarak yeniden yol verir.

BILGI
Otomatik yeniden yolverme sadece faz kaybl, bozuk
sebeke ve dUsUk besleme gerilimi icin caligir.

Birincil gereksinim bir ariza veya koruma saglanmissa,
yumusak yolvericinin kesintisiz bir stire¢ saglamak igin motora
otomatik olarak yeniden yolvermesidir.

Olay sadece Otomatik sifirlama gecikme suresi gegtikten
sonra sifirlanir. Otomatik yeniden yolverme etkinlestiriimisse,
yumusak yolverici ariza rélesi dogrudan calistirmaz, ¢tnki
ariza rélesi bazen bir énceki bir kesiciye baglanmis olabilir.

Yumusak yolverici, her biri arasinda sabit bir zaman araligi
olacak sekilde, birden fazla yeniden yolverme denemesi yapar
ve bu sirada yolverme dijital giris sinyalini dikkate almaz.

Bir yeniden yolverme isleminden sonra ariza hala mevcutsa,
bu basarisiz bir yeniden yolverme denemesi olur.

Ariza rélesi sadece basarisiz yeniden yolverme islemlerinin
sayisi verilen sayida fazla oldugunda agillr.

Bir durdurma sinyali geldiginde, otomatik yeniden yolverme
islem sirasi durdurulur ve ariza rolesi kapatilir.

Otomatik yeniden yolverme islevi asagidaki
parametrelere sahiptir:

Programlanabilir secenekler asagidaki gibidir:
e Yok - Dijital girigin islevi yok.
e Sifirlama - Ariza/koruma sifirlama.

e FEtkinlestirme - In0O=0 oldugunda, yumusak yolverici derhal
durur. InO=1 oldugunda, yumusak yolverici normal ¢alisma
halindedir. YEREL KUMANDA disinda tim diger girigleri
iptal eder.

e ileri ydnde yavas devir - Dijital giris yiiksek oldugunda,
motor yavasca ileri hareket eder.

e Geri ydbnde yavas devir - Dijital giris yUksek oldugunda,
motor geri ydnde yavasca hareket eder.

e Motor isitma - Dijital giris yUksek oldugunda, motor istmasi
etkindir.

e Hareketsiz halde fren - Dijital giris yUksek oldugunda,
hareketsiz halde fren etkindlir.

e Yolverme ters gevirme - Dijital giris yiksek oldugunda,
yumusak yolverici harici ters ¢evirme kontaktorlerini
kullanarak ters yonde yol verecektir.

e Kullanict tanimli koruma - Etkinlestirildiginde (koruma
aktif dUsUk veya ylksek olacak sekilde programlanabilir)
kullanici tanimli koruma etkinlestirilir.

e Acil durum modu - Etkin yuksek, Acil durum modu dijital
giris yUksek oldugunda etkinlestirilir. - Etkin dtsuk, Acil
durum modu dijital giris dlisUk oldugunda etkinlestirilir.

e Fieldbus devreden ¢ikarma kontrolu - Dijital giris yUksek
olarak ayarlandiginda, motor fieldbus'tan kumanda
edilemez. Bunun yerine, yolverme/durdurma dijital girisi
veya HMI kullaniimalidir.

e Yolverme 1 - Motor 1'e yolver. Bkz. bélim 7.12 Siral
yolverme.

e Yolverme 2 - Motor 2'e yolver. Bkz. bélim 7.12 Sirah
yolverme.

e Yolverme 3 - Motor 3'e yolver. Bkz. béliim 7.12 Siral
yolverme.

e Uzaktan kumandaya gecis - Dijital giristeki dUsUkten
yUkseg@e pozitif bir artis kumandanin HMI'dan alinmasina
neden olur, yani yerel kumanda yerine uzaktan kumandaya

gecilir.

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan

deger
09.01 Otomatik sifilama gecikme stiresi Sona erdiginde olayin sifirlandigi gecikme sUresi. 0...3600s 10s
09.02 Otomatik yeniden yolverme Otomatik yeniden yolverme islevini etkinlestirir. Kapall, Acik Kapall
09.08 Otomatik yeniden yolverme Maksimum otomatik yeniden yolverme denemesi sayisi. | 1... 10 5
maksimum deneme sayisi
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7.14 Girigler/cikiglar

Bu balum dijital girigler, réle cikislari, analog ¢ikislar, sicaklik
girisleri ve harici dijital girisler gibi giris ve cikis sinyallerini (I/O)
aclklamaktadir.

Bolim islev

7121 Dijital girigler
7122 Réle cikislar
7123 Analog cikislar
7124 Sicaklik sensori

Dahili Giris/Cikislar

Dahili Giris/Cikislar yumusak yolvericiye entegre sinyallerdir.
Dahili Giris/Cikislar asagidakileri saglar:

e 5 Dijital giris

e 3 Role cikigl

e 1 Analog cikis

Genisletme 1/0 (istege Bagh)

Yumusak yolverici Giris/Cikis Genisletme modulli kullanilarak
daha fazla giris ve cikigla genisletilebilir. Giris/Cikis Genigletme
modull agsagidakileri saglar:

e 3 Dijital giris
e 4 Role ckigl
e 1 Analog cikis

Bir genisletme I/0O kullanmak, yumusak yolvericinin ttim
islevlerini programlanabilir dahili 170 ile kullanmakla ayni
olanaklan saglar.

Mevcut Giris/Cikis Genisletmeleri. Bkz. bélim 5.1.3
Genisletme 1/0.

Ornegin, bir genisletme 1/O bir sirall yolverme gerektiginde
kullanighdir.

Giris/Cikis Genigletmesinin Baglanmasi

e Coma3 iglevi parametresini (12.01) Giris/Cikis
Genigletmesine ayarlayin.

e DX111 veya DX122 1Ca ve 1Cb'yi Com3 terminallerine
baglayin.

e Parametre grubu 11'i her bir DX111/DX122 giris ve
cikisinin islevini programlamak icin kullanin.

Harici dijital girisler (genisletme I/0) asagdidaki parametrelere

sahiptir:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
12.01 Com3 islevi Com3 portunun iglevini Genigletme | Yok, Test, modbus RTU bagimli, Test

Giris/Cikisl olarak ayarlayin Genigletme Giris/Cikis!.
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7.14.1  Dijital girigler (DI)

Yumusak yolvericide Unitenin temel kumandasi icin 5 dijital
giris vardir.

5 dijital giris 13, 14, 15, 16 ve 17. terminallerdir.
Girigler sdyle adlandirilir:

* Yolverme

e Durdurma

¢ nO

e ni

e n2

Yolverme ve durdurma girigleri yolverme ve durdurma
islevlerine sabitlenmistir ve degistirilemez.

InO, In1 ve In2 programlanabilir girislerdir. islevier HMI'daki bir
acilir menu araciligyla fiziksel bir sinyalle iliskilendirilebilir.

24V ve 10 mA akim ¢eken bir tipte girigler kullanin. Dijital

giris yalitilmistir ve yumusak yolverici islevsel topraklamasi ile
baglandigi sistemin topraklamasi arasinda 100 V potansiyel
farkina dayanabilir. Girisi dahili 24 V veya harici 24 V beslemesi
ile kullanabilirsiniz.

ilgili giris gerilimi icin dijital giris degerleri:
“0"=0-5V
“1"=15-33V

Maksimum gerilim girisi 33 V ve minimum giris -0,5 V'tur. Bu
gerilim araliklarinin diginda dijital deger tanmsizdir ve “0” veya
“1” olabilir.

Dahili dijital girisler (genisletme Giris/Cikisi) asagidaki
parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger

10.01 InO iglevi Programlanabilir dijital giris islevi. Yok, Sifilama, Etkinlestir, ileri yonde yavas devir, Sifirla
Geri ydnde yavas devir, Motor istma, Hareketsiz
durumda frenleme, Yolverme ters gevirme, Kullanici
tanimli koruma, Acil durum modu, Fieldbus devreden
¢lkarma kontrolU, Yolverme 1, Yolverme 2, Yolverme 3

1002 In1 isleviw Inaile ayni ka
10.08 In2 iglevi N0 ile ayni Yok

Harici dijital girisler (genisletme 1/0) asagidaki

parametrelere sahiptir:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
11.01 1DIO iglevi Programlanabilir dijital giris islevi. Yok, Sifirlama, Etkinlestir, ileri ydnde yavas devir, Geri Sifirla

yonde yavas devir, Motor 1sitma, Hareketsiz durumda
frenleme, Yolverme ters gevirme, Kullanici tanimli
koruma, Acil durum modu, Fieldbus devreden ¢ikarma
kontrold, Yolverme 1, Yolverme 2, Yolverme 3

11.02 1DH iglevi | 110 Tle ayni 1DI0 ile ayni Yok
11.03 1DI2 iglevi. | 1oieayn 1DI0 fle ayni- ” lvox
11.04 1DI3 iglevi |1ooileayn 1DI0 fle ayni- ” lvox
11.05 1DI4 iglevi liooieayn 1DI0 fle ayni " vk
11.06 2DI5 islevi | 1o0ieayn 1DI0 fle ayni- ” lvox
11.07 2DIB iglevi. liooieayn 1DI0 fle ayni " vk
11.08 2DI7 islevi | 1ooieayn 1DI0 fle ayni- ” lvox
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7.14.2  Rodle cikiglar

Yumusak yolvericide 3 role ¢ikisi vardir. Role cikislar K4, K5
ve Ké'drr. Réle cikislar: 30VDC/250VAC Ith = BA, le= 1,5Amp
(AC-15).

Bu réle cikis sinyallerinin islevini ayarlayabilirsiniz. islevier veya
olay gruplan HMI'daki bir acilir menU araciligiyla fiziksel bir
sinyalle iliskilendirilebilir.

Her bir role icin programlanabilir secenekler asagidaki gibidir:
e Yok — Rdle cikisinin iglevi yok.

e Calistirma — Yumusak yolvericinin motora gerilim verdigi
durumu gdsterir.

e Motor Yolverme Rampasi Sonu (TOR) — Motorun tam
gerilimde calistigini gosterir.

e QOlay grubu (0-6) — Arizalar, korumalar ve uyarilarin timu
musteri tarafindan segcilebilir.

e Sira 1-3 Galistirma — Sirall yolverme sirasinda hat
kontaktorlerini kumanda etmek igin kullanilir.

e Sira 1-3 TOR - Syrall yolverme sirasinda by-pass

kontaktorlerini kumanda etmek icin kullanilir.
e Geri yonde calistirma — Geri ydnde calistirma kontaktorini Kontaktor

kapatmak icin kullanilir.
Varsayllan olarak K4 Calistirmaya, K5 Motor Yolverme ;-N_OI'_m;ld_e-: ;-N_OI'_m; I;eﬂ' r _O_rt;k_ .
Rampasi Sonuna ve K6 Olay Grubu 0'a ayarlanmistir. : Kapalr : : Acik : : 230V :
Rdle terminallerinin agiklamasi [ . S N B

Her bir rélede 3 terminal vardir: 1 ortak terminal (COM), 1
normalde acik terminal (NO) ve 1 normalde kapall terminal

(NC). Bkz. Sekil 7.8. yd

Normalde agik — Normal modda devre aciktir (devre ortaga
kisa devre degildir).

1SFC132081M1901

Sekil 7.8
Normalde kapall — Normal modda devre kapalidir (devre Ornegin bir kontaktdr baglanabilir (230 volt)
ortaga sUrekli olarak kisa devredir).
Dahili role ¢ikiglari (dahili Giris/Cikis) asagidaki parametrelere
sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger

10.04 K4 iglevi Programlanabilir ¢ikis rélesi K4, K5 ve K6'nin Yok, Calistir, Yolverme Rampasi Calistir

islevi. Sonu, Olay grubu 0-6, Sira 1-3
Calistirma, Sira 1-3 TOR, Geri yonde
calistirma
10.05 K5 iglevi K4 iglevi ile ayni K4 iglevi ile ayni Yolverme Rampasi
Sonu

10.06 K6 islevi K4 iglevi ile ayni K4 islevi ile ayni Olay grubu O
Harici role cikislan (genisletme 1/0) asagidaki
parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar aralgi Varsayilan deger

11.09 1DOO iglevi Programlanabilir ¢ikis rélesi 1DO0'In (genisletme | Yok, Calistir, Yolverme Rampasi Sonu, | Calistir

10) iglevi. Olay grubu 0-6, Sira 1-3 Calistirma,
Sira 1-8 TOR, Geri yonde calistirma
11.10 1DO1 iglevi 1DOO0 ile ayni 1DOO0 ile ayni Yolverme Rampasi
Sonu
11.11 2DO2 iglevi 1DOO0 ile ayni 1DOO0 ile ayni Olay grubu O
11.12 2DO3 iglevi 1DOO0 ile ayni 1DO0 ile ayni Motor akimi, A
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7.14.3  Analog ¢ikis

Yumusak yolverici bir analog 6lcim cihazi veya PLC i¢in 1

analog cikisina sahiptir.

Analog cikis tipi, yani AO tipinin parametrelerinin asagidakileri

gosterecek sekilde yapilandinimast:
e Motor akimi, A

e Sebeke gerilimi, V

e Aktif glig, kW

e Aktif glig, HP

e Reaktif glg, kvar

e Gorlnlr gug, kVA

e Aktif enerji, KWh

e Reaktif enerji, kVArh

e cos phi

e Motor sicakligl, %

e Tristor sicakligl, %

e Motor gerilimi, %

e Sebeke frekansi, Hz

e PT100 sicaklig, santigrad
e PTC direnci, Ohm

Gerilim veya akim cikisl bir yapilandirma parametresi olan,
yumusak yolvericideki AO referansi ile ayarlanabilir. Gerilim
veya akimin secimi analog dlgim cihazi veya PLC'ye uyacak .

sekilde ayarlanmalidir.

Ayarlar asagidaki gibidir:
e (0-10 gerilim ¢ikigl, V
e 0-10 akim ¢ikisl, mA
e (0-20 akim ¢ikisl, mA
e 4-20 akim ¢ikigl, mA

AQO, ayarlanan AO maks veya AO min parametresinin
%0-100'U arasinda ¢ikis geriliminin referansidir.

Dahili Analog cikis asagidaki parametrelere sahiptir:

Ornek:
AO tipi Motor akimina ayarlanmistir.

* AO referansi 0-10 V'a ayarlanmigtir

«  AO minimum 0'a ve AO maksimum 3000'e.

Bunun anlami, motor akimi:

* 3000 A oldugunda, ¢ikis gerilimi 10 V'tur.

e 0Aoldugunda, cikig gerilimi 0 V'tur.

* 1500 A oldugunda, ¢ikis gerilimi 5 V'tur.

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
10.07 AQ referansi Analog cikis referansini ayarlar. 0-10 mA, 0-20 mA, 4-20 mA, 0-10 V 4-20 mA
10.08 AO tipi Analog cikis tipini ayarlar. Motor akimi, Sebeke gerilimi, Aktif glic, Aktif glg, Motor akimi, A
Reaktif glic, Gorinur glc, Aktif enerji, Reaktif enerji,
cos fi, Motor sicaklig, Tristor sicaklidl, Motor gerilimi,
Sebeke frekansi, PT100 sicaklidl, PTC direnci
10.09 AO maksimum Maksimum analog ¢ikis degerini 0,0 ... 1000000 500
degeri ayarlar.
10.10 AO minimum Minimum analog ¢ikis degerini 0,0 ... 1000000 0
degeri ayarlar.
Harici Analog cikis (genisletme 1/0) asagidaki
parametrelere sahiptir:
Aciklama Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
11.13 1AQO referansi Analog ¢ikis referansini ayarlar. 0-10 mA, 0-20 mA, 4-20 mA, 0-10 V 4-20 mA
11.14 1AQO tipi Analog cikis tipini ayarlar. Motor akimi, Sebeke gerilimi, Aktif glic, Aktif glg, Motor akimi, A
Reaktif glig, Gorundr gug, Aktif enerji, Reaktif eneriji,
cos fi, Motor sicakligi, Tristor sicakhgi, Motor gerilimi,
Sebeke frekansi, PT100 sicakligl, PTC direnci
11.15 1AO0 maksimum | Maksimum analog ¢ikis degerini 0,0 ... 1000000 500
degeri ayarlar.
11.16 1AO0 minimum Minimum analog ¢ikis degerini 0,0 ... 1000000 0
degeri ayarlar.
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7.14.4  Sicaklik sensoru

Sicaklik girigleri

1 sicaklik girigi vardir. Kullanici 3 farkl tipte sicaklik sensoru
ayarlayabilir: Bkz. béliim Sicaklik sensérleri 7.17.14

e PTC
e PT100

e Bi-metal anahtar

Bunlar farkli korumalara baglanabilir.
Belirli bir sicakliga ulasildiginda bir koruma agilabilir.

PTC

PTC sicaklik girisi -25° ile 250° aralidinda bir motor sicakhigini
Olgebilir. PTC dlcimU Mark-A detektor standardina uyar.
IEC60947-8'e bakin.

Unite yumusak yolvericiye bir sensér badli olup olmadigini
algilayabilir. Ayrica sicaklik 6l¢imini ve mandel sifirlamayi,
otomatik sifilamay etkinlestirebilir veya sadece bildirim
alabilirsiniz.

PT100

Yumusak yolvericinin PTC girisi ile birlestirilebilen ve terminalleri
paylasan 3 kablolu bir PT100 girigi vardir.

Acma sicakligi kullanici tarafindan ayarlanir. Maksimum agma
sicakligi 250° ve minimum sicaklik -25°'dir.

3 baglanti kablosu ayni dirence sahipse, PT100 8lcimu 3
kablolu dlcumle +/-3° hassasiyete sahip olmalidir.

Bir kisa devre tespit edilirse, hata kullaniciya bildirilir. Yumusak
yolverici, yumusak yolvericiye bir sensor baglh olup olmadigini
algilayabilir.

Sicaklik dlgumunu etkinlestirebilirsiniz. Manuel sifilama,
otomatik sifirlama yapabilir veya sadece bildirim almaya
ayarlayabilirsiniz.

Bi-metal anahtar
Bu islev sonraki stirimde uygulanacaktir.

Asin sicakliklar tespit etmek icin sicaklik girisini bi-metal
anahtarlarla birlestirebilirsiniz. Bu sicaklik sensorleri agma
sicakliginda acilan veya kapanan bir anahtar gibi caligir. Her
iki tip de (NO — normalde acik veya NC — normalde kapali)
desteklenmektedir. Bi-metal anahtarlardan gegen maksimum
akim 100 mA'drr.
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7.15 Fieldbus

PSTX 1 Anybus portuna, 1 Fieldbus fisi adaptér portuna
(FBPA) ve 1 modbus RTU portuna sahiptir. Herhangi bir adan
sadece 1 veriyolu kullanabilirsiniz: kullanici yumusak yolvericiyi
birden fazla Fieldbus'a baglayamaz.

Modbus RTU icin kullanilan port, bir Genisletme Giris/Cikis
modull baglamak icin kullanabileceginiz ¢cok islevli bir porttur.
Bir Genigletme Giris/Cikis modulinun kullaniimasi gerekiyorsa,
portu modbus RTU icin kullanamazsiniz. Bunun yerine Anybus
modbus RTU modult kullanin.

Modbus TCP gibi IP tabanli Fieldbus'larda, kullanici IP
adresini, ag gecidini, alt ag maskesini ve DHCP istemcisini
ayarlamalidir.

Fieldbus tipi

Fieldbus iletisimini kullandiginizda, mevcut Fieldbus tipini segin:
e Modbus-TCP

e Modbus-RTU

e DeviceNet

e Profibus

o FEtherNet/IP

e Profinet

Fieldbus kontrolii

Yumusak yolvericiyi Fieldbus iletisimi ile kullandiginizda, eyleme
gecmesinden once Fieldbus araylizinu acik konuma getirin.

Fieldbus adresi

Yumusak yolvericiyi Fieldbus iletisimi ile kullandiginizda,
yumusak yolverici icin bir Fieldbus adresi ayarlayin. Adres
olarak uygun ve kullaniimayan bir sayi segin.

N DIKKAT
Asagidaki prosedurlerden 1'inin uygulanmasi
sirasinda bir yolverme sinyalinin bulunmasi halinde
motor beklenmedik bigimde calismaya baglayabilir.

1 kumanda tipinden bir baskasina gegmek (Fieldbus
kontroll / donanim kumandasi).

e Fieldbus otomatik devreden ¢ikarma etkin oldugunda,
bu degisikligin otomatik olarak gerceklesebilecegini
unutmayin.

e Programlanabilir girislerin yeniden programlanmasi.

e TUm Ayarlan Sifirla (programlanabilir girisi Etkin duruma
ayarlar).

Fieldbus ariza calismasi

Bkz. bolim 7.17.21 Fieldbus ariza korumasi.
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Fieldbus Girisleri/Cikislar

Yumusak yolvericide Fieldbus dijital girisleri (DI) olarak
ayarlanan iglevler aslinda PLC'ye baglanan dijital giriglerdir,
yani veriler yumusak yolvericiden gikarak ag Uzerinden

PLC'ye akar.

Fieldbus dijital gikiglar (DO) yapilandirlamaz. Cikis (DO) agdan
yumusak yolvericiye veri akisinin bir aciklamasini saglar, yani
yumusak yolverici bakis agisindan bir giris olarak goralur.
Fieldbus iletisimi asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre

12.01 Coma iglevi

ayarlar.

Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger

Com3 portunun islevini ayarlar. Yok, Test, modbus RTU bagimli, Test
Genisletme Giris/Cikisi

Fieldbus araylz secimini ayarlar. FbPlug, Modbus RTU, Anybus, Yok | Yok

mléi‘éyl‘dbus'tan ko'h'{‘rolu etkinlegfi'r‘ir. Kapall, A'élk Kapali

Veriyolu adresini ayarlar. 0 ... 65535 0

Fieldbus IP: IP adresini ayarlar. | 0.0.0.0 ... 255.255.255.255 0.0.0.0

Fieldbus IP: Varsayilan ag gegcidini | 0.0.0.0 ... 255.255.255.255 0.0.0.0
0.0.00 ... 255.255.255.255 255.255.255.0
Kapall, AH(;IK Kapali

12.09 FB baud hizi*

12.10 FB esligi

Dahili modbus-RTU araytzdindn,
Anybus DeviceNet'in ve Anybus
modbus-RTU'nun baud hizini
ayarlar.

1200, 2400, 4800, 9660, 19200,
38400, 57600, 76800, 115200,
125000, 250000,500000, Otomatik

* Farkl protokoller icin
hangi baud hizlarini
kullanabileceginiz
konusunda kisitlamalar
vardrr. Asagidaki ayri
Tabloya bakin.

ayarlar.

Eslik yok, Tek eslik, Cift eslik

Cift eslik

12.11 FB durdurma bitleri

Anybus Modbus-RTU igin
durdurma bitlerini secer.

1 Durdurma biti, 2 Durdurma biti

1 Durdurma biti

12.12 Fieldbus DI 1

12.21 Fieldbus DI 10

DI 1 programlanabilir dijital giris
sinyalini ayarlar.

DI 2 programlanabilir dijital giris
sinyalini ayarlar.

DI 3 programlanabilir dijital giris
sinyalini ayarlar.

DI 4 programlanabilir dijital giris
sinyalini ayarlar.

DI5 programlanab‘i‘li;aijital giris
sinyalini ayarlar.

DI 6 programlanabilir dijital giris
sinyalini ayarlar.

DI 7 programlanabilir dijital girig
sinyalini ayarlar.

DI 8 programlanabilir dijital giris
sinyalini ayarlar.

DI 9 programlanabilir dijital giris
sinyalini ayarlar.

DI 9 programlanabilir dijital giris
sinyalini ayarlar.

Acil durum modu geri bildirimi,
Olay grubu O ... 6 durumu,
Ariza sifirlama geri bildirimi,
Hat,

Motor i1sitma geri bildirimi,
Yok,

Faz sirasi,

Calisma ters gevirme durumu,
Calisma durumu,

Sira 1 ... 3 Galisma durumu,
Sira 1 ... 3 TOR durumu,

Geri yonde yavas hareket geri
bildirimi,

ileri ydnde yavas hareket geri
bildirimi,

Hareketsiz durumda frenleme geri
bildirimi,

Yolverme 1 ... 3 geri bildirimi,
Yolverme geri bildirimi,
Yolverme ters gevirme geri bildirimi,
Durdurma geri bildirimi,

TOR durumu,

Kullanict tanimli geri bildirim

Olay grubu 5 durumu
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Parametre

Aciklama

Ayar arahgi

Varsayilan deger

12.22 Fieldous Al 1

12.31 Fieldous Al 10

Al 1 programlanabilir analog giris
sinyalini ayarlar.

Al 2 programlanabilir analog giris
sinyalini ayarlar.

Al 3 programlanabilir analog giris
sinyalini ayarlar.

Al 4 programlanabilir analog giris
sinyalini ayarlar.

Al 5 programlanabilir analog giris
sinyalini ayarlar.

Al 6 programlanabilir analog giris
sinyalini ayarlar.

. Al 7 programlanabilir analog giris

sinyalini ayarlar.

. Al 8 programlanabilir analog giris

sinyalini ayarlar.

. Al 9 programlanabilir analog giris

sinyalini ayarlar.

. Al 10 programlanabilir analog giris

sinyalini ayarlar.

Faz L1, L2, L3 akim,

Aktif enerji (sifirlanabilir),
Aktif glc

Aktif gl (HP),

Gortnlr gug,

EOL sogumaya kalan stire,
EOL agmaya kalan sUre,
Sebeke gerilimi,

G faktord,

Motor gerilimi,

Sebeke frekansi,

Motor baglantisi

Maksimum faz akimi,

Motor akimi,

Motor akimi ylUzdesi,

Motor galigma sUresi (sifirlanabilir),
Motor sicakiigy,

Motor sicakligi ytizdesi,

Yok,

Yolverme sayisi (sifirlanabilir),
Faz sirasi,

PT100 sicakligr,

PTC direnci,

Reaktif enerii (sifirlanabilir),
Reaktif gug,

Tristor calisma suresi (sifirlanabilir),
Yolvermeye kalan sUre,
Tristor sicaklig,

Tristor sicaklig ylzdesi,

Ust olay kodu

Faz L1 akimi

Yolverme sayisi
(sifirlanalbilir)

Motor ¢alisma suresi
(sifirlanalbilir)

Ust olay kodu

* Farkll protokoller icin hangi baud hizlarini kullanabileceginiz

konusunda kisitlamalar.

Baud hizi | Com 3 lizerinde Modbus | Modbus RTU Anybus | Anybus (izerinde
RTU Devicenet
1200 N
2400 e
4800 S S
9600 FU
19200 FE
38400 N
57600 P
76800 P B
115200 P
195000 | y
050000 | 8
s00000 | 8
Otomatik baud | e 8
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7.16 Olay gruplan

Olay gruplar HMI'da ayri listelere ayrilimis islevlerin
gbzetiminden olusur.

Gdzetim islevleri motorda bir olay olustugunda gdsteren
islevlerdir.

3 farkli tipte gdzetim islevi vardir:

e Arnzalar, varsayilan Olay Grubu 0 (0000001)

e Uyarllar, varsayllan Olay Grubu 2 (0000010)

e Korumalar, varsayllan Olay Grubu 1 (0000001)

Gdzetim islevleri olaylari motordaki ve yumusak yolvericinin
kendisindeki farkli kosullar temelinde olusturur. Her bir farkli
olay 1 veya daha fazla Olay grubuna atanabilir. Bir olay grubu
bir réle ¢cikigina ve/veya bir Fieldbus sinyaline eslenebilir.

Her bir gdzetim islevi icin, ilgili olay1 1 veya daha fazla Olay
grubuna atamak icin bir parametre vardir.

PSTX'ten 0'dan 6'ya numaralanmig 7 Olay Grubu vardir. Tum
olay iglevleri varsayilan olarak 1 Olay grubuna ayarlanmigtir.

Herhangi bir sekilde kullanabileceginiz 7 olay grubu vardir.
4-6. olay gruplarinin tumu varsayilan olarak atanmamigtir ve
6zel uygulamalar icin kullanilmaya uygundur. Diger gruplar,
varsayllan olarak kendilerine atanmis (veya gelecekte
atanabilecek) olaylara sahiptir.

Ornek:

Bu 6rnekte, kullanici olay grubu 6'daki tum dahili arizalar
toplar ve olay grubunu réle gikisi K6'ya baglar. Arizalar
varsayllan olarak olay grubu 0'a baglidir (0000001 degeri ile
gosterilir). Yeni deger (1000001) arizayt hem olay grubu 0'a
hem de olay grubu 6'ya atar.

Parametre Varsayilan deger Yeni deger:

Parametre Varsayilan deger  Yeni deger

25.01 Sont arizasi ¢ikis 0000001 1000001
05.03Ksadeviecks 0000001 1000001
05.05 Ack devre tristér ckis 0000001 1000001
05.07 Tristér OL gkigt 0000001 1000001

25.09 Isi alici asin sicaklik ¢ikisi 0000001 1000001

25.11 Belirtiimemis ariza ¢ikis 0000001 1000001

10.06 K6 islevi Olay grubu O Olay grubu 6

1SFC132081M1901 | Kurulum ve Devreye Aima Kilavuzu | islevler 95



7.17 Korumalar

Yumusak yolverici, yumusak yolvericiyi, motoru ve diger
ekipmanlari korumak igin bir dizi koruma iglevine sahiptir.

Tum korumalar icin mevcut olan, asagida belirtilen islem
tiplerine ek olarak, bazi korumalarin daha fazla secenegi vardirr.

Korumalar kullanici tarafindan etkinlestirilebilir veya devreden
¢ikarilabilir. Koruma parametreleri sadece koruma caligiyorsa
degistirilebilir.

Bir koruma iglevi bir hasar riskini algilarsa, Unite asagidaki
eylemleri gerceklestirir:

- Koruma LED'i yanar

- Unite olay tipini gosterir

- Unite olay tipini olay listesinde kaydeder

Korumalar otomatik sifirlama veya manuel sifirlamaya
ayarlanabilir. Tim korumalar icin, Calisma adi verilen bir
parametre vardir, bu parametre asagidakilere ayarlanabilir:

e Durdurma-Otomatik — Motor durur ve ariza kosulu etkin
olmadiginda otomatik olarak sifirlanir *.

e Durdurma-ManUel — Motor durur ve ariza kosulu etkin
olmadiginda mantel olarak sifirlanmasi gerekir *.

e Kapall

e Gosterim
* Ariza kosulu hala etkinken bir arizayi sifirlayamazsiniz.
Ornek: EOL Calismasini (motor cok sicak) durdurma-

manuel olarak ayarlarsaniz, yumusak yolvericiyi sadece
motor dogru sicakliga dustigunde sifirlayabilirsiniz.

Korumalar Cikis parametresi tarafindan bir Olay grubuna
ayarlanabilir. Olay grubu bir uygulamadaki diger cihazlarn
kumanda etmek réle ¢ikisina ayarlanabilir.

Varsayilan olarak tim parametreler ayni Olay grubuna ayarlanir.
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EOL Korumasi

Motor, belirli bir stireden daha uzun sure ¢ok yuksek akima maruz
kaldigindan asin yUklenmistir. EOL korumasi, motor sicakligi EOL
acma seviyesinin %60'Inin altina distugunde sifirlanir.

EOL korumasi asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
13.01 EOL modu EOL modunu Normal veya ikili Olarak ayarlar. Normal/ ikili Normal
13.02 EOL sinffi EOL agma sinifini ayarlar. 10 A, 10, 10
20, 30

13.03 EOL ikili sinif Bir rampanin Ust kisminda kullanildiginda 10 A, 10, 10A

koruma sinifini ayarlar. Bu parametre sadece 20, 30

EOL koruma modu ikili olarak ayarlandiginda

uygulanabilir.
13.04 EOL cikis Bu korumanin bir parcasi oldugu Olay Olay grubu O ... 6 0000010

gruplarini belirler.

13.05 EOL calismasi

Bu korumanin ¢alismasini ayarlar.

Kapall, Durdurma-
ManUel, Durdurma-

Otomatik, Gosterim

Durdurma-Manuel

7.17.2  Kilitli rotor korumasi

Motor sert calisiyor.

Bu koruma sadece Yolverme Rampasi Sonu durumunda galisir.

Kilitli rotor korumasi asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar aralgi Varsayilan deger
18.06 Kilitli rotor seviyesi Kilitli rotor agma seviyesini ayarlar. 0,5...80xlg 4,0xlg
18.07 Kilitli rotor agma suresi Ac¢ma icin akimin agma seviyesinin Uzerinde 0,2...10,0s 1,0s
oldugu sureyi ayarlar.
13.08 Kilitli rotor gecikme suresi Korumanin etkinlestirildigi rampanin Ust 1,0...30,0s 50s
kismindan sonraki streyi ayarlar.
13.09 Kilitli rotor ¢ikigl Bu korumanin bir parcasi oldugu Olay Olay grubu O ... 6 0000010
gruplarini belirler.
13.10 Kilitli rotor caligmasi Bu korumanin ¢alismasini ayarlar. Kapali, Durdurma- Kapal

Manuel, Durdurma-
Otomatik, Gdsterim
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7.17.3  Saat basina maksimum yolverme

sayisl - koruma

Arka arkaya 2 yolverme arasindaki minimum sureyi ayarlar.
Bu koruma, Segenekler mentsunden Ana sayfa gorunimunde
ekleyebilecegdiniz, Yolvermeye kalan sure sinyaline baghdir

Koruma i¢in maksimum yolverme sayisi asagidaki

parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan
deger

13.11 Saat basina maksimum yolverme sayisi Saat basina yolverme sayisinin sinirini ayarlar. 1...100 6

Bu parametreyi 6 olarak ayarladiginizda,

yolverme islemleri arasindaki minimum stre 10

dakikadir, bdylece saat basina maksimum 6

yolverme islemi mdmkdn olur.
13.12 Saat basina maksimum yolverme Bu korumanin bir pargasi oldugu Olay Olay grubu 0 ... 6 0000010
sayisl - Cikis gruplarni belirler.
13.13 Saat basina maksimum yolverme Bu korumanin calismasini ayarlar. Kapali, Durdurma- Kapall

sayisl - ¢alisma

Mandel, Durdurma-
Otomatik, Gosterim

7.17.4  Akim yetersizligi korumasi

Motor akimi belirtilen degerin altindadir.

Bu koruma sadece Yolverme Rampasi Sonu durumunda calisir

Akim yetersizligi korumasi asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
14.01 Akim yetersizligi seviyesi Akim yetersizligi agma seviyesini 0,3...0,9x% g 0,5 xlg
ayarlar.
14.02 Akim yetersizligi agma suresi Acma igin akimin agma seviyesinin 0...30s 10s
altinda oldugu sUreyi ayarlar.
14.08 Akim yetersizligi gecikme stresi Korumanin etkinlestirildigi rampanin Gst | 0 ... 30 s 5s
kismindan sonraki streyi ayarlar.
14.04 Akim yetersizlidi - cikis Bu korumanin bir pargasi oldugu Olay | Olay grubu O ... 6 0000010
gruplarini belirler.
14.05 Akim yetersizligi - calisma Bu korumanin galismasini ayarlar. Kapall, Manuel Kapali
durdurma, Otomatik
durdurma, Gosterim
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7.17.5  Gug faktoru yetersizligi korumasi

GUg faktoérd normal seviyenin altindadir.

GUg faktorl yetersizligi korumasini motorun ydkind
denetlemek igin kullanin. YUk azalirsa, gu¢ faktért de artar.

Bu koruma sadece Yolverme Rampasi Sonu durumunda ¢aligir.

Glgc faktori yetersizligi korumasi asagidaki parametrelere

sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar aralgi Varsayilan deger

14.06 Gug faktorl yetersizligi seviyesi Gug faktord yetersizligi agma 0,0...1,0 0,5
seviyesini ayarlar.

14.07 Gug faktorl yetersizligi agma suresi Acgma icin guc faktérinin agma 0...30s 10s
seviyesinin altinda oldugu sureyi
ayarlar.

14.08 Gug faktorl yetersizligi gecikme sUresi Korumanin etkinlestirildigi rampanin | 0... 30 s 5s
Ust kismindan sonraki sUreyi
ayarlar.

14.09 Glg faktorl yetersizligi - ¢ikis Bu korumanin bir parcasi oldugu Olay grubu O ... 6 0000010
Olay gruplarini belirler.

14.10 Gug faktdrl yetersizligi - calisma Bu korumanin ¢alismasini ayarlar. Kapali, Manuel Kapali

durdurma, Otomatik

durdurma, Gosterim.

7.17.6  Akim dengesizligi korumasi

Bu koruma akimlarda bir dengesizlik olup olmadigini algilar.
Dogru sekilde, 3 fazin timua ayni akima sahiptir.

Bu koruma sadece Yolverme Rampasi Sonu durumunda caligir.

Akim dengesizligi korumasi asagidaki parametrelere

sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger

14.11 Akim dengesizligi seviyesi En ylksek akimli faz ile en distk %10 ... 80 %80
akimli faz arasindaki izin verilen Akim
dengesizligi seviyesini ayarlar.

14.12 Akim dengesizligi agcma suresi Ac¢ma icin akim dengesizliginin agma 1...30s 10s
seviyesinin altinda oldugu streyi
ayarlar.

14.13 Akim dengesizligi gecikme suresi Korumanin etkinlestirildigi rampanin Gst | 1 ... 30 s 5s
kismindan sonraki sUreyi ayarlar.

14.14 Akim dengesizligi - ¢ikis Bu korumanin bir parcasi oldugu Olay | Olay grubu O ...6 0000010

gruplanni belirler.

14.15 Akim ('";Iuengesizligi - Qallsrﬁa

Bu korumanin ¢alismasini ayarlar.

Kapali, Manuel
durdurma, Otomatik
durdurma, Gosterim.
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7.17.7  Asin gerilim korumasi

Bu koruma ana gerilimin ¢ok ytksek olup olmadigini algilar.
Bu koruma Bekleme durumunda galismaz.

Asini gerilim korumasi asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
15.01 Agir gerilim seviyesi Asirt gerilim agma seviyesini ayarlar. 165 ...850 V 850V
15.02 Asirt gerilim agma suresi Ac¢ma igin gerilimin agma seviyesinin 0,1...100,0s 10s
Uzerinde oldugu sureyi ayarlar.
15.08 Asiri gerilim - ¢ikis Bu korumanin bir pargasi oldugu Olay | Olay grubu O ... 6 0000010
gruplarini belirler.
15.04 Asin gerilim - calisma Bu korumanin galismasini ayarlar. Kapali, Mantel Kapali

durdurma, Otomatik
durdurma, Gosterim.

7.17.8 Dusuk gerilim korumasi

Bu koruma ana gerilimin ¢ok dustk olup olmadigini algilar.
Bu koruma Bekleme durumunda ¢alismaz.

Dusiik gerilim korumasi asagidaki parametrelere

sahiptir:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
15.05 Dustk gerilim seviyesi DusUk gerilim agma seviyesini ayarlar. 165 ... 760 V 165V
15.06 DUstk gerilim agma suresi Ac¢ma igin gerilimin agma seviyesinin 0,1...100,0s 10s
altinda oldugu sUreyi ayarlar.

15.07 DUstk gerilim - calisma Bu korumanin galismasini ayarlar. Kapali, ManuUel Kapal

durdurma, Otomatik

durdurma, Gosterim.
15.08 Dustk gerilim cikisi Bu korumanin bir pargasi oldugu Olay | Olay grubu O ... 6 0000010

gruplarini belirler.

7.17.9  Gerilim dengesizligi korumasi

Bu koruma gerilim dengesizligini algilar. Normalde her 3 fazda
da ayni akim vardir. Fazlardaki gerilim farkliysa, motor bozuk
bir sekilde calisabilir.

Gerilim dengesizligi korumasi asagidaki parametrelere

sahiptir:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
15.09 Gerilim dengesizligi seviyesi En yUksek gerilimli faz ile en distk | %1 ... 100 %10

gerilimli faz arasindaki izin verilen
gerilim dengesizligi seviyesini

ayarlar.
15.10 Gerllm dengesizlgi - ckis Bu korumanin bir parcasi oldugu | Olay grubu 0 ... 6 oooooto
Olay gruplarni belirler.
15.11 Gerilim dengesizligi - ¢alisma Bu korumanin ¢alismasini ayarlar. | Kapali, Mantel Kapall
durdurma, Otomatik
durdurma,
Gosterim.
1511 Gerlim dengesizligi agma siresi Acma igin gereken gerlim 1..100's 10s

dengesizligi suresini ayarlar.
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7.17.10 Faz ters yon korumasi

Bu koruma fazlarin diizgun baglanip baglanmadigini algilar.

Fazlarin akis icindeki glice baglanma sirasi yumusak yolverici
Uzerinde etkili degildir, ama yumusak yolvericiye bagl motor
lizerinde etkili olabilir. Ornegin, fazlar yanlis baglanmissa
motor yanlis ydnde calisabilir. Bu koruma fazlarin yanlis sirada
baglanip baglanmadigini algilar ve motorun calismasini dnler.

Faz ters yon korumasi asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama

Ayar aralig

Varsayilan deger

16.01 Faz ters yon - cikis Bu korumanin bir pargasi oldugu Olay

gruplarini belirler.

Olay grubu O ... 6

0000010

16.02 Faz ters yon - ¢alisma Bu korumanin galismasini ayarlar. Kapali, ManuUel Kapali
durdurma, Otomatik
durdurma, Gdsterim.

16.12 Faz ters yon - beklenen sira Beklenen faz sirasi L1 12 13, L1312, |L1_L213

Bilinmiyor

7.17.11 Frekans araligi korumasi

Frekans icin agma seviyesini ayarlar.

Frekans araligi korumasi asagidaki parametrelere

sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger

16.03 Frekans araligi alt agma seviyesi Frekans icin alt agma seviyesini ayarlar. | 40 ...72 Hz 45 Hz

16.04 Frekans araligi Ust agcma seviyesi Frekans icin Ust agma seviyesini 40 ...72 Hz 66 Hz
ayarlar.

16.05 Frekans araligi agma sUresi Acma igin frekansin agma araliginin 0...60s 5s
disinda oldugu sUreyi ayarlar.

16.06 Frekans araligi - ¢cikis Bu korumanin bir parcasi oldugu Olay | Olay grubu O ... 6 0000010
gruplarini belirler.

16.07 Frekans araligi - calisma Bu korumanin ¢alismasini ayarlar. Kapali, Mantel Kapali

durdurma, Otomatik
durdurma, Gdsterim.

7.17.12 By-pass aclk korumasi

Bu koruma yolverme rampasi sonuna ulasildiginda by-pass
kontaktérl veya rélesinin kapanip kapanmadigini algilar.

Servis icin ABB Satis Ofisi ile irtibata gegin.

By-pass acik korumasi asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama

Ayar arahg

Varsayilan deger

16.08 By-pass acik - cikis Bu korumanin bir pargasi oldugu Olay

gruplarni belirler.

Olay grubu 0 ... 6

0000010

16.09 By-pass acik - calisma Bu korumanin galismasini ayarlar.

Kapali, Mantel
durdurma, Otomatik
durdurma, Gosterim.

Gosterim
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7.17.13 Gerilim cikiglar korumasi

Bu koruma 24 V gerilim ¢ikislarinin asir yUklU veya kisa devre
olup olmadigini algilar.

Gerilim cikiglar korumasi asagidaki parametrelere

sahiptir:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
16.10 Gerilim cikislari - ¢cikis Bu korumanin bir parcasi oldugu Olay | Olay grubu O ... 6 0000010
gruplarini belirler.
16.11 Gerilim cikiglar - calisma Bu korumanin galismasini ayarlar. Kapali, Mantel Gosterim

durdurma, Otomatik

durdurma, Gosterim.

7.17.14 Sicaklik sensorleri

7.17.14.1 Harici termal sensér - PTC korumasi
Harici termal sensér, agma seviyesinden daha yUksek bir
sicaklik tespit etmistir. Yumusak yolverici, bir PTC elemaninin
bagl oldugu bir sicaklik girisi bulunur.

Bu giris, belirli bir sicakligin Uzerine ¢iktiginda agiimak
Uzere ayarlanabilir.

Harici termal sensoér - PTC korumasi asagidaki
parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
10.11 Harici termal sensdr - Kimlik Harici termal sens6ér modlarini ayarlar. | Sensor yok, PTC, Sensor yok
PT100 3 Kablolu,
PT100 2 Kablolu,
Bi-metal anahtar.
17.01 PTC cikisi Bu korumanin bir parcasi oldugu Olay | Olay grubu O ... 6 0000010
gruplarini belirler.
17.02 PTC calisma Bu korumanin galismasini ayarlar. Kapali, Manuel Kapali

durdurma, Otomatik

durdurma, Gosterim.

7.17.14.2 Harici termal sensér - PT100 korumasi
Harici termal sensér, agma seviyesinden daha ytksek bir
sicaklik tespit etmistir.

Yumusak yolverici, bir PTC elemaninin bagli oldugu bir sicaklik
girisi bulunur. Bu giris, belirli bir sicakligin Gzerine ¢iktiginda
aclimak Uzere ayarlanabilir.

Harici termal sensoér - PT100 korumasi asagidaki
parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
10.11 Harici termal sensdr - Kimlik Harici termal sensér modlarini ayarlar. | Sensér yok, PTC, Sensor yok
PT100 3 Kablolu,
PT100 2 Kablolu,
Bi-metal anahtar.
17.03 PT100 2 tel direnci PT100 icin 2 kablo direncini ayarlar. 0 ... 100 Ohm 5 0Ohm
17.04 PT100 agma scaklg PT100 agmé‘ sicaklig seviyesini‘ayarlar. -50° ... 250° 60° .............
17.05 PT100 PT100 sfirlama sicaklgi PT100 S|f|rIaFna sicakligini ayarlér. -50° ... 250° 40° .............
17.06 PT100 cikisi Bu korumanin bir pargasi oldugu Olay | Olay grubu O ... 6 0000010
gruplarini belirler.
17.07 PT100 calistirma Bu korumanin galismasini ayarlar. Kapall, Mantel Kapall

durdurma, Otomatik

durdurma, Gosterim.
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7.17.15 Kullanici tanimh koruma

Kendi belirlediginiz bir korumayi kullanmak icin harici bir cinaz/
sensdrle birlikte bir Programlanabilir dijital giris kullanabilirsiniz.
Ornek olarak CEM11-FBP topraklama arizas! sensorii
verilebilir.

Kullanici tanimli koruma asagidaki parametrelere

sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger

18.01 Kullanici tanimli DI durumu Sinyalin etkin yliksek mi etkin disUk 0...1 1
mu oldugunu ayarlar.

18.02 Kullanici tanimli agma suresi Ac¢ma suresini ayarlar. 0,0...60,0s 1,0s

18.03 Kullanici tanimli ¢ikis Bu korumanin bir pargasi oldugu Olay | Olay grubu O ... 6 0000010
gruplarini belirler.

18.04 Kullanici tanimli calistirma Bu korumanin ¢alismasini ayarlar. Kapali, ManuUel Kapali

durdurma, Otomatik

durdurma, Gosterim.

7.17.16 Topraklama arizasi korumasi

Bu koruma, bir topraklama arizasi oldugunu gosteren, 3 hattin
akimlarinin toplaminin mutlak degerinin yiksek olup olmadigini
algilar.

Yumusak yolvericideki akim dlguimunin insanlar koruyacak
kadar hassas veya hizll olmadigini unutmayin. Bu islevin tek
amaci ekipmani korumaktir.

Topraklama arizasi korumasi asagidaki parametrelere

sahiptir:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
18.05 Topraklama arizasl agma suresi Topraklama arizasI korumasl igin agma | 0,1 ... 10,0 s 0,5s
sUresini ayarlar.
18.06 Topraklama arizasl - ¢ikis Bu korumanin bir pargasi oldugu Olay | Olay grubu O ... 6 0000010
gruplarini belirler.
18.07 Topraklama arizasl - ¢calisma Bu korumanin ¢alismasini ayarlar. Kapali, Manuel Kapali

durdurma, Otomatik

durdurma, Gosterim.

71717 Asin uzun akim limit korumasi

Bu koruma akim limitinin ayarlanan agma suresinden daha
uzun sure ¢aligip ¢calismadigini algilar. Yolverme kosulu,
ayarlanan akim limiti igin agir agirdir.

Cok uzun akim limiti korumasi asagidaki parametrelere
sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
18.08 Cok uzun akim limiti agma sUresi Akim limiti korumasinda gegen ¢ok 1...600s 10s
uzun sUre icin agma suresini ayarlar.
18.09 Cok uzun akim limiti - ¢ikis Bu korumanin bir parcasi oldugu Olay | Olay grubu O ... 6 0000010
gruplarini belirler.
18.10 Cok uzun akim limiti - calistirma Bu korumanin galismasini ayarlar. Kapall, Mantel Kapall

durdurma, Otomatik
durdurma, Gosterim.
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7.17.18 Cok uzun yolverme suresi korumasi

Cok uzun yolverme sUresi korumasi

Cok uzun yolverme siiresi korumasi asagidaki

parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger

18.11 Cok uzun yolverme agma suresi Saniye olarak agma siiresi. 1,0...500,0 s 500,0 s

18.12 Cok uzun yolverme - ¢ikis Bu korumanin hangi olay gruplarina ait | Olay grubu O ... 6 0000010
oldugunu belirtir.

18.13 Qok uzun yolverme - ¢alisma Bu korumanin ¢alismasini ayarlar. Kapali, Durdurma- Kapali

Mandel, Durdurma-
Otomatik, Gosterim,

Hizll rampa
7.17.19 Otomatik yeniden yolverme korumasi
Otomatik yeniden yolverme korumasi
Otomatik yeniden yolverme korumasi asagidaki
parametrelere sahiptir:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
18.14 Otomatik yeniden yolverme maksimum Saniye olarak maksimum yeniden 2...3600s 3600 s

gecikme

yolverme suresi.

18.15 Otomatik yeniden yolverme zaman asimi
- ckis

Bu korumanin hangi olay gruplarina ait
oldugunu belirtir.

Olay grubu 0 ... 6

0000010

18.16 Otomatik yeniden yolverme zaman asimi
- calisma

Bu korumanin galismasini ayarlar.

Kapall, Durdurma-
Manuel, Durdurma-
Otomatik, Gésterim

Kapali

7.17.20 HMI ariza korumasi

Bu koruma, yumusak yolverici yerel kumandadayken,
yumusak yolverici ile HMI arasindaki iletisim hatalarini algilar.

HMI ile iletisim 600 ms'den uzun sure kaybolursa, bu koruma

acilr.

Bu koruma normal ¢alisma sekillerine ek olarak dzel bir eyleme

sahiptir:

HMI kumandasini durdur - yerel kumandayi durdurur ve
uzaktan kumandaya, yani dijital girise veya Fieldbus'a gegcer.

HMI arizasi korumasi asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre

Aciklama

Ayar araligi

Varsayilan deger

19.01 HMI arnizasi ¢ikis

Bu korumanin bir pargasi oldugu Olay
gruplarini belirler.

Olay grubu O ... 6

0000010

19.02 HMI arizasi ¢alistirma

Bu korumanin ¢alismasini ayarlar.

Kapall, Durdurma-
Manduel, Durdurma-
Otomatik, Gosterim,
HMI Kumandasini
Durdur

Durdurma-Manuel
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7.17.21 Fieldbus ariza korumasi

Bu koruma, yumusak yolverici ile PLC arasindaki Fieldbus
iletisim hatalarini algilar.

Fieldbus kontrolU aciksa ve Fieldbus ile iletisim 600 ms'den
uzun sure kaybolursa, bu koruma acillrr.

Bu koruma normal galisma sekillerine ek olarak 6zel bir eyleme
sahiptir:

Giris/cikis kumandasina geg.

Giris/cikis kumandasina geg islevi etkinlestiriimis oldugunda,
Fieldbus arizalandiginda yumusak yolverici kumandasi
otomatik olarak Fieldbus'tan donanim girislerine gecer.
Fieldbus yeniden ¢alismaya basladiginda, kumanda otomatik
olarak tekrar Fieldbus'a gegcirilir.

Fieldbus arizasi korumasi asagidaki parametrelere
sahiptir:

Parametre Aciklama

Ayar araligi

Varsayilan deger

19.03 Fieldbus arizasl ¢ikis Bu korumanin bir parcasi oldugu Olay

gruplarini belirler.

Olay grubu O ... 6

0000010

19.04 Fieldbus arizas! - ¢alisma Bu korumanin galismasini ayarlar.

Kapali, Durdurma-
Manuel, Durdurma-
Otomatik, Gésterim,

I/O kontrolline gegis

Durdurma-Manuel

7.17.22 Genigletme 1/O ariza korumasi

Bu koruma, yumusak yolverici ile Genisletme /O modUlU
arasindaki iletisim hatalarini algilar.

Coma3 islevi Genisletme 1/0O ayarlanmigsa ve ayarlanan agma
sUresi boyunca Genisletme 1/O ile iletisim kesilmisse, bu
koruma agilr.

Genisletme I/0 ariza korumasi asagidaki parametrelere
sahiptir:

Parametre

19.05 Harici Girig/Cikis arizasi agma slresi

19.06 Harici Girig/Cikis arizasi - ¢ikis
gruplarini belirler.

Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
Harici io arizasi korumasi igin agma 300 ... 30000 ms 1000 ms

sUresini ayarlar.

Bu korumanin bir pargasi oldugu Olay | Olay grubu O ... 6 0000010

19.07 Harici IO anzasi ¢alisma Bu korumanin calismasini ayarlar.

Kapali, Durdurma-
Manuel, Durdurma-
Otomatik, Gdsterim

Durdurma-Manuel
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7.18 Uyarnilar

Yumusak yolvericide, korumayi veya arizayl baslatmadan 6nce
arizayi veya olasi riskleri sinyalle bildirmek icin bir dizi uyari
islevi vardir. Bir uyari ile koruma arasindaki fark, bir uyarinin
yumusak yolvericiyi durduramamasi ve uyarinin sifirlanmasinin
gerekmemesidir. Uyar seviyesi ve uyarinin etkinlestirimesi icin
gereken diger ek bilgiler kullanici tarafindan ayarlanabilir.

Bir uyan olay listesinde saklanir. Uyarilar etkinlestirilebilir veya
devreden cikarilabilir. Bazen kullanicinin uyarinin hangi ylzdede
gerceklesecegini ayarlayabilecegi bir ylzde ayari vardir.

Ayarlanan uyarilar Cikis parametresi tarafindan bir Olay
grubuna ayarlanabilir. Olay grubu bir uygulamadaki diger
cihazlan kumanda etmek role ¢ikisina ayarlanabilir.

Varsayilan olarak tum parametreler ayni Olay grubuna ayarlanir.

Uyarilar HMI Gzerinde g&sterilir, ama yumusak yolvericinin

davranigini etkilemez.

7.18.1

Elektronik asir yuk uyarisi

Motor sicakligi ayarlanabilir uyari seviyesinin, yani maksimum

sicaklik %'sinin Uzerindedir.

Elektronik asin yiik uyarisi asagidaki parametrelere

sahiptir:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
20.01 EOL seviyesi EOL uyar seviyesini ayarlar. %40,0 ... 99,0 %90,0
20.02 EOL cikisi Bu uyarinin bir parcasi oldugu Olay Olay grubu O ... 6 0000100
gruplarini belirler.
23.03 EOL uyarisi EOL uyarnisini etkinlestirir. Kapall, Acik Kapall
7.18.2  Kilitli rotor uyarisi
Akim ayarlanabilir uyari seviyesini aglyorsa bir uyari sinyali
verilir.
Motor sert caliglyor.
Kilitli rotor uyarisi asagidaki parametrelerle yapilandirilir:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
20.04 Kilitli rotor seviyesi Kilitli rotor uyari seviyesini ayarlar. 0,2...10,0x g 1,2xlg
20.05 Kilitli rotor ilk stresi Uyar etkinlestirildiginde rampanin Ust 1,0...30,0s 5s
kismindan sonraki streyi ayarlar.
20.06 Kilitli rotor cikisi Bu uyarinin bir parcasi oldugu Olay Olay grubu 0 ... 6 0000100

gruplarini belirler.

20.07 Kilitli rotor

20.10 Kilitli rotor agma suresi

Kilitli rotor uyarisini etkinlestirir.

Kapall, Agik

Agmadan dnce rotorun kilitli oldugu
sUreyi ayarlar.

0,1..100,0 s
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7.18.3  Tristor asin yuk uyarisi

Tristor sicakligi agma seviyesinin %90'inin Gzerindedir.

Tristor asin yiik uyarisi agsagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
20.08 Tristor OL ¢ikis! Bu uyarinin bir pargasi oldugu Olay Olay grubu O ... 6 0000100
gruplarini belirler.
2009 TistroL Tristor asin yUk uyarisini etkinleétirir. Kapali, Agik Kapall ................
7.18.4  Akim yetersizligi uyarisi
Hat akimi strekli galisma sirasinda belirtilen degerin altina
duger.
Akim yetersizligi uyarisi asagidaki parametrelere
sahiptir:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
21.01 Akim yetersizligi seviyesi Akim yetersizligi uyar seviyesini ayarlar. | 0,1 ... 1,0 x lg 0,8 x lg
21.02 Akim yetersizligi agma sUresi Acma igin akimin uyar seviyesinin 0...30s 1s
altinda oldugu sureyi ayarlar.
21.08 Akim yetersizligi gecikme sUresi Uyar etkinlestirildiginde rampanin Ust 0...30s 5s
kismindan sonraki streyi ayarlar.
21.04 Akim yetersizligi - cikis Bu uyarinin bir parcasi oldugu Olay Olay grubu 0 ... 6 0000100
gruplarini belirler.
21.05 Akim yetersizligi Akim yetersizligi uyarisini etkinlestirir. Kapall, Agik Kapall
7.18.5  Gug faktoru yetersizligi uyarisi
Guc faktort uyan seviyesinin altindadir.
Gii¢ faktorii yetersizligi uyarisi asagidaki parametrelere
sahiptir:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
21.06 GUg faktorl yetersizligi seviyesi Gug faktort yetersizligi limitini ayarlar. 0,0...1,0 0,7
21.07 Gug faktoru yetersizligi agma sUresi Acmaya kadar limitin altinda oldugu sure. 0...30s 1s
21.08 Guc faktoru yetersizligi gecikme suresi Teshis cihazinin yolverme rampasi sonunda 0...30s 5s
calismaya baglamasina kadar gegen stre.
21.09 Gug faktorl yetersizligi - ¢ikis Bu uyarinin bir parcasi oldugu Olay gruplarnni | Olay grubu O ... 6 0000100
belirler.
21.10 GUg faktorl yetersizligi Gug faktorl yetersizligi uyarnsini etkinlestirir. Kapall, Agik Kapall
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7.18.6  Akim dengesizligi uyarisi

Akimlar arasindaki faz dengesizligi (%) ayarlanan degerden yuksektir.

Akim dengesizligi uyarisi asagidaki parametrelere

sahiptir:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
21.11 Akim dengesizligi seviyesi En yiksek akimli faz ile en distk %10 ... 80 %70

akimli faz arasindaki izin verilen
Akim dengesizligi uyari seviyesini
ayarlar.

21.12 Akim dengesizligi ¢ikis Bu uyarinin bir parcasi oldugu Olay | Olay grubu O ... 6 0000100
gruplarini belirler.
21.13 Akim dengesizligi Akim dengesizligi uyarisini Kapali, Acik Kapali
etkinlestirir.
21.14 Dengesiz akim hata agma sUresi Saniye olarak kullanici tarafindan 0,1...100,0 s 50s
ayarlanan sUre.
7.18.7  Asin gerilim uyarisi
Gerilim ayarlanan degerden yuksektir.
Asin gerilim uyarisi asagidaki parametrelere sahiptir:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
22.01 Asin gerilim seviyesi Volt cinsinden kullanici tarafindan 208 ... 760V 650V
ayarlanan uyari seviyesi.
22.02 Asin gerilim agma suresi Saniye olarak kullanici tarafindan 0,1...100,0s 1,0s
ayarlanan stre.
22.03 Asin gerilim - ¢ikis Bu uyarinin bir parcasi oldugu Olay | Olay grubu O ... 6 0000100
gruplarini belirler.
22.04 Asin gerilim Asirt gerilim uyansini etkinlestiren Kapali, Acik Kapali
parametre.
7.18.8 DusUk gerilim uyarisi
Ana gerilim ayarlanan uyar seviyesinden dusuktdr.
Dusiik gerilim uyarisi asagidaki parametrelere sahiptir:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
22.05 DusUk gerilim seviyesi Volt cinsinden kullanici tarafindan 208 ... 850V 208 V
ayarlanan uyari seviyesi.
22.06 Dusuk gerilim acma suresi Saniye olarak kullanici tarafindan 0,1...100,0s 05s
ayarlanan sure.
22.07 Dusuk gerilim ¢ikisl Bu uyarinin bir pargasi oldugu Olay | Olay grubu O ... 6 0000100
gruplarini belirler.
22.08 Dusuk gerilim DusUk gerilim uyarisini etkinlestiren | Kapall, agik Kapali

parametre.

108 islevler | Kurulum ve Devreye Aima Kilavuzu |

1SFC132081M1901



7.18.9  Gerilim dengesizligi uyarisi

Fazlar arasindaki gerilim dengesizligi ayarlanan uyari

seviyesinin Uzerindedir.

Gerilim dengesizligi uyarisi asagidaki parametrelere

sahiptir:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
22.09 Gerilim dengesizligi seviyesi En yiksek gerilimli faz ile en distk | %1 ... 10 %5

gerilimli faz arasindaki izin verilen
gerilim dengesizligi seviyesini

ayarlar.

22.10 Gerilim dengesizligi - cikis Bu uyarinin bir parcasi oldugu Olay | Olay grubu O ... 6 0000100
gruplarini belirler.

22.11 Gerilim dengesizligi Gerilim dengesizligi uyarisini Kapali, Acik Kapall
etkinlestirir.

22.12 Dengesiz gerilim hata agcma suresi Saniye olarak kullanici tarafindan 0,1...100,0 s 50s

ayarlanan stre.

7.18.10 Elektronik asin yuk agmasina kalan

sUre uyarisi

EOL agmadan 6nceki tahmini sire ayarlanan uyari seviyesinin
altindadir. Acmadan dnceki tahmini stirede, akimin varsayilan

seviyede kaldigr kabul edilir.

Elektronik asin yiik acmaya kalan siire uyarisi asagidaki

parametrelere sahiptir:

Parametre

Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger

23.01 EOL agmaya kalan sUre suresi

Uyar etkinlestirildiginde EOL
korumasi agiimadan énce ne kadar
sUre gerektigini ayarlar.

1...1000 s 5s

23.02 EOL agcmaya kalan sure ¢ikigi Bu uyarinin bir parcasi oldugu Olay | Olay grubu O ... 6 0000100
gruplarini belirler.
23.08 EOL agmaya kalan stre EOL a¢gmaya kalan sure uyarisini Kapall, Acik Kapali

etkinlestirir.

7.18.11 Toplam Harmonik Bozulma (THD)

uyaris

Gercek glc sistemi gerilimi ideal sints dalgasindan farklilik

gosteriyor. THD uyari seviyesinden yuksektir.

Toplam Harmonik Bozulma (THD) uyarisi asagidaki

parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
23.04 THD (U) seviyesi Toplam Harmonik Bozulma (U) icin | %1 ... 10 %10
uyar seviyesini ayarlar.
23.05 THD (U) ¢ikis Bu uyarinin bir parcasi oldugu Olay | Olay grubu O ... 6 0000100
gruplarini belirler.
23.06 THD (U) Toplam Harmonik Bozulma Kapali, Acik Kapall

uyarisini etkinlestirir.

23.09 THD (U) agma stiresi

Saniye olarak kullanici tarafindan
ayarlanan stre.
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7.18.12 Kisa devre uyarisi
Dahili bir kisa devre var ve ariza modu etkinlestiriimis.

Ariza modu kapallysa, bu bir kisa devre arizasidir.
Servis icin ABB Satis Ofisi ile irtibata gegin.

Kisa devre uyarisi agsagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre

Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
23.07 Kisa devre ¢ikis Bu uyarinin bir pargasi oldugu Olay gruplarini Olay grubu O ... 6 0000100
belirler.
23.08 Kisa devre Kisa devre uyarisini etkinlestirir. Kapali, Acik Aclk
7.18.13 Yolverme sayisi uyarisi
Yolverme sayisi uyarisi
Yolverme sayisi uyarisi asagidaki parametrelere sahiptir:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
24.01 Yolverme sayisi limiti Maksimum yolverme sayisi 1...65535 65535
24.02 Yolverme sayisi ¢ikis Bu uyarinin hangi olay gruplarina ait oldugunu Olay grubu 0 ... 6 0000100
belirtir.
24.08 Yolverme sayisi Yolverme sayisi uyarisini etkinlestirir Kapali, Agik Kapall
7.18.14 Fan ariza uyarisi
Fanlar dizgun ¢alismiyor. Yumusak yolverici fanlarinda toz
veya baska bir mekanik engelleme vardir. Asirt iIsinma riski.
Servis icin ABB Satis Ofisi ile irtibata gegin.
Fan arizasi uyarisi asagidaki parametrelere sahiptir:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
24.04 Arzali fan cikis Bu uyarinin bir pargasi oldugu Olay gruplarini Olay grubu O ... 6 0000100
belirler.
24.05 Arizali fan Arizall fan uyarisini etkinlestirir. Kapali, Agik Aclk
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7.18.15 Modbus yapllandirma uyarisi

Dahili modbus RTU bagmii tnitesi etkinlestirimistir (parametre
12.02), ama Comg iglevi modbus RTU bagimli Unitesine
ayarlanmamistir. Modbus RTU'yu kullanmak icin, RTU bagimli
Unitesini etkinlestirin ve modbus RTU bagmii tnitesini Com3

portunu kullanacak sekilde ayarlayin.

Modbus yapilandirmasi uyarisi asagdidaki parametrelere sahiptir:

Parametre

Aciklama

Ayar aralig

Varsayilan deger

24.06 Aux portu olmadan Modbus_RTU ¢ikisi

Bu uyarinin hangi olay gruplarina ait
oldugunu belirtir.

Olay grubu O ... 6

0000100

7.18.16 Faz kaybi uyarisi

Faz kaybi uyarisi.

Faz kaybi uyarisi asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre

Aciklama

Ayar araligi

Varsayilan deger

24.07 Faz kaybi agma sUresi

Saniye olarak agma sUresi.

0,5...100,0s

24.08 Faz kaybi ¢ikis Bu uyarinin hangi olay gruplarina ait Olay grubu 0 ... 6 0000100
oldugunu belirtir.
24.09 Faz kaybi Faz kaybi uyarisini etkinlestirir. Kapall, Agik Kapall
7.18.17 Motor ¢alisma suresi uyarisi
Motor calisma sUresi uyarisi
Motor calisma siiresi uyarisi asagidaki parametrelere
sahiptir:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
24.10 Motor ¢alisma suresi limiti Saat cinsinden maksimum galisma 1...100.000 sa 10.000 saat
suresi.
24.11 Motor ¢alisma suresi ¢ikis Bu uyarinin hangi olay gruplarina ait Olay grubu 0 ... 6 0000100
oldugunu belirtir.
24.12 Motor ¢alisma suresi Motor calisma sUresi uyarisini Kapall, Agik Kapall

etkinlestirir.
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7.19 Anzalar

Yumusak yolverici, yumusak yolvericiyi korumak icin bir dizi
ariza tespit islevine sahiptir. Ariza tespiti varsayilan olarak
daima calisir. Kullanici ariza tespitini kapatamaz. Yumusak
yolvericide, motor veya guc agi seviyesinde bir sinyal
arizalanirsa, bir ariza olusur. Gézetlenen arizalar dahili veya
harici arizalar olabilir.

Dahili aniza:
Yumusak yolvericide bir ariza vardir. Bkz. béliim 10 Sorun
giderme, ve gerekirse ABB satis ofisi ile iletisim kurun.

Harici ariza:

Yumusak yolvericiye bagll ekipmanda bir ariza vardir. Bkz.
boliim 10 Sorun giderme, ve gerekirse ABB satis ofisi ile
iletisim kurun.

Bir anza olustugunda, ariza tipi ana ekranda agiklanir ve Ariza
LED'i yanar.

Bir ariza olustugunda, Unite asagidaki temel eylemleri
gerceklestirir:

1. Ariza LED'i yanar
2. Ana ekranda ariza tipi gosterilir
3. Olay tipi olay listesinde kaydedilir

4, Yumusak yolvericinin bagli oldugu motorun gu¢
beslemesi kapall konuma getirilir (Dogrudan durdurma).

Arizalar otomatik sifirflama veya manuel sifirlamaya ayarlanabilir.
Her bir ariza Galisma adi verilen bir parametre segenegi vardir,
bunu asagidaki gibi ayarlayabilirsiniz:

e Durdurma-Otomatik — Motor durur ve ariza kosulu
duzeltildiginde otomatik olarak sifirlanir.

e Durdurma-Maniiel — Motor durur ve ariza kosulu
duzeltildiginde mantel olarak sifirlanmasi gerekir*.

e Gosterim — Sadece acil durum modu, bkz. béliim 7.20.1
Acil durum modu.
* Ariza kosulunu dizeltmeden bir arizay sifirlayamazsiniz.

Arizilari, Cikis adi verilen bir parametre secenedi ile bir
Olay grubuna ayarlayabilirsiniz. Rdle ¢ikisi olay grubunu
bir uygulamadaki diger cihazlan kumanda edecek sekilde
ayarlayabilirsiniz.

Varsayllan olarak tim parametreler ayni Olay grubuna ayarlanir.
Her bir aniza icin bagka eylemler ekleyebilir veya temel
eylemleri degistirebilirsiniz. Cok sayida ariza olusursa, timu bir

sira icinde kaydedilir. Manuel sifirlama secilmisse, her bir ariza
icin bir sifirlama gerceklestirin.

12 islevler | Kurulum ve Devreye Aima Kilavuzu | 1SFC132081M1901



7.19.1  Dahili arizalar

7.19.1.1 $6nt arizasi

Yumusak yolverici kisa devredir ve motora verilen guicu
durduramaz.

Yumusak yolverici direkt olarak baglanmissa, 2 veya 3 faz kisa
devre oldugunda sont arizasi agllir.

Yumusak yolverici U¢gen olarak baglanmissa, 1 veya daha
fazla faz kisa devre oldugunda sont arizasi agllir.

Kullanici 1 rélede sdnt arizasini agar ve bir hat kontaktértine
veya devre kesiciye baglarsa, motoru bozabilir.

Servis icin ABB satis ofisi ile irtibata gecin.

Sont arizasi asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama

Ayar araligi

Varsayilan deger

25.01 Sont arizasi ¢ikis Bu arizanin bir pargasi oldugu Olay

gruplarini belirler.

Olay grubu 0 ... 6

0000001

25.02 S6nt arizasi galisma Bu arzanin galismasini ayarlar.

Manuel durdurma,
Otomatik durdurma.

ManUel durdurma

7.19.1.2 Kisa devre arizasi

Yumusak yolvericide kisa devre veya by-pass vardir. Sadece
1 fazda kisa devre olsa bile, yumusak yolverici ariza modunda
calisabilir.

i BILGI
Otomatik yeniden yolverme etkinlestiriimisse, bir kisa

devre arizasi motoru otomatik olarak yeniden caligtirir.

Otomatik yeniden yolverme hakkinda daha fazla bilgi almak
icin, bkz. béliim 7.13 Otomatik yeniden yolverme.

1 veya daha fazla tristor kisa devre yapmissa, servis icin ABB
satis ofisi ile irtibata gegin.

Kisa devre arizasi asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama

Ayar aralgi

Varsayilan deger

25.03 Kisa devre cikis Bu arizanin bir parcasi oldugu Olay

gruplarini belirler.

Olay grubu 0 ... 6

0000001

25.04 Kisa devre arizasl - ¢calisma Bu arizanin galismasini ayarlar.

Manuel durdurma,
Otomatik durdurma

ManuUel durdurma
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7.19.1.3 Acik devre tristor arizasi

Yumusak yolverici 1 veya daha fazla tristéru kapatamaz.

i] BILGI
Otomatik yeniden yolverme etkinlegtiriimisse, bir agik
devre tristdr arizasi motoru otomatik olarak yeniden

calistirr.

Otomatik yeniden yolverme hakkinda daha fazla bilgi almak
icin, bkz. béliim 7.13 Otomatik yeniden yolverme.

Acik devre tristor arizasi asagidaki parametrelere

sahiptir:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
25.05 Agik devre tristor gikis Bu arizanin bir pargasi oldugu Olay | Olay grubu O ... 6 0000001
gruplarini belirler.
25.06 Acik devre tristor calisma Bu arizanin galismasini ayarlar. Manuel durdurma, Mantel durdurma
Otomatik durdurma

7.19.1.4 Trist6ér asin yuk arizasi

Yumusak yolvericideki tristor asirn yukld.

Tahmin edilen tristdr baglantisi sicakligi izin verilen maksimum
degerden yuksekse, tristorlerin asir iIsinmadan korunmasi igin
bu ariza sinyalle bildirilir.

i] BILGI
Otomatik yeniden yolverme etkinlestiriimisse, bir
tristér asin yUk arizasi motoru otomatik olarak yeniden

calistirir.

Otomatik yeniden yolverme hakkinda daha fazla bilgi almak
icin, bkz. béliim 7.13 Otomatik yeniden yolverme.

Tristor asini yiik arizasi asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama

Ayar araligi

Varsayilan deger

25.07 Tristoér OL cikis Bu arizanin bir parcasi oldugu Olay
gruplarini belirler.

Olay grubu O ... 6

0000001

25.08 Tristér OL galisma Bu arizanin galismasini ayarlar.

Manuel durdurma,
Otomatik durdurma

Manuel durdurma

7.19.1.5 Sogutma blogu asir sicaklik arizasi

Yumusak yolverici sogutma blogu sicakligini 6lger. Sicaklik gok
yUkselirse, bu ariza sinyalle bildirilir. Sogutma blogunun amaci
tristorleri soguk tutmaktir.

Sogutma blogu asiri sicaklik arizasi asagidaki
parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama

Ayar araligi

Varsayilan deger

25.09 Sogutma blogu asir sicaklik cikis Bu arizanin bir pargasi oldugu Olay
gruplarini belirler.

Olay grubu 0 ... 6

0000001

25.10 Sogutma blogu asiri sicaklik galisma Bu arizanin ¢alismasini ayarlar.

Manuel durdurma,
Otomatik durdurma

Manuel durdurma
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7.19.1.6 Tanimlanmamis ariza

Tanimlanmamis ariza asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre

Aciklama

Ayar aralgi

Varsayilan deger

25.11 Belirtiimemis ariza ¢ikis

25.12 Belirtimemis ariza ¢alisma

Bu arizanin bir parcasi oldugu Olay
gruplarini belirler.

Olay grubu 0 ... 6

0000001

Bu arizanin ¢alismasini ayarlar.

ManUel durdurma,
Otomatik durdurma

Manuel durdurma

7.19.2 Harici anzalar

7.19.2.1 Faz kaybi arizasi

1 veya daha fazla fazin gerilimi yoktur.

Ornegin, Unite bir agik hat kontaktérin algilar.

Faz kaybi arizasi asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre

Aciklama

Ayar araligi

Varsayilan deger

26.01 Faz kaybr ¢ikis

26.02 Faz kaybi galisma

Bu arizanin bir pargasi oldugu Olay
gruplarini belirler.

Olay grubu 0 ... 6

0000001

Bu arizanin ¢alismasini ayarlar.

Manuel durdurma,
Otomatik durdurma

Manuel durdurma

7.19.2.2 Bozuk ag arizasi

Agda cok fazla frekans parazitlenmesi varsa, kétl ag kalitesi
arizasi sinyalle bildirilir. Bu durumda tristérlerin glivenli bir
sekilde acilmasini kumanda etmek gok zordur.

Bozuk ag arizasi asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre

Aciklama

Ayar aralgi

Varsayilan deger

26.08 Bozuk ag cikis

26.04 Bozuk ag calisma

Bu arizanin bir parcasi oldugu Olay
gruplarini belirler.

Olay grubu 0 ... 6

0000001

Bu arizanin ¢alismasini ayarlar.

ManUel durdurma,
Otomatik durdurma

Manuel durdurma
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7.19.2.3 Duslk besleme gerilimi arnizasi

Kumanda besleme gerilimi cok dusUk olursa dusuk besleme
gerilimi anzasi sinyalle bildirilir. Yumusak yolverici motoru
durdurur.

Dusiik besleme arizasi asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama

Ayar aralig

Varsayilan deger

26.05 DusUk besleme gerilimi ¢ikis Bu arizanin bir parcasi oldugu Olay

gruplarini belirler.

Olay grubu 0 ... 6

0000001

26.06 DusUk besleme gerilimi galisma Bu arizanin calismasini ayarlar.

ManUel durdurma,
Otomatik durdurma

ManUel durdurma

7.19.2.4 Asin akim arizasi

Motor akimi, ayarlanan sabit stre, yani 200 ms boyunca
ayarlanan sabit seviyeyi, yani 8*Ir degerini astiginda bir ariza
sinyali verilir.

Asiri akim arizasi asagidaki parametrelerle yapilandirilir:

Parametre Aciklama

Ayar aralig

Varsayilan deger

26.07 Yuksek akim cikis Bu arizanin hangi olay gruplarina ait

oldugunu belirtir.

Olay grubu 0 ... 6

0000001

26.08 YUksek akim ¢alisma Bu arizanin ¢alismasini ayarlar.

Mantel durdurma,
Otomatik durdurma

Mantel durdurma

7.19.2.5 Hatali kullanim arizasi

Kullanici motor Uc¢gen bagliyken motor isitma, hareketsiz
durumda fren ve disUk devir islevlerini kullanmaya calisirsa
hatall kullanim arizasi etkinlestirilir.

Hatal kullanim arizasi asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama

Ayar araligi

Varsayilan deger

26.09 Hatall kullanim ¢ikis Bu arizanin bir parcasi oldugu Olay

gruplarini belirler.

Olay grubu 0 ... 6

0000001

26.10 Hatall kullanim ¢alisma Bu arzanin galismasini ayarlar.

ManUel durdurma,
Otomatik durdurma

ManUel durdurma

7.19.2.6 Baglanti arizasi

Her bir baglanti tipi, yani direkt ve G¢gen baglanti icin arizall
bir baglanti tespit edildiginde bagdlanti arizasi bir ariza sinyali
gonderir

Baglanti anizasi asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama

Ayar araligi

Varsayilan deger

26.11 Arizal baglanti gikis Bu arizanin bir parcasi oldugu Olay

gruplarini belirler.

Olay grubu O ... 6

0000001

26.12 Arizall baglanti calisma Bu arizanin calismasini ayarlar.

ManUel durdurma,
Otomatik durdurma

ManUel durdurma
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7.20 Ozel 6zellik

Bu bdlim tdm kullanicilara acik olan, ama yumusak
yolvericinin normal kullanim alaninin étesinde olan dzellikleri
aciklar.

Bu 6zellikler sunlardir:

e Acil durum modu

e Hat kontaktorl kapanma suresi

* Arnza modu

e Yolverme komutu olmadan yolverme
e DuUsUrme seviyesi

e Sistem modu

e TOR rolesi gecikme sUresi

7.20.1  Acil durum modu

Bu islev daha sonraki bir srimde uygulanacaktir.

Bir ariza tespit edildiginde yumusak yolvericinin normal
calismasi dogrudan bir durdurma islemi yapmakir.

Yumusak yolvericiyi Acil durum moduna gegirmek icin bir dijital
girisi ayarlayabilirsiniz.

Yumusak yolverici Acil durum modunda oldugunda ve bir ariza
veya koruma tespit edildiginde, yumusak yolverici motoru
yolverme ve durdurma sinyalleriyle galistirmay deneyecektir,
guvenligi dikkate almayacak ve sonuglara bakmadan
calismaya devam edecektir.

Yumusak yolverici her bir ariza icin motoru ¢alistirmak veya
calistirmamak Uzere ayarlanabilir.

A DIKKAT
Acil durum modu tim korumalari ve ariza tespit
islevlerini devreden cikarr.

A UYARI

Motor agir isinmaya karsl korunmayacaktir.
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7.20.2 Hat kontaktort kapanma suresi

Bu 6zellik, yumusak yolverici dogru 3 faz beslemesine sahip
oldugunu kabul etmeden dnce hat kontaktérinin kapanmasi
icin zaman saglar.

Bu, drnegin Faz kaybi korumasi gibi gereksiz agmalara neden
olabilen zamanlama sorunlarini dnlemek igin kullanighdir.

Hat kontaktérii kapanma siiresi asagidaki parametrelere
sahiptir:

Parametre Aciklama

Ayar araligi

Varsayilan deger

28.02 Hat kontaktort kapanma sUresi Hat kontaktorinin kapanmasi icin verilen
suire. Yolverme sinyaliyle teshis élcumlerinin
baslamasi arasindaki sUreyi ayarlar.

0...65535ms

245 ms

7.20.3 Ariza modu

Bu 6zellik, 1 tristdr setinde kisa devre durumunda PSTX'in
sadece 2 kumandall fazla calismasini saglar. Bu uyar

aclk oldugunda tristorleri degistirin (kisa devre uyarisi
etkinlestirimisse).

Ariza modu asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama

Ayar araligi

Varsayilan deger

28.42 Ariza modu Bu parametre etkinlestiriimis ve bir
tristor kisa devre edilmisse, ariza
moduna otomatik gegilir.

Kapali, Agik

Kapall

7.20.4  Yolverme komutu olmadan yolverme

Bu dzellik yumusak yolvericiyi bir kontaktérle ayni sekilde
kullanmak isteyen, yani yumusak yolvericiye kumanda
beslemesi acildigi anda yumusak yolvericinin motora otomatik
olarak yolvermesini isteyen bir musteri icin kullanilabilir.
Durdurma ve yolverme sinyalleri icin kablo tesisati gerekmez.

Yolverme komutu olmadan yolverme islevi asagidaki
parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama

Ayar araligi

Varsayilan deger

28.04 Yolverme komutu olmadan yolverme Harici bir yolverme komutuna gerek
olmadan motora yolverir.

Kapali, Agik

Kapall
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7.20.5 DusUrme seviyesi

Yumusak yolverici bir durdurma sinyali aldidinda, yumusak
yolverici dnce motora verilen ¢ikis gerilimini hizli bir durdurma
rampasi ile tam gerilimden DUslrme gerilimi seviyesine azaltrr.
Bundan sonra yumusak yolverici bir yolverme rampasinda
¢lkis gerilimini kumanda eder.

Tork kumandasi icin disUrme seviyesini ayarlayabilirsiniz.
Gerilim rampasini kullanirken, %80 degerine ayarlayin. Yik gok
yUksek veya cok dustkse, dUsUrme seviyesinin ayarlanmasi
gerekenilir.

Diisiirme seviyesi asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama

Ayar araligi

Varsayilan deger

28.05 DusUrme seviyesi Durdurma rampasinin bagladigi

seviyeyi ayarlar.

%10 ... %100

%80

7.20.6  Sistem modu

Asagidakilerden birini secin:
e Normal mod

e Tanitim modu

e Kiguk motor modu

Normal mod
Normal mod varsayilan ayardir ve asagida verilenler disinda
tdm durumlarda kullanilir.

Tanitim modu

Tanitim modu, genel olarak yumusak yolvericiyi ana glice
baglamadan bir yik durumunu simule etmek igin egitim
amaglariyla kullanilir.

A DiKKAT
Yumusak yolverici bir motora bagl oldugunda

tanitm modunu segmeyin, dogrudan galisma
gerceklesecektir.

Kiiciik motor modu

KUgUk motor modu, temel test amaglariyla, PSTX'in
Ozelliklerine uygun olandan daha ktguk bir motor kullanilirken
kullanilir. Yumusak yolverici motora yolverebilir, ama bazi
islevler ve korumalar devre digl birakilir.

Sistem modu asagidaki parametrelere sahiptir:

Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
28.41 Sistem modu Calisma modunu ayarlar. Normal, Tanitim, kicuk | Normal
motor
7.20.7 TOR rolesi gecikme sUresi
Yolverme Rampasi Sonu rélesi etkinlestirilene kadar Yolverme
Rampasi Sonundan itibaren gecikme suresini ayarlar
TOR rolesi gecikme siiresi agsagidaki parametrelere
sahiptir:
Parametre Aciklama Ayar araligi Varsayilan deger
28.03 TOR rdlesi gecikme suresi Yolverme Rampasi Sonu rdlesi etkinlestirilene 0,0...300,0s 0,0s

kadar Yolverme Rampasi Sonundan itibaren
gecikme sUresini ayarlar
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7.21 Ayarlar

Ayarlar menusu asagidaki yumusak yolvericinin kurulum
parametrelerini icerir:

e Dil
e Tarih ve saat
e Gorunttleme ayarlart (HMI icin)

e \arsaylanlara sifirla

Ayarlar ve gezinme igin, bkz. bélim 6.4.6 Ayarlar.

7.22 Yardimcilar

Yardimcilar menusu varsayilan ayarlar ve parametreleri

icerir. Bu menuyl sadece motora yolvermeden 6nce gerekli
parametreleri ayarlamak i¢in kullanin. Tum gerekli giris verileri
otomatik bir ddngu icinde gorintlenir. Yardimcilar menusu
asagidakilere ayriimistir:

e Temel kurulum
e Uygulama kurulumu
i BILGi
Bir uygulamayi sectikten ve degisikliklerinizi yaptiktan

sonra bu uygulamay! yeniden segmeyin, ¢unkU bu
uygulamay varsayilan deg@erlere sifirlayacaktir.

Yardimcilar meniisiine girin

“Men(” secenegine basin ve Gezinme tuslaryla
Yardimcllari segin.

Yardimcilar mendstne girmek icin “Se¢” secenegdine basin.

Temel kurulum
Temel kurulum mentsl 5 adima ayriimigtir:
Dil, Tarih ve saat, Motor verileri, ve Sistem yapilandirmasi.

Uygulama kurulumu

Uygulama kurulumu Uygulamalar, Degerler ve ince ayarlar icin
hizl ayarlardir. Uygulama kurulumunu secmek icin Gezinme
tuslarini kullanin. Uygulama kurulumuna girmek igin “Seg”
secenegine basin.

Yumusak yolvericiyi hangi tlr uygulama icin kullanacaginizi
secmek icin “Se¢” secenegdine basin.

Daha fazla ayrinti igin, bkz. bélum 2 Hizl Baslangig.
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7.22.1  Tablo Uygulama ayarlari

Tavsiye edilen temel ayarlar

g | 8

2 | 3|2 |

) a | g a a

s | 8|8 |8 | & 3 3

£ E | E E 3 3 e

@ g | @ £zl 8 € €

o © ° g2 = ° o

€| E|ea|ES|E £ E

) 3 | 5L (33| % @ 3

L1 a8 |28|a8| < 2 a
Serit testere 10 - 30 30 4 Gerilim rampas! | Rampa yok
Bas pervanesi 10 - 30 30 3 Gerilim rampasi Rampa yok

Santriflij pompasi 10 10 30 30 4 Gerilim rampasi | Tork rampasi

Daire testere 10 - 30 30 4 Gerilim rampasi Rampa yok

=

E Taslyici bant kisa 10 - 40 30 3,5 | Gerilim rampasi Rampa yok

e e ]

)

£ | Kesici 10 - 30 30 4 Gerilim rampasi Rampa yok

] R, R MU e, et M S S —

=2

S, | Yurdyen merdiven |10 |- 80 .10 |35 | Gerlimrampasi | Rampayok =

g Yiiksek basing

o | pompasi 10 10 40 30 4,5 | Gerilim rampasi | Tork rampasi

B M B e A B Al el B L
Hidrolik pompa 10 - 30 30 3 Gerilim rampasi | Rampa yok
Asansor 10 - 30 30 3,5 | Gerilim rampas! | Rampa yok
Pistonlu kompresoér |5 - 50 30 3 Gerilim rampasi | Rampa yok
Scroll kompresoér 2 - 50 30 3 Gerilim rampasi Rampa yok

S

2 Eksenel fan 10 - 30 30 4 Gerilim rampasi Rampa yok

S e | e

a

g Tasiyici bant uzun 10

g

S K|r|C| """" 10

>

S

+ | Santriftijli fan 10

B LR PP PP

9]

= Ogutucu """ 10

)

< | Mikser 10 - 30 30 3,5 | Gerilim rampasi Rampa yok

Not: Bu parametreler kaba bir gdsterimdir. Genellikle, yik
kosullarindaki degisimler nedeniyle Uniteye ince ayar yapilmasi

gerekir.
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7.23 Tam parametre listesi

Parametre | Aciklama Ayar araligi Ondalik | Fieldbus | Varsayilan Gercek

sayl sayisi | Kimligi deger ayar

01 Motor nominal akimi le

01.01 Motor nominal akimi le 9,0...1250,0A 1 1 30 A

02 Yolverme ve durdurma

02.01 Yolverme modu Gerilim rampasi, Tork rampasi, Tam gerilimle yolverme 0 2 Gerilim rampasi

02.02 H N'I;_)urdurma modu Rampa yok, Gerilm rampasi, Tork rampasi o | 3 ............ Rampayok ................................

02.03 H m\‘(olverme rampasi ik seviyesi %10..99 o | 4 ............ %30 ..............................................

02.04 H m\‘(olverme rampasi suresi 1. 120sn o | 5 1OS ..............................................

02.05 H mDurdurma rampasl Son seviyesi %{0..90 o | 6 """""""" %30 """"""""""""""""""""""""""""

o W[jurdurma e sires T ; 7 103 ................................................

02.07 On yolverme islevi On yolverme kapali, Motor isitma, Hareketsiz haide fren 0 93 On yoiVerme

ileri ydnde yavas devir, Geri ydnde yavas devir kapali

02.08 On yolverme sUresi 0,0...7200,0s H 1 128 10,0 s

03 Limit

03.01 Akim limit tipi Kapall, Normal, ikil, Rampa 0 18 Kapali

03.02 Akim limit seviyesi 15... 75x g 1 19 |40xlg

03.03 2. akim limit seviyesi 0,5...7,5xlg 1 20 7,0 x I'é

03.04 2. akim limit suresi 2...120s 0 21 8s H

03.05 Tork limiti seviyesi %20 ... 200 0 170 %150"

04 Darbeli yolverme

04.01 Darbeli yolverme Acik / Kapall 0 22 Kapall

04.02 Darbeli yolverme seviyesi %50 ... 100 23 %70 H

04.03 Darbeli yolverme siiresi 02..20s 2 24 |020s

05 Yavas devir

05.01 ileri ydnde yavas devir Hizl hareket, Hareket, Yavas hareket 0 184 Hareket

05.02 lleri yénde yavas hareket gicti | %10 ... 100 0 187 | %50

05.03 Geri ydnde yavas devir Hizl hareket, Hareket, Yavas hareket 0 188 Harekét

05.04 Geri ydnde yavas hareket glicu %10 ... 100 0 189 %50 H

06 Motor isitma

06.01 Motor isitma kapasitesi 10 ... 100000 W 0 304 10w

a0 W'Motor o soakis o oo w 10W ..............................................

08 M o 1 T A Kapall .............................................

07 Motor frenleme

07.01 Hareketsiz halde fren glicu 10 ... 100 0 305 %50

i WMotor S o 000 108 ...............................................

o Wbinamikfren o T A %40 ................................................

oo DC rom aiot o o P %40 ................................................

i . DC o anabian o o o eg P %28 ................................................

07.06 H DC fren anahtar gecikme suresi o1..1000s T SOs ............................................

08 Sirali yolverme

08.01 Sira modu Acik / Kapall 0 8 Kapali

08.02 le sira 1 9,0...1250,0 A 1 190 30A H

08.03 Yolverme modu sira 1 Gerilim rampasi, Tork rampasl, Tam gerilimle yuolverme 0 191 Gerilirﬁ rampasi

08.04 Yolverme rampasi suresi sira 1 1...120sn H 0 192 10s H

08.05 Yolverme rampas! ilk seviyesi sira 1 | %10 ... 99 0 193 %30 H

08.06 Akim limiti seviyesi sira 1 0,5...7,5xlg 1 194 7,0x I'é

08.07 H .“I;_)arbeli yolverme sira 1 Ack/Kapal o | 195 ......... Kapall ...................................

08.08 H m[‘)arbeli yolverme seviyesisra1 | %50 ... 100 o | 196 .......... %70 ..............................................

08.09 Darbeli yolverme sUresi sira 1 0,20...2,0s 2 197 0,20 s

08.10 Tork limiti seviyesi sira 1 %20 ... 200 0 198 %150

08.11 Tork ayari sira 1 %0 ... 1000 0 199 %100

08.12 Tork kumandasi kazanci sira 1 0,01 ...10,0 2 200 0,02

08.30 le sira 2 9,0...1250,0 A 201 30A

08.31 Yolverme modu sira 2 Gerilim rampasi, Tork rampasi, Tam gerilimle ydiverme 0 202 Gerilirﬁ rampasi

0832 | Yohemerampasisiresisra2 | 1...120sn S T 23 [10s ol
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Parametre | Aciklama Ayar araligi Ondalik | Fieldbus | Varsayilan Gercek
sayl sayisi Kimligi deger ayar
08.33 Yolverme rampasi ilk seviyesi sra2 | %10 ... 99 0 204 %30
08.34 Akim limiti seviyesi sira 2 05 ... 75l o 205 | 70xlg
08.35 Darbeli yolverme sira 2 Ack/Kapal O 206 Kapa'l‘lw
08.36 Darbeli yolverme seviyesisra2 | %50... 100 0 207 | %70
08 Sirali yolverme
08.37 Darbeli yolverme stiresi sira 2 0,20...2,00s 208 0,20 s
08.38 Tork limiti seviyesi sira 2 %20 ... 200 209 %156'”‘
08.39 Tork ayari sira 2 %0 ... 1000 210 %1 OO
08.40 Tork kumandasi kazanci sira 2 001..1000 e o1t o0
0860 | le sra 3 H 90..1250A
08.61 Yolverme modu sira 3 Gerilim rampasi, Tork rampasi, Tam gerilimlé‘;/'(‘)'i\}erme ........ O 213 GeriIiFhmrampaS|
08.62 Yolverme rampasi sUresi sira 3 1..120en O 214 10s
08.63 Yoverme rampasi ik seviyesisra 3 | %10...99 O 215 %30
08.64 Akim limiti seviyesi sira 3 05...75xlg 1 216 7,0 xulg
08.65 Darbeli yolverme sira 3 Ack/Kapal O 217 Kapél‘lw
08.66 Darbeli yolverme seviyesisra3 | %50...100 | 0 218 | %70
08.67 Darbeli yolverme stiresi sira 3 0,2...2,00s 2 219 02s
08.68 Tork limiti seviyesi sira 3 %20..200 | 0 220 | %150
08.69 Tork ayari sira 3 %0..1000 | 0 221 | %100
08.70 Tork kumandasi kazanci sira 3 0,01...10,0 2 222 002
09 Otomatik yeniden yolverme
09.01 Otomatik sifirama gecikme 0...3600 s 0 223 10s
sUresi
09.02 Otomatik yeniden yolverme Agk/Kapal o 224 Kapa'l‘lw
09.03 Otomatik yeniden yolverme 1.0 225 5
maksimum deneme sayisi

10 Dahili 10
10.01 N0 iglevi Yok, Sifirlama, Etkinlestir, ileri yonde yavas devir, Geri 0 130 Sifirla

yonde yavas devir, Motor isitma, Hareketsiz durumda

frenleme, Yolverme ters gevirme, Kullanici tanimii

koruma, Acil durum modu, Fieldbus devreden ¢ikarma

kontrold, Yolverme 1, Yolverme 2, Yolverme 3. *
10.02 In1 iglevi o.15% 131 Yok
10.03 In2 islevi o..15% 132 | Yok
10.04 K4 islevi Yok, Calisma, Yolverme Rampasi Sonu, O'ié;érubu ............. 133 Qahs{l;‘

0, Olay grubu 1, Olay grubu 2, Olay grubu 3,

Olay grubu 4, Olay grubu 5, Olay grubu 6, Sira 1

CALISMA, Sira 2 CALISMA,

Sira 3 CALISMA, Sira 1 TOR, Sira 2 TOR, Sira 3 TOR,

Calisma ters gevirme **
10.05 K5 iglevi o7~ 0 134 | Yolverme

Rampasi Sonu

10.06 K6 islevi Yok, Galisma, Yolverme Rampasi Sonu, Olay"g':]“r‘L'J“t‘)u o | O 135 Olay grubu 0

Olay grubu 1, Olay grubu 2, Olay grubu 3, Olay

grubu 4, Olay grubu 5, Olay grubu 6, Sira 1 Calisma,

Sira 2 Galisma,

Sira 3 Calisma
10.07 AQ referansi 0-10mA, 0-20 mA, 4-20 mA, 0-10V | 0 137 4—20Hr}1'A
10.08 AO tipi Motor akimi [A], Sebeke geriimi [V], Aktif giic W], | O 138 | Motor akimi [A]

Aktif gu¢ [HP], Reaktif guc [kKVAr], Gértntr glic [KVA],

Aktif enerji [kWh], Reaktif eneriji [kKVArh], COS [COS

[@], Motor sicakligr [%], Tristor sicakhdr [%], Motor

gerilimi [%]
10.09 AO maksimum degeri 00..10000000 | o 139|500
1010 | AOminimumdegei  |00..10000000 | o 140 o

AO minimum degeri

0,0 ... 1000000,0
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Parametre | Aciklama Ayar arahgi Ondalik | Fieldbus | Varsayilan Gercek
sayl sayist | Kimligi deger ayar
10.11 Harici termal sensér - Kimlik Sensor yok, PTC elemani, 3 Kablolu PT100, 2 0 226 Sensor yok
Kablolu PT100, Bi-metal anahtar
11 Harici 10
11.01 1DIO iglevi Yok, Sifirlama, Etkinlestir, ileri yénde yavas devir, 0 145 Yok
Geri yonde yavas devir, Motor 1sitma, Hareketsiz
durumda frenleme, Yolverme ters gevirme, Kullanici
tanimli koruma, Acil durum modu, Fieldbus devreden
¢lkarma kontrolU, Yolverme 1, Yolverme 2, Yolverme
3 wr
11.02 1D iglevi 0.5~ g 146 | Yok
11.03 1DI2 iglevi 0.5 g 147 Yok
1104 %DIS gevi | Yok Sn‘lrlan%a, Etkinléstir, ileri yénde yavé§ devi, | o | 148 """""""" Yok ....................................
Geri yonde yavas devir, Motor 1sitma, Hareketsiz
durumda frenleme, Yolverme ters gevirme, Kullanici
tanimli koruma, Acil durum modu, Fieldbus devreden
¢lkarma kontrolU, Yolverme 1, Yolverme 2, Yolverme
3w
11.05 1DI4 iglevi 0..15* O 149 Yok
11.06 2DI5 iglevi 0..16* O 150 Yok
11.07 2DI6 iglevi 0.. 15" O 151 Yok
S éDl? i 0 J A 152 ........... Yok .................................................
1100 | 1 DOOiglevi Yok, ééh@ma, Yolverme Rampasi Sonu Olay grubu O, O 1583 Yok ...........................................
Olay grubu 1, Olay grubu 2, Olay grubu 3, Olay
grubu 4, Olay grubu 5, Olay grubu 6, Sira 1 Calisma,
Sira 2 Galisma, Sira 3 CALISMA, Sira 1 TOR, Sira 2
TOR, Sira 3 TOR ****
S .1‘D01 T 5 15 S o - YOk .................................................
S éDoz B . 15 e O P Yok .................................................
e | éDOS B o 15 o 0 i Yok .................................................
11.13 1AQQ referansi 0-10 mA, 0-20 mA, 4-20 mA, 0-10 V O """""""""""" 157 """"""" 420mA """""""""""""""""""""""""
1114 1AQO tipi Motor akimi [A], Sebeke gerilmi [V], Aktif gig W], | O 158 | Motorakmi[A] |
Aktif glic [HP], Reaktif glic [KVAr], Gorintr gug [kVA,
Aktif enerji [kWh], Reaktif eneriji [kVArh], COS [6], Motor
sicakligi [%], Tristor sicakligi [%], Motor gerilimi [%]
Sebeke frekansi [Hz], PT100 sicakligi [santigrad],
PTC direnci [Q]
e 1 e degen .................... O 10000.00 ............... 159 ........... 500 .................................................
T '1‘Aoo S degue}'i ........................ 0 10000.00 ............... 160 ........... 0 ......................................................
12 iletisim
12.01 Coma3 iglevi Yok, Test, modbus RTU bagimii. Genigletme /O 0 26 Test
12.02 FB arayliz soketi FbPlug, Modbus RTU, Anybus, Yok 32 Yok
12.03 Fieldbus kontrolG Acik / Kapal 45 Kapa'l‘lw
12.04 Fieldbus adresi 0..e5835 0 51 |o
12.05 Fieldbus IP adresi 000,000,000,000 o 8 |0
12.06 Fieldbus IP ag gegidi 000,000,000,000 o 59 |o
12.07 Fieldbus IP ag maskesi 255.255.255.000 O 83 255.2"5"5.255.0
12.08 Fieldous IP DHCP istemcisi Ack / Kapall o 9 | Kapal
12.09 FB baud hizi 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 O 185 1920'(‘)'“‘
76800, 115200, 125000, 250000, 500000, otomatik
12.10 FB esligi Eslik yok, Tek eslik, Cift eslik O 136 Cift egllk
12.11 FB durdurma bitleri 1 Durdurma biti, 2 Durdurma biti |0 141 1 Dufdﬁrma biti
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Parametre | Aciklama Ayar araligi Ondalik | Fieldbus | Varsayilan Gercek
sayl sayisl Kimligi deger ayar
12 iletisim
12.13 Fieldbus DI 1 Yok, Yolverme geri bildirimi, Durdurma geri 0 142 Galisma
bildirimi, Ariza sifirlama geri bildirimi, Geri yénde durumu
yavas hareket geri bildirimi, ileri ydnde yavas
hareket geri bildirimi, Yolverme 1 geri bildirimi,
Yolverme 2 geri bildirimi, Yolverme 3 geri bildirimi,
Motor i1sitma geri bildirimi, Kullanici tanimli geri
bildirim, Hareketsiz durumda frenleme geri
bildirimi, Acil durum modu geri bildirimi, Yolverme
ters gevirme geri bildirimi, Calisma durumu, TOR
durumu, Hat, Faz sirasi, Olay grubu O durumu,
Olay grubu 1 durumu, Olay grubu 2 durumu,
Olay grubu 3 durumu, Olay grubu 4 durumu, Olay
grubu 5 durumu, Olay grubu 6 durumu, Sira 1
Calisma durumu, Sira 2 Galisma durumu, Sira 3
Galisma durumu, Sira 1 TOR durumu, Sira 2 TOR
durumu, Sira 3 TOR durumu, Galisma ters gevirme
durumu = **
12.13 Fieldbus DI 2 0.. 32" 0 143 TOR durumu
12.14 Fieldbus DI 3 0..32%** 0 144 Hat
12.15 Fieldbus DI 4 0...32 %™ 0 161 Faz sirasi
12.16 Fieldbus DI 5 0.. 32" 0 162 Yolverme geri
bildirimi
1217 Fieldbus DI 6 0...32 %™ 0 163 Durdurma geri
bildirimi
12.18 Fieldbus DI 7 0..32%** 0 164 Olay grubu 0
durumu
12.19 Fieldous DI 8 0...32 %™ 0 165 Olay grubu 1
durumu
12.20 Fieldbus DI 9 0 ... 3D *wx xx 0 166 Olay grubu 2
durumu
12.21 Fieldbus DI 10 0...32 %™ 0 167 Olay grubu 3
durumu
12.22 Fieldbus Al 1 Yok, Faz L1 akimi, Faz L2 akimi, 0 168 Faz L1 akimi
Aktif glig (HP), Aktif glic, Gorindr glc, Sebeke
gerilimi, Gug faktort, Motor gerilimi, Aktif eneriji
(sifirlanabilir), EOL agmaya kalan stire, Sebeke
frekansi, Maksimum faz akimi, Motor akimi, Motor
calisma suresi (sifirlanabilir), Motor sicakligi, Motor
sicakligl ylzdesi, Yolverme sayisi (sifirlanabilir),
Faz sirasl, PT100 sicaklidi, PTC direnci, Reaktif
enerji (sifirlanabilir), Reaktif glig, Yolvermeye kalan
sUre, Tristor sicaklidi, Tristor sicaklik ylzdesi, EOL
sogumaya kalan stire, Ust olay kodu, Motor akim
ylUzdesi, Tristor calisma suresi (sifirlanabilir), Motor
baglantisi *** ***
12.23 Fieldbus Al 2 0... 32" 169 Faz L2 akmi
12.24 Fieldous Al 3 0 ... B wwx soux 172 Faz L3 akimi
12.25 Fieldbus Al 4 0... 32" 174 Maksimum faz
akimi
12.26 Fieldbus Al 5 0 ... 32rw 0 177 Sebeke
frekansi
12.27 Fieldbus Al 6 0 ... 32w 178 Motor gerilimi
12.28 Fieldous Al 7 0 ... 32 179 Motor sicakligi
ylzdesi
12.29 Fieldbus Al 8 0 ... 32w 0 180 Yolverme sayisi
(sifirlanabilir)
12.30 Fieldbus Al 9 0 ... 32rm 0 183 Motor
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Parametre | Aciklama Ayar aralig Ondalik | Fieldbus | Varsayilan Gercek
sayl sayisl Kimligi deger ayar
12.31 Fieldbus Al 10 0...32 %= 0 186 Ust olay kodu
13 Korumalar listesi 1
13.01 EOL modu Normal, ikil 0 55 Normal
13.02 EOL sinffi 10A 10,20,30 0 56 10 H
13.03 EOL ikili sinf 1oa, 10,2030 0 57 |10A
13.04 EOL cikis o..127 0 84 | 0000010
13.05 EOL calismasi Kapall, Durdurma-Mandel, Durdurma—Otomé‘t'i‘l;, 0 227 Durdu'l;ma—
Gosterim Manuel
13.06 Kilt rotor seviyes 05..80xlt 1 54| 4,0xl
13.07 Kilitli rotor agma sUresi 020..1000s 2 53 1,00 s
13.08 Kilt rotor gecikme stresi 100..3000s 2 52 |500s
13.09 Killl rotor cikist o.. 127 0 85 | 0000010
13.10 Kilitli rotor galigmasi Kapall, Durdurma-Maniel, Durdurma—Otomatik',‘ éésterim 0 228 Kapallu
13.11 Saat bagina maksimum yolverme 1.100 0 229 6 H
sayisl
o Wéaat e | o iy P 2 30 ........... 0000010 ......................................
yolverme sayisl - GIKIS
13.13 Saat bagina maksimum Kapall, Durdurma-ManUel, Durdurma—Otomatik‘;‘Gbsterim 0 231 Kapallu
yolverme sayisi - galisma
14 Korumalar listesi 2
14.01 Akim yetersizligi seviyesi 0,3...09xlg 1 232 0,5 xlg
14.02 Akim yetersizligi agma sUresi o..10s 0 233 10s H
14.03 Akim yetersizlgi geckme siresi | 0...80s 0 234 5s
o Akm e o T N 87 ............ 0000010 ......................................
14.05 Akim yetersizligi - calisma Kapall, Durdurma-Mantel, Durdurma»Otomatik',‘"G‘.dsterim 0 235 Kapallu
14.06 GU(; faktorl yetersizligi sevi)'/.(;é‘i ..... OOO 100 o | 2 36 .......... 050 .............................................
14.07 NGUQ faktor yetersizligi agcma sureS| ..... O ..10s o | 2 37 10s .............................................
14.08 Gic fakidril yetersizigi geckme | 0...30s 0 238 |5s
suresi
14.09 Gic faktérl yetersizigi - ks | 0... 127 0 86 | 0000010
14.10 Gug faktoru yetersizligi - Kapall, Durdurma-Mandiel, Durdurma—Otomat'i‘l;;‘ 239 Kapallu
calisma Gosterim
14.11 Akim dengesizligi seviyesi %10..80 61 %80 H
1412 Akim dengesizligi agma sUresi 1..s0s 63 10s H
14.13 Akim dengesizligi gecikme 1..%s 62 5s H
sUresi
14.14 Akim dengesizZligi - cikis Olaygrbu0..6 64 | 0000010
14.15 Akim dengesizligi - calisma Kapall, Durdurma-ManUel, Durdurma—Otomatik',‘ 'éésterim 0 60 Kapallu
15 Korumalar listesi 3
15.01 Yiksek gerilim seviyesi 170 ... 850 V 0 67 850V
15.02 Yiksek gerilim agma siresi 01..1000s 1 65 |10s
15.08 Yiksek gerilim - gikis o..127 0 68 | 0000010
15.04 Yuksek gerilim - galisma Kapall, Durdurma-Mandel, Durdurma—Otomatik',‘ 'éésterim 0 66 Kapallu
15.05 DusUk gerilim seviyesi 165..850V 0 71 165 VH
15.06 DusUk gerilim agma sUresi o1..1000s 1 69 1,0s H
15.07 Duasuk gerilim - calisma Kapall, Durdurma-Mandiel, Durdurma—Otomatik‘;‘Gésterim 0 70 Kapallu
15.08 DusUk gerilim - ¢cikis o..127 0 72 OOOOON1O
15.09 Gerilim dengesizligi seviyesi %1..100 0 77 %10 H
15.10 Gerilim dengesizligi - cikis o..127 0 78 | 0000010
15.11 Gerilim dengesizligi - calisma Kapali, Durdurma-Mantel, Durdurma—OtorHéik, 0 76 Kapallu
Gosterim
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Parametre | Aciklama Ayar araligi Ondalik | Fieldbus | Varsayilan Gercek
say!l sayisi Kimligi deger ayar
16.12 Gerilim imb agilma sUresi 1...100s 0 10s
16 Korumalar listesi 4
16.01 Faz ters yon - cikis 0..127 89 0000010
16.02 Faz ters yon - calisma Kapall, Durdurma-Manuel, Durdurma—Otom"ai‘t'i‘k, 240 Kapahu
Gosterim
16.03 Frekans arallgi alt agma seviyesi w0..7202 241 45 qu
16.04 Frekans araligi Ust agma 40..72H2 242 66 qu
seviyesi
16.05 Frekans araligi agma suresi 00..600s 1 243 50s H
16.06 Frekans aralg - clki o..127 0 91 | 0000010
16.07 Frekans araligi - galisma Kapall, Durdurma-ManUel, Durdurma—Otomatik:'éésterim 0 244 Kapahu
16.08 By-pass agk - ki o..127 0 95 | 0000010
16.09 By-pass acik - calisma Kapali, Durdurma-Mandel, Durdurma—Otomatik;'é'c')sterim 0 245 Géste}im
1610 | Gerlim cikislari - gikis 0..127 0 - loooooto |
16.11 H Néerilim cikislart - calisma Kapall,HDurdurma—l\/IanUeI, Durdurma—éfomatik, Gosterim 0 - Gésterim |
17 Korumalar listesi 5
17.01 PTC cikisi 0..127 0 88 0000010
17.02 PTC calisma Kapall, Durdurma-Mandiel, Durdurma—OtomatiR;‘ét’)sterim 0 246 Kapahu
17.03 PT100 2 tel direnci 0..1000 247 5,0 QH
17.04 PT100 agma sicaklig 50..250°C 0 248 60 °CN
17.06 PT100 sifilama sicakligs 50..250°C 0 240 | 40°C
17.06 PT100 cikist o..127 0 98 | 0000010
17.07 PT100 calistirma Kapall, Durdurma-ManUel, Durdunna—Otomatik',‘ 'éésterim 0 250 Kapallﬂ
18 Korumalar listesi 6
18.01 Kullanici tanimli DI durumu Aktif dUstk, Aktif yiksek 0 251 Aktif yiksek
18.02 Kullanici tanimli agma stiresi 00..600s 252 10s H
18.03 Kullanici tanimli ¢ikis o.. 127 0 90 OOOOOH10
18.04 H Nkullanla tanimli galistirma Kapall, Durdurma-Manel, Durdurma-Otomatik, Géstefifﬁm 0 253 .......... Kapall ..........................................
18.05 Topraklama arizasl agma sUresi o1..10s 1 73 0,5s H
18.06 Topraklama anzasi cikisi o..127 0 75 | 0000010
18.07 Topraklama arizasl - ¢alisma Kapall, Durdurma-Maniel, Durdurma—OtomatiR‘;‘éésterim 0 74 Kapahﬂ
18.08 Cok uzun akim limiti agma 1..e00s 0 254 10s H
sUresi
18.09 Cok uzun akim limiti - cikis Oaygrubuo..6 0 255 | 0000010
18.10 mé)ok uzun akim limiti - calistirma Kapal;; Durdurma-Manuel, Durdurrkﬁké—Otomatik, 256 Kapal |
Gosterim. Hizli rampa
18.11 H m(‘;ok uzun baglatma acma siiresi | 1,0 ... 50008 ] 50003 ......................................
i m(‘;:ok e oy S R 0000010 ......................................
18.13 .‘Cok uzun baglatma galismasi Kapall, Durdurma-Maniel, Durdurma-Otomatik, Gésterir% ..... o | Kapall ..........................................
18.14 H m(‘)tomatik yeniden yolverme maks. 2 ..ss00s o | 3600 ..........................................
geckme
18.15 H “btomatik yeniden yokerme zamen | O ... 127 o | OOOOO1O ....................................
asimi
18.16 H thomatik yeniden yolverme Kapall, Durdurma-ManUel, Durdurma-Otomatik, Gbsterifﬁ ''''' 0 Kapali
calismasi
19 Korumalar listesi 7
19.01 HMI arizasi ¢ikis Olay grubu O ... 6 100 0000010
19.02 H mHMI arizasi galistirma Kapahj Durdurma-Manuel, Durdurr'h'é»Otomatik, 257 budurma- |
Gosterim, HMI Kumandasini Durdur Manuel
19.03 | Fieldbus arzas ckis Olay grubu 0 ... 6 97 |oooooto |
19.04 Fieldbus arizasi calistirma Kapali, Durdurma-Mandiel, Durdurma—Otorﬁéﬁk, 258 Durdu'r‘ma—
Gosterim, 1/0 kontrolline gegis Manuel
19.05 Harici 10 arizasi agma stiresi 300..80000ms 259 1000 fﬁs
19.06 Olaygrubuo..6 99 | 0000010

Harici 10 arizasi ¢ikis
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Parametre | Aciklama Ayar arahgi Ondalik | Fieldbus | Varsayilan Gercek
sayl sayisi Kimligi deger ayar
19.07 Harici 10 arizasi galisma Kapall, Durdurma-Mantiel, Durdurma-Otomatik, Gosterim 0 260 Durdurma-
Manuel
20 Uyarilar listesi 1
20.01 EOL seviyesi %40,0 ... 99,0 1 181 %90,0
20.02 EOL cikisi Olay grubu 0 ... 6 0 123 OOOO1HOO
20.03 EOL uyarisi Acik / Kapali 0 182 Kapallu
20.04 Kilitli rotor seviyesi 0.2...10.0xlg 1 261 1,2 xlé
20.05 Kilt rotor ilk stiresi 10..300s 1 262 |50s
20.06 Kilitl rotor cikigi Olay grubu O ... 6 0 125 | 0000100
20.07 Kilitli rotor Acik / Kapali 0 263 Kapallﬂ
20.08 Tristér OL cikist Olay grubu O ... 6 0 124 | 0000100
20.09 Tristor OL Acik / Kapali 0 122 Kapallﬂ
20.10 Kilitli rotor agma sUresi 0,1...100,0s 1 - 0,1s
21 Uyarilar listesi 2
21.01 Akim yetersizligi seviyesi 0.4...1.0xlg 1 264 0,8 xlg
21.02 Akim yetersizligi agma sUresi 0..10s 0 265 1s H
21.03 Akim yetersizligi gecikme sutresi | 0...30s 0 266 5s
21.04 Akim yetersizligi - clkis 0..127 0 126 | 0000100
21.05 Akim yetersizligi Acik / Kapali 0 267 Kapallﬂ
21.06 Glg faktorl yetersizligi seviyesi | 0,00 ... 1,00 2 268 0,70 H
21.07 Gilic fakidrii yetersizligi agma | 0... 10's 0 269 |1s
sUresi
21.08 Glc faktoru yetersizligi gecikme | 0...30s 0 270 5s
sUresi
21.09 Gilic fakidrii yetersizligi - ks | 0 ... 127 0 127 | 0000100
21.10 Guic faktorl yetersizligi Acik / Kapali 0 271 Kapallﬂ
21.11 H‘Akm dengesizligi seviyesi ~~°</~0<10 L& o | 102 .......... %70 ..............................................
21.12 Akim dengesizligi Gikis 0..127 0 103 0000100
21.13 Akim dengesizligi Acik / Kapali 0 101 Kapali H
S . Nbengesiz o acia v 01 T e 503 ...............................................
22 Uyarilar listesi 3
22.01 Yuksek gerilim seviyesi 208 ... 850V 0 104 650 V
22.02 Yuksek gerilim agma sUresi 0,1...100,0s 1 105 1,0s H
22.03 Yuksek gerilim - ¢cikis 0..127 0 107 0000160
22.04 Yiksek gerilim Acik / Kapali 0 106 Kapali H
22.05 DusUk gerilim seviyesi 208 ... 850V 0 108 208V H
22.06 Dusuk gerilim agma sUresi 0,1...100,0s 1 109 0,5s H
22.07 Diisiik gerilim - cikig 0..127 0 111 0000100
22.08 Dusuk gerilim Acik / Kapali 0 110 Kapall H
22.09 Gerilim dengesizligi seviyesi 1...100 0 119 5 H
22.10 Gerilim dengesizligi - ¢ikis 0..127 0 120 0000160
22.11 Gerilim dengesizligi Acik / Kapali 0 H
2212 ‘ mbengesiz gerilim agiima sUresi 01 .000s 1
23 Uyarilar listesi 4
23.01 EOL agmaya kalan sure sUresi 1...1000 s 0 114 5s
23.02 EOL agmaya kalan stre ¢ikisi 0..127 0 112 00001 60
23.03 EOL agmaya kalan stre Acik / Kapali 0 113 Kapall H
23.04 THD(U) seviyesi %1 ... 100 0 116 %10
23.05 THD() ¢ikis 0..127 0 117 0000160
23.06 THDW) Acik / Kapall 0 115 | Kapal
23.07 Nklsa devre cikis 0... 1é7 0 129 oocotoo |
23.08 | Kisa devre Ack / Kapall 0
23.09 H m‘i’HD(U) acilma suresi 01 _1000s 1
24 Uyarilar listesi 5
h Voverme s |imi{i . 1 P e 65535 .............................................
24.02 Yolverme sayisi - GIKIS 0..127 - 0000160
24.03 Yolverme sayisi Acik / Kapal - Kapall H
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Parametre | Aciklama Ayar araligi Ondalik | Fieldbus | Varsayilan Gercek
sayl sayist | Kimligi deger ayar
24.04 Arizali fan ¢ikis 0...127 0 80 0000100
24.05 Arizall fan Acik / Kapall 0 79 Acik
24.06 Aux portu olmadan Modbus_RTU | 0 ... 127 0 176 0000100
cikisi
24.7 Faz kaybi agma suresi 0,5 ... 100,0 1 3,0
24.8 Faz kaybi ¢ikis 0..127 0 0000100
24.9 Faz kaybi Acik / Kapali 0 Kapali
2410 Motor galisma sUresi limiti 0 ... 100000 0 10000
2411 Motor galisma suresi asimi 0...127 0 0000100
2412 Motor galisma sUresi Acik / Kapali 0 Kapall
25 Dahili anzalar
25.01 $o6nt arizasi ¢ikis 0..127 0 42 0000001
25.02 Sont arizasi galisma Durdurma-Manuel, Durdurma-Otomatik 272 Durdurma-
Manuel
25.08 Kisa devre cikis 0...127 50 0000001
25.04 Kisa devre arizasl - galisma Durdurma-Mandiel, Durdurma-Otomatik 273 Durdurma-
Otomatik
25.05 Acik devre tristor gikis 0..127 44 0000001
25.06 Acik devre tristor galisma Durdurma-Mandiel, Durdurma-Otomatik 274 Durdurma-
Manuel
25.07 Tristor OL cikisl 0..127 47 0000001
25.08 Tristor OL galisma Durdurma-Mantel, Durdurma-Otomatik 275 Durdurma-
Manuel
25.09 Isi alict asin sicaklik ¢ikis 0...127 48 0000001
25.10 Is alici asirt sicaklik calisma Durdurma-Mantel, Durdurma-Otomatik 276 Durdurma-
Manuel
25.11 Belirtiimemis ariza ¢ikis 0..127 43 0000001
25.12 Belirtilmemis ariza ¢alisma Durdurma-Maniel, Durdurma-Otomatik 277 Durdurma-
Manuel
26 Harici arizalar
26.01 Faz kaybi cikis 0..127 96 0000001
26.02 Faz kaybi ¢alisma Durdurma-Manuel, Durdurma-Otomatik 278 Durdurma-
Manuel
26.03 Bozuk ag cikis 0..127 36 0000001
26.04 Bozuk ag galisma Durdurma-Mandiel, Durdurma-Otomatik 279 Durdurma-
Manuel
26.05 Dustk besleme gerilimi ¢ikis 0...127 46 0000001
26.06 Duslk besleme gerilimi calisma Durdurma-Mantel, Durdurma-Otomatik 280 Durdurma-
Manuel
26.07 Yuksek akim gikis 0..127 49 0000001
26.08 Yiksek akim calisma Durdurma-Maniel, Durdurma-Otomatik 281 Durdurma-
Manuel
26.11 Arizal baglanti ¢ikis 0..127 282 0000001
26.12 Arizall baglanti calisma Durdurma-Mantiel, Durdurma-Otomatik 283 Durdurma-
Manuel
27 Dil
27.01 Dil ingiizce, ispanyolca, Fince, Fransizca, italyanca 0 173 ingilizce
Felemenkge, Lehge, Portekizce, Rusga, Isvegge Turkge,
Cince (basitlestiriimis Cince), Arapca Cekge, Aimanca
27.02 Gug verildiginde temel kurulum Evet, Hayrr 0 284 Evet
28 Servis
28.01 Kimlik Gegersiz kimlik, 30, 37, 45, 60, 72, 85, 105, 142, 170, 0 171 -
210, 250, 300, 370, 470, 570, 720, 840, 1050, 1250
28.02 Hat kontaktért kapanma suresi 0... 65535 ms 0 175 245 ms
28.03 TOR rolesi gecikme sUresi 0,0...300,0s 1 286 0,0s
28.04 Yolverme komutu olmadan Acik / Kapali 0 287 Kapall
yolverme
28.05 Dustrme seviyesi %10 ... 100 0 9 %80
28.06 Tork profili yolverme Sabit ayar noktasi, Lineer rampa, Progresif egri, Yiksek 10 Lineer rampa
eylemsizlik egrisi
28.07 Tork sonlandirma %30 ... 500 0
28.08 Tork ayari %0 ... 1000 0
28.09 Tork kontrolt kazanci 0,01 ... 10,00 2
28.10 0,001 ... 10 sn 3

Tork Pl entegrasyon sUresi
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Parametre | Aciklama Ayar arahgi Ondalik | Fieldbus | Varsayilan Gercek
sayl sayisi Kimligi deger ayar
28.11 Tork kaymasi %0,1 ... 100 1 14 %1,0
28.12 Tork fark %0,1 ... 100 1 15 %2,0
28.13 Tork filtre stresi 0,01...100 s 2 16 0,02 s
28.14 Ana sebeke Kilit ayari Otomatik kilit, 50 Hz mantiel kilit 60 Hz mantel kilit 0 288 Otomatik kilit
28.15 Minimum agma suresi 0,0...1,0ms 3 289 0,208 ms
28.16 U rampa basglangici uyumunu Acik / Kapali 0 290 Kapali
hizlandirma
28.17 U baglatma rampasi seviye %10 ... 100 0 291 %22
anahtari
28.18 T baglatma rampasl anahtar seviyesi | %10 ... 100 0 292 %30
28.19 Durdurma rampasi anahtar %10 ... 100 0 293 %52
seviyesi
28.20 Direkt baglanti kazanci 0,0...30,0 294 0,0
28.21 Uggen baglanti kazanci 0,0...30,0 1 295 3,0
28.22 Faz kaybi Acik / Kapall 0 33 Agik
28.23 TOR sirasinda faz kaybi Acik / Kapali 0 296 Acik
28.24 Faz kaybi agma suresi 20 ... 4000 ms 0 34 500 ms
28.25 Faz kaybi agma agisi 1 1...240 0 297 12
28.26 Faz kaybi agma agisi 2 1...240 0 298 70
28.27 Bozuk ag kalitesi Acik / Kapall 0 35 Aclk
28.28 Duslk besleme gerilimi Acik / Kapall 0 37 Acgik
28.29 Asirt akim arizasl Acik / Kapali 0 38 Acik
28.30 Sont arizasl Acik / Kapall 0 40 Acik
28.31 Kisa devre tristorl Acik / Kapali O ....... 39 Ack
28.32 Acik devre tristor Acik / Kapali 0 299 Acik
28.33 Tristor asir yUku Acik / Kapall 0 41 Acglk
28.34 Ist alici asin sicakik Ack / Kapall o 300 | Ack
28.35 Arizali baglanti Acik / Kapali 0 301 Acik
28.36 Hatall kullanim Acik / Kapall 302 Aglk
28.37 Kapall by-pass akim seviyesi 0.5...4.0xlg 28 1.2xlg
28.38 Simulasyon motoru MB3AA 100L 2 (le = 5.2 A), M3BP 112M 4 0 29 MBAA 250SMA 8
(le=7,4 A), M2AA 180MLA 6G (le = 29,3 A), (le=62,3A)
M2AA 180MLB 4G (le = 39,9 A), MBAA 250SMA 8
(le = 62,3 A), MBAA 200MLB 2 (le = 59,2 A),
M2AA 225SMA 2G (le = 74,7 A), M2BP 250SMA 4G
(le 96,6 A), M2BA 280SMB 2L (le = 144,9 A),
M2BA 315SMB 4L (le = 221,8 A), M2BA 315MLA 2L
(le = 319,6A), M4BP 200MLB 2G (le = 59,3 A),
M3BP 315LKB 4K (le = 330,4 A), M3BP 315MLA 2M
(le = 255,4 A),M3BP 280MLA 4M (le 151,5 A),
M3BP 355SMC 6K (le = 325,6 A),
28.39 Simalasyon yUkU YiksUz, Lineer YUk, Progresif yUk, 0 30 Progresif yuk
Yiksek eylemsizlikli yUk
28.40 Similasyon baglantisi Otomatik, Direkt, Uggen UI, Uggen U, iki fazl (L1 Kisa), 303 Direkt
ki fazli (L2 Kisa), Iki fazli (L3 Kisa), Bilinmiyor
28.41 Sistem modu Normal, Tanitim, Ktigtik motor 0 31 Normal
28.42 Ariza modu Acik / Kapali 0 25 Kapall
28.43 Motor baglantisi Otomatik, Direkt, Uggen U, Uggen IU, iki fazli (L1 Kisa), 0 27 Otomatik
ki fazli (L2 Kisa), Iki fazli (L3 Kisa), Bilinmiyor
28.44 Gelismis Kullanici glvenlik kodu 0 0
28.45 Gelismis Kullanici girisini etkinlestir | Evet / Hayir 0 Hayir
28.46 Kullanici glvenlik kodu 0 0
28.47 Guvenlik ayarlarini etkinlestir Evet / Hayir 0 Hayir
28.48 Servis girigini devre disl birak Evet / Hayir 0 Hayir
28.49 $Sont anza acilma sUresi 0,1...120,0 s 1 50s
28.50 $6nt ariza agiima seviyesi %0,1 ... 100,0 1 %3.0
28.51 Atesleme acisI taramasi Acik / Kapall 0 Aclk
28.52 Yardimel durum Acik / Kapali Kapali
28.53 Ak esigi kazanci 1 0,000 ... 1,000 0,022
28.54 Ak esigi kazanci 2 0,000 ... 1,000 0,147
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8.1 Dahili modbus RTU

PSTX yumusak yolverici, RS485 tabanli iletisim destegine
sahip harici cihazlara baglanabilen, yalitiimamis bir RS485 fiziki
araylzune, yani com 3'e sahiptir.

Bu arayUzt yumusak yolvericinin kumanda edilmesi, durum
bilgilerinin alinmasi ve parametrelerin yiklenmesi ve indiriimesi
icin kullanabilirsiniz.

Yumusak yolverici bir modbus RTU bagimli Unite baglantisi icin
RS485 araylzinu kullanir.

8.1.1 Talimatlar

Giris ve ¢ikis telgraflar, parametre ayarlari, talimatlar vs.'nin
kurulumu icin talimatlar asagidaki adreste bulunmaktadir:
www.abb.com/lowvoltage:

e Dahili Modbus RTU 1SFC132089M0201

8.2 Anybus CompactCom (istege Bagh)

PSTX Yumusak Yolverici, Fieldbus iletisimi i¢in kullanilan
Anybus CompactCom (CC) baglanmasi i¢in 6n tarafinda
bir araylze, yani com 1'e sahiptir. Bu araylzi yumusak
yolvericinin kumanda edilmesi, durum bilgilerinin alinmasi ve
parametrelerin ylklenmesi ve indirilmesi icin kullanabilirsiniz.

BILGI

ModUlti com1 portuna baglarken, herhangi bir kuvvet
uygulamadan énce modultin com 1'e ve sokete
dogru sekilde hizalandigindan emin olun. Yanlis
hizalamayla birlikte k&tl uygulama ve/veya asir kuvvet
uygulanmasi module ve/veya com1 soketine zarar
verebilir.

i

8.2.1 Talimatlar

Giris ve cikis telgraflar, parametre ayarlar, talimatlar vs.'nin
kurulumu icin talimatlar asagidaki adreste bulunmaktadir:

www.abb.com/lowvoltage:

e DeviceNet 1SFC132084M0201
e Profibus (DPV1) 1SFC132085M0201
e Modbus RTU 1SFC132086M0201
e Modbus TCP 1SFC132087M0201
e FEtherNet/IP 1SFC132088M0201
e Profinet 1SFC132094M0201

134 iletisim | Kurulum ve Devreye Aima Kilavuzu | 1SFC132081M1901

8.2.2 Gerekli bilesenler

Asagidaki Anybus CC bagdlanti cihazlar mevcuttur:
e DeviceNet

e Profibus (DPV1)

e Modbus RTU

e Modbus TCP

e FEtherNet/IP

e Profinet

8.3 ABB Fieldbus fis arayiizii (istege

bagh)

PSTX Yumusak Yolverici, Fieldbus iletisimi icin kullanilan ABB
Fieldbus Fis Adaptérintn (FBPA) baglanmasi icin 6n tarafinda
bir araylze, yani com 2'ye sahiptir.

Bu arayUzU yumusak yolvericinin kumanda edilmesi, durum
bilgilerinin alinmasi ve parametrelerin yiklenmesi ve indirimesi
icin kullanabilirsiniz.

Yumusak yolverici ile FieldBus Fisi arasindaki araytz kullanilan
Fieldbus protokolinden bagimsizdir. Yumusak Yolverici
tipinden veya teslimat tarihinden bagimsiz olarak, mevcut
Fieldbus protokollerinin 1'ini baglayabilirsiniz, ¢tinkd bu durum
FieldBus Fisinin kendisinde tanimlanmistir.

Fieldbus iletisim figsini ABB Fieldbus Fis Adaptdriine (FBPA)
baglayin.

Fisin dogru konumda oldugunda emin olun ve vida ile 0,8 Nm
(7,1 Ib in) torkla ve ardindan 1/4 tur sikin.

Asagidaki Fieldbus protokolleri mevcuttur:
e DeviceNet

e Profibus (DPVO/DPV1)

e Modbus RTU

8.3.1 Talimatlar

Giris ve cikis telgraflar, parametre ayarlar, talimatlar vs.'nin
kurulumu icin talimatlar asagidaki adreste bulunmaktadir:
www.abb.com/lowvoltage:

e DeviceNet 1SFC132090M0201
e Profibus (DPVO/DPV1) 1SFC132091M0201
¢ Modbus RTU 1SFC132092M0201



8.3.2 Gerekli bilesenler

PSTX Yumusak Yolvericiyi bir Fieldbus sistemine baglamak
icin, asagidaki bilesenler gereklidir:

e Fieldbus protokolint sunmak icin ABB Fieldbus Fig
Adaptdri (kablo uzunlugunun yeterli oldugundan emin
olun).

e \eriyolu baglantisi icin soketler.
e Uc fisi (bazi protokoller).

e PLC kurulumu icin yaziim.

8.4 MINI USB arayiizii

PSTX Yumusak Yolverici, bilgisayarla iletisim igin bir USB
arayUzine sahiptir. USB arayUzi hareketli HMI'nin 6n
kismindadir.

Bu arayUzi durum bilgilerinin alinmasi ve parametrelerin
yUklenmesi ve indirimesi icin kullanabilirsiniz.
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Bu balimde PSTX Yumusak Yolvericinin temel bakimi
aclklanmaktadir.

/N DIKKAT
Tehlikeli gerilim: Olim veya ciddi yaralanmaya neden
olabilir.

Bakim, servis veya onarimdan énce yumusak
yolvericiye verilen enerijinin kesildiginden emin olun.

Ana gerilim ve besleme gerilimi bagl oldugunda
yumusak yolvericiyi agmayin veya elektrik gecen

9.2 Servis ve onarim

PSTX Yumusak Yolvericinin onarmi icin ABB yetkili saticisiyla/
Ofisiyle iletisim kurun veya asagidaki adresten ABB ile iletisime
gecin: www.abb.com/lowvoltage

DIKKAT

Yumusak Yolvericinin yuk tarafindaki bir kisa devre,
Uniteye blyuk hasar verebilir ve personel icin tehlikeli
olabilir.

A\

parcalara dokunmayin.

Dogru degere sahip bir kisa devre koruma cihazi, 6érnegin bir
sigorta veya devre kesici kullanarak, hasar IEC 60947-4-2 ve
EN 60947-4-2'de belirlenen 2 kategoriden 1'i ile sinirlanir:

BILGI

Servis ve onarim yalnizca yetkili personel tarafindan
yapiimalidir. Yetkisiz kisilerce yapilan onarm guvenlik
ve garanti Uzerinde olumsuz etki eder.

Tip 1: Yumusak Yolverici zarar gorebilir ve bazi pargalar veya
tum parcalarini degistirmek gerekebilir.

Tip 2: Cihaz bir kisa devreden sonra ¢aligabilir.

i BiLGi
ABB personeli ABB CISE 15.4'teki talimatlara Tip 2: Koordmasyclmllg.m yarl iletken b|rIS|gorTa kul!anm.
uymalidir. Katalogda ve ¢evrimici olarak asagidaki adreste bir

koordinasyon tablosu bulunur:
www.abb.com/lowvoltage

Tristorlerdeki hasarla ilgili garanti icin, koordinasyon tipi 2

9.1 Diizenli bakim gereklidir.
* Montaj civatalarinin/vidalarin baglandigindan emin olun.
Gerekirse sikin.
e Gerekirse, baglanti gubuklarinin Uzerindeki terminal
vidalarini ve civatalarini sikin.
Sikma torklari igin, bkz. bélim 5.1.1.1 Sikma torklari ve
kablo kesiti.
/N DIKKAT
e (Civatalari/vidalar sikmadan 6énce yumusak
yolvericiye verilen enerjinin kesildiginden emin
olun.
e Kumanda ve besleme devrelerinin tim baglantilarinin
baglandigindan emin olun.
Sikma torklari icin, bkz. bélim 5.1.1.1 Sikma torklari
ve kablo kesiti.
e Yumusak yolverici bir kabin icine monte edilmisse, harici
filtreleri kontrol edin. Gerekirse temizleyin.
® Hava yollarinda toz ve kir olmadigindan emin olun.
UYARI
Yumusak yolvericiyi temizlemek igin basingli hava
kullanmayin.
e Fanin calistigindan ve serbestce déndlginden emin olun.
Kanatlar diren¢ olmadan dénmelidir.
® Yumusak yolvericinin saatini kontrol edin ve gerekirse
ayarlayin.
e Bir anza durumunda veya bir ariza sifirlanamadiginda, bkz.
bélim 10 Sorun giderme.
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10.1 Genel

Bu bolimi yumusak yolverici veya uygulama ile ilgili sorunlar

oldugunda kullanin.

N DIKKAT

Tehlikeli gerilim: Olim veya ciddi yaralanmaya neden
olabilir. EKipman Uzerinde ¢alismaya baslamadan
once gug anahtarini kapall konuma getirin ve bu
cihazi besleyen tum gucu kilitleyin.

N DIKKAT

Bakim yapmadan 6nce yumusak yolvericiye verilen

enerjinin kesildiginden emin olun.

Ana gerilim ve besleme gerilimi bagl oldugunda
yumusak yolvericiyi agmayin veya elektrik gecen

pargalara dokunmayin.

@ BILGI

ABB personeli, ABB CISE 15.4'teki talimatlara

uymalidir.

Yumusak yolverici bir arizayl LED Arniza gdstergesi
ile gosterir ve ekranda hangi tip arizanin olustugu

goruntdlenir.

Bir koruma etkinlesmis oldugunda, LED Koruma
gostergesi yanar ve ekranda hangi tip korumanin etkin

oldugu gosterilir.

Bir ariza olustugunda, ekranda uyari tipi gosterilir.

Bu boélimde ayrica, vizilti sesleri gibi,

yumusak

yolvericinin gdstermedigi sorunlar da bulabilirsiniz.

10.2 Sorun giderme

Tablo1  Sorun giderme

Durum

Olasi neden

Coziim

Motorda vizilti / yolverme sinyali
verilmeden ¢alismaya basliyor.

Yanlis kullanim nedeniyle by-pass
rélesi kapall.
(sadece PSTX30...170).

Calisma gerilimini ve kumanda besleme gerilimini ayirin.
Bagliysa USB kablosunu bilgisayardan ¢ikarin. Gerilimi
asagidaki sirayla baglayin:

1. 1 ve 2. terminallerdeki kumanda besleme gerilimi. Bkz.
bélim 5.1.2 Kumanda beslemesi ve kumanda devresi.
2. 4 saniye bekleyin, ardindan ¢alisma gerilimini L1, L2 ve
L3 terminallerine baglayin.

Ariza devam ederse, ABB satis ofisinizle iletisim kurun.

By-pass kontaktori/rélesi kapall
konumda sikismis.

ABB Satis Ofisinizle iletisim kurun.

Kisa devre olmus tristor.

ABB Satis Ofisinizle iletisim kurun.

Yolverme sirasinda bozuk motor sesi.

Motor baglantisi dogru degil.

Kablo tesisatini inceleyin ve dizeltin. Kumanda besleme

gerilimini baglayin: Devre semasina bakin. Bkz.
bélim 11 Kablo tesisati semalari.

Yolverme igin yanlis rampa suresi.

Farkli rampa sUreleri deneyin (en iyi sonug igin bazi ayarlar
gerekebilir). Bkz. béliim 7 islevler.
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Durum

Olasi neden

Cozim

Yolverme sirasinda bozuk motor sesi.

Yanlis Baslangig/Son seviyesi.

Parametre Baslangic / Son Gerilimi icin farkli ayarlar
deneyin. Bkz. béliim 7 islevler veya ABB satis ofisinizle
iletisim kurun.

Yanlis Akim limit seviyesi
veya Tork limiti seviyesi.

Akim limit seviyesi veya Tork limiti seviyesi parametresi igin
farkli ayarlar deneyin. Bkz. béliim 7 islevler veya ABB
satis ofisinizle iletisim kurun.

Motor ¢ok klguktdr.
(Akim 6lctim araligr disindadir.)

Bu motor boyutu igin dogru y‘umU§al<"onverici‘ boyutuna
sahip oldugunuzdan emin olun.

Test amaglariyla kliglk motor modunu kullanabilirsiniz.
Bkz. bélim 7 islevler.

Tristor iletkenligi kotudr.

ABB Satis Ofisinizle iletisim kurun.

Durdurma igin yanlis rampa suresi.

sahip oldugunuzdan emin olun.

Test amaglariyla kiigik motor modunu kullanabilirsiniz.
Bkz. bolim 7 Iglevler.

Yolverme ve durdurma komutu ayni
anda verilir.

Yolverme ve durdurma komutunun ayni anda
verilmediginden emin olun.

Galisma gerilimi 175 V'un altinda.

Calisma gerilimini kontrol edin.

Donanim girisleriyle yolverme yapildiginda

motor calismiyor.

Kumanda tesisati dogru degil.
Yolverme ve durdurma komutu ayni
anda verilir.

Tus takimi Yerel kumanda modunda.

Yolverme ve durdurma baglantilarini kontrol edin.
Yolverme ve durdurma komutunun ayni anda
veriimediginden emin olun.

Tus takiminin Yerel kumanda modunda olmadigindan
emin olun.

Uzaktan kumanda moduna gegmek igin R\L tusuna basin.
Fieldbus kontrol parametresinin Hayir olarak
ayarlandigindan emin olun.

Etkin olay: sifirlayin.

Ac¢ma olaylarini sifirlayin.

Motora Fieldbus'la yolverilemiyor.

Yumusak yolverici ariza veya koruma
durumundadir.

Etkin olayi sifirlayin.
Agma olaylarini sifirlayin.

Yumusak yolverici Yerel kumanda
modunda.

ikili gikis telgrafinin D'urdurmaubitinin ‘luolarak H
ayarlandigindan emin olun.

Kullanilan Fieldbus protokolt igin PLC ve yumusak
yolverici Fieldbus dokUmantasyonundaki parametrelerin

eslestiginden emin olun.

ikili gikis telgrafinin Otomatik modu bitinin 1 olarak
ayarlandigindan emin olun.

HMI'nin uzak modu olarak ayarlanip ayarlanmadigini
kontrol edin.

ABB FieldBus Fisi adaptérindeki Yerel Mod dijital girisinin
Uzak olarak ayarlandigindan emin olun.

DlI'daki Fieldbus devreden ¢ikarma kontrolinin bagl
olmadigindan emin olun.

Fieldbus kontrol parametresinin Acik olarak

ayarlandigindan emin olun.

Ariza parametresi Giris/
¢lkis kumandasina geg olarak
ayarlandiginda Fieldbus'in ¢alismasl.

Ariza olustugunda Fiéldbus a}lzam - c;éhsma bérametresi
Giris/cikis kumandasina geg olarak ayarlanmigsa, iletisim
baglandiktan sonra yeniden yolvermeden énce 10
saniyelik bir gecikme vardir.
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Durum

Olasl neden

Cozim

Parametrelerin Fieldbus ile yliklenmesi
dogru sekilde calismiyor.

Fieldbus ayarlari.

Kullanilan Fieldbus protokolt i¢in PLC ve yumusak
yolverici Fieldbus dokUmantasyonundaki parametrelerin
eslestiginden emin olun.

ikili cikis telgrafinin Otomatik modu bitinin 1 oldugundan
emin olun.

HMI'nin uzaktan kumanda olarak ayarlanip
ayarlanmadigini kontrol edin.

ABB FieldBus Fisi adaptorindeki Yerel Mod dijital girisinin
Uzak olarak ayarlandigindan emin olun.

DI'daki Fieldbus devreden ¢ikarma kontrolinin bagl
olmadigindan emin olun.

Fieldbus kontrol parametresinin Acik olarak
ayarlandigindan emin olun.

Ekranda gosterilen faz akimlari motor
akimi ile uyusmuyor.

Ucgen baglanti.

Yumusak yolverici Uggen olarak baglanmigsa, gésterilen
faz akimlari = motor akiminin %58'ine (1 /(/3)) esittir.

Ekranda gosterilen akim stabil degildir.

Motor ¢ok kUgUktar.

Motor Uzerindeki yUk ¢ok kucUktdr.
(Akim Olgim arali@r digindadir.)

Bu motor boyutu igin dogru yumusak yolverici boyutuna
sahip oldugunuzdan emin olun.

Karanlk ekran ve LED etkindir.

Gug tasarrufu modu.

Tus takiminda bir tusa dokunun.

Bos ekran ve higbir LED etkin degil

Besleme gerilimi bagl degil.

Besleme gerilimini baglayin. Devre semasina bakin.
Sorun devam ederse, ABB satis ofisinizle iletisim kurun.

HMI ile yumusak yolverici
arasinda RJ45 fisi yoktur.

®  RJ45 Ag kablosu hasar
gdrmustdr.

RJ45 fisini kontrol edin.
RJ45 AJ Kablosunu kontrol edin.
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10.3 Arnzalar, korumalar ve uyarilara genel bakis

Bu tablo, hangi durumlarda korumalar, arizalar ve uyarilar igin farkl gdsterimlerin gosterilebilecegini gosterir.

Olay kodu* Motor kumanda durumlari **
- 5
(Onaltilik) S§E| E| ¢ E g 3 ¢ | o
$128 225|555 258 ¢
m (> o| O = > o |>c| @ 88| £

Elektronik agin yik POFxx X | x| x| x| x| x| x| x| x]x

Kilitl rotor P10xx X

“Faz ters yon P11xx X x| x X x| "X | x| x

“Akim dengesizligi P12xx X

“Akim yetersizligi P13xx X

"I"(ullan|0| tanimli koruma P14xx X X X X X X X X X X

“;I"opraklama arizasl P15xx X X X X X X X X

“A§|r| gerilim P16xx X

"Dusik gerilim P17xx X
. "Gerilim dengesizligi P18xx XXX x| x X ] x ] X
< |'PT100 korumasi P19xx X |'x | x| x| x| x| x| x|x]|Xx
E | PTCkorumasi P1AXX X | X | X [ x| x| x| x| x|[x]X
E Gl fakiorti yetersizlig P1Bxx X

Asir uzun akim limiti P1Cxx X X

“By—pass acik arizasl P1Dxx X

“Fieldbus iletisim arizasi P1Exx X | X [ x| x| x| x| x| x| x1]x

24V glkis P1Fxx X |'Xx x| x| x| x| x| x| x1]x

"HMI arizasi P20xx X | X [ x| x| x| x| x| x| x| X

"Harici 10 arizasi P21xx X [X X |'x | x| x| x| x| x]x

‘Saat basina maksimum yolverme sayisi P22xx X

“Otomatik yeniden yolverme zaman asimi P31xx | X X X X X X X X X | X

“A§|r| uzun yolverme suresi P32xx X X

“Frekans araligi P33xx X | X | x| x| x| x| x]Xx

* Sadece ilk 2 basamak 6nemlidir
** Motor kumanda durumlarinin agiklamasi igin, bkz. béliim 7 islevler
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Olay kodu* Motor kumanda durumlari **
g © =]
= ©
(Onaltilik) 52| 2| ¢ § g S ¢ |
HHIHE IR IH EE
O [>o|O0 | = | > | @ |>c| @ 68 <
Yiksek akim FO2xx X X X X X X X X X N
Faz kaybi FO3xx X X X X X X X
Sogutma blogu asin sicaklig FO4xx X X X X X X X % X
Bozuk ag kalitesi FO5xx X X X X
Sont arizasl FO6xx X X X V.
8 Diisiik besleme gerilimi FO7xx XTI X T X I X I X I XI5 T x
§ Tristor agin yukd FO8xx X X X % X % % % T K
< Kisa devre tristorl FO9xx X X X < Va
Acik devre tristor FOAXx X X | vA N N Va
Tanimlanmamig ariza FOBxx X X X X X X % % T K
Gegersiz Kimlik FOCxx X X X X % X % 5 S K
Arizali baglanti FODxx V2 [ I
Hatall kullanim FOExx X < Ve
Akim dengesizligi W23xx X
Akim yetersizligi W24xx VA N
Fan arizasi W25xx X X X X X X X X X
EOL uyarisi W26xx X X X X X X X X X
Kilitli rotor W27xx X
Asirt gerilim W28xx X
. DusUk gerilim W29xx Sl R R B
S | Giig faktéra yetersizligi W2AXX S N R R
g [THDU) W2Bxx e e
- Tristor asin yaka W2Cxx X X X X % X % % < -
Gerilim dengesizligi W2Dxx X % X M X % T K
Kisa devre W2Exx X % X SR K
EOL agmaya kalan stire W2Fxx e
Faz kaybi W30xx e e e e e
m Yolverme sayisi limiti W34xx X X X X % X M 5 . K
Motor ¢alisma sUresi limiti W35xx X X X X X X X X x| X """

* Sadece ilk 2 basamak 6nemlidir
** Motor kumanda durumlarinin agiklamasi igin, bkz. béliim 7 islevler
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10.4 Ekranda gériintiilenen koruma gésterimi

Korumalarin aciklamasi icin, bkz. bélim 7.17 Koruma grubu 0-6.

Tablo 2 Koruma gostergesi

Durum Olasi neden Cozim
Elektronik asin yuk Motor, belirli bir stireden daha uzun Direkt / Uggen
sUre gok yUksek akima maruz Baslangicta

kaldigindan asin yiklenmistir. (Motor
mili Uzerindeki ytk ¢ok blyuktdr)

Yolverme kosullarini ve EOL ayarlarini inceleyin

Asirl yukin nedenini inceleyin ve dizeltin.

Akim limit seviyesinin gok duslk ayarlanmadigindan
emin olun.

Yolverme i¢in rampa sUresinin ¢ok uzun olmadigindan
emin olun.

Dogru agir yikleme sinifinin kullanildigindan emin olun.

Sirekli calisma

le plaka degerinin kontrol edin.

Calisma gerilimini kontrol edin.

Daha gucli bir motor ve

daha yiksek akima uygun bir yumusak yolverici kullanin.
Asirl yikin nedenini inceleyin ve

dlzeltin.

Dogru EOL sinifinin kullanildigindan emin olun.

Kilitli rotor Motor kolayca galismiyor. Olasi o Motorun rulmanlarini ve yUki inceleyin.
nedenlerden biri hasar gérmus bir o YUkUn kolayca ¢alistigindan emin olun.
rulman veya yUk stogudur.

Faz ters yon Faz sirasi dogru degil. Fazlar . Sebeke tarafindaki faz sirasini( L1-L2-L.3) olarak

arasinda akim dengesizligi.

degistiriniz.
Motora yeniden yolverin ve ana akimlar ve gerilimi

kontrol edin.

Akim dengesizligi

Fazlar arasinda akim dengesizligi.

Motora yeniden yolverin ve ana akimlar ve gerilimi
kontrol edin.

Akim yetersizligi

Motor akimi belirtilen degerin
altindadir.

Akim yetersizliginin nedenini inceleyin ve duzeltin.
Motor akimi parametresinin (le) dogru bigcimde

ayarlandigindan emin olun.

Kullanici tanimh koruma

Programlanabilir dijital giris ve harici
bir cihaz/sensdrle, kullanici kendi
belirledigi korumay! kullanabilir.

Koruma olayini sifirlamadan énce programlanabilir giris
sinyalini devre digi duruma getirin.

Topraklama arizasi

Ekipman korumasi. Simetrik 3 fazl
bir sistemde anlik sebeke akimlarinin
toplami sifira esittir. Topraklama
arizasi, toplamin belirtilen degerden
farkli olup olmadidini gésterir. Bu,
motorda ciddi bir durum olduguna
isaret edebilir.

Motor kablolarini inceleyin.
Motoru inceleyin.

Asin gerilim

Ana gerilim ¢ok yUksektir

Ana gerilimi kontrol edin.

Dustik gerilim

Ana gerilim ¢ok dusuk.

Ana gerilimi kontrol edin.

Gerilim dengesizligi

Fazlar arasinda gerilim dengesizligi.

Ana gerilimi kontrol edin ve motora yeniden yolverin.

Harici termal sensoér
- PTC korumasi
- PT100 korumasi

Harici termal sensér, motor veya
PT100'deki agma seviyesinden daha
yuksek bir sicaklik tespit etmigtir.

PTC veya PT100 devresinin kapall oldugundan ve girislerin
bagli oldugundan emin olun.

Yuksek sicakligin nedenini inceleyin ve dizeltin.

Motorun sicakliginin yeterince diismesini bekleyin ve
motora yeniden yolverin.
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Durum

Olasi neden

Cozim

Gug faktorl yetersizligi

Gu¢ faktord normal seviyenin
altindadir.

Akim yetersizliginin nedenini inceleyin ve dizeltin.

Asiri uzun akim limiti

Akim limitinin ayarlanan degerin
lUizerinde oldugu sure.

Yolverme kosulu, ayarlanan akim
limiti icin asin agirdr.

Yolverme kosullarini ve parametreleri kontrol edin.

By-pass acik arizasi

By-pass kontaktori veya rolesi,
TOR'a ulagildiginda kapanmiyor.

Kontrol edin ve ABB satis ofisinizle iletisim kurun.

Fieldbus iletisim arizasi

Yumusak yolverici ile PLC arasinda
bir iletisim sorunu vardir.

FieldBus Figinin dogru baglandigindan emin olun.
Dogru tipte FieldBus Fisi kullanildigindan emin olun.
Fieldbus Tipi parametresinin mevcut FieldBus tipine gdre

ayarlandigindan emin olun.

24V cikis 24V gerilim ¢ikislar asir yiklenmis ° Baglantilar kontrol edin.
veya kisa devre yapmistir.
HMI arizasi Yumusak yolverici ile HMI arasinda . Baglantilar kontrol edin ve dizeltin.

HMI ¢ikarimistir.

HMI'y1 yerine geri takin.

Harici 10 arizasi

Yumusak yolverici ile genisletme /0O
modull arasinda bir iletisim hatasi
vardrr.

Baglantilar kontrol edin ve duzeltin.

Saat basina maksimum yolverme sayisi

Yumusak yolverici dnceden ayarli
sinirl yolverme sayisinin Uzerinde
yolverme islemi yapmistir.

Bir sonraki yolverme araligini bekleyin.
Parametre igin bkz. bdlim 7 islevler.

Otomatik yeniden yolverme zaman asimi

Acma ve otomatik yeniden yolverme
denemesi arasindaki slre ayari
aslyor.

Otomatik yeniden yolverme parametrelerini kontrol edin
ve duzeltin.

Asin uzun yolverme stiresi

Motora yumusak yolverme igin
gereken zaman ayarlanan degerden
fazladr.

Yolverme kosullarini ve akim limitini kontrol edin.

Frekans araligi

Frekans izin verilen araligin disinda,
izin verilen sireden daha uzun.

Ana gerilimi kontrol edin.

10.5 Ekranda gériintiilenen koruma gésterimi

Arizalarin acgiklamasi icin, bkz. bélim 7.19 Anzalar (26) Dahili anzalar (27) Harici Arizalar.

Tablo 3  Arnza gosterimi

Durum Olasi neden Cozim
Yuksek akim Yumusak yolverici nominal akminin 8 | Motor ve devrelerde fazdan faza yalitim arizasi veya
katindan daha yUksek bir ariza akimi topraklama arizasi olup olmadigini kontrol edin.
meydana gelmistir.
Faz kaybi 1 veya daha fazla fazin gerilimi yoktur. | e Ana sebeke baglantisinin yapilmis oldugundan ve hicbir
kontaktér veya devre kesicinin agik olmadigindan
emin olun.
Néi‘gor‘[a atm'l‘stlr. . Her 3 faz i¢in sigortalar kontur'(;i“edin. Atan sigortay!
degistirin.
“.1‘”veya dahé fazla faédaki Qallg,r;wa ° Héah@ma ag beslemesini konf‘r“c;luedin.
akiminda glg¢ kaybl. Dazeltin.
Sebeke kontaktorl veya devre ° Hkbntaktér/devre kesiciyi veyé ‘Hérici bir anahtar cihazini
kesici agik. kontrol edin. Kapatin.
Sebeke kontaktdrl durma sirasinda ° 4 terminal Gzerinde Qah@mé;i‘r']‘yali rolesiyle birlikte
cok hizli agiliyor. Kumanda Hatti kontaktért. Bkz. bolim 5.1.2.6
Programlanabilir cikis rélesi - K4, 4, 5 ve 6. terminaller.
. Kontaktdr agilmadan 6nce bir zaman rolesi ekleyin.
o Durdurma Rampasi gerekli degilse, Durdurma modunu
dogrudan durdurma olarak ayarlayin.
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Sogutma blogu asin sicakligi

Sogutma blogu sicakligi cok yiksek.
Sifirlamadan sonra ariza devam
ederse, sogutma blogu sicaktir ve
sicaklik azalmalidir.

Fanlarn dogru ¢alistgindan emin olun.
Hava yollarinda toz ve kir olmadigindan emin olun.
Ortam sicakliginin gok yUksek olmadigindan emin olun.

Durum

Olasi neden

Cozim

Bozuk ag kalitesi arizasi

Calisma besleme aginda asir

parazitlenme.

Besleme aginda harmonikleri veya frekans sorunu olup
olmadigini kontrol edin ve besleme c¢alisma agini dizeltin.

Calisma agindaki 3 fazin timinde
kisa gl kaybl.

Besleme calisma agini kontrol edin. Dizeltin.

Sont anzasi

Yumusak yolverici, dahili kisa devre
nedeniyle motoru
durduramiyor.

Servis icin ABB satis ofisi ile irtibata gegin.

Yanlis kullanim nedeniyle by-pass
rélesi kapall.
(sadece PSTX30...170).

Calisma gerilimini ve kumanda besleme gerilimini ayirin.
Gerilimi dogru sirayla baglayin.

1. Asagidaki terminallerdeki kumanda besleme gerilimi:

1 ve 2. Bkz. bélim 5.1.2 Kumanda beslemesi ve
kumanda devresi.

2. 4 saniye bekleyin, ardindan calisma gerilimini L1, L2 ve
L3 terminallerine baglayin.

Ayni ariza devam ederse, ABB satis ofisinizle iletisim
kurun.

Dusilik besleme gerilimi

1 ve 2. terminallerdeki kontrol
besleme gerilimi cok dustk.

Gerilim dusUslerini ve kesintileri kontrol edin ve kumanda
besleme gerilimini dizeltin.

Kumanda besleme aginda kisa guc
kaybl.

Kumanda besleme aginda kisa kesintiler olup olmadigini
kontrol edin.

Tristor asin yuku

Tristorler asirt Isinmistir.

Yolverme kosullarini ve fanlari kontrol edin.
MUmkUnse akim limitini azaltin.
Yeniden yolvermeden &nce tristorlerin sicakliginin

dusmesine izin verin.

Kisa devre tristéri

1 veya daha fazla tristér kisa devredir.

Servis icin ABB satis ofisi ile irtibata gegin.

Acik devre tristér

1 veya daha fazla tristor iletken degil.

Servis icin ABB satis ofisi ile irtibata gegin.

Galisma gerilimi 175 V'un altinda.

Bu motor boyutu i¢in dogru yumusak yolverici boyutuna
sahip oldugunuzdan emin olun.

Motor ¢ok kiguktur.

Test amaglanyla kictk motor modunu kullanabilirsiniz.
Bkz. bolim 7 Islevler.

Tanimlanmamis ariza

Yok

Besleme gerilimini (Us) ayirn. Yeniden baglayin ve yeniden
yolverin.

Ayni ariza devam ederse, ABB satis ofisinizle iletisim
kurun.

Gegersiz Kimlik

ID parametresi aralik digi

Servis igin ABB satis ofisi ile irtibata gegin.

Arizali baglanti

Motora yeniden yolvermeye calisirken
motor baglantisi bilinmiyor.

Motor baglantisini kontrol edin.

Hatal kullanim

ileri hareket etmek, geri hareket
etmek, motoru 1sitmak veya
hareketsiz durumda frenleme
yapmak istediginizde Gi¢gen motor
baglantisi.

Bu islevleri Uggen motor baglantisi ile kullanmayin.
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10.6 Ekranda goriintiilenen uyari gésterimi

Uyarilarin aciklamasi icin, bkz. bélim 7.18 Uyan grubu 0-4.

Tablo 4  Uyar gosterimi

Durum

Neden/Olasi neden

Akim dengesizligi

Fazlar arasindaki akim dengesizligi uyar seviyesinin Uzerindedir.

Akim yetersizligi

Motor akimi uyari seviyesinin altindadir. Motor akimi parametresinin (le) dogru
bicimde ayarlandigindan emin olun.

Arnzal fan Toz veya mekanik tikanma nedeniyle fanlar dizgtn galismiyor. Yumusak
yolverici ¢ok isinabilir.
Fanlarin ¢alistigindan ve serbestce dondiginden emin olun. Kanatlar direng
olmadan dénmelidir.
Ariza devam ederse, ABB satis ofisinizle iletisim kurun.

EOL uyarisi Hesaplanan motor sicakligi uyar seviyesinin Gzerindedir.

Kilitli rotor Motor akimi uyari seviyesinin Uzerindedir. OlasI nedenler hasar gérmus bir
rulman veya sikismis bir yUk olabilir.

Asir gerilim RMS fazlar arasi gerilimi ayarlanan degerden yuksektir.

Dusuik gerilim RMS fazlar arasi gerilimi ayarlanabilir degerin altina dismustur.

Gl faktori yetersizligi

Gug faktorl surekli calisma sirasinda ayarlanabilir degerin altina diismastur.

THD(U)

THD (U) uyari seviyesinden ylksektir. Agin kalitesini kontrol edin.

Tristor asir yuku

Hesaplanan tristor sicaklidi uyari seviyesinin Gzerindedir.

Gerilim dengesizligi

Fazlar arasindaki gerilim dengesizligi uyari seviyesinin Uzerindedir.

Kisa devre

Dahili bir kisa devre vardir ve yumusak yolverici ariza modunda ¢alismaktadir.
Bkz. bélim 7 islevier.

EOL acmaya kalan stire

EOL agmadan énceki tahmini stire uyari seviyesinin altindadir.

Faz kaybi

Bir veya daha fazla fazin gerilimi yok. Ana sebeke baglantisinin yapilmig
oldugundan ve higbir kontaktor veya devre kesicinin agik olmadigindan emin
olunuz.

Yolverme sayisi limiti

Yolverme sayisi uyari seviyesinin tzerinde. Servis zamani!.
Yolverme sayisi (sifirlanabilir) degeri sifirlanana kadar uyari etkin kalir. Menty
kullaniniz: Menl — Ayarlar — Varsayilanlara sifirla — Sifilamayi gerceklestirmek

icin calisma verilerini sifirla ve yolverme (yeniden sifirlanabilir) sayisini seg.

Motor calisma suresi limiti

Motor calisma sUresi uyari seviyesini aslyor. Servis zamani!

Motor calisma sUresi (sifirlanabilir) degeri sifilanana kadar uyari etkin kalacaktir.
MenUyU kullaniniz: MenU — Ayarlar — Varsayilanlara sifirla — Sifirlamay!
gergeklestirmek igin ¢alisma verilerini sifirla ve motor ¢alisma sUresini (yeniden
sifirlanabilir) sec.

Modbus yapilandirmasi

Dahili Modbus RTU bagmli Unitesi etkinlestirilmistir, ama Com3 islevi modbus
RTU badimli Unitesine ayarlanmamistir
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11.1 Devre semasi PSTX

11.1.1  Devre semasi
PSTX30...PSTX1250 (IEC versiyonu)
DIKKAT

Terminal 22 iglevsel bir topraktir, koruyucu bir toprak
degildir. Montaj plakasina baglanrr.

-~ o~ [}
2| s ®
o ————— T _ e
|
|
|
| Ct1>
r-r-——-=-=-=----"-"-"-"""""*">"™*"™">"~"~""~""~""~""""~""""""™"7— i
(- |ct2 T
:22 ——G Icts =)
21 | |
_________ +24V
™ " Daniii kimanda gerilimi ! 19 20 | :
L N Et 19 GND
18 o
[ ftg , Be T oowp |
| Yolverme Durdurma 120, 21 IL'i In2 |
T 20,
: 13 |L'7 In1 |
115 ) Algak Gerilim Karti —
| 14 et |
L———————— - I—|—14 Durdurma | K V1
,Lii Yolverme | W v2
| |
1? HMI | I
—| N| ™
10 | | Lvs 2| @] @| Dail
| | [E— | va Ko By-pass
9 | | o] ] Kontaktorii
T |
' 6 | - | Vs
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. Bozuk ag arzasi 115
13 DIZII’] By-pass 18

By-pass acik korumasi 101

C

Symbols Galisma verilerinin sififanmasi 67
PT100 i¢in 3 kablolu dlctim 44 Calistir 62
PTC i¢in 2 kablolu dlcim 45 Cevresel etkiler 21
PT100 i¢in 3 kablolu dlctim 44 Cikis rélesi 22
A D
ABB Fieldbus fis araylizU (istege bagl) 134 Dahili ariza 112
Acil durum modu 117 e Dahilianza 112
Acik devre tristor arizasi 114 Dahili anzalar 113
Aclklama 17 Dahili IO 87
Acma/kapama anahtari 52 Dahili modbus RTU 134
Agirliklar 22 Darbeli yolverme 80
akm 9 Delme plani 32
Akim dengesizligi korumasi 99 Dijital girigler (DI) 88
Akim dengesizligi uyarisi 108 Dil 65
Akim limiti 79 Dogrudan Durdurma 77

e Normal akim limiti 79, 83 Durdurma rampasi 71
Akim Limiti Durdurma tusu 51, 54

e ikili akim limiti 79 DUsUk besleme gerilimi arizasi 116

e Rampa akim limiti 79 DUsUk gerilim korumasi 100
Akim yetersizligi korumasi 98 DUsUk gerilim uyarisi 108
Akim yetersizligi uyarisi 107 Dustrme seviyesi 119
Ana devre 36 Duvardan/énden minimum uzaklik 31
Analog ¢ikis 46, 90
Ana sayfa gortndmundeki bilgi ekranlarini diizenleme 56 E
Ana sayfa goérinimune bilgi ekranlari ekleme 56 Ekran alani 56
Ana sayfa gorinimunu dizenle 56 Ekranda goruntilenen koruma gosterimi 147
Anybus CompactCom 134 Elektrik baglantisi 36
Ariza 22 Elektronik asin yik agmasina kalan sure uyarnsi 109
Arzalar 62, 112 Elektronik asir yik uyarisi 106

e Dahilianza 112 EOL 9

e Haricianza 112 EOL Korumasi 97
Arizalarin goésterimi 148 Etkin anzalar/korumalar ve uyarilar 57
Arizalar, korumalar ve uyarilara genel bakis 145
Ariza modu 118 F
Ariza tespit iglevleri 19 Faz kaybi arizasi 115
Agsirt akm arizasi 116 Faz ters yon korumasi 101
Asiri uzun akim limit korumasi 103 Fieldous 92
Ayarlar 64, 120 e Fieldbus adresi 92

e Dil 65 e Fieldbus Girigleri/Cikislar 93

e Goruntlleme ayarlar 66 e Fieldbus kontrolt 92

e Tarih ve saat 66 Fieldbus adresi 92

e Varsayllanlara sifirla 67 Fieldbus ariza galismasi 92. See also Fieldbous ariza korumasi
Ayrilabilir HMI'nin montaji 33 Fieldbus ariza korumasi 105
Ayrilabilir tus takimi 32 Fieldbus Girigleri/Cikiglar 93

Fieldbus kontrolt 92

B Frekans araligi korumasi 101
Baglanti 12
Baglanti anzasi 116 G
Bakim 137 Genel Bakis 18
Bekleme 70 Genisletme Giris/Cikis! (istege Bagl) 87
Belge numarasi 2 Genigletme 1/0O ariza korumasi 105
Bi-metal anahtar 91 Gercek zamanl saat 66
Bireysel islev 70 Gerilim ¢ikislart korumasi 102
Bir parametrenin ayarlanmasi 53 Gerilim dengesizligi uyarisi 109
Boyutlar ve delme plani 32 Gerilim durdurma rampasi 73
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Gerilim rampasi 72

e Gerilim durdurma rampasi 73

e Gerilim yolverme rampasi 72
Gerilim yolverme rampasi 72
Gezinme tuslan 51
Gezinmeye Genel Bakis 50
Girigler/cikiglar 87

¢ Analog ¢ikis 90

e Dijital girigler (DI) 88

e Role cikiglart 89

e Sicaklik sensorli 91
Goruntlleme adi 57
Gorunttleme ayarlarn 66
Gorunttleme bigimi 57
Goruntulenecek ondaliklar 57
GUcg faktord yetersizligi korumasi 99
GUc faktorl yetersizligi uyarisi 107

H

Hareketsiz halde frenleme 78

Harici ariza 112

Harici arizalar 115

Harici kumanda gerilimi 40

Harici termal sensér - PT100 korumasi 102
Harici termal sensér - PTC korumasi 102
Harici tus takimi igin teknik veriler 22
Hatall kullanim arizasi 116

Hat kontaktorl kapanma suresi 118
Hattan kaynaklanan hata 45

Hizl Baglangic 11

HMI 9

|

le 9,22

ikili akim limiti 79

iletisim 133

iletisim protokolleri 22
insan Makine Araytizi 9
irsaliye 30

islevier 69

islevsel topraklama - terminal 22 38
istege bagll aksesuarlar 46
itusu 51

K

Kablo tesisati semalari 153
Kilitli rotor korumasi 97

Kilitli rotor uyarisi 106

Kirlilik derecesi 21

Kisa devre arizasi 113

Kisa devre uyarisi 110
Kisaltmalar 9

Koruma 21

Koruma gostergesi 147, 150
Koruma iglevleri 18
Korumalar 62, 96

Kullanici araytzt 18
Kullanici tanimli koruma 19
Kumanda besleme gerilimi 9

Kumanda besleme gerilimi - 1 ve 2. terminaller 38
Kumanda beslemesi ve kumanda devresi 38

kumanda devresi 9

L

LED 9

LED durumu 50
LED g&stergeler 50

M
Maksimum montaj agisi 32
Menu ekrani 58
e Degistirilenler 60
e Parametreler 58
e Sik Kullanilanlar 60
Mevcut arizalar 19
Mevcut korumalar 18. See also Korumalar
Mevcut uyarilar 19. See also Uyarilar
Minimum mahfaza boyutu 32
MINI USB araylzi 135
Modbus yapilandirma uyarisi 111
Montaj 31
Montaj sirasinda tasima 31
Motor Akimi le 71
Motor hareketi 55
Motor 1sitma 82, 83
Motorun calistinimasi/durdurulmasi 15

N

Nem 21

Normal akim limiti 79, 83
NUmerik ayar 52

(0]
Olay gruplarn 95
Olay gunlugu
e Arizalar 62
e Caligtir 62
e Korumalar 62
e Parametre degistirildi 62
e Uyarlar 62
Olgek degeri araligr 57
On yolverme 70
Otomatik yeniden yolverme 86
Ozel ézellik 117
e Acil durum modu 117
e Ariza modu 118
e DUsUrme seviyesi 119
e Hat kontaktorl kapanma suresi 118
e Sistem modu 119
e TOR rolesi gecikme stresi 119
e Yolverme komutu olmadan yolverme 118

P
Parametre degerlerini dlizenle 52
Parametre degistirildi 62
Parametreler 58

e Tam liste 58
Parametrelerin yiklenmesi 63
PLC 9
Programlanabilir gikis rélesi - K4, 4, 5 ve 6. terminaller 43
Programlanabilir gikis rélesi - K5, 7, 8 ve 9. terminaller 43
Programlanabilir ¢ikis rolesi - K6, 10, 11 ve 12. terminaller 43
Programlanabilir girigler - 15, 16 ve 17. terminaller 41
Programlanabilir girigler (Sirali yolverme) 42
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PT100 91

PT100 i¢in 2 kablolu dlctim 44
PT100 icin 3 kablolu dlcim 44
PTC 91

PTC i¢in 2 kablolu dlcim 45
PTC/PT100 girisi 44

R

Rampa akim limiti 79
R\L tusu 51, 54
Rdle cikislan 89

S
Saat bagina maksimum yolverme sayisi 98
Saklama 21, 22
Secenekler ekrani 56
Secim tuglar 51
Servis ve onarm 138
Sinyal 56
Sinyal maksimum 57
Sinyal minimum 57
Sistem bilgileri 64
Sistem modu 119
Sicaklk 9, 21, 22
Sicaklik sensérleri 102
Sicaklik sensért 91
e Harici termal sensér - PT100 korumasi 102
e Harici termal sensér - PTC korumasi 102
PT100 91
PTC 91
e Termistdr anahtari 91
Sik Kullanilanlar 60
Sikma torklan ve kablo kesiti 37
Siral yolverme 85
sogutma 31
Sogutma blogu agsin sicaklik arizasi 114
Sogutma sistemi 22
Sorun giderme 141
e Arizalar, korumalar ve uyarilara genel bakis 145
¢ Ekranda goruntllenen koruma gdsterimi 147
Sunum ayarlar 64

T
Tablo Uygulama ayarlari 121
Tam gerilim 9
Tam gerilim yolverme 77
Tam liste 58
Tam parametre listesi 122
Tanimlanmamis ariza 115
Tarih ve saat 66
Teknik Ozellikler 21
Teknik veriler 22
Temel kurulum 14, 61
Teslim alma, ambalajdan ¢ikartma ve kontrol etme 30
Tip tanimlamasi 21
Toplam Harmonik Bozulma (THD) uyansi 109
Topraklama arizasl korumasi 103
Sont arizasi TOR 9
Tork durdurma rampasi 76
Tork rampasi 74
e Tork durdurma rampasi 76
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Tork yolverme rampasi 75
TOR rolesi gecikme stresi 119
Tristor 9
Tristor asin yUk arizasi 114
Tristor asin yUk uyarsi 107
Tus Takimi
e Durdurma tusu 51
e Gezinme tuglar 51
e jtusu 51
e R\L tusu 51
e Yolverme tusu 51
Tus takimindan yerel kumanda 54
e Durdurma tusu 54
e R\L tusu 54
e Yolverme tusu 54

U

Uc 9

Ue 9

Us 9

Ust seviye 54

Uyari iglevleri 19

Uyarilar 62, 106

Uygulama Ayar 14, 61, 120
Uygulama kurulumu 14, 61

Vv
Varsayilanlara sifirla 67

Y
Yalitm 22
Yapllandirma 14
Yardimcilar 61, 120
e Temel kurulum 61
e Uygulama kurulumu 61
Yari iletken sigortalar 22
Yavas devir 81
Yedegi degistir 63
Yedek kullanimi 63
e Parametrelerin yUklenmesi 63
® Yedegi degistir 63
e Yedek olustur 63
Yedek olustur 63
Yolverme komutu olmadan yolverme 118
Yolverme rampasi 71
Yolverme Rampasi Sonu 71
Yolverme tusu 51, 54
Yolverme ve Durdurma - 13, 14, 18, 19, 20, 21. terminaller 39
YUksek gerilim korumasi 100
YUksek gerilim uyarisi 108
Yumusak yolverici degerleri 23
Yumusak yolverici durumlari 70
e Bekleme 70
e Bireysel islev 70
e Durdurma rampasi 71
e Onyolverme 70
® Yolverme rampas! 71
e Yolverme Rampasi Sonu 71
Yumusak yolvericiye genel bakis 20
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