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Sicherheitsvorschriften

Kapitellibersicht
Dieses Kapitel enthalt die Sicherheitsvorschriften, die bei Installation, Betrieb und
Wartung des Stromrichters befolgt werden miissen. Bei Nichtbeachtung dieser
Vorschriften kann es zu Verletzungen, auch mit tédlichen Folgen, oder zu Schaden
am Antrieb, Motor oder an der angetriebenen Anlage kommen. Diese
Sicherheitsvorschriften missen gelesen werden, bevor Sie an dem Gerét arbeiten.

Produkte, auf die sich dieses Kapitel bezieht
Dieses Informationen gelten fir alle Produkte DCS800, die Stromrichtermodule
DCS800-S0x der BaugroRen D1 ... D7, Feldsteller DCF80x, usw. wie z.B. das
Rebuild Kit DCS800-R00-9xxXx.

Verwendung von Warnungen und Hinweisen
In diesem Handbuch werden zwei Arten von Sicherheitshinweisen verwendet:
Warnungen und Hinweise. Warnungen weisen auf Bedingungen hin, die zu
schweren oder todlichen Verletzungen und/oder Schaden an der Einrichtung
fihren kénnen und beschreiben Méglichkeiten zur Vermeidung der Gefahr.
Hinweise beziehen sich auf einen bestimmten Zustand bzw. einen Sachverhalt
oder bieten Informationen zu einem Thema. Folgende Warnsymbole werden
verwendet:

Warnung vor gefahrlicher Spannung. Dieses Symbol warnt vor
hoher Spannung, die zu Verletzungen von Personen oder todlichen
Unféllen und/oder Schaden an Geréten fuhren kénnen.

Allgemeine Warnung. Dieses Symbol warnt vor nichtelektrischen
Gefahren, die zu Verletzungen von Personen oder todlichen Unfallen
und/oder Schaden an Geréaten flihren kdnnen.

Warnung vor elektrostatischer Entladung. Dieses Symbol warnt
‘2 4 vor elektrostatischen Entladungen, die zu Schaden an Geraten
fuhren kdnnen.

Sicherheitsvorschriften

3ADWO000512R0103 DCS800 12-Puls parallel Handbuch d a



Installations- und Wartungsarbeiten

A

Diese Warnungen gelten fur alle Arbeiten am Stromrichter, dem
Motorkabel oder dem Motor. Nichtbeachtung der folgenden
Vorschriften kann zu schweren Verletzungen oder tddlichen Unfallen
und/oder Schaden an den Geréaten fuhren.

WARNUNG!

* Installation und Wartung des Stromrichters dirfen nur von
qualifiziertem Fachpersonal ausgefiihrt werden!

« Arbeiten Sie auf keinen Fall bei eingeschalteter Netzspannung
am Stromrichter, dem Motorkabel oder dem Motor.

Stellen Sie durch Messen mit einem Multimeter
(Innenwiderstand mindestens 1 MOhm) sicher, dass:
1. die Spannung zwischen den Netzphasen U1, V1 und W1
des Stromrichters und dem Geh&use nahe 0 V ist.
2. die Spannung zwischen den Anschliissen C+ und D- und
dem Gehéause nahe 0 V ist.

* Fuhren Sie keine Arbeiten an den Steuerkabeln durch, wenn
Spannung am Stromrichter oder den externen Steuerkreisen
anliegt. Extern gespeiste Steuerkreise kbnnen im Stromrichter
auch dann gefahrliche Spannungen fiihren, wenn die
Netzspannung des Stromrichters abgeschaltet ist.

* Fuhren Sie keine Isolationswiderstands- oder
Spannungsfestigkeitsprifungen am Stromrichter oder an
Stromrichtermodulen durch.

* Trennen Sie die Motorkabel vom Stromrichter, wenn
Isolationswiderstands- oder Spannungsfestigkeitsprifungen der
Kabel oder des Motors durchgefuihrt werden.

* Prufen Sie beim Wiederanschlie3en der Motorkabel, dass die
Kabel fur C+ und D- mit den richtigen Klemmen verbunden sind.

Hinweise:

* An den Motorkabelklemmen des Stromrichters liegt immer eine
geféhrlich hohe Spannung an, wenn die Netzspannung
eingeschaltet ist, unabhéangig davon, ob der Motor lauft oder
nicht.

e Abhéngig von der externen Verkabelung kénnen gefahrliche
Spannungen (115 V, 220 V oder 230 V) an den
Anschlussklemmen der Relaisausgange des Stromrichters
anliegen (z.B. SDCS-10B-2 und RDIO).

e DCSB800 in Schrankausfuhrung: Vor Beginn der Arbeiten am
Stromrichter muss der gesamte Stromrichterschrank vom Netz
getrennt und isoliert werden.

Sicherheitsvorschriften
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Erdung

Diese Anweisungen richten sich an alle Personen, die fir die Erdung
des Stromrichters verantwortlich sind. Eine fehlerhafte Erdung kann
zu schweren Verletzungen oder tddlichen Unféallen und/oder
Storungen an den Geraten filhren und elektromagnetische
Stérungen verstarken.

WARNUNG!

» Der Stromrichter, der Motor und die benachbarten Geréte
missen auf jeden Fall aus Griinden der Personensicherheit
sowie zur Reduzierung elektromagnetischer Stérungen und
Strahlungen geerdet werden.

e Stellen Sie sicher, dass die Erdungsleiter entsprechend der
Sicherheitsvorschriften ausreichend dimensioniert und
gekennzeichnet sind.

* Die Erdungsanschliisse (PE @') der Stromrichter missen bei
Mehrgerateinstallationen einzeln mit der Erdungsschiene
verbunden werden.

¢ Minimieren Sie die EMV-Emissionen und nehmen Sie an den
Schrankdurchfihrungen eine 360°-Hochfrequenzerdung (z.B.
EMV-Metallstriimpfe) der geschirmten Kabel vor.

* Schlie3en Sie keinen Stromrichter, der mit einem EMV-Filter
ausgestattet ist, an ein ungeerdetes (IT-) oder ein hochohmig
geerdetes (Uber 30 Ohm) Netz an.

Hinweise:

e Die Schirme von Leistungskabeln sind als Erdungsleiter nur
dann geeignet, wenn sie gemal der Sicherheitsvorschriften
dimensioniert sind.

« Da der normale Leckstrom des Stromrichters gegen Erde hdher
als 3,5 mA,. oder 10 mA,. ist (festgelegt durch EN 50178,
5.2.11.1), ist ein fester Schutzerdeanschluss erforderlich.

Sicherheitsvorschriften
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Elektronikkarten und Lichtwellenleiter (LWL)

Diese Anweisungen gelten fir alle Personen, die mit Leiterplatten
und LWL-Kabeln arbeiten. Nichtbeachtung der folgenden
Vorschriften kann zu Schaden an den Elektronikkarten, LWL-Kabeln
und Geraten fuhren.

WARNUNG! Auf den Leiterplatten befinden sich Komponenten, die
gegen elektrostatische Entladung empfindlich sind. Tragen Sie beim
Umgang mit den Leiterplatten ein Erdungsarmband. Berlhren Sie
die Leiterplatten nicht unnétigerweise.

Benutzung des Erdungsarmbandes:

©
ABB Bestellnummer: 3ADV050035P0001

WARNUNG! Behandeln Sie LWL mit Sorgfalt. Fassen Sie beim
Abziehen von LWL an den Stecker und nicht an das Kabel. Beriihren
Sie nicht die Enden des LWL- Kabels mit den Fingern, da LWL sehr
schmutzempfindlich sind. Der kleinste zulédssige Biegeradius betragt
35 mm.

Sicherheitsvorschriften
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Mechanische Installation

A

Folgende Hinweise sind bei der Installation des Stromrichters zu
beachten. Gehen Sie vorsichtig mit dem Geréat um, damit
Beschadigungen und Verletzungen vermieden werden.

WARNUNG!

« DCS800 BaugrofRe D4 ... D7: Das Gerét ist schwer. Heben Sie
es nicht alleine an. Das Geréat nicht an der Frontabdeckung
anheben. Die Gerate D4, D4+ und D5 immer auf den Rucken
legen.

DCS800 BaugroRe D5 ... D7: Das Gerét ist schwer. Den
Stromrichter immer mit Hilfe der Transportdése anheben. Das
Gerat nicht kippen. Bei einer Neigung von ca. 6 Grad fallt das
Gerat um.

e Stellen Sie sicher, dass bei der Installation keine Bohrspane
oder Staub in den Stromrichter eindringen. Spane und elektrisch
leitender Staub im Innern des Gerates fiihrt zu Schaden oder
Storungen.

e Eine ausreichende Kihlung muss sichergestellt sein.

»  Der Stromrichter darf nicht durch Nieten oder Schweil3en
befestigt werden.

Sicherheitsvorschriften
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Betrieb

Diese Warnungen gelten fir alle Personen, die den Betrieb des
Stromrichters planen oder ihn bedienen. Nichtbeachtung der
folgenden Vorschriften kann zu schweren Verletzungen oder
todlichen Unféllen und/oder Schaden an den Geraten fuhren.

WARNUNG!

e Vor der Einstellung und der Inbetriebnahme des Stromrichters
muss sichergestellt werden, dass der Motor und alle
Arbeitsmaschinen fir den Betrieb Giber den gesamten
Drehzahlbereich, den der Stromrichter bietet, geeignet sind. Der
Stromrichter kann so eingestellt werden, dass der Motor mit
Drehzahlen betrieben werden kann, die ober- und unterhalb der
Grunddrehzahl liegen.

e Der Motor darf nicht mit der Trennvorrichtung (Ausschalten des

Netzes) gesteuert werden; stattdessen sind die Tasten und

auf der Steuertafel oder die Befehle Gber die E/A-Karte des
Stromrichters zu verwenden.

¢ Netzanschluss
Bei Installations- und Wartungsarbeiten kénnen die elektrischen
Komponenten des Stromrichters mit Hilfe eines Trennschalters
(mit Sicherungen) vom Netz getrennt werden. Der verwendete
Trennschaltertyp muss EN 60947-3, Klasse B, entsprechen, um
die EU-Vorschriften zu erfullen, oder es muss ein
Leistungsschalter verwendet werden, der den Lastkreis mit Hilfe
eines Hilfskontakts, der die Hauptkontakte des Schalters 6ffnet,
abschaltet. Der Netztrennschalter muss wahrend der
Installations- und Wartungsarbeiten in der Stellung "OFFEN"
verriegelt werden.

* NOT-AUS Taster mussen auf jedem Bedienpult und allen
anderen Steuertafeln, die eine Not-Aus-Funktion benétigen,
installiert werden. Durch Driicken der Stopp-Taste auf der
Steuertafel des Stromrichters erfolgt weder eine Notabschaltung
des Motors noch wird der Stromrichter von einer geféahrlichen
Spannung getrennt.

Um unbeabsichtigte Betriebszustéande zu vermeiden oder das
Gerat bei einer drohenden Gefahr entsprechend der Vorgaben
in den Sicherheitsvorschriften abzuschalten, reicht es nicht aus,
den Stromrichter nur tber die Signale "RUN", "Antrieb OFF"
oder "Emergency Stop" bzw. mit "Steuertafel" oder "PCTool"
abzuschalten.

e Bestimmungszweck

Sicherheitsvorschriften
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Die Betriebsanleitung kann nicht jede mdgliche
Systemkonfiguration, jede Betriebssituation oder jede denkbare
Wartungsmafinahme bericksichtigen. Deshalb werden in der
Betriebsanleitung nur solche Anweisungen gegeben, die
qualifiziertes Personal fir den normalen Betrieb der Maschinen
und Gerate in Industrieanlagen bendtigt.

Wenn in besonderen Féllen die elektrischen Maschinen und
Gerate fUr den Einsatz in nicht industriellen Einrichtungen
vorgesehen sind - fur die evtl. strengere Sicherheitsvorschriften
gelten (z.B. Beruihrungsschutz fur Kinder usw.) - muss der
Kunde bei der Installation diese zusatzlichen
SicherheitsmalRnahmen einrichten.

Hinweis:

Wenn die Steuertafel nicht auf Lokalbetrieb eingestellt ist (LOC
wird nicht in der Statuszeile der Steuertafel angezeigt), wird der
Stromrichter durch Driicken der Stopp-Taste auf der Steuertafel
nicht angehalten.

Um den Stromrichter Uber die Steuertafel zu stoppen, driicken
Sie erst die LOC/REM-Taste der Steuertafel und dann die Stopp-

Taste @

Sicherheitsvorschriften
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Einleitung

Wie dieses Handbuch verwendet wird
Der Zweck dieses Handbuchs ist es, detaillierte Informationen tber:
— Die 12-Puls Parallelschaltung.
— lhr Betriebsprinzip.
— Die benétigte Hardware.
— Die erforderliche Software.
— Die bendtigten Parameter.
Die Inbetriebnahme der 12-Puls Schaltung.
mit DCS8OO Thyristorstromrichtern zu geben.

Inhalt dieses Handbuches
Die Sicherheitsvorschriften befinden sich am Anfang dieses Handbuches.

Einleitung, das Kapitel, das Sie gerade lesen, ist eine Einfiihrung in dieses Handbuch.

12-Puls Technologie beschreibt:
— Die 12-Puls Technologie.
— Die bengtigten 12-Puls Drosseln.
— Die Gleichstromschnellschalter.
— Das DCSLink.

12-Puls Parallelschaltung beschreibt:
— Die Firmwarekonfiguration.
— Die Hardwarekonfigurationen.
— 12-Puls parallel mit einem Motor und mit zwei Motoren.

Start-up informiert Gber die Inbetriebnahme der 12-Puls Schaltungen mit DCS800
Thyristorstromrichtern.

Dieses Handbuch soll den Verantwortlichen fir die Planung, Installation, Inbetriebnahme und
Wartung von Stromrichtermodulen helfen.

Zugehorige Druckschriften

Ein Liste der zugehdrigen Druckschriften kann auf der Innenseite des Deckblattes gefunden

werden, s. DCS800 Handbucher. Anbei die Liste der wichtigsten:

— Das DCS800 Hardware Handbuch (SADW000194) beschreibt alle Hardwarekomponenten des
DCS800, deren Verbindungen und Einstellungen (z.B. Steckbriicken).

— Das DCS800 Firmware Handbuch (3ADW000193) gibt eine Ubersicht der DCS800 Firmware,
beschreibt alle Parameter, die Funktion des DCS800 Bedienpanels, Unterstiitzt bei Fehlern und
Warnungen und gibt Informationen tGber die Kommunikation.

Die oben aufgelistete Dokumentation kann auf der CD-ROM gefunden werden, die Sich im DCS800

Quick Guide (3ADWO000191) befindet.

Einleitung
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12-Puls Technologie

Definition von 12-Puls
Die charakteristischen Merkmale von 12-Pulse sind:

Ein Gleichstromantrieb bestehend aus zwei 6-Puls Thyristorstromrichtern.

Ein dreiphasiger 12-Puls Stromrichtertransformator liefert die Wechselspannung fiir beide
Stromrichter, die mit den separaten Sekundarwicklungen verbunden sind.

Die Phasenverschiebung der Sekundarwicklungen unterscheidet sich um 30°.

Ein Beispiel ist ein Dreieck / Dreieck / Stern Transformator:

6-pulsiger Strom

H_LI

I

12-pulsiger Strom
(eine Phase)

(eine Phase)

12-Puls Schaltung

Vorteile von 12-Puls
Die wichtigsten Vorteile der 12-Puls Technologie sind:

Reduktion der Oberwellen auf der Priméarseite des Transformators.

Erhéhung des Leistungsbereichs durch Verdopplung des Ausgangsstromes vom Antrieb.

Die Mdglichkeit des Notbetriebes mit einem Stromrichtermodul im Falle vom Ausfall eines der
Stromrichtermodule.

Verbesserung der Motoreffizienz durch Reduktion der Gleichstromwelligkeit.

Oberwellen von 12-Puls
Oberschwingungen auf der AC-Seite einer 6-Puls Briicke (Netzstrom):

h 5 7 11 13 17 19 23 25

Idealisiert | I, /1, 20% [14% |9% | 7% |6% |[5% |[4% 4%

Typisch I, /1, 26% [10% |9% |5% |2% [1% |[1% |1%

= THDI = 36.1 % harmonische Verzerrung (Total Harmonic Distortion of line current)

Oberschwingungen auf der AC-Seite einer 12-Puls Briicke (Netzstrom):

h 5 7 11 13 17 19 23 25
Idealisiert | I, /1, 9% |[7% |[0% |[0% |4% |4%
Typisch I, /1, 9% [5% |[1% [1% |[2% |1%
THDI = harmonische Verzerrung (Total Harmonic Distortion of line current)

12-Pulse Technologie
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Typen von 12-Puls Schaltungen

12-Puls Parallelschaltung
Eigenschaften der 12-Puls Parallelschaltung:

Erweiterung des Leistungsbereichs durch Verdoppelung des Gleichstroms.

Unterdriickung der 5., 7., 17., 19., usw. Oberschwingungen.

75 % weniger Gleichstromwelligkeit im Vergleich zu 6-Puls.

Reduzierter Motorgerauschpegel.

Hbhere Motoreffizienz.

Kommunikation zwischen den Stromrichtermodulen mit Hilfe der SDCS-DSL-4-Karte.
Gleichstromschnellschalter werden von ABB geliefert.

12-Puls Drosseln mit Eisenkern werden von ABB geliefert.

Notbetrieb (nur ein Stromrichtermodul) ist mit voller Drehzahl bei maximal 50 % Drehmoment
mdglich.

Die maximale Netzspannung fur die Stromrichtermodule betragt 525 V, fur D1 ... D4, 690 V¢
fir D5, 800 V,. fur D6 und 1200 V,. fur D7.

Die Netzspannung der beiden Stromrichter muss gleich sein (z.B. 690 V,.).

Gleichstrom-
schnellschalter

12-Puls
Drossel

12-Puls Parallelschaltung

12-Puls Technologie
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Zwei 12-Puls Systeme an einem Transformator

Aus physikalischen Grinden ist es nicht moglich, zwei 12-Puls Systeme an einem gemeinsamen
Transformator anzuschlieRen. Da der Spannungspegel zwischen den beiden Sekundarwicklungen
(eines im Stern und das Andere im Dreieck) durch den Steuerwinkel des ersten 12-Puls Systems
beeinflusst wird. Das AnschlieRen eines zweiten 12-Puls Systems erzeugt zirkulierende Strome.
Durchgebrannte Sicherungen oder Thyristorschaden kénnen das Ergebnis sein.

F

B

"

i m - &
DCSLink
= S

D1 |C1 f D1| c1

Gleichstrom-

LA

Gleichstrom-

schnellschalter / schnellschalter
Feld I

Zwei 12-Puls Systeme an einem Transformator

12-Pulse Technologie
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12-Puls Drosseln

12-Puls Drosseln mit Eisenkern:

Fuhren zu einer maximalen Entkopplung zwischen den Stromrichtern mit einer minimalen
zusatzlichen Induktivitat fir die Motorsteuerung (falls die Induktivitat einer Luftdrossel kleiner als die
Motorinduktivitat ist, wird die Dynamik der Stromregelung reduziert).

Werden in 12-Puls Parallelschaltungen verwendet.

Kundenspezifische 12-Puls Drosseln mit Eisenkern werden von ABB geliefert.

Haben eine hohe Uberlastfahigkeit.

12-Puls Drosseln mit Eisenkern sind einfach in Schaltschréanke zu integrieren.

12-Puls Drosseln mit Eisenkern sind kleiner als Luftdrossel.

| — -
ﬂ;—%—ﬁ——¢ oy Y_};*'¢,ﬂ—ﬂ
v 0| [4 ¢4 .+ + J
5 @ R
£ S—
2 Gleichstrom-
2 schnellschalter
5
=
Q 12-Puls
LT LIT ITT
213 ° & 1 Drossel
(D] _——Je |® d

12-Puls Drossel

12-Puls Drosseln - auch als Interphasentransformatoren bekannt - werden nur in 12-Puls
Parallelschaltungen eingesetzt. Die 30° Phasenverschiebung der Netzspannungen zwischen 12-
Puls Master und 12-Puls Slave erzeugt eine momentane Spannungsdifferenz zwischen den
Ausgangsspannungen beider Stromrichter. Der maximale Betrag dieser Differenz betragt 50 % des
Spitzenwertes der Netzspannung. Die 12-Puls Drossel nimmt diese momentane
Spannungsdifferenz auf und liefert dem DC-Motor den typischen 12-pulsigen Strom.

12-Puls Technologie
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12-Puls Drosseln werden von ABB geliefert. Die Dimensionierung einer 12-Puls Drossel erfolgt in
ahnlicher Weise wie die Dimensionierung eines Autotransformators mit Mittelabgriff. Um die richtige
12-Puls Drossel fur den Antrieb liefern zu kénnen, werden folgende Daten benétigt:

Die Netzspannung beider Stromrichter (die Netzspannung der beiden Stromrichter muss gleich
sein, z. B. 690 V,).

Die Toleranz der Netzspannung (z.B. £ 10 %),

Den Nennstrom des Motors,

Die EMK des Motors im Nennpunkt.

Die Frequenz der Netzspannung.

Ein detaillierter Lastzyklus des Motors.

Fur den Fall, dass der Antrieb fiir nicht motorische Anwendungen verwendet wird, sind zusatzliche
Details erforderlich:

Die Art der Applikation.

Der Widerstand der Last.

Die Induktivitat der Last.

Die Kapazitat der Last.

Das spezifizierte du/dt der Ausgangsspannung, usw. ...

12-Pulse Technologie
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Gleichstromschnellschalter

Eigenschaften von Gleichstromschnellschalter:

— Schutzen den DC-Motor vor Uberstrom.

— Verwenden schnelle magnetische Auslésespulen.

— Haben ein Ausloserelais (Ein-Aus Relais), das vom Antrieb gesteuert wird.

— Ein spezielles, schnelles Ausloserelais ist verflgbar.

— Uberstromfehler sind riicksetzbar, deshalb haben die Antriebe eine hohere Verfuigbarkeit.
— Werden fur Antriebe ohne Netzschalter empfohlen.

— Gleichstromschnellschalter werden von ABB geliefert.

— ABB integriert den Gleichstromschnellschalter in die Antriebsschrénke.

“E_'-A
.‘_i
]
= g

E
=

DCSLin

X‘.&m -

D1

Gleichstrom-
schnellschalter

12-Puls
Drossel

Feld

Gleichstromschnellschalter

Gleichstromschnellschalter I6schen zu groRe Gleichstrome sofort. So kdnnen Gleichstrommotoren
gegen Uberstrome geschiitzt werden, die Schaden verursachen, z.B. Uberschlage am Kommutator.
Normalerweise schaltet sich der Gleichstromschnellschalter aus, wenn ein Uberstrom auftritt. Dies
geschieht durch ein schnelles magnetisches Ausldserelais.

Es ist auch maglich, den Gleichstromschnellschalter mit einem Befehl vom Antrieb auszuldsen.
Dieses Signal wird durch Motor- oder Antriebsiiberstrom, Netzunterspannung und zu schnellem
Stromanstieg erzeugt. Um die Verzdgerungszeit zu reduzieren, bevor der

12-Puls Technologie
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Gleichstromschnellschalter nach einem Befehl vom Antrieb gedffnet wird, stehen schnelle
Ausléserelais zur Verfligung.

Durch der Verwendung von Gleichstromschnellschaltern werden Uberstromauslésungen
ricksetzbar, da sie auslésen, bevor andere Teile des Systems - z.B. Sicherungen - beschadigt
werden. Deshalb haben die Antriebe eine héhere Verfligbarkeit.

Gleichstromschnellschalter werden fur Antriebe ohne Netzschalter empfohlen, um sicherzustellen,
dass die Gleichstrommotoren vor Uberstrom geschuitzt werden.

ABB liefert Gleichstromschnellschalter und integriert diese in die Antriebsschranke.

12-Pulse Technologie
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DCSLink

Der DCS800 ist mit dem DCSLink ausgestattet, um mit mehreren Stromrichtern tber die gleiche
Hardware zu kommunizieren:

— Kommunikation vom 12-Puls Master zum externen Feldsteller.

— Kommunikation vom 12-Puls Master zum 12-Puls Slave.

— Master-Follower Kommunikation.
— Kommunikationsiiberwachung.
Das DCSLink kann wie folgt aufgebaut werden:

Master
12-Puls Master 12-Pulse Slave
P94.01 =1 P94.01 = 31
P94.03 = 100 :
P94.04 = 31 1. Feldsteller
P94.07 = 100 P94 01 = 21
P94.08 = 21 -
Follower
12-Puls MfSter 12-Pulse Slave
P94.01 =2 P94.01 = 32
P94.03 = 100 :
P94.04 = 32 1. Feldsteller
P94.07 = 100 P94 01 = 22
P94.08 = 22 :

DCSLink fur zwei 12-Puls Antriebe in Master-Follower Konfiguration

12-Puls

Feldste

12-Puls

eldsteller

Busabschluss

Master-follower, 12-Puls und Feldsteller

12-Puls Technologie
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12-Puls Parallelschaltung

Die 12-Puls Parallelschaltung mit kann folgendermal3en aufgebaut werden:

Off2 (10.10)

E Stop (10.09)

()

12-Puls
Master

(I

\ 4

12-Puls
Slave

Lifter

=t | L gl

DCSLink

Gleichstrom-

schnellschalter

12-Puls
Drossel

Empfohlene Anschliisse fir eine 12-Puls Parallelschaltung

21

Pro Stromrichter wird ein Gleichstromschnellschalter empfohlen, um den Motorschutz zu erhéhen
und eine korrekte Lastverteilung zwischen den Gleichstromschnellschaltern zu gewahrleisten.

3ADWO000512R0103 DCS800 12-Puls parallel Handbuch d a
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12-Puls Parallelschaltung

Firmwarekonfiguration

DCSLink
Die Kommunikation tber DCSLink erfolgt mit Hilfe von Parametern in Gruppe 94:

12-Puls Master 12-Puls Slave
CtrIStatMas (6.09) = CtrIStatMas (6.09)
Ankerstromsollwert = Ankerstromsollwert
(12-Puls parallel Master) (12-Puls parallel Slave)
OperModeSel
CurSel - _8);3— di/dt limitation
CurRef311 CurRefSlope
CurRefExt
Al1...AlB
FexCurRef
FluxRefEMF
12-pulse
arallel master
DCSLink
parallel slave
CtriStatSla (6.10) = CtrIStatSla (6.10)
ArmCurActSI (1.33) <« ConvCurAct (1.16)
- - ArmVoltAct (1.14)

12-Puls parallel Kommunikation

Firmwarekonfiguration
In der Firmware muss der Stromrichter entweder als 12-Puls Master oder als 12-Puls Slave
eingerichtet werden. Dies geschieht mittels OperModeSel (43.01):

OperModeSel (43.01) [0= | ArmConv 6-Puls Ankerstromrichter
= FieldConv Feldstellermodus
2= | 12PParMaster | 12-Puls parallel Master
3= 12PParSlave | 12-Puls parallel Slave

Konfiguration fur 12-Puls parallel

Die 12-Puls spezifischen Parameter befinden sich hauptséchlich innerhalb Gruppe 47.

12-Pulse Parallelschaltung
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Uberwachung

Folgende Signale stehen im 12-Puls Master zur Uberwachung des 12-Puls Slaves zur Verfiigung:

— ArmCurActSlI (1.33) ist der Istankerstrom des 12-Puls Slaves in Ampere.

— ArmCurAll (1.35) ist die Summe der Istankerstrome vom 12-Puls Master und 12-Puls Slave in
Ampere.

Sowohl dem 12-Puls Master als auch dem 12-Puls Slave steht der Stromreglerstatus beider

Stromrichter zur Verfligung:

— CtrIStatMas (6.09) ist der Stromreglerstatus des 12-Puls Masters.

— CtrIStatSla (6.10) ist der Stromreglerstatus des 12-Puls-Slaves.

Fehler

12-Puls Uberschreitung der Umkehrzeit:

Im 12-Puls Modus wird die Iststromrichtung der beiden - 12-Puls Master und 12-Puls Slave -
Brucken uberwacht. Der Antrieb fallt mit F533 12PRevTime [FaultWord3 (9.03) Bit 0] aus, wenn in
den 2 Stromrichter unterschiedliche Briicken fiir langer als 12P RevTimeOut (47.05) geziindet
werden:

Klrzer als Kirzer als
12P RevTimeQut (47.05) 12P RevTimeOut (47.05)
Stromrichtung 12-Puls Master < g aillg

CurCtriStat1(6.03) Bit 9

Stromrichtung 12-Puls Slave
CurCitriStat1(6.03) Bit 9

Uberschreitung der Umkehrzeit

Hinweis:
12P RevTimeOut (47.05) ist nur im 12-Puls Master aktiv.

12-Puls Stromdifferenz:

Im 12-Puls parallel Modus Uberwacht der 12-Puls Master auch den Strom des 12-Puls Slaves. Der
Antrieb fallt mit F534 12PCurDiff [FaultWord3 (9.03) Bit 1] aus, wenn DiffCurLim (47.02) immer
noch tberschritten wird, wenn DiffCurDly (47.03) abgelaufen ist.

Hinweis:

DiffCurLim (47.02) und DiffCurDly (47.03) sind nur im 12-Puls parallel Master aktiv.

12-Puls Kommunikation:

Wenn das Timeout fur die 12-Puls Kommunikation in 12P TimeOut (94.03) abgelaufen ist, ohne das
eine gultige Nachricht vom 12-Puls Slave erhalten wurde, aktiviert der 12-Puls Master F535
12PulseCom [FaultWord3 (9.03) Bit 2].

Hinweis:

12P TimeOut (94.03) ist nur im 12-Puls Master aktiv.

12-Puls Slave Fehler:
F536 12PSlaveFail [FaultWord3 (9.03) Bit 3] wird durch einen Fehler im 12-Puls Slave aktiviert und
stoppt den 12-Puls Master.

12-Puls Parallelschaltung
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Hinweis:
F536 12PSlaveFail ist nur im 12-Puls Master aktiv.

Dynamische Antwort

Die dynamische Antwort der 12-Puls Schaltung verzégert sich im Vergleich zu einer 6-Puls

Schaltung um:

— 0,5 Kontrollzyklen (3,3 ms bei 50 Hz oder 2,77 ms bei 60 Hz) wegen des 30° Versatzes in der
Netzversorgung des 12-Puls Slaves.

— 20 ms aufgrund des empfohlenen Verhaltens wahrend der Brickenumkehr - siehe RevDly
(43.14).

Stromregler

In Drehzahlregelung gilt:

Bei 12-Puls Parallelschaltung wird nur der Drehzahlregler des 12-Puls Masters verwendet. Dieser
erzeugt die Stromsollwerte fur beide Gerate. Der Drehzahlregler des 12-Puls Slaves wird nicht
benutzt.

Strommessung:
Bei 12-Puls parallel sind die Strome im 12-Puls Master und 12-Puls Slave unabhangig voneinander.
Damit muss die Strommessung im 12-Puls Slave voll funktionsfahig sein.

Bei Stromregelung gilt:

Bei 12-Puls parallel wird der Stromsollwert vom 12-Puls Master an den 12-Puls Slave gesendet. Es
werden beide Stromregler im sowohl im 12-Puls Master als auch im 12-Puls Slave verwendet.
Deshalb mussen die folgenden Parameter in beiden Stromrichtern den gleichen Wert haben:
— M1CurLimBrdgl (20.12).

— M1CurLimBrdg2 (20.13).

— ArmAlphaMax (20.14).

— ArmAlphaMin (20.15).

— CurRefSlope (43.04).

— ControlModeSel (43.05).

—  M1KpArmCur (43.06).

—  MI1TIiArmCur (43.07).

— Mi1DiscontCurLim (43.08).

—  M21ArmL (43.09).

- MI1ArmR (43.10).

— RevDly (43.14).

— RevVoltMargin (44.21).

— ZeroCurTimeOQOut (97.19).

12-Pulse Parallelschaltung
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12-Puls parallel mit einem Motor

Gleichstrom-
schnellschalter

12-Puls
Drossel

12-Puls parallel mit einem Motor

Diese 12-Puls Parallelschaltung versorgt einen Motor. Uber dem Motor liegt die volle

Ankerspannung und es fliel3t der volle Ankerstrom:

— Beide Stromrichter messen die volle Ankerspannung. Deshalb muss AdjUDC (97.23) = 100 %
eingestellt werden.

— Beide Stromrichter liefern die volle Ankerspannung. Deshalb muss M1NomVolt (99.02) = auf die
Motornennspannung eingestellt werden.

— Jeder Stromrichter liefert die Halfte des Ankerstroms. Deshalb muss M1NomCur (99.03) = auf
die Halfte des Motornennstromes eingestellt werden.

12-Puls Parallelschaltung
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Start-up

Allgemeines
Dieses Kapitel beschreibt die Inbetriebnahme eines 12-Puls Antriebes. Diese erfolgt auf der
Grundlage des DCS800-S0x Stromrichters. Nur die Schritte, die anders sind, sind hier aufgefihrt.

Sicherheitsvorschriften

Das 12-Puls System besteht aus mehreren Stromrichtermodulen. So ist die Gefahr der Montage-
und Inbetriebnahmepersonal wahrend der Arbeit ausgesetzt ist, &hnlich, manchmal sogar héher als
bei einzelnen Stromrichtermodulen. Es gibt Arbeiten, die nur zusammen mit einem 12-Puls System
notwendig werden.

Aus diesem Grund sind die Sicherheitshinweise am Anfang dieses Handbuches mit aulRerster
Sorgfalt zu beachten!

Bei der Auflistung der verschiedenen Schritte des Start-ups werden zusatzliche Warnungen
gegeben. Wegen der vielen Unterschiede der einzelnen Projekte kénnen nicht alle Mdglichkeiten
abgedeckt werden. Bitte nehmen Sie dieses Verfahren als allgemeine Richtlinie an und seien Sie
bereit, eigene Entscheidungen tber Schutz und Sicherheit zu treffen.

Aspekte, die wegen der Situation zu beachten sind

Bei Montage, Inbetriebnahme und Instandhaltung sind alle einschlagigen Sicherheitsvorschriften zu
beachten, da es mdglich ist bei der Installation, die Haupt- und Hilfsanschlisse und andere
elektrische Teile des 12-Puls Systems ohne Schutz zu berthren.

Nach dem Abschalten der Versorgungsspannung mit dem Hauptschalter ist darauf zu achten, dass
kein Teil des Systems unter Spannung steht oder dalR das System vor dem Arbeiten mit
ausreichendem Beriihrungsschutz geschiitzt ist.

Beachten Sie, dal3 Klemmen in Schaltschrank unter Spannung stehen kdnnen, auch nachdem die
Versorgungsspannung durch den Hauptschalter getrennt wurde, z.B. hereinkommende
Sammelschienen vor dem Hauptschalter selbst oder externe Hilfsspannungsversorgungen.
Vermeiden Sie unnétige Spannungsfestigkeitsprifungen an irgendwelchen Teilen des Gerates.
Allgemeiner Hinweis

Zusatzlich zu den Spezifikationen fir die Installation des 12-Puls Systems sollte die Aufmerksamkeit
auf Funktionen im Zusammenhang mit Antrieben im Allgemeinen gelegt werden. Im Allgemeinen
gibt es das Engineering und die Schnittstellen zu anderen Komponenten, die Auswahl der
Steuerleitungen, deren Verlegung, deren Erdung, deren Abschirmung und andere Punkte, die
weitere Uberlegungen benétigen. Der Handbuch Technical Guide gibt einige Hilfe im Kapitel EMV-
konforme Installation und Konfiguration fir ein Antriebssystem mit grof3er Leistung. Dieses Kapitel
enthalt Informationen, die spezifisch sind, um die fur die CE-Kennzeichnung erforderlichen
Anforderungen zu erfullen. Am haufigsten ist die CE-Kennzeichnung nicht das wichtigste Ziel fir ein
12-Puls System. Trotzdem, das Benutzen einiger der Ideen macht das 12-Puls-System sicherer.

Werkzeug

Aul3er den ublichen Standardwerkzeugen werden folgende Spezialwerkzeuge empfohlen:

— Ein Speicheroszilloskop mit Isoliertransformator oder Isolierverstarker um sicher messen zu
konnen.

— Eine Strommesszange, die in der Lage ist Gleichstrom zu messen, falls die Skalierung des
Ankerstromes Uberpruft werden muss.

— Ein Voltmeter.

Es ist sicherzustellen, dal? die Ausriistung fur die Spannung ausgelegt ist, mit der das Leistungsteil

versorgt wird.

Start-up
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Vor Beginn der Inbetriebnahme alle Parameter in beiden Ankerstromrichtern und im Feldsteller
mittels ApplMacro (99.08) = Factory und ApplRestore (99.07) = Yes auf Default (Grundeinstellung)

setzen. Uberprifen Sie dies mit MacroSel (8.10).

Danach alle Parameter im 12-Puls Master und 12-Puls Slave entsprechend der folgenden Tabellen

einstellen.
Parameter Master Slave Anmerkung
CommandSel (10.01) 0 = Local I/O (def.), | 3=12PLink
1 = MainCtrIWord

Off2 (10.08) 4 = DI4 (def.) 4 = DI4 (def.)

E Stop (10.09) 5 = DI5 (def.) 0 = NotUsed Slave = NotUsed, sonst
funktioniert das E-Stop
nur mit Austrudeln

M1OvrSpeed (30.16) XXX rpm, typisch 0 rpm Slave = 0 rpm, um F532

110 % von N, MotOverSpeed zu
unterdricken

SpeedFbFltSel (30.17) | 1 = Fault (def.) 0 = NotUsed Slave = NotUsed, um

F522 SpeedFb zu
unterdriicken

OperModeSel (43.01)

2 = 12PParMaster

3 =12PParSlave

12P Mode (47.01)

0 = Normal (def.)

0 = Normal (def.)

M1SpeedScale (50.01) | xxx rpm XXX rpm Nimax = XXX rpm, auf max.
absolute Drehzahl stellen
M1SpeedFbSel (50.03) | 0 = EMF (def.), 3 = External Slave = External, um
1 = Encoder, F532 MotOverSpeed zu
2 =Tacho unterdricken
M1EncPulseNo (50.04) | xxx ppr n.a.
12P TimeOut (94.03) >15ms >15ms TimeOut (94.03) = 0 ms,

um F535 12PulseCom
Zu unterdriicken

AdjUDC (97.23)

100 % (def.)

100 % (def.)

Far 12-Puls parallel nicht
andern

M1NomVolt (99.02) XXX V XXX V Uponn = XXX V*
M1NomCur (99.03) XXX A XXX A 0.5 * |y = XXX A*
M1BaseSpeed (99.04) | xxx rpm XXX rpm Ngase = XXX rpm; auf
Grunddrehzahl des
Motors einstellen
NomMainsVolt (99.10) XXX V XXX V Upenn = XXX V;
Netznennspannung (AC)
M1UsedFexType XXX NotUsed Den richtigen Feldsteller
(99.12) fur den Master einstellen.

Der Slave hat keinen
Feldsteller.

* Siehe Kapitel 12-Puls parallel mit einem Motor
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Parameter die im 12-Puls parallel Gbereinstimmen missen
Folgende Parameter miissen im 12-Puls Master und 12-Puls Slave Ubereinstimmen.

Parameter Master Slave Anmerkung

M1CurLimBrdgl (20.12) XXX % XXX %

M1CurLimBrdg?2 (20.13) XXX % XXX %

ArmAlphaMax (20.14) 150° (def.) | 150° (def.)

ArmAlphaMin (20.15) 15° (def.) | 15° (def.)

CurRefSlope (43.04) 10 %/ms 10 %/ms

(def.) (def.)

ControlModeSel (43.05) 0 (def.) 0 (def.) Beide = Standard

M1KpArmCur (43.06) XXX XXX siehe Selbsteinstellung Ankerstromregler

M1TiArmCur (43.07) XXX MS XXX MS

M1DiscontCurLim (43.08) | xxx % XXX %

M1ArmL (43.09) XXX mH XXX mH

M1ArmR (43.10) XXX MQ XXX MQ

RevDly (43.14) XXX ms* XXX ms* Nach einem Befehl zur Anderung der
Stromrichtung muss der
entgegengesetzte Strom, vor Ablauf von
ZeroCurTimeOut (97.19) erreicht
werden, (47.05) > (97.19) > (43.14)

RevVoltMargin (44.21) XXX % XXX %

ZeroCurTimeOut (97.19) | xxx ms* XXX ms* Nach einem Befehl zur Anderung der
Stromrichtung muss der
entgegengesetzte Strom, vor Ablauf von
ZeroCurTimeOut (97.19) erreicht
werden, (47.05) > (97.19) > (43.14)

* RevDly (43.14) und ZeroCurTimeOut (97.19) hangen von der Lickgrenze ab:

M1DiscontCurLim (43.08) | RevDey (43.14) | Delta | ZeroCurTimeOut (97.19)
Default | 50 % 5ms 15 20 ms
<35 % 10 ms 25 35 ms
<20 % 15 ms 35 50 ms
<10 % 20 ms 50 70 ms
Start-up
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Begrenzungen 12-Pulse parallel
Die Begrenzungen sowohl im 12-Puls Master als auch im 12-Puls Slave einstellen.

Parameter Master und Slave | Anmerkung

Drehzahl

M1SpeedMin (20.01) XXX rpm

M1SpeedMax (20.02) XXX rpm

ZeroSpeedLim (20.03) XXX rpm Typisch 1 % of n,,, (max. absolute Drehzahl)
wenn ein Impulsgeber verwendet wird.

Drehmoment

TorgMax (20.05) XXX % Parameter missen im 12-Puls Master und 12-
Puls Slave Ubereinstimmen

TorgMin (20.06) XXX % Parameter missen im 12-Puls Master und 12-
Puls Slave ubereinstimmen

Strom

M1CurLimBrdgl (20.12) | xxx % Parameter miussen im 12-Puls Master und 12-
Puls Slave Ubereinstimmen

M1CurLimBrdg2 (20.13) | xxx % Parameter miussen im 12-Puls Master und 12-
Puls Slave Ubereinstimmen

Zundwinkel

ArmAlphaMax (20.14) 150° (def.) Parameter miussen im 12-Puls Master und 12-
Puls Slave uUbereinstimmen

ArmAlphaMin (20.15) 15° (def.) Parameter miussen im 12-Puls Master und 12-
Puls Slave Ubereinstimmen

Stromanstiegs-

geschwindigkeit

CurRefSlope (43.04) 10 %/ms (def.) Parameter missen im 12-Puls Master und 12-
Puls Slave ubereinstimmen

Start-up
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Stromrichterschutz 12-Puls parallel
Den Stromrichterschutz sowohl im 12-Puls Master als auch im 12-Puls Slave einstellen.

Parameter Master und Slave | Anmerkung

Ankeriberstrom

ArmOvrCurlLev (30.09) XXX % I = XXX A

Brickenwechsel

RevDly (43.14) XXX ms* Nach einem Befehl zur Anderung der

Stromrichtung muss der entgegengesetzte
Strom, vor Ablauf von ZeroCurTimeOut (97.19)
erreicht werden, (47.05) > (97.19) > (43.14)

12P RevTimeOut
(47.05)

100 ms (def.)

Ist nur im 12-Puls Master aktiv
(47.05) > (97.19) > (43.14)

ZeroCurTimeOut (97.19) | xxx ms* Nach einem Befehl zur Anderung der
Stromrichtung muss der entgegengesetzte
Strom, vor Ablauf von ZeroCurTimeOut (97.19)
erreicht werden, (47.05) > (97.19) > (43.14)

Stromdifferenz

DiffCurLim (47.02) 20 % Ist nur im 12-Puls Master aktiv

DiffCurDly (47.03)

500 ms (def.)

Ist nur im 12-Puls Master aktiv

* RevDly (43.14) und ZeroCurTimeOut (97.19) hangen von der Lickgrenze ab:

M1DiscontCurLim (43.08) | RevDey (43.14) | Delta | ZeroCurTimeOut (97.19)
Default | 50 % 5ms 15 20 ms
<35 % 10 ms 25 35 ms
<20 % 15 ms 35 50 ms
<10 % 20 ms 50 70 ms
Start-up
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Motorschutz 12-Puls parallel
Den Motorschutz sowohl im 12-Puls Master als auch im 12-Puls Slave einstellen.

Parameter Master und Slave | Anmerkung

Blockierschutz

StallTime (30.01)

StallSpeed (30.02)

StallTorq (30.03)

Ankeriberspannung

ArmOvrVoltLev (30.08)

Thermisches Motormodell

M1ModelTime (31.01)

M1AlarmLimLoad (31.03)

M1FaultLimLoad (31.04)

Gemessene Motortemperatur

M1TempSel (31.05)

M1AlarmLimTemp (31.06)

M1FaultLimTemp (31.07)

Klixon

M1KlixonSel (31.08)

Start-up

3ADWO000512R0103 DCS800 12-Puls parallel Handbuch d a



32

DCSLink 12-Puls parallel
Einstellungen DCSLink.

12-Puls Master 12-Pulse Slave
P94.01 =1 P94.01 = 31
P94.03 = 100
P94.04 = 31 1. Feldsteller
P94.07 =100 P94 01 = 21
P94.08 = 21 -
Parameter Master Slave Anmerkung
DCSLinkNodelD (94.01) 1 31
12P Slave Node (94.04) 31 (def.) n.a.
Parameter Master Feldsteller | Anmerkung
DCSLinkNodelD (94.01) 1 21
M1FexNode (94.08) 21 (def.) n.a.

Einstellung Typschlissel 12-Puls parallel

Der Typschlussel ist ab Werk eingestellt und kann in Gruppe 4 Gberprift werden.

Parameter Master und Slave

Anmerkung

ConvNomVolt (4.04)

Aus TypeCode (97.01) ausgelesen oder mit S
ConvScaleVolt (97.03) eingestellt

ConvNomCur (4.05)

Aus TypeCode (97.01) ausgelesen oder mit S
ConvScaleCur (97.02) eingestellt

ConvType (4.14)

Aus TypeCode (97.01) ausgelesen

QuadrantType (4.15)

Aus TypeCode (97.01) ausgelesen oder mit S
BlockBridge?2 (97.07) eingestellt

MaxBrdgTemp (4.17)

Aus TypeCode (97.01) ausgelesen oder mit S
MaxBrdgTemp (97.04) eingestellt

TypeCode (97.01)

Ab Werk eingestellt, zum Andern ServiceMode
(99.06) = SetTypeCode setzen

S ConvScaleCur (97.02)

Automatisch von Typschlissel

S ConvScaleVolt (97.03)

Automatisch von Typschlissel

S MaxBrdgTemp (97.04)

Automatisch von Typschlissel, die
Lufteintrittstemperatur kann in heil3en
Schaltraumen auf 55° C eingestellt werden

S BlockBridge2 (97.07)

Automatisch von Typschlissel und deshalb
Auto

ServiceMode (99.06)

10 = SetTypeCode

Start-up
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Zusatzliche Einstellungen 12-pulse parallel
Zusatzliche Einstellung bei Problemen, wenn eine tbergeordneten Steuerung und DriveWindow
verwendet werden.

Parameter Master und Slave | Anmerkung

TorqgGenMax (20.22) 325 % (def.) Die Netzspannung nimmt aufgrund hoher
Laststrome ab. Um Generatorbetrieb an der
Kommutierungsgrenze zu verhindern,
TorgGenMax (20.22) verwenden.

SpeedErrFilt (23.06) 0 ms (def.) Zyklische Briickenwechsel

SpeedErrFilt2 (23.11) 0 ms (def.) (Brickenumkehrungen) kénnen zu F533
12PRevTime, F534 12PCurDiff oder F557
ReversalTime fuhren. Um zyklische
Briickenwechsel zu verhindern, empfiehlt es
sich, den Drehzahlregler neu einzustellen
(stabiler zu machen) und die Drehzahlfilter zu
verwenden. Z.B. Set SpeedErrFilt (23.06) =
SpeedErrFilt2 (23.11) = 10 ms.

M1ArmL (43.09) 0 mH (def.) Einstellen, wenn der Strom instabil ist

MainsCompTime (97.09) | 10 ms (def.) Einstellen, wenn der Strom unterschiedlich auf
den Thyristoren verteilt ist (schnelle Stérungen
auf dem Strom)

CompUKPLL (97.12) 0 % (def.) Langsam auf hohere Werte (z.B. 4) einstellen,
wenn die Synchronisierung durch
Kommutierungseinbriiche gestort wird. Nur
verwenden, wenn der Stromrichter mit einem
Stromrichtertransformator verbunden ist.

KpPLL (97.14) 1 Auf 1 einstellen

ChO NodeAddr (70.01) <Nummer> AC 800M

Ch3 NodeAddr (70.22) <Nummer> DriveWindow

DeviceNumber (99.09) <Name> DriveWindow, z.B. 12-Puls Master und 12-Puls
Slave

Start-up

3ADWO000512R0103 DCS800 12-Puls parallel Handbuch d a



34

Parametereinstellungen bei DCS800-S0x Module als grofRer Feldsteller

Im 12-Pulse parallel Master

Parameter Master Anmerkung
M1FIdMinTrip (30.12) XXX % Einstellen der Schwelle fur F541 M1FexLowCur
FldCtrIMode (44.01) 1=EMF EMF-Regler freigegeben, Feldschwachung aktiv

- in Abhangigkeit von der Anwendung

FIdMinTripDly (45.18)

2000 ms (def.)

Verzbgert F541 M1FexLowCur

DCSLinkNodelD (94.01)

1

M1FexNode (94.08)

21 (def.)

Die gleiche Knotennummer wie in
DCSLinkNodelD (94.01) des Feldstellers
benutzen

FexTimeOut (94.07)

100 ms (def.)

Verursacht F516 M1FexCom

MINomFIdCur (99.11)

XXX A

I = xxx A, Feldnennstrom

M1UsedFexType (99.12)

8 = DCS800-S01,
9 = DCS800-S02

Im Feldsteller (DCS800-S0x)

Parameter Feldsteller Anmerkung

CommandSel (10.01) 4 = FexLink Vom 12-Puls Master kontrolliert

MotFanAck (10.06) 0 = NotUsed

OvrVoltProt (10.13) 2=DI2 Abhangig von der Verdrahtung zum DCF506

ArmOvrVoltLev (30.08) 500 % Um F503 ArmOverVolt zu unterdriicken. Wenn
das nicht hilft, MINomVolt (99.02) erh6hen

OperModeSel (43.01) 1 = FieldConv

CurSel (43.02)

8 = FexCurRef

Feldstromsollwert vom 12-Puls Master

M1DiscontCurLim (43.08)

0%

RevDly (43.14) 50 ms

FldCtrIMode (44.01) 0 = Fix (def.)

DCSLinkNodelD (94.01) | 21 (def.) Die gleiche Knotennummer wie in M1FexNode
(94.08) des Ankerstromreglers benutzen

DevLimPLL (97.13) 20 ° Um F514 MainsNotSync zu unterdricken

ZeroCurTimeOut (97.19) | 70 ms Langer einstellen als RevDly (43.14). Kann bei
Feldumkehr bis zu 500 ms erhdht werden.

M1NomVolt (99.02) XXX V Ury = xxx V, Feldnennspannung

M1NomCur (99.03) XXX A len = XXX A, Feldnennstrom

NomMainsVolt (99.10) XXX V Upen = XXX V, Netznennspannung (AC)

M1UsedFexType (99.12) | 0 = NotUsed

Start-up
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Selbsteinstellung des Feldstellers bei 12-Puls parallel
Selbsteinstellung eines grofRen Feldstellers mit DCS800-S0x Modulen. Die Selbsteinstellung des
Feldstellers muss direkt im Feldsteller gestartet werden, wenn ein DCS800-S0x verwendet wird.

Parameter Feldsteller Anmerkung

ServiceMode (99.06) | 2 = FieldCurAuto | Befehle On und Run innerhalb von 20 s geben

Hinweis:
Diese Selbsteinstellung funktioniert nicht, wenn sie vom DriveWindow Light Wizard gestartet wird.

Selbsteinstellung des Ankertromreglers bei 12-Puls parallel

Der 12-Puls parallel Master muss im 6-Puls Modus eingestellt werden. Der 12-Puls Slave muss
vollstandig abgeschaltet sein und alle seine Schitze missen offen sein und diirfen sich nicht
schliel3en.

Im 12-Puls Master einstellen:

Parameter Master Anmerkung

OperModeSel (43.01) | 0 = ArmConv Nachdem die Selbsteinstellung beendet ist,
OperModeSel (43.01) auf 12PParMaster
zurlicksetzen

ServiceMode (99.06) | 1 = ArmCurAuto Befehle On und Run innerhalb von 20 s geben

Nach einer erfolgreichen Selbsteinstellung folgendes machen:

Parameter Comments

M1KpArmCur (43.06) Direkt im 12-Puls Master und 12-Puls Slave verwenden

M1TiArmCur (43.07) Direkt im 12-Puls Master und 12-Puls Slave verwenden

M1DiscontCurLim (43.08) | Direkt im 12-Puls Master und 12-Puls Slave verwenden

M1ArmL (43.09) Mit 2 multiplizieren und im 12-Puls Master und 12-Puls Slave
verwenden

M1ArmR (43.10) Mit 2 multiplizieren und im 12-Puls Master und 12-Puls Slave
verwenden

Achtung:

Wird eine Selbsteinstellung nicht gestartet oder unterbrochen, wird A121 AutotuneFail gesetzt. Der
Grund fur die Warnung wird in Diagnose (9.11) angezeigt.

Start-up
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